Capitalisation

Test et mise en service rapide des variateurs ATV34 0
Gamme : ATV340

Introduction

Comment mettre en ceuvre les variateurs Schneider pour des applications simples.
Comment tester rapidement un variateur

Ce test peut servir de premiére phase lors d’'une mise en service plus complexe

Précisions importantes

Ce variateur comporte plusieurs tailles, il est dédié a la clientéle « utilisateurs finaux ».

Taille 1: 0,75 kW > 4 kW Taille 4 : 30 kW > 37 kW
Taille 2 : 5,5 kW > 7 KW Taille 5 : 45 kW > 750 kW
Taille 3: 11 kKW > 22 kW

Schneider livre les variateurs neufs pré-paramétrés de facon identique.
Ce jeu de parametre est appelé ” Réglages usine * '
Il est possible de retourner aux réglages usine a tout moment :

Menu principal :

7 Gestion des fichiers = 7.2 Réglages usine =» Liste grp de param =» cocher Tous
= Réglage usine = Ok 2 fois
Cette fiche considére que :

- les paramétres sont en réglages usine (cas d’'un produit neuf sortie carton ).

- le moteur a entrainer est un moteur a cage d'écureuil classique 50 Hz  ou moteur synchrone.

- le moteur a entrainer est du méme calibre que le variateur

- le metteur en service sait utiliser le terminal graphique ou de l'afficheur (validation, arborescence)
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1) Pour faire tourner le moteur avec deux straps

Avec le paramétrage réglages usine, le variateur est configuré pour fonctionner avec un ordre de marche sur I'entrée
logique DI1 (sens avant) et avec une consigne de vitesse sur I'entrée analogique All.

Céblage

Ponter la borne All sur la borne 10V
Ponter la borne DI1 sur la borne +24V

Fonctionnement

Dés que DI1 sera ponté au +24 (pont entre All et +10 déja réalisé), le variateur va démarrer le moteur et lui faire
atteindre la vitesse de 50Hz.

Dés que DI1 ne sera plus pontée au +24, le variateur va arréter le moteur.
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Attention aux entrées de sécurité STOA et STOB, ces e  ntrées doivent étre reliées au 24Vdc pour étre activ. = es.

2) Protection du moteur

Régler la protection thermique du variateur pour protéger le moteur. Sur la plaque signalétique moteur, mémoriser
l'intensité nominale et la reporter sur le paramétre Ith du variateur

Menu principal :

5 Réglages complets = 5.1 Paramétres moteur =» Surveillance moteur = Cour. Therm. Moteur = | nominal Moteur
(‘avec | nominal moteur indiqué sur la plaque signalétique du moteur)

3) Optimisation / autoréglage (Tun) de 'ensemble v ariateur / moteur

Cette opération n’est pas indispensable mais elle est fortement conseillée, elle permet, entre autre, d’optimiser les
courants (les réduire) ce qui évite les échauffements et permet des économies d’énergie.

Pratiguement, il s’agit d’aller lire les informations de la plaque signalétique moteur et de les copier dans le variateur, puis
de lancer l'autoréglage

Le moteur doit étre relié au variateur (contacteur aval actif), I'ordre de marche LI1 ou LI2 doit étre désactivé.et le moteur
doit étre dans un état thermique froid



Menu principal :

5 Réglages complets = 5.1 Parameétres moteur = Données Moteur = données =
=>» Standard Fréq Mot. = Fréquence nom moteur

=>» Puiss. nom. Moteur = puissance indiquée sur la plaque signalétique du moteur
=>» Tension Nom. Moteur = tension indiquée sur la plaque signalétique du moteur
=>» Courant nom. Moteur = courant indiqué sur la plaque signalétique du moteur
= Fréq. Moteur Nom. = fréquence indiquée sur la plaque signalétique du moteur
=> Vitesse nom. Moteur = vitesse indiquée sur la plaque signalétique du moteur

= 5 Réglages complets = 5.1 Paramétres moteur = Données Moteur = Autoréglage Motor = Autotunning

= Appliquer autorégl.

— appuyer 2 fois sur « OK » pour valider / lancer I'autoréglage. Pour vérifier si I'autoréglage s’est bien passé, aller dans
le menu = Etat autotunning = Mesure moteur Fait.

Ces parameétres peuvent aussi se configurer a partir du menu = 1 Démarrage simple = 1.3 Parametres Modifié..

4) Fonctionnement basique du variateur (potentiomet re, marche arriere)

Avec le paramétrage réglages usine, le variateur est configuré pour fonctionner avec un ordre de marche sur I'entrée
logique DI1 (sens avant) ou sur I'entrée logique DI2 (sens arriére) et avec une consigne de vitesse sur l'entrée
analogique All. Les rampes d’'accélération et de décélération sont par défaut a une valeur de 3 secondes.

Le potentiomeétre permettra de faire varier la vitesse de OHz (parameétre LSP) a la vitesse de 50Hz (paramétre HSP).
Le potentiomeétre doit avoir une valeur maximum de 10kohm, sachant que la référence du potentiométre standard chez
Schneider Electric est XB4BD912R4K7, d'une valeur de 4,7kohm

Céblage

Principe de raccordement d’un potentiométre : résistance compléte entre les bornes +10 et COM, le point milieu sur All
Raccordement du potentiométre XB4BD912R4K7 :

- borne ‘a’ du potentiométre sur borne ‘COM’ du variateur

- borne ‘c’ du potentiomeétre sur borne ‘+10’ du variateur

- borne ‘b’ du potentiométre sur borne ‘Al1’ du variateur

Contact sec entre la borne DI1 sur la borne +24V pour la marche avant

Contact sec entre la borne DI2 sur la borne +24V pour la marche arriere

Fonctionnement

Dés que le contact sur DI1 sera fermé, le variateur va démarrer le moteur dans le sens avant a la consigne définie par le
potentiométre (valeur comprise entre Vitesse Basse et Vitesse Haute ) en respectant la rampe d’accélération.

Des que le contact sur DI1 sera ouvert, le variateur va arréter le moteur en respectant la rampe de décélération.

Pour le fonctionnement du moteur en sens arriére, le principe est le méme que pour le sens avant sauf que le contact sur
DI2 doit étre fermé
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Il est possible de modifier les valeurs des vitesses mini et maxi ainsi que celles des rampes (accélération et décélération)
Menu Principal :

1 Démarrage simple = 1.1 Démarrage simple =

=> Accélération (= 3,0 secondes en réglages usine)

= Décélération (= 3,0 secondes en réglages usine)

=> Vitesse Basse (= 0,0 Hz en réglages usine)

=> Vitesse Haute (=50,0hz en réglages usine)

Ces parameétres peuvent aussi se configurer a partir du Menu Principal :

Menu Principal =& 5 Réglages Complets =» 5.8 Fct génériques :

=>» Limites Vitesse = Vitesse basse (= 0,0 Hz en réglages usine) / Vitesse haute (= 50,0 Hz en réglages usine)
= Rampe =» Accélération (= 3,0 secondes en réglages usine) =» Décélération (= 3,0 secondes en réglages usine)

Il est possible de modifier Paffectation de Pentrée logique pour le sens arriére

Menu Principal :
= 5 Réglages complets = 5.3 Commande/referen... =» Affect sens arriére = DI2

Remarque : un signal analogique 0-10V (capteur, automate, etc) peut étre raccordé sur les bornes COM et All en lieu et
place du potentiomeétre.

5) Fonctionnement du variateur avec une entrée

0-20mA ou 4-20mA

Le variateur ATV340 peut fonctionner avec une consigne analogique en courant (0-20mA / 4-20mA configurable). Cette
consigne ne peut se raccorder uniquement sur I'entrée analogique All.

Cablage

Raccordement du signal analogique en courant sur COM et Al1 ou Al3 selon la taille du variateur.
Contact sec entre la borne DI1 sur la borne +24V pour la marche avant
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Paramétrage

Menu Principal :

5 Réglages complet = 5.10 Entrée / Sortie = AlI1/AQ = All Configuration = Type All = Courant
=>» Valeur mini All =: OmA (réglages usine). Pour un signal 4-20mA, il faut régler ce parametre a 4mA.
=>» Valeur maxi All = 20mA (réglages usine)

Menu Principal : 5 Réglages complet = 5.3 Commande/référen.. = Config Ref Freq 1 = All

Fonctionnement

Des que le contact sur DI1 sera fermé, le variateur va démarrer le moteur dans le sens avant a la consigne définie par le
signal sur I'entrée analogique All en respectant la rampe d’accélération.
Des que le contact sur DI1 sera ouvert, le variateur va arréter le moteur en respectant la rampe de décélération.

Caractéristique de I'entrée analogiqgue All

Entrée analogique C-20mA (ou 4-20mA, X-20mA, 20-Y mA). XetY
peuvent &tre programmeés entre 0 et 20 mA.

+ Tensiondentrée analogique 0...10Vdc, impédance 31.5 kQ
» Impédance: 250 O
» Résolution : 12 bits

» Précision: £0.6% a 50/60Hz pour une variation de A I \/340

température de -10°C a 60°C (14 ...140°F)
+ Linéarité + 0.15% (+£0.5 maxi.) de la valeur maximale.

*  Temps d'échantillonnage : Tms + 1ms

Attention pas d’entrée analogique AlI3 sur les taill es 1/2/3, uniqguement sur les tailles 4/5 des variat  eurs ATV340.

6) Fonctionnement du variateur avec la molette de |  ’afficheur et les entrées logiques

Le principe est de faire varier la vitesse du moteur via la molette du variateur tout en conservant I'ordre de marche sur
I'entrée logique DI1.

Céblage

Contact sec entre la borne DI1 sur la borne +24V pour la marche avant
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Paramétrage

Menu Principal :
5 Réglages complets =& 5.3 Commande/referen... = Config Ref Freq 1 =» Fréqg. Réf. Terminal
= Mode contrble = séparé

= Fréq. Réf. Terminal
= canal de commande 1 = bornes

Fonctionnement

Des que le contact sur DI1 sera fermé, le variateur va démarrer le moteur a la consigne définie par la molette en face
avant (valeur comprise entre Vitesse Basse et Vitesse Haute ).

Dés que le contact sur DI1 sera ouvert, le variateur va arréter le moteur.

La variation de la vitesse se fait en tournant la molette, sur I'écran principal indiquant la Référence de fréq .

7) Fonctionnement du variateur avec un afficheur dé  porté ou afficheur local

Il est possible de faire fonctionner le variateur ATV340 en local par les touches RUN / STOP sur la face avant du produit.
Un afficheur déporté peut étre raccordé au variateur par un adaptateur RJ45.

Afficheur déporté compatible

Réf: VW3A1113 Réf: VW3A1111 + réf : VW3A1 105

Paramétrage

Menu Principal :

5 Réglages complets = 5.3 Commande/referen... = Config. Réf. Via Terminal = Fréq. Réf. via Term. Dé..



Fonctionnement

Le variateur est piloté par l'afficheur.
- Latouche RUN = fonctionnement du moteur a la consigne définie
- Latouche STOP = arrét du moteur
- Lestouches ‘fleche vers le haut’, ‘fleche vers le bas’ ou la molette = modification de la consigne de vitesse

8) Fonctionnement du variateur avec les vitesses pr  ésélectionnées

Le principe de fonctionnement est d’avoir différentes consignes de vitesses prédéfinies et activées avec les entrées
logiques DI. La combinaison de 4 entrées logiques permet de définir jusqu’a 16 vitesses présélectionnées.

Les vitesses présélectionnées sont prioritaires sur les consignes analogiques (All, Al2 et Al3)

L'ordre de marche est défini sur I'entrée logique DI1 (sens avant du moteur ) ou sur I'entrée logique DI2 (sens arriére du
moteur)

Cette fonction n’est pas préconfigurée en réglages usine

Céblage

Contact sec entre la borne DI1 sur la borne +24V pour la marche avant
Contact sec entre la borne DI3 sur la borne +24V pour 2 vitesses présélectionnées
Contact sec entre la borne DI4 sur la borne +24V pour 4 vitesses présélectionnées
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Paramétrage

Menu Principal :

= 5 Réglages complets = 5.8 Fctgénériques =» Vitesses présélect.
= 2 vit. présel. = DI3

= 4 vit. présel. = DI4 *

=> Vitesse présél 2 = 10Hz (réglages usine)

=> Vitesse présél 3 = 15Hz (réglages usine)

=> Vitesse présél 4 = 20Hz (réglages usine)

*Attention ! : en retour réglage usine, D14 est affectée a Fault Reset, il est nécessaire de le désaffecter, sinon utiliser une
autre entrée DIx, DI5 par exemple.

Pour désaffecter DI4 :
5.13 conf.Err/alert. = ResetDéfauts=>» Affect.réarmement = Non affecté



Fonctionnement

Quand seul le contact sur DI1 est fermé, la consigne de vitesse est définie par le paramétre Vitesse Basse ou sur
I'entrée analogique All. Sirien n'est raccordé sur All et que Vitesse Basse = 0Hz (valeur réglages usine), le variateur
affiche 0.0 (le moteur ne tourne pas).

Quand les contacts sur DI1 et DI3 sont fermés, la consigne de vitesse est définie sur le parameétre Vitesse présél 2 (10Hz
en réglages usine).

Quand les contacts sur DI1 et DI4 sont fermés, la consigne de vitesse est définie sur le parameétre Vitesse présél 3 (15Hz
en réglages usine).

Quand les contacts sur DI1, DI3 et DI4 sont fermés, la consigne de vitesse est définie sur le paramétre Vitesse présél 4
(20Hz en réglages usine)

Tableau récapitulatif du fonctionnement des entrées logiques / vitesses présélectionnées

dvyitesses | 2vitesses | Consigne
D4 D12 de vitesse

0 i Vitessa présél 2 {1{}H1}

1 ] Vitesse présél 3 [ (15Hz)

1 i Vitesse présel 4 {ZﬂHE}

9) Entrées logiques : contact sec ou impulsionnel p our la commande du variateur.

La commande du variateur par les entrées logiques peut se faire de 2 fagons :
- Lacommande 2 fils
- La commande 3 fils

La commande 2 fils

La commande 2 fils, la plus souvent utilisée, consiste a utiliser un contact sec pour le fonctionnement du variateur.
Quand le contact sur DI1 se ferme, le variateur démarre le moteur. Dés que ce contact s’ouvre, le variateur arréte le
moteur.

ATV340
424 [l Dix

e — DIl : avant
‘ : T_ Dlx - arriere

Par défaut, le démarrage et I'arrét du moteur se fait par un changement de front sur I'entrée logique
- de 0 a1 pour le démarrage
-de 1 a0 pour l'arrét.

Ce mode de fonctionnement évite tous les redémarrages intempestifs aprés une coupure secteur

Mais il est possible de prendre en compte I'état de cette entrée logique
- état 1 pour le démarrage
- état O pour l'arrét

En cas de coupure secteur et si I'état de I'entrée logique est a 1, 'ATV340 redémarre jusqu’a la consigne de vitesse.
Menu Principal :

5 Réglages complets = 5.3 Commande/referen... =& commande 2/3 fils
=>» cocher commande 2 fils
= Commande 2 fils = cocher : Sur niveaux
: Transition
: Niv. Avec Prio. Avant



La commande 3 fils

La commande 3 fils consiste a démarrer ou a arréter le moteur avec des boutons poussoirs a impulsion (pas besoin de
contacts maintenus)

L'arrét est sur I'entrée logique DI1 avec un contact a ouverture.

L'ordre de marche est sur I'entrée logique DI2 avec un contact a fermeture.

La marche arriére est a configurer sur une entrée logique DI et fonctionnement également avec un contact a fermeture.

320

+24 Dif D2 Dix DIl : arrét
DI2 - avant
Dlx - arriere

Menu Principal :

5 Réglages complets = 5.3 Commande/referen... =& commande 2/3 fils
=>» cocher commande 3 fils

10) Message nSt et visualisation des entrées logiqu  es, courant moteur

9.1) Affichage nSt

Le message nSt est un état du variateur.
Ce message apparait si le variateur est commandé par la communication (ModBus, CANOpen, etc) et attend une
commande.

Il apparait aussi si le variateur est commandé par les entrées logiques DI

En commande 2 fils, I'ordre de marche sur I'entrée DI1 est déja actif lorsque le variateur est mis sous tension. Dans ce
cas, il faut :

- soit ouvrir le contact sur DI1 (TATV340 passe alors en rdy) puis refermer le contact pour démarrer le moteur.

- soit configurer le variateur pour prendre en compte I'état de I'entrée logique et non un changement de front

Menu Principal :
5 Réglages complets = 5.3 Commande/referen... =& commande 2/3 fils

= cocher commande 2 fils
=>» Commande 2 fils = cocher Transition

En commande 3 fils, le contact ‘arrét’ sur DI1 est ouvert. Il faut alors le fermer pour que le variateur passe en rdy.

9.2) Visualisation des états des entrées logiques

La visualisation de I'état des entrées logiques est utile en cas de dysfonctionnement ou fonctionnement incorrect du
variateur par le bornier (fonction non activée, variateur ne démarre pas et affiche toujours rdy, etc)

Menu Principal :

4 Affichages = 4.10 Image des entrées = Map. Entrée Digital



STOA STOB DI1 DIi2

el I N B L I

DI3 Di4 DI5 Di6

Etat 1
Etat 0
Si I'entrée logique reste a 0, vérifier la boucle entre +24 et I'entrée logique souhaitée.

Si I'entrée logique est a 1, vérifier la configuration du variateur

9.3) Visualisation du courant moteur

Il est possible de visualiser la valeur du courant fourni par le variateur au moteur.
Cette lecture peut étre utile pour les défauts OCF (surintensité) et OLF (surcharge moteur), ou en cas de
dysfonctionnement de I'application (ne fonctionne pas a la consigne de vitesse souhaitée).

Menu Principal :

4 Affichages = 4.4 Paramétres Moteur = Courant Moteur -> mesure la valeur du courant fourni par le variateur au
moteur

m Découvrez dés maintenant notre site internet m Appelez Chorus LR 0825 012 999 )

http://xsl.schneider-electric.com de 8h a 18h, du lundi au vendredi toute 'année 0,18 € TTO / MM
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