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Wie erfolgt die Anbindung eines ATV9xx an eine TM251 SPS  über Modbus TCP mit 
SoMachine V4.3 / EcoStruxure Machine Expert mit Hilfe des „Control_ATV Bausteins“ ? 

 

1. Einstellungen am ATV900: 
 
 
- Im Menü 6.1 „Kommunikation“ unter „Embd Eth Konfig“ dem FU eine feste IP 

Adresse vergeben. 
 
 

 
 

- Im Menü 5.4 „Befehl und Sollwert“ den Parameter“Ref Freq Konfig“ auf Integr. 
Ethernet stellen 
 

 
 

- Abschließend das Gerät neu starten. 
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2. Einstellungen in SoMachine / EcoStruxure Machine Expert 

 
- Anlegen eines neuen Projektes mit der Steuerung TM251MESE 
- In der Gerätebaumstruktur bei Ethernet 2 eine IP Adresse vergeben.  

 

 
 
 
 

- Einfügen eines ATV9xx über “Geräte aus einer Vorlage hinzufügen“ 
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- Dort einen Gerätenamen und eine Geräteadresse vergeben sowie bei der 
Gerätevorlage den Altivar 9xx Modbus TCP auswählen. 
 

 
 
 
 
 

- Zum Schluss bei Programm die entsprechende POU auswählen. 
 

 
- Jetzt wurde bereits der ATV9xx  eingebunden und der Baustein Control_ATV 

angelegt. 
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- Anschließend noch die IP Adresse des ATV9xx kontrollieren und ggf. anpassen 
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- Jetzt das Projekt auf die Steuerung herunterladen und das Programm starten. 
Der ATV9xx sollte nun mit der Steuerung kommunizieren und kann über den 
Baustein angesteuert werden. 
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Sollen weitere Daten gelesen, wie z. B. der Motorstrom, oder geschrieben werden, müssen 
diese in den E/A Scanner der ATV900 Gerätes eingetragen werden.  

Dies ist aber nicht über das Display des ATV900 möglich. Der E/A Scanner lässt sich mit der 
Programmiersoftware SoMove konfigurieren. 

In diesem Beispiel wurde dem E/A Scanner mit der rechten Maustaste „Add“ noch der 
Motorstrom hinzugefügt (Parameter LCR).  

 

 

Zum Abschluss durch Bestätigen mit der grünen Häkchen-Taste die neuen Daten ins Gerät 
übernehmen. 
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Im „Modbus TCP Slave I/O Abbild“ sehen Sie nun den Motorstrom an der 3. Stelle 

 

 


