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1. Objetivo

e Realizar un ejemplo sencillo de comunicacion Modbus TCP/IP entre un
M580 y un M221 haciendo uso del servicio I/O Scanning.

e La comunicacion se basa en la escritura y lectura de una %MW.

e La arquitectura usada es:
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2. Configuracion SoMachine Basic

e Daremos una direccion IP al puerto Ethernet:

o Messages
B [ MyControllerdfM221CE16T)

=22 Higlf Speed Counters

Pyl Generators

NE o |

il Modbus TCP

SL1 (Serial ling)

@@

Ethernet

Programming Display

Device name 27
() IP address by DHCP

() IP address by BOOTP

(®) Fixed IP address

IP address 100 | .| 100 | . 100 100

Subnet mask 255 | .| 255 | _ | 255 0

Gateway address o |. 0 . 0 0
£ Do

Security Parameters
[E Programming protocol enabled
[¥ Modbus server enabled

[V Auto discovery protocol enabled

Schneider Electric - Centro Competencia Técnica- Marc Casanova



2. Configuracion SoMachine Basic

e Creamos un programa sencillo para comprobar luego que la lectura /
escritura se realiza correctamente.

e En este caso se leera la %MW10 del M221 y se escribira sobre la
%MWO:

SRR WEN R [P ) [ S e s e S S 01 O N 3

. —

SHMWI10 := 111
SMWI10 = 111
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2. Configuracion SoMachine Basic

e Descargamos el programa al PLC y lo ponemos en RUN:

guration Programming Display Commissioning 1 I

Local Devices Ethernet Devices

| J
eep Modbus driver parameters Remote Lookup
Selected Controller [ FCto Controlier (downloag)
Found: [ . PC and controller applications are diﬂerent] ( i
Firmware: 13.1.0 [ controller to PC (upload)-! |
Controller: TM221CEL6T

& PC and Controller applications are identical
Connection is established

[ Start Controller
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3. Configuracion Unity Pro

e Configuramos la direccion IP del puerto de servicio (puerto usado para

esta prueba). Debe estar en el mismo rango que la direccion IP del
M221:

Explorador de proyectos

|5]
%ﬂ A tddula de comunicaciones DIO
------- @ Proyecto
: i o] 5
H@ Configuracién B Cansl 0 {0 iPConfig)| T A577
El--%@ 0 Bus PLC
E]]m 0 : BME ¥BP 0800 Configuracian de direcciofgs IF
(P} (F) : BMX CPS 2000 | Direceion IP principal {001 oo 100, 1§
E' = EI[O P38 2020 Direccién IP A hoo. 100 100, 5
[;': 2 Direccidn IF E
- Miscarade subred 255 255 255. 0
5 i L
: Direccion de pasarela 00, 00, 00, 1

Schneider Electric - Centro Competencia Técnica- Marc Casanova



3. Configuracion Unity Pro

e Crearemos un proyecto nuevo con la CPU de M580 que tengamos. En
este caso una P582020:

I Herramientas ] Generar PLC Debug Ventana !

+ Explorader de proyectos Alt+1
Catdlogo de hardware Alt+2

Explorader de libreria de tipos Alt+3
Libreria de pantallas de operader Alt+4
Buscar/Reemplazar Alt+5
Visualizador de diagndsticos Alt+6
Pantalla del PLC Ale+T
Wentana de variables Alt+8
Editor de datos Alt+9
Bookmarks Alt+Mayisc+2
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3. Configuracion Unity Pro

e No hay disponible un DTM especifico para M221, por lo que
anadiremos un dispositivo Modbus genérico:

pso = ==

{2y PC principal
Fabricante Wersidn Fecha o
B chneider Blectric | 1.1.10.0 | 2011
= Schneider Electric 11 D
B . Device Schneider Hlectric | 1.2
B Schneider[JCSESMOBHX. . Device Schneider Electric 12
E Smndder'CSESMDEXX... Device Schneider Hlectric 11
B Schneide CSESMD3XX Device Schreider Flectric | 1.1
B SchneideTCSESMOBXX. . Device Schneider Electric 12
E Schneidef ESM1DKX.. Device Schneider Hectric 11
E Schneid: ESMIDXX... Device Schneider Hlectric 12
B Schneidgf TCSESM16XX... Device Schneider Electric 11
E Schnejglr TCSESM16XX... Device Schneider Electric 12
E Schneller TCSESM16XX... Device Schneider Hlectric 13
B Schfider TCSESM24X0 Device Schneider Hlectric 11
a Schrifider TCSESM24XX.. Device Schneider Electric 12
E STB NIC2212 Device Schneider Hectric | 2x, 3x
_J STB NIPZ2c1x Device Schneider Hlectric | 1x, 2.
E STEMICZ212 from EDS) Device Schneider Electric 2.10
I I TeSysT Device Schneider Electic | 2740 | 20130717
B KFETC100 from FOS) DNavire Schneider Flactric 11 il
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3. Configuracion Unity Pro

e Configuraremos la comunicacion. Dentro del DTM agregamos una

linea de |0OScanning para escribir sobre la %MWO0 y leer la %MW10 del
M221:

Mavegador DTM

o .
?(@ < 100.100.100.1 > BMEPS8_ECPU

BMEP58_ECFU

5. [037] Modbus_Device <MDB: 100.100.100.1003

- Registro
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Propiedades | Ajuste d:

dir peticidn

Ajuste de peticion |I

Eliminar

' Velocidad de repeticidn (ms)

Direccién LE Longitud de lectura

60

ireccidn




&
B

—f Lista de dispositivos
2

3. Configuracion Unity Pro

e A continuacion definiremos que las variables de memoria, generadas
en la IODDT del dispositivo DTM anadido, sean de tipo WORD para
facilitar la gestion de las comunicaciones:

Propiedades del canal
Lo TCRP
Servicios
oo Servidor de direcciones
Esclavos EtherMet/IP locales
B Esclave local 1
; Elementos
9 Esclavo local 2
: : Elementos
B Esclavo local 3
i..  Flementos

Entrada | (Bit de) entrada | Salida | (Bits de) salida

. Reglstro

mismo con las de ‘Salida’.

f Offset/Dispositi | Offset/Conexidn Mombre de elemento
.

nombre de elemento predeterminado

EL!

Definir elemento(s)

Eliminar elemento(s)

Mostrar propiedades

re\emcne una regién y haga dic en el botdn Definir elemento(s)” para crear uno o varios elementos o una matriz

=- ﬂ. Modbus [h- vice
2% @ Freshness

Definicion de nombre de elemento u

Muevo tipo de datos de elementos:

WORD ,\;]
|

Uno o varios elemento: ples -
Mombre de el aximo de 32 caracteres):
BLOC i)
Aceptar Cancelar ] [ Ayuda

f Offset/Dispositi | Offset/Conexidn Mombre de elemento
0|BLOCKA_TWO

2% @ Freshness_1 BOOL
[_365'. Tputs T_Modbls_Device_IN
% @ BLOCKA_IWD WORD
- B Freel ARRAY[D..1]OF BYTE
a5 i _Outputs T _Modbus_Device 0.
| = ~2 4 BLOCKA_QWO WORD
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3. Configuracion Unity Pro

e Tras compilar todo, volcaremos el programa al PLC y usaremos las
variables de la IODDT para realizar las escrituras y lecturas (en una
tabla de animacion):

7 —
Transferir el PLC ‘
ransferir el proyecto a un

Froyecto de PC

Mombre: Proyecta

Wersidr: 0.0z

[lltima compilacin: 19/02/2015 15:16:27

Nombre - Walor Tipo
- @ Modbus_Device.Inputs BLOCKA_IW0 [ 111 | WORD

Lectura %MW 10 del M221

| % Modbus_Device Outputs BLOCKA____ | 1 |wonn\

Escritura %MWO0 del M221
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4. Programas ejemplo

e Se adjuntan programas ejemplo de Unity Pro y SoMachine Basic
usados para realizar estas pruebas:

7 A

ioscanning_m580_m221.zef I0Scanning_M580_ M221.smbp

Schneider Electric - Centro Competencia Técnica- Marc Casanova

12



Make the most of your energy

www.schneiderelectric.es

Schneider
ﬁEIectric



	Guía de Implementación
	1. Objetivo
	2. Configuración SoMachine Basic
	2. Configuración SoMachine Basic
	2. Configuración SoMachine Basic
	3. Configuración Unity Pro
	3. Configuración Unity Pro
	3. Configuración Unity Pro
	3. Configuración Unity Pro
	3. Configuración Unity Pro
	3. Configuración Unity Pro
	4. Programas ejemplo
	Número de diapositiva 13

