S1A53832

Altivar 212

Inversores de frequéncia
para motores assincronos

Manual de instalacao
e programacao

www.schneider-electric.com

Schneider



Informagéo importante

As informagdes fornecidas nesta documentacao contém descri¢cdes e/ou caracteristicas técnicas gerais sobre
o desempenho dos produtos aqui contidos. Esta documentagéo nao tem a finalidade de substituir ou ser
utilizada para determinar a adequabilidade ou confiabilidade destes produtos para aplicacdes especificas do
usuario. E dever de cada usuério ou integrador realizar analise de risco, avaliacdo e testes apropriados e
completos dos produtos com relagéo aos usos ou aplicagdes especificos relevantes. Nem a Schneider
Electric nem qualquer uma de suas afiliadas ou subsidiarias sera responsavel pelo mau uso da informagao
aqui contida. Caso vocé tenha sugestdes de melhorias ou de emendas ou tenha encontrado erros nesta
publicagdo, mande-nos uma notificagao.

Nenhuma parte deste documento pode ser reproduzida de qualquer modo ou por qualquer meio, eletronico
ou mecanico, inclusive fotocdpia, sem a autorizagdo por escrito da Schneider Electric.

Todos os regulamentos de seguranca do estado, locais e regionais devem ser observados durante a
instalacéo e uso deste produto. Por motivo de seguranca e para auxiliar a garantir a conformidade com os
dados documentados do sistema, o conserto dos componentes deve ser realizado somente pelo fabricante.

Quando os dispositivos forem utilizados para aplicagdes com exigéncias técnicas de seguranca, devem ser
seguidas as instrugdes pertinentes.

A nao utilizagao de software da Schneider Electric ou de software aprovado, com hardware da Schneider
Electric, pode resultar em ferimentos, danos ou resultados inadequados de operacgéo.

A ndo observacao desta informagao pode resultar em ferimentos ou danos ao equipamento.
© 2011 Schneider Electric. Todos direitos reservados
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Informacoes de seguranca

Informacao importante

AVISO

OBSERVE QUE

Leia estas instru¢cdes cuidadosamente e analise o equipamento para familiarizar-se com ele antes de tentar
instala-lo, fazé-lo funcionar ou executar sua manutencao. As mensagens especiais que seguem estao visiveis
neste documento, ou no préprio equipamento, para alerta-lo sobre perigos potenciais ou para chamar sua
atencao sobre informagdes que esclarecem ou simplificam os procedimentos.

A adicao deste simbolo a etiquetas de Perigo ou Atencéo indica a existéncia de um perigo elétrico,
que podera resultar em ferimentos a pessoas se as instru¢cdes nao forem seguidas.

Este é o simbolo de alerta de seguranca. E utilizado para alerta-lo sobre perigos de ferimentos a
pessoas. Obedega todas as mensagens de seguranca que possuem este simbolo para evitar
possiveis lesbes ou morte.

A PERIGO

PERIGO indica uma situagao perigosa iminente que, se nao for evitada, resultara em ferimentos graves ou
morte.

A AVISO

AVISO indica uma situagéo potencialmente perigosa que, se nao for evitada, pode resultar em morte,
ferimentos graves ou danos ao equipamento.

A CUIDADO

CUIDADO indica uma situagéo de perigo potencial a qual, se nao for evitada, pode resultar em
ferimentos ou danos ao equipamento.

CUIDADO

CUIDADO, utilizado sem o simbolo de alerta, indica uma situacdo de perigo potencial que, se nao for
evitada, pode resultar em danos ao equipamento.

A palavra "inversor" utilizada neste manual refere-se ao controlador do inversor de frequéncia ajustavel
conforme é definido pelo NEC.

A instalagéo, operacéo, reparo e manutengao de equipamentos elétricos deve feita somente por pessoal
qualificado. A Schneider Electric ndo assume responsabilidade por qualquer consequéncia advinda da
utilizacao deste produto.

© 2010 Schneider Electric. Todos direitos reservados
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A respeito deste manual

Em Resumo

Escopo do documento
O objetivo deste documento é:

e fornecer informagdes mecanicas e elétricas relativas ao inversor de frequéncia ATV212,
e mostrar como instalar e conectar a fiagcao neste inversor de frequéncia.

Nota de validade
Este documento é valido para o inversor de frequéncia Altivar 212.

Documentos relacionados

Titulo da documentacéao Numero de referéncia
Inicio rapido do ATV212 S1A53825

Manual de programagéao do ATV212 S1A53838

Manual do ATV212 Modbus S1A53844

Manual do ATV212 BACnet S1A53845

Manual do ATV212 Metasys N2 S1A53846

Manual do ATV212 Apogee FLN P1 S1A53847

Manual do ATV212 LonWorks S1A53848

Manual do carregador multiplo BBV48778

Manual do SoMove Mobile S1A51444

Manuais de outras op¢cdes de ATV212: consultar www.schneider-electric.com

Vocé pode fazer o download das ultimas versdes destas publicagdes técnicas ou de outras informagoes
técnicas a partir do nosso website www.schneider-electric.com.
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Introducéo

Introducao

O que este capitulo contém?

Este capitulo contém os seguintes topicos:

Topico Pagina
Visao geral do dispositivo 10
Descrigéo de referéncia 13
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Introducao

Visao geral do dispositivo

O produto

O inversor de frequéncia ATV212 é voltado principalmente a aplicagdes de Aquecimento, Ventilagéo e Ar
Condicionado (HVAC) no setor de edificagdes. A familia ATV212 é constituida por cinco tamanhos de produto
IP21 e dois IP55.
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Introducao

Descricao de referéncia

Inversores de frequéncia IP21 e IP55 - Tensao de alimentacao trifasica de 50/60 Hz: 200 ... 240 V e 380 ... 480 V

#

S1A53832 01/2011
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Antes de iniciar

Antes de iniciar

O que este capitulo contém?

Este capitulo contém os seguintes topicos:

Topico

Pagina

Instrugbes de seguranca

14
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Antes de iniciar

Instrucoes de seguranca

Leia e entenda estas instrugcoes antes de realizar qualquer procedimento com este inversor.

A A PERIGO

PERIGO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO VOLTAICO
e Leia e entenda este manual antes de instalar ou operar o inversor. Instalagéo, regulagem, reparos

e manutencao devem ser realizados por pessoal qualificado.

O usuario é responsavel pela conformidade a todas as exigéncias das normas elétricas nacionais
e internacionais relativas ao aterramento do equipamento.

Diversas partes deste inversor de frequéncia, inclusive os circuitos impressos, funcionam na tenséao da
rede. NAO TOCAR. Utilize somente ferramentas com isolamento elétrico.

NAO TOQUE nos componentes n&o blindados ou conexdes de parafuso dos bornes quando o equipamento
estiver energizado.

NAO provoque curto-circuito entre os bornes PA/+ e PC/ - ou através dos capacitores do barramento de CC.

Antes de executar um servigco no inversor de frequéncia:

- Desligue toda a energia que possa estar presente, inclusive energia de controle externo.

- Em todos os locais onde a energia for desligada coloque avisos "NAO LIGAR".

- Trave todos os pontos onde houver desconexé&o em posicéo aberta.

- AGUARDE 15 MINUTOS para permitir a descarga dos capacitores do barramento de CC.

- Meca a tenséo do barramento de CC entre os bornes PA/+ e PC/ para garantir que a tensao seja menor
do que 42 Vcc.

- Se os capacitores do barramento de CC nao descarregarem completamente, entre em contato com o
representante da Schneider Electric. Nao conserte ou opere o inversor.

- Proteja os condutores de sinal contra danos que possam resultar no aterramento involuntario do condutor.

e Instale e feche todas as tampas antes de energizar, dar partida ou parar o inversor.

A nao observacao destas instrugdes podera causar a morte ou ferimentos graves.

A PERIGO

FUNCIONAMENTO ACIDENTAL DO INVERSOR

e Leia e entenda o manual de programacgéo antes de operar o inversor.

e Somente pessoal qualificado pode introduzir alteragdes nos parametros.

A nao observacao destas instrucdes podera causar a morte ou ferimentos graves.

A PERIGO

FUNCIONAMENTO ACIDENTAL DO INVERSOR

Evite aterramento acidental das entradas Idgicas configuradas para l6gica sink. Aterramento acidental pode
resultar na ativagao involuntaria das fungdes do inversor.
Proteja os condutores de sinal contra danos que podem resultar do aterramento involuntario do condutor.

A nao observacao destas instrugdes podera causar a morte ou ferimentos graves.

16
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Antes de iniciar

AAVISO

PERDA DE CONTROLE

e O projetista de qualquer esquema de controle deve: considerar os modos de falha potencial dos caminhos
de controle e, para algumas fungdes de controle criticas, fornecer um meio para atingir um estado seguro
durante e depois da ocorréncia de uma falha. Exemplos de fungdes de controle criticas séo paradas de
emergéncia e paradas por ultrapassagem.

e Canais de controle separados ou redundantes devem estar disponiveis para as fungdes de controle criticas.
e Canais de controle do sistema podem incluir links de comunicacédo. Considere as implicagdes dos atrasos
de transmissao imprevistos ou falhas do link™.

A nao observancia destas instrugoes podera causar a morte, ferimentos graves ou danos ao
equipamento.

1. Para obter informagdes adicionais, consultar NEMA ICS 1.1 (uUltima edigdo), "Safety Guidelines for the Application, Installation, and
Maintenance of Solid State Control" (Diretrizes de Seguranca para Aplicacéo, Instalagdo e Manutencao de Controle de Estado Sélido),
"Safety Standards for Construction and Guide for Selection, Installation and Operation of Adjustable-Speed Drive Systems" (Normas de
Seguranca para Construgédo e Guia para Selecéo, Instalacdo e Operacédo de Sistemas de Inversores de Frequéncia).

ACUIDADO

TENSAO DA LINHA INCOMPATIVEL

Antes de ligar e configurar o inversor de frequéncia, certifique-se de que a tensao da linha seja compativel com
a faixa de tensao da alimentacdo mostrada na placa de identificagéo do inversor. Se a tensao nao for
compativel o inversor podera ser danificado.

A nao observéancia destas instrucoes podera causar ferimentos ou danos ao equipamento.

Antes de retirar o inversor de sua embalagem, verifique se a caixa nao foi danificada durante o transporte. Dano
na caixa geralmente indica manejo impréprio e potencial de dano ao equipamento. Caso seja constatado algum
problema, notificar a transportadora e o representante da Schneider Electric.

AAVISO

EMBALAGEM DANIFICADA

Se a embalagem parece estar danificada:
- maneje com cuidado
- verifique se o produto aparenta estar danificado

A nao observéancia destas instrucoes podera causar a morte, ferimentos graves ou danos ao
equipamento.

AAVISO

EQUIPAMENTO DO INVERSOR DANIFICADO
Nao opere ou instale qualquer inversor ou acessério do inversor que pareca estar danificado.

A nao observancia destas instrugoes podera causar a morte, ferimentos graves ou danos ao
equipamento.

Transporte e Armazenamento

Se o inversor néo for instalado de imediato, armazene-o em local limpo, em area seca em temperatura ambiente
entre -25 e +70 °C. Se o inversor tiver que ser transportado a outro local, utilize o material de embalagem e caixa
de papeldo originais para ajudar a proteger o inversor.

S1A53832 01/2011



Antes de iniciar

InstrugGes para icamento e manejo

AAVISO

PERIGO DE MANUSEIO E ICAMENTO

Mantenha a area abaixo de qualquer equipamento que estiver sendo icado livre de pessoas e outros
equipamentos. Utilize o método de icamento mostrado na figura seguinte.

A nao observéancia destas instrucoes podera causar a morte, ferimentos graves ou danos ao
equipamento.

e Inversores Altivar 212 até
ATV212HD22N4S e ATV212W075N4
podem ser retirados de sua
embalagem e instalados sem

D ;.

Barra de max. ’ \ necessidade de equipamento de
icamento & T Forga de icamento.

Forca de icamento

icamento * Para calibres maiores é necessario

utilizar um guincho.

e Depois de retirar o inversor da
embalagem verifique se nao esta
danificado. Se encontrar qualquer
dano, notifique o transportador ou o
representante de vendas.

 Verifique se a placa de identificacédo e
a etiqueta estao de acordo com a nota
fiscal e pedido de compra
correspondente.

BN

AAVISO

RISCO DE TOMBAR
e Mantenha o inversor no palete até que seja 0 momento de instala-lo.

e Nunca cologque o inversor em pé sem suporte adequado tal como um guincho, bragadeira ou outro suporte
de montagem.

A nao observancia destas instrugcoes podera causar a morte, ferimentos graves ou danos ao

equipamento.

CUIDADO

RISCO DE DESEMPENHO DESCLASSIFICADO DEVIDO A ENVELHECIMENTO DO CAPACITOR

Pode ocorrer reducao dos desempenhos do capacitor do produto depois de longo tempo em armazenamento;
maior do que 2 anos. Nesse caso, antes de utilizar o produto, aplique o procedimento seguinte:

e Utilize uma alimentacgéo variavel de CA conectada entre L1 e L2 (mesmo para as referéncias
ATV212 eee N4).
e Aumente a tensao de CA para ter:
- 25% da tensao nominal durante 30 min.
- 50% da tensao nominal durante 30 min.
- 75% da tensao nominal durante 30 min.
- 100% da tensao nominal durante 30 min.

A nao observancia destas instrucoes podera causar danos ao equipamento.

18
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Etapas da colocagao em funcionamento

Etapas da colocacao em funcionamento

O que este capitulo contém?

Este capitulo contém os seguintes topicos:

Topico

Pagina

Etapas da colocagéo em funcionamento

18
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Etapas da colocagéo em funcionamento

Etapas da colocacao em funcionamento

INSTALACAO

1. Verifique a entrega do inversor
O Verifique se 0 numero impresso na etiqueta € o mesmo que consta no pedido

de compra.
O Retire o Altivar da embalagem e verifique se nao foi danificado durante

o transporte.

2. Verifique a tensao da rede
O Verifique se a faixa de tensao do inversor é compativel com
a tensao da alimentacao (veja a pagina 23).

Etapas 1 a 4

devem ser
realizadas com

a energia desligada.

3. Monte o inversor na vertical
O Monte o inversor de acordo com as instru¢des deste
documento (veja a pagina 28).
O Instale quaisquer opgcdes necessarias
(veja a documentagao opcional).

4. Ligue os fios do inversor (veja a pag. 41)
O Depois de certificar-se que a energia esta
desligada conecte a linha de alimentacéo e o
terra.
O Conecte o motor certificando-se que seu
fechamento corresponda a tensao da rede.
O Conecte o comando.

PROGRAMACAO

5. Consulte o manual de
programacao a pagina.

20 S1A53832 01/2011



Dados técnicos

Dados técnicos

O que este capitulo contém?

Este capitulo contém os seguintes topicos:

Topico

Pagina
Dimensoes e pesos do ATV212H 22
Dimensoes e pesos do ATV212W 22
Dados elétricos 25
Diagramas de conexao 27
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Dados técnicos

Dimensodes e pesos do ATV212H
As figuras abaixo mostram desenhos de contorno dos inversores ATV212 e as tabelas mostram as dimensoes e pesos

dos diversos modelos.
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U30N4, U40N4, U55N4 3,35
ATV212HU55M3X, U75M3X, HU75N4, HD11N4
0
| | =2 2 | o (o)
(T <) T &9
I - x I
En!!!!!IIIII q ol @
11 11 g 1 1 2xM5
{1 11 M
= I E— 1t frf— —
a—— ¢ ——on | - Eﬁi
[} = G = o
o o ¥
ci 4xM4 5L
ATV212HD11M3X, D15M3X, HD15N4, HD18N4, HD22N4S
L 1+t 4o =\ & [ (=
o0 8 [} 8
(LT 50) (T 56
T I
(I (I
(I (I
ol < o T ol NI e
(I (I
[ (I 2xM5
(I (I
| — ] N |
o p—— | —
C = G =
a )
ci
ATV212H Dimens6es mm
a b c i Peso kg
U55M3X, U75M3X,
U75N4, D11N4 180 232 17 170 134,8 160 210 5 6,10
D11M3X, D15M3X
D15N4, D18N4, D22N4S 245 | 329,5 | 27,5 | 190 147,6 | 225 295 6 11,50
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a ﬂ [ o
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et ]
ATV212H Dimens6es mm Peso k
a b bi c ci 9
D22M3X 27,40
240 420 122 214 120 206 403 10 6
D22N4, D30N4 26,40
D37N4, D45N4 240 550 113 244 127 206 529 10 6 23,50
] /[ °Oe| 1} || | C W e [T 1Al
° o o o ol ° o o o o
’ %]8 ° 8%\8\
00 o0
/
/
- L | /
° | [le| ~ : | E
o o
o o
o o o o Ax@9 d : . oM8L .
[\ 20o| T Tl | — o g
c = G = [ —
‘ a I Y
ATV212H Dimens6es mm Peso
a b b1 c cl kg
D30M3X 320 630 118 290 173 280 | 604,5 10 9 38,650
D55N4, D75N4 320 630 118 290 173 280 | 604,5 10 9 39,70
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Dimensoes e pesos do ATV212W

———1
4xD
®
_ 1 i ) i ) U
c = G -
a
ATV212W Dimens6es mm
Peso kg
a b c
075N4...U22N4 7,00
215 297 192 197 277
075N4C...U22N4C 7,50
U30N4...U55N4 5.5 9,65
U75N4 ’ 10,95
230 340 208 212 318
U30N4C...U55N4C 10,55
U75N4C 11,85
X
_ 5o F I} =t —
o o
(e}
8%]0
000
e}
I
o o
4xD
o o
L oo éﬁ Y
c | G -
a -
ATV212W Dimens6es mm
Peso kg
a b c
D11N4, D15N4, 30,3
290 560 315 250 544 8
D11N4C, D15N4C 36,5
D18N4, 374
310 665 315 270 650 10
D18N4C 45
D22N4, D30N4, 49,5
284 720 315 245 700 10
D22N4C, D30N4C 58,5
D37N4, D45N4 57,4
284 880 343 245 860 10
D37N4C, D45N4C 77,4
D55N4, D75N4, 61,9
362 1000 364 300 975 10
D55N4C, D75N4C 88,4
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Referéncias dos inversores

ATV212Heeeeee - Tensao de alimentacao trifasica: 200 ... 240 V 50/60 Hz

Motor Rede (entrada) Inversor (saida) Referéncia (5)
Poténcia Corrente de linha Poténcia Poténcia  Corrente Corrente
indicada na max. (2) aparente lIcc Linha dissipada nominal transité-
placa (1) presumida em (1) ria max.

a200V a240V a240V Max.(3)  corrente 1)@

nominal

kW HP A A kVA kA w A A
0,75 1 3,3 2,7 1,1 5 63 4,6 5,1 ATV212H075M3X
1,5 2 6,1 5,1 2,1 5 101 7,5 8,3 ATV212HU15M3X
2,2 3 8,7 7,3 3,0 5 120 10,6 11,7 ATV212HU22M3X
3 — — 10,0 4,2 5 146 13,7 15,1 ATV212HU30M3X
4 5 14,6 13,0 5,4 5 193 18,7 19,3 ATV212HU40M3X
55 7,5 20,8 17,3 7,2 22 249 24,2 26,6 ATV212HU55M3X
7,5 10 27,9 23,3 9,7 22 346 32,0 35,2 ATV212HU75M3X
11 15 421 34,4 14,3 22 459 46,2 50,8 ATV212HD11M3X
15 20 56,1 45,5 18,9 22 629 61,0 67,1 ATV212HD15M3X
18,5 25 67,3 55,8 23,2 22 698 74,8 82,3 ATV212HD18M3X
22 30 80,4 66,4 27,6 22 763 88,0 96,8 ATV212HD22M3X
30 40 113,3 89,5 37,2 22 1085 117,0 128,7 ATV212HD30M3X

ATV212Heeeeee - Tensao de alimentacao trifasica: 380 ... 480 V 50/60 Hz

Motor Rede (entrada) Inversor (saida) Referéncia (5)
Poténcia Corrente de linha Poténcia Icc Linha Poténcia  Corrente  Corrente
indicada na max. (2) aparente presumida dissipada nominal  transito-
placa (1) a380V a480V a380V max. (3) em corren- (1) ria max.

te nominal (1) (4)
kW HP A A kVA kA w A A
0,75 1 1,7 1,4 1,1 5 55 2,2 2,4 ATV212H075N4
1,5 2 3,2 2,5 2,1 5 78 3,7 4,0 ATV212HU15N4
2,2 3 4,6 3,6 3,0 5 103 5,1 5,6 ATV212HU22N4
3 —_ 6,2 49 4.1 5 137 7,2 7,9 ATV212HU30N4
4 5 8,1 6,4 5,3 5 176 9,1 10,0 ATV212HU40N4
5,5 7,5 10,9 8,6 7,2 22 215 12,0 13,2 ATV212HU55N4
7,5 10 14,7 11,7 9,7 22 291 16,0 17,6 ATV212HU75N4
11 15 21,1 16,8 13,9 22 430 22,5 24,8 ATV212HD11N4
15 20 28,5 22,8 18,7 22 625 30,5 33,6 ATV212HD15N4
18,5 25 34,8 27,8 22,9 22 603 37,0 40,7 ATV212HD18N4
22 30 411 32,8 27 22 723 43,5 47,9 ATV212HD22N4S
22 30 41,6 33,1 27,3 22 626 43,5 47,9 ATV212HD22N4
30 40 56,7 44,7 37,3 22 847 58,5 64,4 ATV212HD30N4
37 50 68,9 54,4 45,3 22 976 79 86,9 ATV212HD37N4
45 60 83,8 65,9 55,2 22 1253 94 103,4 ATV212HD45N4
55 75 102,7 89 67,6 22 1455 116 127,6 ATV212HD55N4
75 100 141,8 111,3 93,3 22 1945 160 176 ATV212HD75N4

(1) Esses valores sao fornecidos para uma frequéncia nominal de chaveamento de 12 kHz até ATV212HD15M3X e até
ATV212HD15N4 ou 8 kHz para inversores ATV212HD18M3X ... HD30M3X e ATV212HD18N4 ... HD75N4, 6 kHz para
ATV212HD22N48S, para uso em operagao continua, em temperatura ambiente de 40°C. A frequéncia de chaveamento
deve ser ajustada entre 6 e 16 kHz para todas as classificacdes. Acima de 8 kHz ou 12 kHz, dependendo da classificagao,
o inversor reduzira a frequéncia de chaveamento automaticamente caso ocorra aumento excessivo de temperatura. Para
operacao continua acima da frequéncia nominal de chaveamento, desclassifique a corrente nominal do inversor. Para
consultar as curvas de desclassificacdo em funcéo da frequéncia de chaveamento, temperatura ambiente e condigoes de
montagem veja a pagina 29.

2) Corrente em uma linha de alimentacao com a "Classificagao suportavel de entrada", veja o Quick Start Guide.
3) Corrente em uma linha de alimentacdo com classificacao de corrente de curto-circuito indicada.

4) O inversor foi projetado para funcionar até 60 segundos neste nivel.

5) Veja a descricao da referéncia na pagina 11.

P
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ATV212Weeeee - Tensao de alimentacao trifasica: 380 ... 480 V 50/60 Hz
Inversores com filtro integrado CEM, categoria C2, C3

Motor Rede (entrada) Inversor (saida) Referéncia (5)
Poténcia indicada | Corrente de linha Poténcia Icc linha Corrente  Corrente
na placa (1) max. (2) aparente presumida nominal transitéria

a380V  a480V assoyv M- () (1) )
kW HP A A kVA kA A A
0,75 1 1,7 1,4 1,1 5 2,2 2,4 ATV212W075N4
1,5 2 3,2 2,5 2,1 5 3,7 4 ATV212WU15N4
2,2 3 4,6 3,6 3 5 51 5,6 ATV212WU22N4
3 — 6,2 4,9 41 5 7,2 7.9 ATV212WU30N4
4 5 8,1 6,4 5,3 5 9,1 10 ATV212WU40N4
5,5 7,5 10,9 8,6 7,2 22 12 13,2 ATV212WU55N4
7,5 10 14,7 11,7 9,7 22 16 17,6 ATV212WU75N4
11 15 21,2 16,9 14 22 22,5 248 ATV212WD11N4
15 20 28,4 22,6 18,7 22 30,5 33,6 ATV212WD15N4
18,5 25 34,9 27,8 23 22 37 40,7 ATV212WD18N4
22 30 41,6 33,1 27,3 22 43,5 47,9 ATV212WD22N4
30 40 56,7 447 37,3 22 58,5 64,4 ATV212WD30N4
37 50 68,9 54,4 45,3 22 79 86,9 ATV212WD37N4
45 60 83,8 65,9 55,2 22 94 103,4 ATV212WD45N4
55 75 102,7 89 67,6 22 116 127,6 ATV212WD55N4
75 100 141,8 111,3 93,3 22 160 176 ATV212WD75N4

ATV212Weeeee - Tensao de alimentacao trifasica: 380 ... 480 V 50/60 Hz
Inversores com filtro integrado CEM, categoria C1

Motor Linha de alimentacao (entrada) Inversor (saida) Referéncia (5)
Poténcia indicada | Corrente de linha Poténcia Icc linha Corrente  Corrente
na placa (1) max. (2) aparente presumida nominal transitéria

a380V  a480V  asgoy  Max () ) méx.(1)(4)
kW HP A A kVA kA A A
0,75 1 1,7 1,4 1,1 5 2,2 2,4 ATV212W075N4C
1,5 2 3,2 2,6 2.1 5 3,7 4 ATV212WU15N4C
2,2 3 4,6 3,7 3 5 51 5,6 ATV212WU22N4C
3 — 6,2 5 41 5 7,2 7.9 ATV212WU30N4C
4 5 8,2 6,5 5,4 5 9,1 10 ATV212WU40N4C
55 7,5 11 8,7 7,2 22 12 13,2 ATV212WU55N4C
7,5 10 14,7 11,7 9,7 22 16 17,6 ATV212WU75N4C
11 15 21,1 16,7 13,9 22 22,5 24.8 ATV212WD11N4C
15 20 28,4 22,8 18,7 22 30,5 33,6 ATV212WD15N4C
18,5 25 34,5 27,6 22,7 22 37 40,7 ATV212WD18N4C
22 30 41,1 33,1 27,1 22 43,5 47,9 ATV212WD22N4C
30 40 58,2 44,4 38,3 22 58,5 64,4 ATV212WD30N4C
37 50 68,9 54,4 45,3 22 79 86,9 ATV212WD37N4C
45 60 83,8 65,9 55,2 22 94 103,4 ATV212WD45N4C
55 75 102,7 89 67,6 22 116 127,6 ATV212WD55N4C
75 100 141,8 111,3 93,3 22 160 176 ATV212WD75N4C

(1) Esses valores sao fornecidos para uma frequéncia nominal de chaveamento de 12 kHz até ATV212HD15M3X e até

P

ATV212HD15N4 ou 8 kHz para inversores ATV212HD1 8M3X ... HD30M3X e ATV212WD18N4 ... HD75N4, para uso em

operagao continua em temperatura ambiente de 40°C (104 °F).
Acima de 8 kHz ou 12 kHz, dependendo da classificagao, o inversor reduzira a frequéncia de chaveamento

automaticamente caso ocorra aumento excessivo de temperatura. Para operagao continua acima da frequéncia nominal
de chaveamento, desclassifique a corrente nominal do inversor. Para consultar as curvas de desclassificagao em fungao

da frequéncia de chaveamento, temperatura ambiente e condi¢des de montagem veja a pagina 29.
2) Corrente em uma linha de alimentacao com a "Classificagao suportavel de entrada" veja o Quick Start Guide.

3) Corrente em uma linha de alimentacdo com classificacao de corrente de curto-circuito indicada.

4) Observacao: O inversor foi projetado para funcionar até 60 segundos neste nivel.
5) Veja a descricao da referéncia na pagina 11.
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Esquemas de ligacao

Esquema recomendado para ATV212HeeeM3X, ATV212eeeeN4, ATV212WeeeN4C

s1
A
L

Sink
(I6gica negativa)

Comutadores (ajustes de fabrica)

Selecao do
tipo légico
CLP

Source
(I6gica positiva)

qlr
=7
SW102

Selecao tensao/
corrente para E/S

Analdgica I/0
a < 0 (VIA e VIB)
o > O
-0
VIA U (tensdo) B | | ! (corrente)
Potencidmetro VIB U (tensZo) | ] | PTC
de referéncia
SZ1 RV1202 SW100
FM
I=
SW101

(1) Contatos de relé seguranca. Utilizados para sinalizacado a distéancia do estado do inversor.
(2) Conexao do comum para entradas logicas depende da posicéo da chave (Source, CLP, Sink); veja a pagina 48.

A PERIGO

FUNCIONAMENTO ACIDENTAL DO INVERSOR

e Modifique o ajuste dos comutadores somente quando o produto estiver desligado.

e Na&o modifique o ajuste do comutador SW102 a menos que o sistema esteja com fiagéo para ldgica sink.
A nao observacao destas instrugdes podera causar a morte ou ferimentos graves.

A CUIDADO

RISCO DE FERIMENTOS

Para modificar a posicéo das chaves utilize uma chave de fenda.

A nao observancia destas instrucoes podera causar ferimentos ou danos ao equipamento.

Observacao: Todos os bornes estéo localizados na base do inversor. Instalar médulos antiparasitas em todos

os circuitos indutivos proximos do inversor de frequéncia ou acoplados no mesmo circuito, tais como relés,
contatores, eletrovalvulas, iluminacgao fluorescente.
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Exemplos de esquemas de circuito sugeridos

Comutador de entrada légica

O comutador de entrada légica SW102 designa o tipo de entrada Iégica ou para 24 V (légica source) ou 0 V

(I6gica sink).

A PERIGO

controle.

FUNCIONAMENTO ACIDENTAL DO INVERSOR

e Evite aterramento acidental das entradas logicas configuradas para logica sink. Aterramento acidental pode
resultar na ativagéo involuntaria das fungées do inversor.

e Proteja os condutores de sinal contra danos que podem resultar do aterramento involuntario do condutor.
e Siga as diretrizes das normas NFPA 79 e EN 60204 quanto as praticas de aterramento de circuitos de

A nao observacao destas instrucdes podera causar a morte ou ferimentos graves.

Entradas légicas de acordo com a posi¢cao do comutador do tipo de légica

Posicao "Source"

controle a 2 fios

Terminal de controle
do ATV212

N
a @

L ,,,ﬁ;,,ﬁ? ,,,,,

F: Avanco
R: Velocidade pré-selecionada

Entradas analdgicas

Posicao "Sink"

ATV 212

controle a 3 fios

Terminal de controle
do ATV212

F: Avanco
R: Parada
RES: Reversdo

Entradas analdgicas de tensao

Externa + 10 V

Terminal de controle
do ATV212

Potenciémetro
de referéncia

de velocidade
2,2a10kQ

Terminal de controle
do ATV212

Entradas analdgicas de tensao
Légica positiva (posigao "Source")

Terminal de controle
do ATV212

VIAU
(tensado)

| (corrente)

Posicao "CLP" com saidas a transistor do CLP

ATV 212 ATV 212

sonda PTC

Terminal de controle do
ATV212

Motor

Entradas analdgicas de tensé@o
de 0-20 mA, 4-20 mA, X-Y mA

Terminal de controle
do ATV212

0-20 mA
4-20 mA
X-Y mA
source

Légica negativa (posicao "Sink")

Terminal de controle

|
I do ATV212
I < > o ) VAL I (corrente)
i N e g (tensao)
R
4,7 kQ
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Instalacao

O que este capitulo contém?

Este capitulo contém os seguintes topicos:

Topico Pagina
Generalidades sobre a montagem dos inversores de frequéncia 30
Recomendagdes especificas para montagem em armarios ou painéis 36
Posicdo do LED de carga 37
Abertura do inversor para acessar os bornes 40
Recomendagdes sobre a fiagdo 43
Bornes de energia 43
Bornes de comando e chaves 50
Instalacao do cartéo opcional 50
Uso em sistema de aterramento com impedancia (IT) 51
Compatibilidade eletromagnética (EMC) 54
Manutencao 60
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Generalidades sobre a montagem dos inversores de frequéncia

CUIDADO

RISCO DE DANOS AO INVERSOR
Siga as recomendacdes de montagem descritas neste documento.

A nao observéancia destas instrucoes podera causar danos ao equipamento.

Condicoes de temperatura e de montagem

e Nao coloque o inversor préximo a elementos de aquecimento.

= e Deixe espaco livre suficiente para que o ar de resfriamento circule
\ livremente da base para o topo do inversor.

e Espaco livre na frente do inversor: minimo de 10 mm.

ATV212H ATV212W
I I Dependendo das condi¢des em que o inversor for utilizado, sua instalagéo
£ £ ird necessitar de certas precaugdes e do uso de acessoérios adequados.
\ % / \ 3 e Instale o inversor na vertical com inclinagdo de + 10° em relagao a
— —— vertical.
£y ) ‘% i e Fixe-0 na superficie de montagem utilizando parafusos M5 com arruela
I cativa.

>50 mm

>100 mm

Recomendamos o uso de arruelas com todos os parafusos de montagem.

Métodos de montagem

Montagem tipo A - ATV212HeeelM3X, ATV212HeeeN4e e ATV212WeeeN4, ATV212WeeeN4C
Espaco livre = 50 mm de cada lado com a tampa de protecao instalada.

B -8 [

Montagem tipo B - ATV212HeeeM3X, ATV212HeeeN4e
Inversores montados lado a lado com a tampa de protecao removida (grau de protecéo torna-se do tipo
aberto IP20).

NN
o) Q) O

Montagem tipo C - ATV212HeeeM3X, ATV212HeeeN4e
Espaco livre 2 50 mm de cada lado, com a tampa de protecdo removida (grau de protec¢éo torna-se do tipo
aberto 1P20).

A N N
8-l §B

Esses tipos de montagens sao possiveis sem desclassificacao até 40°C na frequéncia de chaveamento
ajustada de fabrica. Para outras temperaturas ambientes e frequéncias de chaveamento, veja as curvas de
desclassificag@o a pagina 29.

30
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Remocao da tampa de protecao nos inversores ATV212H

Antes de remover a tampa de protecéo do inversor veja os métodos de montagem a pagina 30 para determinar
o tipo de montagem apropriado a sua aplicagéo.

Se a protecao IP20 for adequada, retire a tampa de protecédo da parte superior do inversor como é mostrado
abaixo.

Para protecéo UL Tipo 1, deixe a tampa de protecdo na parte superior do inversor e instale um kit de entrada
de eletroduto (montagem no lado de fora do invélucro). Veja referéncias do kit de entrada no catalogo disponivel
em www.schneider-electric.com.

ATV212H 075M3X a D18M3X e
ATV212H 075N4 a D22N4S

ATV212H D22M3X a D30M3X e
ATV212H D22N4 a D30N4

Curvas de desclassificacao

As curvas mostram a porcentagem de desclassificagdo da corrente nominal do inversor (I/In%) em funcao da
temperatura, frequéncia de chaveamento e dos diferentes tipos de montagens (A, B e C).

Por exemplo, 80% de desclassificacao de um inversor ATV212 460 V, de 20 hp, de calibre nominal de 30,5
ampeéres continuos: 30,5 x 0,8 = 24,4 (15 hp).

Para temperaturas intermediarias interpole entre as duas curvas.

ATV212H075M3X ATV212HU15M3X
I/1n 1/1n
% o
" 10
In =100 In =100
S~ 40°CA,B,C e o
90 \ 50°C A C 90 ~ \\\ 40°CA,B,C
80 = 60°CA,C 80 \\ 50°CA,C
sovcs 50°CB
N NN
70 n NN
\\ N ]60°CB
60 60 AN
\60 °CB 60°CB
50 50
40 40
30 30
4 6 10 12 14 16 kHz 4 6 8 10 12 14 16 kHz
Frequéncia de chaveamento Frequéncia de chaveamento
ATV212HU22M3X ATV212HU30M3X, HU40M3X
I/1n 1/1n
% %
110 110
In=100 In =100
° 40°CA,B,C
90 \\ 40°CA,B,C 90 \
8 50°C A, C 80 - 50 °CA, C
50°CB \ 50°CB
70 ~ \ 70 60°CA,C
60°CA,C 60°CB
&0 60°CB 60
50 50
40 40
30 30
4 6 10 12 14 16 kHz 4 6 8 10 12 14 16 kHz

Frequéncia de chaveamento Frequéncia de chaveamento
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ATV212HU55M3X ATV212HU75M3X
I/1n 1/1n
% 0/0
110 110
In =100 In =100 40°C A B. G
40°CA,B,C ‘CA B,
% = 50 °C A C % I —— 50 °C A C
~ » ~ .
60°CA, C 50°CB
80 ° 80 60°CA,C
50 °C B ,
60°CB N 60°CB
70 70
60 60
50 50
40 40
30 30
4 6 8 10 12 14 16kHz 4 6 10 12 14 16 kHz
Frequéncia de chaveamento Frequéncia de chaveamento
ATV212HD11M3X ATV212HD15M3X
I/ln 1/1n
% %
110 110
In=100 40°CA,B,C In=100
50°CA,C 40°CA,B,C
%0 \\ 60°CA,C 90 50°CA,C
50°CB ~— 50 °C B
80 60°CB 80 60°CA, C
60°CB
70 70
60 60
50 50
40 40
30 30
4 6 8 10 12 14 16 kHz 4 6 10 12 14 16 kHz
Frequéncia de chaveamento Frequéncia de chaveamento
ATV212HD18M3X ATV212HD22M3X
I/l 1/1n
% %
10 110
In=100 \ In =100
% i\ 40°CA,B,C % \\\
40°CA,B,C
ol IS - NN ERZE:
o~ 50°C A, C AN
70 ’ 70 50°C B
Y 50°CB \\
60 60°CA,C 60
50 60ce 50 N{60°CA.C
60°CB
40 40
30 30
4 6 8 10 12 14 16 kHz 4 6 10 12 14 16 kHz
Frequéncia de chaveamento Frequéncia de chaveamento
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ATV212HD30M3X
I1/1n
%
110
In =100
90 = 40°CA,B,C
80 \
\\
70 \
60 N
) \\ \\
40 \\ MRS
50°CB
30 \\
20 \\
60°CA,C
10 — 60°C B
4 6 8 10 12 14 16 kHz
Frequéncia de chaveamento
ATV212HU15N4
I/1n
%
110
In=100 \
90
N N
80 \ \ N
N N \
™~ N\ . \J40°CAB,C
70 \\\ 50 °C A, C
60 &\50 °CB
\eo °CA,C
50 60 °C B
40
30
4 6 8 10 12 14 16 kHz

ATV212HU30N4, HU40N4

I1/1n
%

Frequéncia de chaveamento

110

In=100

90 S

40°CA,B,C

50°CA,C

80

70

50°CB
60°CA,C

60

/Y,
[ [/

60°CB

50

40

30

10 12 14 16 kHz
Frequéncia de chaveamento

ATV212H075N4
1/1n
0/0
110
In =100
90 N N
80 \\\
\ 40°CA,B,C
70 = 50°CA,C
SO socs
\
% ~_|60°CA,C
60°CB
50
40
30
4 6 10 12 14 16 kHz
Frequéncia de chaveamento
ATV212HU22N4
1/1n
0/0
110
In=100
90
NN
80 N NCN
\ \\ 40°CA,B,C
70 50°CA, C
\\
60 50°CB
60°CA,C
50 60 °C (
40
30
4 6 10 12 14 16 kHz
Frequéncia de chaveamento
ATV212HU55N4
1/1n
%
110
In =100
90 \
80 \ 40°CA,B,C
70 RN 50°CA, C
60 ™~ - 50°C B
\\
50 < 60°CA,C
40 60°CB
30
4 6 10 12 14 16 kHz

Frequéncia de chaveamento
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ATV212HU75N4
1/1n
%
110
In =100 40°CA,B,C
50°CA,C
90 60°CA,C
50°CB
80 60°CB
70
60
50
40
30
4 6 8 10 12 14 16 kHz
Frequéncia de chaveamento
ATV212HD15N4
1/1n
%
110
In =100
9 N_SK— _l40°CA B,C
] [50°CAC
80 N
70 \\ 60°CA,C
50°CB
60 AN
~eocce
50
40
30
4 6 8 10 12 14 16 kHz
Frequéncia de chaveamento
ATV212HD22N4
1/1n
%
110
In =100
90 \
80 \\
70 \Y\ \\\\ 40°CA,B,C
‘TN NN
50 \ 50°CA,C
\\ NsoccB
40 -
\ \
30 \ \
R.NJ60°CA,C
20 60°CB
10
4 6 8 10 12 14 16 kHz

Frequéncia de chaveamento

ATV212HD11N4
1/1n
%
110
In =100
9 \\\ 40°CA,B,C
80 ‘\\\ 50 °C B
. N\ [s0°CAC
NleoccB
60 60°CA,C
50
40
30
4 6 8 10 12 14 16 kHz
Frequéncia de chaveamento
ATV212HD18N4
1/1n
%
110
In =100
90 S 40°CA,B,C
\
80 \\
70 N 50°CA, C
50°CB
60 60°CA,C
50 60°CB
40
30
4 6 8 10 12 14 16 kHz
Frequéncia de chaveamento
ATV212HD22N4S
I/1n
%
110
In=100
90
N \
80 N \ I~
\\\\ 40°CA,B,C
70 < ~
60
50 ‘\50 °CA,B,C
40 60°CA,B,C
30
4 6 8 10 12 14 16 kHz

Frequéncia de chaveamento
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ATV212HD30N4 ATV212HD37N4
I/1n
% gn
110 10
In=100 In=100
90 \ 90 ‘\
80 N N
N 80 \
70 \\ \4OOCA’B’C 70 N N N \\40°CA, B,C
60 \\ 60 \\\ \\
50 50 50°CA,C
~ ~N N N 5g -
NG NG 50°C B
40 50°C A, C 40 IS
~N Nsocs N
NG \
30 30 I~
~N ~_J60°CA C
20 60°CA,C 20 60°CB
60°CB
10 10
4 6 8 10 12 14 16kHz 4 6 8 10 12 14 16 kHz
Frequéncia de chaveamento Frequéncia de chaveamento
ATV212HD45N4 ATV212HD55N4
I/1n 1/1n
OA’ ﬂ/D
110 110
In =100 In=100
90 90 \\\
80 \ 80 \\\
70 ~\\ 40°CA,B,C 70 \\\ 40°CA,B,C
60 A 60 \
50 \\ 50°CA,C 50 50°CAC
o 50 °
40 50°CB 40
30 \\ 30 \\
20 \\ 20 k\
10 \ 60°C A, C 10 \ 60°CA,C
60°CB 60°CB
4 6 8 10 12 14 16 kHz 4 6 8 10 12 14 16 kHz
Frequéncia de chaveamento Frequéncia de chaveamento
ATV212HD75N4 ATV212W075N4...WU75N4, ATV212W075N4C...WU75N4C
1 o|/n 1/1n
110 e
In =100 In=100
90 90 40°CA
80 80
70 70
60 \ 40°CA,B,C 60 \
50°CA
50 S 50°C A, C 50
~50°CB
40 40
30 \\ 30
4 6 8 10 12 14 16 kH
20 NS - ‘
~ N Frequéncia de chaveamento
10 N~ 60 °C A, C
60°CB
4 6 8 10 12 14 16 kHz

Frequéncia de chaveamento
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ATV212WD11N4, ATV212WD11N4C

I/1n
%

110

In=100

90

40°CA

50°C A

80

70

60

50

40

30

4 6 8 10 12

ATV212WD18N4, ATV212WD18N4C

I1/1n
%

Frequéncia de
14 16kHz chaveamento

110

In=100

90

80 \

\ 40°C A
70
60 50 °C A
50
40
* 4 6 8 10 12 14 16 kHz Frequéncia de
2 chaveamento
ATV212WD30N4, ATV212WD30N4C
I/1n
%
110
In=100
90
80 \
0 40°C A
60
50
40 50°CA
30 . oneia
4 6 8 10 12 14 16kHz Frequéncia de
chaveamento

ATV212WDA45N4, ATV212WD45N4C

I1/1n
%

110

In=100

90

80 N

. ™

50

60 \

N,

40

AN

30

14 16 kHz

Frequéncia de
chaveamento

ATV212WD15N4, ATV212WD15N4C

I1/1In
%

110

In=100

90

80

70

40°CA

50°CA

60

50

40

30

4 6 8 10 12

ATV212WD22N4, ATV212WD22N4C

I/1n
%

14

Frequéncia de
16kHz chaveamento

110

In=100

90

80

70

60

40°CA

50

40

50°CA

30
4 6 8 10 12

ATV212WD37N4, ATV212WD37N4C

I/1ln
(Vo

14

16kHz Frequéncia de
chaveamento

110

In =100

90 N

80 \

70 ™

40°CA

60

50

40

50°C A

30

4 6 8 10 12

ATV212WD55N4, ATV212WD55N4C

I/ln
0/0

14

Frequéncia de
16kHz chaveamento

110

In =100

90 N

80 \

70 ™

40°C

60

50

50 °C

40

30

14

Frequénciade

16kHz haveamento
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ATV212WD75N4, ATV212WD75N4C

I/1n
0/0

110

In=100

90

80 N

. ™
60 \

40°C

50 N

40

50 °C

30

Frequéncia de

16kHz chaveamento
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Recomendacoées especificas para montagem em invélucros

Observacao: O que se segue aplica-se somente a inversores ATV212HeeeM3X e ATV212HeeeN4.

Observe as recomendagdes de montagem descritas a pagina 30.

" Para auxiliar a garantir a circulagé@o de ar pelo inversor:

e Coloque grades de ventilagao.

m e Verifique se a ventilacao é suficiente. Se nao for, instale uma

- | 8 unidade de ventilagdo forcada com filtro. As aberturas e/ou
ventiladores devem fornecer uma vazao no minimo igual aquela
dos ventiladores do inversor (veja abaixo).

e Utilize filtros especiais com prote¢édo do Tipo UL 12/IP54

e Situada na parte superior do inversor, veja a pagina 30.

Consulte a poténcia dissipada em corrente nominal, veja a pagina 23.

Vazoes minimas de ar

Se estiver sendo feita a instalagéo do inversor em um invélucro do Tipo 1, fornecga ventilagao forcada em vazao
pelo menos igual ao valor listado na parte de baixo de cada inversor.

Para inversor Vazao Para inversor Vazao
m3/hora |pés®/min m3/hora |pés®/min
ATV212H075M3X 22 13 ATV212H075N4 19 12
ATV212HU15M3X |35 21 ATV212HU15N4 27 16
ATV212HU22M3X |41 25 ATV212HU22N4 35 21
ATV212HU30M3X |50 30 ATV212HU30N4 47 28
ATV212HU40M3X |66 39 ATV212HU40N4 60 36
ATV212HU55M3X |85 50 ATV212HU55N4 74 44
ATV212HU75M3X 118 70 ATV212HU75N4 100 59
ATV212HD11M3X 157 93 ATV212HD11N4 147 87
ATV212HD15M3X (215 127 ATV212HD15N4 206 122
ATV212HD18M3X (239 141 ATV212HD18N4 214 126
ATV212HD22M3X  |261 154 ATV212HD22N4S 214 126
ATV212HD30M3X  |371 219 ATV212HD22N4 214 126
ATV212HD30N4 290 171
ATV212HD37N4 334 197
ATV212HD45N4 429 252
ATV212HD55N4 498 293
ATV212HD75N4 666 392

Invélucro metalico selado

CUIDADO

RISCO DEVIDO A CONDENSAGAO

Se houver possibilidade de ocorrer condensagao, mantenha o inversor energizado quando o motor ndo estiver
funcionando ou instale aquecedores de fita controlados por termostato.

A nao observancia destas instrucoes podera causar danos ao equipamento.

O inversor deve ser montado em um involucro a prova de pd e de agua sob certas condi¢cdes ambientais como
de po, gases corrosivos, umidade elevada com risco de condensacdo e gotejamento de agua, respingos de
agua, etc.

Isto faz com que o inversor possa ser utilizado em um invélucro onde a temperatura maxima atinja 50°C.

Ao montar o inversor dentro de um invélucro UL Tipo 12 ou IP54, siga estas instru¢des de ventilagéo:

e Observe as distancias minimas de folga mostradas na pagina 30.

e Se for necessario, instale um ventilador para circular o ar dentro do invélucro, para evitar a ocorréncia de
pontos quentes dentro do inversor e distribuir o calor de maneira uniforme as superficies utilizadas para o
resfriamento por convecgéo.
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Posicao do LED de carga

O LED de carga do capacitor no
inversor ndo é um indicador da
auséncia de tensao do
barramento de CC. Indica
somente quando o capacitor
esta totalmente carregado.
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Abertura do inversor para acessar os bornes

Procedimento

1 Qualquer procedimento nesta secdo deve ser realizado somente quando o produto estiver desligado.

A A PERIGO

PERIGO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO VOLTAICO
Antes de realizar o procedimento desta secéo leia e entenda as instrugbes no capitulo "antes de iniciar".
A nao observacao destas instrugdes podera causar a morte ou ferimentos graves.

2 Abra a tampa frontal do ATV212.

Inversores ATV212H até 22 kW

Gire o parafuso no
painel frontal em 90°
no sentido anti-
horéario de modo a
alinhar o ponto
existente no parafuso
para a posicao de
desbloqueio.

Puxe a parte frontal do painel e
desloque-o aberto para a esquerda

Parafuso

Para evitar danos ao
parafuso, néo o force
para além dos 90°.

Inversores ATV212H a partir de 22 kW

Retire os parafusos.
Levante e remova a
tampa.
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ATV212W até 7,5 kW ATV212W acima de 7,5 kW

Localizacao dos bornes no ATV212H

Bornes de controle

Nos inversores ATV212H075M3X...U55N4 (pagina 10) retire antes a placa de controle para poder acessar 0s
bornes.

1 Retire o parafuso de montagem da placa de bornes e retire a placa de bornes padrao do ATV212. Tome
cuidado para nao perder o parafuso de montagem da placa de bornes

2 Conecte os bornes de poténcia

3 Monte novamente a placa de bornes e coloque o parafuso de montagem da placa (tipo M3 de rosca) e aperte
com torque de 0,7 a 0,8 Nm.
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Localizacao dos bornes no ATV212W

Exemplo ATV212WU55N4C Exemplo ATV212WD15N4

Bornes de controle

Bornes de poténcia

Exemplo ATV212WD18N4C

Bornes de controle

Bornes de poténcia

42
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Recomendacgoes sobre a fiagcao

A A PERIGO

PERIGO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO VOLTAICO

e Para evitar superaguecimento ou perda de contato, as conexdes devem ser feitas de acordo com as bitolas
dos cabos e torques de aperto fornecidos neste documento.

e Para conexao da alimentagéo principal é proibido utilizar cabo multicondutor sem terminal tipo olhal.

e Realize um teste de puxar para verificar se os parafusos do borne estdo corretamente apertados.

A nao observacao destas instrugcoes podera causar a morte ou ferimentos graves.

Protecao do circuito e de poténcia

O inversor deve ser aterrado para estar de acordo com os regulamentos relativos a correntes de fuga elevadas
(acima de 3,5 mA).

Se os regulamentos nacionais e locais exigirem uma protecao a montante por meio de um dispositivo diferencial
residual, utilize um dispositivo tipo A para inversores monofasicos e tipo B para inversores trifasicos conforme
estéa definido na Norma IEC 60755.

Escolha um modelo adequado que incorpore:

e Filtro de corrente de Alta Frequéncia (AF).

e Uma temporizagao que evite o disparo causado pela carga da capacitancia parasita ao energizar.
A temporizacgédo nao esta disponivel para dispositivos de 30 mA; neste caso escolha dispositivos com
imunidade contra disparos acidentais.

Se a instalagdo compreender diversos inversores, providencie um "dispositivo diferencial residual" para cada
inversor.

Mantenha os cabos de poténcia separados dos circuitos com sinais de nivel baixo (detectores, CLPs, aparelhos
de medicao, video, telefone).

Se estiver utilizando cabos mais longos do que 50 m entre o inversor e o motor, coloque filtros de saida (para
obter mais detalhes consulte o catalogo).

Controle

Mantenha os circuitos de controle afastados dos cabos de poténcia. Para circuitos de controle e de referéncia
de velocidade, recomendamos o uso de cabos tran¢ados blindados com passo entre 25 e 50 mm, ligando a
blindagem a terra em cada extremidade.
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Aterramento do equipamento

Ligue o inversor a terra conforme as exigéncias das normas locais e nacionais. Uma secéo minima de fio de
10 mm?2 pode ser necessaria para satisfazer as normas sobre limitagéo de corrente de fuga.

A A PERIGO

PERIGO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO VOLTAICO

e O painel do inversor deve ser adequadamente aterrado antes de energiza-lo.
e Utilize o ponto de aterramento fornecido como mostra a figura.

A nao observacao destas instrugdes podera causar a morte ou ferimentos graves.

A AVISO

PROTECAO DE SOBRECORRENTE INADEQUADA

e Dispositivos de protecéo contra sobrecorrente devem ser coordenados adequadamente.
e Na&o conecte o inversor a uma rede de alimentacéo cuja capacidade de curto-circuito ultrapasse a
capacidade de curto-circuito presumida maxima lcc do inversor, indicada neste manual.

A nao observancia destas instrucoes podera causar a morte, ferimentos graves ou danos ao
equipamento.

CUIDADO

RISCO DE DANOS AO INVERSOR

e Se atensdo da linha de alimentacgéo for aplicada aos bornes de saida (U/T1,V/T2,W/T3) o inversor sera
danificado.

e Antes de energizar o inversor verifique as conexdes de poténcia.

e Ao substituir o inversor existente por outro, verifique se todas as conexdes da fiagao para o inversor estao
de acordo com as instrugdes sobre fiagdo deste manual.

A nao observancia destas instrugdes podera causar danos ao equipamento.

e Certifique-se de que a resisténcia de terra seja menor ou igual a 1 ohm.

e Para o aterramento de diversos inversores é necessario conectar cada
um deles diretamente a terra conforme € mostrado na figura a esquerda.

e Nao faga um circuito de aterramento em malha e néo ligue os cabos em
série.
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Bornes de poténcia

ATV212H - Disposicao e caracteristicas dos bornes de poténcia
Conecte os bornes de poténcia antes de conectar os bornes de controle.

A

Cada terminal de poténcia tem a estrutura mostrada na figura a esquerda.

terminal (fio desencapado).

@I

aE

EEEEEEE

| O

O ____ Parafuso de
aterramento

Q@ |RL1|s/L2

T/IL3

PO |PA/+| PB

pc-|umt|vimz|wiry @ |

R
R
&

o

R
R
R
R

Parafuso de

aterramento

[RiLt[siz| ]

Po |par| P [Por-|umt|vim2wiTs

oo

@ [RiLt[siz| Tis| po [Pavs| P |Per-|urmi|vima|wirs] @

Parafuso de
aterramento

Conecte o cabo a A se possuir um terminal tipo olhal ou a B se nao possuir um

Partes A e B podem acomodar diferentes bitolas de cabos.

ATV212H Secao

pRA Torque
gl:égngg de aperto
() mm? AWG ~ Nm
075M3X,
U15M3X,
U22M3X,
U30M3X,
U40M3X 6 10 1.3

075N4, U15N4,
U22N4, U30N4,
U40N4

(1) Nos inversores ATV212H075M3X ... U55N4
retire primeiro a placa de comando para poder
acessar os bornes de poténcia.

ATV212H Secéo

Torque
maxima
do cabo de aperto
(1) mm?  AWG N‘m
U55N4 6 10 1,3
U55M3X,
U75M3X
U75N4 16 6 2,5
D11N4
ATV212H Secéo Torque
maxima de aperto
do cabo
mm?  AWG N'm
D11M3X,
D15M3X,
D18M3X 25 3 4,5
D15N4, D18N4,
D22N4S
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R/A1 S/L2 T/3 UM VIT2 W/T3

X

© 0 0 0 O O
PE PA/+ PC/- _PE

008

Parafuso de
aterramento

olojolojolo
maxima de aperto
do cabo
© © o o 0] >
— mm<  AWG N-m
| r o D22M3X
D22N4, 50 1/0 24
L L @©© D30N4
\— Parafuso de 4
aterramento
U/T1 V/IT2 W/T3
i =i ATV212H Secéo Torque
maxima
do cabo de aperto
3 mm2  kcmils N'm
o
————————— D30M3X 150 300 41
[ |
\— Parafuso de g
aterramento
° ° ATV212H Secéo Torque
Q Q Q Q Q Q an:é;nl;g de aperto
R/L1 S/IL2 T/L3 U/T1 VIT2 W/T3 @
= — = = 5 5
mm<  AWG N-m
O 0 O o o old —
T ’ 50 1/0 24
PE [| PO " PA+ ®|rs [ pc-| PE D45N4
Parafuso de
aterramento
fo o o o o o] ATV212H Secao Torque
e g‘:ﬁ;mbg de aperto
O O O O O
R/L1T S/L2 T/A3 U/T1 V/T2 W/T3 mm?2  kcmils N-m
L'} L'} — W v
o (¢} (¢) (@] (¢] o
[ i s Do, 150 300 41
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Caracteristicas

Borne Funcao

i Borne de aterramento

R/LA1

S/L2 Alimentacao

T/L3

U/m

V/T2 Saidas a motor

W/T3

PO (2) Polaridade (+) do barramento de CC (nao utilizar)
PA/+ (2) (3) Polaridade (+) do barramento de CC

PB Conexao do barramento de CC (n&o utilizar)
PC/- (3) Polaridade (-) do barramento de CC

(1) Os inversores ATV212 possuem dois bornes de terra, um na tira de bornes de poténcia e um no dissipador de calor.

(2) Nunca remova o jumper entre PO e PA/+.
(3) Os bornes PA/+ e PC/- devem ser utilizados somente para medig¢ao da tensdo do barramento de CC.

ATV212W - Disposicao e caracteristicas dos bornes de poténcia
Conecte os bornes de poténcia antes de conectar os bornes de controle.

Cada terminal de poténcia tem a estrutura mostrada na figura a esquerda.

A
Conecte o cabo a A se possuir um terminal tipo olhal ou a B se nao possuir um
B terminal (fio desencapado).
"""""""""""" Partes A e B podem acomodar diferentes bitolas de cabos.
= ATV212W n?:ﬁ?:a Torque de
_' do cabo aperto
mm2  AWG N-m
@ 075N4, U15N4, 6 10 13
U22N4 ’
@ [RiL1|siL2|TIL3
PA+ pcl-|urrt|via|wirs| @J
I ATV212W Seca
= ecao Torque de
=] | maxima q
= do cabo aperto
mm?  AWG N'm
€ 075N4C, U15N4C, 6 10 13
U22N4C ’
PA/+ pck-|umt|vmzjwirs| @ |
ATV212W Secao
maxima Toarqéﬁode
do cabo P
mm?  AWG N'm
U30N4, U40N4,
U55N4, 6 10 1.3
@ |riL1|siL2|TIL3
PA/+ per-|urmt]vmz|wrs| @ |
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ENEERE[)

-lurmt|vrr2jwrr| @

e

[RiLt[siz| s [ ><[par+ > Per-|urr|vima|wirs)

@

[RiLt| sz s[> Jpare [ > Per-Jurr|vira|wir|

|@1@@] (el el elm]
(CIEEINEIE EEE EE
& &

=H=U o [ =

[RiL1]si2|Tis|

><Jpa[><Jper-Jurmt|vim2|wirs|

O [dap)

ATV212W n§99_5° Torque de
axima aperto
do cabo P

mm2  AWG N-m

U30N4C, U40N4C,

U55NA4C, 6 10 1.3
ATV212W Secao
maxima T(;rq:ﬁode
do cabo p
mm2  AWG N-m
U75N4, U75N4C 16 6 2,5
ATV212W Secao
maxima Toarq:l:ode
do cabo P
mm2  AWG N-m
D11N4, D15N4 16 4 3
ATV212W Secao Torque de
maxima aperto
do cabo P
mm?  AWG N'm
D11N4C, D15N4C 16 4 3
D11N4C, D15N4C 10 6 4,5

Valores em italico sdo somente para os bornes
R/L1, S/L2, T/L3.

ATV212W rr?g)%?r(\)a Torque de
do cabo aperto
mm2  AWG N-m
D18N4, D18N4C 25 3 5,4
D18N4C 16 4 22

Valores em italico sdo somente para os bornes
R/L1, S/L2, T/L3.
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o O O

O O Ofg

0 O O o O O

e T T 1€

el Pl D DX [per] €]

[re] Pl DX DX [per] [e]

RL| [sie] [mws] [ume] [wme]
[o o © o o o]
© © ©0© 0 0 0
[o © © o o o]
© © © 0 0 0

150600 (|2 b b
i o o o7
19180215 o o
[@] B ] o0 o1
o O O
< [per] [@)]

ATV212W Secao
maxima
do cabo

Torque de
aperto

mm2  AWG N-m

D22N4, D22N4C

D30N4, D30N4C 50 10 24

D22N4C, D30N4C 25 3 4,3

Valores em italico sdo somente para os bornes
R/L1, S/L2, T/L3.

ATV212W n?:;(;.?.?a Torque de
do cabo aperto

mm2  AWG N-m

D37N4, D37N4C

D45N4, DA5N4C 50 10 24

D37N4C, D45N4C - - 7

Valores em italico sdo somente para os bornes
R/L1, S/L2, T/L3.

ATV212W Secao

pexima apero
mm?  kemils N'm
D55N4, D75N4, 150 300 41
ATv212W n?g)%?r?a Torque de
do cabo aperto
mm?  kemils N-m
D55N4C, D75N4C 150 300 41
130 250 16

Valores em italico sdo somente para os bornes
R/L1, S/L2, T/L3.
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Bornes de controle e chaves

Recomendacoes preliminares

Conecte os bornes de controle depois de conectar os bornes de poténcia.
O comutador de entrada lé6gica SW102 designa o tipo de entrada légica ou para 24 V (légica source) ou 0 V (sink I6gica).

A PERIGO

FUNCIONAMENTO ACIDENTAL DO INVERSOR

e Evite aterramento acidental das entradas l6gicas configuradas para logica sink. Aterramento acidental pode
resultar na ativa¢do involuntaria das fungées do inversor.

e Proteja os condutores de sinal contra danos que podem resultar do aterramento involuntario do condutor.

e Siga as diretrizes NFPA 79 e EN 60204 com relagao a praticas apropriadas de aterramento de circuitos de
controle.

A nao observacao destas instrugdes podera causar a morte ou ferimentos graves.

A PERIGO

FUNCIONAMENTO ACIDENTAL DO INVERSOR

e Modifique o ajuste dos comutadores somente quando o produto estiver desligado.
e N&o modifique o ajuste do comutador SW102 a menos que o sistema esteja com fiagéo para Idgica sink.

A nao observacao destas instrugdes podera causar a morte ou ferimentos graves.

A CUIDADO

RISCO DE FERIMENTOS
Utilize uma chave de fenda para alterar a posi¢cao das chaves.

A nao observancia destas instrugcoes podera causar ferimentos ou danos ao equipamento.

Consulte "Comutador de Entrada Logica" a pagina 28 para obter os diagramas de circuitos recomendados para
I6gica sink e source.

Disposicao
Comutador Configuracao de
Fabrica
SW100
VIA selecéo de corrente/tensao Tenséo (U)
VIB tensao/PTC selecao (1) Tensao (U)
SW101
(FM selecao de corrente/tensao) |Tenséo (U)
LA [Fu8 | FLo [Rva [Rve 22(9185120 do tipo légico Source
PLC FM
Sink « » » Source l l;J T‘erm @ @ @ @ @ SW1
== Tl TR i 03
SW102 SW101  SW103 Selecao do resistor do sem [Cm
F | R [Res][pc]p2¢] cc [ Fm borne de comunicagéo (2) resisténcia
P P ==y =y=)= |
Bitola e torque do borne de controle:
O Bitola aplicavel:
VIA U i - Bornes de parafuso: 0,75 a 2,5 mm?
Vi u-[mO |- PTC - Bornes de mola: 0,2 a 1 mm?2
SW100
Torque de aperto:
[ B | A |GND]SCR|[PP|VIA|VIB|cC 0 5% 06 N-rﬁ
Conector nononanll
RJ45 removivel (1) Quando SW100 for ajustado a PTC, VIB é
- - configurado como entrada PTC conectada a
— F—d resisténcia interna de 3,3 kQ. Conecte a sonda PTC
entre os bornes CC e VIB.
2 Se a resisténcia interna de 3,3 kQ nao for suficiente
para a instalagéo, com referéncia ao valor da
1 bornes de mola resisténcia PTC, ajuste SW100 a VIB, conecte a
2 bornes de parafuso sonda PTC entre os bornes CC e VIB e adicione uma
resisténcia externa entre os bornes PP e VIB.
(2) Quando SW1083 for ajustado em Term, a resisténcia interna de terminacdo de 120 Q é conectada entre os
bornes A e B.
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Caracteristicas

Termi- - o Ajuste da
nais Funcao Caracteristicas fungéo padrio
Entrada externa |Entrada de alimentacao externa de poténcia de Vcc +24
CLP de alimentagcdo |para entradas légicas
de poténcia Tensdo max. permitida: 50 Vcc
P24 Alimentagao Protecéo contra sobrecarga e curto-circuito: -
interna Alimentacao de 24 Vcc (min. 21 Vcc, max. 27 Vcc), corrente maxima: 200 mA
CC Comum 0 Vcc comum (2 bornes)
1 saida légica a relé, 1 contato NF, e 1 contato NA com ponto comum
FLA Capacidade minima de chaveamento 10 mA para 5 Vcc
FLB. Capacidade maxima de chaveamento: Relé de falha
FLC e Em carga resistiva (cos ¢ = 1): 5 A para 250 Vca ou 30 Vcc
e Em carga indutiva (cos ¢ = 0,4 e L/R =7 ms): 2 A para 250 Vca ou 30 Vcc
Saidas a relé Tempo de resposta max.: 10 ms
configuraveis 1 saida légica a relé, 1 contato NA
Capacidade minima de chaveamento 3 mA para 24 Vcc
RY. RC Capacidade maxima de chaveamento: Velocidade
’ ¢ Em carga resistiva (cos ¢ = 1): 3 A para 250 Vca ou 30 Vcc alcancada
e Em carga indutiva (cos ¢ = 0,4 e L/R =7 ms): 2 A para 250 Vca ou 30 Vcc
Tempo de resposta max.: 7 ms = 0,5 ms
3 entradas l6gicas programaveis, 24 Vcc, compativel com CLP nivel 1,
Norma IEC 65A-68 F: Funciona-
Impedancia: 4,7 k2 mento para
Tensao maxima: 30 Vcc frente (comando
Tempo de amostragem max.: 2 ms + 0,5 ms a 2 fios)
E Entradas légicas Designagdes mdltiplas tornam possivel configurar diversas fungdes em uma R: Comando de
RES configuraveis entrada velocidade 1
Légica positiva (Source): Estado 0 se < 5 Vcc ou entrada l6gica sem fio, estado 1 EJ{g-ﬁ;)stado
se> 11 Vee RES: Rearme
Logica negativa (Sink): Estado 0 se > 16 Vce ou entrada Idgica sem fio, estado |de falha
1se<10 Vcc
1 chave - configuravel (SW101) para saida analégica de corrente ou tensdo:
* Saida analdgica de tensao 0-10 Vcc, impedancia de carga minima de
7,62 kQ
. - ¢ Saida analdgica de corrente X-Y mA programando X e Y a partir de _—
FM  |Saidaanaldgica | o550 ma, impedancia maxima de carga: 970 Q Freduéncia de
9 Tempo de amostragem max.: 2 ms + 0,5 ms
Resolucao: 10 bits
Precisao: +1% para variacao de temperatura de 60 °C
Linearidade: + 0,2%
Alimentacio Protecao contra sobrecarga e curto-circuito:
PP interna digs onivel Uma alimentagéo de 10,5 Vcc + 5% para o potenciémetro de referéncia —
P (1 a 10 kQ), corrente maxima: 10 mA
Entrada analdgica de corrente ou tenséo configuravel por chave:
* Entrada analogica de tensao de 0-10 Vcc, tensdo maxima da impedancia
de 30 kQ: 24 Vcc
¢ Entrada de corrente analdgica X-Y mA programando X e Y a partirde 0 a
20 mA, com impedancia de 250 Q Referéncia de
VIA Entradaanaldgica | Tempo de amostragem max.: 3,5 ms + 0,5 ms velocidade
configuravel Resolucao: 10 bits secundéria,
Precisao: + 0,6% para variacao de temperatura de 60 °C 1-10V
Linearidade: + 0,15% do valor maximo
Esta entrada analdgica também pode ser configurada como entrada Idgica.
Para obter mais informacgdes consulte o0 Manual de Programacao do
Altivar 212
Entrada analégica de tenséo, configuravel como entrada analdgica ou como
entrada de sonda de PTC. Entrada analdgica em tensao:
¢ 0-10 Vcc, impedancia de 30 kQ max. tensédo de 24 Vcc
e Tempo de amostragem méximo: 22 ms +0,5 ms
¢ Resolucdo: 10 bits Referéncia de
VIB Entradaanaldgica |* Precisdo: +0,6% para variagao de temperatura de 60 °C velocidade
configuravel ¢ Linearidade: +0,15% do valor maximo secundaria,
Entrada de sonda PTC: 1-10V
¢ max. de 6 sondas montadas em série
¢ Valor nominal < 1,5 kQ
* Resisténcia de desligamento de 3 kQ, valor de religamento de 1,8 kQ
¢ Limite de deteccao de curto-circuito < 50 Q
Terminal de Utilizado para conectar o terminal de display grafico ou conectar o inversor ao
RJ45 |display grafico ou barramento de campo Modbus.
M orcjib&,sg Observacao: Para utilizar o Modbus na RJ45, modifique o parametro F807.
Ver manual Modbus
Conec-
torre- |Barramento de oo
movi- | campo Consulte o0 manual de comunicacao referente ao barramento de campo.
vel
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Instalacao do cartao opcional

A A PERIGO

PERIGO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO VOLTAICO
Antes de realizar o procedimento desta se¢éo leia e entenda as instru¢des no capitulo "antes de comecar".

A nao observacao destas instrugcoes podera causar a morte ou ferimentos graves.

A PERIGO

FUNCIONAMENTO ACIDENTAL DO INVERSOR

e N3ao conecte ou desconecte a placa de bornes enquanto o inversor estiver energizado.

e Verifique o aperto do parafuso de montagem depois de qualquer manipulacéo feita na placa de bornes.
A nao observacao destas instrucoes podera causar a morte ou ferimentos graves.

Exemplo para instalagao do cartdo de comunicagéao LonWorks no ATV212.

1 Abra a tampa frontal do ATV212,
remova o parafuso de montagem
da placa de bornes e retire a placa
de bornes padrao do ATV212.
Consulte o paragrafo Como abrir a
tampa frontal, pagina 40. Tome
cuidado para nao perder o
parafuso de montagem da placa de
bornes ao retira-lo, pois devera ser
utilizado novamente. Nos
inversores de 0,75 a 2,2 kW a
placa possui uma peca de plastico
para manter o parafuso de
montagem no local.

2 Fixe a placa de isolagdo no
ATV212. Fixe no furo do parafuso
de montagem da placa de bornes e
pino pegador do ATV212 (a).

3 Instale o cartdo de comunicagao
LonWorks sobre a placa de
isolacdo. Coloque o parafuso de
montagem da placa (tipo M3 de
rosca) e aperte com torque de 0,7
a 0,8 Nm.

4 Faca as conexdes de fiagao de
controle e poténcia antes de
instalar o cartdo de comunicacgao.
Para produtos de tamanho 1 (veja
apagina 10), conecte os bornes de
poténcia antes da etapa 3.

5 Cole a etiqueta com informacdes
da rede de comunicagao na porta
frontal do inversor. Fixe a placa de
identificacao do cartao de
comunicagao proximo a placa de
identificacao padrao. Tome
cuidado para nao tampar as fendas
no involucro do ATV212.

CCVIB[PP| [ F | R [RESP:

m\:‘ NEWSHDNET] [GIEFLAFLEFLE]

|LoNWORKs®  siaseozs  |VW3A21212]

Observacao: Para instalar ou remover a placa de bornes, faga-a deslizar para dentro ou para fora paralela com
a placa.
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Uso em sistema de aterramento com impedancia (IT)

Principio
Ao utilizar o inversor de frequéncia ATV212 em um sistema com neutro isolado ou com impedéancia aterrada

utilize um monitor de isolagdo permanente compativel com cargas nao lineares, tal como o tipo XM200 ou
equivalente.

A A PERIGO

PERIGO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO VOLTAICO
Antes de realizar o procedimento desta se¢éo leia e entenda as instrugdes no capitulo "antes de comecar".
A nao observacao destas instrugdes podera causar a morte ou ferimentos graves.

Os inversores ATV212 de 480 V possuem filtros de interferéncia de radio frequéncia (RFI) incorporados. Ao
utilizar o inversor em sistemas de impedancia aterrada, recomendamos isolar os filtros RFI da terra para
prevenir a redugéo de sua vida util.

Localizacao do jumper
e ATV212H075N4 a U55N4, ATV212H D22N4 a D30N4:

Para isolar os filtros de RFI levante o jumper a esquerda do borne de aterramento conforme é mostrado
abaixo.

Normal
(filtro conectado)

\ 'H@.}

Sistema com
J impedancia
aterrada (filtro

desconectado)

e ATV212HU75N4 a D22N4S:
Para isolar os filtros conecte o cabo a parte superior esquerda dos bornes de poténcia conforme é mostrado abaixo.

Sistema com impedancia aterrada

. (filtro desconectado)
11O

Normal
(filtro conectado,
ajuste de fabrica)
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e ATV212WO075N4 a U55N4 (C2, C3) e ATV212W075N4C a U55N4C (C1)

Filtro conectado

Filtro desconectado

C1 somente C2,C3eB

e ATV212WU75N4 (C2, C3) e ATV212WU75N4C (C1)

Filtro conectado

Filtro desconectado

C2,C3eB

54
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o ATV212WD11N4 a D18N4 (C2, C3) e ATV212WD11N4C a D18N4C (C1)

C1 somente

Filtro conectado

Filtro desconectado

Filtro conectado

Filtro desconectado

o ATV212WD22N4C a D75N4C (C1)

— Filtro conectado
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Compatibilidade eletromagnética (CEM)
OBSERVACAO: A conexao de terra equipotencial de alta frequéncia entre o inversor, motor e blindagem dos
cabos nao elimina a necessidade de conectar os condutores de terra (PE) (amarelo-verde) aos bornes
apropriados em cada unidade.

Principio e precaugoes

e Os pontos de terra do inversor, do motor e das blindagens dos cabos devem estar num mesmo potencial, do
ponto de vista das altas frequéncias.

e Para o motor utilize um cabo condutor blindado (4) de modo que um fio sera a conexao de terra entre o motor
e o inversor. A secdo do condutor de terra deve ser selecionada em conformidade com as normas locais e
nacionais. A blindagem pode entéo ser aterrada em ambas as extremidades. Tubos ou canaletas metdlicas
podem ser utilizados em parte ou em todo o comprimento da blindagem desde que néo haja descontinuidade.

e Utilize um cabo condutor (3) blindado para resisténcias de Frenagem Dinamica (DB), de modo que um fio sera
a conexao entre o conjunto de resisténcia DB e o inversor. A se¢éo do condutor de terra deve ser selecionada
em conformidade com normas locais e nacionais. A blindagem pode entédo ser aterrada em ambas as
extremidades. Tubos ou canaletas metalicas podem ser utilizados em parte ou em todo o comprimento da
blindagem desde que n&o haja descontinuidade.

e Quando estiver utilizando cabos blindados para sinais de controle, se o cabo estiver conectando
equipamentos que estdo muito préximos e os terras estiverem unidos, entdo ambas as extremidades da
blindagem devem ser aterradas. Se o cabo estiver conectado a equipamento que pode possuir um potencial
de terra diferente, aterre a blindagem somente em uma das extremidades para evitar a passagem de
correntes grandes pela blindagem. A blindagem na extremidade nado aterrada deve ser fixada a terra com um
capacitor (por exemplo: 10 nF, 100 V ou maior) para fornecer uma passagem para o ruido de frequéncia maior.
Mantenha os circuitos de controle afastados dos circuitos de poténcia. Para os circuitos de referéncia de
controle e velocidade, recomendamos a utilizagcao de cabos trangados com passo entre 25 e 50 mm.
Mantenha os circuitos de controle afastados dos circuitos de poténcia.

e Certifiqgue-se de manter o maximo de afastamento entre o cabo de alimentagao (rede de alimentagéo) e o cabo
do motor.

e Os cabos dos motores devem ter comprimento minimo de 0,5 m.
e Nao utilize antiparasitas ou capacitores de correcao de fator de poténcia na saida de inversores de frequéncia.

e O filtro adicional de entrada deve ser montado o0 mais préximo possivel do inversor e conectado diretamente
a alimentacao da rede, via um cabo sem blindagem. A conexao no inversor é através do cabo de saida do
filtro.

e Para instalagdo da placa CEM opcional e instrugdes que satisfagam a norma IEC 61800-3, consulte a segéo
intitulada "Instalando as placas CEM" e as instrugdes fornecidas com as placas CEM.

PERIGO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO VOLTAICO

e Na&o exponha os cabos de blindagem exceto onde esté@o conectados a terra nas abragadeiras metalicas dos
cabos e sob as garras de aterramento.
e Certifique-se de que nao ha risco de a blindagem entrar em contato com componentes energizados.

A nao observacao destas instrucdes podera causar a morte ou ferimentos graves.

Impedancia da rede

CUIDADO

RISCO DE DIMINUICAO DA VIDA UTIL E DESEMPENHO DE CEM

e Na&o ligue o inversor a uma rede de baixa impedancia.

e A corrente suportavel de entrada nao deve exceder o valor da tabela definido no documento ATV212 Quick
Start Anexo, referéncia S1A73476 fornecida com o produto.

e Instalacdo e alimentagdo maior do que este valor irda necessitar de uma indutancia adicional.

A nao observancia destas instrucoes podera causar danos ao equipamento.
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Placa de CEM e disposicao do cabo nos inversores ATV212

ATV212H 075M3X a D18M3X

ATV212H 075N4 a D22N4S

?8 9
OO0,

12
1 i%l! 5_‘
3 867 4

AV212H D22M3X a D30M3X
ATV212H D22N4 a D75N4

[l il |
o of

Placas de conexao do ATV212W

1 Placa CEM fornecida com o inversor ATV212.

2 Inversor ATV212.

3 Cabos ou fios de alimentagao de poténcia néao blindados.
4 Fios néo blindados para a saida dos contatos a relé.

5 As blindagens dos cabos 6 e 7 devem ser fixadas com seguranca a
placa de CEM com abragadeiras de ago inoxidavel, ndo fornecidas
com o produto. Veja o catélogo para encomendar as abragadeiras
(ref. TM200RSRCEMC). Descasque 0s cabos 6 e 7 para expor a
blindagem. Coloque abragadeiras de tamanho adequado ao redor
da porgao descascada dos cabos e fixe-os a placa de CEM.

6 Cabo blindado para conexao ao motor, com a blindagem conectada
a terra em ambas as extremidades. Esta blindagem nao deve ser
interrompida. Se forem utilizados blocos de bornes intermedidrios,
devem estar em caixas de metal com blindagem CEM.

7 Cabo blindado para conexao a dispositivos de controle/comando.
Para aplicagdes que necessitem de grande quantidade de
condutores, devem ser utilizadas se¢des transversais pequenas
(0,5 mm?, 20 AWG). Esta blindagem n&o deve ser interrompida.
Se forem utilizados blocos de bornes intermediarios, devem estar
em caixas de metal com blindagem CEM.

8 Parafuso de terra. Utilize este parafuso para os cabos do motor em
inversores de baixa poténcia nominal, pois o parafuso de terra no
dissipador de calor ndo esta acessivel.

Se for utilizar um filtro de entrada adicional, conecte-o diretamente a
linha de alimentagdo com um cabo nao blindado. A seguir faca a
conexao 3 no inversor, utilizando o cabo de saida do filtro.

Apesar de existir uma conexao de terra equipotencial de alta
frequéncia entre o inversor, motor e blindagem do cabo, é necessario
conectar os condutores de protecdo PE (amarelo-verde) aos bornes
apropriados em cada um dos dispositivos. E possivel que seja
necessario desconectar a blindagem na extremidade do motor quando
os cabos forem muito longos, para reduzir a geragéao de ruido.

Nas seg¢0es inferiores dos inversores de frequéncia ha placas de conexao. Essas placas estao perfuradas para
permitir a passagem de cabos através dos prensa-cabos. Prensa-cabos devem ser encomendados
separadamente; nao sao fornecidos com o inversor.
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Montando e conectando um cabo de motor blindado com prensa-cabo metalico (ndo fornecido com o inversor)

e Descasque ambas as extremidades do cabo blindado para deixa-lo pronto para conexao.

Solte a tampa do prensa-cabo.

Fixe o cabo blindado ao prensa-cabo certificando-se de que o contato esteja perfeito (em todos os 360°).
Dobre para tras a blindagem e prenda entre o anel e o corpo do prensa-cabo e aperte a tampa.

Blindagem

.

Disposicao da placa CEM e do cabo nos inversores ATV212

ATV212W075N4C a U55N4C

1 Prensa-cabo padrao (nao fornecido com o inversor)

2 Conector RJ45

3 Cabo de alimentagé@o de poténcia nao blindado

4 Cabos de controle blindados

5 Cabo do motor blindado

6 Prensa-cabos metdlicos (ndo fornecidos com o inversor) para cabos de motor e de controle blindados

7 Abragadeiras metdlicas para aterramento da blindagem de cabos de controle (a blindagem deve ser exposta)
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Utilizando a tomada RJ45
Por exemplo, ATV212WQ075N4 a U75N4
Utilizando o cabo VW3A01500 e o cabo VW3A01501 a prova de p6 e agua (UL Tipo 12/IP55) RJ45.
VW3A01500 VW3A01501

VW3A01501
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Manutencao

A PERIGO

PERIGO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO VOLTAICO
Antes de realizar o procedimento desta se¢éo leia e entenda as instru¢des no capitulo "antes de comecar".
A nao observacao destas instrucoes podera causar a morte ou ferimentos graves.

Limitacdo da Garantia
A garantia nao se aplica se o produto foi aberto, exceto por servico técnico da Schneider Electric.

Servicos

CUIDADO

RISCO DE DANOS AO INVERSOR

Adapte as recomendacgdes seguintes de acordo com as condigcdes ambientais: temperatura, produtos
quimicos, po, vibragao.

A nao observéancia destas instrucoes podera causar danos ao equipamento.

Para otimizar a continuidade da operagéo recomendamos proceder do seguinte modo.

Meio ambiente Parte relacionada Acéao Periodicidade
Batidas no produto Carcaca - bloco de controle Verifique o aspecto visual do | Pelo menos a cada ano
(LED - display) inversor
Corrosao Bornes - conector - parafusos - Se for necessario
placa CEM inspecione e limpe
Pé Bornes - ventiladores - orificios de
ventilacao
Temperatura Ao redor do produto Verifique e corrija se for
necessario
Vibragao Conexao de bornes Verifique se o aperto esta Pelo menos a cada ano
com o torque recomendado

Pecas sobressalentes e consertos
Produto passivel de manutengéo. Por favor, consulte o Centro de Atendimento ao Cliente.

Armazenamento por periodo longo

Pode ocorrer reducdo dos desempenhos do capacitor do produto depois de 2 anos de armazenamento.
Veja na pagina 18.
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Migracao ATV21 --> ATV212
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Migragao ATV21 - 212

Generalidades
O ATV212 é compativel com o ATV21 (ultima versao). Todavia existem algumas diferengas entre os inversores.

Pontos de diferenciacao

Parte da poténcia
As conexdes de poténcia sao idénticas aquelas do ATV21

Visao geral da parte de controle

Os bornes de comando estéao dispostos e marcados de maneira diferente.
Além disso, o ATV21 oferecia 5 cartdes:

e um cartdo E/S padrao,
e 4 cartdes dedicados para barramentos de campo BACnet, METASYS, APOGEE e LonWorks.

ATV212 oferece:

e como padrao um cartdo de comunicagéo para barramentos de campo Modbus, BACnet, METASYS
e APOGEE,
e Um cartdo opcional LonWorks

Chaves
ATV21 E/S padrao ATV212 Modbus BACnet, METASYS, APOGEE
Selecao do tipo l6gico Sw4 Selecao do tipo légico SW102
Selecao de tensao/corrente FM Sw2 Selecao de tensao/corrente FM SW101
ATV21 BACnet, METASYS, APOGEE ATV212 Modbus BACnet, METASYS, APOGEE
Selecao do tipo I6gico Sw2 Selecao do tipo légico SW102
Fungao VIB Fungao VIB SW100
Selecao de resisténcia de borne de comunicagao | SW4 Selecao de resisténcia de borne de comunicagao | SW103
ATV21 LonWorks ATV212 LonWorks
Selecao do tipo I6gico SWi1 Selecao do tipo légico SW100
Funcgao VIB Funcgao VIB
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Comparacao de arranjos de bornes e comutadores

Cartoes anteriores ATV21

Novos cartoes ATV212

Cartoes E/S padrao

Cartoes padrao Modbus/BACnet/METASYS/APOGE

Ajuste de fabrica de RJ45:

ATV21
E/S padréo ® no ATV21, para conectar a Modbus
SWa FLA FLB FLC RY RC ® no ATV212, para conectar a display grafico opcional.
Source PLC P24 CC Para o ATV212, utilize o conector removivel para conectar
PLC O O O O O O O O o inversor aos barramentos de campo Modbus, BACnet,
_ M VIA Apogee FLNP1 e Metasys N2.
Sink v v Ainda é possivel conectar o Modbus utilizando RJ45, mas
F R RES FM Conector d1 é necessario modificar o parametro F A [ 7 ajustado em
0000 SW2 sSw3| | fabrica. Consulte o manual de programacao
PP VIA VIB CC
A}
RETTOOOO ATV212
Padréo inclusive BACnet /
METASYS / APOGEE FLA FLB FLC RYA RYC
SW102 Sw101 Sw103 O O O O O
Cartoes opcionais BACnet / METASYS / APOGEE - e
F R RES PLC P24 CC FM
ATV21 SW100
BACnet / METASYS / APOGEE == = |||=I = == va vl
VW3A21315/313 /314 VB U] PTC
sSw2
Sink VIBF R VIB CC P24 RS485
FLA FLB FLC B A GND SCR PP VIA VIB CC
00000 oo w“|6000]| [Eo=o
Source PTC SW4
Term 1 c Conector
re?nnc?\fi:/%rl removivel
B A GNDSCR
RJ45 O O O O/
Cartao opcional LonWorks Cartao opcional LonWorks
ATV21 ATV212
LonWorks VW3A21312 LonWorks VW3A21212
sSw1 vis Il PTc Reset

Sink viB R@SE‘
Source PTC
F R VIB CC P24

00000

RJ45 SHLD
NETA NETB

00O

G/E FLA FLB FLC

00O0O0

Sink 1l Source
SW 100

CC VIB PP F R RES P24M

RJ45
G/E FLA FLB FLC

0000

NETA SHLD NeT

00O
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Visao Geral

Qual o conteudo desta parte?
Esta parte contém os seguintes capitulos:

Capitulo Nome do Capitulo Pagina
7 Configuragao 69
8 Viséo Geral 70
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Setup

Configuracao

O que este capitulo contém?

Este capitulo contém os seguintes topicos:

Tépico

Pagina

Etapas para configuragéo do inversor

70

S1A53838 01/2011

69



Setup

Etapas para configuragao do inversor

INSTALACAO

1. Consulte o manual de instalacao..

PROGRAMACAO

2. Energize o inversor, porém nao dé um comando
de funcionamento.

3. Configure

O a frequéncia nominal do motor [Reajuste de
parametro] (£ 4 F) =[Reajuste em 50 Hz] ( /)
se esta ndo for 50 Hz,

O os parametros do motor, pagina 66, somente

Sugestoes: se a configuragao de fabrica do inversor néo

for adequada,

e

e Antes de iniciar a programacé&o, complete as tabelas de

configuragdes do cliente, pagina 171. O as fungbes de aplicagdo na segdo Para-
e Realize uma autorregulagem para otimizar o desempenho, metros de Comando do Inversor, pagina 77 e
pagina 71. secao Parametros de Comando de E/S, pagi-
e Se estiver com duvidas, retorne as configuracdes de na 89, somente se a configuracéo de fabrica

fabrica, pagina 62 nao for adequada.

4. Ajuste os parametros de aplicacao

O [Tempo de aceleragao 1] (ACC),
pagina 83 e [Tempo de
desaceleracao 1] (dEC), pagina 83.

O [Limite inferior da freq. ] (LL), pagina
82 e [Limite superior da freq.] (UL),
pagina 82.

O [Protegéo térmica do motor] (tHr),
pagina 70.

5. Iniciar o inversor
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Visédo Geral

Visao Geral

O que este capitulo contém?

Este capitulo contém os seguintes topicos:

Topico Pagina
Configuragéo de fabrica 72
Recomendagdes preliminares 73
Terminal integrado 74
Modo de Monitoramento 76
Modo de Partida 79
Modo de Programacao 79
Navegagao no Menu 81
Submenus 86
Opgao de terminal grafico 87
Encontrando um paréametro neste documento 89
Telas de falhas detectadas 89
Telas de pré-alarmes 90
Estado de comunicagao Modbus 90
Software PCSoft 91
Estrutura das tabelas de parametros 92
Parametros que ndo podem ser alterados com o inversor em funcionamento 93
Esquemas comuns de comando 94
Operacgéao do Inversor 101
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Viséo Geral

Configuracao de fabrica

Configuragoes de fabrica do inversor
O Altivar 212 é configurado de fabrica para as condi¢gdes de funcionamento mais comuns:

[Selecdo do modo de comando do motor] (F £ ): [Torque variavel] ] (F £ = ). Veja pagina 67.
[Limite superior da freq.] ] (L/ L ) = 50,0 Hz. Veja pagina 82.

[Limite superior da freq.] (L L) = 0,0 Hz. Veja pagina 82.

[Nivel da frequéncia de comutacao] (F 3 [J [7): dependendo do nominal do inversor (Veja pagina 85)
[Rampa automatica] (A L/ 1) =[Ativar] (AL | = 1). Veja pagina 85.

Parametro que depende da Programagao Macro [Funcéo de autorregulagem] (A L/ 4) = [ (Veja pagina 63):
e Referéncia de comando: entradas logicas ([Funcéo de ajuste auto] (L /717 o) = 0). Veja pagina 77.

Referéncia de velocidade: Entrada analdgica VIA =0 - 10V ou 0 — 20 mA ([Sel. modo freq] (F 10 4) =1,
(F 20 1)=0). Veja[Sel. modo freq] (F /7111 ) pagina 77 e Referéncia de Velocidade de Entrada Analdgica
pagina 106.

F: funcionamento em avango (F / | /= 2). Veja [Selegéo de LI F] pagina 90.

R: velocidade pré-ajustada 1 (F / /2= 6). Veja [Selecao R LI] pagina 90.

RES: remover falha detectada (F / / 7= 10). Veja [Selegao RES LI] pagina 90.
Inversor pronto para operacdo (F ! /[=1). Veja [Fungéo Logica 2 ativa] pagina 112.

Se os valores acima forem compativeis com a aplicagao, o inversor pode ser utilizado sem alterar as
configuragdes.
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Recomendacoes preliminares

CUIDADO
TENSAO DA REDE INCOMPATIVEL

Antes de ligar e configurar o inversor certifique-se de que a tensdo da rede seja compativel com a faixa de
tensdo da alimentagdo mostrada na placa de identificagdo do inversor. Se a tensao nao for compativel o
inversor podera ser danificado.

A nédo observéancia destas instrucées podera causar danos ao equipamento.

Comutacgao de poténcia via contator de linha

CUIDADO

RISCO DE DANOS AO INVERSOR

e Evite operar o contator frequentemente

e Templos de ciclos de poténcia devem ser MAIORES do que 60 segundos

A nédo observéancia destas instrucées podera causar danos ao equipamento.

Regulagem do usuario e extensao das fungdes

e Os botdes e unidade do display podem ser utilizados para modificar as configuragbes e para estender as
fungdes descritas as paginas seguintes.

e Retorno as configuracdes de fabrica é facilitado pelo [Reajuste de parametro] (£ 4 F) (Veja pagina 62).

A PERIGO

FUNCIONAMENTO ACIDENTAL DO INVERSOR

Verifique se as alteragdes feitas nas configuragdes durante a operagédo nao representam algum perigo.
Recomendamos parar o inversor antes de realizar qualquer alteragéo.

A nédo observacgao destas instrugdes podera causar a morte ou ferimentos graves.

Teste em motor de baixa poténcia ou sem motor

e Em modo de configuracéo de fabrica, [Perda de fase de saida] (F & 7 5) (pagina 129) esta ativo F 5 0 5 =
3. Para verificar o inversor em um ambiente de teste ou manutengédo sem ter que ligar a um motor com a
mesma capacidade nominal do inversor (util em particular no caso de inversores de alta poténcia), coloque

FEO5em /[].

e Coloque [Selegdo de modo de comando de motor] (F ) = [V/Hz constante] (1) (Veja pagina 67).

CUIDADO

FUNCIONAMENTO ACIDENTAL DO INVERSOR

A protecao térmica do motor ndo sera assegurada pelo inversor se a corrente nominal do motor for menor do
que 20% da corrente nominal do inversor. Providencie um meio alternativo de protegédo térmica para o motor.
A nédo observancia destas instrucées podera causar danos ao equipamento.

Utilizando motores em paralelo

e Coloque [Selegédo de modo de comando de motor] (F ) = [V/Hz constante] (1) (Veja pagina 67).

CUIDADO

RISCO DE DANOS AO MOTOR
O inversor nao fornece mais protegao térmica ao motor. Busque um meio alternativo de protegao térmica.
A nao observancia destas instrugoes podera causar danos ao equipamento.

Utilizando com alimentagao monofasica

e Coloque [Perda de fase de entrada] (~ £ [ H) a Desativado [J (Veja pagina 127).

CUIDADO

RISCO DE DANOS AO INVERSOR

O uso de ATV212 em aliment. monofasica é permitido somente em modo de treinamento com motor e sem carga.
A nao observancia destas instrugées podera causar danos ao equipamento.
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Terminal integrado
Esta secdo descreve as caracteristicas do terminal integrado.

Caracteristicas do terminal integrado

@
Q
®
(®)
9
(2)
()

LED/Tecla Caracteristicas
1 |LED RUN llumina-se quando um comando de partida for aplicado ao inversor.
Pisca quando ha uma referéncia de velocidade presente com um comando de partida.
2 |LED PRG llumina-se quando o modo de Programacgao esta ativo.
Pisca nos modos A LI F, L~ LI
3 |LED MON llumina-se quando o modo de Monitoramento esta ativo.
Pisca em modo de display de historico de falhas detectadas
4 |Display 4 digitos, 7 segmentos
5 |LED do Display |O LED % se acende quando um valor numérico mostrado for uma porcentagem.
O LED Hz se acende quando um valor numérico estiver em hertz.
6 |Teclas UP/DOWN |Dependendo do modo, é possivel utilizar as setas para:
Navegar entre os menus
Alterar um valor
Alterar a referéncia de velocidade quando o LED UP/DOWN (7) estiver aceso
7 |LED UP/DOWN |llumina-se quando as setas de navegagéao estdo controlando a referéncia de velocidade
8 |LED Loc/Rem llumina-se quando modo Local é selecionado
9 |MODO Pressione para selecionar o modo terminal integrado

Partida (padrao ao ligar)

Modo de programagéao

Modo de monitoramento

Pode também ser utilizado para retornar ao menu anterior.

10{Loc/Rem Comuta entre modos Remoto e Local

11/ENT Pressione para mostrar um valor de parametro ou para salvar um valor alterado.
12|RUN LED llumina-se quando a tecla Run ¢é ativada

13|RUN Pressionando esta tecla quando o LED RUN esta aceso inicia a partida do inversor.
14|STOP Tecla Stop/reset.

Em modo local, pressionando a tecla STOP o inversor para baseado na configuragdo do parametro
[Parada motor em modo local] (F 72 /).

Em modo Remoto, pressionando a tecla STOP o inversor para baseado na configuragédo do parametro
[Modo de parada de falha externa] (F £ [ 7). O display ira mostrar um “£ ” piscando.

Se [Botéo de rearme pela IHM] (F 7 7 5) for colocado em 0, pressionando a tecla stop duas vezes o
inversor sera reinicializado, se a condi¢édo de falha detectada foi removida.

Também esta disponivel uma op¢éo de terminal grafico (VW3A1101).
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Modos de terminal integrado

O terminal integrado do Altivar 212 possui trés modos de operacao: Monitoramento, Partida e Programacao.
No modo de Partida o inversor é energizado.
Para selecionar um modo diferente, utilize a tecla MODE conforme é mostrado abaixo.

Energizagao

do inversor
o Modo de Modo de Modo de
ATV212 ~ ~ h
execugao programagao monitoramento

RUN [e
L—»| 0. 0 — PRGleALUF » Fr-F
> [

ol MON

O LED vermelho no lado esquerdo do display indica o0 modo atual selecionado, RUN para modo de Partida, PGR
para modo Programagao e MON para modo Monitoramento.
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Modo de Monitoramento

Em modo Monitoramento o display mostra os dados operacionais do inversor em tempo real. Para acessar o
modo Monitoramento, pressione a tecla MODE até que o LED MON se acenda. A seguir utilize as teclas UP e
DOWN para ver até 30 tipos diferentes de dados.

PRG

m @

MON | ®

RUN [3

—

ceo

eALUF

Outros 25
parametros

Q1T Oz ®

Displays de Modo de Monitoramento

Exemplo de |Exibigdo em terminal Descrigao

exibicao grafico

Fr-F [Sentido] F r - F =[Em avango]

F r - - =[Reverso]

FEO. O |[Referéncia de velocidade] |Frequéncia de comando ao inversor mostrada ou como Hz ou em unidades cus-
tomizadas ajustadas pelo parametro [Valor de frequéncia customizado] (F 71 ')

C B0 [Corrente do motor] A média da corrente do motor das 3 fases mostrada ou em ampéres ou como por-
centagem da corrente nominal de saida indicada na placa de identificagédo do mo-
tor. Selecione % ou A com o parametro [Selecdo do valor da unidade] (F 70 /).

y |1oo [Tenséo da linha] A média das tensdes de entrada de linha a linha das 3 fases mostrada ou em
volts ou como porcentagem da tensdo nominal de entrada do inversor (200 V
para modelos de 208/240 V - 400 V para modelos de 480 V). Selecione % ou
volts com o parametro [Selecéo do valor da unidade] (F 70 ).

P 10O [Tens&o do motor] A média das tensdes de entrada de linha a linha das 3 fases mostrada ou em
volts ou como porcentagem da tensdo nominal de saida do inversor (200 V para
modelos de 208/240 V - 400 V para modelos de 480 V). Selecione % ou volts com
o parametro [Selecdo do valor da unidade] (F 70 /).

9 B0 [% do conjugado do motor] | Conjugado estimado do motor como porcentagem do conjugado nominal do mo-
tor.

c 90 [Corrente do conjugado] | A média da corrente do motor das 3 fases produzindo o conjugado mostrado ou
como ampeéres ou como porcentagem da corrente nominal de produgéo do con-
jugado do motor. Selecione % ou A com o parametro [Selegdo do valor da uni-
dade] (F 70 1).

L 10 [% de carga do inversor] | A corrente do inversor como porcent. da corrente nominal de saida do inversor,
que pode ser reduzida a partir da corrente nominal indicada na placa de identifi-
cacao do inversor por meio de ajustes na frequéncia de chaveamento.

R BO [Poténcia na entrada kW] |Poténcia de entrada do inversor mostrada de acordo com o parametro
[Unidade cons. energia] (F 74 9).

H 175 [Poténcia de saida kW] Poténcia de saida do inversor mostrada de acordo com o parametro
[Unidade cons. energia] (F 74 9).

o B 0. O |[Freq. motor] Frequéncia de operacao do motor, mostrada ou como Hz ou em unidade custo-
mizada ajustada pelo parametro [Valor de freq. customizado] (F 70 &)

I [Diagrama de entradas
l6gicas] ON: ¢ TR A barra representando VIA somente é
OFF: _/ A — mostradase F /09 =1o0u?2
VIA \_ F
R
RES

76
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Exemplo de |Exibicdo em terminal Descricao
exibicao grafico
a. | [Diagrama de relés] ON: ¢/
OFF:, o ‘ \.‘
|
FL-I \.RYA-RYC
w 101 [CPU CTRL ver.] CTRL versao 101
wvc O/ [CPU MMI ver.] MMI versao 1.0
wED | [Ver. memdria] Vers&do da memoria
d50. O |[Retorno PID] Nivel de retorno de PID mostrado ou como Hz ou em unidade customizada
ajustada pelo parametro [Valor da frequéncia customizado] (F 70 )
b 70. O |[PID computado] Comando de referéncia de velocidade para o inversor conforme computado pela
referéncia de velocidade |func¢édo PID mostrado ou como Hz ou como unidade customizada ajustada pelo
parametro [Valor da frequéncia customizado] (F 70 2)
REBS [Poténcia total de entrada] |Poténcia de entrada acumulada consumida pelo inversor mostrada em kWh
H15 [Poténcia total do motor] |Poténcia de saida acumulada fornecida pelo inversor mostrada em kWh
H IE. 5 |[Corrente nominal de saida | Corrente nominal de saida mostrada na placa de identificagdo do inversor em
do inversor A] ampeéres
1s0ag [Velocidade do motor rpm] |Velocidade do motor em rpm
nso [Contador de Mostra a contagem do numero de comunicacdes através da rede
comunicagao 2]
n50 [Contador de Mostra, em cada comunicacao através da rede a contagem do numero de comu-
comunicagao 1] nicagdes somente em estado normal
nErr [Falha passada] A falha detectada mais recente armazenada no histérico de falhas detectadas. Se
Exemplos: o inversor estiver em estado de falha detectada, esta ndo é a falha detectada ati-
- 1 piscada Err5 va. Uma falha detectada é armazenada no histérico de falhas detectadas depois
- 2 piscada Err5 que tiver sido removida pela agéo de remocgao da falha detectada. Pressione ENT
- 3 piscada CFI2 para rever o estado do inversor no momento da falha detectada. Para obter mais
- 4 piscada nErr detalhes veja "Display e Histérico de Falhas Detectadas" a pagina 21 e "Diagnés-
tico e Resolucdo de Problemas" a pagina 149. Ha 4 falhas detectadas registra-
das. Quando aparece uma nova falha detectada a falha detectada 4 é removida.
n. . | |[Alarme de servigo no ON: !
inversor] OFF: .
Tempo de Ventilador de resfriamento
Operagéo Placa Principal de Controle
Acumulado Capacitor do Bus de CC
Mbiu [Estado de comunicagéo ON: !
Modbus] OFF: «
Rx RJ45 Rx
Tx RJ45
E 0. 10 |[Tempo de funcionamento |Tempo de funcionamento do inversor acumulado 0,01 = 1 hora.

do inversor 100h]

1,00 = 100 horas

Exibicao e historico de falhas detectadas

Quando o inversor detecta uma falha o terminal grafico mostra um cédigo. Para rever dados sobre a operagao
do inversor no momento da falha detectada, pressione a tecla MODE para entrar no modo de Monitoramento.
A seguir utilize as teclas Up/Down para navegar pelos dados listados na tabela da pagina 76.

Em modo de Monitoramento podem ser exibidas até cinco falhas detectadas no terminal grafico: a falha
detectada atual (se o inversor esta em estado de falha detectada) e os quatro codigos de falha detectada
anteriores. Para rever dados registrados de operacéo do inversor no momento de deteccédo da falha para uma
falha detectada anteriormente, pressione ENT quando for exibido o cédigo de falha detectada. Consulte a tabela
a seguir para as informagdes disponiveis.

Quando uma falha detectada e removida ou a poténcia é direcionada ao inversor, a falha detectada atual
torna-se falha detectada do Passado 1.
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Historico de falhas detectadas

Diagrama E/S

Display Exibicao em terminal grafico |Descricao

n c [Contador de comunicagéo 1]  |NUmero de vezes sucessivas que esta falha detectada particular ocorreu

ob0. O [Frequéncia do motor] Frequéncia de operagao do motor, mostrada ou como Hz ou em unidade
customizada ajustada pelo parametro [Valor de frequéncia customizado
(F1028)

Fr-F [Direcéo] F - - F =[Para frente]

F - - - =[Reverso]

FEO. O [Referéncia de velocidade]] Frequéncia de comando ao inversor mostrada ou como Hz ou em
unidades customizadas ajustadas pelo parametro [Valor de frequéncia
customizado] (F 70 )

ceo [Corrente do motor] A média da corrente do motor das 3 fases exibida como A ou como uma
porcentagem da corrente nominal de saida indicada na placa de identifica-
¢ao do inversor. Selecione % ou A com o parametro [Selecéo do valor da
unidade] (F 70 1).

gy i1oo [Tensao da linha] A média das tensdes de entrada de linha a linha das 3 fases mostrada ou
em volts ou como porcentagem da tensdo nominal de entrada do inversor
(200 V para modelos de 208/240 V - 400 V para modelos de 480 V). Sele-
cione % ou volts com o parametro [Selecao do valor da unidade] (F 710 /).

P IOO [Tenséo do motor] A média das tensdes de entrada de linha a linha das 3 fases mostrada ou
em volts ou como porcentagem da tensdo nominal de saida do inversor
(200 V para modelos de 208/240 V - 400 V para modelos de 480 V). Sele-
cione % ou volts com o parametro [Selegdo do valor da unidade] (F 70 /).

I [Diagrama LI w/wo VIA]
Diagrama de entradas logicas O('):"‘:‘f "' /' i Ly Abarrarepresentando VIA é
' VA J \\—_ E exibida somente se

\\ R F 1059 =10u2

RES

a. | [Diagrama de relés] ON::
OFF:, o ‘ \I
]

FLJ \ RYA-RYC

o 10 [Tempo de funcionamento do | Tempo de funcionamento do inversor acumulado 0,01 = 1 hora.

inversor 100h]

1,00 = 100 horas

Tanto no modo de monitoramento como no de histérico de falhas detectadas é possivel visualizar o estado das
entradas logicas e saidas a relé. Veja as tabelas anteriores as paginas 76 e 21.

Diagrama de entradas légicas

ON: ¢
OFF: «

‘

"
" ‘

/
via -

\
R
RES

O status ON ou OFF de cada entrada logica é exibido em bits. VIA ¢é incluido nesta exibicdo se o paradmetro
F 109 for ajustado em 1 ou 2.

Diagrama de Saida a Relé

ON:/
OFF:,

I}
L

]
‘ ‘

1\
FL -] \. RYA-RYC

O status ON ou OFF de cada saida a relé é exibido em bits.
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Modo de Partida

Para acessar o modo Partida, pressione a tecla MODE até que a frequéncia de operagao do inversor, um cédigo
de falha detectada ou um cédigo de pré-alarme seja exibido.

Veja Diagnosticos e resolugdo de problemas com inicio a pagina 149 para os coédigos de falha detectada e pré-
-alarme.

Alteragao do Display em Modo Partida

A frequéncia de operacao do motor é o valor padrao exibido no terminal grafico em modo Partida. Este valor
exibido pode ser alterado configurando o parametro [Parametro exibido] (F 7 /7). Veja na pagina 120 uma lista
de escolhas para exibigéo.

O valor exibido pode ser expresso como uma porcentagem do nominal do inversor ou em ampeéres ou volts, o
que for apropriado para o valor exibido. As unidades podem ser alteradas configurando o parametro [Selecao
do valor da unidade] (F 70 1) (Veja a pagina 120).

Além disso, a resolugéo da exibigao da referéncia da velocidade e da frequéncia de saida pode ser ajustada
configurando os parametros [Passo da referéncia de velocidade local] (F 7 7) e [Resol. Ref. display]

(F 70H) (Veja as paginas 77 e 120).

Modo de Programacao

Utilize este modo para programar o inversor.
Para acessar o modo de programacéo utilize a tecla MODE até que o LED indicador PGR seja aceso do display.

Veja Navegagao no Menu a pagina 80.
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Navegacao no Menu
Os diagramas de navegagé@o no menu abaixo mostram como navegar através dos menus e submenus de
programacao.

Submenu [Menu rapido]

Modo ge Para ALH susweny  Dara L u
programacéo [Menu rapido]

E
f
o

E”’CI
-
AU |

AU | [Rampa automatica]

oLoLolololo Lot
©

1

®
®
®

SUBMENU [ALTERAGAO DE TODOS 0S PARAMETROS
‘ T ACC [Tempo de aceleragéo 1]
. F - - -| SUBMENU [MENU ESTENDIDO] ‘ ? @
[Tempo de
) ‘ f ® dELC desaceleragéo 1]

/0 | SUBMENU [MENU E/S]

:
5

®

@ LL [Limite inferior da freq.]
. £ 0 | SUBMENU [MENU DE COMUNICAGAQ]
o [Velocidade m [Limite superior da freq.]
pré-selecionada 7] Energi- RUN
©1to zagao > oo REC)
Protegao térmica
o L | [Prot. sobrecarga motor] il Ll Ejo mogt:or]
[Protecéo térmica do motor] @ @

.
-
=
b

i [Mudanga de escala AO]

01 to

o uhb [Boost da tensa@o do motor] ‘ t

_ [Selegao do modo

© ‘ ? ® PRG |e I‘:'l l’_ll 1 de controle do motor]

¢ FE [Selegao do modo de controle do motor] @ ‘ T @

[Frequéncia nominal

OF ? © ®ul do motor]

e ul u [Tens&o nominal do motor] @ ‘ ? @
Ot to

L [Tensé@o nominal do motor]
ulu

j
i

L [Frequéncia nominal do motor]

0
C

®
®
©
®

[Corrente nominal
5 |do motor] (*)

°
n
w

[Limite inferior da freq.]

®
=
5

.

‘
-—
—

=S
@

[Limite superior da freq.] locidade nominal

® L

FH 17 |do motor] (*)
Ot to Tl
[Frequéncia max.] [Limite de Corrente
-' FEO I ]do Motor] (*)
Ot to -
e JF [ | [Tempo de desaceleragéo 1] @ ‘ T @
[Autorregulagem
© * ? ® do inversor] (*)
e AL [ | [Tempo de aceleragéo 1] @ ‘
Q1o para AL |
o Fr [Sentido do motor local]
Ot to
o 4P | [Rearme de parametro]
Ot to
o F 11 [Mudanca de escala saida analégica]
0t to
o F 15| [Selegdo de func. saida analdgica]
oI te
o F 14| [Sel. modo freq]
Ot to

r nod| [Selegdo do modo de comando]

Funcéo autorregulagem]

o
[y
<

o
P

O OO
O—=0—Z-0

x

/

Rampa automatica]

-—
—

SUBMENU [5 ULTIMAS ALTERAGOES DE PARAMETROS]

o
[

para AU F
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[5 ULTIMAS ALTERACOES DE PARAMETROS] submenu

Modo de Para ALH
programacgao f
-«

Fr-F

e AHUF

1

SUBMENU [Menu rapido]

T@

SUBMENU [ALTERAGAO DE TODOS OS PARAMETROS]

®©

o

O
©)

-| SUBMENU [MENU ESTENDIDO]

L
©)

SUBMENU [MENU E/S]

O]
©)

07 | SUBMENU [MENU DE COMUNICAGAO]

=]
:

Velocidade
pré-selecionada 7] . RUN

Energi-
zagao > 0.0

.
w
Y
-

)
©)

=]
—
]

[Prot. sobrecarga motor]

®
o

[Protegéo térmica do motor]

ub [Boost da tensé@o do motor]

OFREG) MON - PRGle H [] F

o PL [Selegéo do modo de controle do motor]

O]
©)

0
E

u [[Tensé@o nominal do motor]

®

[Frequéncia nominal do motor]

[Limite inferior da freq.] ]

UL [Limite superior da freq.]

OO
%S,

[Frequéncia max.]

Rl
x

SUBMENU
[Caédigo dos 5 Ultimos parametros]

OrHO+®
©)

.
H«

m
T
®

[Tempo de desaceleragéo 1]

®
®

°

o
~
~

[Tempo de aceleragao 1]

0} toe ;

® Fr [Sentido de rotagéo do motor local] @ * ? @
© ‘ f ® <o (xxx)

e 4P |[Rearme de parametro] @ * ? @
@ ‘ ? @ a—Jo (Xxx)

o F[1 [Escala saida analdgica] @ *
©1to

e £ 15 L|[Selecdo de func. saida analdgica] e (xxx)
01 to

[Sel. modo freq.]
01 to

[Selegao do modo de comando]
01 to

e A1/ Y4 |[Fungdo de autorregulagem]
©1to

oA/ | |[Rampa automatica
11O @

]
=
I
A

para ALUF (xxx) Cddigo dos 5

Ultimos parametros
Observagao: Se nenhum parametro foi alterado, A L/ | é selecionado.

(1) Pisca trés vezes quando exibe parametros anteriores.
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Submenu [ALTERAGAO DE TODOS OS PARAMETROS]

Modo de

para AUH

programagao

Fr-F

h

il

o ALUF I SUBMENU [Menu rapido]

para Lr U

SUBMENU .
[ALTERACAO DE TODOS OS PARAMETROS]

(1) [Busca  frente]
OIS

H@

@ -

O[®

[Busca em espera]

[Busca para tras]

L(4)

©ito )
o Ll | (3)'. -
©ito
SUBMENU [MENU ESTENDIDO]
© ¢ f )
SUBMENU [MENU E/S] @
®¢ 1@
« £ O | SUBMENU [MENU DE COMUNICAGCAO]
Q4 1@
[Velocidade
*5r pré-selecionada 7] Energi- RUN
@* 1@ zagao s 0.0
e 0L |[Prot. sobrecarga motor] Hz
fants SRS
[Protegéo térmica do motor]
P to
uhb Boost da tens&@o do motor]
| 1@ MON PRGle H || F

“D

[Selegao do modo de controle do motor]

©)

[Tens&o nominal do motor]

S
—~
C

©)

C
—

[Frequéncia nominal do motor]

©)

F
—

[Limite inferior da freq.]

0

[Limite superior da freq.]

©)

m
x

[Frequéncia max.]

©)

o
m
-

[Tempo de desaceleragéo 1]

©)

o
=
-

[Tempo de aceleragao 1]

©)

m

[Sentido da rotagdo motor local]

©)

rr
'3
T

[Rearme de parametro]

OO OO OO OO O OO ®

@

0
m

[Mudanca de escala saida analdgica]

©)

[Selegao de func. saida analégica)

@:@
®E

g
n
3

7 | [Sele¢do modo frequéncia]

©)

1 | [Selegédo do modo de comando]

~
3

AU Y | [Funcdo de autorregulagem]

OO0
©)

©)

[Rampa automatica]

g
el
=

©)

«A1/H | SUBMENU [5 ULTIMAS ALTERACOES
7 DE PARAMETROS]

para AL F

(1) Pressionando a tecla UP ¢ iniciada a busca da lista de
parametros a partir do primeiro que foi alterado.

(2) Pressionando a tecla DOWN ¢é iniciada a busca da lista de
parametros a partir do ultimo que foi alterado.

(3) O numero de parametros exibidos dentro do menu L ~ L/
depende de quantos foram alterados a partir das configura-

¢Oes de fabrica.

(4) Quando todos os parametros alterados tiverem sido

exibidos, o display retornaa 4 ~ L.
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Submenu [MENU ESTENDIDO]

Modo de
programacao

para HUH

Fr-F

!

[

OrHOHOHOHHOHO

t
t

o (=] 2

-—

t

\n

- |-—
—_| =

~
=]
3

(©)

w
-

©]

@-.

ru

®

SUBMENU [MENU RAPIDO]

SUBMENU [ALTERAGCAO DE TODOS OS PARAMETROS]

S

para F - - - *

i

.
o
~
)

O]
©)

O

n-
R

©)

.
S
o

®©

©)

g
T
™

©
©)

.
C
—
S

®
(©]

0
C
—

O)
©)

°
—
-

O+

©)

=
=

©)

(©)

pus)
=
<

0
Ny
x

©)

SUBMENU [MENU E/S]

SUBMENU [MENU DE COMUNICAGAOQ]

[Velocidade

pré-selecionada 7] Energi-
zagao

[Prot. sobrecarga motor]

[Protegao térmica do motor]

[Boost da tensao do motor]

[Selegdo do modo de
controle do motor]

[Tens&o nominal do motor]

[Frequéncia nominal do motor]

[Limite inferior da freq.]

[Limite superior da freq.]

[Frequéncia max.]

[Tempo de desaceleragéo 1]

[Tempo de aceleragéo 1]

[Sentido da rotagéo do motor local]

[Rearme de parametro]

[Mudanca de escala saida analdgica]

[Selecao de func. saida analogica]

[Selecédo do modo de frequéncia]

[Selegao do modo de comando]

[Fung&o de autorregulagem]

[Rampa automatica]

SUBMENU [5 ULTIMAS ALTERAGOES DE PARAMETROS]

para ALF

0.0

Hz

SUBMENU
[MENU ESTENDIDO]

[Reservado]
©4t

®
O 1o
[Freq. 3 atingida]

o

O}t

[Freq. 2 atingida]

o1 To
®

b -
[Freq. 1 atingida]

]
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Submenu [MENU E/S]

Modode Para AUH
programagao f

F

FI‘_

1

o ALF I SUBMENU [Menu rapido]

©

t®

G~ L | SUBMENU [ALTERACAO DE TODOS OS PARAMETROS]

01 to

« F - - -| SUBMENU [MENU ESTENDIDO] para F 108

SUBMENU

@ ‘ T @ @ [MENU E/S] T

o 10 I: “ [Selegao de func. AO]
Oito YRS

« [0 | SUBMENU [MENU DE COMUNICACAQ] -

oF |4 7 |[Retardo do relé FL]

01 to

v o7 Velocidade @ ‘ f @

! pré-selecionda 7] Energi- RUN

© ‘ f ® zagao > 0.0 [Relé RY]

e [JL 1 | [Prot. sobrecarga motor] Hz @ ‘ ? @
©

oF |39 |[Selegéo da logica RY]

[ -—

=

S|
®

[Protegéo térmica do motor]

o1 1o ©yte

o ub [Boost da tens&o do motor] [Fungdo a relé FL 2]
QI1® Prafe [ 1) F OX RIS

- [Selegao do modo de

* PLE controle do motor] [Fungéo arelé FL]
Q1o O1 e

e ul u |[Tensdo nominal do motor]

er ;3 |[Funcéoarelé 1 RY]

O} toe

®
©
®

[Frequéncia nominal do motor]

O
C
-

Q1o [Selegao VIA LI]
o L L [Limite inferior da freq.] @ ‘ ? @
Ot [Selegéo RES L]
[Limite superior da freq.]
OTRIG 01 1to
o FH [Frequéncia max.] eF 112 |[SelegdoRLI]
OV 1o ©1 1o
o JF [ | [Tempo de desaceleragéo 1] oF | | | |[SelecdodeF LI
CIRIC ©4 1o

- | [Tempo de aceleragéo 1]

.

sl
~
=)

Fungéo Ldgica 2 ativa]

°
Ry
[}

®
©
®

il

- [Sentido da rotagdo do motor local]
oF 09 |[Selecéo de VIA]

©)

t yp | [Rearme de parametro]

©
®

108 |[Fungao logica 1 ativa]

°
-

Mudanga de escala saida analégica]

-—

O—=0

para F 5L

[Selecéo de func. saida analdgica]

-
3
w
—

{

Fnod

©)

[Selegéo do modo de frequéncia]

OO0 OH{ OO

®

[Selegéo do modo de comando]

g
~
=)
=]
o

©
®

[Fungéo de autoregulagem]

)
f

0
ual

uy

-—
—_

AUl Rampa automética]

1o

HO=—©

HuH | [AUH: 5 ULTIMAS ALTERAGOES DE PARAMETROS]

{

para AU F
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Submenu [MENU DE COMUNICAGCAO]

Modo de Para ALH
Programacao
Fr-F |<— o ALF ISUBMENU [MENU RAPIDO]

to

t

©

C
C

SUBMENU [ALTERACAO DE TODOS OS PARAMETROS]

O
©)

.
-

- - “| SUBMENU [MENU ESTENDIDO]

©
©)

/0 | SUBMENU [MENU E/S]

-

SUBMENU
[MENU DE COMUNICAGAOQ]

para £ 011 para FEOO

~ t©

[Ajuste falha com.]

rot. sobrecarga motor]

=]

Ln

-—
—

rotecdo térmica do motor]

"~

Hr

O OO0
O=0=0

-—
—

Boost da tensdo do motor]

.
C
o

©)

[Selegao do modo de
controle do motor]

]
L=

©]

[Tens&o nominal do motor]

C
~
C

OO0

®

L Frequéncia nominal do motor]

0
C

©)

Limite inferior da freq.] ]

,\
—

OF®©

©)

Limite superior da freq.]

0
=

©)

Frequéncia max.]

T

-—
—n

empo de desaceleragéo 1]

a
m
-

O=0=0=0

empo de aceleragao 1]

-—
—n

entido da rotagdo do motor local]

-

-

-—
—_—

Rearme de parametro]

L3
w
o

OO0 OO0

©)

Mudanga de escala de saida analégica]

.
-
3

©)

Selecéo de func. de saida analdgica]

-
3
w
—

©)

Selecao do modo de frequéncia]

m
3
(=]
o

®

Selegdo do modo de comando]

ﬁ
3
[w]
o

©)

Funcéo de autorregulagem]

ju]
=
£

©)

Rampa automatica]

o
[

©)

OO OO OO

AUH: 5 ULTIMAS ALTERAGOES DE PARAMETROS]

o
=
I

|
para AL F

rto )
com|
Fto
[Velocidade
5r7 pré-selecionada 7] Energi- R
zacao > 0.0

PRG

Oy 1o

[Quadros de
info. max.]

Freee]
o1 1o

— [Protocolo de rede]
O to

[Paridade de
c | |rede Mdb]

Qi 1o
— [Baud de rede Mdb]
OYEIC)

[Intervalo com.]

o |

+—leram.

O1 t®

[Baud de RJ45]

para FAS |
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Submenus

O inversor ATV212 possui 6 submenus (veja diagrama iniciando a pagina 80) que s&o atribuidos para reduzir o tempo
e o esforgo necessarios para programar parametros de aplicagdo. Dentro desses menus, os parametros podem ser
modificados.

AU H [5 ULTIMAS ALTERACOES DE PARAMETROS]

O submenu A L/ H exibe em ordem cronoldgica inversa, os Ultimos 5 parametros que foram alterados a partir de suas
configuragdes de fabrica. Cada vez que o submenu A L/ H é acessado, ele busca os Ultimos parametros alterados a
partir de suas configuragdes de fabrica. Se cada parametro estiver com sua configuracdo de fabrica, ndo é gerada
nenhuma exibigao.

Trava de parametro F 7 [] ndo € exibido no menu A L/ H mesmo que seu valor tenha sido alterado (veja a pagina 64).

A U F [MENU RAPIDO]

O submenu A L/ F fornece acesso rapido aos dez parametros basicos geralmente utilizados na programacéo do
inversor. Em muitos casos, a programagao do inversor ATV212 esta completa quando esses 10 parametros tiverem
sido adequadamente ajustados (Veja o capitulo Menu Rapido a pagina 55).

G r U [ALTERACAO DE TODOS OS PARAMETROS]

O submenu [ ~ [/ exibe cada parametro que foi alterado a partir de sua configuragéo de fabrica. Cada vez que o
submenu [ ~ L/ é acessado, seu conteddo é renovado com a ultima relagéo de parametros alterados a partir de suas
configuragdes de fabrica. Nao é gerada nenhuma exibigao se cada parametro estiver com sua configuragao de fabrica.
Parametros F~ e F 4 700 — F 4 73 nao sao exibidos no menu [ ~ L/, mesmo que seus valores tenham sido
alterados.

F-—--[MENU ESTENDIDO]

O submenu de parametros estendido fornece acesso a parametros utilizados para configuracdes e aplicagbes
especiais.

10 [MENU E/S]

O submenu /7 fornece acesso a parametros utilizados para configuragao de entradas/ saidas.

£ 01 [MENU DE COMUNICAGAO]

O submenu [ 177 fornece acesso a parametros utilizados para configuracdo de comunicagdes.
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Opcao de terminal grafico

AAVISO

PERDA DE CONTROLE

e Nao utilize os terminais do ATV21 e ATV12 (VW3 A21 101 e VW3 A10 06).

e Somente o WV3A1101 & compativel com o ATV212.

A nao observancia destas instrugdes podera causar a morte, ferimentos graves ou danos ao
equipamento.

Descrigdo da opgao de terminal grafico

Com a opgao de terminal grafico, que opera com FLASH V1.1IE29 ou superiores, € possivel exibir mais
informacgéo de texto do que pode ser mostrado no terminal integrado.

7 tecla ESC: Pressione para
selecionar o modo de terminal
grafico.

- Modo partida (padréo ao
energizar)

- Modo de programacgéao

- Modo de monitoramento
Pode também ser utilizado para
retornar ao menu anterior.
Corresponde também ao botédo
MODE da IHM integrada

1 Terminal grafico

2 Teclas de fungao
F1, F2 e F3: ndo
configurados
F4: Loc/Rem

3 tecla STOP/RESET

4 tecla
PARTIDA

6 tecla FWD/REV: pressione para
inverter o sentido de rotagao do
motor

5 botdo de navegacéo:

¢ Pressione (ENT):
- Para salvar o valor atual
- Para entrar com o menu ou parametro selecionado
¢ Gire +/-:
- Para diminuir ou aumentar um valor
- Parair a proxima linha ou a linha anterior
- Para aumentar ou diminuir a referéncia se o controle via opg¢ao de
terminal grafico estiver ativado

Observacgéo: Teclas 3, 4, 5 e 6 podem ser utilizadas para comandar diretamente o inversor, se 0 comando via
opcao de terminal grafico estiver ativado.
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Energizando o inversor pela primeira vez com a opcéao de terminal grafico.

English

LANGUAGE

Frangais V4
Deutsch

Italiano

Espafiol

Chinese

Pycckuin

Turkce

v ENT

Schneider

g Electric

Connection in Progress

V1.2IE12

terminal grafico para a tela de

i Agora aparecera a opgao de
sincronizagao do inversor.

Schneider
Electric

ATV212H075M3X
0.75kW/1HP 200/ 240 V

Ao energizar a opgao de terminal grafico pela primeira vez, o usuario deve selecionar o idioma necessario.

Tela grafica depois que a opgao de terminal grafico foi ativada pela primeira vez.
Selecione o idioma e pressione ENT.

MAIN MENU
DRIVE MENU

LANGUAGE

Mova
as teclas

up/down

MAIN MENU

DRIVE MENU

LANGUAGE

2 souENT l

OPERATIONAL VALUE

0 Hz

Rem Loc/Rem

ENT

French

Spanish
German
Chinese

LANGUAGE
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Encontrando um parametro neste documento
A seguinte assisténcia é fornecida com a busca por explicagdes de um parametro:

* Com o terminal integrado e o terminal grafico opcional: uso direto do indice de cddigo de parametros, pagina
171, para encontrar a pagina que fornece os detalhes do pardmetro exibido.
* Com a opcéo de terminal grafico: sao exibidos o cédigo e o nome do parametro.

Exemplo: ACC

AUF: QUICK MENU
vLv: Motor rated voltage
AU1: Auto ramp

ACC: Acceleration time 1

DEC:Deceleration time 1

LL: Low limit frequency

A seguir utilize o indice do cédigo de parametros, pagina 171, para encontrar a pagina que fornece os detalhes
do parametro exibido.

Telas de falhas detectadas
Exemplo: Falha de perda de fase de saida

EPHO: Output phase loss fault

Loss of one or more output phases.
Determine the cause of the missing
output phase and rectify the problem.
Set parameter F605 to 0.

Esta tela exibe o tipo de falha detectada e a informagao de diagndstico relacionada a falha detectada. A seguir
utilize a tabela de codigos de alarmes, pagina 150 para obter mais informagoes.

Subtensao da rede

OPERATIONAL VALUE
MOFF: Line Undervolt fault
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Telas de pré-alarmes
Alguns tipos de telas:

Pré-alarme de Limite de Corrente

OPERATIONAL VALUE

29.0 Hz

Pré-alarme de sobrecarga do motor

Alarm L

OPERATIONAL VALUE

29.0 Hz

Pré-alarme de Limite de Corrente
e sobretensao do barramento de CC

Alarm C . Alarm P

OPERATIONAL VALUE

29.0 Hz

Estado da comunicagao Modbus

Exibigdo do parametro [Estado da comunicacdo Modbus]

Este parametro esta ativado para verificar a comunicagdo Modbus nas portas RJ45 e OpenStyle.

Pré-alarme de sobretensado do barramento de CC

Alarm P

OPERATIONAL VALUE

29.0 Hz

Pré-alarme de sobreaquecimento do inversor

OPERATIONAL VALUE

29.0 Hz

Pré-alarme de sobrecarga do motor
e sobreaquecimento do inversor

OPERATIONAL VALUE

29.0 Hz

(I'Ib Illl)

Sem comunicagao

Quando Rx e/ou Tx sdo

exibidos nesta linha seu

Mdb com stat

B-A-COM:

estado é inativo

RJ45: —

RJ45
Rx Tx Rx

/

B-A-COM ¢« Atividade Mb na porta

Tx

Rem

Atividade Mb na porta RJ45

Exemplo: com comunicagao na porta RJ45

Mdb com stat Mdb com stat
RJ45 B-A-COM RJ45 B-A-COM
Tx Rx Tx Rx Rx Tx
Rx Tx

90
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Software PCSoft

i
. )

PCSoft a — —
e W

Inverter Type - Rating { [

{amv212 | |Ho7SMaK _;j’
CPU Ver. L -

[Vetiest =] k’ oK |

Descrigcdo
O software PC Soft é uma ferramenta amigavel para configurar os inversores ATV212. Ele inclui diferentes
fungdes tais como:
e Preparacao para configuragao
e Configuragéo
e Manutengao
B pcsoft ATV212HO75M4 {CPU Yer,¥1.0ie00)
Files Parameker PCSoft KeyPad Tools  Help
Display | Semng|
Walue 100
CH1 F; (Hz) an
CHZ 17.00 (HD) 20
CH3 a0 (361 70
CH4 saps (%) &0
CH3 {800 (%) a4
CHE |n— 40
CHT ,D— afl
e lﬁ— 20
10
M o0 = I~ Zoom
Tiz::e iT“jJ( i I~ Use Level Trigger Start Siop
= = (=i
Seope [100 j(%) Open | EaveAsl Print |
Pode ser feito o download gratuito pela internet em www.schneider-electric.com.
Conexao

O software PCSoft deve ser conectado diretamente a porta Modbus no inversor utilizando o kit de conex&o da
porta serial do PC, referéncia VW3 A8 106.
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Estrutura das tabelas de parametros
A descrigao das tabelas contidas nas descri¢cdes dos diversos menus estao organizadas como apresentado

abaixo.
Exemplo:
Codigo Nome / Descrigao Faixa de Regulagem
regulagem de fabrica
> FHO00 [Autorregulagem do inversor] - 0

[Desativada]

Parémetro F 4010

Autorregulagem ativada

[Constante de inicializacao]: Aplicagdo de configuragdes individuais de Boost de Conjugado Au-
tomatico [Boost de Conjugado Automatico] (F “/ [ &)
[Completar a regulagem]: autorregulagem completa.
é reinicializado a "0" depois que a autorregulagem foi realizada.

r‘\m - l:\

Valor do parametro na opgéo de terminal grafico

Valor do parametro no terminal integrado

Nome do parametro na opgéo de terminal grafico e, se for necessario, a descrigao.

Caédigo do parametro no display de 7 segmentos de 4 digitos

Observagao: O texto em colchetes [ ] indica o que sera visto na opgao de terminal grafico.
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Parametros que ndo podem ser alterados com o inversor em funcionamento

A tabela abaixo relaciona os parametros que nao podem ser alterados a néo ser que o inversor esteja parado.

Codigo |Descricao Codigo |Descricao
A U I|[Rampa automatica] F 30 7|[Limitagao da tensdo do motor]
A U4 |[Fungdo de autorregulagem] F 3 I I|[Sentido do motor]
L 104 |[Selecdo do modo de comando] F 3 16 |[Modo de frequéncia de chaveamento]
F 10 d |[Selecdo modo de frequéncia] F 4 00 |[Autorregulagem do inversor]
E 4 P |[Rearme do parametro] F 4 5 |[Corrente nominal do motor]
F H |[Frequéncia max.] F 4 |6 |[Corrente do motor em vazio]
L L |[Limite superior da freq.] F 4 I 7|[Velocidade nominal do motor]
u L u |[Tensdo nominal do motor] F 4 I8 |[Ganho da malha de frequéncia]
P E |[Selegado do modo de controle do motor] F 4 I3 |[Estabilidade da malha de frequéncia]
F 10A |[Funcéo Légica 1 ativa] F 4 B O |[Coeficiente de corrente em vazio]
F 109 |[Selecéo de VIA] F 48 [|[Filtro de comp. de ruido In]
F | 10 |[Funcéo Légica 2 atival F 4 8 2 |[Filtro de inibicdo de ruido In]
F I | I|[Selegdo de F LI] F 4 B 3 |[Ganho de inibicdo de ruido In]
F | |2 |[Selecdo R LI] F 4 B 4 |[Ganho ajuste alimt. energia]
F | | 3 |[Selecdo RES LI] F 4 B 5 |[Coeficiente de motor bloqueado 1]
F | |8 |[Selecdo VIALI] F 4 9 2 |[Coeficiente de motor bloqueado 2]
F 130|[Funcéo arelé RY 1] F 4 3 4 |[Coeficiente de ajuste do motor]
F |32 |[Funcéo arelé FL] F 4 9 5 |[Coeficiente de tensdo do motor]
F 13 7|[Funcéo a relé RY 2] F 4 5 B |[Coeficiente de ajuste PWM]
F 139 |[Selecéo da logica RY] F 60 [|[Limite de Corrente do Motor]
F 170 |[Frequéncia nominal do Motor 2] F 6 0 3 |[Modo de parada por falha]
F I 17 I|[Tensdo nominal do Motor 2] F 6 0 5 |[Perda de fase de saida]
F 300 |[Nivel da frequéncia de chaveamento F B O B |[Perda da fase de entrada]
F 30 I |[Religamento com retomada de velocidade] F B | 3 |[Deteccao de curto-circuito]
F 302 |[Comportamento da perda de alimentacao] F B 2 6 |[Nivel de sobretensao]
F 30 3 |[[Numero de rearmes automaticos] F B 2 1|[Deteccéo de subtensao]
F 305 |[Falha de sobretensao F 1732 |[tecla partida/parada]
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Esquemas comuns de comando

controle a 2 fios

A A PERIGO

PERIGO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO VOLTAICO
Antes de realizar o procedimento desta secéo leia e entenda as instrugdes no capitulo "antes de comecgar”.
A nao observacao destas instrugdes podera causar a morte ou ferimentos graves.

A PERIGO

FUNCIONAMENTO ACIDENTAL DO INVERSOR
e Para modificar as configuragdes das chaves, o produto deve estar desligado.

e Na&o altere as configuragdes da chave SW102 a menos que seu sistema esteja com a fiagdo adequada.
A nao observacgao destas instrugoes podera causar a morte ou ferimentos graves.

PO~ PAi+ PCI-

FM
(Y Term

(cm] [cm]

SW101 SW103

B AGND SCR
O—O—0—0

N =10
VIB U+ [ B« PTC

SW100

PP VIAVIB CC
O—O0—O0—0

Avancgo
Reverso

1. Ligue os fios das entradas logicas conforme esta indicado na figura acima.

2. Configure a chave SW102 para fonte (Source).

3. Programe parametros comuns do ATV212 (veja Menu Rapido a pagina 55).

4. Programe parametros especificos para comando a 2 fios conforme é indicado na tabela seguinte:

Parametro Pagina Configuragao Regulagem de fabrica
L N0d [Selegdo do modo de comando] 77 0 [Entradas logicas] 0
F 1 | I [Selegéo de F LI] 90 2 [em avanco] 2
F | |2 [Selecédo R LI] 90 3 [reverso] 6

Observacao: Se F | | | e F | |2 forem chaveados simultaneamente, o inversor ira para velocidade 0.
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Controle a 3 fios

PO~

LY

PLC
Sink « « « Source

SW102

Hmad

(]

Sw101

PA/+

N4

Term

=_1

sSw103

B A GND SCR
O O O O

PC/~

VIA U-
ViB U-

PP VIAVIB CC
O O O O

H Partida em avango
Parada
Partida em reverso

=
CEIEE

SW100

1. Ligue os fios das entradas logicas conforme esta indicado na figura acima.
2. Configure a chave SW102 para fonte (Source).

3. Programe parametros comuns do ATV212 (veja Menu Rapido a pagina 55).

4. Programe parametros especificos para comando a 3 fios conforme é indicado na tabela seguinte:

Parametro Pagina Configuragao Regulagem de fabrica
L N0Od [Selegdo do modo de comando] 77 O [Entradas logicas] 0
F I | I[Selegéo LI F] 90 2 [em avango] 2
F I |2 [Selegcao R LI 90 H g [3-fios] 6
F | | 3 [Selegéo RES LI 90 3 [reverso] 10
Diagrama de tempo de comando a 3 fios
Frequénciade saida
Partida em avango
i NV
/
Partida em reverso
R - Parada - SE‘F
ol
F - Partida em avango LT | O':F
ol
RES - Partida em reverso I 1 OEF
L ON
Energizagéo da rede L = OFF
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Potenciometro externo de controle da velocidade

N4

PO~ PA/+ PC-

Sink ?Souroe l ':J T.e""
FMo
Sw102 Sw101 Sw103
©) a
7 VA U-[mT]-!
— VIB U+ . PTC

SW100

GND SCR PP VIAVIB CC
O O O O O O

1. Ligue a entrada analdgica conforme esté indicado na figura acima.
2. Configure a chave SW 100 para V (tensao).

3. Programe parametros comuns do ATV212 (veja Menu Rapido a pagina 55).

2,2 a 10 kOhms
1/4 Watt

4. Programe parametros especificos para potencidmetro externo de controle da velocidade conforme esta

indicado na tabela seguinte:

Parametro Pagina Configuragao Regulagem de fabrica
F M0 d [Selegdo de modo de frequéncia] 77 | [Fonte da referéncia VIA] 1
F 1049 [Selegado de VIA] 90 o [Al] 0
F 2 0 O [Referéncia de velocidade auto/manual] |108 O [Ativar] 0

96

S1A53838 01/2011



Visédo Geral

Controle de velocidade de 4-20 mA

&

" C hSA
PO~ PA+ PCI-

)9 VIA U..I
ve U [mo]
Sw100

GND SCR PP VIAVIB CC
O—0 O—O—O0—0

1. Ligue a entrada analdgica conforme esté indicado na figura acima.
2. Coloque a chave SW100 em | (corrente).

. PTC

CCo
Sink .Pl'(.:Source Ly Term
=] FMo
SW102 SwW101 Sw103

Sinal de corrente 4-20 m

3. Programe parametros comuns do ATV212 (veja Menu Rapido a pagina 55).

4. Programe parametros especificos para controle de velocidade em 4-20 mA conforme ¢é indicado na tabela

seguinte:

Parametro Pagina Configuragao Regulagem de fabrica
F M0 d [Selegdo do modo de frequéncia) 77 I [Fonte da referéncia VIA] 1

F 1049 [Selegao de VIA] 90 o [Al] 0

F 2 0 O [Referéncia de velocidade ] 108 0 [Ativar] 0

F 20 I [Ponto de ref. VIA 1] 106 20 % 0%
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Velocidades pré-selecionadas (até sete)

LY

N4

PO~ PA/+ PC-

Term

SwW102 SW101 Sw103
VA U+ [m ]!
VB U.|[EJ].PTC

GND SCR PP VIAVIB CC
O O O O O O

SW100

1. Ligue os fios das entradas analdgicas e logicas conforme é indicado na figura acima.

2. Configure a chave SW102 para fonte (So

urce).

3. Programe parametros comuns do ATV212 (veja Menu Rapido a pagina 55).

4. Programe parametros especificos para velocidades pré-selecionadas conforme esta indicado na tabela

seguinte:
Parametro Pagina Configuragao Regulagem de fabrica
F 109 [Selegdo de VIA] 90 2 [LI fonte] 0
F I | I[Selegéo LI F] 90 2 [em avango] 2
F I 12 [Selecdo R LI] 90 E [PS1] 6
F I |3 [Selegdo RES LI] 20 7 [PS2] 10
F | I B [Selegao VIA LI] 90 B [PS3] 7
S~ | [Velocidade pré-selecionada 1] 112 - 15,0
S - 2 [Velocidade pré-selecionada 2] 112 - 20,0
S ~ 3 [Velocidade pré-selecionada 3] 112 - 25,0
S - Y [Velocidade pré-selecionada 4] 112 - 30,0
5 r 5 [Velocidade pré-selecionada 5] 112 - 35,0
5 - E [Velocidade pré-selecionada 6] 112 - 40,0
S ~ 7 [Velocidade pré-selecionada 7] 112 - 45,0
Exemplo de operagéo de 7 passos de velocidade pré-selecionada:
Frequéncia
desaida (Hz) ,
]
SrH
55
B
57
0 » Tempo
ON
Fooo— L OFF
ON
R — OFF
ON
RES L OFF
ON
VIA L OFF

Ver a pagina 112 para informagdes adicionais.
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Comunicagéo serial

Modo local

Conexao RJ45

Conexao de porta

Contato Sinal
PO~ PA+ PCl B +
A -
U/T1
- GND GND
:XX SCR Screen

RYC

(Y Term

PLC
Sink « « « Source

* Descascar cerca de 10 mm do
revestimento.

* Para o trabalho de fiagéo utilize uma chave
de parafuso de cabecga chata com
extremidade de 0,6 mm de espessura e 3,5
mm de largura.

* O torque de aperto para o bloco de bornes

E FMo

SW102 sw101 SW103

—%©

éde 0,5a0,6 Nm.

viA U [mE ] |
ViB U- | mT]. PTC

SW100

GND SCR PP VIAVIB CC
Oo—oO0 O—O—O0—0

1. Para comunicagéo serial Modbus, conecte o cabo de rede no conector RJ45 na placa principal de controle.

A conexao também pode ser realizada utilizando a porta de estilo aberto.
2. Programe parametros comuns do ATV212 (veja Menu Rapido a pagina 55).

3. Programe parémetros especificos para comunicacao serial conforme é indicado na tabela seguinte:

Parametro Pagina Configuragao Regulagem de fabrica
L 10d [Selegdo do modo de comando] 77 2 [Comunicagao] 0
F M0 d [Selegédo do modo de frequéncial 77 4 [Referéncia de com. serial] 1
F B0 7 [Escolha do canal de com.] 139 1

PO~ PA+ PG/~

(Y Term

. PLC
Sink + » » Source

SW102 Sw101 Sw103

‘)9 VIA U..I
— VIB U+ [ m1]«PTC

SW100
IEI B AGND SCR PP VIAVIB CC
O O O—O—O0—0

1. Ligue a fiagdo da entrada légica conforme é indicado na figura acima.
2. Configure a chave SW102 para fonte (Source).
3. Programe parametros comuns do ATV212 (veja Menu Réapido a pagina 55).

4. Programe parametro especifico para modo local conforme € indicado na tabela seguinte:

Parametro

Pagina

Configuragao

Regulagem de fabrica

F I | 3 [Selegdo RES LI]

920

4 B [modo local]

10
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Controle PID
PO~ PA/+ PCI-
— U1
—X
—X
OFLC
¢FLB Transmissor
OFLA RES© de retorno
ORYA
RYC P24 '
Sink .P}(.:Source ! L.J T‘erm CC T
FMo
SwW102 SW101 SW103
r) 9 VIA Us ol
p— VIB U- |1 |-PTC
- SW100
EI GND SCR_PP VIAVIB CC
L Regulagem 0 - 10[V
Sinal de retorno mA ou tensao
1. Ligue a fiacdo das entradas analdgicas conforme € indicado na figura acima.
2. Configure a chave SW102 para fonte (Source).
3. Se o feedback for um sinal de miliampéres, coloque a chave SW100 na posicao | (corrente). Se o feedback
for um sinal de tenséo, coloque a chave SW100 na posi¢édo V (tensao).
4. Programe parametros comuns do ATV212 (veja Menu Rapido a pagina 55).
5. Programe parametros especificos para controle PID conforme é indicado na tabela seguinte:
Parametro Pagina Configuragao Regulagem de fabrica
F N0 d [Selegdo do modo de frequéncial 77 2 [Comunicagéo] 1
F 109 [Selecao de VIA] 90 0 [A] 0
F 2 00 [Referéncia de velocidade auto/manual] | 108 0 [Ativar] 0
F 36 0 [Controle PID ativado] 110 | [PID por VIA] 0
F 35 9 [Tempo de espera do controle PID] 11 Os
F 3 B 2 [Ganho Proporcional PID] 110 0,30 %
F 36 3 [Ganho Integral PID] 110 0,20
F 36 & [Ganho Diferencial PID] 111 De acordo 0,00
coma
F 380 [Erro de reverso PID] 111 aplicagio 0
F 319 [ [Parar na histerese de LL] 11 0,2 Hz
F 39 2 [Despertar PID (Limite)] 111 0,0 Hz
F 39 3 [Despertar PID, realimentacéo] 111 0,0 Hz
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Operacao do Inversor

Modos de Operagédo Local e Remoto

Visao Geral
O inversor ATV212 possui dois modos de operacéo, local e remoto.
Em modo local, o inversor ATV212 pode ser operado somente a partir do terminal integrado ou terminal grafico:

e Ultilize as teclas RUN e STOP para controle do comando
e Ultilize as teclas UP e DOWN para controle da velocidade

Em modo remoto, o inversor ATV212 é operado a partir de uma combinagéo das fontes de referéncia de
comando e velocidade definidas pelos parametros de programagéo [Selecéo de modo de frequéncia (F 10 o)
e [Selecdo do modo de comando] (L /7111 &) (Veja pagina 77).

Fontes de Comando
As opgbes de fontes de comando [Selecdo do modo de comando] (L /71 &) séo:

e Sinais externos as entradas légicas do borne de controle F, R, RES e VIA

® Controle de comunicagao serial (Modbus®, Metasys® N2, Apogee® FLN P1, BACnet, ou LonWorks®)
e As teclas RUN e STOP do terminal integrado ou terminal grafico

Fontes de Referéncia de Velocidade

As opgoes de fontes de referéncia de velocidade [Selecéo de modo de frequéncia] (F /71 ) séo:
Sinais externos as entradas analdgicas do terminal de controle VIA ou VIB

(4-20 mA, 0-10 Vcc),

Sinais externos as entradas légicas do terminal de controle designadas a Velocidade +/-

Controle de comunicagéo serial (Modbus®, Metasys® N2, Apogee FLN P1®, BACnet, ou LonWorks®)
Teclas UP e DOWN do terminal integrado ou terminal grafico

S1A53838 01/2011
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Selecdo do Modo de Comando e Prioridades

O diagrama abaixo ilustra as entradas de controle e l6gica de selegdo que determinam a fonte dos comandos
de Start/Stop do inversor e de referéncia de velocidade.

Comutagado de Comando e Referéncia

Comandos

) Modo local
Entradas légicas {LIx = 48}

on []

Terminal Integrado
Opcéo de

Comunicagao — REM
. ~. OF
Velocidade para —~. - Comunicagao LOC 5;8;'32321 da
cima/para baixo Terminal Integrado
— Opgao de

terminal grafico REM
Comunicacao Comunicacao OFF Comando
. LOC
Terminal
Referéncias | Integrado
Opcao de
Fnod Chaveamento | terminal grafico
, Fnod/rFzOo1 |
VIA — {LIx=38ou F 00} | |
= ativo | |
VIB |
Terminal Integrado 3 inativo | |
_Opgaode — | — |
terminal grafico L ON |_:—|
[= F
I

terminal grafico

Feoi |
/ —
VIA — —
VIB i._ FEOT
Terminal Integrado 5 Canal RJ45: Modbus
Opgao de — :
terminal grafico Canal de rede: Comunicagao
o .
Comunicagdo —{ | Parametro F A2 9
C -
Velocidade para_~_{ | |

cima/para baixo

‘Ior padrao

Parametros [Selecdo do modo de comando] (£ /7 ) e [Selegdo do modo de frequéncia] (F /7 &) sdo as

primeiras camadas de légica utilizadas pelo inversor para determinar sua fonte de comando [ /77 o e Fonte da
referéncia de velocidade F /71 4.

[Referéncia de velocidade remota 2] (F =
se sobrepor a fonte selecionada pela F 11

7 7) é uma fonte secundaria de referéncia de velocidade que pode
[0 o (Veja pagina 77).

A fonte da referéncia de velocidade identificada por F 2 [J 7 assume o controle se:

e Uma entrada ldgica atribuida a fungdo 38 (comutagao de Fonte da referéncia de frequéncia) é ativada ou
e O parametro [Referéncia de velocidade auto/manual] (F = 7 [J) é ajustado em 1 e a frequéncia de saida do
inversor é igual ou menor do que 1 Hz (Veja pagina 108).

Se for estabelecido um link de comunicagéao serial, ele pode assumir o controle do inversor ATV212,
sobrepondo-se as entradas identificadas por [ 10 4, F 104 e F 20 7.0 controle serarestauradoa [ 1 d,
FId,e F 20 7somente se:

e O link de comunicagao serial abrir mao do controle ou

e Uma entrada ldgica atribuida a fungdo 48 (modo local) for ativada.

A camada final da logica utilizada pelo inversor para determinar sua fonte de comando é a tecla LOC/REM no
display grafico.

Quando o inversor e a IHM integrada forem ajustados em modo local (pressionado a tecla LOC/REM,
acendendo o LED de modo local), o inversor responde somente a comandos a partir do terminal grafico
integrado.
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Selecionando Modo Remoto ou Local

A PERIGO

FUNCIONAMENTO ACIDENTAL DO INVERSOR

e Antes de sair do modo local conhecga o estado dos comandos da frequéncia e funcionamento a partir da
fonte remota.

e Ao entrar no modo remoto o inversor respondera ao comando mais recente a partir da fonte remota, mesmo
que tenha sido recebido antes de entrar ou enquanto em modo local.

A nédo observacgao destas instrugdes podera causar a morte ou ferimentos graves.

A comutacéo entre modo local e remoto € obtida com a tecla LOC/REM no terminal integrado do inversor ou
com a tecla F4 no terminal gréfico.

A tecla LOC/REM pode ser desativada ajustando o parametro [Tecla local/remoto] (F 73 ) a1 (Vejaa
pagina 80).

Quando o parametro [Chaveamento remoto/Local] (F & 9 5) é ajustado em 1 (configuragao de fabrica), &€ obtida
uma transferéncia de operagao de motor sem trancos ao chavear de modo remoto a local (veja pagina 78).

Por exemplo, se a caracteristica de transferéncia sem trancos esta ativa e o motor esta funcionando em
velocidade total com o inversor em modo remoto, 0 motor continuara a funcionar em velocidade total depois que
o inversor for transferido a modo local.

Inversamente, ao chavear de modo local para remoto o comando de funcionamento e velocidade ndo séo
transferidos ao modo remoto. Ao entrar no modo remoto o inversor ira operar com o comando de funcionamento
e velocidade ajustado pela fonte remota mesmo que foi recebido antes de entrar ou enquanto em modo local.

O diagrama abaixo & um exemplo de diagrama de tempo.

Alternando Entre Modo Local e Remoto

Modo remoto | Modo local
o > > Quando a tecla LOC/REM &
Tecla Opp pressionada os comandos remotos
de frequéncia e de partida sao

I\ pmmmmm————- transferidos para modo local.
\‘,
Frequéncia de Saida

Neste exemplo, os comandos de

Comando de Partida Local frequéncia e funcionamento a partir
Comando de Partida Remoto | do modo remoto sao copiados para
ON ‘ modo local e 0 motor continua a
OFF funcionar.
Estado da Partida 1
Modo local 1 Modo remoto
@ Tecla ON > > Ao comutar de modo local a modo
R OFF remoto, os comandos de

frequéncia e funcionamento séo
Ajustar freq. em determinados pelo estado no

Frequéncia de Saida //—w remoto modo remoto.

Comando de Partida Local ﬁ Neste exemplo, quando a tecla
LOC/REM é pressionada o motor

. [ comega a funcionar.
Comando de Partida Remoto Isto é devido a aplicagéo de um

Estado da Partida ON v comando remoto de

OFF funcionamento quando o inversor
sai do modo local e entra em modo
remoto.
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Modo Local
Quando o inversor ATV212 esta em modo local o LED acima da tecla LOC/REM é aceso.

Na opc¢éo de terminal grafico:

AUF: QUICK MENU
LL: Limite Inferior da Frequéncia
DEC: Tempo de desaceleragéo 1
ACC: Tempo de aceleragao 1
AU1: Rampa automatica
vLv: Tens&do nominal do motor

Loc Refloc  Cmd loc

Iniciando e Parando o Motor em Modo Local
Dé partida e pare o motor com as teclas RUN e STOP nos terminais integrado/grafico.

A configuragéo do parametro [Parada do motor em modo local] (F 72 /) determina como o motor para quando
o inversor esta em modo local (Veja a pagina 78):

e Se F 72 | é ajustado em 0 (configuragédo de fabrica), o motor ira parar em rampa, baseado no valor de
tempo ajustado no pardmetro [Tempo de desaceleracéo 1] (< £ L ) ou pardmetro [Tempo de desaceleracéo
21(F 50 ).

e Se F 72 | é ajustado em 1, o motor ficara sem energia quando a tecla STOP for pressionada, permitindo
que o motor pare por inércia com o tempo de desaceleragdo em rampa determinado pela inércia e atrito.

O uso das teclas RUN e STOP em modo local pode ser desativado utilizando o parametro [Tecla partida/parada]

(F 74 3)(Veja apagina 80).

Ajustando a Velocidade do Motor em Modo Local

Ajuste a velocidade do motor utilizando as teclas UP e DOWN nos terminais integrado/grafico.
A velocidade do motor pode ser ajustada enquanto o inversor estiver operando.

Normalmente, cada vez que a tecla UP ou DOWN ¢é pressionada a frequéncia do motor é alterada em 0,1 Hz.
Esta taxa de mudancga da velocidade pode ser alterada entrando com um novo passo de frequéncia no
parametro [Passo de referéncia de velocidade local] (F 70 7) (Veja a pagina 77).

Se a tecla ENT é pressionada depois que a velocidade foi ajustada, esse valor de ajuste de velocidade sera
introduzido no parédmetro F L. A proxima vez que for dada partida no inversor em modo local, ele ira acelerar o
motor diretamente até o ajuste da velocidade memorizado por [Referéncia de velocidade local] (F L)

(Veja pagina 77).

Selecionando o Sentido de Rotagao do Motor em Modo Local

O sentido de rotagao do motor é ajustado pelo parametro [Sentido de rotacdo do motor local] (F )
(Veja a pagina 77). As quatro selegdes possiveis sao:

0: Somente em avanco (configuracéo de fabrica)

1: Somente reverso

2: Em avango com reverso selecionavel a partir dos terminais integrado/grafico (1)
3: Reverso, com avango selecionavel a partir dos terminais integrado/grafico (1)

1)Se F ~ for ajustado em 2 ou 3, o sentido de rotagao do motor pode ser ajustado em avango pressionando a
tecla UP mantendo a tecla ENT pressionada. Reverso pode ser ajustado pressionando a tecla DOWN e
mantendo a tecla ENT pressionada.

—

A rotagédo do motor é indicada no terminal integrado como F ~ - F para sentido em avango e como F ~ - r
para sentido reverso.

A capacidade de funcionamento no sentido em Avanco ou Reverso pode ser configurada com o parametro
[Sentido de rotagéo do motor] (F 7 | /) (Veja a pagina 86).
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Restaurando o inversor em modo local a partir de uma falha detectada

N&o é possivel remover uma falha detectada do inversor se a causa da falha persiste. Certifique-se de
diagnosticar e corrigir a causa da falha antes de tentar reajustar o inversor.

Com a tecla STOP
Para remover uma falha detectada do inversor em modo local:

1. Pressione a tecla STOP. Veja a pagina 124, na lista de falhas detectadas que podem ser removidas com a
tecla STOP, os cadigos de deteccao de Falhas que podem ser removidas com a fungéo de reinicio automatico,
depois que a causa desapareceu. Se for possivel restaurar o inversor, o terminal integrado ira exibir [ L ~.

2. Pressione a tecla STOP uma segunda vez para remover a falha detectada.

3. Se a causa da falha detectada ainda estiver presente, o display nao ira exibir L ~ . Diagnostique e remova
a falha detectada antes de tentar rearmar o inversor.

O uso da tecla STOP para remover uma falha detectada pode ser estabelecido com o parametro [Botédo de
rearme pela IHM] (F 7 3 5) (Veja a pagina 80).

Caso ocorra uma falha detectada 7L [/ ou [JL 2 os seguintes periodos de tempo sdo necessarios antes que
seja possivel remover uma falha detectada:

7]

-

7]
I

| (sobrecarga do inversor)—cerca de 30 segundos depois que a falha detectada ocorreu
- (sobrecarga do motor)—cerca de 120 segundos depois que a falha detectada ocorreu

Através de Ciclos da Energia da Linha

Uma falha detectada do inversor também pode ser removida suprimindo e restaurando a energia da linha.
Certifique-se de que a causa da falha detectada ndo esteja mais presente e deixe a linha sem energia tempo
suficiente para que todos os LEDs na frente do inversor se apaguem.

A ciclagem da energia para remover uma falha detectada pode causar a perda do histérico de falhas
detectadas. Consulte o pardmetro [Memodria de Falha do Inversor] (F £ [J 2') na pagina 127.

Fungoes de Entrada Légica Ativas em Modo Local

As funcbes de entrada logica listadas na tabela abaixo estao ativas mesmo que [Selecéo de modo de
comando] (L 1711 ) seja ajustado em 1 (controle de terminal integrado). Veja a tabela a pagina 90 para
configuracdes de funcdo de entrada ldgica.

N°dafungioda |Descricao

entrada logica

1 [Funcionamento habilitado]
54 [Funcionamento em reverso habilitado]
10 [Rearme de falha]

55 [Rearme de falha de inv]
11 [Falha Ext]

45 [Falha Ext. Inv]

16 [Restaurar funcionamento]
38 [Fonte de frequéncia]

41 [(+) velocidade]

42 [(-) velocidade]

43 [+/- remover]

44 [REM FALHA, VELOC. +/-]
46 [Falha térmica externa]

47 [Inversao de falha térmica ]
51 [Zerar kWh]

52 [Modo forgado]

53 [Modo de incéndio]

62 [RY ativada]

64 [Cmd de cancelar IHM]
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Modo Remoto
Quando o inversor ATV212 esta em modo remoto, o LED LOC/REM esta apagado.

Partida e Parada do Motor em Modo Remoto
O diagrama a pagina 102 ilustra a fonte do comando Start/Stop quando o inversor esta em modo remoto.

Com bornes de entrada légica

Utilize os bornes de entrada légica F, R, RES ou VIA para partir o inversor se o parametro [Selegdo de modo
de comando] (L /7 o) estiver ajustado em [Entradas légicas] (1J) (configuracdo de fabrica).

Com os terminais integrados

O inversor responde aos comandos do terminal integrado ou grafico do mesmo modo que em modo local, se o
parametro [Selecao do modo de comando] (L /711 o) for ajustado em [IHM] ( /).

Com comunicacgao serial

O inversor responde a comandos enviados sobre o link de comunicagao serial (Modbus®, Metasys® N2,
Apogee® FLN, BACnet ou LonWorks®) se o parametro [Selecdo do modo de comando] (£ /7 [ ) for ajustado
em [Comunicagao] ().

O inversor responde a comandos enviados sobre a porta de comunicagéo RJ45 se o parametro [Escolha do
canal de com.] (F &0 7) for ajustado em 0. Estao disponiveis outros protocolos quando F A [1 7 for ajustado
em1.

Com a tecla STOP de terminal integrado/grafico

A tecla STOP de terminal integrado/grafico esta ativa quando o inversor estd em modo remoto. Pressionar a
tecla STOP para o inversor de acordo com os parametros [Modo de parada de falha externa] (F & [J 7), [Falha

ext tempo de fren CC] (F £ [1 4), e [Corrente de frenagem CC] (F 2 5 1) (Veja as pagina 115 e 88) . Depois que
o inversor parar, os terminais integrado/grafico exibirdo £ e o relé de falha é ativado.

Regulando a Velocidade do Motor em Modo Remoto
O diagrama da pagina 102 mostra a Fonte da referéncia de velocidade quando o inversor esta em modo remoto.

Por Entrada Analégica VIA
Um sinal de 0-10 Vcc ou 4-20 mA conectado a VIA ou CC pode ser utilizado para regular a velocidade do motor:

e O parametro [Selecao do modo de frequéncia] (~ /717 ) é ajustado em 1 (configuracédo de fabrica).
e O parametro alternativo de fonte da referéncia de velocidade [Referéncia de velocidade remota 2] (F & 7 7)
nao foi ativado (veja a pagina 78).

O sinal analdgico depende da configuragdo da chave SW100 e parametros F 049, F 20 I-F 204, e

= | o 7
- II_I_IC A A

Por Entrada Analégica VIB
Um sinal de 0-10 Vcc conectado a VIB ou CC pode ser utilizado para regular a velocidade do motor se:

e Parametro [Selecao do modo de frequéncia] (F /71 o) for ajustado em 2.
e O parametro alternativo de fonte da referéncia de velocidade [Referéncia de velocidade remota 2] (F 2 7 7)
nao foi ativado.

O controle que VIB exerce sobre o motor depende da configuracdo da chave SW100 e parametros

- e B B | - 73 - o 73 B
II_II_I_II_IJ,ILIII__I 113 € oo,
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Por Controle do terminal integrado
O controle da velocidade do motor é ativado se:

e Parametro [Selecdo do modo de frequéncia] (F /70 ) for ajustado em 3.
e O parametro alternativo de fonte da referéncia de velocidade [Referéncia de velocidade remota 2] (F = 0 7)
nao for ativado.

Por Controle da comunicagao serial

O controle de comunicagéo serial (Modbus, Metasys N2, Apogee FLN, BACnet ou LonWorks) da velocidade do
motor é ativado se:

e Parametro [Escolha do canal de comunicacao ] (F A [ 7) for ajustado em 0 (somente para Modbus na porta
RJ45),

e Parametro [Escolha do canal de comunicagéo ] (F & 0 7) for ajustado em 1,

e Parametro [Selecdo do modo de frequéncia] (F 77117 ) é ajustado em 4.

e O parametro alternativo de fonte da referéncia de [Ref. de velocidade remota 2] (F £ [J 7) n&o for ativado.

Por Controle da Velocidade do Motor *
Controle da Velocidade do Motor + é ativado se:

e Parametro [Selecado do modo de frequéncia] (F /7 &) for ajustado em 5,
e O parametro alternativo de fonte da referéncia de velocidade [Referéncia de velocidade remota 2] (F & [ 7)
nao for ativado.

Selecionando em Modo Remoto o Sentido de Rotacdo do Motor

O diagrama a pag. 102 mostra a fonte de comando da rotagcdo do motor quando o inversor esta em modo remoto.
Com Bornes de Entrada Légica

Utilize os bornes de entrada légica F, R, RES, ou VIA para selecionar o sentido de rotagdo do motor se o
parametro [Selecao do modo de comando] (L /711 o) estiver ajustado em 0 (configuragéo de fabrica).

Com o terminal integrado ou terminal grafico
O sentido de rotagao do motor pode ser ajustado pressionando as teclas UP e ENT do terminal se:

e Parametro [Selecdo do modo de comando] (L /7 o) for ajustado em 1,
e O controle da comunicagao serial ndo foi estabelecido
e O parametro [Sentido de rotagdo do motor local] (F ~) for ajustado em 2 ou 3.

Com comunicacgao serial

O inversor responde aos comandos enviados sobre o link de comunicagéo serial (Modbus, Metasys N2, Apogee
FLN, BACnet ou LonWorks) se o pardmetro [Selecdo do modo de comando] (L /7 &) for ajustado em 2.

Restaurando o inversor em Modo Remoto a partir de uma falha detectada.

O diagrama a pagina 102 mostra a fonte do comando de remover falha detectada quando o inversor esta em
modo remoto. Nao é possivel remover uma falha detectada do inversor se a causa da falha persiste.
Certifique-se de diagnosticar e corrigir a causa da falha detectada antes de tentar rearmar o inversor.

Veja falhas detectadas Rearmaveis Automaticamente a pagina 124 na relagéo de falhas detectadas que podem
ser removidas em modo remoto.

Com os Bornes de Entrada Légica

Utilize os bornes de entrada légica F, R, RES, ou VIA para remover uma falha detectada do inversor se o
parametro [Selecao do modo de comando] (L /7] o) for ajustado em O (configuragéo de fabrica).

Com os terminais integrado/grafico

A tecla STOP pode ser utilizada para remover falha detectada se o parametro [Selecdo do modo de comando]
(L mod)for ajustado em 1.

Para remover uma falha detectada do inversor, pressione a tecla STOP. Se for possivel rearmar o inversor ele
ira exibir £ L ~. Pressione a tecla STOP uma segunda vez para remover a falha detectada.

Se a causa da interrupgao ainda estiver presente, [ L ~ n&o sera exibido. Diagnostique e remova a falha
detectada antes de tentar rearmar o inversor.

O uso da tecla STOP para remover uma falha detectada pode ser administrado pelo paradmetro [Botao de
rearme pelo IHM] (F 73 5)
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Com comunicacgéo serial

Uma falha detectada do inversor pode ser removida sobre o link de comunicagao serial (Modbus, Metasys N2,
Apogee FLN, BACnet ou LonWorks) se o parametro [Selegdo do modo de comando] (L /7 [J o) for ajustado em 2.

No caso de uma falha detectada 7L /ou [JL 2 os seguintes periodos do tempo devem transcorrer antes que
seja possivel remover uma falha detectada:

e [JL [ (sobrecarga do inversor) - cerca de 30 segundos depois da ocorréncia do evento.
e [IL Z (sobrecarga do motor) - cerca de 120 segundos depois da ocorréncia do evento.

Através de Ciclos da Energia da Linha

Uma falha detectada do inversor também pode ser removida suprimindo e restaurando a energia da linha.
Certifique-se de que a causa da falha detectada nao esta mais presente e deixe a energia desligada tempo
suficiente para que os LEDs na frente do inversor se apaguem.

A ciclagem da energia para remover uma falha detectada pode causar a perda do histérico de falhas

detectadas. Veja o parametro ~ 5 [J & a pagina 127 para opg¢des de memoria de falhas do inversor.
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Qual o conteudo desta parte?

Esta parte contém os seguintes capitulos:

Capitulo Nome do Capitulo Pagina
9 Menu Rapido 111
10 Parametros de programacao 117
11 Parametros de Controle do motor 121
12 Parametros de Controle do Inversor 133
13 Parametros de aplicagéo 137
14 Parametros de Controle de E/S 145
15 Parametros de terminal 177
16 Parametros de Gerenciamento de Falha Detectadas 181
17 Parametros de Comunicagéo Serial 195
18 Controle de Iniciar/Parar por Nivel de Referéncia de Velocidade 201
19 Controle do equilibrio de carga 203
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Menu Rapido

O que este capitulo contém?

Este capitulo contém os seguintes topicos:

Tépico

Pagina

Menu rapido

112

S1A53838 01/2011

111




Menu Rapido

Menu rapido

O submenu A Ll F fornece acesso rapido aos dez parametros basicos geralmente utilizados na programagéo
do inversor.

Em muitos casos a programagéao do inversor ATV212 esta completa quando esses 10 parametros e os
parametros do motor tiverem sido adequadamente ajustados.

Codigo Nome / Descrigao Faixa de ajuste Regulagem de fabrica
AU I [Rampa automatica] Ajuste da rampa automatica - 1
O | [Desativada]
| | [Ativadal: [Tempo de aceleragéo 1] (A L L) e [Tempo de desaceleragéo 1] (4 £ )
2 | [ACC]: Somente [Tempo de aceleragado 1] (H L L)
Se o parametro A L/ | é ajustado em 1 ou 2, o inversor ird monitorar seu préprio nivel de carga e otimizar as rampas de acele-
racdo e desaceleragdo. Somente as taxas de aceleragéo e desaceleragédo A L/ | = 1 serdo ajustadas automaticamente entre 1/8
a 8 vezes as configuragbes de A L [ e d £ [, dependendo da corrente nominal do inversor e do nivel de carga do motor. A [ [
e o £ [ devem ser ajustados de maneira adequada para uma carga média da aplicagdo. Se a carga no motor aumenta rapida-
mente durante rampa para cima ou para baixo, a caracteristica de adaptagéo automatica a rampa pode nao auxiliar a evitar que
o inversor seja afetado por sobrecorrente ou sobretenséo.
Se a aplicagao exige tempo de aceleracéo e desaceleragdo constante, ajuste A L/ / em 0 e ajuste manualmente AL [ e o £
de acordo com a necessidade. Os tempos de aceleragéo e desaceleragdo podem ainda ser sobrepostos pelas fungdes [Limite
de Corrente do Motor] (F £ [I 1) (veja a pagina 69) e [Falha de sobretensao] (F 70 5) (veja a pagina 128) e [Nivel de sobreten-
séol] (F £ 2 E) (veja a pagina 128).
ACC [Tempo de aceleragédo 1] 0,0a3200s De acordo com a
capacidade nominal do
inversor (1)
A configuragao dos parametros A [ [ determina a inclinagdo da rampa de aceleragéo e o tempo decorrido para que a frequéncia
de saida do inversor aumente de 0 Hz ao valor da configuragéo de [Frequéncia maxima] (F H) (veja a pagina 82).
Se o parametro [Rampa automatica] (A L/ /) for ajustado em 1 ou 2, a rampa de aceleragdo pode ser aumentada ou diminuida
a partir do valor de configuragédo de A L [, dependendo da quantidade de carga do motor durante a rampa para cima.
Se forem necessarias duas taxas de aceleragao, veja o parametro [Tempo de aceleracédo 2] (F 5 [J[J) a pagina 83.
Frequéncia de Saida (Hz)
4
0 >
- - »! Tempo (s)
ACLC JEL
dEC Tempo de 0,0a3200s De acordo com a
desaceleragio 1] capacidade nominal do
inversor (1)
A configuragdo do parametro o £ [ determina a inclinagdo da rampa de desaceleragéo e o tempo decorrido para que a fre-
quéncia de saida do inversor diminua do valor de configuragao de [Frequéncia maxima] (F H) até 0 Hz.
Se o parametro [Rampa automatica] (A L/ /) for ajustado em 1 ou 2, a rampa de desaceleragéo pode ser aumentada ou diminuida
a partir do valor de configuragdo de - £ [, dependendo da carga do motor durante a rampa em descida. Ver o diagrama acima.
Se forem necessarias duas taxas de desaceleracéo, veja o parametro [Tempo de desaceleracéo 2] (F 5 [J /) a pagina 83.
LL [Limite inferior da 0,0 a [Limite 0,0 Hz
frequéncial superior da fre-
quéncia] (UL )Hz
O parametro L L fixa a frequéncia minima que pode ser comandada ao inversor pela Fonte da referéncia de velocidade remota
ou local.
uL [Limite superior da 0,5 a [Frequéncia | 50,0 Hz
frequéncia] maxima] (F H) Hz

O parametro L/ L fixa a frequéncia maxima que pode ser comandada ao inversor pela fonte da referéncia de velocidade remota
ou local. A extremidade superior desta faixa é limitada pela configuragéo de [Frequéncia maxima] (F H).

(1) Veja a tabela da pagina 167

112

S1A53838 01/2011




Menu Rapido

Codigo Nome / Descrigao Faixa de ajuste Regulagem de fabrica
EHr [Protecao térmica do Configuragéo da Sobrecarga de Corrente | Faixa de ajuste 100%
motor] Nominal do Motor 10 a 100% da
corrente nominal de
saida do inversor
Ajuste o parametro £ H ~ a corrente nominal do motor indicada na placa de ident. do motor para a tensao de oper. selecionada.
Se o parametro [Sel. do valor da unid.] (F 70 1) for ajustado em 1 (ver pag. 120), o parametro - H - sera ajustado em ampéres.
Se o parametro ~ 7/ [ for ajustado em O, o parametro £ H ~ sera ajustado em porcentagem. Neste caso divida a corrente no-
minal do motor pela corrente nominal do inversor (indicada na placa de ident.) e ajuste o parametro £ H ~ ao valor da porcenta-
gem resultante. A configuragcao do paradmetro [Nivel de frequéncia de comutacao] (F 7 [J [1) ndo altera a corrente nominal do
inversor para fins deste calculo (veja a pagina 85).
Fri [Mudanca de escala AO]  Mudanca de escala de saida analogica -
O parametro F /1 é utilizado para se equiparar ao sinal de saida do borne FM as exigéncias de entrada do medidor do painel
ajustando a rampa e bias do sinal de saida analdgico. Antes de ajustar F /1, ajuste F /15 L em 15 ou 17.
A medida que esta ajustando o valor de F /7, monitore o display no medidor de painel. Quando o display exibir 100%, pressione a
tecla ENT no terminal do inversor. O inversor ira piscar alternadamente entre ~ /7 e o valor ajustado, indicando que o ajuste foi salvo.
PE [Selecao do modo de Modo de controle do motor 1
controle do motor]
0 | [VIHz constante]: V/Hz Constante
Utilize o modo V/Hz constante para cargas que necessitem do mesmo conjugado em baixas velocidades e em velocidades
nominais. Conjugado em baixa velocidade pode ser ajustado manualmente configurando o parametro [Boost da tensdo do motor]
(uhb)
(veja pagina 68).
Tens&o nominal do motor §
(0] —_
o
23
25
Boost da
Tens&o do Motor 1
0 » Frequéncia de Saida (Hz)
| Frequéncia Nominal do Motor
[Conjugado variavel]: Conjugado variavel
Utilize o modo de conjugado variavel para cargas tais como de ventiladores centrifugos e bombas cujas exigéncias de conjugado
aumentem com o quadrado do aumento da velocidade do motor. Conjugado em baixa velocidade pode ser ajustado manual-
mente configurando o parametro . 5.
Tens&o nominal do motor
wiu
o
o2
xgg
28
Boost da
Tensé&o do Motor t
0 » Frequéncia de Saida (Hz)
P Frequéncia Nominal do Motor [;7]
[VIHz constante + Boost]: V/Hz constante com boost automatico do conjugado
Veja o diagrama a pagina 66.
Este modo é similar ao modo de V/Hz constante (para cargas que exigem o mesmo torque em baixas velocidades e em veloci-
dades nominais), exceto que aumenta automaticamente a tenséo e o conjugado do motor para compensar o aumento na carga.
3
[SVC]: Controle vetorial sem realimentagao
Utilize o modo de controle vetorial sem realimentagao para aumentar o conjugado em velocidades abaixo de 3 Hz ou para me-
Ihorar a regulagem da velocidade (0,5 a 1%). Veja diagrama a pagina 66.
LI
[Economia]: Economia de energia
Em modo de economia de energia, o inversor ATV212 monitora a carga do motor e modula automaticamente a tenséo aplicada
ao motor para aperfeigoar o consumo de energia.
Seoinversor ATV212 e o motor a ele conectado tiverem a mesma capacidade nominal de poténcia e se o motor for de 1800 rpm
nominais, ndo é necessaria a autorregulagem do motor para utilizar este modo de controle. Caso contrario siga os passos desta-
cados em Regulagem do motor a pagina 70.
5
6 | [Nao utilize]: Reservado

[Nao utilize]: Reservado
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motor]

Codigo Nome / Descrigao Faixa de ajuste Regulagem de fabrica
ul [Frequéncia nominal do Frequéncia nominal do motor 25,0 a 200,0 Hz 50,0 Hz
motor]
Ajuste o parametro . L a frequéncia nominal do motor indicada na placa de identificagéo.
Observagao: E possivel ajustar as diversas frequéncias de controle do motor em 50 Hz configurando [Reajuste de parametro]
(E 9 F)em 1, reiniciar em 50 Hz. Para mais informacdes veja a pagina 62.
ul u [Tensdo nominal do

De acordo com a
capacidade nominal
do inversor

De acordo com a
capacidade nomina
do inversor (1)

Ajuste o parametro . L » na tensdo nominal do motor indicada na placa de identificagdo do motor.

ATV212eeeM3X: 50 a 330 V.
ATV212eeeN4: 50 a 660 V

Observagao: A tenséo de saida do inversor ndo pode exceder o nivel de tensédo de entrada da linha.

(1) Veja a tabela da pagina 167
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Parametros de motor

Configure os parametros do motor e execute uma autorregulagem ([Autorregulagem do inversor] (F 4 1 [0) = 2,
veja a pagina 71 para autorregulagem).

—

Codigo Nome / Descrigao Faixa de ajuste Regulagem de fabrica
FH 15 [Corrente nominal do motor] 0,12200,0A De acordo com a
Corrente nominal de carga total do motor capacidade nominal do
inversor (1)
Ajuste o parametro ~ 4 /5 no valor da corrente nominal de carga total do motor em ampéres, conforme indicado na placa de
identificagdo do motor.
F4H 11 [Velocidade nominal do motor] 100 a 15000 rpm De acordo com a
capacidade nominal do
inversor (1)
Ajuste o parametro F 4 | 7 no valor da velocidade nominal do motor conforme indicado na placa de identificagdo do motor.
FEO I [Limitagdo de Corrente do Motor] 10 a 110% da 110%
corrente nominal de
saida do inversor
RISCO DE DANOS AO MOTOR E AO INVERSOR
e Verifique se o motor ira suportar essa corrente.
e Verifique se o perfil da missédo esta de acordo com a curva de desclassificagdo dada no manual de instalagéo.
A nao observancia dessas instrugdes pode resultar em danos ao equipamento.
O parametro F £ [ | pode ser ajustado para limitar a corrente durante o funcionamento ou frenagem.
Display em Modo de Limitacdo de Corrente:
Quando o inversor vai para o modo de limitagdo de corrente ele ira:
ajustar a freq. para limitar o fluxo de corrente do motor (diminuindo durante o funcionamento e aumentando durante a frenagem)
Exibir a letra C e piscando a frequéncia de saida no terminal integrado, ex:
Se o parametro [Selecéo do valor da unidade] (~ 71 /) for ajustado em 1 (veja a pagina 120), o parametro ~ £ [J | sera ajustado
em amperes. Se o parametro F 7/ [ for ajustado em 0, o parametro £ [J /sera ajustado como porcentagem da corrente no-
minal de saida do inversor indicada em sua placa de identificagéo .
A configuragéo do parametro [Nivel da frequéncia de chaveamento] (F 3 [J[J) (veja a pagina 85) ndo altera a corrente nominal
do inversor para fins deste calculo.
Nao ajuste o parametro F £ [ | abaixo da corrente nominal sem carga do motor.
FHOO [Autorregulagem do inversor] Autorregulagem ativada - ‘ 0

A A PERIGO

PERIGO DE CHOQUE ELETRICO OU ARCO VOLTAICO

® Autorregulagem, o motor opera em corrente nominal.

® Nao faga servigos no motor durante a autorregulagem.

A nao observagao destas instrugées podera causar a morte ou ferimentos graves.

A AVISO

PERDA DE CONTROLE

e E fundamental que os parametros seguintes L u, uL, F4 |5 e F Y | 7sejam corretamente configurados antes de
iniciar a autorregulagem.

e Quando um ou mais desses parametros tiver sido alterado depois que a autorregulagem foi realizada, F 4 [0 O retornara
a [ e o procedimento devera ser repetido.

A nao observancia destas instrugoes pode causar a morte ou ferimentos graves.

[Desativado]: Desativado

[Constante de inicializacao] (2): Se for possivel a inicializagéo é realizada imediatamente. Parametro Boost de Conjugado
Automatico [Boost do Conjugado Automatico] (F 4 [J £') pode necessitar de ajuste

[Completar a regulagem] (2): complete a autorregulagem

(1) Veja tabela a pagina 168.
(2) (2)Parametro F 4 [1 17 é reinicializado a "0" depois que a autorregulagem foi realizada.
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Parametros de programacgao

10

O que este capitulo contém?

Este capitulo contém os seguintes topicos:

Topico Pagina
Rearme de Parametro 118
Programacao Macro (AU4) 119
Bloqueio de Parametro 120
Display do Submenu AUF (F738) 120
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Regulagem de fabrica padrao

Opcodes de ajuste de Parametro
O inversor ATV212 oferece trés opg¢des de parametros de retorno para suas configuracdes de fabrica:

e Regulagem de fabrica: Ajuste o parametro [Regulagem de fabrica] (£ 4 F)em 3
e Regulagem em 50 Hz: Ajuste o parametro [Regulagem de fabrica] (- 4 F)em 1
e Regulagem em 60 Hz: Ajuste o parametro [Regulagem de fabrica] (£ 4 ) em 2
Cadigo Nome / Descrigao Regulagem de
fabrica
EHP [Regulagem de fabrica] 0

A PERIGO

FUNCIONAMENTO ACIDENTAL DO INVERSOR

Quando E 4 F é ajustadoem 3 ou &:

- Verifique se a modificagéo da configuragao de corrente € compativel com o diagrama de fiagéo utilizado.
- Todas as entradas légicas devem ser desativadas para evitar repartida involuntaria.

A nao observagao destas instrugoes podera causar a morte ou ferimentos graves.

O | [Sem agao]

[Regulagem em 50 Hz]: Regulagem de parametro em 50 Hz

Configurando £ 4 F em 1 ira ajustar parametros especificos em valores adequados a muitas aplicagdes em 50 Hz (frequéncia
basica do motor).

Veja os Parametros cujos valores depois do reajuste variam pela tabela de tipo de reajuste a pagina 166 e tabela a pagina 168 em
uma lista de parametros que séo afetados por esta agdo de reajuste e seus valores resultantes.

2 | [Regulagem em 60 Hz]: Regulagem de parametro em 60 Hz

Configurando o parametro - 4 ' em 2 fixa parametros especificos em valores adequados para muitas aplicagées em 60 Hz (fre-
quéncia basica do motor). Veja a tabela "Paradmetros cujos valores depois do reajuste variam devido ao tipo de reajuste" a pagina
166 e tabela "Parametros cujos valores depois o reajuste sdo dependentes do modelo do inversor , mas ndo variam devido ao tipo
de reajuste" a pagina 167 em uma lista de parametros que séo afetados por esta agao de reajuste e seus valores resultantes.

3 | [Regulagem de fabrica: Regulagem de fabrica

Reajustando o parametro £ 4 F em 3 reinicializa a maior parte dos parametros a suas configuragdes de fabrica. Veja as tabelas
listadas abaixo para uma relagéo de valores que seréo copiados no inversor por esta agao de regulagem de fabrica:

Parametros cujos valores nao variam devido ao tipo de reajuste depois do reajuste (a pagina 162).

Parametros cujos valores variam devido ao tipo de reajuste depois do reajuste (a pagina 166).

Parametros cujos valores depois do reajuste sdo dependentes do modelo do inversor, mas nao variam com o tipo de reajuste (a
pagina 167).

Parametros cujos valores depois do reajuste sdo dependentes do modelo do inversor e do tipo de reajuste (a pagina 168).
Parametros cujos valores n&o se alteram apds o reajuste (a pagina 169).

—

Um reajuste de fabrica ira remover o historico de falhas detectadas.

4 | [Eliminacao dos registros de falha]: histérico de falhas detectadas removido

Fixando o parametro - 4~ em 4 o histérico de falhas detectadas é removido. A partir do momento em que o histérico de falhas
detectadas é reajustado, o parametro £ 4 F reassume seu valor de fabrica 0.

5 | [Eliminacao do tempo acumulado]: Reajuste do Tempo Decorrido de Funcionamento do Motor

Fixando o parametro £ 4 F em 5 o tempo decorrido de funcionamento do motor é reajustado. A partir do momento em que o relégio
do tempo decorrido de funcionamento do motor é reajustado, o parametro + 4 F reassume seu valor de fabrica 0.

& | [Rearme de falha EtYP]: Remove a falha detectada £ £ 4 F
Fixando o parametro - 4 F em 6 a falha detectada £ £ 4 F é removida. A partir do momento em que a falha detectada £ - 4 F é
removida, o parametro £ 4 F reassume seu valor padréo 0.

7 | [Salvar parametros]: Salvar configuragdes definidas pelo usuario

As configuracdes de parametros do inversor podem ser armazenadas na memoria no inversor como conjunto de parametros cus-
tomizados.

Ajuste o parametro £ 5 F em 7 para salvar na memoria as configuragdes atuais de parametros do inversor .

B | [Carregamento de parametros]: Retoma as configuracdes definidas pelo usuario

As configuragdes de parametros do inversor podem ser recarregadas no inversor como conjunto de parametros customizados.
Ajuste o parametro £ Y F em 8 para recarregar no inversor as configuragdes salvas por ultimo ao ajustar a configuracdo - 4 F
em7.

9 | [Rearme do tempo acumulado]: Rearme do tempo decorrido de funcionamento do inversor

A fixagdo do parametro £ 4 F em 9 rearma o reldgio do tempo acumulado de funcionamento do inversor. A partir do momento em
que o reldgio do tempo decorrido de funcionamento do motor é rearmado, o parametro £ 4 F reassume seu valor de fabrica 0.
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Parametros de programagéao

Programacao Macro (AU4)

O inversor ATV212 pode ser configurado para quatro esquemas de controle comuns fixando o parametro AU4:.

Caodigo Nome / Descrigao Regulagem de fabrica

AU4Y [Funcéo de Programac&o Macro (1) 0
autorregulagem]

A PERIGO

FUNCIONAMENTO ACIDENTAL DO INVERSOR
Verifique se a configuragdo macro selecionada é compativel com o diagrama de fiag&o utilizado.
A nao observagao destas instrugoes podera causar a morte ou ferimentos graves.

0 | [Regulagem de fabrica]

Referéncia de comando: entradas légicas (CMOd = 0). Veja pagina 77.

Referéncia de velocidade: entrada analdgica VIA = 0-10 V ou 0-20 mA (FMOd =1, F201 = 0). Veja [Selecdo do modo de frequéncia]
(F I ) pagina 77 e Referéncia de Velocidade de Entrada Analdgica 106.

F: partida em avanco (F 111 = 2). Veja Funcao de Entrada Logica F a pagina 90.

R: velocidade pré-ajustada 1 (F 112 = 6). Veja Fungéo de Entrada Logica R a pagina 90.

RES: remover falha detectada (F 113 10 3 = 10). Veja Fungéo de Entrada Logica RES a pagina 90.

Inversor pronto para operacéo (F 110 1 = 1). Veja Fungao Ldgica Ativa 2 a pagina 112.

I | [Funcionamento habilitado]

Referéncia de comando: entradas légicas (CMOd = 0). Veja pagina 77.

Referéncia de velocidade: entrada analdgica VIA = 0-10 V ou 0-20 mA (FMOd = 1). Veja [Selecdo do modo de frequéncia]
(F 110 d)pagina 77.

F: partida em avanco (F 111= 2). Veja Fungéo de Entrada Logica F a pagina 90.

R: funcionamento habilitado (F112 = 1). Veja Fungao de Entrada Légica R a pagina 90.

RES: remover falha detectada (F 113 10 3 = 10). Veja Fungéo de Entrada Logica RES a pagina 90.

[3 fios]

Referéncia de comando: entradas légicas (CMOd = 0). Veja pagina 77.

Referéncia de velocidade: entrada analdgica VIA = 0-10 V ou 0-20 mA (FMOd = 1). Veja [Selecéo do modo de frequéncia]
(F 110 d)pagina 77.

F: partida em avanco (F 111 = 2). Veja Fungao de Entrada Logica F a pagina 90.

R: parada em rampa (F112 = 49). Veja Funcéo de Entrada Ldgica R a pagina 90.

3 | RES: remover falha detectada (F113 = 10). Veja Fungao de Entrada Légica RES a pagina 90.

[Velocidade +/-]

Referéncia de comando: entradas légicas (CMOd = 0). Veja pagina 77.

Referéncia de velocidade: Velocidade +/- (FMOd = 5). Veja [Selegdo do modo de frequéncia] ( /
F: partida em avanco (F 111= 2). Veja Fungao de Entrada Légica F a pagina 90.

R: + Velocidade (F112 = 41). Veja Funcéo de Entrada Légica R a pagina 90.

4 | RES: - Velocidade (F113 = 42). Veja Fungao de Entrada Légica RES a pagina 90.

10 ) pagina 77

[Referéncia de Velocidade de 4-20 mA]

Referéncia de comando: entradas légicas (CMOd = 0). Veja pagina 77.

Referéncia de velocidade: entrada analdgica VIA = 4-20 mA (FMOd = 1, F201 = 20). Veja [Selecdo do modo de frequéncia]
(F 1100 d) pagina 77 e Referéncia de Velocidade de Entrada Analdgica a pagina 106.

F: partida em avanco (F 111 = 2). Veja Fungao de Entrada Logica F a pagina 90.

R: velocidade pré-selecionada 1 (F 112 = 6). Veja Funcéo de Entrada Ldgica R a pagina 90.

RES: remover falha detectada (F113 = 10). Veja Funcao de Entrada Légica RES a pagina 90.

(1) Ao programar o parametro H L/ 4, o terminal integrado ira exibir dois nimeros. O niumero a esquerda € o valor inserido por
Ultimo em A L/ 4. O numero a direita sera 0. Utilize as teclas UP/DOWN para modificar o nimero a direita para o valor
desejado e pressione ENT. Entrar com 0 no A L/ 4 ndo causa efeito sobre o inversor. Programando 0 no A L/ 4 n&o ira
retornar os sete pardmetros a seus valores de configuracéo de fabrica.

S1A53838 01/2011 119




Parametros de programagéao

Bloqueio de Parametro

Codigo Nome / Descrigao Regulagem de fabrica
F 100 |[Bloqueio de parametro] 0
0 | [Desbloqueado]: Todos os parametros séo desbloqueados e podem sem ser alterados.
Veja na tabela a pagina 37 os parametros que ndo podem ser alterados enquanto o inversor estiver funcionando.
| | [Bloqueado]: Somente o parametro ~ 7] [J pode ser alterado.
Display do Submenu AUF (F738)
Codigo Nome / Descrigao Regulagem de fabrica
F 1738 |[Menu rapido AUF] 0
A configuracao deste parametro determina se o submenu A L/ £, Menu rapido, sera exibido na IHM (veja a pagina 30).
O | [AUF exibido]: Parametro AUF exibido

=

[AUF ocultado]: Parametro AUF ocultado

120
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Parametros de Controle do Motor

Parametros de Controle do motor

11
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Topico Pagina
Modo de Controle do Motor 122
Outros Parametros de Modo de Controle do Motor 124
Regulagem do Motor 126
Autorregulagem 127
Parametros especiais 128
Corregéo da Tenséao de Alimentacéo e Limitacdo da Tensdo do Motor 129
Paréametros de Controle do motor 2 130

S1A53838 01/2011 121



Parametros de Controle do Motor

Modo de Controle do Motor

Modo de V/Hz constante com Boost de Conjugado Automatico ([Selecao do modo de controle do motor.] (FE) =2)

Utilize o parametro [Boost de Conjugado Automatico] (F 4 [J &) para ajustar a quantidade de boost automatico
de conjugado0 (veja a pagina 130).

Se o inversor e o motor a ele conectado tiverem a mesma capacidade nominal de poténcia e se o motor for de
1800 rpm nominais, ndo & necessaria a autorregulagem do motor para utilizar este modo de controle. Caso
contrario siga os passos destacados em Regulagem do Motor na pagina 126.

Devido ao circuito de realimentacao utilizado neste modo, é possivel que a velocidade do motor oscile. Se isto
ocorrer, selecione o modo de V/Hz Constante ([Selecdo do modo de controle do motor] (F ) =0) e ajuste o
boost do conjugado manualmente com o parametro [Boost da tenséo do motor] (w &).

Tens&o nominal do motor

uilw

Tensao de saida (%)

: Ajusta
aufomaticamente a
quantidade de boost 0
de conjugado

-

Frequéncia nominal do motor Frequéncia de saida (Hz)

Modo de Controle Vetorial Sem Realimentacéao ([Selecdo do modo de controle do motor] (F E) = 3)

Modo de controle vetorial sem realimentacéo € utilizado somente em aplicagbes em que:

e Cada motor é energizado por seu proprio inversor ATV212 (n&o para aplicagdes de multiplos motores).
e O motor ndo é mais do que 1 hp menor do que o inversor.
e O motor possui entre dois e oito polos (900 a 3600 rpm).

O controle vetorial sem realimentagéo nao ira melhorar o controle do motor acima da velocidade nominal do
motor.

O controle vetorial sem realimentacédo é mais efetivo se os cabos do motor sdo menores do que 30 m. Se forem
necessarios cabos mais compridos do que 30 m, realize a autorregulagem com o cabo de motor mais comprido
do circuito. Pode nédo ser possivel maximizar o conjugado do motor na frequéncia nominal do motor devido a
queda de tensao nos cabos.

Conectando uma indutancia ou um filtro na saida do inversor ATV212 é possivel reduzir o conjugado gerado
pelo motor em modo de controle vetorial sem realimentacéo. Provavelmente n&o sera possivel realizar autorreg-
ulagem com uma indutancia ou filtro conectado ao inversor. Sera necessario realizar a regulagem manual

122
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Parametros de Controle do Motor

Codigo Nome / Descrigao Regulagem de fabrica

PE [Selecdo do modo de  Modo de controle do motor 1
controle do motor]

O | [VIHz constante]: V/Hz constante

Utilize o modo V/Hz constante para cargas que necessitem do mesmo conjugado em baixas velocidades e em velocidades
nominais. Conjugado em baixa velocidade pode ser ajustado manualmente configurando o parametro [Boost da tensao do motor]
(w B) (veja pagina 124).

Tens&o nominal do motor g

Tenséo de
saida (%)

Boost de 1

Tenséo do Motor

0 » Frequéncia de Saida (Hz)
Frequéncia Nominal do Motor

-

[Conjugado variavel]: Conjugado variavel
Utilize o modo de conjugado variavel para cargas tais como de ventiladores centrifugos e bombas cujas exigéncias de conjugado
aumentam com o quadrado do aumento da velocidade do motor. Conjugado de velocidade baixa pode ser ajustado manualmente
configurando o parametro o L.

Tens&o nominal do motor 4

7
L L

Tenséo de
saida (%)

Boost da

Tenséao do Motor t
0

» Frequéncia de Saida (Hz)

Frequéncia Nominal do Motor [T

2 | [VIHz constante + Boost]: V/Hz constante com boost automatico do conjugado

Veja o diagrama a pagina 66.

Este modo é similar ao modo de V/Hz constante (para cargas que exigem o mesmo conjugado em baixas velocidades e veloci-
dades nominais), exceto que aumenta automaticamente a tenséo e o conjugado do motor para compensar o aumento de carga.

3 | [SVC]: Controle vetorial sem realimentagao

Veja o diagrama a pagina 66.

Utilize o modo de controle vetorial sem realimentagéo para aumentar o conjugado em velocidades abaixo de 3 Hz ou para mel-
horar a regulagem da velocidade (0,5 a 1%).

4 | [Economia]: Economia de energia

Em modo de economia de energia, o inversor ATV212 monitora a carga do motor e autorregula a tenséo aplicada ao motor para
melhorar o consumo de energia.

Se oinversor e 0o motor a ele conectado tiverem a mesma capacidade nominal de poténcia e se o motor for de 1800 rpm nominais,
ndo é necessaria a autorregulagem do motor para utilizar este modo de controle. Caso contrario siga os passos destacados em
"Regulagem do Motor" a pagina 126.

5 | [Nao utilize]: Reservado
6 | [Nao utilize]: Reservado
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Parametros de Controle do Motor

Outros Parametros de Modo de Controle do Motor

A tabela abaixo lista outros parametros que podem ser necessarios ajustar dependendo da configuragéo do
parametro [Selecdo do modo de controle do motor] (F £ ).

Relagao entre regulagem de [Selecdao do modo de controle do motor] (F £ ) e Outros Parametros do Motor

Regulagem do Parametro
[Selegdao do modo de controle do motor] (F E)
0 1 2 3 4
Parametro Funcao Controle V/Hz Controle
constante com X Controle
Controle em Vetorial
. Controle de de
a V/Hz Conju- Sem .
Boost de . Economia
constante gado . Reali- .
L. Conjugado - de Energia
Variavel o mentagao
Automatico
u L | [Frequéncia nominal do motor] ® ® ® ® ®
u L w| [Tensdo nominal do motor] ® ® ® ® ®
u b | [Boost da Tenséao do Motor] ® ® X X X
F | 70| [Frequéncia nominal do Motor 2] (0] X X X X
F |17 I|[Tensdo nominal do Motor 2] (6] X X X X
F | 72| [Boost de Tensao do Motor 2] (6] X X X X
F 4 00| [Autorregulagem do inversor] X X O O O
Fyn | [Compensagéo de X X X o X
escorregamento]
E [Autorrggulagem de Boost X X ® ® ®
Automatico]
F 4 15| [Corrente nominal do motor] (0] O ® ® ®
F 4 |6 | [Corrente do motor em vazio] X X O O O
F 4 | 7| [Velocidade nominal do motor] O O ® ® ®
F 4 | B | [Ganho da malha de frequéncia] X X (6] (6] (6]
Fy /g [Estati)llld_ade da malha de X X o o o
frequéncia]
Fugo [Cogflmente de corrente em X X o o X
vazio]
F 4 H 5 | [Coeficiente de motor bloqueado 1] (0] O O (0] (0]
F 4 592 | [Coeficiente de motor bloqueado 2] (0] O O O O
Fygy [Coeficiente de regulagem do o o o o o
motor]
F 4595 | [Coeficiente de tensdo do motor] (0] O O (0] O
F 4 9 B | [Coeficiente de ajuste PWM] (0] O O O O

X: Néo se aplica para regulagem da [Selecao do modo de controle do motor] (F k)
®: E necessario ajustar este parametro.
O: Se for necessario ajuste este parametro

Codigo Nome / Descrigao Faixa de ajuste | Regulagem de fabrica
ub [Boost da tensao do motor] 0,0 a 30,0% De acordo com a capaci-
dade nominal do inversor
O conjugado do motor em velocidade baixa pode ser regulado com o parametro . 5 quando o parametro [Selecéo do modo de
controle do motor] (F £ ) (veja a pagina 123) for ajustado em 0 (V/Hz constante) ou 1 (Conjugado Variavel). Veja as curvas a
pagina 66 para mais informagoes.
Se ocorrerem falhas por perturbagéo de sobrecorrente durante a partida, a redugéo da configuracdo do parametro . & pode
ajudar.
(1) Veja a tabela da pagina 167.
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Parametros de Controle do Motor

Codigo

Nome / Descrigao

Faixa de ajuste

Regulagem de fabrica

FEO I

[Limitagdo de Corrente do Motor]

10a 110% da
corrente nomi-
nal de saida do
inversor

110%

CUIDAD

O

RISCO DE DANOS AO MOTOR E AO INVERSOR
e Verifique se o motor ira suportar essa corrente.

A nao observancia dessas instrugoes pode resultar em danos ao equipamento.

e Verifique se o perfil da misséo esta de acordo com a curva de desclassificagdo dada no manual de instalagéo.

O parametro F £ [ | pode ser ajustado para limitar a corrente durante o funcionamento ou frenagem.

Display em Modo de Limitacdo de Corrente:
Quando o inversor vai para o modo de limitagdo de corrente ele ira:

ajustar a frequéncia para limitar o fluxo de corrente do motor (diminuindo durante o funcionamento e aumentando durante

a frenagem)

Exibir a letra C e piscando a frequéncia de saida no terminal integrado, ex:

Se o parametro [Selecéo do valor da unidade] (F 7L /) forajustado em 1 (veja a pagina 120), o parametro ~ £ [ | sera ajustado

em amperes. Se o parametro F 71 | for ajustado em 0, o pardmetro F £ [ | sera ajustado como porcentagem da corrente

nominal de saida do inversor indicada na placa de identificagao.

A configuracéo do parametro [Nivel da frequéncia de chaveamento] (
do inversor para fins deste célculo.

F 300) (vejaapagina 85) ndo altera a corrente nominal

N&o ajuste o parametro F £ [J | abaixo da corrente nominal sem carga do motor.
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Parametros de Controle do Motor

Regulagem do Motor

Regulando o inversor para valores especificos do motor o desempenho do motor sera aperfeicoado se o
parametro [Selecao do modo de controle do motor] (F £ ) (veja pagina 123) for ajustado em:

e 2 (V/Hz constante com boost automatico),
e 3 (controle vetorial sem realimentagéo), ou
e 4 (economia de energia)

[} [ |
I.

No minimo, ajuste manualmente os pardmetros v L, u L o, FH 15, FY4 6, e FH |

Paréametros [Compensacao de escorregamento] (F~ 4 J /), [Boost de Conjugado Automatico] (F H 1 &),
[Ganho da malha de frequéncia] (~ 4 / &) e [Estabilidade da malha de frequéncia] (F 4 /5) podem ser
ajustados manualmente ou podem ser ajustados automaticamente utilizando a fungao de autorregulagem
[Autorregulagem de inversor] (F H & ).

Com os parametros F 70 7, F4A0,FHH5, F492e FH594 —F 455 épossivel realizar ajustes mais
precisos do controle do motor..
Codigo Nome / Descrigao Faixa de ajuste Regulagem de fabrica
ul u [Tensdao nominal do Motor] De acordo com a capacida- | De acordo com a capacida-
de nominal do inversor (1) | de nominal do inversor (1)
Fixe o parametro . L . na tensdo nominal do motor indicada na placa de identificagdo do motor.
ATV212eeeM3X: 50 a 330 V.
ATV212eeeN4: 50 a 660 V
Observagao: A tenséo de saida do inversor ndo pode exceder o nivel de tensédo de entrada da linha.
ul [Frequéncia nominal do motor] 25,0 2 200,0 Hz 50,0 Hz
Fixe o parametro . L a frequéncia nominal do motor indicada na placa de identificagdo.
Observagao: E possivel ajustar as diversas frequéncias de controle do motor em 50 Hz configurando [Regulagem de fabrica]
(£ 4 F)em 1, reiniciar em 50 Hz. Para mais informacdes veja a pagina 62.
EHr [Protecdo térmica do motor] Config. da sobrecarga da | 10 a 100% da corrente no- | 100%
corrente nominal do motor | minal de saida do inversor
Ajuste o parametro £ H ~ na corrente nominal do motor indicada na placa de identificagdo do motor para a tensao de operagéo
selecionada.
Se o parametro [Selecdo da unidade de medicao] (F 70 /) forajustado em 1 (veja a pagina 120), o pardmetro = H ~ sera ajusta-
do em ampeéres.
Se o parametro 711 | for ajustado em 0, o pardmetro [Protecado térmica do motor] (- H ~ ) sera ajustado como porcentagem.
Neste caso, divida a corrente nominal do motor pela corrente nominal do inversor (indicada na placa de identificagdo) e ajuste o
parametro £ H - com o valor de porcentagem resultante.
A configuragdo do parametro [Nivel de frequéncia de chaveamento] (F 7 [J [7) ndo altera a corrente nominal do inversor para fins
deste calculo (veja a pagina 85).
FEO [Tempo de limitagao da Tempo de limitagdo da 1022400 s 300s
sobrecarga do motor] sobrecarga do motor
RISCO DE DANOS AO MOTOR
Verifiqgue se 0 motor ird suportar este tempo sem sobreaquecimento.
A nao observancia dessas instrugoes pode resultar em danos ao equipamento.
O parametro F 5 11 7 determina durante quanto tempo o inversor ird suportar uma sobrecarga de 150% do motor antes
que ocorra uma detecgao de falha.
F4Y I5 [Corrente nominal do motor] 0,1a200,0 A De acordo com a capacida-
de nominal do inversor (1)
Ajuste o parametro ~ 4 /5 na corrente nominal do motor em amperes indicada na placa de identificagdo do motor.
F4YIB [Corrente do motor em vazio]  Corrente do motor em 10,0 a 100,0% De acordo com a capacida-
vazio de nominal do inversor (1)
Ajuste o parametro ~ 4 | £ na relacdo entre a corrente do motor em vazio e sua corrente nominal.
FY 117 [Velocidade nominal do motor] Velocidade nominal do 100,0 a 15000 rpm De acordo com a capacida-
motor de nominal do inversor (1)
Ajuste o pardmetro ~ 4 | 7 na velocidade nominal do motor em rpm como indicado na placa de identificagdo do motor.

(1) Veja a tabela da pagina 167.
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Parametros de Controle do Motor

Autorregulagem

Antes de realizar a autorregulagem verifique se:

Um motor esta conectado e qualquer desconector de carga lateral esta fechado.

O motor esta completamente parado e desenergizado.

O motor estd em temperatura ambiente.

Ha somente um motor conectado ao inversor.

Todos os cabos do motor que serao utilizados na instalagao final estao incluidos no circuito de saida durante

o processo de autorregulagem.

e Os cabos do motor ndo sdo maiores do que 30 m. Cabos do motor maiores do que 30 m podem causar a
reducéo do conjugado do motor e menor controle.

e Indutancias ou filtros ndo estéo incluidos no circuito. Indutancias e filtros podem causar falha detectada de
autorregulagem £ £ ~ [ e reduzir a efetividade do controle vetorial sem realimentagéo.

e O motor ndo é mais do que 1 hp menor do que o inversor.

e O motor possui entre 2 e 8 polos (900 a 3600 rpm).

e O motor ndo possui um escorregamento nominal elevado.

A autorregulagem é realizada no momento do primeiro comando de partida depois que o parametro [Autorre-
gulagem de inversor] (F H [J [7) abaixo € ajustado em 1 ou 2 e € completada em 3 segundos. Durante o processo
de autorregulagem o display grafico exibe ALt ~ .

Durante o processo de autorregulagem tensao € aplicada ao motor apesar de quase n&o produzir rotacéo e
muito pouco conjugado.

Durante o processo de autorregulagem, o inversor verifica se ndo ha detecgéo de perda de fase de saida sem
levar em consideracéo a configuracdo do parametro F £ [J 5. A deteccdo de perda de fase de saida £ 7 H [J
ira abortar o processo de autorregulagem.

Se a autorregulagem néo for bem sucedida, o inversor ira exibir £ £ ~ /. No caso deste evento, nenhum
resultado da autorregulagem 1 sera salvo no inversor e sera necessario realizar manualmente a regulagem dos
parametros [Compensacao de escorregamento] (F 4 I 1), [Boost de Conjugado Automatico] (F “ [J '), [Ganho
da malha de frequéncia] (F 4 | £) e [Estabilidade da malha de frequéncia] (F 4 [ 4).

Codigo

Nome / Descrigao Faixa de ajuste Regulagem de
fabrica

FH0O0

—

[Autorregulagem do inversor] - 0

A A PERIGO

PERIGO DE CHOQUE ELETRICO OU ARCO VOLTAICO

o Durante a autorregulagem, o motor opera em corrente nominal.

o Nao faga servigos no motor durante a autorregulagem.

A nao observagao destas instrugdes podera causar a morte ou ferimentos graves.

AAVISO

PERDA DE CONTROLE

e E fundamental que os pardmetros seguintes L, uL, F4 |5 e F 4 | 7estejam corretamente configurados antes de
iniciar a autorregulagem.

® Se um ou mais desses parametros tiverem sido alterados depois que a autorregulagem foi realizada, F 4 00 [ ira retornar
a [0 e o procedimento devera ser repetido.

A nao observancia destas instrugdes pode causar a morte ou ferimentos graves.

Ativar a autorregulagem

[Desativada]

[Constante de inicializagao]: Se for possivel, a inicializagéo é realizada imediatamente. Aplicacdo de configuragdes individuais
de Reforgo de Conjugado Automatico [Boost de Conjugado Automatico] (F 4 7 2')

[Regulagem completa]: Autorregulagem completa.

Parametro F 4 [J[J é reinicializado a "0" depois que a autorregulagem foi realizada.
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Parametros especiais

Codigo Nome / Descrigao Faixa de ajuste | Regulagem de fabrica
F3s0 [LL para evitar Funcao de Limite Inferior para 0,0- 1L 0,0
sobrecorrente] evitar Sobrecorrente
No software atual, a velocidade do motor é reduzida a 0 Hz no caso do motor bloqueado.
Se a velocidade do motor € menor do que ~ 7 9 [J durante a prevengao do motor bloqueado a velocidade do motor é
mantida em F 7 5 [J para aumentar a corrente do motor.
Nesta situagéo, a corrente do motor esta além do nivel de prevencéo de stall (F 57 / ou F /5 5), portanto, em alguns
casos, pode ocorrer falha detectada de sobrecorrente ou sobrecarga.
Frequéncia de Saida (Hz)
Comando de frequéncia
F3go //
0 Tempo
ON
Comando de Partida
(FouR) OFF
- ON
Estado do alarme de
sobrecorrente ‘_OFF
FHY80O [Coef. de corrente em vazio] Coeficiente de corrente de magnetizacao | 100 a 130% 100%
Utilize o parametro F 4 B [J para executar a regulagem fina do conjugado do motor durante a operagédo em baixa velocidade.
Para aumentar o conjugado do motor na faixa de operacéo de baixa velocidade, aumente a configuragédo do parametro ~ 4 & [J.
Todavia, ajuste somente o parametro F 4 B [ se uma regulagem automatica ndo produzir conjugado suficiente em baixa
velocidade. Aumentando a configuragédo do parametro ~ 4 5 [J pode aumentar a corrente em vazio do motor durante operagao
em baixa velocidade. N&o ajuste este par@metro de modo que a corrente em vazio do motor exceda sua corrente nominal de
operagao.
FHHS [Coef. do motor bloqueado 1] Coeficiente de controle de prevencao 10 a 250 100
do motor bloqueado 1
Utilize o parametro F +4 5 para ajustar a resposta do inversor a variagdes de carga grandes e repentinas quando o motor &
operado acima da frequéncia nominal. Se uma mudanga repentina de carga produz bloqueio do motor antes que o inversor
chegue ao limite da corrente, reduza gradualmente a configuragdodo F~ 4 4 5.
F45¢2 [Coef. do motor bloqueado 2] Coeficiente de controle de prevengéo 50 a 150 100
do motor bloqueado 2
Utilize o parametro ~ “ 5 7 para ajustar a resposta do inversor a uma queda da tens&o de alimentagao quando o motor é operado
acima de sua frequéncia nominal. Essa queda de tensado geralmente causa flutuagdes na corrente do motor ou vibragdo no mo-
tor. Para reduzir essas perturbacdes, ajuste o parametro ~ 4 5 £ em um valor entre 80 e 90.
Observacéao: A redugao da configuragado do ~ 4 5 & aumenta o nivel da corrente de funcionamento do motor.
Fyg4 [Coef. de regulagem do Coeficiente de regulagem do motor - -
motor]
NAO REGULE.
F4395 [Coef. de tensdo do motor]  Coeficiente maximo de regulagem da ten- | 90 a 120% 104%
séo
Utilize o parametro F 4 9 5 para limitar a tensdo maxima de saida do inversor. O aumento desta configuragdo aumenta o
conjugado quando o motor é operado acima de sua frequéncia nominal, mas pode também causar vibragdo no motor.
N&o aumente o valor do F 4 9 5 se ocorrerem vibragdes no motor.
FY4395B [Coef. de regulagem PWM]  cCoeficiente de regulagem de forma de 0,1a14,0kHz | 14,0 kHz
onda de chaveamento
A regulagem do parémetro ~ 4 59 5 pode reduzir o ruido e a vibragdo do motor durante mudancas de frequéncia de forma de
onda PWM na faixa média de velocidade de operagao.
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Correcao da Tensao de Alimentagao e Limitagdao da Tensdo do Motor

Tens&o nominal

ul o

A configuragao do parametro ~ 7 [ 7 determina:

e se a saida de tensao do inversor sera corrigida para flutuacdes na tensédo de alimentacao da linha ou
e se a saida de tenséo do inversor sera limitada apesar dos aumentos na tensao de alimentagéo da linha.

A tenséo de saida do inversor ndo devera exceder a tensao de alimentagao de entrada.

Se o pardmetro ~ 7 [ 7 é ajustado em 0 ou 2, ndo sé&o feitas corregbes no processo de chaveamento da tenséo
do motor em resposta a flutuagbes na tensao de alimentagdo. Como resultado, o valor de V/Hz da forma de
onda de saida para o motor ird mudar proporcionalmente a tensdo de entrada. Inversamente se + 710 7 &
ajustado em 1 ou 3, o valor de V/Hz da forma de onda de saida permanecera constante apesar das alteragdes
no nivel de tensao da alimentagao.

Se o parametro F 7] 7 é ajustado em 0 ou 1, a tensdo de saida a motor sera limitada ao valor ajustado pelo
parametro [Tensao Nominal do Motor] (w L ) (veja pagina 126), mesmo se houver aumento da tenséo de
alimentagdo da entrada. Se F 3 7 7 é ajustado em 2 ou 3, a tenséo de saida a motor pode aumentar acima do
nivel estabelecido por . L . se atens&o de entrada da alimentagdo aumentar acima da tens&o nominal do motor.

Se o parametro [Selegdo do modo de controle do motor] (F £ ) é ajustado em 2, 3, 4, 5 ou 6, a tenséo de
alimentagéo é corrigida, qualquer que seja a configuragéo do parametro ~ 7 7.

- i

Os diagramas abaixo mostram o impacto de cada configuragéo do parametro ~ 7 [ 7.

F307=0 o F307 =1
Tensao de Alimentagao nao corrigida, Tensao de Alimentagao corrigida,
Tensao do Motor Limitada Tensao do Motor Limitada
A i
ol o Tensédo de entrada  Alta Tens&o de entrada  Alta
Tensé&o de entrada
) Baixa 5 Baixa
g 3
E £
38 o
o o
o] o
o &
= st
0 > 0 >
Frequéncia ul Frequéncia ul
de saida de saida
F307 =2 F307 =3
Tenséao de Alimentag&o nao corrigida, Tensao do Motor llimitada Tensédo de Alimentagao corrigida,

Tensao do Motor llimitada
Tensdo de entrada  Alta

-

i Tenséo de entrada Alta

x Tenséao de entrada

1
Tens&o nominal
— S .
2 / s
S  — 5 .
E r Baixa 2 Baixa
€ £
S 3
o o
12 .g
2 s
0 —— > 0 — £
Frequéncia ul Frequéncia ul
de saida de saida
Codigo Nome / Descrigdo Regulagem de fabrica
F 307 |[Limitagdo da Corregéo da Tensao de Alimentag&o 3
tensio do motor] e Limitag&o da Tens&o do Motor

O | [Limitacao da tensdo do motor]: Tensdo de alimentagao néo corrigida - tensédo do motor limitada

I | [Correcao do motor e rede]: Tenséo de alimentagéo corrigida - tensdo do motor limitada

£ | [Sem acao]: Tenséo de alimentacédo ndo corrigida - tensdo do motor llimitada

3 | [Correcao da linha U]: Tensao de alimentagéo corrigida - tensdo do motor llimitada
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Parametros de Controle do motor

Se as entradas légicas atribuidas as fungdes 39 ou 40 estdo ativas, os parametros - [ 70aF [ 7deF [HS
sd0 o conjunto ativo de parametros de controle do motor.

Quando os parametros de controle do motor 2 estdo ativos, somente o constante Modo de Controle do Motor
V/Hz ([Selecdo do modo de controle do motor] (F £ ) = 0) esta disponivel (veja pagina 123).

Codigo Nome / Descrigdao Faixa de ajuste Regulagem de fabrica
F 110 [Frequéncia nominal do Frequéncia nominal do | 25,0 a 200,0 Hz 50,0 Hz
Motor 2] motor
Ajuste o parametro ~ | 70 da frequéncia nominal do motor de acordo com a indicag&o da placa de identificagdo do motor.
Observagao: E possivel ajustar as diversas frequéncias de controle do motor em 50 Hz configurando [Reajuste de
parametro] (£ 5 F') em 1, reiniciar em 50 Hz. Para mais informagdes veja a pagina 62.
F 111 [Tenséo nominal do Tensao nominal do De acordo com a capacidade | De acordo com a capacidade
Motor 2] motor 2 nominal do inversor (1) nominal do inversor (1)
Ajuste o parametro F / 7 | da tensdo nominal do motor de acordo com a indicagéo da placa de identificagdo do motor.
ATV212eeeM3X: 50 a 330 V.
ATV212eeeN4: 50 a 660 V
Observacao: A tensao de saida do inversor ndo pode ser ajustada em valor maior do que a tensao de entrada da rede.
F 112 [Boost de Tensédo do Boost de tens&o do 0a30% De acordo com a capacidade
Motor 2] motor 2 nominal do inversor (1)
F 113 [Sobrecarga do Configuragéo de sobre- | 10 a 100% da corrente 100%
motor 2] carga de corrente nominal de saida do inversor
nominal do motor 2
Ajuste o parametro ~ | 7 7 a corrente nominal do motor indicada na placa de identificagdo do motor na tensao de operagéo
selecionada.
F IBS [Limite de corrente do  Limite de corrente do 10 a 100% da corrente 110%
motor 2] motor 2 nominal de saida do inversor
RISCO DE DANOS AO MOTOR E AO INVERSOR
o Verifique se o motor ira suportar essa corrente.
e Verifique se o perfil da missao esta de acordo com a curva de desclassificagdo dada no manual de instalagéo.
A nao observancia dessas instrugdes pode resultar em danos ao equipamento.
Ajuste o parametro F /4 5 para limitar a corrente durante funcionamento ou frenagem.
N&o ajuste o pardmetro F | H 5 abaixo da corrente nominal do motor em vazio; caso contrario o inversor decidira que esta
ocorrendo frenagem e aumentara a frequéncia aplicada ao motor.
FHO I [Compensacgao de 0a150% 50%
escorregamento]
Antes de ajustar o parametro ~ 4 [ [, verifique se o parametro [Velocidade nominal do motor] (F 4 / 7) (veja pagina 126)
esta ajustado na velocidade nominal do motor em rpm. O parametro F 4 [1 | pode ser utilizado para realizar a regulagem
fina da caracteristica de compensagéo de escorregamento do inversor. Aumentar o valor do parametro ~ 4 [J | aumenta a
compensagao do inversor para o escorregamento do motor.
FHOZ [Boost do Conjugado 0,0 2 30,0% De acordo com a capacidade
Automatico] nominal do inversor (1)
Utilize o parametro F 4 [J 2 para ajustar a quantidade do boost automatico do conjugado aplicado.
Tens&o nominal do motor g
uly f{%
3
[0
o
o
'S
&)
'_
Tensi?ui?asaida 1
automaticamente a
quadntidade deé)oost 0 -
0.
© oonuea Frequéncia Nominal do Motor Frequéncia de Saida (Hz)
(1) Veja a tabela da pagina 167.
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Codigo Nome / Descrigao Faixa de ajuste Regulagem de fabrica

F4H 18 [Ganho da malha de 1a150 40
frequéncia]
Parémetro F 4 | A e [Estabilidade da malha de frequéncia] (F 4 / 5) reduzem a velocidade da resposta do inversor a uma
variagdo no comando de velocidade. As configuragdes de fabrica desses dois parametros pressupdem que a inércia das
cargas é trés vezes maior do que a do eixo do motor.
Se a configuragao de fabrica néo for apropriada a aplicagéo, ajuste esses dois parametros.
Observagio: E possivel que a frequéncia de saida do inversor exceda seu limite superior (parametro [Frequéncia maxima]
(F H)) se o parametro de aceleragéo (A L [ ou F 5[ 7) for ajustado em seu valor minimo.
O aumento do valor de regulagem do parametro ~ 4 [ H reduz o tempo de resposta do inversor a mudangas na referéncia
de velocidade.

F4Y 19 [Estabilidade da malha  Estabilidade da malha | 1a 100 20
de frequéncia] de frequéncia
O aumento dos valores de configuracdo do parametro ~ 4 /5 reduz ainda mais a resposta do inversor a alteracdes na
referéncia de velocidade.
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Parametros de Controle do Inversor

12

Codigo Nome / Descrigao Faixa de ajuste | Regulagem de fabrica
. Controle de Partida/Parada em
L MNOd |[Selegao do modo de comando] Modo remoto - 0
A configuragao do parametro [ /7] o determina a fonte dos comandos de operagao partida, parada, em avango e reverso quando
o inversor estiver no modo remoto.
O inversor deve ser parado para proceder as alteragdes no parametro [ /1] .
Veja o diagrama a pagina 46 e a descri¢do a pagina 50 para mais informagdes sobre a fonte dos comandos de operagéo do inversor.
0 | [Entradas logicas]: Entradas logicas do borne de controle
I | [IHM]: Opcéo de terminal grafico
£ | [Comunicagao]: Comunicacao serial
Frnod |[Selecaodomodo defrequéncia] Fonte dareferéncia principal de - 1
Velocidade em Modo Remoto
A configuracao do parametro F /7] o determina a fonte da referéncia de velocidade do inversor quando este se encontra em modo
remoto.
Para proceder as alteragdes no parametro ~ /1] & o inversor deve ser parado.
Veja o diagrama a pagina 46 e descri¢cdo a pagina 50 para mais informagdes sobre a fonte da referéncia de velocidade do inversor.
I | [Fonte da referéncia VIA]: VIA
2 | [Fonte ref. VIB]: VIB
3 | [Referéncia IHM]: Opgéo de terminal grafico
4 | [Referéncia de comunicagao serial]: Comunicagéao serial
5 | [Velocidade +/-]: Velocidade +/-
o . Referéncia da Velocidade em
FC [Referéncia da velocidade local] Modo Local LL-UL 0,0 Hz
Se a tecla ENT for pressionada, a referéncia da velocidade fixada pelas teclas UP/DOWN em modo local sera armazenada no
parametro F [ . Da proxima vez que o inversor for iniciado em modo local, ira acelerar o motor diretamente até a regulagem de
velocidade memorizado por F L.
Fr [Sentido de rotagcao do motor Comando de Sentido de Rotagao - 0
|Oca|] do Motor em Modo Local
0 | [Partida em avancgo]: Partida somente em avanco.
I | [Partida em reverso]: Partida somente em reverso.
2 | [Partida em avanco + reverso]: Partida em avango com reverso selecionavel.
3 | [Partida reverso + em avanco]: Partida em reverso com em avango selecionavel.

Se F r~ for ajustado em 2 ou 3:

O sentido de rotagdo do motor pode ser alterado em modo local em avango pressionando a tecla UP, mantendo a tecla ENT pres-
sionada e em reverso pressionando a tecla DOWN mantendo a tecla ENT pressionada.

O novo sentido de rotagéo do motor sera exibido (em avango = F ~ - F,reverso = F ~ - ~ ) antes que o sentido de rotagdo do motor
seja invertido.

O ultimo sentido de rotacdo do motor em modo local sera armazenado antes da detecgao da perda ou retirada da energia. Quando
a energia for restaurada ao inversor, o sentido de rotagdo do motor em modo local sera 0 mesmo que havia antes da detecgao de
perda da energia.
Se [Chaveamento remoto/local] F & 9 5 (veja pagina 134) esta ativado e o controle é transferido de modo remoto para modo local,
a operagdo em modo local assumira o mesmo sentido de rotagdo do motor que havia em modo remoto, independentemente da con-
figuracéo do F r.
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Codigo Nome / Descrigao Faixa de ajuste | Regulagem de fabrica
F 1077 [Passo da referéncia de Alteragdes em Modo Local do Passo de | . 0,0 Hz
velocidade local] Referéncia de Velocidade
O | [Desativado]: Desativado (0,00).
[Ativado]: Ativado (0,01 na Frequéncia Maxima [Frequéncia max.] (F H) em Hz).
Se o parametro ~ 7 7 estiver inativo em modo local, a referéncia de velocidade do inversor ira mudar em passos de 0,1 Hz cada
vez que a tecla UP ou DOWN for pressionada.
Se o parametro F 701 7 estiver ativo em modo local, a referéncia de velocidade do inversor ira mudar em passos iguais a configu-
ragdo do F 7/ 7 cada vez que a tecla UP ou DOWN for pressionada.
A ativagao do parametro ~ 71 7 afeta somente a operacao se o parametro [Valor da frequéncia customizado] (~ 7 ') for ajustado
em 0,00. Veja pagina 121.
Se odisplay exibir “H 1" ou“L [J”, indica que o uso repetido das teclas UP e DOWN fez a referéncia de velocidade do inversor atingir
ou [Limite inferior da frequéncia] (L L) (veja a pagina 82) ou o [Limite superior da frequéncia] (L/ L ) (veja a pagina 82). Isto pode
acontecer se o parametro ~ 71 7 for ajustado em um valor maior do que 0,00 Hz.
F 12 | |[Paradado motorem Modo local] Tipo de Parada do Motor em Modo Local | - 0
A configuracéo do parametro ~ 7 | determina o tipo de parada do motor que sera executada quando a tecla do terminal integrado
STOP for pressionada.
As teclas RUN e STOP devem ser ativadas configurando o pardmetro [Tecla partida/parada] (F 7 7 7) (veja a pagina 136) em 0
para o motor parar quando a tecla do terminal integrado STOP for pressionada.
O | [Parada em rampal: Parada em rampa
[Inércial]: Parada por inércia
F 2395 |[Chaveamento remoto/local] Transferéncia suave do controle de ; 1
modo remoto para modo local
Se o parametro F & 9 5 esta ativado, os comandos da referéncia da velocidade, funcionamento e sentido de rotagao sao transferi-
dos do modo remoto para o modo local quando a tecla LOC/REM for pressionada. A operagéo do inversor ndo é afetada pela tran-
sicao entre modo de controle local e remoto.
Quando o parametro F 7 9 5 estiver desativado uma transicdo de controle de modo remoto a local fara com que o inversor retire
poténcia do motor. Devera ser introduzido um novo comando de partida e de referéncia da velocidade em modo local.
Qualquer que seja a configuragéo do parametro F & 5 5, uma transi¢ao de local a remoto ird provocar uma resposta imediata do
inversor aos comando remotos presentes no momento da transigao.
0 | [No bumpless]: desativado
[Bumpless]: ativado
F 256 |[Limite de tempo de velocidade reduzida] 0,0a600s 00s
O | [Desativado]: (0,0)
[Ativado]: (0,01 a 600 segundos)
Se o parametro F £ 5 £ é ativado e se o inversor opera continuamente em [Limite inferior da frequéncia] (L L) (veja a pagina 82)
por um periodo igual a configuragdo do F 7 5 &, o inversor fara o motor parar em rampa. Enquanto o motor esta parado, “L 5 £ F”
ira piscar no terminal integrado.
Quando a referéncia de velocidade para o inversor exceder o nivel de velocidade reduzida L L +F 79 /[, o inversor ira acelerar o
motor até a nova referéncia.
Se o parametro F 2 5 & for ativado, a operagéo do inversor no nivel ou abaixo do nivel de velocidade reduzida também & monitorado
durante a partida ou durante a reversdo do motor. Ver o diagrama abaixo.
Frequéncia 4
de Saida (Hz)
LL+F39 /\ AN\
/ /
)
Lo
Tempo (s)
ON o
Comando de - - . » - - OFF
Partida
Foak FOsEb FZ5hR
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Codigo

Nome / Descrigao Faixa de ajuste | Regulagem de fabrica

nLw -

F 20 7 |[Referéncia de velocidade - 2
remota 2]

VIA
viB
IHM
Comunicagao
Velocidade +/-

O parametro [Referéncia de velocidade remota 2] (F & [J 7) define a fonte de referéncia da velocidade secundaria em modo remoto.
A configuragéo do paradmetro [Referéncia de velocidade auto/manual] (F & [J [J) (veja a pagina 108) determina se esta fonte é utili-
zada como referéncia da velocidade.

Se F £ (1[I for ajustado em 0, a entrada légica deveria ser configurada em 38 (veja a pagina 108).

Se F 2 [11] é ajustado em 1, [Referéncia de velocidade remota 2] (F & [1 7) é a fonte de referéncia da velocidade quando a fre-
quéncia de saida do inversor é de 1 Hz ou menor.

Para mais detalhes veja o diagrama a pagina 46.

FES50O

—_

[Controle de incéndio forgado] ‘ - 0

A AVISO

PERDA DE CONTROLE
O valordo F £ 5 [J ird impactar no sentido de rotagdo do motor.
- Verifique se a ligagdo UVW do motor esta correta.

- Verifique se o valor ~ 5 5 [J é conveniente para esta aplicagao.
A nao observancia destas instrugdes podera causar a morte, ferimentos graves ou danos ao equipamento.

[Desativado]
[Ativado em avango]

[Ativado em reverso]
Para ativar Controle de incéndio forgado, ajuste o parémetro F £ 5 [J em [ ou e atribua uma entrada logica a funcdo 52 ou 53
=

(veja a pagina 94). Quando o parametro F £ 5 [J é ajustado em / ou </, o terminal integrado exibira por curto tempo o cédigo F /- E
Se o parametro F £ 5 [J é ajustado em / ou ' e uma entrada légica € atribuida a fungdo 52 ou 53 é ativada, o inversor funcionara
no conjunto de parametros de frequéncia [Velocidade forgada] (F & 9 4) (veja abaixo).

Observagao:
* Primeiro ajuste [Sentido de rotagdo do motor] (F 7 / /) a pagina 86 para permitir operagdo em avango ou em reverso.

* Pressione o botdo ENT durante 2 segundos para completar a configuracao.
* Veja F £ 5 9 para mais informagdes sobre o comportamento.

FES59

[Fungéao de incéndio forgado] ‘ - 0

[Transigao ativa]
Quando o parametro F £ 5 5 é ajustado em [J, a fungdo estara sendo ativada na transi¢édo de 0 -->1 da entrada l6gica. A transigao

de 1 -->0 ndo ira desativar a fungao.

AATENCAO

PERDA DE CONTROLE

Se o modo de Incéndio forgado na entrada légica (fungéo 52) foi ativado e F £ 5 5 é ajustado em 1, o inversor ira funcionar e
ira parar somente quando a energia for cortada.

Se o0 modo de Incéndio forgado na entrada légica (fungéo 53) foi ativado e F £ 5 5 é ajustado em 7, o inversor ira funcionar e
ira parar somente quando a energia for cortada, for detectada uma falha ou pressionada a tecla STOP no terminal.

Verifique se o valor do ~ £ 5 5 é conveniente para a aplicagéo.

A nao observancia destas instrugées podera causar a morte, ferimentos graves ou danos ao equipamento.

[Ativado nivel 1]
Quando o parametro ~ £ 5 5 é ajustado em /, se a entrada légica for ajustada em 0 a funcéo é desativada.

Se a entrada logica for ajustada em 1 a fungéo é ativada.
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Codigo Nome / Descrigao ‘ Faixa de ajuste | Regulagem de fabrica
RISCO DE MAU FUNCIONAMENTO DA APLICAGAO
Quando F £ 5 9 é ajustada em [ por medida de seguranca, o modo forcado sera inibido se a entrada logica é inativada por
qualquer motivo (remogéo de pedido, quebra da entrada, perda de contato da fiagéo).
- Verifique se este valor de F £ 5 5 é adequado a aplicagdo.
- Se for necessario continuar a operar em modo forgcado em qualquer circunstancia, escolha outro valor para ~ £ 5 5.
A nao observancia destas instrucées podera causar a morte, ferimentos graves ou danos ao equipamento.
2 | [Ativa nivel 0]
Quando o parametro F £ 5 9 é ajustado em , se a entrada légica for ajustada em 1 a fungdo € desativada.
Se a entrada légica é ajustada em 0, a fungao é ativada.
FUNCIONAMENTO ACIDENTAL DO INVERSOR
Quando F £ 5 9 é ajustada em 2 por motivo de seguranga, o motor ira funcionar em Velocidade forgada F~ =~ 5 4 no caso de
desconexao intempestiva da fiagéo.
- Periodicamente verifique e controle a conexao da fiagao.
- Proteja os condutores de sinal contra danos que possam resultar em aterramento involuntario do condutor.
A nao observacao destas instrugées podera causar a morte ou ferimentos graves.
FZ234 |[Velocidade forcada] LL-UL ] 50,0 Hz
O parametro ~ & 5 4 é utilizado para ajustar o comando de freq. fixa para o inversor quando estd em modo de Incéndio ou Forgado.
F 730 |[Referéncia de tecla up/down] ‘ 0
A configuragéo do parametro ~ 7 7 [J determina se é possivel ajustar a velocidade do inversor em modo local, por meio do terminal
integrado.
O | [Ativado]
I | [Desativado]
F 132 |[Teclalocal/remoto] ‘ 0
Utilize o parametro F 7 7 2 para ativar ou desativar a tecla LOCAL/REMOTO no terminal integrado.
Se a tecla LOCAL/REMOTO ¢ desativada, o chaveamento, entre modo local e remoto pode ser realizado com os parametros [Se-
lecdo modo de frequéncia] (F /7 o) e [Sele¢gdo do modo de comando] (L /71 o). Veja pagina 133.
0 | [Memo permitido]: ainda retido com a energia desligada.
I | [Proibido]
2 | [Memo nao permitido]: cancelado com a energia desligada
F 733 |[Teclarun/stop] 0
0 | [Ativado]
I | [Desativado]
A fixagcao do paradmetro ~ 7 7 7 determina se é possivel partir ou parar o inversor pelas teclas Run/Stop localizadas no inversor e
no terminal grafico.
F 7134 |[Parada prioritaria] 0
PERDA DE CONTROLE
Vocé ira desativar o botédo de parada localizado no inversor e no terminal grafico.
N&o selecione | a menos que existam métodos de parada externos.
A nao observancia destas instrugcées podera causar a morte, ferimentos graves ou danos ao equipamento.
A fixagao do parametro ~ 7 7 -/ determina se é possivel parar o inversor pela tecla Stop localizada no inversor no terminal grafico.
O | [Ativado]
I | [Desativado]
F 135 |[Botao de rearme pela IHM] 1
A fixacdo do parametro [Botdo de rearme pela IHM] (~ 7 7 5) determina se é possivel remover uma falha detectada do inversor por
meio da tecla STOP do terminal integrado (veja a pagina 51 para mais detalhes).
0 | [Ativado]

[Desativado]
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O que este capitulo contém?

Este capitulo contém os seguintes topicos:

Topico Pagina
Parametros de aplicagéo 138
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Parametros de Frenagem por Injegdo de CC 144
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Parametros de aplicacao

Codigo Nome / Descrigdao Faixa de ajuste Regulagem de fabrica
FH [Frequéncia maxima] Frequéncia Maxima 30,0 Hz a 200,0 Hz 50,0 Hz
A fixagao do parametro F H determina a frequéncia maxima de saida do inversor.
F H limita o ajuste do parametro [Limite superior da frequéncia] (L/ L ) (veja pagina 138), que pode ser ajustado enquanto o in-
versor esta em operagéao.
Taxas de aceleragéo e desaceleragdo também sao afetadas pela configuragéo do F H, pois a definicdo de [Tempo de acelera-
¢ao 1] (A L L)ou[Tempo de desaceleragéo 1] ( £ L) (veja a pagina 139) é o tempo gasto pelo inversor para colocar o motor
em rampa para cima ou descida, entre velocidade zero e o ajuste do F H.
F H pode ser ajustado somente se o inversor estiver parado.
Frequéncia de Saida (Hz) Frequéncia de Saida (Hz)
A FH &
’
oL i
’
- l"" i -
0 100% 0 100%
Referéncia da Velocidade Referéncia da Velocidade
uL [Limite superior da ) i
P Velocidade alta 0,5 a [Freq. max.] (F H)Hz | 50,0 Hz
frequéncia]
O parametro L/ L ajusta a frequéncia maxima que pode ser comandada ao inversor pela Fonte da referéncia de velocidade re-
mota ou local.
A extremidade superior desta faixa € limitada pela fixagdo da Freq. maxima [Frequéncia Maxima] (F H). Veja o diagrama acima.
LL [Limite inferior da Velocidade baixa 0,0 a [Limite superior da 0,0 Hz
frequéncia] frequéncia] (UL ) Hz
O parametro L L ajusta a frequéncia minima que pode ser comandada ao inversor pela Fonte da referéncia de velocidade re-
mota ou local. Veja o diagrama acima.
FZ240 Frequéncia de partida Frequénci Parti
[Freq P requéncia de Partida 0,5a 10,0 Hz 0,5 Hz
do motor] na Saida
A regulagem do parametro F 2 4 [J determina a frequéncia de saida do inversor no momento que recebe um comando de
marcha. Nao ha tempo de aceleragdo definido para atingir o nivel do parametro F = 4 [J.
O parametro ~ &' 4 [J é geralmente ajustado para a frequéncia nominal de escorregamento do motor. Isto permite que o conju-
gado seja gerado assim que for dado o comando de marcha. Ajuste o parametro ~ & 4 [J quando um retardo na resposta do
motor a um comando afetar negativamente a aplicagéo.
Para determinar a frequéncia de escorregamento do motor:
1) Subtraia a velocidade nominal do motor em carga total da velocidade em vazio (em rpm).
2) Divida o resultado pela velocidade em vazio.
3) Multiplique esse resultado pela frequéncia nominal do motor em Hz.
Exemplo:
Velocidade em vazio do motor = 1800 rpm
Velocidade nominal do motor em carga total = 1750 rpm
Frequéncia nominal do motor = 60 Hz
1800 rpm - 1750 rpm = 50 rpm
50 rpm / 1800 rpm = 2,78%
60 Hz x 0,0278 = 1,7 Hz (frequéncia de escorregamento do motor)
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Codigo Nome / Descrigao Faixa de ajuste Regulagem de fabrica
ACC [Tempo de aceleragéo 1] 0,0a3200s De acordo com a capacid.
nominal do inversor (5)
A configuragdo do parametro A [ [ determina a inclinagdo da rampa de aceleragao e o tempo decorrido para que a frequéncia
de saida do inversor aumente de 0 Hz ao valor da configuragéo de [Frequéncia maxima] (F H) (veja a pagina 138).
Se o parametro [Rampa automatica] (H L/ /) (veja a pagina 141) é ajustado em 1 ou 2, o tempo de aceleracdo em rampa pode
ser aumentado ou diminuido a partir da configuracdo de A [ [, dependendo da quantidade de carga no motor durante a rampa.
Se forem necessarias duas taxas de aceleragéo diferentes, veja o parametro [Tempo de aceleragéo 2] (F 5 [J [1) a pagina 139.
Frequéncia de Saida (Hz)
0 » Tempo (s)
-1
ALL
dEL [Tempo de desaceleragédo 1] 0,0a3200s De acordo com a capacid.
nominal do inversor (5)
A configuragcéo do paréametro - £ [ determina a inclinagédo da rampa de desaceleracéo e o tempo decorrido para que a
frequéncia de saida do inversor diminua do valor de configuragéo de [Frequéncia maxima] (F H) até 0 Hz.
Se o parametro [Rampa automatica] (A L/ /) é ajustado em 1 ou 2, a rampa de desaceleragédo pode ser aumentada ou diminuida
a partir do valor de configuracédo de - £ [, dependendo da carga do motor durante a rampa em descida. Veja o diagrama acima.
Se forem necessarias duas taxas de desaceleracao, veja o pardmetro [Tempo de desaceleracao 2] (F 5 [ /) a pagina 139.
Fs500 [Tempo de aceleragao 2] 0,0a3200s De acordo com a capacid.
nominal do inversor (5)
O parametro F 5 [1[J configura o segundo tempo de aceleragédo. A comutagéo entre taxas de aceleragédo 1 e 2 é realizada por
meio de:
Parametro [Comutacéo da rampa] (F 5 [0 4) (veja a pagina 141),
Uma frequéncia de operagao particular (veja parametro [Comutacao de frequéncia de rampa] (F 5 [J 5) a pagina 141), ou
Uma entrada légica atribuida as fungdes 5, 20, 21, 30, 31 — 35, ou 40 (veja a tabela comegando a pagina 91)
Frequéncia de Saida (Hz) i
Referéncia de
Velocidade
(1) ACC Inclinagéo de Aceleragdo
(2) F500 Inclinagéo de Aceleragédo
(3) F50O I Inclinagao de Desaceleragao
(4) dEL Inclinagdo de Desaceleragédo
,
» 1€mpo (s)
Entrada Logica de Comutagdode (o _, - - - - <
Aceleragao/Desaceleragao - - o -
(1 2) (3 4
Fs50O I [Tempo de desaceleragéao 2] 0,0a3200s De acordo com a capacid.
nominal do inversor (5)
O parametro F 5 [J [ configura o segundo tempo de desaceleragéo. A comutagao entre taxas de desaceleracéo 1 e 2 é realizada
por meio de:
- Parametro [Comutacéo de rampa] (F 5 [ 4) (veja a pagina 141),
- Uma frequéncia particular de operagéo (veja o parametro [Comutacao de frequéncia de rampa] (F 5 [J 5) a pagina 141), ou
- Uma entrada légica atribuida as fungdes 5, 20, 21, 30, 31 — 35, ou 40 (veja a tabela comegando a pagina 91).
(5) Veja tabela na pagina 167.
S1A53838 01/2011

139



Parametros de aplicagédo

Codigo Nome / Descrigao Faixa de ajuste Regulagem de fabrica
Fs50/72 [Perfil de aceleragado/desaceleragao 1] 0
O | [Linear]
| | [Rampa em S 1] (veja o diagrama abaixo)
2 | [Rampa em S 2] (veja o diagrama abaixo para o parametro [Perfil de aceleragdo/desaceleracao 2] (F 5 [1 7).
O perfil linear de aceleragéo e desaceleragao é mostrado no diagrama a pagina 139 e é utilizado na maioria das aplicagoes.
Perfil-S 1 (veja o diagrama abaixo) é para ser utilizado em aplicacdes que necessitam de tempos em rampa menores possiveis
enquanto minimiza solavancos durante alteragdes de velocidade. Veja abaixo mais informagdes sobre os parametros [Inicio
do perfil-S de aceleragédo/desaceleracéo] (F 5 [0 &) e [Término do perfil-S de aceleragao/desaceleragdo] (F 5 0 7).
Frequéncia de Saida (Hz)
Frequéncia Maxima
FH
Ajuste a frequéncia
0 » 1€MPO (S)
X — AL ™9
Falilx|RLL
Tempo de Aceleragéo Real
F503 [Perfil de aceleragado/desaceleragao 2] 0
O | [Linear]
| | [Rampa em S 1] Veja o diagrama abaixo.
2 | [Rampa em S 2] Veja o diagrama anterior para o parametro [Perfil de aceleracao/desaceleracao 1] (F 5 0 ).
Perfil-S 2 (diagrama abaixo) é para ser utilizado em aplicagdes de fusos de alta velocidade onde as taxas de aceleragédo e de-
saceleragdo devem ser reduzidas a medida que o motor opera acima de sua frequéncia de operagdo nominal - uma regiéo de
hp constante onde o conjugado do motor é reduzido.
Utilize o parametro F 5 [ 7 para selecionar o segundo perfil de Aceleragao/Desaceleracao. A comutagao entre padrdes de
Aceleragao/Desaceleragdo 1 e 2 é realizada por meio de:
Parametro [Comutacao de rampa] (F 5 [ ) (veja a pagina 141),
Uma frequéncia de operacao particular (veja parametro [Comutacao de frequéncia de rampa] (F 5 [J 5) a pagina 141), ou
Uma entrada légica atribuida as fungdes 5, 20, 21, 30, 31 — 35, ou 40 (veja a tabela comegando a pagina 91).
Para obter mais informagdes sobre os padrdes de Aceleracdo/Desaceleracéo, veja o parametro [Perfil de aceleracéo/
desaceleracao 1] (F 5 [0 &) acima.
Frequéncia de Saida (Hz) 4
Frequéncia Maxima _
2=
Regulagem da Frequéncia TRegiéo de hp
Frequéncia Nominal do Motor constante
0 -
‘T" Tempo (s)
Tempo de Aceleragéo Real
F50E | [inicio do perfil-S de Aoloraogoy 40 PS94 509 de tempo de 10%
aceleragao/desaceleragao] pggaceleracso acelerago
Utilize o parametro F 5 [J & para ajustar a parte inferior do perfil-S 1. Veja diagrama na pagina 141.
F507 [Término do perfil-S de Limite superior do perfil de | 0 g 50% de tempo de 10%
= = Aceleragéo/ aceleragéo
aceleragao/desaceleragao]  pggaceleracao

Utilize o parametro F 5 [ 7 para ajustar a parte superior do perfil-S 1. Veja diagrama na pagina 141.
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Codigo Nome / Descrigao Faixa de ajuste Regulagem de fabrica
Fs504 [Comutacdo de rampa] Selegéo do Perfil de - 1
Aceleragédo/Desaceleragao
{ | [Rampa 1]
2 | [Rampa 2]
O parametro F 5 [7 4 determina o perfil de Aceleragao/Desaceleracao
Frequéncia de Saida (Hz) 4
Tempo (s)
O -
ACLC dEL
Fs0O4H=1 >
F500
Fs04=~ - >
F505 [Comutacédo de frequéncia | Frequéncia de comutacdo | 0,0 para [Limite superiorda | 0,0 Hz
de rampal] do perfil de Aceler./Desac. | frequéncia] (L/ L) (Hz)
Se o parametro F 5 [J 5 é ajustado em uma frequéncia maior do que 0,0, o inversor ira utilizar o perfil 1 de Aceleragéo/
Desaceleracéo acima dessa frequéncia e perfil 2 de Aceleragao/Desaceleragao abaixo.
Frequéncia de Saida (Hz). i
Referéncia de
Velocidade
(1) AL L  Rampa de Aceleragdo
(2) F 500 Rampa de Aceleragao
(3) F 50 | Rampa de Desaceleragao
4) JdELC Rampa de Desaceleragao
» 1€mpo (s)
Entrada Légica de Comutacgéo de 0 —» - - » _
Aceleracao/Desaceleracao -
(1) 2) (3) )
AU | [Rampa automatica] Adaptagéo da rampa 1
automatica
0 | [Desativada]
| | [Ativada] - [Tempo de aceleragéo 1] (A L L) e [Tempo de desaceleragéo 1] (4 £ L) (veja a pagina 139)
2 | [Somente ACC] - somente [Tempo de aceleragéo 1] (AL L)
Se o parametro A L/ | é ajustado em 1 ou 2, o inversor ird monitorar seu préprio nivel de carga e otimizar as rampas de acele-
ragao e desaceleracdo. As taxas de aceleragédo e desaceleragdo (somente A L/ | = 1) serdo ajustadas automaticamente entre
1/8 a 8 vezes a configuracédo de [Tempo de aceleracao 1] (H L L) e [Tempo de desaceleracéo 1] (< £ L ), dependendo da cor-
rente nominal do inversor. A [ [ e o E [ devem ser ajustadas de maneira adequada para uma carga média da aplicagéo. Se a
carga do motor aumenta rapidamente durante rampa para cima ou rampa para baixo, a caracteristica de adaptagéo automatica
em rampa pode nao evitar que o inversor fique submetido a sobrecorrente ou sobretenséo.
Se a aplicagao exige tempo de aceleragao e desaceleragéo constante, ajuste A L/ / em 0 e ajuste manualmente AL [ e o £ [
de acordo com a necessidade. Os tempos de aceleragdo e desaceleragdo podem ainda se sobrepor pelas fungdes [Limitagdo
de Corrente do Motor] (F & I 1) (veja a pagina 69) e [Falha de sobretensao] (F 7 0 5) (veja a pagina 128) e [Nivel do sobreten-
séo] (F & & £) (veja a pagina 128).
F3OoOo [Nivel de frequéncia de Nivel de Frequéncia de 6,0 a 16,0 kHz em passos de | De acordo com a capacid.
chaveamento] Chaveamento 0,1 kHz nominal do inversor (1)
Aumentar a frequéncia de chaveamento pode reduzir o ruido audivel do motor.
Aumentar a frequéncia de chaveamento ird aumentar o calor dissipado pelo inversor. A capacidade do inversor podera ter que
ser desclassificada adequadamente se a frequéncia de chaveamento for aumentada. Veja as curvas de desclassificagdo no
Manual de Instalagao do ATV212.
(5) Veja tabela da pagina 167.
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Codigo Nome / Descrigao Faixa de ajuste Regulagem de fabrica
F3lIll [Sentido de rotagao do ]
motor]
Utilize o pardmetro F 3 | | para permitir somente operagdo em avanco ou em reverso.
0 | [Avanco e Reverso]
| | [Somente Avango]
2 | [Somente Reverso]
F3liz2 [Redugéo de ruido] Chaveamento de Modo 0
aleatorio de frequéncia
Controle aleatério da frequéncia de chaveamento pode reduzir o ruido audivel do motor.
Controle aleatorio da frequéncia de chaveamento nao sera realizado se a frequéncia de chaveamento for ajustada acima de
7,1 kHz, qualquer que seja a configuragao de F 7 /.
0 | [Desativado]
| | [Ativado]
F3I6 [Modo de frequéncia de Modo de controle de 1
chaveamento] frequéncia de chaveamento
0 | [Fixa] - ATV212eeeM3X e ATV212eeeN4: NAO reduzidas automaticamente
| | [Automatica] - ATV212eeeM3X e ATV212eeeN4: frequéncias de chaveamento reduzidas automaticamente
2 | [460 V fixa] - ATV212eeeN4 (2): NAO reduzidas automaticamente
3 | [460 V Automatica] - ATV212eeeN4 (2): frequéncias de chaveamento reduzidas automaticamente
Se o parametro F 7 |5 é ajustado em 1 ou 3, o nivel da frequéncia de chaveamento sera controlado automaticamente para
auxiliar a evitar superaquecimento do inversor. Se o inversor perceber um superaquecimento iminente ira reduzir a frequéncia
de chaveamento, portanto, reduzindo o calor produzido pelo controlador. A medida que a temperatura se aproxima do normal a
frequéncia de chaveamento ira retornar ao nivel selecionado pelo parametro [Nivel de frequéncia de chaveamento] (F 3 (7 [1).
Se F 7 | E é ajustado em 2 ou 3, o desempenho do controle do motor sera otimizado se o parametro ~ 7 [J [J for ajustado em
6 kHz ou 8 kHz.
(1) Veja tabela a pagina 168.
(2) Para aplicagdes em 400 V com cabos do motor ndo maiores do que 30 m.
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Frequéncias ocultas
Nao ajuste as bandas de frequéncia oculta de modo que se sobreponham.

Embora o inversor opere dentro dessas bandas de frequéncia oculta durante operagdo em estado estacionario,
as bandas de frequéncia oculta sdo ignoradas pelo inversor durante aceleragéo e desaceleragdo do motor.

Codigo Nome / Descrigao Faixa de ajuste Regulagem de
fabrica
FZ210 [Salto na frequéncia 1]  Ponto médio da frequéncia oculta 1 0,0 a[Frequénciamaxima] | 0,0 Hz
(FH)Hz
FZ21 1 [Salto na largura da Largura da banda da frequéncia oculta 1 0,0 230,0 Hz 0,0 Hz
banda 1]
FZ212 [Salto na frequéncia 2]  Ponto médio da frequéncia oculta 2 0,0 a[Frequénciamaxima] | 0,0 Hz
(FH)Hz
FZ2 13 [Salto na largura da Largura da banda da frequéncia oculta 2 0,0 2 30,0 Hz 0,0 Hz
banda 2]
FZ2 14 [Salto na frequéncia 3]  Ponto médio da frequéncia oculta 3 0,0 a[Frequénciamaxima] | 0,0 Hz
(FH)Hz
FZ215 [Salto na largura da Largura da banda da frequéncia oculta 3 0,0 2 30,0 Hz 0,0 Hz
banda 3]
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Parametros de Frenagem por Inje¢cao de CC

O inversor pode injetar corrente CC no motor para aplicar conjugado de frenagem a carga. Os parametros
[Frequéncia de inicio de frenagem CC] (F 7 5 [7), [Corrente de frenagem CC] (F & 5 /) e [Tempo de frenagem
CC] (F & 5 2) determinam a Frequéncia inicial de Saida, nivel da corrente e tempo de frenagem.

Durante a inje¢do de CC, a frequéncia de chaveamento do inversor é 6 kHz qualquer que seja a configuragdo
do parametro [Nivel de frequéncia de chaveamento] (F 7 [ [7) (veja a pagina 141).

Frequéncia de saida (Hz) A

Referéncia de

velocidade Frenagem CC

Frenagem CC - inicio |

[Feso]

»Tempo (s)

0

Corrente de frenagem CC

saida (A)

VTR

Corrente de T

| Tempo de Fas52
Executar o frenagem CC -
comando menor

— \—ON
OFF
I

Codigo

Regulagem
de fabrica

Nome / Descrigao Faixa de ajuste

Fe2s0o

[Frequéncia de inicio de frenagem CC] 0,0 a [Frequéncia maxima] 0,0 Hz

(F H) Hz

AATENCAO

SEM PRESENCA DE CONJUGADO

o A frenagem por injegédo de CC nao fornece conjugado de permanéncia em velocidade zero.

o A frenagem por injegéo de CC nao funciona quando ha perda de poténcia ou quando o inversor detecta uma falha.
® Se for necessario utilize um freio separado para manter os niveis de conjugado.

A nao observancia destas instrugcoes podera causar a morte, ferimentos graves ou danos ao equipamento.

Ao parar o motor o inversor aplicara frenagem por injegéo de CC, assim que a frequéncia de saida se situar abaixo do nivel
ajustado pelo parametro F = 5 [J.

F25 I

Nivel da corrente CC de
frenagem

CUIDADO

[Corrente de frenagem CC] 0a 100% 50% (1)

RISCO DE DANOS AO MOTOR
Verifique se o motor suporta esta corrente sem sobreaquecimento.
A nao observancia dessas instrugdes pode resultar em danos ao equipamento.

O parametro - 2 5 | fixa o nivel de corrente aplicada ao motor durante a frenagem por injegéo de CC. O valor exibido, porcen-
tagem ou ampéres, € ajustado pelo parametro [Selecdo do valor da unidade] (F 70 /) (veja a pagina 120).

Durante a frenagem por injegao de CC, a sensibilidade de prote¢édo de sobrecarga do inversor aumenta. O inversor diminui
automaticamente a corrente CC aplicada para evitar uma falha de sobrecarga detectada.

Fes?

[Tempo de frenagem CC] ‘ 0,0a200s 10s

CUIDADO

RISCO DE DANOS AO MOTOR

® Periodos grandes de frenagem por injecdo de CC podem causar superaquecimento e dano ao motor.
® Proteja o motor evitando periodos grandes de frenagem por injegado de CC.

A nao observancia dessas instrugdes pode resultar em danos ao equipamento.

O parametro F £ 5 2 determina por quanto tempo a frenagem por injegdo de CC ¢é aplicada ao motor.

(1) Porcentagem da corrente nominal do inversor ou faixa de ampéres. Isto ira variar de acordo com a poténcia nominal do
inversor.
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Parametros de Controle de E/S

14

O que este capitulo contém?
Este capitulo contém os seguintes topicos:
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Parametros de Controle de Velocidade +/- 171
Controle de damper 174
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Fungoes de Entradas Logicas
Veja a tabela 147 para uma lista completa de atribuigdes de entradas légicas F, R e RES

Codigo Nome / Descrigao Faixa de ajuste R'eg.ulagem de
fabrica

F Il [Selegédo de Entrada Fungao de Entrada Logica F 0a73 2
Légica F]
A configuragdo do parametro ~ / | | determina a fung&o de controle do borne de entrada logica F.

FliZg [Selecdo de Entrada Fungao de Entrada Logica R 0a73 6
Loégica R]
A configuragéo do parametro ~ | /2 determina a fungdo de controle do borne de entrada Idgica R.

F 113 [Selegcédo de Entrada Funcg&o de Entrada Logica RES 0a73 10
Légica RES]
A configuragéo do parametro ~ / / 7 determina a funcéo de controle do borne de entrada l6gica RES.

F 109 [Selecao de VIA] Fungao de Entrada VIA (Selegao de Logica ou Analégica) | - 0

A PERIGO

FUNCIONAMENTO ACIDENTAL DO INVERSOR

Evite aterramento acidental das entradas légicas configuradas para légica sink. Aterramento acidental pode
resultar na ativagao involuntaria das fun¢des do inversor.

Proteja os condutores de sinal contra danos que podem resultar do aterramento involuntario do condutor.
A nao observagao destas instrugoes podera causar a morte ou ferimentos graves.

O | [EA]: Entrada analégica
I | [EL sink]: Entrada ldgica - sink (I6gica negativa)
2 | [EL source]: Entrada légica - source (légica positiva)

A configuragdo do parametro ~ /[ 9 determina se o borne de entrada de controle VIA ira servir como entrada analdgica
(0-10 Vce ou 0-20 mA) ou como entrada légica (sink ou source).

Ao configurar VIA como entrada légica certifique-se de comutar a chave SW100 na placa de controle principal para a posigao
de tensao (V).

Ao configurar VIA como entrada logica utilizando I6gica negativa (sink), certifique-se de conectar uma resisténcia de 4,7 kQ
(1/2 W) entre os bornes P24 e VIA.

Para mais informacdes sobre o uso do borne de entrada de controle VIA, veja o manual de instalagdo do ATV212.

FIIB [Selecédo de Entrada Funcso de Entrada Logica VIA 0a73 7
Légica VIA]
Veja primeiro o parametro [Selecéo de VIA] (F /] 5) antes de configurar o par@metro ~ / /5. A configuragéo do parametro

F | | H determina a funcéo de controle do borne de entrada légica VIA.
Veja na pagina 147 uma lista completa de atribuicbes de entrada légica VIA.
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Entradas logicas F, R, RES, e VIA (se o parametro [Selecéo de VIA] (F /[ 9) for ajustado em 1 ou 2) podem
ser atribuidas as fungdes descritas na tabela abaixo. Veja na tabela da pagina 153 a compatibilidade de fungbes
de entrada logica.

Fungdo Acéao
N¢ | Descrigao
0 | [Nao atribuida] Fungao Entrada logica desativada

nao atribuida

1 [Funcionamento OFF: saida do inversor ao motor desativada, motor desliza até parar
habilitado] ON: inversor pronto para operagao
(veja também funcao de Se [Funcao Logica 2 ativa] (F / /[J) nédo é selecionada em / [Funcionamento habilita-
entrada 54, pagina 151) do], deve ser atribuida uma entrada logica a funcéo Iégica [Funcionamento habilitado]
para iniciar o funcionamento do motor.
2 | [Em avanco] Modo Acéao de Entrada Légica
- ~ controle a 2 fios  OFF: Parada em rampa
(controle a 2 fios: fungdo ON: Motor funciona em avango
de entrada 49 NAO ; ¢
utilizada) Modo Estado de Acao de Entrada Légica
ou Entrada de
(controle a 3 fios: fungéo Parada
49 UTILIZADA) controle a 3 fios OFF OFF: sem funcéo
ON: sem fungéo
controle a 3 fios ON A transicao de OFF para ON inicia o inversor,
o motor funciona em avango
3 | [Reverso] Modo Acéo de Entrada Légica
(controle a 2 fios: fungéo controle a 2 fios
de entrada 49 NAO Modo Estado da Acéao de Entrada Légica
utilizada) Entrada de
ou Parada
(controle a 3 fios: fungéo - : =
49 UTILIZADA) controle a 3 fios OFF OFI.=. sem fung,ao
ON: sem fungéo
controle a 3 fios ON A transigdo de OFF para ON inicia o inversor,
o motor funciona em reverso
5 | [Ace / Desac] OFF: Perfil 1 de aceleragéo/ desaceleragédo
ON: Perfil 2 de aceleragao/ desaceleracéo
6 | [PS1] Entrada 3 Entrada 2 Entrada 1 Velocidade do Motor
Entrada .de comando 0 0 0 velocidade minima ou
de velocidade . )
ré-selecionada 1 referéncia da velocidade
p [Sel. modo freq.] (F 110 d)
0 0 1 5~ I:veloc. pré-selecionada 1
7 | [PS2] 0 1 0 5~ £': veloc. pré-selecionada 2
Entrada de comando - . . .
. 0 1 1 5~ d:veloc. pré-selecionada 3
de velocidade
pré-selecionada 2 1 0 0 5~ Y: veloc. pré-selecionada 4
8 | [PS3] 1 0 1 5 r 5:veloc. pré-selecionada 5
Entrada de comando I . .
. 1 1 0 5~ B veloc. pré-selecionada 6
de velocidade
pré-selecionada 3 1 1 1 5~ 7:veloc. pré-selecionada 7
10 | [Rearme de falha]
(veja também fungao de A PER'GO
entrada 55 a pagina 151)
FUNCIONAMENTO ACIDENTAL DO INVERSOR
Esta configuragao permite rearmar o inversor. A verificacdo desta acdo néo colo-
cara em perigo nem o pessoal nem o equipamento.
A nao observagao destas instrugoes podera causar a morte ou ferimentos
graves.
A transigéo de ON a OFF remove uma falha detectada (se a causa da falha detectada
foi removida)
11 | [Falha Externa] OFF: Sem falha externa detectada

(veja também funcgao
de entrada 45,
pagina 150)

ON: O motor para de acordo com o método ajustado pelo parametro [Modo de parada
de falha externa] (F 6 0 3)
O terminal de integrado exibe a falha detectada £, relé de falha detectada ativado
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Funcéao Acao
N¢ | Descrigao
13 | [Frenagem por injecédo

do CC]

AATENCAO

SEM CONJUGADO DE RETENGAO

® Frenagem por injecao de CC nao fornece conjugado de retengéo em velocidade
zero.

e A frenagem por injegéo de CC nao funciona quando ha perda de energia ou
quando o inversor detecta uma falha.

e Se for necessario, utilize uma frenagem separada para manter os niveis de
conjugado.

A nao observancia destas instrugdes podera causar a morte, ferimentos

graves ou danos ao equipamento.

OFF: Sem comando de frenagem de CC

ON: Controle de PID proibido

Nivel e tempo ajustado pelos parametros [Corrente de frenagem CC] (F &5 /) e
[Tempo de frenagem CC] (F & 5 &)

14 | [Desativar PID] OFF: Controle de PID permitido
ON: Controle de PID proibido
A entrada de inibigéo de controle de PID esta disponivel para comutar o controle PID e
controle em malha aberta.
15 | [Edicdo de Parametro] OFF: Parametros bloqueados (se o parametro F 700 =1)
Funcional somente ON: Permitidas alteracdes da programacgao
quando o parametro
[Bloqueio de parametro]
Fioo)=1
16 | [Rearme de Partida] OFF: Saida para o motor desabilitada. O motor para por inércia.
ON: inversor pronto para operagao
A transigéo de ON para OFF remove uma falha detectada (se a causa da falha
detectada foi removida)
20 | [FW-RMP2] OFF: O motor para em rampa pelo perfil ACC/dEC 2
Combinacéo do comando | ON: O motor funciona em avango, em rampa ascendente pelo perfil ACC/dEC 2
de funcionamento em
avanco e perfil de acele-
ragao/desaceleragéo
21 | [Rev- RMP2] OFF: O motor para, em rampa descendente pelo perfil 2 de ACC/dEC 2
Combinagéo do comando | ON: O motor funciona em reverso, em rampa ascendente pelo perfil 2 de ACC/dEC 2
de funcionamento em re-
verso e de perfil de acele-
ragao/desaceleragéo 2
22 | [FW, PS1] OFF: O motor para em rampa
Combinagado de comando | ON: O motor funciona em avango a velocidade selecionada por 5 ~ |/, velocidade
de funcionamento em pré-selecionada 1
avango e comando de
velocidade
pré-selecionada 1
23 | [RV, PS1] OFF: O motor para em rampa
Combinagéo de comando | ON: O motor funciona em reverso, em velocidade definida por = ~ /, velocidade
de funcionamento em pré-selecionada 1
avango e comando de
velocidade
pré-selecionada 1
24 | [FW, PS2] OFF: O motor para em rampa
Combinagado de comando | ON: O motor funciona em avango a velocidade definida por 5 - 2, velocidade
de funcionamento em pré-selecionada 2
reverso e comando de
velocidade
pré-selecionada 2
25 | [RV, PS2] OFF: O motor para em rampa

Combinagéo de comando
de funcionamento em
reverso e comando de
velocidade
pré-selecionada 2

ON: O motor funciona em reverso, em velocidade definida por = ~ 2, velocidade
pré-selecionada 2
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Funcéao Acao
N¢ | Descrigao
26 | [FW, PS3] OFF: O motor para em rampa

Combinagao de comando
de funcionamento em
avango e comando de ve-
locidade pré-selecionada 3

ON: O motor funciona em avango a velocidade definida por 5 ~ 7, velocidade
pré-selecionada 3

27 | [RV, PS3] OFF: O motor para em rampa
Combinagado de comando | ON: O motor funciona em reverso, em velocidade definida por 5 -~ 7, velocidade
de funcionamento em re- pré-selecionada 3
verso e comando de ve-
locidade pré-selecionada 3

30 | [FW-RMP2-SP1] OFF: O motor para, em rampa descendente pelo perfil de ACC/dEC 2
Combinagado de comando | ON: O motor funciona em avango, em velocidade definida por = ~ /, velocidade
de funcionamento em pré-selecionada 1, em rampa ascendente pelo perfil de ACC/dEC 2
avango, comando de ve-
locidade pré-selecionada 1
e perfil de aceleracéo /
desaceleragao 2

31 | [Rev-RMP2-SP1] OFF: O motor para, em rampa descendente pelo perfil de ACC/dEC 2
Combinacéo de comando | ON: O motor funciona em reverso, em velocidade definida por 5 ~ /, velocidade
de funcionamento em re- pré-selecionada 1, em rampa ascendente pelo perfil de ACC/dEC 2
verso, comando de veloci-
dade pré-selecionada 1 e
perfil de aceleragéo /
desaceleragao 2

32 | [FW-RMP2-SP2] OFF: O motor para, em rampa descendente pelo perfil de ACC/dEC 2
Combinagado de comando | ON: O motor funciona em avango, em velocidade definida por = ~ , velocidade
de funcionamento em pré-selecionada 2, em rampa ascendente pelo perfil de ACC/dEC 2
avango, comando de ve-
locidade pré-selecionada 2
e perfil de aceleragéo /
desaceleragao 2

33 | [Rev-RMP2-SP2] OFF: O motor para, em rampa descendente pelo perfil de ACC/dEC 2
Combinagado de comando | ON: O motor funciona em reverso, em velocidade definida por 5 - =, velocidade
de funcionamento em re- pré-selecionada 2, em rampa ascendente pelo perfil de ACC/dEC 2
verso, comando de veloci-
dade pré-selecionada 2 e
perfil de aceleracéo /
desaceleragao 2

34 | [FW-RMP2-SP3] OFF: O motor para, em rampa descendente pelo perfil de ACC/dEC 2
Combinacado de comando | ON: O motor funciona em avango, em velocidade definida por = ~ 7, velocidade
de funcionamento em pré-selecionada 3, em rampa ascendente pelo perfil de ACC/dEC 2
avango, comando de ve-
locidade pré-selecionada 3
e perfil de aceleragao /
desaceleracao 2

35 | [Rev-RMP2-SP3] OFF: O motor para, em rampa descendente pelo perfil de ACC/dEC 2
Combinagado de comando | ON: O motor funciona em reverso, em velocidade definida por 5 ~ 7, velocidade
de funcionamento em re- | pré-selecionada 3, em rampa ascendente pelo perfil de ACC/dEC 2
verso, comando de veloci-
dade pré-selecionada 3 e
perfil de aceleragao /
desaceleragdo 2

38 | [Fonte de frequéncia] OFF: o inversor segue a referéncia da velocidade definida pelo parametro

Chaveamento da fonte de
referéncia da frequéncia

[Sel. modo freq] (F 110 d)

ON: o inversor segue a referéncia da velocidade definida pelo parametro
[Referéncia de velocidade remota 2] (F &0 7) >

(se [Referéncia de velocidade auto/manual] (F & 0 0) = 1)
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Funcéao Acao
N° | Descrigao
39 | [Comutagdo do motor]

CUIDADO

RISCO DE DANOS AO MOTOR

® A fungdo de comutagdo do motor desativa a protegéo térmica do motor.

® Ao comutar o motor é necessario utilizar uma protegdo externa para sobrecarga.
A nao observancia destas instrugdes podera causar a morte, ferimentos
graves ou danos ao equipamento.

OFF: 12 parametro V/Hz do motor & ativado:

([Selecao do modo de controle do motor] (F £ ), [Frequéncia nominal do motor] (w L),
[Tensdo Nominal do Motor] (w L w), [Boost da Tensdo do Motor] (w &), [Protecéo
térmica do motor] (£ H r))

ON:: 2° parametro V/Hz do motor é ativado:

FE=0,F 1T70,F 1T, F 172, F 173)

40 | [Comutagdo de
parametro do motor] C U | DADO
V/Hz de comutagao de
parametro de controle do RISCO DE DANOS AO MOTOR
motor, limite de corrente, e A fungdo de comutagao de parametro desativa a protegéo térmica do motor.
perfil de aceleragao / ® Ao comutar o motor € necessario utilizar uma protecao externa para sobrecarga.
desaceleragéo A nao observancia destas instrugdes podera causar a morte, ferimentos
graves ou danos ao equipamento.
OFF: 1° parametro de controle do motor ativado:
([Selecao do modo de controle do motor] (F £ ), [Frequéncia nominal do motor] (w L),
[Tens&o Nominal do Motor] (= L ), [Boost da Tensdo do Motor] (w &), [Protecéo
térmica do motor] (£ H ~ ), [Tempo de aceleracdo 1] (H L L), [Tempo de desaceleracéo]
(d E L), [Perfil 1 de ace/desac. Limpa 1] (F 5 0 '), [Limite de Corrente do Motor]
(FEOT))
ON: 2° parametro de controle do motor ativado:
(FE=0,F 170,F 711, F172,F 173, F 85 F500,F501,F5073)
41 | [(+) velocidade] OFF: N&o ocorre aumento da velocidade do motor
ON: O motor acelera
42 | [(-) velocidade] OFF: N&o ha redugéo da velocidade do motor
ON: O motor desacelera
43 | [+/- Limpa 1] A transicéo de OFF a ON limpa o nivel de frequéncia definida pelas entradas de
velocidade *
44 | [REM. FALHA VELOC. A transigao de OFF a ON limpa o nivel de frequéncia definida pelas entradas de
+/-] velocidade +
A transicdo de ON a OFF limpa uma falha detectada (se a causa da falha detectada foi
removida)
45 | [Inv. Falha Ext.] OFF: O motor para de acordo com o método definido pelo parametro [Modo de parada
Inverséo do sinal de falha | de falha externa] (F 50 )
detectada externa (veja Terminal integrado exibe falha detectada £ .
também funcdo de entrada | ON: Sem falha externa detectada
11, pagina 147)
46 | [Falha externa térmica) OFF: Sem sobreaquecimento externo
Entrada de sobreaqueci- ON: O motor para, o terminal integrado exibe [J H 2
mento externo
(veja também funcéo de
entrada 47)
47 | [Inversé&o de falha térmica | OFF: O motor para, o terminal integrado exibe 1 H
externa] ON: Sem sobreaquecimento externo
Inversado da entrada de
sobreaquecimento externa
(veja também funcéo de
entrada 46)
48 | [Modo local] OFF: Sem fungéo Modo local
ON: O controle do inversor ¢ forgado ao modo definido por [Selecdo do modo de
frequéncia] (F 10 d), [Selecdo do modo de comando] (L /7 o), e [Referéncia
de velocidade remota 2] (F & [0 7).
49 | [3fios] OFF: O motor para em rampa

ON: inversor pronto para operagéo
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Funcéao Acao
N¢ | Descrigao
51 | [Rearme kWh] OFF: Sem fungao

Remove a exibicéo de
kWh do consumo acumu-
lado de energia

ON: Limpa a memoéria de kWh

52 | [Modo forgado]
A PERIGO

PERDA DA PROTEGAO AS PESSOAS E AO EQUIPAMENTO
Quando F & 5 [ é ajustado em 1 ou 2 e uma entrada ld6gica definida para a fungéo
"52" é ativada, todas as protegbes do controlador do inversor serdo desativadas.
* Entrada I6gica ndo deve ser ativada na fungéo 52 para aplicacdes tipicas...
 Entrada légica deve ser ativada na fungdo 52 somente em situagdes
extraordinarias depois que uma analise de risco rigorosa demonstrar que a
presenca da protecao do inversor de frequéncia introduz risco maior do que
ferimentos ou danos ao equipamento.
A nao observagao destas instrugdes podera causar a morte ou ferimentos
graves.

Esta fungéo ativa o modo "Incéndio for¢gado"

Neste modo todas as falhas detectadas serdo ignoradas. O inversor ficara em

funcionamento independentemente de sobrecarga ou outras falhas.

OFF: Sem fungao

ON: O motor funciona em velocidade definida por F = 5 4

Observacéo: F 5 5101, F 55 9e F 2 94 deve ser configurado para ativar esta fungéo.

53 | [Modo de incéndio] Esta fungao ativa o modo "Incéndio"

OFF: Sem fungéo

ON: O motor funciona em velocidade definida por F = 5 4

Observagédo: - L 50, F 55 9e F 294 deve ser configurado para ativar esta fungdo.

54 | [Funcionamento em OFF: inversor pronto para operagéo
reverso habilitado] ON: saida do inversor ao motor desativada, motor desliza até parar
Inverséo de Funcionamen- | Este modo permite que o motor pare por inércia utilizando um comando de terminal.
to habilitado (veja também
funcéo de entrada 1 a
pagina 147)

55 | [Inversao de falha de
rearme] A PERIGO
Inversédo de remover
falha detectada (veja FUNCIONAMENTO ACIDENTAL DO INVERSOR
tambem fungéo de Esta configuragdo permite rearmar o inversor. A verificagéo desta agdo ndo
entrada 10 a pagina 147) colocara em perigo nem o pessoal nem o equipamento.

A nao observagao destas instrugdes podera causar a morte ou ferimentos
graves.
A transicao de OFF a ON remove uma falha detectada (se a causa da falha detectada
foi removida)

56 | [Funcionamento, FW] OFF: saida do inversor ao motor desativada, motor desliza até parar
Combinagéo de comandos | ON: O motor opera em avango
de funcionamento habilita-
do e funcionamento em
avango

57 | [Funcionamento, RV] OFF: saida do inversor ao motor desativada, motor desliza até parar
Combinacao de comandos | ON: O motor funciona em reverso
funcionamento habilitadoe
funcionamento em reverso
(somente para controle a 2
fios)

61 | [l limite 1/2] OFF: Nivel de limite de corrente 1 [Limite de Corrente do Motor] (F & [J /) selecionado
Selecéo do nivel de limite | ON: Nivel de limite de corrente 2 [Limite de Corrente do Motor 2] (F | A 5) selecionado
de corrente

62 | [RY ativada] OFF: Operagéao normal do relé em tempo real

Manutengéo de saida a
relé RYA-RYCt

ON: RYA-RYC é mantida uma vez que ¢é ativada
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Funcéao Acao
N° | Descrigao
64 | [Cmd de cancelar IHM] OFF: Ultimo comando da opgao de terminal grafico cancelado

Cancelamento do dltimo
comando da opgéo de
terminal grafico

ON: Retengéo do ultimo comando da opgao de terminal grafico

65 | [Integral PID] OFF: Sem agéo
Remover o valor do ON: Valor do integral PID zerado
integral PID
66 | [Funcionamento-fw-sp1] OFF: saida do inversor ao motor desativada, motor desliza até parar
Combinagéo de funciona- | ON: O motor funciona em avancgo na velocidade definida por 5 ~ |/, velocidade
mento habilitado, coman- | pré-selecionada 1
do de funcionamento em
avango e comando de ve-
locidade pré-selecionada 1
67 | [Funcionamento-rev-sp1] OFF: saida do inversor ao motor desativada, motor desliza até parar
Combinagao de funciona- | ON: O motor funciona em reverso na velocidade definida por 5 ~ /, velocidade
mento habilitado, coman- | pré-selecionada 1
do de funcionamento em
reverso e comando de ve-
locidade pré-selecionada 1
68 | [Funcionamento-fw-sp2] OFF: saida do inversor a motor desativada, motor desliza até parar
Combinagéo de funciona- | ON: O motor funciona em avancgo na velocidade selecionada por = ~ 7, velocidade
mento habilitado, coman- | pré-selecionada 2
do de funcionamento em
avango e comando de ve-
locidade pré-selecionada 2
69 | [Funcionamento-rev-sp2] OFF: saida do inversor ao motor desativada, motor desliza até parar
Combinagéo de funciona- | ON: O motor funciona em reverso na velocidade definida por 5 - =, velocidade
mento habilitado, coman- | pré-selecionada 2
do de funcionamento em
reverso e comando de ve-
locidade pré-selecionada 2
70 | [Funcionamento-fw-sp4] OFF: saida do inversor ao motor desativada, motor desliza até parar
Combinagéo de funciona- | ON: O motor funciona em avancgo na velocidade definida por = ~ 4, velocidade
mento habilitado, coman- | pré-selecionada 4
do de funcionamento em
avango e comando de ve-
locidade pré-selecionada 4
71 | [Funcionamento-rev-sp4] OFF: saida do inversor ao motor desativada, motor desliza até parar
Combinagéo de funciona- | ON: O motor funciona em reverso na velocidade definida por 5 - “, velocidade
mento habilitado, coman- | pré-selecionada 4
do de funcionamento em
reverso e comando de ve-
locidade pré-selecionada 4
72 | [PID rev] OFF:se F | | | =72 e borne F esta OFF, entrada de erro Pl = realimentagao -
Sinal de erro de PID referéncia
invertido ON:se F | | | =72eborne F estd ON, entrada de erro Pl = realimentacéo - referéncia
73 | [Realimentag&o do OFF:se F | | louF | [ZouF 7 n&o for ajustado em 73 o damper n&o faz efeito.

Damper]

1] I}
1 i
ON:se F /| | louF | /ZoufF | [3=730damperestda ON.
A realimentacdo do damper ndo tem efeito se ndo estiver configurada em uma saida.
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Compatibilidade de Fungao de Entrada Légica

O = Compativel
X = Incompativel

+ = Compativel sob certas condigbes

@ = Prioridade
Fungéo N°/ Fungao 1154 | 2 3 5 | 69 [10/55(11/45| 13 | 14 | 15 |46/47| 48 |41-43| 49 | 38 | 39 | 40 |52/53
[Nao atribuida] [Funciona-
1754 mento em reverso habilitado] @ e e|@e © © @ © © © © © @ © © © X
2 [Em avanco] + X (e} (e} O X X (¢} (0} X (e} O X O (e} ) X
3 [Reverso] + + O O (0] X X O (0] X O (6] X O O (0] X
5 [Ace / Desac] + O (0] O (0] X X O (0] X O (0] O O O X (0]
6~8 [PS1]~[PS3] + (¢} @) e} ) X X O 0} X (¢} @) e} (e} (e} ) X
10/55 [Rearme de falha] / olo|o|o]|o X olo|lo|x|o|o|lolo|o]|o]x
[Inverséo de falha]
11/45 [Falha externa] / . @ @ e @ @ el e 0 . o @ @ o o o X
[Inverséo de falha externa]
[Frenagem por
13 injecao de CC] + @ @ | @ | @ | O X @ | O X O|l@| @ | O e} O X
14 [Desativar PID] (¢} (¢} 0 (¢} (¢} 0 X X 0 X (e} 0 (¢} (e} (¢} 0 X
15 [Edicdo do parametro] O O (0] O O (0] (0] O O O O O (0] (0] (0] O (0]
[Falha térmica externa] /
46/47 [Inverséo de falha térmica @ @ @ e e e + @ @ 0 o 0 @ | o o 0 X
48 [Modo local] e} O 0] e} (e} ) o} O O 0} e} ) o} O O ) X
41-43 [(*) velocidade] olo|o|lo|lo|o|o|o|lo|lo|o]|o olo|o|o]x
[(-) velocidade] [+/- remover]
49 [3 fios] + @ | @ | O (¢} O X X (¢} (¢} X (¢} 0 (e} (e} ) X
38 [Fonte de frequéncial O O (0] O O (0] O O O (0] O O (0] O O O X
39 [Comutagéo do motor] O O (0] O O (0] (0] O O (0] O O (0] O O X (0]
40 [Comutagao de olo/lol@|o|o|o|o|o|o|lolo|lo|o|o|e@ 0
parémetro do motor]
[Modo forgado] /
52/%3 [Modo de incéndio] @ el e © elel e ele ° ele e e e ° °

As fungbes de entrada logica seguintes estdo ativas qualquer que seja a configuragédo de [Selegdo modo de
frequéncia] (F /71 ) e [Selecdo do modo de comando] (L /71 o).

e (1) Funcionamento habilitado
e (10) Remover falha detectada
e (11) Falha detectada externa

Ao determinar a compatibilidade de fungdo utilizando a tabela acima, a fungéo listada na horizontal é ativada
antes da fungao listada na vertical.
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Funcgoes de Saida a Relé
As duas saidas a relé (FL e RYA-RYC) podem ser selecionadas as fungdes descritas na tabela abaixo.

Fungao N°/ Descrigao

Acgéao

0 [Velocidade reduzida atingida] OFF: a frequéncia de saida é configuragéo de velocidade reduzida
Velocidade reduzida atingida [Limite inferior da frequéncia] (L L)

ON: frequéncia de saida > configuracéo de velocidade reduzida L L

1 [Inversdo de velocidade reduzidal) OFF: Frequéncia de saida > configuragao de velocidade reduzida
Inverséo da velocidade reduzida [Limite inferior da frequéncia] (L L)

ON: a frequéncia de saida € a configuragcéo de velocidade reduzida L L

2 | [Velocidade alta atingida] OFF: Frequéncia de saida < configuragédo de velocidade alta
Velocidade alta atingida [Limite superior da frequéncia] (L/ L)

ON: frequéncia de saida é a configuragéo de velocidade alta L/ L

3 | [Inversao de velocidade alta atingida] | OFF: frequéncia de saida é configuracdo de velocidade alta
Inverséo da velocidade alta atingida [Limite superior da frequéncia] (L/ L)

ON: frequéncia de saida é < configuracao de velocidade alta L/ L

4 | [Velocidade F100 atingida] OFF: Frequéncia de saida é < configuracédo de velocidade
Velocidade atingida F /[ (veja a [Frequéncia 1 atingida] (F /0 0)
pagina 172 para mais detalhes sobre | ON: frequéncia de saida é configuracédo de velocidade ~ /[ [J
o parametro F /[0

5 [Inverséo da velocidade F100 atingi- | OFF: frequéncia de saida é a configuragao de velocidade
da] [Frequéncia 1 atingida] (F /0 0)

Inverséo da velocidade F 0[] ON: frequéncia de saida é < velocidade F [[I[J atingida
atingida
6 [Velocidade atingida] OFF: frequéncia de saida é a velocidade comandada +/-
Velocidade comandada atingida Larg. banda frequéncia 2] (F /I &) banda de histerese
ON: frequéncia de saida é > velocidade comandada +/- banda de histerese

7 [Inverséo da velocidade atingida] OFF: frequéncia de saida é > velocidade comandada +/- [Larg. banda
Inverséo da velocidade comandada frequéncia 2] (F /[ Z') banda de histerese
atingida ON: frequéncia de saida é velocidade comandada +/- banda de histerese

F 1oz

8 [Velocidade F101 atingida] OFF: frequéncia de saida é [Frequéncia 2 atingida] (F /0 1)

F 10 | velocidade atingida (veja a velocidade +/- [Larg. banda frequéncia 2] (F /[ &) banda de histerese
pagina 172 para mais detalhes sobre | ON: frequéncia de saida é > F /[J | velocidade F /[ 7 +/- banda de
os parametros F 10 e F [[0Z.) histerese F [

9 [Inverséo da velocidade F /0 | OFF: frequéncia de saida é > [Frequéncia 2 atingida] (F /0 /)
atingida] velocidade +/- [Larg. banda frequéncia 2] (F /[ Z') banda de histerese
atingida Inverséo da velocidade ON: frequéncia de saida é velocidade ~ /[ | +/- banda de histerese
F 100 | atingida F1ozs

10 | [Falha do inversor] OFF: Sem falha detectada do inversor
Relé de falha. O inversor ndo esta em | ON: Falha detectada do inversor
estado de falha durante tentativas de P
rearme de falha automaticas. Veja A ATE N QAO
também a fungéo 36 a pagina 158.

PERDA DE CONTROLE

® SeF /30,F 132, F |37séo ajustados em /[, a saida sera ativa
quando o inversor detectar uma falha.

o O estado do inversor ndo sera detectado se a fiagdo estiver
danificada.

o N&o selecione /] se nao tiver certeza de que seu sinal estara
presente em qualquer caso.

A nao observancia destas instrugdes podera causar a morte,

ferimentos graves ou danos ao equipamento.

1 [Sem falha do inversor] OFF: Falha detectada do inversor

Inverséo da fungao de falha do
Inversor.

ON: Sem falha detectada do inversor
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Fungéao N°/ Descrigdao

Acgéo

12 | [Falha de sobrecarga]

Falha de sobreconjugado

Deteccéo de falha de sobreconjugado
esta ativa somente se parametro

FE 15 =1.Vejaapagina 132 para
mais detalhes sobre falha detectada
de sobreconjugado e parametros

OFF: Conjugado estimado do motor NAO esteve no nivel [Nivel de so-
breconjugado] (F £ /&) nivel por um periodo maior do que aquele
ajustado por [Tempo de detecgdo de sobreconjugado] (F & /&)

ON: Conjugado estimado do motor esteve no nivel ~ & | 5 por periodo
maior do que ajustado por F £ [ H. Inversor parou exibindo 7

FE IEeFE IH.)

13 | [Inversao de falha de sobrecarga] OFF: : Conjugado estimado do motor esteve no nivel [Nivel de sobre-
Inverséo da fungao de Falha de conjugado] (F & /&) por periodo maior do que aquele estabelecido por
sobrecarga [Tempo de detecgéo de sobreconjugado] (F & ! H). Inversor parou exi-

bindo [ L
ON: Conjugado estimado do motor NAO esteve no nivel F £ | £
durante um tempo maior do que aquele estabelecido por F 5 | H

14 | [Inversor funcionando]
Relé de funcionamento

OFF: o inversor néo esta energizando o motor
ON: o inversor esta energizando o motor, acelerando, desacelerando, em
velocidade constante ou freando em CC

15 | [Inversor n&o funciona]
Inverséo da fungao Inversor ndo
funcionando

OFF: o inversor esta energizando o motor, acelerando, desacelerando, em
velocidade constante ou freando em CC
ON: o inversor ndo esta energizando o motor

16 | [Sobrecarga do motor]

O alarme de detecgao de sobrecarga
do motor esta ativo somente se o
parametro [J L /1 é ajustado a 0, 1, 4,
ou 5. Veja a pagina 135 para mais
detalhes sobre configuracdes de
protecao de sobrecarga do motor.

OFF: estado térmico do motor é < 50% do nivel de falha detectada de
sobrecarga do motor

ON: estado térmico do motor € 50% do nivel de falha detectada de
sobrecarga do motor

17 | [Inversado de sobrecarga do motor]
Inverséo da fungéo de sobrecarga do
motor

OFF: estado térmico do motor é 50% do nivel de falha detectada de
sobrecarga do motor
ON: estado térmico do motor é < 50% do nivel de falha detectada de
sobrecarga do motor

20 | [Alarme de conjugado]

Deteccéo de alarme de sobreconjuga-
do esta ativo somente se o parametro
FE 15 =0.Vejaapagina 132 para
mais detalhes sobre alarme de sobre-
conjugado e parametros [Nivel de so-
breconjugado (F & /), [Faixa de so-
breconjugado] (F 5 1 9).

OFF: O conjugado estimado do motor é < 70% do nivel F & /& menos a
banda de histerese F £ |4

ON: O conjugado estimado do motor € 70% do nivel F & /&

21 | [Inversédo de alarme de conjugado]
Inverséo da fungao de Alarme de
conjugado

OFF: O conjugado estimado do motor € 70% do nivel

[Nivel de sobreconjugado] (F & /£)

ON: O conjugado estimado do motor € < 70% do nivel F 5 /5 menos a
banda de histerese [Faixa de sobreconjugado] (F 5 /9)

22 | [Alarme geral]
Alarme geral

OFF: Nao existe condicdo de falha detectada a partir das fontes listadas
abaixo
ON: Foi emitida uma falha detectada por uma das fontes seguintes:
» Falha detectada de sobreconjugado (fungdes de saida 12 e 13)
» Sobrecarga do motor (fungdes de saida 16 e 17)
» Falha detectada de sobreconjugado (fungdes de saida 20 e 21)
» Perda da deteccéo da carga (fungdes de saida 24 e 25)
* Tempo de funcionamento (fungdes de saida 42 e 43)
» Subtenséo (fungdes de saida 54 e 55)
* O inversor esta em modo de repouso
(veja mais detalhes no parametro F~ 7 5 £)
» Perda de poténcia (veja mais detalhes no parametro ~ 3 1 ')
« Sobrecorrente - nivel limite da corrente do motor (parametro
FELO)
« Sobretenséo - nivel de sobretens&o no barramento de CC
(parémetro F £ & &)
« Sobreaquecimento do inversor
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Fungao N°/ Descrigdao

Acéo

23 | [Inversao do alarme geral] OFF: Foi emitida uma falha detectada por uma das fontes seguintes:
Inversao da fungéo Alarme geral » Falha detectada de sobreconjugado (func¢des de saida 12 e 13)
» Sobrecarga do motor (fungdes de saida 16 e 17)
» Perda da detecgao de sobreconjugado (fungbes de saida 20 e
21)
» Falha da deteccao de carga (fungbes de saida 24 e 25)
* Tempo de funcionamento (fungdes de saida 42 e 43)
» Subtenséo (funcdes de saida 54 e 55)
 Inversor em modo de repouso (veja mais detalhes no parametro
FZ5E)
» Perda de poténcia (veja mais detalhes no parametro ~ 7 [] )
« Sobrecorrente - nivel limite da corrente do motor (parametro)
» Sobretensao - nivel de sobretens&o no barramento de CC
(parémetro F £ & &)
» Sobreaquecimento do inversor
ON: N&o existe condigédo de alarme a partir das fontes listadas acima
24 | [Detecgéao subcarga] OFF: A corrente do motor é maior do que o nivel F & | | + banda de
(Vejaapagina 130 paramais detalhes | histerese F £ [14
sobre os parametros F £ [ 5 — ON: A corrente do motor € menor do que o nivel F £ | | para o tempo
F E |2 e afungdo subcarga) selecionado por F 5 /£
25 | [Inverséo da deteccdo de subcarga] OFF: A corrente do motor € menor do que o nivel F £ | | para o tempo
Inverséo da fungao Detecgdo de sub- | selecionado por ~ & /2
carga ON: A corrente do motor é maior do que o nivel F £ | | + banda de
histerese F £ 149
26 | [Rearme da falha manual] OFF: N&o existe nenhuma das condigdes de falha detectada listada abaixo

Falha detectada ndo rearmavel
automaticamente

ON: Uma (ou mais) das seguintes condi¢des de falha detectada existe e
parou o inversor:

« E —falha detectada externa
- - | H —falha detectada de sinal de entrada analdgica VIA

I

c
=
=
-

e -

[
=

* E - | —falha detectada 2 da placa de controle principal da
CPU

* EEF | —falha detectada 1 da placa de controle principal
EEPROM

e E E F 2 —falha detectada 2 da placa de controle principal
EEPROM

* E E F 37 —falha detectada 3 da placa de controle principal
EEPROM

e E F 2 —falha de terra detectada

e £ F H O —deteccao de falha referéncia de velocidade de fase de
saida

e EFH | —deteccao de falha referéncia de velocidade de fase de
entrada

E - - | —referéncia de velocidade
e [~ r 2 —placa de controle principal RAM
E - - 9 — placa de controle principal ROM
E - - 4 —falha detectada 1 da placa de controle principal da

CPU
e £~ r 5 —controle de comunicagao serial
e Er~ r 7 —sensorde corrente do motor
e £~ r H —rede de comunicagao serial
* Er r 9 —interrupgdo da comunicagéo do terminal grafico
e £ En | —autorregulagem
e [k 4 F — capacidades nominais do inversor

e [JL A —curto-circuito detectado no estagio de inverséo da saida
do inversor durante partida do motor

e [J[ L - curto-circuito detectado no motor ou fiagéo de saida
durante partida do motor

e [1H Z —aquecimento externo

* [JE — sobreconjugado

e [/ —subcarga

e [/F | —subtensdo
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Fungao N°/ Descrigdao

27 | [Inversao de falha de rearme
manual]

Inversdo da funcdo de Falha de
rearme manual

Acgéo
OFF: Uma (ou mais) das seguintes condigdes de falha existe e parou o in-
Versor:

» [ —falha detectada externa

e £ - | H —sinal de entrada analdgica VIA

e E - |9 —comunicagao da placa de controle principal da CPU

e £ - £ [0 —boost de conjugado excessivo

e E - £ | —falha detectada 2 da placa de controle principal da

CPU

ON: Néo existe nenhuma das condigdes de falha detectada listadas acima

E E F | —falha detectada 1 da placa de controle principal
EEPROM

E E F 2 —falha detectada 2 da placa de controle principal
EEPROM

E E F 7 —falha detectada 3 da placa de controle principal
EEPROM

E F 2 —falha de terra detectada
[1 — deteccéo de perda de fase de saida

| — detecgdo de perda de fase de entrada

| — referéncia de velocidade
E - - 2 — placa de controle principal RAM
E - - 7 — placa de controle principal ROM
~ 4 —falha detectada 1 da placa de controle principal da

0
I

u]
iy

E - r 5 — controle de comunicagéo serial

E - - 7T —sensor de corrente do motor

E - - H —rede de comunicagao serial

E - - 9 —interrupgdo da comunicagéo do terminal grafico
E E ~ | —autorregulagem

E L 4 F — capacidades nominais do inversor

Ooc

- -
o

A — curto-circuito detectado no estagio de inverséo da saida
do inversor durante partida do motor

[0 L L - curto-circuito detectado no motor ou fiagéo de saida
durante partida do motor

[0 H £ — aquecimento externo

[J k — sobreconjugado

L/ = — subcarga

[N =]

LI F | — subtenséo

28 | [Rearme de falha automatico]
Rearme de falha automatica

Observacgao: O relé é ativado
quando o numero maximo de
autorrearme ajustado por [Numero
de Reames automaticos] (F 7 00 7)
pagina 124 é atingido.

OFF: Nao existe nenhuma das condi¢des de falha detectada listada abaixo
ON: Uma (ou mais) das condigdes de falha detectada seguintes existe:

-
~

| — falha detectada 1 de damper (damper fechado)
- — falha detectada 2 de damper (damper aberto)
| — sobrecorrente durante aceleragéo
[ = — sobrecorrente durante desaceleragao
[J L 7 — sobrecorrente durante velocidade constante
L |F —Curto-circuito ou falha detectada de terra durante
aceleracéo
0L & F — Curto-circuito ou falha detectada de terra durante
desaceleragéao
L 3 F — Curto-circuito ou falha detectada de terra durante
velocidade constante
[J H — sobreaquecimento do inversor
[JL |- sobrecarga do inversor
L £ — sobrecarga do motor
| — sobretensao durante aceleragéao
£ — sobretensao durante desaceleragéo
7 — sobretensao durante velocidade constante

o

oo™
™~

]
]

[}
T T
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Fungao N°/ Descrigdao

Acgao

29 | [Inversado de rearme de falha OFF: Uma (ou mais) das condi¢des de falha detectada seguintes existe:
automatico de inversao] e F o | —falha detectada 1 de damper (damper fechado)
Inversao da fungao Falha de rearme * F d £ —falha detectada 2 de damper (damper aberto)
automatico « [J[ | —sobrecorrente durante aceleragao

e [J[ £ — sobrecorrente durante desaceleragéo
Observagéo: relé é desativado « [J[ 3 —sobrecorrente durante velocidade constante
quando nimero maximo de « O[ |F = Curto-circuito ou falha detectada de terra durante
remoc¢des automaticas ajustado por aceleragdo
[Namero de rearmes automaticos - [ & F - Curto-circuito ou falha detectada de terra durante
de nl:lmero] (IE a0 5’) a péglna 124 desace|eragéo
é atingido. « [O[ 3F - Curto-circuito ou falha detectada de terra durante

velocidade constante

e [J H — sobreaquecimento do inversor

e [JL |- sobrecarga do inversor

e [JL £ — sobrecarga do motor

e [JF | —sobretensao durante aceleragéo

e [JF £ — sobretensao durante desaceleragao

* [JF 3 — sobretensdo durante velocidade constante

ON: Néo existe nenhuma das condigdes de falha detectada listadas acima

30 | [Inversor pronto 1] OFF: inversor ndo esta pronto para operagao
condicéo de inversor pronto 1 ON: Inversor pronto para operagao (pronto inclui funcionamento ativo

habilitado e comando de funcionamento ativo)

31 | [Inverséo de inversor pronto 1] OFF: Inversor pronto para operagao (pronto inclui funcionamento ativo
Inversao da fungéo Inversor pronto 1 | habilitado e comando de funcionamento ativo)

ON: inversor n&o estéa pronto para operagéao

32 | [Inversor pronto 2] OFF: inversor ndo esta pronto para operagéo
condicéo de inversor pronto 2 ON: Inversor pronto para operagao (pronto nao inclui funcionamento ativo

habilitado ou comando de funcionamento ativo)

33 | [Inverséo de inversor pronto 2] OFF: Inversor pronto para operagao (pronto nao inclui funcionamento ativo
Inversao da fungao Inversor pronto 2 | habilitado ou comando de funcionamento ativo)

ON: inversor ndo esta pronto para operagao

34 | [Fonte de referéncia VIB] OFF: borne de entrada analégico VIB NAO ¢ a fonte de referéncia de

Fonte de referéncia de entrada VIB velocidade ativa
ON: VIB ¢ a fonte de referéncia de velocidade ativa

35 | [Inverséo da fonte de referéncia VIB] | OFF: borne de entrada analdgico VIB ¢ a fonte de referéncia de velocidade
Inverséo da fungao Fonte de ativa
referéncia VIB ON: VIB NAO ¢ a fonte de referéncia de velocidade ativa

36 | [Relé de falta] =
(O relé ndo esta em estado de falha A ATENQAO
durante tentativas de remover auto-
maticamente falhas detectadas. PERDA DE CONTROLE
Veja também a fungéo 10 a ® Ser /30,F 132, F I37s40 ajustados em 75, a saida sera ativa
pagina 154) quando o inversor detectar uma falha.

o O status do inversor nao sera detectado se a fiagao estiver
danificada.
® N&o selecione 75 se nao tiver certeza de que seu sinal estara
presente em qualquer caso.
A nao observancia destas instrugdes podera causar a morte,
ferimentos graves ou danos ao equipamento.
OFF: Sem falha detectada do inversor
ON: Falha detectada do inversor.
O relé é ativado quando ocorre uma falha removivel e o inversor tenta
reiniciar. O relé é desativado quando o inversor esta reiniciando.

37 | [Inverséo de Relé de falha] OFF: Falha detectada do inversor
Inverséo da fungao Relé de falha 36 | ON: Sem falha detectada do inversor

O relé é desativado quando ocorre uma falha removivel e o inversor tenta
reiniciar. O relé é ativado quando o inversor esta reiniciando.

38 | [Relé de dados serial FL] OFF: Palavra de comunicagéo serial - A5 [0 bit0=0

Dados de comunicagéo serial

)
ON: Palavra de comunicagéo serial - A5 [J bit0 =1
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Fungao N°/ Descrigao

Acgao

39 | [Inverséo do relé de dados seriais FL] | OFF: Palavra de comunicagao serial + A 5 [J bit0 =1
Funcéo de inversado do relé de dados | ON: Palavra de comunicagao serial - A 5 [J bit0 =0
seriais FL

40 | [Relé de dados seriais RY] OFF: Palavra de comunicagao serial F A 5[] bit1=0
Dados de comunicagéao serial ON: Palavra de comunicagao serial - A 5 [1 bit 1 =1

41 | [Inversao do relé de dados seriais RY] | OFF: Palavra de comunicagao serial # A 5[] bit1=1
Funcao de inversao do relé de dados | ON: Palavra de comunicagéo serial -~ A 5 [J bit1=0
seriais RY

42 | [Alarme de tempo de funcionamento OFF: Tempo de funcionamento é < do que a configuragdo de tempo
do inversor] FECZ |
Alarme de tempo de funcionamento ON: Tempo de funcionamento é a configuracéo de tempo F £ &' /
operacional do inversor F £ & /.

43 | [Invers. do alarme de tempo funcion. OFF: Tempo de funcionamento é a configuragao de tempo F £ & |
inversor] ON: Tempo de funcionamento é < do que a configuragdo de tempo F £ = |
Inverséo da fungéo do alarme de
tempo de funcionamento do inversor

44 | [Alarme de servigo do inversor] OFF: falha detectada de manutenc&o do inversor inativa
Alarme de servigo do inversor (veja | ON: falha detectada de manuteng&o do inversor ativa
a pagina 133 para mais detalhes
sobre o parametro F £ 7 H).

45 | [Inv. alarm. serv. inver.] Inversdo da OFF: falha detectada de manutengéo do inversor ativa
fungéo alarme de servigo do inversor | ON: falha detectada de manutengao do inversor inativa

48 | [Estado LI F] OFF: Entrada légica F inativa
Estado da entrada l6gica F ON: Entrada légica F ativa

49 | [Inversdo do estado LI F] Inversdo da | OFF: Entrada I6gica F ativa
fungéo Estado da entrada légica F ON: Entrada légica F inativa

50 | [Estado LIR] OFF: Entrada légica R inativa
Estado da entrada l6gica R ON: Entrada légica R ativa

51 | [Inversdo do estado LI R] Inversdo da | OFF: Entrada I6gica R ativa
funcédo Estado da entrada légica R ON: Entrada légica R inativa

52 | [Ref. velocidade = VIA] OFF: Referéncia da velocidade a partir da fonte identificada por [Sel. modo
Referéncia da velocidade do inversor | freq] (~ /1] &) ou a fonte identificada por [Referéncia de velocidade remota
€ igual ao sinal VIA 2] (F 20 7) = Sinal VIA

ON: Referéncia de velocidade a partir da fonte identificada por F /1] & ou
a fonte identificada por F & [7 7 = sinal VIA

53 | [Inversdo da Ref. veloc. = VIA] OFF: Referéncia da velocidade a partir da fonte identificada por [Sel. modo
Inverséo da fungao Referéncia da freq] (F /700 &) ou a fonte identificada por [Referéncia de velocidade remota
velocidade = VIA 21 (F 20 7)=sinal VIA

ON: Referéncia da velocidade a partir da fonte identificada por < /100 - a
fonte identificada por F = [J 7 = sinal VIA

54 | [Alarme de subtensao] OFF: Falha detectada de subtensao esta inativa
Alarme de subtensao ON: Falha detectada de subtensao esta inativa

55 | [Inversdo do alarme subtensao] OFF: Falha detectada de subtensao esta ativa
Inver-sdo da fungdo Alarme de ON: Falha detectada de subtensao esta inativa
subtensao

56 | [Loc/remoto] OFF: inversor estda em modo remoto
Comutagao local / remoto ON: Inversor esta em modo local

57 | [Inversao loc / remoto] Inverséo da OFF: Inversor esta em modo local
fungéo Loc / remoto ON: inversor esta em modo remoto

58 | [Alarme PTC] OFF: Temperatura do motor indicada pelas sondas térmicas PTC é < 60%
Alarme térmico da PTC do nivel da falha detectada

ON: Temperatura do motor indicada pelas sondas térmicas PTC é 60% do
nivel da falha detectada

59 | [Inversdo doalarme PTC]Inversdoda | OFF: Temperatura do motor indicada pelas sondas térmicas PTC é 60% do

fungdo Alarme do PTC

nivel da falha detectada
ON: Temperatura do motor indicada pelas sondas térmicas PTC é < 60%
do nivel da falha detectada
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Fungao N°/ Descrigdao

Acgéao

60 | [Ref veloc = VIB] OFF: Referéncia da velocidade a partir da fonte identificada por [Selecdo
Referéncia da velocidade do inversor | do modo de frequéncia] (~ /10 &) ou a fonte identificada por [Referéncia de
¢é igual ao sinal de VIB velocidade remota 2] (F 2 [ 7) # Sinal VIB

ON: Referéncia da velocidade a partir da fonte identificada por F /717 = ou
a fonte identificada por F 2 [J 7 = sinal de VIB

61 | [Inversao de ref veloc = VIB] OFF: Referéncia da velocidade a partir da fonte identificada por
Inversédo da Funcgéo referéncia de [Selegao do modo de frequéncia] (F /1L &) ou a fonte identificada por
velocidade = VIB [Referéncia de velocidade remota 2] (F 2 0 7) = sinal de VIB

ON: Referéncia da velocidade a partir da fonte identificada por F /711 o ou
a fonte identificada por F 2 {7 7 # Sinal VIB

62 | [Deteccao VIA] ON: O valor de VIA é maiorouiguala F 50+ F |5 |
Deteccéo de VIA analégica OFF: O valor de VIA é menorouiguala F I50-F |G |

63 | [Inversado de detecgéo VIA] ON: O valor de VIA é menorouiguala F (60-F |6 |
Inverséo da fungéo Detecgéo de VIA | OFF: O valor de VIA é maiorouiguala F 50+ F |6 |

64 | [Detecgéo VIB] ON: O valorde VIB é maiorouiguala F /62 + F |53
Detecgéo analdgica de VIB OFF: O valorde VIB é menorouiguala F /52 -F |53

65 | [Inversédo de detecgéo VIB] ON: O valor de VIB é menorouiguala F 6 -F [543
Inversao da fungéo detecgdo de VIB | OFF: O valor de VIB é maiorouiguala F /62 + F |5 3

66 | [Frequéncia atingida - hist.] ON: A frequéncia de saida é igual ou maiordoque F /0 [+ F [[O¢
Ajustar sinal de atingimento da OFF: A frequéncia de saida é igual ou menordoque F /0 /- F [[Z2
frequéncia com histerese (Veja a pagina 172 para mais detalhes sobre os pardmetros F /[ | e

Frog.)

67 | [Inv. frequéncia atingida - hist.] ON: A frequéncia de saida é igual ou menordoque F /] |- F [[Z
Inversédo da Fungado da Frequénciade | OFF: A frequéncia de saida é igual ou maiordoque F /[0 [+ F [[0~Z
atingimento da histerese (Veja a pagina 172 para mais detalhes sobre os parametros ~ /[0 | e

Frog.)

68 | [Damper] ON: O damper esta ON.

Controle de damper OFF: O damper esta OFF (veja a pagina 118)

69 | [Inversao de Damper] Inversdo da ON: O damper esta OFF.
funcdo do damper OFF: O damper esta ON (veja a pagina 118)

254 | [Relé OFF] OFF
Saida a relé esta OFF
255 | [Relé ON] ON

Saida a relé esta ON
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Func¢oes de Entrada Analégica
Com o inversor ATV212 sao fornecidas duas entradas analdgicas. Os bornes sdo denominados VIA e VIB

Entrada analégica VIA

VIA pode aceitar os tipos de sinais seguintes:

- Tensao (V): 0-10 V, entrada de tens&o ou de potenciémetro

- Corrente (I): 0-20 mA ou 4-20 mA
O tipo de sinal (V ou |) é selecionado fixando SW100 na placa de controle principal.
Para informacgdes sobre fiagdo consulte o Manual de Instalagao ATV212.
A entrada e o bias do sinal de entrada sao ajustados com os parametros F &' [J [—F
FH 70-F 47 |.Para mais informacgdes veja a pagina 163.
VIA é configurado como entrada da referéncia da velocidade nas configuragcdes macro seguintes:

- Funcionamento habilitado

- a 3 fios

-4-20 mA.
Funcdes de saida a relé 34 e 35 podem sinalizar quando VIA esta sendo utilizado como fonte de referéncia
da velocidade. Para mais informacgées veja a tabela a pagina 158 e consulte "Parametros de controle E/S" a
pagina 146.
Fungdes de saida a relé 52 e 53 podem ser utilizadas para sinalizar os resultados de uma comparagéo entre
o sinal em VIA e a referéncia de velocidade comandada por [Selegdo modo frequéncia] (F 1L &) ou
[Referéncia remota da velocidade 2] (F & 7 7). Esta fungdo também pode ser utilizada para enviar um sinal
indicando se a quantidade de processamento e a quantidade de realimentagao estdo de acordo entre si. Para
mais informagdes veja a tabela a pagina 154. Consulte também "Parametros de Controle E/S" a pagina 90

4 e

e reveja informacdes sobre o pardmetro F /£ 7 a pagina 173.

O inversor pode entrar com estado de falha detectada se o sinal VIA cair abaixo de um nivel especificado em
mais de 300 ms. Para mais informagdes veja o parédmetro ~ £ 3 7 a pagina 130 e o cédigo £ - /4 apagina
150.

VIA pode servir como entrada analdgica ou légica dependendo do ajuste do parametro F /1 5 ((ajustado
em 0 para entrada analdgica). A configuragcéo de fabrica é entrada analdgica. Veja a pagina 146 para mais
informacgdes sobre o parametro F /17 4.

Entrada Analégica VIB

Geral

VIB pode aceitar qualquer um dos tipos de sinais seguintes:

Tensao (V): 0-10V, entrada de tens&o ou potenciémetro

Entrada de sonda térmica PTC do motor. Para mais informagdes veja os parametros F 5 45 e FEHE a
pagina 169.

Ajuste a rampa e o bias do sinal de entrada com os pardmetros F 2 /0-F 2 Ide FH 72-FH 73.Para
mais informagdes veja a pagina 163.

Fungdes de saida a relé 52 e 53 podem sinalizar quando VIA esta sendo utilizado como fonte de referéncia
da velocidade. Para mais informacgées veja a tabela a pagina 159 e consulte "Parametros de controle E/S" a
pagina 146.

Fungdes de saida a relé 60 e 61 podem ser utilizadas para sinalizar os resultados de uma comparagéao entre
o sinal em VIB e a referéncia de velocidade comandada por [Selegdo do modo frequéncia] (F /711 <) ou
[Referéncia remota da velocidade 2] (F = [ 7). Esta fungdo também pode ser utilizada para enviar um sinal
indicando se a quantidade de processamento e a quantidade de realimentacao estdo de acordo entre si.
Para mais informagdes veja a tabela a pagina 154. Consulte também "Parametros de Controle E/S" a pagina
146 e reveja informagdes sobre o parametro ~ /£ 7 a pagina 173.

A selecao de VIA ou VIB como entrada de referéncia da velocidade em modo remoto é realizada através dos
parametros [Selecado de modo frequéncia] (F 7 [ o) e [Referéncia de velocidade remota 2] (F & 0 7).

F 110 4 é afonte principal da referéncia da velocidade, enquanto que F 7 [ 7 é a fonte secundaria. A
comutagédo entre as duas é determinada pela fixagdo do parametro [Referéncia de velocidade auto/manual]
F £ [0 0. Para mais informagbes veja a pagina 165.

O borne de saida analégica FN pode ser configurado para fornecer um sinal proporcional aos niveis dos
sinais de VIA ou VIB. Veja o parametro F /15 L, sele¢cdes 13 e 14 a pagina 165.

Quando o controle PID é ativado, VIA ou VIB podem servir como regulagem de entrada. Tanto VIA ou VIB
devem ser selecionados como regulagem de entrada. Veja a pagina 167 para mais informagdes sobre o
parametro ~ 7 £ [ e controle PID.

Informacgdes podem ser transferidas entre a rede de comunicagéo serial e as entradas analdgicas via fungdes
lere escrever FH 70, FH T I,e FH 75-F & 759. Paramais informagdes veja as paginas 140 e 141.
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Fungoes de Saida Analégica

Com o inversor ATV212 é fornecida uma saida analégica. O borne é denominado FM.

FM é uma saida de multiplas fun¢des programavel fornecendo um sinal de frequéncia de saida como padréo
de fabrica. O borne FM pode ser para sinal de saida em tensdo ou corrente.

e Quando a chave SW101 é selecionada em V (tens&o), a saida do FM é sinal de 0-10 Vcc em 1 mA.
e Quando a chave SW101 é selecionada em | (corrente), a saida do FM ¢é sinal de 0-20 mA até 24 Vcc. Para
detalhes sobre a fiagdo apropriada consulte o Manual de Instalagdo do ATV212.

O valor do inversor representado pelo sinal de saida analégica do FM é determinado pelo ajuste do pardmetro

[Selecao de fungéo AQ] (F 15 L) (veja a pagina 165).

A calibracéo da saida do sinal FM para fornecer uma deflexdo de fim de escala em um medidor analégico &
obtida ajustando o parametro [Mudancga de escala AQ] (F /1) (veja a pagina 166).

A rampa e o bias do sinal de saida analégico do FM podem ser ajustados utilizando os parametros F 55 | e
F £ 9 7. Para mais informagbes veja a pagina 166.
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Ajustes de Entrada Analdgica

Referéncia da Velocidade de Entrada Analégica e Frequéncia de Saida

N&o envie os mesmos valores de frequéncia para ambos os niveis de frequéncia de saida 1 e 2. Isto ira causar
uma falha detectada £ ~ ~ /.

Ao utilizar o sinal de 4-20 mA, ajuste o nivel de referéncia da velocidade 1 em 20% (4 + 20 = 20%).

Frequéncia de i

Saida Hz
Feoy
Feoe
!
1
! » Referéncia de Velocidade %
Feoi F2Oo3 20mA
ou
10V
Com os parametros ~ 4 70 — F 4 7 3 é possivel realizar um refinamento posterior da rampa e do bias dos

sinais de entrada analdgica.

Codigo Nome / Descrigao Faixa de ajuste R"eg.ulagem de
fabrica
FeOo |l [Ponto de ref. VIA 1] Nivel de referéncia de velocidade 1 de VIA 0a 100% 0%
FZO~F [Ponto de freq. VIA 1] Nivel de frequéncia de saida 1 de VIA ‘ 0,0 a200,0 Hz ‘ 0,0 Hz
FZ03 [Ponto de ref. VIA 2] Nivel de referéncia de velocidade 2 de VIA ‘ 0a 100% ‘ 100%
FZO4 [Ponto de freq. VIA 2] Nivel de frequéncia de saida 2 de VIA ‘ 0,0 a2 200,0 Hz ‘ 50,0 Hz
F I&O [Logica de limite arelé  Nivel VIA atingido para acionar relé 0a100% 0%
VIA]
F IB | [Histerese de limite VIA] Histerese atingida para ativar relé (VIA) ’ 0a20% ‘ 3%
FZ 10 [Ponto de ref. VIB 1] Nivel de referéncia de velocidade 1 de VIB ’ 0a 100% ‘ 0%
FZ I [Ponto de freq. VIB 1] Nivel de frequéncia 1 de VIB ’ 0,0 a 200,0 Hz ‘ 0.0 Hz
FZ IZ [Ponto de ref. VIB 2] Nivel de referéncia de velocidade 2 de VIB ’ 0a100% ‘ 100%
FZ I3 [Ponto de freq. VIB 2] Nivel de frequéncia 2 de VIB ’ 0,0 a 200,0 Hz ‘ 50,0 Hz
F IBZ [Légica de limite a relé  Nivel VIB atingido para acionar relé 0a100% 0%
VIB]
F IE3 [Histerese limite VIB] Histerese atingida para ativar relé (VIB) 0a20% 3%
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Codigo Nome / Descrigao Faixa de ajuste R'eg.ulagem de
fabrica

F4H4 10 [Bias VIA] Bias de entrada analdgica de VIA 0a255 128
FUNCIONAMENTO ACIDENTAL DO INVERSOR
Se o nivel de entrada de bias é ajustado muito alto, o inversor dara partida ao motor sem um sinal presente em VIA ou VIB.
A nao observagao destas instrugdes podera causar a morte ou ferimentos graves.

FY 11 [Ganho VIA] Ganho da entrada analégica do VIA ’ 0a255 ‘ 148

F4 12 [Bias VIB] Bias de entrada analégica do VIB ’ 0a 255 ‘ 128
FUNCIONAMENTO ACIDENTAL DO INVERSOR
Se o nivel de entrada de bias é ajustado muito alto, o inversor dara partida ao motor sem um sinal presente em VIA ou VIB.
A nao observagao destas instrugdes podera causar a morte ou ferimentos graves.

F473 |[Ganho VIB] Ganho da entrada analégica do VIB ‘ 0a255 ‘ 148

FY74FY13
Frequéncia
de Saida 1724
Frequéncia Maxima ~7 Menor
Regulagem
Fuan Fyis — de fabrica
1 I_I, r -
0 = o

0% 100%

oV 10 Vdc

0(4) mA 20 mAdc

Sinal de Referéncia de Velocidade (Velocidade de Entrada VIA, VIB)

Parametros [Bias VIA] (F 4 711) e [Bias VIB] (F 4 7 ) sédo ajustados de fabrica de modo que um sinal minimo

deve ser aplicado a VIA ou VIB antes que o inversor dé partida ao motor.

e Para aumentar o nivel do sinal necessario para iniciar o motor, diminua o nivel do bias de entrada.
e Para reduzir o nivel do sinal necessario para iniciar o motor, aumente o nivel do bias de entrada.

A PERIGO

FUNCIONAMENTO ACIDENTAL DO INVERSOR

Se o nivel de entrada de bias é ajustado muito alto, o inversor dara partida ao motor sem um sinal presente
em VIA ou VIB.

A nao observacgao destas instrugoes podera causar a morte ou ferimentos graves.

Parametros [Ganho VIA] (F 4 7 1) e [Ganho VIB] (F 4 7 3) séo ajustados de fabrica de modo que a saida do

inversor atinge a tenséo e a frequéncia nominal imediatamente antes que o sinal para VIA ou VIB atinja seu

nivel maximo.

e Para diminuir o nivel do sinal necessario antes que a saida do inversor atinja a tenséo e a frequéncia nominal,
aumente o nivel do ganho de entrada.
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e Para aumentar o nivel do sinal necessario antes que a saida do inversor atinja a tenséo e a frequéncia
nominal, diminua o nivel do ganho de entrada.

Observagao: Se o nivel do ganho de entrada for ajustado muito baixo, é possivel que a saida do inversor nunca
atinja a tensao e a frequéncia nominal.

Codigo Nome / Descrigao Regulagem de fabrica
FZ00 [Referéncia da Comutagéo da Referéncia da Velocidade Auto/Manual 0
velocidade
auto/manual]
0 | [Ativada]
I | [Inibida]
A comutacéo entre duas fontes de referéncia da velocidade por meio de uma entrada logica é ativada se o parametro ~ & [ [J
for ajustado em 0.
Para utilizar esta fungéo é necessario atribuir uma entrada légica a fungéo 38, Referéncia de velocidade auto/manual.
Quando a entrada l6gica atribuida estiver desligada, o inversor ira seguir a fonte de referéncia da velocidade definida pelo
parametro [Selecdo modo de frequéncia] (F 1 ) (veja a pagina 77).
Quando a entrada légica atribuida esta ligada, o inversor ird seguir a fonte de referéncia da velocidade definida pelo parametro
[Referéncia de velocidade remota 2] (F &/ [J 7) (veja a pagina 78).
Quando o parametro F 2 [J [1 for ajustado em 1, o inversor ira seguir a fonte de referéncia da velocidade F /7] o se estiver
operando em frequéncia acima de 1 Hz. Abaixo de 1 Hz ira seguir a fonte de referéncia da velocidade F ' [J 7.
FrslL [Selecdo de func. AO] Selegdo da Fungso de Saida Analdgica 0
Valor Fungéo Sinal Maximo
o [Freq. motor]: Frequéncia de saida [Frequéncia Max.] (F H)
/ [Corrente do motor]: Corrente de saida 150 % da corrente nominal do inversor
=4 [Ref. velocidade]: Referéncia de Velocidade [Frequéncia Max.] (F H)
El [Tensdo CC]: Tensao de barramento CC 150 % da corrente nominal do inversor
Y [Tensao Motor]: Tensdo de saida para motor 150 % da corrente nominal do inversor
=1 [Poténcia de entrada]: Poténcia de entrada 185 % da corrente nominal do inversor
B [Poténcia de saida]: Poténcia de saida 185 % da corrente nominal do inversor
7 [Cor.uugado do motor]: . 250 % do conjugado nominal do motor
Conjugado do motor estimado
o - -
Iz} [Conjugado I]: Corrente de conjugado do motor Corrente a 250 % do conjugado nominal do
motor
g9 [Térmico do motor]: Estado térmico do motor 100 % do nominal do motor
o _[Termlco do inversor]: estado térmico do 100 %
inversor
I I | [Nao utilize]: NAO UTILIZAR -
[Referéncia interna]: Referéncia interna da e nn .
e velocidade (depois do PID) [Frequéncia Maximal (F H)
13 [VIA]: Valor de entrada do VIA Valor maximo de entrada
4 [VIB]: Valor de entrada do VIB Valor maximo de entrada
[100% fixo]: Saida fixa - sinal 100% (Selegéo
15 . -
1 - corrente de saida)
IE [50% fixo]: Saida fixa - sinal 50% )
(Selegdo 1 - corrente de saida)
17 [100% fixo]: Saida fixa - sinal 100% (Selegbes |
0,2,34,56,7,8,9,10, 12, 13, 14, 18)
'8 [Dados de comur.ucagiao]: . EAS I =1000
Dados de comunicagao serial
1'9 | [Nao utilize]: NAO UTILIZAR -
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Codigo Nome / Descrigao Regulagem de fabrica
Fn [Mudancade escalade Mudanga de escala de saida analdgica -
saida analogica]
Parémetro F /1 é utilizado para compatibilizar o sinal de saida do borne FN com as necessidades de entrada do medidor de
painel anexo através do ajuste da rampa e do bias do sinal de saida analdgica. Antes de ajustar o F /1, ajuste [Selegao de saida
analdgica] (F 15 L)em /5 ou [/ 7. Enquanto estiver ajustando o valor de F /7, monitore o display no medidor de painel anexo.
Quando o display do medidor atingir 100%, pressione a tecla ENT no terminal de integrado. O inversor ira piscar entre F /1 e 0
valor ajustado indicando que o ajuste foi salvo.
Caodigo Nome / Descrigao Faixa de ajuste Regulagem
g ¢ ! de fabrica
FES I [Rampa de saida Rampa da Saida Analdgica - 1
analdgica]
O | [Rampa negativa]
| | [Rampa positiva]
FESZ [Bias da saida analog.] ’ 0a100% ’ 0%
Consulte o diagrama abaixo para exemplos de como ajustar os parametros [Mudanca de esc. de saida analdgica] (F /1), [Rampa
de saida analdgica] (F 59 /),e FE 492
[FET =/ FE92=0 [FET =/, FE32=20]
(mA) 4 (mA) 4
20 20
o ©
28 5%
= =
28 38 \vm
S o +
0% Fl Xy
0 FESC
0 100% ) 0 100%
F 15 L Valordo sinal F 15 L Valordo sinal
[FES I=0,F692=100] [FET I=0,FE592=100]
(mA) 4 (mA) A
---- 20 ---- 20
F 2 g n
°© :Ganho <3 :Ganho
FE32| 53 grande FE32| &% pequene
20 o3
Qo
Oo 4
1. 0 - . >
0 100% 0 100%
F 15 L Valordo sinal F I15 L Valor do sinal
FES4 [Freq. de saida Frequéncia baixa quando a saida analégica é ig- | 0 Hz a [Frequéncia 0 Hz
analégica = 0V] ualaOV Méax.] (F H) Hz
Consulte o diagrama abaixo para ajustar os paradmetros F 5 5 4 e [Freq. de saida analdgica = 10V] (F £ 5 5).
A A
10V 10V
ov - oV -
FESHY FESS FEI5 FESHY
Referéncia de Velocidade Referéncia de Velocidade
Frequéncia do motor Frequéncia do motor
Referéncia interna (depois do Referéncia interna (depois
D) do PID)
FESS [Freq. de saida Frequéncia alta quando a saida analdgica é igual | 0 Hz a [Frequéncia 0 Hz
analégica = 10V] al0Vv Max.] (F H) Hz

Consulte o diagrama acima para ajustar os parametros [Freq. de Saida Analégica=0V] (F5394),e F595.
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o . . . Regulagem
Caodigo Nome / Descrigao Faixa de ajuste de fabrica
F 130 [Fungéao a relé RY 1] Func3o a Relé RYA-RYC 0 a 69, 254, 255 4
Para uma descrigdo completa das divrealimentacdoersas fungdes atribuiveis aos relés RYA-RYC veja a pagina 154.
Os relés RYA-RYC podem ter uma atribuigdo secundaria com logica de selecdo programada. Veja os parametros [Funcéo a relé
RY 2] (F 1 3 7)e[Selegéo da logica RY] (F | 7 9) a pagina 171 para mais detalhes.
F IHB [Retardo RY] Retardo dos Relés RYA-RYC 0,0260,0s 0,0s
Este parametro introduz um retardo no relé de sinal de saida RYA-RYC.
F 132 [Fungao a relé FL] Fungdo a Relé FL 0 a 69, 254, 255 11
Para uma descrigdo completa das diversas func¢des atribuiveis ao relé FL, veja a pagina 154.
F I41 [Retardo do relé FL] Retardo do Relé FL ‘ 0,0a60,0s ‘ 00s
Este parametro introduz um retardo no relé de sinal de saida FL
F3EO0 |[Controle PID ativado] ) ‘ 0
0 | [Sem PID]: PID desativado
/| [PID por VIA]: Ativado (a fonte de realimentagéo é VIA)
2 | [PID por VIB]: Ativado (a fonte de realimentacéo é VIB)
O parametro F 7 £ [J é utilizado para ativar o controle PID e define a fonte do sinal de realimentagéo.
A fonte de PID é definida ajustando o parametro [Selecéo do modo frequéncia] (F /10 ) (veja a pagina 77).
O parametro [Deter. faixa banda freq.] (F /£ 7) pode ser ajustado para comandar um relé do inversor a sinalizar quando
a regulagem de PID e realimentagao estiverem de acordo (veja a pagina 173).
F3E~? [Ganho proporcional  Ganho Proporcional do PID 0,01 a 100,0% 0,30%
PID]
O parametro F 7 & £ ajusta o ganho proporcional aplicado durante controle PID. A alteragéo de velocidade aplicada ao motor
€ um valor de corregao proporcional ao produto do valor de ajuste deste parametro pelo erro de processo (desvio entre a regu-
lagem e o valor de realimentagéo).
Um ajuste em valor mais elevado do ~ 7 5 2 fornece uma resposta rapida a um erro de processo, mas pode resultar também
em flutuagéo devido a instabilidade. O diagrama abaixo mostra o efeito produzido ao ajustaro F 7 & 2.
Quantidade de
realimentacao
Alteracéo na Velocidade
do Motor
Resposta Rapida
(F 36 & = Ganho
Grande)
Resposta Lenta (F 7 & &= Ganho Pequeno)
» Tempo
F3i63 [Ganho Integral PID] 0,01a100,0 0,20

O parametro F 7 £ 7 ajusta o ganho integral aplicado durante controle PID. Quaisquer erros residuais de processo que
permanecem depois da corre¢do pelo ganho proporcional sdo zerados ao longo do tempo pela fungédo de ganho integral.

Um ajuste em valor mais elevado do ~ 7 & 7 fornece uma resposta rapida a um erro de processo, mas pode resultar também
em flutuagéo devido a instabilidade. O diagrama abaixo mostra o efeito produzido ao ajustaro F 7 5 7.

\

(F & 3 = Ganho
Grande)

(F 35 7 = Ganho Pequeno)

:

TDesvio Residual

Quantidade de j
realimentacéo

Alteracdo na Velocidade do Motor

» Tempo

O valor do ganho integral pode ser ajustado em zero fixando uma entrada légica para a fungao 65. Para obter mais informacgdes,
veja a tabela a pagina 147 e parametros [Selegéo de entrada légica F] (F | | 1), [Selegéo de entrada légica R] (F [ [2),
[Selegao de entrada légica RES] (F / | 3), pagina 146, e [Selecdo de entrada logica VIA] (F | | H), pagina 146.
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o . . . Regulagem
Cod N /D F d t
édigo ome / Descrigao aixa de ajuste de fabrica
F 366 |[Ganho derivativo PID] 0,00a2,55 0,00
O parametro F 7 £ £ ajusta o ganho derivativo aplicado durante o controle PID. Esse ganho ajusta o tempo de resposta do
inversor a mudangas rapidas do processo.
Aumentando o ajuste do F 7 5 £ mais do que o necessario provoca grandes flutuagdes na velocidade do motor resultando na
instabilidade do sistema. O diagrama abaixo mostra o efeito produzido ao ajustaro F 7 & &.
A
Erro da
Corrente
Erro
Anterior -
Quantidade de } Alteracdo na Velocidade do Motor
realimentagao
I}
Ganho Derivativo Grande
] Ganho Derivativo Pequeno
A B » Tempo
F359 [Tempo espera contr.  Tempo de Espera do Controle PID 0a2400 s 0
PID]
Se o parametro F 75 5 é ajustado em um valor maior do que 0 segundos, o inversor ndo entrara imediatamente em controle
PID durante a partida. Durante o tempo ajustado por ~ 7 5 9, o inversor ira ignorar o sinal de realimentagéo, acelerando o motor
até a velocidade selecionada pela entrada de referéncia. Esta fungao pode ser utilizada para auxiliar e evitar que o inversor entre
em modo de controle PID antes que o sistema atinja o nivel de operagao final.
F3BEOo [Erro de reverso PID]  Correcso do sentido de reverso do regulador Pl 0
O | [Nao]
I | [Sim]
Esta fungéo é utilizada para reverter o erro Pl para bombas de agua.
Se F 7 H [0 =0 ou Nao, entrada do erro Pl = referéncia - realimentagéo. Quando o erro ¢ positivo a velocidade do motor aumentar.
Se F 3 H 10 =1 Sim, entrada do erro PI = realimentacgéo - referéncia. Quando o erro é positivo a velocidade do motor diminuir.
F3g | [Parar na histerese de Parar na histerese de LL 0,0 a[Frequénciamax.] | 0,2 Hz
LL] (F H)
F3gcz [Despertar PID (limite)] Limite de despertar do Pl em erro de PI 0,0 a[Frequénciaméax.] | 0,0 Hz
(F H)
FUNCIONAMENTO ACIDENTAL DO INVERSOR
Verifique se os religamentos n&o intencionais nao irdo colocar em perigo o pessoal e o equipamento.
A nao observacao destas instrugoes podera causar a morte ou ferimentos graves.
F353 [Despertar PID, Limite de ativag&o do Pl em erro de realimentagéo | 0,0 a [Frequéncia max.] | 0,0 Hz
realimentagio] PI (FH)
FUNCIONAMENTO ACIDENTAL DO INVERSOR
Verifique se os religamentos nédo intencionais n&o irdo colocar em perigo o pessoal e o equipamento.
A nao observagao destas instrugoes podera causar a morte ou ferimentos graves.
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PTC]

o . . . Regulagem
Codigo Nome / Descrigao Faixa de ajuste de fabrica
FEYS [Selegdo PTC Mot] Ativa Protecéo Térmica do Motor PTC - 0
O | [Desativada]
| | [Falha ativada] (modo de falha detectada). Se F 5 4/ 5 é ajustado em 1 e a sonda PTC excede um limite dado, o inversor ira
desligar e exibira um cédigo [Sobreaquecimento PTC] (0 H ).
2 | [Alarme ativado] (modo de alarme). Se F £ 4 5 é ajustado em 2 e a sonda PTC exceder um limite dado, o inversor ira sinalizar
uma falha detectada e continuara a operar.
O ajuste do parametro F £ 4 5 em 1 ou 2 converte o borne de controle VIB em uma entrada PTC de sonda térmica do motor.
Para detalhes sobre fiagdo veja o Manual de Instalacdo do ATV212.
FEHE [Valor da resisténcia 10 a 9999 Q 3000 ©

Funcgao Légica Ativa

Duas fungbes de entrada l6gica podem ser configuradas para estar ativas. As fungdes de entrada l6gica

1

atribuidas aos parémetros [Funcao logica 1 ativa] (F /15
continuamente o funcionamento do inversor. Veja tabela iniciando a pagina 147 a lista de fungdes de entrada

I6gica disponiveis.

) € [Funcéo Ldgica 2 ativa] (F

! 1) afetarao

Velocidades pré-selecionadas

atribuida a funcao légica [Funcionamento habilitado] para permitir a partida do motor.

Codigo Nome / Descrigao Faixa de ajuste R’eg_ulagem de
fabrica
F 108 [Funcgéo légica 1 ativa] Fungdo Légica 1 Ativa 0a73 0
F 110 [Funcgéo légica 2 ativa] Fungdo Légica 2 Ativa 0a73 1
Se F | I[1 ndo é ajustado em 1 (Fungao légica [Funcionamento habilitado]), uma entrada légica deve ser

No maximo sete velocidades pré-selecionadas podem ser selecionadas por 4 entradas légicas (F, R, RES ou
VIA). O controle pré-selecionado da velocidade esté ativo somente quando o inversor esta em controle de
entrada légica ([Sele¢do do modo de comando] (CMOd) = 0).

Para uma velocidade pré-selecionada atribua uma entrada légica a fungéo 6.

Para até trés velocidades pré-selecionadas utilize duas entradas légicas para fungdes 6 e 7.
Para até sete velocidades pré-selecionadas utilize trés entradas logicas para fungdes 6, 7 e 8.

Comandos de velocidade pré-selecionada tém prioridade sobre comandos de velocidade a partir de qualquer
fonte. Para mais informacdes sobre velocidades pré-selecionadas, veja a pagina 147. Veja a pagina 42,
instrugdes sobre fiagdo e diagrama de tempo.

Codigo Nome / Descrigao Faixa de ajuste R’eg.ulagem de
fabrica
5r I [Velocidade pré-selecionada 1] LLall Hz 15 Hz
Sr 2 [Velocidade pré-selecionada 2] LLallL Hz 20 Hz
5-3 [Velocidade pré-selecionada 3] ’ LLall Hz ‘ 25 Hz
54 [Velocidade pré-selecionada 4] ’ LLallLHz ‘ 30 Hz
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5r5 [Velocidade pré-selecionada 5] ’ LLall Hz ‘ 35 Hz
5rb [Velocidade pré-selecionada 6] ’ LLall Hz ‘ 40 Hz
51 [Velocidade pré-selecionada 7] ‘ LLall Hz ‘ 45 Hz
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Parametros de Controle de Velocidade +/-

O controle de velocidade * (potencidmetro motorizado) é selecionado ao configurar o parametro [Selecéo do

modo de frequéncia] (F 11 o) ou [Referéncia de velocidade remota 2] (F 2 [1 7) em 5 (veja as paginas 77 e
78). Sao necessarias duas entradas logicas para aumentar o comando de velocidade (fun¢do de entrada logica
41) e uma para diminuir o comando de velocidade (fungdo de entrada légica 42). A fungao de entrada légica 43
remove o valor da referéncia de velocidade acumulado pelas entradas légicas de velocidade +.

vl
o

Parametros F & 5 4 — F 5 aprimoram a operacgao de controle de velocidade .

A razéo do parametro F 7 £ 5 para o parametro F £ 5 4 determina a rampa do comando de velocidade (+):
Rampa do comando de velocidade (+)= F &6 5/ F 2G4
A razao do parametro F £ £ 7 para o parametro ~ £ 5 £ determina a rampa do comando de velocidade (-).
Rampa do comando de velocidade (-)= F &6 1/ F 256

Veja a pagina 150 para mais detalhes.

. I . . Regulagem
N D F
Codigo ome / Descrigao aixa de ajuste de fabrica
FZEH [Tempo resp. de Tempo de Resposta de Entrada légicade | 0,0a10,0s 0,1s
entrada légica veloc. +] Velocidade +
O parametro F 7 £ 4 fixa o tempo maximo da entrada logica atribuida a
velocidade (+), limitando o aumento da velocidade definido pelo parametro [Passo de freq. veloc. +] (F £ £ 5), @ somente um
passo. Manter a entrada I6gica ativa um tempo maior do que o tempo ajustado pelo parémetro ~ &' £ 4 permitirda aumentos em
passos multiplos do comando da velocidade.
FZES [Passo em frequéncia  Passos em Frequéncia de Velocidade + 0,0 a [Frequéncia max.] (F H) | 0,1 Hz
veloc. +] Hz
O parametro F 7k 5 fixa a largura da frequéncia em Hz de cada passo de comando da velocidade (+).
[Tempo de resposta LI Tempo de Resposta de Entrada Légica de
FZBhR veloc. -] Velocidade - 0,0a10,0s 01s
O parametro F 2 & L fixa o em tempo maximo da entrada légica atribuida a
velocidade (-), limitando a diminui¢do de velocidade definida pelo parametro [Passo em freq. veloc. -] (F £ & 7), a somente um
passo. A manutencéo da entrada logica ativa por tempo maior do que aquele ajustado pelo parametro [Passo em freq. veloc. +]
(F 2 E 5) permitira diminuicdes em passos multiplos do comando de velocidade.
[Passo em freq' 0,0 a [Frequéncia max.]
FZE 1 veloc. -] Passos em Frequéncia de Velocidade - (F H)Hz 0,1Hz
O parametro F 2 £ 7 fixa a largura da frequéncia em Hz de cada passo de comando de velocidade *
0,0 a [Frequéncia max.]
FZEH [Veloc. % inicial] Comando de Velocidade * Inicial (FH)Hz 0,0 Hz
O parémetro F ' £ H fixa o comando de velocidade + em Hz que é aplicado ao inversor quando é energizado pela primeira vez.
Se este parametro for deixado no valor padréo a frequéncia de saida do inversor ira iniciar em 0 Hz toda vez que ele for
energizado.
_[IV!erno de veloc. Alteragéo da Frequéncia da Velocidade +
FPE9 inicial %] Inicial - 1
O | [Desativado]
I | [Ativado]
A fixagdo do parametro F = £ 5 determina se o valor do parametro [Veloc. + inicial] (F &' & &) ird mudar cada vez que a energia
for fornecida ao inversor. Se o parametro = £ 9 for configurado em 1, o pardmetro F £ & H sera ajustado ao ultimo comando
de velocidade recebido pelo inversor antes que a energia foi retirada.
F 137 |[Fungaoarelé RY2]  Fungso SecundariadeRelé RYARYC | 061,254, 255 | 255
O relé RYA-RYC pode ser configurado para sinalizar uma condi¢do secundaria A fungéo principal do relé RYA-RYC é
selecionada pelo parametro [Fungéo arelé RY 1] (F 1 31J) (veja a pagina 167). Veja a tabela comecando a pagina 154 para
uma descrigdo completa das fungdes primaria e secundaria que podem ser atribuidas ao relé RYA-RYC.
F 133 |[Selecdo da légica RY] Selegdo Légica da Fungéo Relé RYA-RYC ’ - ‘ 0
O | [Fungao 1 e 2]: [Fungéo arelé RY 1] (F [/ 3 ) (principal e [Fungéo a relé RY 2] (F [/ 3 7) (secundaria)
| | [Fungao 1e2]: F /3 (principal)ou F [ 3 7 (secundaria)
O relé RYA-RYC pode ser configurado para ser energizado quando:
As condicdes principal E secundaria sao satisfeitas (verdadeiro) (F / 79 =0), ou
Somente uma OU outra é satisfeita (verdadeiro) (F /35 =1)
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g i . . Regulagem
Cod N /D F d t
édigo ome / Descrigao aixa de ajuste de fabrica
o Saida a Relé - Nivel de Frequéncia 1 0,0 a [Frequéncia max.]
F I1o0O [Freq. 1 atingida] atingida (F H)Hz 0,0 Hz
A frequéncia configurada pelo parametro ~ /1] é o nivel limite das funcdes de saida a relé 4 e 5 (veja a pagina 154).
Frequéncia de Saida (Hz) 4
Frequéncia
Comandada
F oo
0 » Tempo (s)
ON
Fungéo de Saida a Relé 4 OFF
Fungao de Saida a Relé 5 ON
ungao de calda a rele _l I_OFF
L Saida a Relé - Nivel de Frequéncia 2 0,0 a [Frequéncia max.]
F 10l [Freq. 2 atingida] atingida (F H)Hz 0,0 Hz
A frequéncia configurada pelo parametro ~ /1] | +/- a banda de detecgdo [Largura da banda freq. 2] (F /[ ') é o nivel limite
para as fungbes de saida a relé 8 e 9 e a histerese para fungdes de saida a relé 66 e 67 (veja a pagina 160).
Frequéncia de Saida (Hz) 4
.
7
:
0 / - Tempo ()
ON
Funcdo de Saida a Relé 8 OFF
Fungao de Saida a Relé 9 ON
OFF
ON
Funcao de Saida a Relé 66 OFF
Fungéo de Saida a Relé 67 ON
OFF
O Parametro Banda de Detecgéo de 0,0 a [Frequéncia max.] (F H)
FIOZ2 [Larg. banda freq. 2] Frequéncia Atingida Hz 2,5 Hz

F 1[0 ¢ determina a largura da banda no entorno da frequéncia [Freq. 2 atingida] (F /[ /) (veja diagrama acima) e da
frequéncia comandada (veja o diagrama abaixo) conduzindo as fun¢des de saida a relé 6 a 9 (veja a pagina 154).

Frequéncia de Saida (Hz)

+|F 102

Frequéncia Comandada |

0 » Tempo

A

ON
OFF

Fungdo de Saida a Relé 6

Fung&o de Saida a Relé 7 ON
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g i . . Regulagem
Codigo Nome / Descrigao Faixa de ajuste de fabrica
[Fa'xa detec9a° banda Faixa de deteccdo da largura da banda de | 0,0 a [Frequéncia max.]
F IE freq.] frequéncia (F H)Hz 2,5 Hz
O parametro ~ /£ 7 determina a largura da banda ao redor da referéncia de velocidade VIA ou VIB (veja abaixo) conduzindo
as fungdes de saida a relé 52, 53, 60 e 61 (veja a pagina 159).
Esta fungdo pode ser utilizada para sinalizar se a quantidade de processamento e de realimentagao estdo de acordo com a fun-
¢ao PID sendo utilizada.
A VIA
*
7 [Frog| ou [Feoi]
-
» Tempo
ON
Fungdes de Saida a Relé 52 + 60 OFF
Fungdes de Saida a Relé 53 + 61 ON
OFF
[Modo de parada de
FeO3 falha externa] Modo de parada de falha detectada externa | - 0
0 | [Inércia]: Parada por inércia
| | [Parada em rampa]
2 | [Frenagem CC]: Frenagem por injecéo de CC
A fixagéo do parametro F 5 [J 37 determina como o inversor iré parar se uma entrada légica atribuida a fungéo 11 ou 46 for
ativada (veja a tabela as paginas 147 e 150).
[Falha ext. tempo de
FeEOH4Y fren. CC] Falha Externa Tempo de Frenagem em CC | 0,0a20,0 s 1,0s
Se o parametro [Modo de parada de falha externa] (F & [0 7) for ajustado em 2, o pardmetro ~ 5 [J 4 ird determinar durante
quanto tempo a corrente CC sera injetada no motor enquanto a entrada légica de falha externa estiver ativa.
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Controle de damper
Esta fungéo se aplica a dutos de ventilagéo. A finalidade é controlar a abertura do duto (dispositivo tipo persiana
chamado "damper") durante a partida do ventilador.

Comando de abertura do damper

O comando de abertura pode ser atribuido a um relé via parémetros ~ [/ 77 ou F | 77 afuncdo [Damper] 68
ou [Inversdo do damper] 69 pagina 160. O damper é fechado automaticamente quando ndo existe mais um
comando de abertura.

Realimentacao de abertura do damper

A abertura é controlada por um bit ou uma entrada légica que pode ser atribuida via par@metros ~ |/ / / ou
F I IZouF | I3 afuncdo [Realimentacdo do damper] 73 pagina 152. A entrada légica correspondente ou
bit pode ser configurada via parametro [Tipo de realimentacdo do damper] F 5 & 7.

Quando ha uma inconsisténcia, o inversor vai para [Falha damper 1] F o | se o damper néo abrir ou [Falha
damper 2] F 4 2 se nao fechar.

O parametro [Tempo abertura damper] F 5 A | pode ser utilizado para retardo de disparo em uma falha de
abertura quando é enviado um comando de funcionamento e o paradmetro [Tempo fecham. damper] F 5 A
retarda a falha de fechamento quando é enviado um comando de parar.

‘ Damper
|
| |
iATV 212 Controle Realimentag&o | I
| |
uvow 0 Re P24 e | Fluxo do ar
Damper Ventiladores
;'66555&6’55@??' - <= ke
Abertura do damper
M
3~

Velocidade do ventilador 1

Y |l

——
————, 4]

Comando de partida

Rx

-

s I e

>

Aberto
Posicdo do damper
Fechado

E

a

©
A=

M

a

©

N

—_

1
1
Comando de abertura O

Contato aberto do damper \ \
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Regul
Codigo Nome / Descrigao Faixa de ajuste ’eg.u agem de
fabrica
F5A0O [Tipo fdb damper] 0
O | [Sem realimentagao]: realimentagéo néo utilizado (Valor padrao)
| | [Ajuste LIL]: Entrada ldgica e ativa no nivel O (shunt). Ao ajustar ¥ 5 5 [J em [, atribua primeiro as entradas ldgicas.
2 | [Ajuste LIH]: Entrada l6gica e ativa no nivel 1 (aberto). Ao ajustar ¥ 5 5 [J em Z, atribua primeiro as entradas ldgicas.
3 | [Ajuste LIL com.]: Link serial a bit de comunicagao selecionado por [Escolha do canal de com.] (F & [0 7) e ativo no nivel 0
(shunt). Consulte o manual de comunicagéo.
4 | [Ajuste LIL com]: Link serial para bit de comunicagéo selecionado por ~ 5 [J 7 e ativo no nivel 1 (aberto ). Consulte o manual
de comunicagao.
A fixagao do parametro F 5 A [J é independente do tipo de modo de comando.
O parametro F A [ 7 permite selecionar o canal de comunicagéo utilizado para realimentagdo de damper de comunicagéao.
F58 | [Tempo abertura damper] ‘ 0,05 s to 300,00 s ‘ 60,00
Retardo do tempo de monitoramento da falha de abertura. Se o damper ndo esté aberto ao final do tempo ajustado, o inversor
sera bloqueado em [Falha damper 1] modo de falha detectada F & / . O temporizador ¢ iniciado apds o comando de
funcionamento.
O retardo deve ser maior do que o tempo de abertura normal do damper.
F58°2 [Tempo fecham. damper] ’ 0,05 s to 300,00 s ‘ 60,00
Fechar retardo de monitoramento de tempo de falha. Se o damper néo esta fechado no final do tempo ajustado, o inversor sera
bloqgueado em modo de falha detectada [Falha do damper 2] F o 2. O timer é acionado quando o motor é parado.
O retardo deve ser maior do que o tempo de fechamento normal do damper.
F583 [Comportam. falha damper] ’ ‘ 1
O | [Sem falha]
| | [Parada por inércia]
2 | [Parada em rampa]
O parametro F 5 A 7 permite definir o comportamento quando ocorrer [Falha damper 1] (F & /).
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Parametros de terminal

15

O que este Capitulo contém?

Este capitulo contém os seguintes topicos:

Tépico

Pagina

Parametros de terminal

178
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Parametros de terminal

Codigo Nome / Descrigao Faixa de ajuste Regulagem de
fabrica
F110 [Parametro exibido]  Valor operacional da opgéo de terminal grafico padréo | 0a 10 0
0 | [Freq. motor] Frequéncia de operagao do motor (Hz ou exibigao customizada), ver [Valor da frequéncia customizado] (F 711 &)
a pagina 179.
| | [Referéncia] Referéncia da velocidade (Hz ou exibicao customizada), veja F 70 2 a pagina 179.
2 | [I Mot] Corrente do motor (% ou A), veja abaixo [Selecédo do valor da unidade] (F 70 ).
3 | [I nominal inversor] Corrente nominal do inversor (A)
4 | [Estado térmico motor] (%)
5 | [Poténcia motor] Potencia de saida (kW)
E | [Ref int. velocidade] Referéncia interna da velocidade (depois da fungéo PID) (Hz ou exibigéo customizada, veja F 70 7
a pagina 179.
7 | [Dados de com.] Dados de comunicagao serial
B | [Veloc. motor] Velocidade de saida (rpm, veja [Velocidade nominal do motor] (F 4 / 7) a pagina 70)
5 | [Contagem com.] Exibe o numero total de quadros recebidos pelo cartdo de comunicagéo desde a ultima vez que a energia foi
LIGADA
10 | [Est. normal contagem com.] Exibe o numero total de quadros validos recebidos pelo cartdo de comunicacao desde a ultima
vez que a energia foi LIGADA
A configuragéo do parametro [Parametro exibido] (F 7 /1) determina a exibigdo padréo no terminal integrado do inversor ao
ligar a energia.
Alarmes de estado C, P, L, e H podem ser exibidos no terminal grafico somente se [Parametro exibido] (F 7 /J) for ajustado
em 0. Consulte "Modo de Funcionamento" a pagina 23 para mais informagoes.
F10 1 [Selecdo do valor da  Selecso do valor da unidade - 1
unidade]
o | [%]
{ | [Amp ou Volt]
A configuracdo do parametro F 71 | determina como certos valores serdo exibidos no terminal integrado do inversor, ou como
porcentagem do nominal do inversor ou como valor em ampeéres ou volts.
A configuragdodo F 7[1 | ira afetar somente pardmetros e valores exibidos que podem ser representados em ampeéres ou volts.
Isto inclui os parametros seguintes:
[Protecéo térmica do motor] (£ H~)e F | 7 3: corrente nominal do motor
F 25 I: Nivel de corrente de frenagem CC
F IH5e FELDO I:limite de corrente do motor
F & | I:nivel de detecgao de subcarga
Tensao nominal do motor (parametros . /e F | 7 ) é exibida em volts.
F 108 [Resol. ref. terminal]  Resolucso da Frequéncia da opg&o de terminal grafico | - 0
0 | Desativado - passos de 0,1 Hz
la 255 | Vejaaférmula abaixo
Parametro F 7 A trabalha com o parametro [Passo da referéncia de velocidade local] (F 711 7)(veja a pagina 77) para ajustar
0s passos incrementais da exibicdo de frequéncia do terminal integrado do inversor.
Em sua configuragéo de fabrica o parametro ~ 7 5 é desativado e os incrementos ou redugdes de frequéncia do terminal
integrado sé&o exibidos em passos de 0,1 Hz.
Se o parametro ~ 7 5 é ajustado em um valor diferente de 0, a exibi¢cdo de frequéncia do terminal integrado sera determinada
do seguinte modo: Exibigao da frequéncia do terminal integrado = referéncia interna da velocidade (depois da fungdo PID) x
FI0B8/1F 707
Por exemplo, se F 1[0 7 e F 70 H sao iguais a 1, a exibigao de frequéncia do terminal integrado iréa aumentar somente em
passos de 1 Hz.
FEZ I [Alarme tempo 0,0 2999,9 610,0
funcionamento] (6100 horas)

O parametro F £ 2 | é utilizado em conjunto com uma saida a relé configurada para as fungdes 42 ou 43 (veja a pagina 102)
para sinalizar que o tempo de funcionamento especificado por ~ £ 2 | acumulou.
0,1 =1 hora, 100 = 1000 horas
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Codigo Nome / Descrigao Faixa de ajuste Regulagem de
fabrica
F 148 [Memo cons. energia] Memoria do consumo de energia acumulado - 1
O | [Desativada]
| | [Ativada]
A configuragéo do parametro ~ 74 5 determina se a memoria de consumo de energia acumulado do inversor exibida em
quilowatt hora (kWh) é apagada quando a energia da linha é interrompida. Se F 74 A for ajustado em 0, a memdria é apagada.
Se for ajustada em 1 a memdria é retida.
F 14859 [Unidade consumo - De acordo com
de energia] a capacidade
nominal do
inversor (1)
O | [1 kWh]
/| [0,1=1kWh]
Z | [0,01 =1 kWh]
3 | [0,001 =1 kWh]
A configuragéo do parametro ~ 74 5 determina a alteragéo de escala da exibicdo de kWh no terminal integrado.
Fi1O0~72 [Valor da frequéncia Valor da frequéncia customizado 0,00 a 200,00 0,00
customizado]
Pardmetros F 702, F 705 e F 10 E podem ser utilizados para customizar uma exibicao de velocidade no terminal integrado
do inversor para combinar com a velocidade operacional da aplicagéo, por exemplo, pés por minuto ou unidades por hora.
0,00: Frequéncia exibida em Hz
0,0 Se o parametro F 711 & for ajustado em um valor diferente de 0,00, o valor da frequéncia exibido sera calculado do seguinte
modo:
Valor exibido = frequéncia do terminal ou parametro x ¥ 77 2. Veja o exemplo abaixo.
1 a 200,0: Fator de conversao
500 |=T—y | 1800
Fio¢=0 00 Fl102=30.00
EO0x30.00=1800
EO0.0 | T 5.0
F102=0 00 Fi02=0.10
EOXO.10=6.0
F 103 [Conversdo de Convers3o de frequéncia - unidade livre 0
frequéncia]
0 | [Todas] Unidade livre de exibicdo das frequéncias
| | [Somente PID] Conversao de unidades livres de frequéncias PID
F 105 [Inv. Sin. cust.] Invers&o do sinal customizado - 1
O | [Sinal negativo]
| | [Sinal positivo]
O parametro F 7[1 5 inverte o sinal customizado no terminal, podendo haver inclinagdo positiva ou negativa. Veja a seguir os
diagramas com exemplos da operagéo desta fungéo.
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Codigo Nome / Descrigao Faixa de ajuste Regulagem de
fabrica
F 1086 [Ajuste do sinal Ajuste do sinal customizado (off-set) 0,00a F H Hz 0,00 Hz
customizado (off-set)]

O parametro F 711 & acrescenta um off-set a frequéncia customizada.

|[F 10 1=I,F106=0.00 |F105=I,F106=20.00]
Opgao de i Opcéo de A

terminal grafico terminal grafico

800 ! 1000
I
I
i
I

| \VF 102
\F ER 200
0 i »- 0 -
0 Frequéncia de saida 80 (Hz) 0 Frequéncia de saida 80 (Hz)

[F105=0,F 10E6=6A0.00]

Opgéo de i
/ FI

terminal grafico
0 -

800
0 Frequéncia de saida 80 (Hz)

-]

c

(1) Veja tabela da pagina 167.
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Parametros de Gerenciamento de Falhas
Detectadas
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O que este capitulo contém?
Este capitulo contém os seguintes topicos:

Topico Pagina
Retardo 183
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Parametros de Gerenciamento de Falhas Detectadas

Codigo Nome / Descrigao Regulagem de fabrica
F 303 |[Numero de rearmes automaticos] 0

FUNCIONAMENTO ACIDENTAL DO INVERSOR

e O religamento automatico pode ser utilizado somente em maquinas ou instalagées que ndo apresentem qualquer risco a
pessoas ou equipamentos.

® Se o religamento automatico for ativado, o relé de falha somente indicara que uma falha foi detectada quando o periodo de
intervalo da sequéncia de religamento tiver expirado.

o O equipamento deve ser utilizado de acordo com regulamentos nacionais e regionais de seguranca.

A nao observacgao destas instrugoes podera causar a morte ou ferimentos graves.

O | Desativado.
/'a 10 | Numero de tentativas de remogao.
Descrigcao

A tabela abaixo lista as falhas detectadas que podem ser removidas com remogao automatica. Se o parametro ~ 71 3 é
ajustado em um valor maior do que 0 e uma dessas falhas detectadas ocorrer, o inversor tentara remover automaticamente

a falha detectada, permitindo que seja religado:

Cod. de detecgao de falhas que podem ser removidas com a fungao de relig. automatico depois que a causa da falha desapareceu.

O H | Sobreaquecimento do inversor

Caodigo Descrigao Cadigo Descrigao
Fd I Falha detectada de damper 1 O H 2 | Sobreaquecimento externo
(damper fechado)
OrC 1| Sobrecorrente durante aceleragéo 0L 1| Sobrecarga do inversor
OrC 2| Sobrecorrente durante desaceleragao 0L 2| Sobrecarga do motor
0rC 3| Sobrecorrente durante velocidade constante OF || Sobretensdo durante aceleragao
or IP Curto-circuito ou l‘alha detectada de terra 0 F 2| Sobretensao durante desaceleracao
durante aceleragao
Curto-circuito ou falha detectada de terra Sobretensao durante operagdo em estado
orer ~ orP 3
durante desaceleragao constante.
arap Curto-circuito ou falha detectada de terra
durante operagéo em velocidade constante | 50U £ | Falha (Step-out) do motor de im& permanente

Tentativas de rearme automatico irdo continuar até que o numero de tentativas ajustadas pelo parémetro

F 30 37 forem esgotadas.

Se essas tentativas n&do eliminarem a condigao de falha detectada, o inversor ira parar e sera necessario

realizar uma remogao manual.

Se outro tipo de falha detectada ocorrer durante o processo de rearme automatico, o inversor ira parar e sera

necessario realizar um rearme manual.

Uma remogéao automatica bem sucedida significa que o inversor acelera o motor até a velocidade comandada

sem que ocorra outra falha detectada.

Se um periodo ndo especificado decorrer depois de uma tentativa bem sucedida de remover uma falha
detectada, sem a ocorréncia de outra falha detectada, o contador de tentativas de reiniciar ira zerar permitindo
que outro conjunto de tentativas de rearmar sejam realizadas durante uma ocorréncia futura de falha detectada.

Durante o processo de remogao automatica o terminal integrado do inversor exibira alternativamente -~ £ - 4

e o valor exibido pelo parametro [Parametro exibido] (F 7 /[0

Condigdes que permitem a remogao automatica

), pagina 120.

Nao sera realizada uma tentativa de remogéo automatica se a causa da falha detectada persistir.

No caso de falha detectada de sobrecarga 7L /ou [JL 7 oinversor ira calcular o tempo de resfriamento

necessario para remover a falha detectada.

No caso de uma falha detectada /7 +, a sonda de temperatura do dissipador de calor ira indicar quando a falha

detectada pode ser removida.

Medigcdes da tensdo do barramento de CC irdo indicar quando falha detectada 7 F /, [0 F 2, ou [J F 7 pode ser

removida.

182
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Retardo

Tentativas de remover falhas detectadas

A primeira remogao é tentada 1 segundo depois da ocorréncia da falha detectada. Cada tentativa seguinte de

remocao adiciona 1 segundo ao intervalo de tempo, conforme é mostrado na tabela abaixo.

Numero da tentativa

Retardo entre falhas detectadas

1 segundo

2 segundos

3 segundos

4 segundos

5 segundos

6 segundos

7 segundos

8 segundos

Ol 0| N| OO | W N| =

9 segundos

-
o

10 segundos

Acao do relé de falha

Um relé de saida configurado as fungdes 10 e 11 (veja tabela a pagina 98) nao ira indicar uma falha detectada

até que todas as tentativas de remogéo tiverem sido realizadas.

As funcoes de relé de saida 28 e 29 podem ser utilizadas para indicar que ocorreu uma falha detectada de

rearme automatico.

As funges de relé de saida 36 e 37 podem ser utilizadas para sinalizar qualquer tipo de falha detectada do

inversor, mesmo durante tentativas de remogao automatica.

Meméoria de falha do inversor

Se o parametro [Memoria de falha do inversor] (F & [J 7) for ajustado em 1 e a alimentagao do inversor for
perdida durante o processo de autorrearme, o autorrearme sera cancelado (veja a pagina 185).
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Religamento Automatico com Retomada da Velocidade (F 70 /)

Se religamento automatico com retomada da velocidade estiver ativo (parametro F 7 [J / ndo ajustado em 0),
o inversor ira detectar o sentido de rotagado e velocidade do motor antes de aplicar tensao. Isto ira resultar em

realimentagéo suave de energia a um motor girando por inércia.

Se F 7100 | é desativada e é dada partida no inversor em um motor girando, ele aplicara uma frequéncia baixa
de partida no motor, operando no limite de corrente até que o motor quase pare. A seguir o inversor ira acelerar
o motor até a velocidade comandada.

Sera aplicado religamento automatico com retomada da velocidade ao motor se ~ 7 (7 / for ajustado em 1 ou 3 e:

e houver uma breve perda de poténcia (o terminal integrado ndo é apagado) que resultara no inversor retirando

poténcia do motor,
e houver um comando continuo de funcionamento para o inversor (controle a 2 fios)

F 30 | Ajustadoem 1 ou 3

Tensé&o de entrada

|

Velocidade do Motor

[ D~ N\

-

; ON
Comando de partida OFF
Sera aplicado religamento automatico com retomada da velocidade ao motor se F 3 [J | estiver ajustado em 2

ou3de:

e O comando de funcionamento habilitado (entrada l6gica atribuida a fungéo 1 ou 54) for retirado e restaurado,
e "houver um comando continuo de funcionamento para o inversor (controle a 2 fios)

F 30 | 2 Ajustado em 3 ou 3

Velocidade do Motor

[T\

L

ON

Comando de partida J OFF
) ON

Partida habiltada —| OFF

arn
)

Se F ! for ajustado em 4, o inversor ir4 executar uma velocidade e sentido do motor cada vez que receber
um comando de funcionamento.

Observagao: Ativar religamento automatico com retomada da velocidade adiciona cerca de 300 ms para
implementagéo de cada comando de partida ao inversor.

Nao utilize religamento automatico com retomada da veloc. se houver mais de um motor alimentado pelo inversor.

Codigo Nome / Descrigao Regulagem de fabrica
F3o | [Religamento automatico com retomada de velocidade] 3(1)
O | [Desativado]
| | [Breve interrupcao da rede] Breve interrupcédo da rede
2 | [Funcionamento restaurado] Depois que funcionamento habilitado é restaurado
3 | [Perda de energia, funcionamento] Depois que a perda breve de poténcia ou funcionamento habilitado é restaurado
4 | [Partida] Depois de cada partida
FE3Z [Memo sobrecarga motor] Memoéria de Sobrecarga do Motor 0
0 | [Desativada] Removido
Se o parémetro F £ 7 2 for ajustado em 0, a memoria do inversor do estado térmico do motor (utilizado no calculo de sobrecarga)
sera removida sempre que houver reenergizagéo.
| | [Ativada] Retido
Se o parametro F £ 7 £ for ajustado em 1, a meméria do inversor do estado térmico do motor é retida mesmo se a energia for
removida. Se houver desarme do inversor em falha detectada de Sobrecarga do Motor [J L =/, um tempo de resfriamento deve
expirar (calculado pelo inversor) antes que o motor possa ser religado.
(1) Religamento automatico com retomada da velocidade do motor depois que ocorrer uma falha detectada esta ativo se remogao
automatica estiver ativada (parametro [Numero de rearmes automaticos] (F 3 [ 7) néo é ajustada em 0, veja a pagina 182)
184
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Codigo Nome / Descrigao Regulagem de fabrica
FEOZ [Meméria de falha do inversor] 0
O | [Removida]
Se o parametro F £ [J £ é ajustado em 0 e o inversor é energizado depois de uma falha detectada:
Se a causa da falha detectada foi removida o inversor ird rearmar e podera ser iniciado. Informagéo sobre a falha que acabou
de ser removida sera transferida ao histérico de falhas detectadas.
Se a causa da falha detectada nao foi removida, a falha detectada sera exibida novamente, mas a memdria do inversor da infor-
macéao operacional associada a falha detectada sera transferida ao histérico de falhas detectadas.
Informagédo acerca da 42 falha detectada mais recente sera removida do histérico de falhas.
I | [Retida]
Se o parametro F £ [J & é ajustado em 1 e o inversor é energizado depois de uma falha detectada:
Se a causa da falha detectada foi removida o inversor ird rearmar e podera ser iniciado. Informagao acerca da falha detectada
que acabou de ser removida sera transferida ao histérico de falhas detectadas.
Se a causa da falha detectada ainda nédo foi removida, a falha detectada original e todos os seus dados operacionais estardo
disponiveis para observacdo como falha detectada atual no modo de monitoramento.
Informagéo sobre a 42 falha detectada mais recente sera retida no histérico de falhas detectadas.
Remogao automatica sera desativada.
FEOARB [Falta da fase de entrada] Modo de deteccdo da perda da fase de entrada | 1
0 | [Desativar]: Desativado
Se o parametro F £ [ A for ajustado em 0, deteccédo da perda da fase de entrada é inibida. Perda de uma fase de entrada nédo
causara o desligamento do inversor.
| | [Ativada]: Ativada
Se o parametro F E [J A for ajustado em 1, a perda de uma fase de entrada ira causar uma falha detectada £ F H /.
F3iOoze [Comport. da perda de alimentagao] 0
0 | [Inibido]
Se o parametro F 7 [1 & for ajustado em O e o inversor perde tensdo de entrada brevemente, ele pode nao desligar, mas expe-
rimentar uma redugdo momentanea da tensao e/ou da corrente do motor e entdo retomar a operagéo normal uma vez restaurada
a poténcia nominal de entrada.
| | [N&o utilize]: NAO SELECIONE
2 | [Inércia]
Se o parametro F 7 [J & for ajustado em 2 e o inversor perde tens&o de entrada brevemente, o inversor ira retirar a energia do
motor e deixa-lo deslizar até parar. O terminal integrado ira mostrar 5 £ [J 7. Somente com novo comando de funcionamento o
inversor sera religado.
Tenséo de
Entrada
Velocidade do
Motor N
| ;
Caodigo Nome / Descrigao Faixa de ajuste Regulagem de
fabrica
FEZ 1 [Deteccgao de Modo de Operagéo com - 0
subtensio] Falha de Subtenséo
0 | [Alarme (0,6U)]: Somente o alarme (nivel de detecgdo abaixo de 60%)
Se o parametro £ £ 7 7 for ajustado em O e a tensdo de alimentacéo cai abaixo de 60% do seu valor nominal, o inversor para
e indica o codigo da falha detectada no terminal integrado, mas néo ativara um relé de falha. Se a tensao de alimentagao au-
mentar acima de 60% de seu valor nominal, o codigo de falha detectada no terminal integrado sera removido sem uma agéo de
remogao e o inversor estara pronto para operar.
I | [Falha (0,6U)]: Falha (detecgado de nivel abaixo de 60 %)
Se o parametro F £ 2 7 for ajustado em 1 e a tens&o de alimentagéo cai abaixo de 60% de seu valor nominal, o inversor sera
desligado e necessitara de uma acéo de rearme para remover a falha detectada antes que possa ser religado.
2 | [Alarme (0,5U)]: Somente o alarme (nivel de detecgéo abaixo de 50%)
Se o parametro F £ £ 7 for ajustado em 2 e a tensdo de alimentagéo cai abaixo de 50% do seu valor nominal, o inversor para
e indica o codigo da falha detectada no terminal integrado, mas n&o ativara um relé de falha. Se a tensao de alimentacado au-
mentar acima de 50% de seu valor nominal, o coédigo de falha detectada no terminal integrado sera removido sem uma agéo de
remocgao e o inversor estara pronto para operar.
CUIDADO
RISCO DE DANOS AO INVERSOR
Quando F 52 7= 72, utilize uma indutancia de linha.
A ndo observancia destas instrugées podera causar a morte, ferimentos graves ou danos ao equipamento.
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Codigo Nome / Descrigao Faixa de ajuste Regulagem de
fabrica
F305 [Falha de Protegao de sobretenséo - 2

sobretensao]

[Ativada]

Se o parametro F 7[5 for ajustado em O e o inversor detecta uma sobretensao iminente do barramento de CC e tomara auto-
maticamente uma das seguintes agdes:

Aumentar o tempo de desaceleragéo

Manter o motor em velocidade permanente

Aumentar a velocidade do motor

Frequéncia 4
. T N\
de saida \
Tenséo de } [FEog5| Nivel de Operagéo em falha
barramento CC detectada de sobretensao

[Inibida]

Se o parametro ~ I [ 5 for ajustado em 1, o inversor ndo tomara qualquer agao para evitar a sobretensao do barramento de CC.
[Desaceleracgao rapida]: Ativada (modo de desaceleracao rapida)

Se o parametro F 715 é ajustado em 2 e o inversor detecta uma sobretenséo do bus de CC iminente, ira aumentar a razao
V/Hz da energia aplicada ao motor. Sobre-excitagdo do motor ¢ utilizada para dissipar energia regenerativa dentro do motor ao
invés do inversor.

[Desaceleragao dinamica]: Ativada (modo de desaceleracgéo rapida dinamica)

Se o pardmetro F 7 [15 é ajustado em 3 o inversor ira diminuir a razdo V/Hz da energia aplicada ao motor assim que a redugéo
se inicia ao invés de aguardar que a tensdo do bus de CC se aproxime do nivel da falha detectada.

Quando a velocidade do motor esta sendo reduzida, uma sobretenséo do bus de CC pode ser geralmente causada por energia
regenerada sendo absorvida pelo inversor a partir da carga e do motor.

FEZE [Nivel de 100 a 150 % da tensdo nomi- | 140%
sobretensao] nal do bus de CC
O parametro F £ 2 E fixa o nivel de tensdo do bus de CC no qual as ag¢des definidas pelo parametro ~ 7 1 5 ocorrem.
Veja o diagrama acima para mais detalhes.
186
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Codigo Nome / Descrigao Regulagem de fabrica
FGOS5 [Falta de fase de Modo de detecgéo de falta de fase de saida 3
saida]

A A PERIGO

PERIGO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO VOLTAICO

® Se FL5 = [1,nd0 é detectada a perda do cabo

® Se F505 = /ou 2, perda do cabo é detectada somente na partida do motor

e Verifique se esta acdo ndo colocara em perigo pessoas ou equipamento

A nao observagao destas instrugées podera causar a morte ou ferimentos graves.

Se a detecgdo da falta de fase de saida esta ativada e uma falta de fase de saida persistir por mais de 1 segundo, o inversor ira
desligar e exibir o codigo £ F H .

[Inibida]
Se o parametro F £ [1 5 for ajustado em 0, a detecgéo da falta de fase de saida € inibida.
[Primeira partida]: Na primeira agéo de partir.
Se o parametro F £ [ 5 for ajustado em 1 é feita uma verificagao da falta de fase de saida somente durante a primeira agéo de
partir o motor ou depois que a energia for aplicada ao inversor.
[A cada partida]: Em cada agao de partir.
Se o parametro F £ [J 5 for ajustado em 2, é feita uma verificagédo de falta de fase de saida cada vez que o motor € iniciado.
[Durante funcionamento]: Durante a operagéo
Se o parametro F £ [J 5 for ajustado em 3, é realizado o monitoramento continuo de falta de fase de saida enquanto o motor
estiver funcionando.
[Permanente]: Na partida e durante operagao.
Se o parametro F £ [1 5 for ajustado em 4, o monitoramento de falta de fase de saida é realizado ao partir o motor e continua-
mente durante a operagéo.
[Contator de saida]: Modo de desconectado do lado da carga.
O ajuste 5 para o paré@metro F £ [1 5 € para aplicagcdes com desconexao do lado da carga. O inversor religara automaticamente
o motor se o seguinte for verdadeiro:

- Foi detectada falta de todas as fases (um contator de saida ou um desconector lateral de carga se abriu)

- O inversor detecta que uma conexao trifasica foi restabelecida (o contator de saida ou um desconector lateral de carga se

fechou). E necessario aguardar 1 s entre a desconex&o e a conex&o. Veja o esquema seguinte para ter um exemplo de
perda do contator de saida.

Velocidade
7
t
Contator de 1 2
saida - > >
1
0 t

t1: desaceleragéo sem rampa (inércia)
t2: aceleracédo em rampa

- Existe um comando de funcionamento valido.
Uma varredura de deteccéo de falta de fase de saida é realizada como parte do processo de autorregulagem, qualquer que seja
o ajuste do parametro F £ 0 5.
Motores de alta velocidade e outros motores especiais podem causar falta de fase de saida por perturbagao.

S1A53838 01/2011

187




Parametros de Gerenciamento de Falhas Detectadas

Codigo Nome / Descrigao Faixa de ajuste Regulagem de
fabrica
FE IO [Deteccao de Selegdo do alarme / subcarga - 0
subcarga]
O | [Alarme]
Se o parametro 5 /] for ajustado em 0, as fun¢des de saida a relé 24 ou 25 (veja a pagina 188) podem ser utilizadas para
sinalizar uma condic¢éo de subcarga sem falha do inversor.
I | [Falha]
Se o parametro ~ £ | [J for ajustado em 1 e o nivel de carga cai abaixo do valor ajustado de F~ 5 / / durante um periodo maior
do que aquele ajustado para F £ /2, o inversor ira desligar exibindo o codigo L/ L. O relé de falha sera ajustado se um foi defini-
do (fungdes de saida a relé 10 ou 11, veja a pagina 98). Também sera ajustado um relé com a fungao de sinalizar uma condigéo
de subcarga (fungdes 24 ou 25, veja a pagina 99).
A resposta do inversor a uma condigdo de subcarga € configurada pelos parametros F 505, F& 10, FE | le FE&E |2,
A regulagem do parametro F £ [ [J determina se uma condicdo de subcarga sinaliza um alarme com uma saida a relé ou falha
o inversor.
A soma dos parametros ~ £ 05 e F £ | | determina o nivel de carga do inversor que ira remover uma falha de subcarga
detectada/alarme.
O parametro F £ /& determina durante quanto tempo o inversor podera permanecer em subcarga antes que um alarme ou falha
detectada seja sinalizada.
Veja o diagrama abaixo dos parémetros F 5049, F & 10, FE& | | e FE |2 paramais detalhes.
FE 10= 0 (Somente Alarme)
ON
Saida de sinal de OFF OFF
baixa corrente
F B |2 ou menos
Corrente de saida (%) -
-t - -
FEII+FEEIH\\ YN /- 2
el \/ \/ \_// \_/
Tempo [S]
FE [ I |[Nivel de subcarga]  Nivel de Detecgéo de Subcarga ‘ 0a100% (1) ‘ 0%
O parametro F £ | I ajusta o nivel de detecgéo de subcarga.
FEO9 [Banda de subcarga] Largura da Banda do Nivel de Deteccdo de | 1a20% (2) 10%
Subcarga
FE IZ [Tempo de deteccdo  Tempo de detecgéo de subcarga 0a255s 0s
subcarga]
FE33 [Perda do VIA] Perda do Sinal Analégico VIA 0a 100% (3) 0%
O | [Inibido] Desativado.
Se o parametro F £ 7 7 for ajustado em 0, o inversor ndo ira monitorar a perda de sinal no borne de entrada analégica VIA
la 00 | [Nivel de detecgao de falha]

Se o parametro F £ 7 3 for ajustado em um valor maior do que 0 e:
O sinal no VIA cai abaixo do nivel de detecgéo selecionado e o sinal baixo persiste durante 300 ms ou mais, o inversor ira desligar
e o terminal integrado exibira o cédigo £ - /4.

(1) Porcentagem da corrente nominal do inversor. A exibicdo pode também ser em ampéres, dependendo do ajuste do
parametro [Selecéo do valor da unidade] (F 70 /) (veja a pagina 120).
(2) Porcentagem do ajuste de [Nivel de subcarga] (F & | /).

(3) Porcentagem do nivel do sinal VIA maximo.
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Codigo Nome / Descrigao Faixa de ajuste Regulagem de
fabrica
FEHHY [Perda de 4-20 mA] Comportamento do inversor em um evento 4-20 0
O | [Nao]: Nao
I | [Inércia] Inércia.
Parada por inércia e alarme.
2 | [Velocidade ajustada] Reducéo da velocidade.
Comutar para redugéo da velocidade. Mantida enquanto a causa do disparo estiver presente e o comando de funcionamento ndo
estiver desativado. Veja o parametro [Reducéo da velocidade 4-20mA] (F £ 4 ) para redugéo da velocidade.
3 | [Manter velocidade] Manter a velocidade.
O inversor mantém a velocidade sendo aplicada quando ocorreu o disparo, enquanto a causa do disparo estiver presente e o
comando de funcionamento nao estiver desativado.
H | [Parada em rampa] Parada em rampa.
FEHS [Reducéo de Redug&o da velocidade 0,0 a [Frequéncia Max.] 0,0 Hz
velocidade 4-20mA] (FH)
Veja o parametro [Perda de 4-20 mA] (F 5 4 ).
FE I3 [Deteccgao de curto- Modo de detecgao de curto-circuito de saida | - 0
circuito]
0 | [Cada vez (padrao)]: Cada vez que é dado um comando de FUNCIONAMENTO (pulso standard)
| | [Uma vez (padrao)]: Somente uma vez depois que a energia € ligada (pulso standard)
2 | [Cada vez (curto)]: Cada vez que é dado um comando FUNCIONAMENTO (pulso de tempo curto)
3 | [Uma vez (curto)]: Somente uma vez depois que a energia € ligada (pulso de tempo curto)
O ajuste do parametro + £ | 7 determina como o inversor determina um curto-circuito de saida na partida.
Selecione o pulso de tempo curto se o inversor estiver energizando um motor de baixa impedancia.
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Deteccao de Sobreconjugado

A resposta do inversor a um nivel particular de conjugado do motor é determinada através da regulagem dos

parametros F 5 |5 - FE 9.
ON
Sobreconjugado OFF OFF
Saida de sinal
Menorque F6 I H FE I8
FE IB -
2 ——
FEIG-FE 19 A A /

e \J -
Corrente de
conjugado (%)

Tempo (S)
Codigo Nome / Descrigao Faixa de ajuste Regulagem de
fabrica
FBE IS5 [Det. de sobreconjugado] Selegdo do alarme/falha detectada de - 0
sobreconjugado
[Alarme]
Se o parametro F £ 3 7 for ajustado em 0, o inversor ndo irda monitorar a perda de sinal no borne de entrada analdgica VIA.
[Falha]
Se o parametro F £ |5 for ajustado em 1 e o inversor falhar, a saida do sinal de sobreconjugado permanecera bloqueada até
que a falha detectada seja removida.
Dependendo da configuragao do parametro ~ £ /5, o inversor pode utilizar fungao a relé de saida 12 ou 13 (veja tabela a pagina
98) para sinalizar um alarme de sobreconjugado ou falha detectada (cédigo 7 £ ).
FE IE [Nivel de sobreconjugado]  Nivel de Deteccéio de Sobreconjugado 0 a 250% do conjugado | 130%
nominal do motor
A configuragéo do parametro F £ | £ determina o nivel no qual o inversor ira atuar em uma condigéo de sobreconjugado do
motor (veja diagramas acima e abaixo).
Soprare-plarme OFF ON OFF ON ‘
obreconjugado
Sinal de Saida
FE I6x0.7 //'\\ //‘— ™~
FE IEX07-FE 19 A4
N U
Frequéncia de $aida
Corrente de conjugado (%) Nivel 2
Tempo (s)r
Fungbes de saida a relé utilizadas para sinalizar um pré-alarme de sobreconjugado quando o conjugado calculado do motor
atinge 70% do valor ajustado do parametro F £ /5.
FE |IB [Tempo de detecgao de Tempo de Detecgéo de Sobreconjugado | 0,0a10's 0,5s
sobreconjugado]
O ajuste do parametro F £ | H determina quanto tempo o inversor necessita para detectar uma condigdo de sobreconjugado do
motor antes de sinalizar um alarme ou falha detectada (veja o diagrama acima).
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O£ wfu

Codigo Nome / Descrigao Faixa de ajuste Regulagem de
fabrica
FE I3 [Faixa de sobreconjugado] Largura da Faixa do Nivel de Detecgéo de | 0 a 100% do nivel do 10%
Sobreconjugado FE IB
Enquanto que o ajuste do parametro ~ & /£ determina o nivel no qual o alarme de sobreconjugado do motor ou falha detectada
sera sinalizado, a configuracéo do parametro ~ £ |49 determina quanto o conjugado calculado do motor deve cair antes que o
alarme ou falha detectada seja removido (veja o diagrama acima).
Codigo Nome / Descrigao Regulagem de fabrica
FE3IHY [Alarm. temp. amb.]

Temp. Ambiente Para Alarme de Servigo do Inversor | 3

[-10a10 °C]

[11 a 20 °C]

[21 a 30 °C]

[31 a 40 °C]

[41 a 50 °C]

[51 a 60 °C]

O inversor pode ser programado para sinalizar um alarme de servigo utilizando fungdes de saida a relé 44 ou 45 (veja a
pagina 102). O estado do alarme de servigo pode ser exibido no terminal integrado (veja a pagina 21).

Durante a primeira partida, configure o pardmetro ~ £ 7 4 na temperatura ambiente média de operacao do inversor. Ajustar
F B 34 natemperatura anual mais elevada ou alterar o valor depois que a operagao do inversor se iniciou pode resultar em um
alarme de servigo do inversor prematuro.

Prevencgao de Sobretensao e Anulagao de Falha Detectada de Fase da Rede

Os parametros ~ 4 5 | a F 4 & 7 podem ser utilizados para prevenir falhas de perturbagao de sobretensdo e
falhas de entrada da rede causadas por:
e Impedancia de entrada elevada: reator de linha

e Impedancia de entrada baixa: Rede de distribuicdo de kVA elevada
e Instabilidade da tensdo: fonte de alimentagéo do gerador

Se ocorrer falha por perturbagcéo, aumente o valor do parametro + 4 5 /. Se o aumento do valorde ~ 4 & |
além de 1000 ndo remove as falhas de perturbagdo, aumente quanto for necessario os valores dos parametros

FHH-Z e FHHAI.
Codigo Nome / Descrigao Faixa de ajuste | Regul. de fabrica
F 48 | |[Filtro de comp. de ruido In] Filtro de compensagao de ruido de linha 029999 us 0 us
F 4B 2 |[Filtro de inibi¢cao de ruido In] Filtro inibidor de ruido de linha ’ 0 a 9999 us ’ 442 us
FHH 3 |[Ganho de inibicao de ruido In] Ganho inibidor de ruido de linha ’ 0 a 300% ’ 100%
F 4B 4 |[Ganho ajuste alimt. energia] Ganho de ajuste da alimentag3o de energia ’ 0,0a20s ’ 0,0
Quando a maquina possui uma ressonancia especifica, estdo ocorrendo os fendbmenos seguintes:
e vibragdo da maquina
e ruido incomum da maquina ou periféricos
Se este fendbmeno ocorreu, os parametros seguintes devem ser ajustados:
e inicialmente, ajuste [Ganho ajuste alimt. energia] (F 4 5 4) em 0,5,
e em seguida ajuste F 4 H 4 em outro valor se ndo houver efeito ao ajustar ~ 4 5 4 em 0,5,
e se [Frequéncia nominal do motor] (= L ) = 50 Hz, ajuste F 4 & [ no valor 531,
e se . L =60Hz ajuste F 4 H | novalor442.
Observagéo: F 44 | e FHH 3 séoinvalidos quando F 4 5 4 possui um valor que exclui 0,0.
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Caracteristicas de Sobrecarga do Motor

Tipo de Motor

Ajuste 0L /177 em [1, I, Z,ou 7 seum motor auto ventilado esta sendo energizado pelo inversor. O diagrama
abaixo mostra o nivel de protegao de sobrecarga para o motor auto ventilado em fungéo da frequéncia do motor.

Protecdo de Sobrecarga para um Motor Auto ventilado

Fator de Reducéo da Corrente de Saida [%] / [A]

i
[£Hr]xo10
EHr|x0,55
0 » Frequéncia de Saida (Hz)

30 Hz

Ajuste 0L 77 em 4, 5, &,0ou 7 seum motor com resfriamento forcado esta sendo energizado pelo inversor.
O diagrama abaixo mostra o nivel de prote¢do de sobrecarga para o motor de resfriamento forgado em funcao
da frequéncia do motor.

Protecdo de Sobrecarga para um Motor de Resfriamento Forgado

Fator de Redugédo da Corrente de Saida [%] / [A]

I’}
[EH-]x010 :
A
1
1
1
1
1
1
1
1
!

0 ! » Frequéncia de Saida (Hz)
6 Hz
Protecdo contra sobrecarga
Para ativar a protecédo de sobrecarga do motor, ajuste 7L /7 em 1, /, 4,0u 5.

CUIDADO

RISCO DE DANOS AO MOTOR

Quando [J L 1 é ajustadoem 2, 7, 5 ou 7 a protecdo térmica do motor ndo € mais fornecida pelo inversor.
Busque um meio alternativo de protecao térmica.

A nao observancia destas instrugcoes podera causar danos ao equipamento.

Para desativar a protecao de sobrecarga do motor, ajuste 7L /7 a &, 7, 5, ou 7. Neste caso, um dispositivo
separado de protegcao de sobrecarga, externo ao inversor ATV212 deve ser instalado entre o inversor e o motor.

Sobrecarga do motor bloqueado

A funcao de sobrecarga do motor bloqueado é compativel somente com cargas de conjugados variaveis onde
a carga no motor e inversor depende da frequéncia de operagéo e onde a carga pode ser reduzida diminuindo
a velocidade do motor.

Se a sobrecarga do motor bloqueado estiver ativada, o inversor ira reduzir sua frequéncia de saida se detectar
uma sobrecarga iminente. Assim que a condigao de sobrecarga do motor é dissipada, o inversor retornara a
sua frequéncia de saida do valor comandado.

Para ativar a sobrecarga do motor bloqueado, ajuste 7L [fem /, 7, 5,0u 7.

Para desativar a sobrecarga do motor bloqueado, ajuste L /7Tem [, &, 4,0u 5.
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Cadigo Nome / Descrigao Regulagem de fabrica
oLn [Prot. sobrecarga Caracteristicas de Sobrecarga do Motor 0
motor]

CUIDADO

RISCO DE DANOS AO MOTOR

Quando 7L /1 é ajustadoem 7, 7, 5 ou 7 a protecao térmica do motor ndo é mais fornecida pelo inversor.

Busque um meio alternativo de protegéo térmica

A néo observéancia destas instrugcées podera causar danos ao equipamento.

Este valor de parametro depende de:

- tipo do motor (auto ventilado ou moto ventilado),
- e a protegao.

Protecao
Tipode | Protecdo | Sobre- VZ'°’ Descrics
Motor contra carga do e escrigiao
sobre- motor oLn
carga bloqueado

Comportamento

ativado desativado o [Padrdao motor]

No caso de sobrecarga definida pelo parametro
[Protegao térmica do motor] (£ H ) o inversor
paraem [ L 7 ealetra L esta piscando.

ativado ativado / [Prot. motor bloqueado e
padrao do motor]

Auto
resfria-
do

No caso de sobrecarga definida pelo parametro
[Protegéo térmica do motor] (£ H ) o inversor
reduz automaticamente a velocidade e segue
com uma reducéo da velocidade (80% da
frequéncia nominal do motor . L) (1).

Se a sobrecarga permanece durante a
velocidade de redugao, o inversor desliga em
0L 2 ealetra L esta piscando.

desativado | desativado 2 |[Auto ventilado]

desativado ativado 3 |[Sobrecarga do motor
bloqueado auto ventilado]

No caso de sobrecarga definida pelo parametro
[Protegdo térmica do motor] (£ H ) o inversor
reduz automaticamente a velocidade e segue
com uma reducgéo da velocidade (80% da
frequéncia nominal do motor . L) (1).

O inversor ndo ira desligarem [JL 2.

ativado desativado 4 [Prot. moto ventilado]

No caso de sobrecarga definida pelo parametro
[Protegdo térmica do motor] (£ H ), o inversor
paraem [JL 7 ealetra L esta piscando.

ativado ativado S  |[Prot. motor bloqueado
moto ventilado]

Moto-
venti-
lado

No caso de sobrecarga definida pelo parametro
[Protegéo térmica do motor] (£ H ), oinversor
reduz automaticamente a velocidade e segue
com uma redugéo da velocidade (80% da
frequéncia nominal do motor . L) (1).

Se a sobrecarga permanece durante a
velocidade de redugéo, o inversor desliga em
0L 2 ealetra L esta piscando.

desativado | desativado =1 [Moto ventilado]

desativado ativado 7 |[Sobrecarga motor
bloqueado e moto
ventilado]

No caso de sobrecarga definida pelo parametro
[Protegéo térmica do motor] (£ H ) o inversor
reduz automaticamente a velocidade e segue
com uma reducgéo da velocidade (80% da
frequéncia nominal do motor . L) (1).

O inversor ndo ira desligarem [JL .

(1) Se a velocidade é menor do que a velocidade de redugéo, o inversor ird manter a mesma velocidade.
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O que este capitulo contém?
Este capitulo contém os seguintes topicos:

Tépico Pagina
Comunicagao de rede entre o inversor ATV212 e um controlador mestre 196
Parametros de estrutura de dados 198
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Comunicacgao de rede entre o inversor ATV212 e um controlador mestre

AATENCAO

PERDA DE CONTROLE

* O projetista de qualquer esquema deve considerar os modos de falha potenciais e, para certas fungdes de
comando criticas, fornecer um meio de atingir um estado seguro durante e apés uma falha. Exemplos de
fungdes de controle criticas sdo paradas de emergéncia e paradas por ultrapassagem.

* Devem ser fornecidos caminhos de comando separados ou redundantes para fungdes de comando criticas.

* Caminhos de controle de sistema podem incluir links de comunicagdo. Devem ser consideradas as
implicacbes de atrasos de transmiss&o imprevistos ou falhas do link (1).

A nao observ. destas instrugdes podera causar a morte, ferimentos graves ou danos ao equipamento.

(1) Para obter informagdes adicionais consulte NEMA ICS 1.1 (Ultima edigdo), "Safety Guidelines for the Application, Installation, and
Maintenance of Solid State Control" (Diretrizes de Seguranga para Aplicagdo, Instalagdo e Manutengédo de Controle de Estado Solido) e
NEMA ICS 7.1 (Ultima edig&o), "Safety Standards for Construction and Guide for Selection, Installation and Operation of Adjustable-Speed
Drive Systems" (Normas de Seguranga para Construgdo e Guia de Selegéo, Instalagéo e Operacado de Sistemas de Inversores de
Frequéncia).

Comunicagao de rede entre o inversor ATV212 e um controlador mestre é possivel através de cinco protocolos
selecionaveis por meio do terminal integrado:

e Modbus® RTU

° Metasys® N2

e Apogee® P1 FLN

e BACnet

e LonWorks®

Sao possiveis trés tipos de troca de dados:

e Monitoramento: valores de monitoramento tais como frequéncia de saida, tenséo e corrente

e Programacao: leitura, edicéo e escrita de pardmetros do inversor
e Comando: iniciar e parar o funcionamento do inversor e controlar a referéncia de frequéncia

Para funcionamento em rede contendo diversos inversores, deve ser atribuido a cada ATV212 um enderego
unico utilizando o parametro F A0 2.

Para operagédo em rede onde todos os inversores sao escravos respondendo a um sistema de controle central:

e Os parametros [Selecdo do modo de comando] (L /71 o) (veja a pagina 77) e [Sel. modo freq] (F /10 )
(veja a pagina 77) devem ser configurados corretamente:
- Ajustando = /7] d4 em 2 ativa o controle partida/parada do inversor através da rede de comunicacéo
- Ajustando F /1] o em 4 ativa a referéncia da frequéncia para ser controlada pela rede de comunicagao
-Ajustando L /704 em2ou F 1[4 em 4 ativa a deteccdo de erro de comunicagéo serial. O ajuste do
parametro F £ 5 | determina a resposta do inversor caso ocorra perda da comunicagao.

O controle do inversor ATV212 pode ser estabelecido por um controlador mestre em uma rede de comunicagao
serial qualquer que seja a configuragdo de L /711 4 ou F 11 d (veja diagrama a pagina 46). O controle pode
ser restaurado a fonte definida por [ /70 4 e F [1[] o se a rede de comunicagao serial foi perdida ou uma
entrada légica atribuida a fungdo 48 (modo local) é ativada.

Codigo Nome / Descrigao Faixa de ajuste Regul. de fabrica
FBOO |[Velocidade Mdb RJ45]  velocidade Modbus RJ45 - 1
0 | [9600 bps]
I | [19200 bps]
FEBO | |[Paridade Paridade Modbus RJ45 - 1
Mdb RJ45]
0 | [Nao]: Sem paridade
| | [Par]: Paridade par
2 | [impar]: Paridade impar
FEBOZ |[Endereco Modbus] 0a 247 1

Este endereco é utilizado em qualquer porta
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Codigo

Nome / Descrigao Faixa de ajuste Regul. de fabrica

FBEOS

fafgQo

[Intervalo com.] - 3

AATENCAO

PERDA DE CONTROLE

e Se F H[J 7 for ajustado em 0 o controle da comunicagéo sera inibido.

® Por motivo de seguranca a inibicao da deteccéo de interrupgcao da comunicagéo deve ser restringida a fase de debug ou em
aplicacdes especiais.

A nao observancia destas instrugdes podera causar a morte, ferimentos graves ou danos ao equipamento.

Deteccéo de erro de comunicagdo desativada
1 a 100 segundos

FEZO

=

[Velocidade de rede
Mdb]

Velocidade de rede Modbus - 1

[9600 bauds]
[19200 bauds]

FBZ I

[Paridade de rede Mdb]  Paridade da rede Modbus

[Nao]: Sem paridade
[Par]: Paridade par
[impar]: Paridade impar

FBCZS

n£why -

[Protocolo de rede] Seleg&o do protocolo de rede

[Mdb RTU]
[Metasys N2]
[Apogee P1]
[BACnet]
[LonWorks]

=

]
F A

i

£ 9 é ativado se F £ [] 7 for ajustado previamente em 1.

Observagao: No ATV21, a configuragao Lonworks correspondia ao valor /.

FBES |

£ why -

[Regulagem falha com.] Regulagem de falha de comunicagéo

AATENCAO

PERDA DE CONTROLE

Se FE5 | for ajustado em 1/, o controle da comunicagao sera inibido.

Por motivos de seguranca, a inibicdo da detecgdo da interrupgdo da comunicagéo deve se restringir a fase de debug ou a
aplicagbes especiais.

A nao observancia destas instrugoes podera causar a morte, ferimentos graves ou danos ao equipamento.

AATENGAO

PERDA DE CONTROLE

Conhega e entenda o ajuste do parametro F 5 5 [. Este par@metro controla o comportamento do inversor no caso de perda da
rede de comunicagéo. Se o valorde ~ £ 5 [ for [7, /, &,0u 7, 0inversor ndo ird pararno erro £ r ~ H.

A nao observancia destas instrugées podera causar a morte, ferimentos graves ou danos ao equipamento.

Parada em rampa (F/Cmod): Parada do inversor em rampa. Controle serial € abandonado as fontes definidas por [Sel. modo freq]
(F Inod) e [Selegao do modo de comando] (L /111 o). Esta fungao é utilizada somente com a placa de terminal Lonwoks.

[Inativa]: A Ultima operagdo comandada continua

[Stop em rampa]: Parada do inversor em rampa. Controle serial € mantido.

[Inércia]: O inversor retira energia do motor que para por inércia. Controle serial € mantido.

[Err5 ou Err8]: Falha do inversor com falha detectada de comunicagéo £ ~ ~ 5 ou falha detectada de rede £ ~

A.

Observagao: Para conexdo Modbus somente a fungéo 1 é considerada. A outra fungéo faz o inversor pararem Er- - 50U E r - 5.

FBEO

—

[Seleg¢ao do canal de
com.]

Selecéo do canal de comunicagao - 1

[RJ45]: comando Modbus via porta RJ45
[Estilo aberto]: Modbus, BACnet, Apogee P1, Metasys N2 e Lonworks definidos por [Protocolo de rede] + & 2

5 via porta. F
podem ser ajustados somente enquanto o inversor estiver parado.
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Parametros de estrutura de dados
Parametros F A 5 56— F H A [0 definem a estrutura dos dados transmitidos entre o inversor e os dados da rede

de comunicagao

Codigo

Nome / Descrigao

Regulagem de fabrica

FHSE

Do L£wfy

[Polos do motor Numero de polos do motor para comunicagdo

(comunicagao)]

[2 polos]
[4 polos]
[6 polos]
[8 polos]
[10 polos]
[12 polos]
[14 polos]
[16 polos]

2

FB 10

nwnLtwh D

[Dados de bloco de
escrita 1]

[Sem selecao]: Sem selecédo

[Palavra de comando 1]

[Palavra de comando 2]

[Regulagem de freq.]

[Comando a relé]: Dados de saida na placa do borne
[Comando FM]: Saida analdgica para comunicagao
[Regulagem de velocidade]

FB 11

mwnLowh_D

[Dados de bloco de
escrita 2]

[Sem selecao]: Sem selecédo

[Palavra de comando 1]

[Palavra de comando 2]

[Regulagem de freq.]

[Comando a relé]: Dados de saida na placa do borne
[Comando FM]: Saida analdgica para comunicagao
[Regulagem de velocidade]

FH TS5

~-OwomaoownLowhhu_0O

=

[Dados do bloco de
leitura 1]

[Sem selegao]: Sem selecéo

[Info de estado]

[Frequéncia de Saida]: Frequéncia de saida

[Corrente do motor]: Corrente de saida

[Tensao de saida]: Tenséo de saida

[Info de alarme]: Informagao de alarme

[Valor realimentagao PID]

[Monit. term. entrada]: Supervisédo de placa de borne de entrada
[Monit. term. saida]: Supervisédo de placa de borne de saida
[Monitor VIA]: Superviséo de placa de borne VIA

[Monitor VIB]: Supervisdo de placa de borne VIB

[Mon. veloc. motor]: Superviséo de velocidade de saida do motor

FEBE

~DuDmoDwnowh_O0

e

[Dados do bloco de
leitura 2]

[Sem selegédo]: Sem selecéo

[Info de estado]

[Frequéncia de saida]: Frequéncia de saida

[Corrente do motor]: Corrente de saida

[Tenséo de saida]: Tensdo de saida

[Info de alarme]: Informagéo de alarme

[Valor realimentacéao PID]

[Monit. term. entrada]: Supervisdo de placa de borne de entrada
[Monit. term. saida]: Supervisdo de placa de borne de saida
[Monitor VIA]: Superviséo de placa de borne VIA

[Monitor VIB]: Superviséo de placa de borne VIB

[Mon. veloc. motor]: Supervisao de velocidade de saida do motor
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Codigo

Nome / Descrigao

Regulagem de fabrica

FB11

~DuDmawnowhu_O0

S

[Dados do bloco de 0
leitura 3]

[Sem selegao]: Sem selecédo

[Info de estado]

[Frequéncia de Saida]: Frequéncia de saida

[Corrente do motor]: Corrente de saida

[Tensao de saida]: Tensdo de saida

[Info de alarme]: Informagéo de alarme

[Valor realimentacéao PID]

[Monit. term. entrada]: Supervisdo de placa de borne de entrada
[Monit. term. saida]: Supervisdo de placa de borne de saida
[Monitor VIA]: Supervisdo de placa de borne VIA

[Monitor VIB]: Supervisédo de placa de borne VIB

[Mon. veloc. motor]: Supervisao de velocidade de saida do motor

FEBE1H

~OwDmaowvowhy 0O

—

[Dados do bloco de 0
leitura 4]

[Sem selecao]: Sem selecéo

[Info de estado]

[Frequéncia de Saida]: Frequéncia de saida

[Corrente do motor]: Corrente de saida

[Tensao de saida]: Tens&o de saida

[Info de alarme]: Informagéo de alarme

[Valor realimentagéao PID]

[Monit. term. entrada]: Supervisédo de placa de borne de entrada
[Monit. term. saida]: Supervisdo de placa de borne de saida
[Monitor VIA]: Superviséo de placa de borne VIA

[Monitor VIB]: Supervisao de placa de borne VIB

[Mon. veloc. motor]: Superviséo de velocidade de saida do motor

FB19

~-DuwomooOwnowh O

=

[Dados do bloco de 0
leitura 5]

[Sem selegao]: Sem selecéo

[Info de estado]

[Frgeuéncia de Saida]: Frequéncia de saida

[Corrente do motor]: Corrente de saida

[Tensao de saida]: Tenséo de saida

[Info de alarme]: Informagéo de alarme

[Valor realimentagao PID]

[Monit. term. entrada]: Supervisédo de placa de borne de entrada
[Monit. term. saida]: Supervisédo de placa de borne de saida
[Monitor VIA]: Superviséo de placa de borne VIA

[Monitor VIB]: Supervisdo de placa de borne VIB

[Mon. veloc. motor]: Supervisao de velocidade de saida do motor

Cadigo

Faixa de
ajuste

Nome / Descrigdao

Regula-
gem de
fabrica

FBEBO

[Parametro ID livre] Notas Livres 0 a 65535

0

O parametro de notas livres pode ser utilizado para ajustar um valor Unico para identificar o inversor na rede.
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Parametros de Comunicagéo Serial

Os parametros F 5 5 [0 — F H 9 & devem ser ajustados somente se o equipamento opcional correspondente foi
instalado. Para mais detalhes consulte o catalogo do ATV212.

Codigo Nome / Descrigao
FESO [Endereco de rede]
FES I [Velocidade da rede]
FESCZ [Intervalo de rede]

FES3 [Numero da ocorréncia H]

FESHY [Numero da ocorréncia L]
FESS [Mestre max.]
FBS6E [Quadros de info. max.]

Quando o valor do parametro ~ £
sdo ajustados automaticamente.

/ & 9 é alterado, a faixa de ajuste e regulagem de fabricade F 590 a F H 95

Modbus APOGEE FLN P1 METASYS N2 BACNET
Faixa de Regul. Faixa de Regul. Faixa de Regul. Faixa de Regul.
Ajuste de fabrica Ajuste de fabrica Ajuste de fabrica Ajuste de fabrica
FEZ39 - 1 3 3 2 2 4 4
FBS0| 0a65535 0 1a99 99 1a255 1 0a127 0
FBS I 0a6 0 1a5b 5 1ab 5
Fgge 20 a 600 100 20 a 600 100 20 a 600 100
FE93 0a4194 0 0a4194 0 0a4194 0
FB34 0a 999 0 0a999 0 0a999 0
FA39S 0a127 0 0a127 0 0a127 127
FEAE 0a 100 0 0a 100 0 1a100 1

Ha duas portas de conexao que suportam diferentes protocolos de comunicagdo, embarcado ou utilizando a
placa como opg¢éao.

Os dois canais poderiam comunicar-se simultaneamente com o produto, mas somente um poderia enviar o
comando ldgico ou de frequéncia ao inversor:

e Os dois canais utilizados para monitoramento
e Um canal utilizado para comando (ordem de partida e velocidade) e o outro para monitoramento.

Os parametros de configuragdo de comunicagéo estardo assumindo na préxima vez que o produto for ligado.

Descrigao RJ45 Rede Rede Rede Meta- Rede Rede
Modbus Modbus Apogee P1 sys N2 BACnet LonWorks

F B2 9 |Selecdo da rede - ° o L] ® °
FEBD00 |Velocidade Modbus RJ45
F 80 I |Paridade Modbus RJ45

F 802 |Enderego Modbus

F 803 |Intervalo de tempo do
Modbus

FB5 I |Comportamento de falha de ° ° ° ° [ °
comunicagao

F 820 |Velocidade rede Modbus - ° - - - -
F B2 | |Paridade rede Modbus - ) - - - -

F 890 |Parametro de rede - - ° °

F B39 | |Parametro de rede - - ° -

F B9¢2 |Parametro de rede - - ° L)

F B9 3 |Parametro de rede - - - -

F B94 |Parametro de rede - - - -

F B35 |Parametro de rede - - - -

F 856 |Parametro de rede - - - - ° -

(1) Placa de desconex&o de intervalo, valor padrao interno (3 s)
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Controle de Partida/Parada
Por Nivel de Referéncia de Velocidade
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Controle de Partida/Parada Por Nivel de Referéncia de Velocidade

Visao Geral
Utilize os parametros [Pedestal de freq.] (F & 4 /) e [Hist. de pedestal de freq.] (F & 4 ') para ativar o controle
de partida/parada do inversor baseado no nivel de referéncia da velocidade.
Se o inversor opera normalmente e possui um sinal de funcionamento habilitado, iniciara a energizagéo do
motor assim que o nivel de velocidade exceder a frequéncia ajustada por ¥ =4 [ + F 2 4 2 (ponto B no
diagrama abaixo). Ira remover a energia para o motor assim que a frequéncia de saida cair abaixo do nivel
ajustado por F 24 | — F 242 (ponto A no diagrama abaixo).
Frequéncia de saida (Hz)
}
Fea 72
EEN
[Feq ]-|Feqe| = )\
o A B 1000 Referéncia de velocidade
Codigo Nome / Descrigao Faixa de ajuste Regula-
gem de
fabrica
FZ2Y I [Pedestal de freq.] Frequéncia de inicio de operacéo 0,0 a [Frequéncia max.] (F H) Hz 0,0 Hz
F242 [Hist. de pedestal de freq.]  Histerese da frequéncia de inicio de operagao | 0,0 a [Frequéncia max.] (F H) Hz 0,0 Hz

202
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Controle de equilibrio de carga
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Controle de equilibrio de carga

Principio do controle de equilibrio de carga

O uso de controle de equilibrio de carga (ou compensagao negativa de escorregamento) pode auxiliar a
balancear a carga entre diversos motores em uma aplicagéo de compartilhamento de carga. A quantidade de
escorregamento permitida no motor que estd com a carga é determinada pelo nivel de corrente e o ajuste dos

parametros F 770 e F 3.7 7.

Durante o monitoramento, o controle de equilibrio de carga diminui a frequéncia de saida do inversor. Durante
a frenagem regenerativa, o controle de equilibrio de carga aumenta a frequéncia de saida do inversor.

Quando habilitado o controle de equilibrio de carga esta ativo se:

e A corrente de carga excede o nivel ajustado pelo parametro F 7 2 7.
e A frequéncia de saida do inversor esta entre [Frequéncia de partida do motor] F & 4 [ (veja pagina 82) e
[Frequéncia Maxima] (F H) (veja pagina 82).

Frequéncia de Saida (Hz)

A o =
Frequéncia de Comando: fo ‘ [Operagéo]
Af

Frequéncia de Operacao: f4

-

0 F3ca T+ 100%
Corrente de Conjugado

A quantidade de droop de velocidade permitida (f) pode ser calculada por esta equacéo:

f= L/L (1) (frequéncia nominal do motor) x F 7 7 [] x (corrente de carga — F 7 2 7)(2)
Exemplo:

UL =60Hz

F320=10%

F 32 3 =30% (da corrente nominal do inversor)
Corrente de carga = 100% da nominal do inversor

f=60x0,1x(1-0,3)

f=60x 0,07

f=4.2

Supondo que a referéncia da velocidade é ajustada em 60 Hz, a frequéncia de saida sera:
f1=f0-f=60-4,2=55,8 (Hz).

Cadigo Nome / Descrigao Faixa de ajuste Regulagem de
fabrica

F3iZOo [Ganho de carga] 0a100% 0%

F3iZ3 [Offset do ganho de carga] 0a 100% (3) 10%
(1) Este é o parametro [Limite superior da freq.] (L/ L ) (veja a pagina 82). O valor ajustado para [Limite superior da freq.] (L/ L)

nesta formula ndo pode exceder 100, qualquer que seja o ajuste real do parametro [Limite superior da freq.] (L/ L ).
(2) O droop de velocidade é zero se (corrente de carga— F 72 7 = 0).
(3) Porcentagem da corrente nominal do inversor.
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Qual o contetido desta parte?
Esta parte contém os seguintes capitulos:
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Nome do Capitulo
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Diagnésticos e resolugéo de problemas

Diagnésticos e resolucao de problemas

20

O que este capitulo contém?
Este capitulo contém os seguintes topicos:
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Condicdes de falhas detectadas 208
Condigdes de alarme 211
Condicdes de pré-alarme 212
Remocao da falha detectada 213
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Diagnésticos e resolugéo de problemas

Condicoes de falhas detectadas

Consulte as tabelas nas paginas a seguir para diagnosticar e resolver problemas quando ha uma falha
detectada ou quando ha uma condigdo de um alarme ou pré-alarme.

Se a falha ndo pode ser resolvida com as agdes descritas nas tabelas, entre em contato com o representante

da Schneider Electric.

A APERIGO

PERIGO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO VOLTAICO
* Antes de realizar o procedimento desta segao leia e entenda as instrugdes no capitulo "antes de comegar"”.
A nao observacao destas instrugdes podera causar a morte ou ferimentos graves.

Cédigos de alarme

Codi- |Nome Causas possiveis Solugoes
go
LF |2 |[Falha de trans- |+ Configurago invalida. A configuragéo * Verifique a configuragéo carregada
feréncia de carregada no inversor via barramento ou anteriormente.
download] rede de comunicagao é inconsistente. * Carregue uma configuragédo compativel.
* Transferéncia utilizando PC soft no foi bem
sucedida devido a diferengas de versao (por |* Para realizar o download, cancele "Erro de
exemplo upload de um ATV212eeeN4 comunicacao do display" (em Ferramentas /
configuragdo a um ATV212eeeN3) Opgao de ambiente / Iniciar / Com.)
E - 1B |[Falha de sinal | O sinal analogico do VIA esta abaixo do nivel | * Verifique o sinal do VIA e corrija a causa da
no VIA] ajustado para o parametro F £ 7 7. perda do sinal.
* Verifique se o parametro ~ £ 7 7 esta
configurado corretamente
E - 139 |[Erro de comun. | Erro de comunicagao entre CPUs de controle|* Entre em contato com a Schneider Electric para
de CPU] reparar o inversor.
E - 20 |[Falha de conju- |+ Param. de boost de conjugado [Ref. de * Repita a auto regulacéo do inversor a ajuste para
gado excessivo] | conjugado Autom.] (F 4[] 7) esta ajustado | baixo o pardmetro [Boost de conjugado
muito alto. Automatico] (F 4 0 2).
* A impedancia do motor é muito baixa.
E -2 | |[Falhadeerrode |+ A placa de controle da CPU esta inoperante. |* Entre em contato com a Schneider Electric para
CPU 2] reparar o inversor.
E 38 |[Energizado * Energia do EEprom incompativel. * Entre em contato com a Schneider Electric para
EEPROM * Falha detectada de hardware do produto. reparar o inversor.
incompat.]
EEF | |[Falhade errode |+ Ocorreu um erro de escrita de dados. * Desenergize o inversor para remover a falha
EEPROM 1] detectada.
EEFZ |[Falhade errode |+ Energia foi removida do inversor durante * Desenergize o inversor para remover a falha
EEPROM 2] operagéo de reajuste de parametro detectada e tente a oper. de reajuste do param.
resultando em erro de escrita de dados. novamente.
* Se a falha detectada n&o é removida entre em
contato com a Schneider Electric para reparar o
inversor.
EEF 3 |[Falhade errode |+ Ocorreu um erro de leitura de dados. * Desenergize o inversor para remover a falha
EEPROM 3] detectada.
EFZ |[Falha de terra] | Falha de terra no motor ou nos cabos do * Verifique o motor e cabos do motor para falhas
motor. de terra.
EFHO |[Falha de perda |+ Perda de uma ou mais fases de saida * Determ. a causa da falta da fase de saida
de fase de saida] (conex&o ruim, um desconector de saida,
enrolam. do motor aberto) e corrija o problema.
* Verifique o parametro F £ [0 5
EFH I |[Falha de perda |+ Perda de uma fase de entrada * Determine a causa da falta da fase de entrada e
da fase de corrija.
entrada] * Verifique o parametro F £ (1 A.
Err | |[Falhade errode |» Parametros - 707, F 203, FZ I,0ou | Configure corretamente os parametros.
ref. da velocidade]| F = /2 foram config. de maneira incorreta.
Err 2 |[Falhade RAM] | A placa de controle de RAM nao esta * Entre em contato com a Schneider Electric para
funcionando. reparar o inversor.
Err 3 |[Falhade ROM] |+ A placa de controle de ROM n&o esta * Entre em contato com a Schneider Electric para
funcionando. reparar o inversor.
Er~r 4 |[Falha de CPU 1]|+ A placa de controle da CPU esta inoperante.|* Entre em contato com a Schneider Electric para
reparar o inversor.
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Diagnésticos e resolugéo de problemas

Codi- |Nome Causas possiveis Solugoes

go

Err5 |[Falhade com |+ Erro de comunicagdo serial * Verif. os dispositiv. de controle da rede e cabos.
do RJ45] * Verifique a configuragdo do parametro de

intervalo de comunicacao, F A7 3.
* Verifique o cabo do terminal grafico remoto.
* Verifique a configuracdo do parametro ~ & 2 5.

Err 7 |[Falha do sensor |+ Um sensor de corrente do motor n&o esta |+ Substitua o inversor.
de corrente] funcionando.

Err B |[Falhade errode |+ Erro de comunicagdo de rede * Verifique os dispositivos de controle de rede e os
rede] cabos.

Err 3 |[Falhadeteclado |* Cabo do terminal grafico desconectado * Verifique o cabo do RJ45.
remoto]

EEn | |[Falhade e Parametros F 40 /a F 4494 estdo * Configure corretamente os parametros
autorregulagem] |  ajustados de maneira incorreta. FYO I-FH9Y4.

* O motor € muito grande para o inversor. ¢ Utilize um inversor maior.

* A bitola do cabo do motor é muito pequena. |* Utilize cabos de motor com bitola maior.

* O motor ainda esta girando ao iniciar a * Verifique se o motor esta parado antes de iniciar
autorregulagem. autorregulagem.

* Oinversor ndo esta energizando um motor de | ¢ Utilize o inversor para energizar somente
indugao trifasico. motores de indugao trifasicos.

EEYPFP |[Falha do * A placa de controle principal ndo esta * Configure o parametro [Reajuste de parametro]
inversor] funcionando. (E4F)em6.

* Se isto ndo remover o erro detectado, substitua
o inversor.

Fd | |[Falhade * O damper esta bloqueado na posicédo * Configure [Comportam. falha damper] (F 5 & J)
damper fechada. em 0.
fechado 1] * Verifique a conexdo arelé FL (F L A/F L A).

* Verifique a configuragao do relé
(F 1r3olF 132).

FdZ |[Falhade * Damper bloqueado aberto ou soldado. * Ajuste [Tipo fdb damper] (F 5 B )em O ou 1
damper Verifique a conexao arelé FL (F L A/F L A)
fechado 2] « Verifique a configuragao a relé (F 130/F 132)

noeo |[Poténciatotal |+ O valor de energia de entrada acumulada é |* Remova o valor de energia de entrada
de entrada] maior do que 999,999 kWh. acumulada utilizando a fung&o Iégica de entrada

51 ou o parametro F 74 H.
or I |[Aceleragéo de |+ O tempo de aceleragdo é muito pequeno. * Aumente os parametros do tempo de aceleragéo
sobrecorrente] |« A configuragéo do parametro [Sel. do modo | (AL L ou F 500).
de controle do motor] (7 £ ) esta incorreta. | Selecione o ajuste correto para o parametro
* O inversor esta partindo com a carga girando.| [Sele¢éo do modo de controle do motor] (F ).
* O inversor esta energizando um motor de * Ative o parametro religamento automatico com
baixa impedancia. retomada de velocidade F 717 .
* Falha de terra * Configure o param. freq. de comut. < 7 [J[].
* Configure o parametro F 7 /5 em 1 ou 3.

or IF |[CCou falha de | Curto-circuito ou falha de terra durante * Verifigue o motor e os cabos do motor para falhas
terra na aceler.] | aceleragéo de terra utilizando um voltimetro de 1000 V.

orLe  |[Sobrecorrente |+ O tempo de desaceleragdo é muito curto. * Aumente o parametro do tempo de
de * Falha de terra desaceleragéo (4 £ L ou F 50 1).
desaceleragao] * Configure o parametro F 7 /5 em 1 ou 3.

orer |[CCoufalha * Curto-circuito ou falha de terra durante * Verifique 0 motor e os cabos do motor para fa-lhas
terra desacel ] desaceleragéo de terra utilizando um voltimetro de 1000 V.

orC 3  |[Sobrecorrente | FlutuagGes abruptas na carga * Reduza as flutuagdes de carga.
veloc. controle] |« Condigao de carga anormal * Verifique a carga.

* Configure o parametro - 7 /5 em 1 ou 3.

or 3F |[CC/falhaterra | Curto-circuito ou falha de terra durante * Verifique o motor e os cabos do motor para fa-
veloc. contr.] operacédo em velocidade constante Ihas de terra utilizando um voltimetro de 1000 V.

orLA  |[CCdeinversdo | Falha de terra * Verifique o motor e os cabos do motor para fa-lhas
na partida] de terra utilizando um voltimetro de 1000 V.

are [CC de cabo ¢ Curto-circuito de saida de fase a fase * Verifique o motor e os cabos do motor para fa-lhas
motor na partida]|« A impedancia do motor & muito baixa de terra utilizando um voltimetro de 1000 V.

OoH [Sobre-tempe- |+ O ventilador de resfriamento do motor ndo | Reinicie a operagéo zerando a falha detectada

ratura do
nversor]

esta funcionando.
* A temperatura ambiente esta muito elevada.
* Uma abert. de ventil. do motor esta bloqueada.
* Uma fonte de calor esta muito prox. do motor.
* O sensor de temperatura do dissipador de
calor ndo esta funcionando corretamente.

do inversor depois de deixa-lo esfriar.

* Diminua a temperatura ambiente aumentando o
espaco livre ao redor do inversor e retirando
qualquer fonte de geragao de calor das suas
proximidades.

* Verifique a operagao do ventilador
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Diagnésticos e resolugéo de problemas

Codi- |Nome Causas possiveis Solugoes
go
OHZ |[Sobreaqueci- * O PTC integrado no enrolamento do motor |* Corrija a condigdo de sobrecarga do motor.
mento PTC] indica cond. de sobretemperatura do motor. | Verif. se o PTC esta funcionando corretamente.
oL 1 |[Sobrecarga do |* O tempo de aceleragéo € muito pequeno. * Aumente os parametros do tempo de aceleragéo
inversor] * O nivel de corrente de injegdo CC é muito (FCCouF500).
alto. * Reduza a configuragéo dos parametros < &' 5 |
* A configuragao do parametro [Selegéo do elou F 252,
modo de controle do motor] (F £ ) esta * Selecione o ajuste correto para o pardmetro
incorreta. [Selegao do modo de controle do motor] (F k).
* O inversor esta partindo com a carga girando. | * Ative o pardmetro religamento automatico com
* A carga é muito grande. retomada de velocidade ~ 717 1.
* Configure o parametro F 7 [J 7 em 2.
* Utilize um inversor com poténcia nominal maior.
oL & |[Sobrecarga do | A configuragdo do parametro [Selegdo do  |* Selecione a config. correta para o pardmetro
motor] mo-do de controle do motor] (F £ ) esta [Selegéo do modo de controle do motor] (F £ ).
incorreta. * Verifique a carga.
* O motor esta emperrado. * Ajuste o parametro 7 L /7 ao nivel de sobrecarga
* Operagdo em baixa velocidade esta sendo gue o motor pode suportar durante operagdo em
realizada continuamente baixa velocidade.
» Carga exces. esta sendo aplicada ao motor.
OF | |[Sobretenséo de |* A tensdo de entrada esta flutuando de * Instale um reator de linha.
aceleragéo] maneira anormal. * Ative o parametro religamento automatico com
* Poténcia da rede é maior do que 200 kVA. retomada de velocidade F 7 /.
* Chav. do capacitor do fator de poténcia * Configure o parametro F 7 [J 7 em 2.
* Chaveamento SCR na rede de energia * Determine a causa da falta da fase de saida
* O inversor esta partindo com a carga girando.| (conex&o ruim, uma saida desconectada, enro-
« Falha intermitente de fase de saida lamento do motor aberto) e corrija o problema.
OoFeZ  |[Sobretensdo * O tempo de desaceleragéo € muito curto. * Aumente os parametros do tempo de
de desac.] * Carga em excesso desaceleragao (0 E L ou F 50 /).
* A tenséo de entrada esta flutuando de * Ative o parametro 71 5.
maneira anormal. * Instale uma indutancia de linha.
* Rede de alimentagéo maior do que 200 kVA | Verifique a detecgao de perda de fase nos
» Chaveam. do capacitor do fator de poténcia | circuitos de entrada e saida e corrija se for
* Chaveamento SCR na rede de energia necessario.
« O inversor esta partindo com a carga girando.|* Ative o parametro religamento automatico com
* Falha intermitente de fase de saida retomada de velocidade £ 300 /.
OF3 |[Sobretensdo a |* Atensdo de entrada esta flutuando de * Instale uma indutancia de linha.
veloc. const.] maneira anormal. * Verifique a detecc¢do de perda de fase nos
* Rede de alimenta¢do maior do que 200 kVA | circuitos de entrada e saida e corrija se for
» Chaveam. do capacitor do fator de poténcia | necessario.
* Chaveamento SCR na rede de energia
* O inversor esta regenerando - a carga causa
funcionamento do motor em frequéncia maior
do que a frequéncia de saida do inversor.
* Falha intermitente de fase de saida
Ok [Sobreconjuga- |+ O conjugado calculado do motor atingiu o |* Se for necessario configure os pardmetros
do] nivel configurado para o parametro F 5 /5.| FE ISe FE IE.
* Verifique a operagao da maquina.
50UE |[Motordeima |« O motor esta travado * Verifique a carga e corrija a condigdo de
permanente * Perda de fase de saida emperramento.
(step-out)] « Carga de impacto * Verifique a condicéo da fiagcdo do motor e da
(motor de ima carga.
permanente fora
de sincronismo)
uc [Subcarga] * A corrente medida do motor caiu abaixo do |* Verifique os ajustes dos parametros
nivel ajustado pelo parametro F £ | . FE IO-E12.
UF I |[Subtenséo] * A tens3do de entrada é muito baixa. * Verif. a tensdo de entrada e corrija o problema.
* Selec. o ajuste correto do parametro - 5 & 7.
* Ative o parametro religamento automatico com
retomada de velocidade F 717 /.
* Ajuste o parametro F 7 [ 2 em 2.
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Condicoes de alarme
Alarmes ndo causam a entrada do inversor em condigdo de falha.

Codigos de alarme

Codigo |Descrigdao Causas possiveis Solugoes

AE n || [Autorregulagem] * Autorregulagem durante o processo * Normal se a mensagem desaparece

depois de alguns segundos.

L L r |[Rearme ativo] * Esta mensagem é exibida depois que a |* Pressione novamente a tecla STOP
tecla STOP é pressionada enquanto é para remover a falha detectada.
exibida uma falha detectada.

db [Frenagem CC] * Frenagem de CC em processo * O cdd. de alarme desliga depois de
alguns seg. se nao houver problema.

dbOn | [dbOn] * Fixagdo do eixo do motor .

E - | 7| [Erro IHM] * Uma tecla do terminal grafico foi mantida | Libere a tecla do terminal grafico.

pressionada durante mais de 20 seg.  |* Se o0 erro n&o € removido substitua o
* Uma tecla do terminal grafico pode ndo | inversor
estar funcionando adequadamente.
E I [Valor excess.] O numero * O n.°de digitos inserido para valores tais | * Diminua o aumento da unidade livre
de digitos que pode ser como de frequéncia € maior do que 4 (os | de frequéncia [Valor da frequéncia
exibido foi excedido digitos superiores tém prioridade). customizado] (F 702).
EOFF | [Loc. Stop en.] * O painel de operagéo é utilizado para |* Pressione a tecla STOP para uma
parar a operagéo em modo de controle | parada de emergéncia. Pressione
automatico ou controle remoto. qualquer outra tecla para cancelar a
parada de emergéncia.

E - - 1| [Alarme ref. velocidade] ¢ Os sinais de ajustes da frequéncia nos |* Separe os sinais de ajustes da

pontos 1 e 2 foram colocados muito frequéncia nos pontos 1 e 2.
préximo um do outro.

k95915 | [Pin&gt;1MWh] Poténcia de |+ Poténcia de entrada integral é maior do |* Pressione e mantenha a tecla ENT
entrada integral que 999,99 kWh. durante 3 s ou mais quando a energia

esta desligada ou a fungdo de borne
de entrada CKWH ¢ ligada ou exibida.

H9 15915 | [Pout&gt;1MWh] Poténcia |+ Poténcia de saida integral € maior do |* Pressione e mantenha a tecla ENT
de saida integral que 999,99 kWh. durante 3 s ou mais quando a energia

esta desligada ou a funcao de borne
de entrada CKWH ¢ ligada ou exibida.

HE Ad | [Head] * O primeiro e ultimo item de dados no * Pressione a tecla MODE para sair do

End |[End] grupo de dados sao exibidos. grupo de dados.

Exibigao de primeiro/ultimo

itens de dados
H I [Alto] * Durante a programacéo foi inserido um |¢ Insira um valor que esteja dentro dos
Lo [Baixo] valor que excede o valor maximo ou limites do parametro

Erro de ajuste de param. minimo do parametro.

I'n | E | [Inicializagao] * Parametros estéo sendo inicializados a |* Normal se a mensagem desaparece
seus valores padrao. depois de varios segundos.

L 5k P | [Parada baixa velocidade] * A fungdo de parada automatica * Para desativar a fungéo de parada
Parada automatica por selecionada com F 7 5 5 foi ativada. automatica, aumente o comando da
causa de operagao frequéncia acima do Limite inferior da
continua no limite de freq. L L+F 359 [/ oudesligue o
frequéncia inferior comando de operagé&o.

IMOF F | [Falha de subtensao de * A tensao de entrada de fase a fase esta |* Mecga a tenséo de aliment. do circuito
linha] muito baixa. principal. Se a tens&o esta no nivel

normal o inversor deve ser reparada.

OF F | [Parada do inversor] ¢ O circuito ST-CC (Funcionamento * Feche o circuito ST-CC.
habilitado) esta aberto.

n 5 E | [Estado bloqueado] ¢ O Li ja esta ativo quando a fungéo é * Desative a configuracéo Li ativa.
validada.

¢ O Li ja esta ativo quando uma
transferéncia de configuracéo é
realizada com a fungao validada.

r £ r 4| [Rearme automatico] * O inversor esta em processo de * O inversor esta operando

religamento. normalmente se religou depois de
¢ Ocorreu uma parada momentanea. alguns segundos.

SE OF | [Parada da alimt.] « A fungéo de proibigao de parada * Para reiniciar a operacio, rearme o

Funcéo de proibi¢cao de
parada de retardamento de
perda de energia ativada.

controlada ajustadacom F 77 2
de energia momentanea ocorrida

durante operagéo) esta ativada.

(perda

inversor ou entre novamente com um
sinal de operacéo.
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Diagnésticos e resolugéo de problemas

Condicoes de Pré-alarme

Cédigos de Pré-alarmes

Codi- Pré-alarme Descrigao
go
C [Alarme de corrente] |¢ O inversor esta no limite de corrente.
¢ Para mais informagdes consulte o parametro F £ [J | (vejaapagina69)e F /55 (vejaa

pagina 74).

P |[Barramento de CC] |* O inversor esta se aproximando de uma falha detectada de sobretensao devido a linha de
alimentacao elevada, frenagem regenerativa do motor ou uma combinagéo desses fatores.
Para mais informagdes consulte os parametros F 30 5 (vejaa pagina 128)e F & 7 & (veja
a pagina 128).

L [Alarme Sobrecarga |+ O timer de sobrecarga do motor atingiu ou excedeu 50% de seu nivel de falha detectada.

motor]
H [Alarme de sobreaq. | O inversor esta se aproximando da detecgdo de uma falha de sobreaquecimento.

inversor]

Os cédigos de pré-alarme sao exibidos, piscando na IHM integrada, da esquerda para a direita na seguinte
ordem: [, F, L, H.

Se dois ou mais problemas ocorrerem simultaneamente, um dos pré-alarmes seguintes aparece e pisca: [ F,

o
r

[l =01
L, LI L.
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Diagnésticos e resolugéo de problemas

Remocao da falha detectada

No caso de uma falha detectada ndo rearmavel:

1 Desconecte toda a energia, inclusive energia de controle externa que possa estar presente.

2 Bloqueie todos os circuitos em posigéo aberta antes da intervencgéo.

3 Aguarde 15 minutos para permitir a descarga dos capacitores do barramento de CC (os LEDs do inversor
nao sdo indicadores da auséncia de tensdo do barramento de CC).

4 Meca a tenséo do barramento de CC entre os bornes de PA/+ e PC/- para garantir que a tenséo seja menor
do que 42 Vcc.

5 Se os capacitores do barramento de CC ndo se descarregarem completamente, entre em contato com o
representante da Schneider Electric. Ndo conserte ou opere o inversor
- Encontre e corrija a falha detectada.
- Restaure a energia ao inversor para confirmar se a falha detectada foi corrigida.

Quando uma fungéo de sobrecarga (/L [/ ou [J L ') esta ativa, o inversor ndo pode ser rearmado pela entrada
de um sinal de rearme a partir de um dispositivo externo ou com a tecla de Stop no terminal de display, se o
tempo de resfriamento calculado ainda nao expirou. Tempo de resfriamento calculado:

7/
Sy

/. 30 segundos depois que a falha detectada ocorreu.
- 0L #:120 segundos depois que a falha detectada ocorreu.

CUIDADO

RISCO DE DANOS AO MOTOR

e Rearmes repetidos do estado térmico depois de uma sobrecarga térmica podem resultar em desgaste
térmico do motor.

e Quando ocorrem paradas, inspecione imediatamente o motor e o equipamento acionado para verificar a
presencga de problemas (tais como eixo travado ou sobrecarga mecanica) antes do religamento. Verifique
também a alimentagao de energia ao motor para observar condigdes anormais (tais como perda de fase ou
desbalanceamento de fase).

A nédo observancia destas instrucées podera causar danos ao equipamento.
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IV

Qual o contetido desta Parte?

Esta parte contém os seguintes capitulos:

Capitulo Nome do Capitulo Pagina
15 Migragéo 217
17 Tabelas de Reajustes de Parametros 219
18 Tabelas de Configuragdes do Usuario 229
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Migragéo

Migracao

21

O que este capitulo contém?

Este capitulo contém os seguintes topicos:

Tépico

Pagina

Migragéo ATV21 - ATV212

218
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Migragéo

Migragdo ATV21 - ATV212

Geral

Comissionamento

O ATV212 é compativel com o ATV21

Migragéo de Modbus ATV21 a ATV212: ao controlar ATV21 utilizando Modbus RJ45, o parametro [Protocolo
de rede] (F H = ) deve ser ajustado em 1.

Com o ATV212, o parametro F 5 & 5 também deve ser ajustado em / e o pardmetro [Escolha do canal de
com.] (F B 11 7) configurado em [RJ45] (7). Configuragéo de fabrica é [Network] ( /).

Ajustes de outros parametros de comunicagao descritos a partir da pagina 138 permanecem os mesmos do
ATV21.

Observagao: Para Lonworks, o parametro F 5 2 5 deve ser configurado em | para o ATV21 e deve ser
configurado em 5 para o ATV212.

Uma transferéncia de configuragdo entre um ATV21 e um ATV212 é possivel.
Por exemplo:

E possivel fazer um upload da configuragao a partir de um ATV21 via PC Soft (e selecionar o Tipo de inversao:
ATV21) e fazer seu download no ATV212.

Depois da transferéncia do ATV21 ao ATV212, os novos parametros permanecem em sua regulagem de
fabrica:

[Tipo de realimentagao de damper] (F 5 & [J), [Tempo abertura damper] (F 5 & 1), [Tempo fecham.

damper] (F 5 5 2), [Comportam. falha damper] (¥ 5 & 3), [Controle de incéndio forgado] (F & 5 ), [Funcdo de
incéndio forgado] (F £ 5 4), [Escolha do canal de com.] (F A [J 7), [Baud de rede Mdb] (F & & [0), [Paridade de
rede Mdb] (F & 2 1) e [LL para evitar sobrecorrente] (F 3 9 01).

A configuragao de download ndo é permitida se o inversor estiver funcionando.

Em caso de uma interrupcédo de transferéncia de configuragéo de download ao inversor e falha detectada, o
L F |2 é configurado. Este cddigo de falha detectada também se mantém presente depois que o inversor é
desligado.

Para reajustar o codigo de falha detectada de transferéncia de download £ F /2

e Realize uma nova transferéncia bem sucedida
e Faca uma configuragao de fabrica no inversor (utilizando o parédmetro £ -

L
<

Ao final da transferéncia do download, o inversor ndo pode funcionar se uma entrada légica configurada para
uma funcgao esta ativa. Para utilizar a fungao e fazer o motor funcionar é necessario desativar e ativar a entrada
I6gica.

Ferramenta de carga compativel com o ATV21
e PC Soft V1.0 e superiores

Ferramentas de carga compativeis com o ATV212:

e PC Soft V1.06 e superiores,
e Multi-Loader V3.11 e superiores,
e SoMoveMobile V2.2 e superiores,
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Tabelas de Reajustes de Parametros

Tabelas de Reajustes de Parametros

22

Regulagem de fabrica

Consulte o diagrama de navegagédo de Menu a pagina 62 para saber como acessar o parametro [Regulagem
de fabrica] (£ 4 F).

O inversor ATV212 oferece trés opcdes de reajuste de parametro:

e Regulagem de fabrica: [Regulagem de fabrica] (£ 4 F)=3
e Regulagem em 50 Hz: [Regulagem de fabrica] (- 4 F) =1
e Regulagem em 60 Hz: [Regulagem de fabrica] (£ 4 F) =2

Este apéndice descreve valores de parametros depois dessas operacgdes de reajuste.
A tabela seguinte identifica:
e Parametros cujos valores depois de um reajuste n&o variam por tipo de reajuste, veja pagina 162.

e Parametros cujos valores depois de um reajuste variam por tipo de reajuste, veja pagina 166.

e Parametros cujos valores depois de um reajuste sdo dependentes do modelo do inversor, mas ndo variam
por tipo de reajuste, veja a pagina 225.

e Parametros cujos valores depois de um reajuste sdo dependentes do modelo do inversor e do tipo de
regulagem, veja a pagina 168.

e Parametros cujos valores ndo variam se é realizada regulagem, veja a pagina 169.
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Tabelas de Reajustes de Parametros

Valores de parametros que nao variam pelo tipo de reajustes
A tabela abaixo lista os par@metros cujos valores, ap6s um reajuste ndo variam com o tipo de reajuste.
Para determinar o valor de um parédmetro depois de um reajuste, localize o parametro na primeira coluna e leia
através da linha até encontrar a coluna com o valor padrdo. O nimero que aparece na intersecgéo do parametro
com o valor padréo é o valor do parametro depois de um reajuste de qualquer tipo ([Regulagem de fabrica]
(£ 4 F)=1, [Regulagem de fabrica] (£ 4 F) = 2, ou [Regulagem de fabrica] (£ 4 F) = 3).

Parametros cujos valores, depois de um reajuste, ndo variam por tipo de reajuste

Parametro Descrigao Unidade | Valor de fabrica
AU | [Rampa automatica] - 1
AUY [Funcéo de autorregulagem] - 0
FNsL [Selegéo de func. de saida analdgica] - 0
Fn [Mudanga de esc. de saida analdgical - -
EYP [Rearme de parédmetro] -

Fr [Sentido de rotagdo do motor local] - 0
FC [Referéncia da velocidade local] Hz 0,0
LL [Limite inferior de frequéncia) Hz 0,0
FE [Selegéo do modo de controle] - 1
oLn [Prot. sobrecarga motor] - 0
5r 1 [Velocidade pré-selecionada 1] Hz 15
57 & [Velocidade pré-selecionada 2] Hz 20
5r3 [Velocidade pré-selecionada 3] Hz 25
5r4 [Velocidade pré-selecionada 4] Hz 30
5r5 [Velocidade pré-selecionada 5] Hz 35
Srb [Velocidade pré-selecionada 6] Hz 40
5r1 [Velocidade pré-selecionada 7] Hz 45
FiOO [Freq. 1 atingida] Hz 0,0
F 1o [Freq. 2 atingida] Hz 0,0
Fioe [Larg. banda freq. 2] Hz 2,5
F 108 [Fungao Légica 1 ativa] - 0
F 109 [Selegao de VIA] - 0
FllO [Fungéo Logica 2 atival - 1
F il [Selegao de entrada légica F] - 2
Fli1é [Selegao de entrada ldgica R] - 6
Fil13 [Selecéo de entrada logica RES] - 10
F 118 [Selegao de entrada ldgica VIA] -

F 130 [Fungéo a Relé RY 1] - 4
Fl3e [Funcéo a Relé FL] - 11
F 1317 [Funcado a Relé RY 2] - 255
F 139 [Selegao da légica RY] - 0
F 161 [Faixa detecgado banda freq.] Hz 2,5
Feoo [Referéncia de velocidade auto/manual] - 0
Feol [Ponto de ref. VIB 1] % 0
Feoeé [Ponto de freq. VIA 1] Hz 0.0
FZOo3 [Ponto de freq. VIA 2] % 100
Feoi [Referéncia remota de velocidade 2] - 2
FelOo [Ponto de ref. VIB 1] % 0
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Parametro Descrigao Unidade | Valor de fabrica
Fell [Ponto de freq. VIB 1] Hz 0,0
Feale [Ponto de ref. VIB 2] % 100
Fedo [Frequéncia de partida de motor] Hz 0,5
Fed i [Pedestal de freq.] Hz 0,0
Feue [Hist. de pedestal de freq.] Hz 0,0
FZs0 [Frequéncia de inicio de frenagem CC] Hz 0,0
Fe&s | [Corrente de frenagem CC] A 50
FEse [Tempo de frenagem CC] s 1,0
FZ56 [Limite de tempo de velocidade reduzida] S 0,0
F2EH4 [Tempo resp. de entrada logica veloc. +] s 0,1
FEeBs [Passo em freq. veloc. +] Hz 0,1
FEEE [Tempo de resposta de entrada logica veloc. -] s 0,1
FEe1 [Passo em freq. veloc. -] Hz 0,1
FZEH [Veloc. * inicial] Hz 0,0
F269 [Memo de veloc. inicial £ ] - 1
Fe1o [Salto na frequéncia 1] Hz 0,0
F21l [Salto na largura da banda 1] Hz 0,0
Fegle [Salto na frequéncia 2] Hz 0,0
Feg13 [Salto na largura da banda 2] Hz 0,0
Fea4q [Salto na frequéncia 3] Hz 0,0
FZ15 [Salto na largura da banda 3] Hz 0,0
Fegdq [Velocidade forgada] Hz 50
FEEE [Chaveamento remoto/local] - 1
F3o i [Religamento com retomada de velocidade] - 3
F3Ooe [Comportamento da perda de alimentagéo] - 0
F305 [Falha de sobretenséo] - 2
F3o1 [Limitagéo da tensdo do motor] - 3
F311 [Sentido de rotagcdo do motor] - 1
F3lé [Redugéo de ruido] - 0
F3lE [Modo de frequéncia de chaveamento] - 1
F3eo [Ganho de carga] % 0
F323 [Offset do ganho de carga] % 10
FI55 [Tempo espera contr. PID] S 0
F360 [Controle PID ativado] - 0
F3ge [Ganho Proporcional PID] - 0,30
F3E3 [Ganho Integral PID] - 0,20
FIEE [Ganho derivativo PID] - 0,00
F4O00 [Autorregulagem do inversor] - 0
FHO | [Compensacéo de escorregamento] % 50
F418 [Ganho da malha de frequéncia] - 40
FY19 [Estabilidade da malha de frequéncia] - 20
F410 [Bias VIA] - 128
FH71 [Ganho VIA] - 148
Fq12 [Bias VIB] - 128
F413 [Ganho VIB] - 148
F4E& [Filtro de inibigao de ruido In] us 442
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Parametro Descrigao Unidade | Valor de fabrica
F483 [Ganho de inibigéo de ruido In] - 100
F4BH [Ganho de ajuste de alimentagéo de energia) - 0,0
F4YBS5 [Coeficiente de motor bloqueado 1] - 100
F43¢2 [Coeficiente de motor bloqueado 2] - 100
FYyds [Coeficiente de tensao do motor] % 104
FY49B [Regulagem PWM] kHz 14,0
Fs5O02 [Perfil de aceleragao/desaceleragao 1] - 0
F503 [Perfil de aceleragao/desaceleragao 2] - 0
Fs5O4 [Comutagado de rampa] - 1
F505 [Comutacao de frequéncia de rampa] Hz 0,0
F50B [Inicio de perfil-S de aceleragao/desaceleragao] % 10
F501 [Término do perfil-S de aceleracao/desaceleragéo] % 10
FeOZ [Memodria de falha do inversor] - 0
FEO3 [Modo de parada de falha externa] - 0
FEOH [Falha ext tempo de fren CC] s 1,0
FBEOS [Perda de fase de saida] - 3
FEO1 [Tempo de sobrecarga do motor] s 300
FEOAB [Perda da fase de entrada] - 1
FEO9 [Banda de subcarga] % 10
FB IO [Detecg. subcarga] - 0
FB 11 [Nivel de subcarga] % I A 0
FE 12 [Tempo de detecgao subcarga] s 0
FB I3 [Detecgao de curto-circuito] - 0
FB IS [Det. de sobreconjugado] - 0
FE IB [Nivel de sobreconjugado] % 130
FE I8 [Tempo de detecgao de sobreconjugado] S 0,5
FB 139 [Faixa de sobreconjugado] % 10
FBE | [Alarme tempo func.] h 610,0 (6100 h)
FEZ1 [Deteccao de subtenséao] - 0
FE32 [Memo sobrecarga motor] - 0
FE33 [Perda do VIA] % 0
FBE3Y [Alarm. temp. amb.] - 3
FEHY5S [Selegdo PTC mot] - 0
FEYE [Valor da resisténcia PTC] Q 3000
FBESO [Controle de incéndio forgado] - 0
FEBES | [Rampa de saida analdgica] - 1
FBa¢& [Bias da saida analog.] % 0
Fi00 [Bloqueio de parametro] - 0
F01 [Selegao do valor da unidade] - 1
F1o¢é [Valor da frequéncia customizado] - 0
F103 [Conversao frequéncia] - 0
F 106 [Ajuste decimal customizado (offset)] Hz 0,0
F101 [Passo da referéncia de velocidade local] Hz 0,0
F108 [Resol. ref. display] - 0
F110 [Parametro exibido] - 0
Fie i [Parada do motor em modo local] - 0
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Parametro Descri¢ao Unidade | Valor de fabrica
F130 [Referéncia de tecla up/down] - 0
F13é [tecla local/remoto] - 0
F133 [Tecla partida/paradal - 0
F 134 [Parada prioritarial - 0
F135 [Botéo de rearme pela IHM] - 1
F138 [Menu rapido AUF] - 0
F 148 [Memo cons. energia] - 1
FBOO [Velocidade Mdb RJ45] - 1
FBO I [Paridade Mdb RJ45] - 1
FEOZ [Enderego Modbus] - 1
FEO3 [Intervalo com.] s 3
FBZ3 [Protocolo de rede] - 1
FBS | [Regulagem de falha com.] - 4
FBSE [Pdlos do motor (comun)] - 2
FE10 [Dados de bloco de escrita 1] - 0
FET1 [Dados de bloco de escrita 2] - 0
FE15 [Dados de bloco de leitura 1] - 0
FE1E [Dados de bloco de leitura 2] - 0
FBE11 [Dados de bloco de leitura 3] - 0
FE18 [Dados de bloco de leitura 4] - 0
FB19 [Dados de bloco de leitura 5] - 0
FBBO [Parametro ID livre] - 0
FES0 [Endereco de rede] - (1)
FBS | [Velocidade da rede] - (1)
FBaZ [Intervalo de rede] - (1)
FB33 [Numero da ocorréncia H] - (1)
FBE34 [Numero da ocorréncia L] - (1)
FBA5 [Max master] - 1)
FEBESE [Quadros de info. max.] - (1)

(1) Ver tabela da pagina 225.
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Tabelas de Reajustes de Parametros

Valores de parametros que variam de acordo com o tipo de reajustes
A tabela abaixo relaciona os paradmetros cujos valores, depois de um reajuste, dependem do tipo de reajuste
([Regulagem de fabrica] (£ 4 F) =1, [Regulagem de fabrica] (£ 4 F) = 2, ou [Regulagem de fabrica] (£ 4 F) =
3).
Para determinar o valor de um parédmetro depois de um reajuste, localize o parametro na primeira coluna e leia
através da linha até encontrar a coluna com o valor do tipo de reajuste. O numero que aparece na intersecgao
do parametro com o tipo de reajuste € o valor do parametro apés um rearme do tipo correspondente.

Parametros cujos valores variam apés um reajuste por tipo de reajuste

Regulagem de | Regulagem | Regulagem
Parametro Descrigao Unidade fabrica em50Hz | em 60 Hz
EYFP =3 EHF=1 | EYF =2
L NOd | [Selegdo do modo de comando] - 0 0 0
Friod |[Selegédo do modo de frequéncia] - 1 1 1
FH | [Frequéncia maximal] Hz 50 50 60
UL | [Limite superior de frequéncia] Hz 50 50 60
u Ll | [Frequéncia nominal do motor] Hz 50 50 60
F 170 | [Frquéncia nominal do Motor 2] Hz 50 50 60
FZ204 | [Ponto de frequéncia VIA 2] Hz 50 50 60
F 2 I3 |[Ponto de frequéncia VIB 2] Hz 50 50 60
F 303 | [Numero de rearmes automaticos] - 0 0 0
FHB0 | [Coeficiente de corrente em vazio] % 100 0 100
F 48 I |[Filtro de comp. de ruido In] micro-segundos 0 100 0
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Tabelas de Reajustes de Parametros

Valores de parametros que variam de acordo com o modelo do inversor,

mas nao com o tipo de reajustes
A tabela abaixo relaciona os parametros cujos valores, apds um reajuste, dependem do modelo do inversor.

Para determinar o valor de um paradmetro depois de um reajuste, localize o nimero do modelo do inversor na
primeira coluna e leia através da linha até a coluna que corresponde ao cédigo do parametro. O nimero que
aparece na intersecgdo do numero do modelo com o cédigo do par&dmetro é o valor do parametro depois do

rearme. Esses valores sdo os mesmos para todos os tipos de reajustes ([Regulagem de fabrica] (£ 4 F) =1,
[Regulagem de fabrica] (

E 4 F) =2, ou [Regulagem de fabrica] (

EYF)=3).

Parametros cujos valores depois de um reajuste sao dependentes do modelo do inversor, mas ndo variam com o tipo de

reajuste.
Parametro
Referéncia ACC | dEC | vLv ub F171 | F172 | F300 | F402 | F494 | F500 | F501 | F626 | F749

s s \ % \Y % kHz % - s s % -
ATV212H075M3X 10 10 200 6 200 6 12 5,8 80 10 10 140 0
ATV212HU15M3X 10 10 200 6 200 6 12 4,3 70 10 10 140 0
ATV212HU22M3X 10 10 200 5 200 5 12 4,1 70 10 10 140 0
ATV212HU30M3X 10 10 200 5 200 5 12 3.4 70 10 10 140 0
ATV212HU40M3X 10 10 200 5 200 5 12 34 70 10 10 140 1
ATV212HU55M3X 10 10 200 4 200 4 12 3,0 70 10 10 140 1
ATV212HU75M3X 10 10 200 3 200 3 12 2,5 70 10 10 140 1
ATV212HD11M3X 10 10 200 2 200 2 12 2,3 60 10 10 140 1
ATV212HD15M3X 10 10 200 2 200 2 12 2,0 50 10 10 140 1
ATV212HD18M3X 30 30 200 2 200 2 8 2,0 50 30 30 140 1
ATV212HD22M3X 30 30 200 2 200 2 8 1,8 50 30 30 140 1
ATV212HD30M3X 30 30 200 2 200 2 8 1,8 50 30 30 140 1
ATV212H075N4 10 10 400 6 400 6 12 5,8 80 10 10 140 0
ATV212HU15N4 10 10 400 6 400 6 12 4,3 70 10 10 140 0
ATV212HU22N4 10 10 400 5 400 5 12 4,1 70 10 10 140 0
ATV212HU30N4 10 10 400 5 400 5 12 3,4 70 10 10 140 0
ATV212HU40N4 10 10 400 5 400 5 12 34 70 10 10 140 1
ATV212HU55N4 10 10 400 4 400 4 12 2,6 70 10 10 140 1
ATV212HU75N4 10 10 400 3 400 3 12 2,3 70 10 10 140 1
ATV212HD11N4 10 10 400 2 400 2 12 2,2 60 10 10 140 1
ATV212HD15N4 10 10 400 2 400 2 12 1,9 50 10 10 140 1
ATV212HD18N4 30 30 400 2 400 2 8 1,9 50 30 30 140 1
ATV212HD22N4S 30 30 400 2 400 2 8 1,8 50 30 30 140 1
ATV212HD22N4 30 30 400 2 400 2 8 1,8 50 30 30 140 1
ATV212HD30N4 30 30 400 2 400 2 8 1,8 50 30 30 140 1
ATV212HD37N4 30 30 400 2 400 2 8 1,8 50 20 20 140 2
ATV212HD45N4 30 30 400 2 400 2 8 1,7 50 20 20 140 2
ATV212HD55N4 30 30 400 2 400 2 8 1,6 40 20 20 140 2
ATV212HD75N4 30 30 400 2 400 2 8 1,5 40 20 20 140 2
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Valores de parametros que variam de acordo com o modelo do inversor e com o tipo de reajustes
A tabela abaixo lista os par&@metros cujos valores, depois de um reajuste, dependem do modelo do inversor e
do tipo de reajuste ([Regulagem de fabrica] (£ 4 F) =1, [Regulagem de fabrica] (£ 4 F) =2, ou [Regulagem de
fabrica] (£ 4 F) = 3). Para determinar o valor do reajuste depois de um rearme:

1. Localize o modelo do inversor na primeira coluna.

2. Leia através da linha até o grupo de colunas que corresponde ao tipo de reajuste ([Regulagem de
fabrica] (£ 4 F) =1, [Regulagem de fabrica] (£ 4 F) = 2, ou [Regulagem de fabrica] (£ 4 F) = 3).

3. Localize o cédigo do parédmetro nas colunas correspondentes ao tipo de reajuste.

O numero que aparece na intersecgédo do nimero do modelo do inversor com o cédigo do parametro é o valor
do parametro depois de um rearme do tipo especificado.

Parametros cujos valores depois de um reajuste sdao dependentes do modelo do inversor e do tipo de reajuste

Regulagem de fabrica
EH4F =3

Referéncia | y1 T F173 | F185 | F601 | tHr | F173 | F185 | F415 | F416 | F417 | F601 | tHr | F173 | F185 | F415 | Fa16 | F417 | Feo1
%A | %A | %A | %A | %A | %A | %A | A % | pm | %A | %A | %A | %A | A % | mpm | %A
ATV212HO75M3X| 100 | 100 | 110 | 110 | 46 | 46 | 51 | 35 | 32 | 1400 | 51 | 46 | 46 | 51 | 30 | 27 | 1700 | 51
ATV212HU15M3X| 100 | 100 | 110 | 110 | 75 | 75 | 83 | 61 | 53 | 1420 | 83 | 7.5 | 7.5 | 83 | 58 | 50 | 1715 | 83
ATV212HU22M3X| 100 | 100 | 110 | 110 | 106 | 106 | 117 | 88 | 7,3 | 1430 | 117 | 106 | 106 | 11,7 | 80 | 66 | 1715 | 117
ATV212HU30M3X| 100 | 100 | 110 | 110 | 137 | 137 | 151 | 125 | 11,0 | 1420 | 151 | 137 | 137 | 151 | 124 | 109 | 1760 | 15,1
ATV212HU40M3X| 100 | 100 | 110 | 110 | 175 | 175 | 193 | 158 | 137 | 1425 | 193 | 175 | 175 | 193 | 152 | 132 | 1769 | 193
ATV212HU55M3X| 100 | 100 | 110 | 110 | 24,2 | 242 | 266 | 206 | 16,7 | 1430 | 266 | 242 | 242 | 266 | 220 | 17,8 | 1780 | 26,6
ATV212HU75M3X| 100 | 100 | 110 | 110 | 320 | 320 | 352 | 263 | 203 | 1450 | 352 | 320 | 320 | 352 | 280 | 21,6 | 1780 | 352
ATV212HD11M3X| 100 | 100 | 110 | 110 | 462 | 462 | 508 | 369 | 27,3 | 1450 | 50,8 | 462 | 462 | 50,8 | 360 | 266 | 1766 | 50,8
ATV212HD15M3X| 100 | 100 | 110 | 110 | 610 | 610 | 671 | 495 | 366 | 1455 | 67,1 | 610 | 610 | 671 | 480 | 355 | 1771 | 67,1
ATV212HD18M3X| 100 | 100 | 110 | 110 | 748 | 748 | 823 | 610 | 451 | 1455 | 82,3 | 748 | 748 | 823 | 61,0 | 451 | 1771 | 823
ATV212HD22M3X| 100 | 100 | 110 | 110 | 88,0 | 880 | 968 | 680 | 50,3 | 1460 | 968 | 880 | 880 | 968 | 680 | 503 | 1771 | 968
ATV212HD30M3X| 100 | 100 | 110 | 110 | 117 | 117 | 1287 | 930 | 651 | 1460 | 1287 | 117 | 117 | 1287 | 930 | 651 | 1771 | 1287
ATV212HO75N4 | 100 | 100 | 110 | 110 | 22 | 22 | 24 | 20 | 18 | 1400 | 24 | 22 | 22 | 24 | 15 | 14 [ 1700 | 24
ATV212HU15N4 | 100 | 100 | 110 | 110 | 37 | 37 | 41 | 35 | 30 | 1420 | 41 | 37 | 37 | 41 | 29 | 25 | 1715 | 41

Regulagema 50 Hz £ YF =1 Regulagema 60 Hz £ P =2

ATV212HU22N4 | 100 | 100 110 110 | 51 5,1 5,6 5,1 42 | 1430 5,6 5,1 5,1 5,6 4,0 33 | 1715 5,6

ATV212HU30N4 | 100 | 100 110 10 | 7.2 7.2 79 7,2 6,3 | 1420 79 7,2 7.2 79 6,2 55 | 1760 79

ATV212HU40N4 | 100 | 100 110 110 | 91 9,1 10,0 9,1 79 | 1425 | 10,0 | 91 9,1 10,0 7,6 66 | 1769 | 100
ATV212HU55N4 | 100 | 100 110 110 | 120 | 120 | 132 | 11,9 | 96 | 1430 | 132 | 120 | 120 | 132 | 11,0 | 89 | 1780 | 132
ATV212HU75N4 | 100 | 100 110 110 | 16,0 | 16,0 | 176 | 152 | 11,7 | 1450 | 17,6 | 16,0 | 16,0 | 176 | 140 | 108 | 1780 | 17,6

ATV212HD11N4 | 100 | 100 110 110 | 225 | 225 | 248 | 213 | 158 | 1450 | 248 | 225 | 225 | 248 | 21,0 | 155 | 1766 | 248

ATV212HD15N4 | 100 | 100 110 110 | 30,5 | 305 | 336 | 286 | 212 | 1455 | 33,6 | 30,5 | 30,5 | 336 | 270 | 200 | 1771 | 33,6

ATV212HD18N4 | 100 | 100 110 110 | 37,0 | 37,0 | 40,7 | 351 | 26,0 | 1455 | 40,7 | 37,0 | 370 | 40,7 | 351 | 26,0 | 1771 | 407

ATV212HU22N4S | 100 | 100 | 110 110 | 435 | 435 | 479 | 417 | 30,9 | 1460 | 47,9 | 435 | 435 | 479 | 41,7 | 30,9 | 1771 | 479
ATV212HD22N4 | 100 | 100 110 110 | 435 | 435 | 479 | 41,7 | 30,9 | 1460 | 47,9 | 435 | 435 | 479 | 417 | 309 | 1771 | 479
ATV212HD30N4 | 100 | 100 110 110 | 585 | 585 | 644 | 550 | 385 | 1460 | 644 | 585 | 585 | 644 | 550 | 385 | 1771 | 644

ATV212HD37N4 | 100 | 100 110 110 - - - 67 - 1475 - - - - 67 - 1771
ATV212HD45N4 | 100 | 100 110 110 - - - 81 - 1475 - - - - 4l - 1771
ATV212HD55N4 | 100 | 100 110 110 - - - 99 - 1480 - - - - 86 - 1771
ATV212HD75N4 | 100 | 100 110 100 - - - 135 - 1480 - - - - 114 - 1771
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Valores de parametros que nao se alteram com o rearme

Os parametros listados na tabela abaixo ndo podem ser reajustados. A tabela lista as configuragdes padréo
desses parametros.

Parametros cujos valores nao sao alterados depois que for realizado o rearme

Regulagem de

Parametro Descrigao tibrica

F 1| [Mudanca de esc. de saida analdgical -

F 5L | [Selegao de func. de saida analdgica] 0

F 109 | [Selecao de VIA] 0

F 4 70| [Bias VIA] 128

F 4 7 I| [Ganho VIA] 148

F 4 72| [Bias VIB] 128

F 4 73| [Ganho VIB] 148

F BB 0| [Parametro ID livre] 0
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Tabelas de Configuragées do Usuario
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Tabela de Ajuste de Configuragao

Utilize a Tabela de Ajuste de Configuragéo para visualizar configuragdes padrao de parametros, para registrar
configuragdes customizadas de parametros e para visualizar se¢des do manual, por nimero de pagina, que
contém descrigdes detalhas dos parametros.

Codigo

Pag.

Nome

Uni-
dade

Faixa de Ajuste / Fungao

Regul.
de
fabrica

Regul.
de
usuario

FC

AU 1

[Referéncia da velocidade local]

[Limite inferior da freq.] (L L) a
[Limite superior da freq.] (L/ L)

0,0

[Rampa automatica]

[Desativada]

[Ativada]

[Somente ACC]

AUH

[Fung&o de autorregulagem]

[Regulagem de fabrica]

[Funcionamento habilitado]

[3 fios]

[Velocidade +/-]

[Ref. velocidade de 4-20mA]

cnod

[Selegédo do modo de comando]

[Entradas logicas]

[IHM]

[Comunicagao]

Fnod

[Selegdo do modo de
frequéncial

[Fonte da referéncia VIA]

[Fonte ref. VIB]

[Referéncia IHM]

[Referéncia de comunicagéo serial]

[Velocidade +/-]

FnstL

-
o
©

[Selegéo de func. AQ]

[Frequéncia do motor]

[Corrente do motor]

[Ref. velocidade]

[Bus U CC]

[Motor U]

[Potencia de entrada]

[Poténcia de saida]

[Conjugado do motor]

[Conjugado 1]

[Térmico do motor]

[Térmico do inversor]

[N&o utilize]

[Referéncia interna]

[VIA]

[VIB]

[100% fixo]

[50% fixo]

[100% fixo]

[Dados de comunicagao]

EE:;GIEE:Emmqmm.cmm\nm-tLum\fu\l:n-l:l.u"u\l:nfu\l:

[N&o utilize]

Fn

-
o
(e¢]

[Mudanca de esc. AO]
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Uni Regul. | Regul.
Codigo | Pag. Nome Faixa de Ajuste / Fungao de de
dade - -
fabrica | usuario
o [Sem agéo]
/ [Regulagem em 50 Hz]
= [Regulagem em 60 Hz]
3 [Regulagem de fabrica]
o 4 [Eliminagao do registro de falha]
- 0 _
E4P] 62 [Regulagem de fabrical 5 [Eliminagao do tempo acumul.]
B [Rearme de falha EtYP]
1 [Salvar parametros]
a8 [Carregamento de parametros]
g [Rearme do tempo decorrido]
o [Partida em avango]
[Sentido de rotagdo do motor / [Partida em reverso]
Fr| 17 - - 0
local] 2 [Partida em avango+rev]
3 [Partida rev+em avango]
Depen-
ACLC| 83 |[Tempo de aceleragéo 1] S - 0,0 — 3200 dente do
modelo
Depen-
dEL| 83 |[Tempo de desaceleragado 1] S - 0,0 - 3200 dente do
modelo
FH| 82 |[Frequéncia maximal] Hz - 30,0 -200,0 80,0
UL | 82 |[Limite superior da frequéncia) Hz - 0,5 — [Frequéncia maxima] (F H) 50,0
LL| 82 |[Limiteinferior da frequéncia] Hz - 0,0 — [Limite superior da freq.] (L/ L) 0,0
vl | 70 [[Frequéncia nominal do motor] Hz - 25,0 — 200,00 50,0
230V
50 — 330 230
vl o| 70 |[Tensdo nominal do Motor] \Y modelos
- 460 V
50 — 660 400
modelos
a [V/Hz constante]
/ [Conjugado variavel]
Selecio d dod 2 [VIHz constante + Boost]
PE| 67 [Selegéo do modo de R 3 [SVC] 1
controle do motor] -
4 [Economia]
5 [Nao utilize]
B [N&o utilize]
Depen-
ub| 68 |[Boostda tensado do motor] % - 0,0 -30,0 dente do
modelo
EHr| 70 |[Protegao térmica do motor] %l A - 10 — 100% do nominal de corrente do inversor 100%
Ji] [Prot. padrdo motor]
/ [Prot. motor bloqueado e padrao motor]
g [Auto ventilado]
3 -
oLl 135 |[Prot. sobrecarga motor] } [Sobrecarga mgtor bloqueado auto ventilado] 0
4 [Prot. motoventilado]
5 [Prot. motor bloqueado moto ventilado]
I [Motoventilado]
1 [Sobrecarga stall e motoventilado]
Sr 1| 112 |[Velocidade pré-selecionada 1] | Hz 1 [Limite inferior da freq.] (L L ) a [Limite sup. da freq.] (/L) 15
52| 112 |[Velocidade pré-selecionada 2] | Hz 1 [Limite inferior da freq.] (L L ) a [Limite sup. da freq.] (L/ L) 20
5r 3| 112 |[Velocidade pré-selecionada 3] | Hz 1 [Limite inferior da freq.] (L L ) a [Limite sup. da freq.] (L/L) 25
S5r 4| 112 |[Velocidade pré-selecionada 4] | Hz 1 [Limite inferior da freq.] (L L ) a [Limite sup. da freq.] (L/ L) 30
5r 5| 112 |[Velocidade pré-selecionada 5] | Hz 1 [Limite inferior da freq.] (L L ) a [Limite sup. da freq.] (L/L)| 35
Sr 6| 112 |[Velocidade pré-selecionada 6] | Hz 1 [Limite inferior da freq.] (L L ) a [Limite sup. da freq.] (L/L)| 40
S~ 7| 112 |[Velocidade pré-selecionada 7] | Hz 1 [Limite inferior da freq.] (L L ) a [Limite sup. da freq.] (/L) 45
F 00| 114 |[Freq. 1 atingida] Hz - 0,0 a [Frequéncia Maxima] (F H) 0,0
F 10 1| 114 |[Freq. 2 atingida] Hz - 0,0 a [Frequéncia Maxima] (F H) 0,0
F 102 114 |[Larg. banda freq. 2] Hz - 0,0 a [Frequéncia Maxima] (F H) 2,5
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Uni Regul. | Regul.
Codigo | Pag. Nome Faixa de Ajuste / Fungao de de
dade - .
fabrica | usuario
F I0B| 112 |[Funcao Ldgica 1 ativa] - 0-73 |Veja tabela a pagina 91 0
0 EA
F 109 90 [[Selecdo de VIA] - 1 EL sink 0
2 EL source
F I 10| 112 |[Funcéo Logica 2 ativa] - 0-73 |Veja tabela a pagina 162 1
F 111 90 [[Selegédo de entrada logica F] - 0-72 |Veja tabela a pagina 162 2
F 1 12| 90 [[Selegado de entrada ldgica R] - 0-72 |Veja tabela a pagina 162 6
F I 13| 90 [[Selegado de entrada logica RES]| - 0-72 |Veja tabela a pagina 162 10
F I 18| 90 |[[Selec. de entrada logica VIALI]| - 0-73 |Veja tabela a pagina 162 7
~ ) 0-61, ) . .
F 130| 109 |[[Fungdo a Relé 1RY] " | 254, 255 Veja tabela a pagina 162 4
F 132| 109 |[Funcdo a Relé FL 0-61, Veja tabela & ina 162 11
109 |[Funcao a Relé FL] 254, 255 eja tabela a pagina 162
F 137 113 |[Fungio a Relé RY 2 - 0-61, Veja tabela & ina 162 255
113 |[Funcgéo a Relé ] 254, 255 eja tabela a pagina 162
- . 0 Fungdo 1e 2
F 139| 113 |[Selecdo da logica RY] - _ 0
1 Fungéo 1 ou 2
F I46| 109 |[Retardo RY] ] - 0,0-60,0s 0.0
F I4 7] 110 |[Retardo dorelé FL] s - 0,0-60,0s 0.0
F I60| 106 |[Logica de limite a relé VIA] % - 0-100 0
F IB I| 106 |[Histerese limite VIA] % - 0-20 3
F I6EZ2| 106 |[Logica de limite a relé VIB] % - 0-100 0
F I6 3| 106 |[Histerese limite VIB] % - 0-20 3
F IE 7| 115 |[Faixa detec¢do banda freq.] Hz - 0,0 a [Frequéncia Max.] (F H) 2.5
F 1700 74 |[Frequéncia nominal do Motor 2]| Hz - 25,0 a 200,0 50.0
Modelo
de 230V 50 a 330 230
F 1711 74 |[Tensao nominal do Motor 2] \%
Modelo | ) 2 660 400
de 460V |>° 2
Depen-
F 172 74 |[Boostde Tensdo do Motor 2] % - 0-30 dente do
modelo
F 173| 74 |[Sobrecarga do motor 2] %lA - 10 — 100% do nominal do inversor 100
F IB5| 74 |[Limite de corrente do motor2] | %/A - 10 - 110% 110
- 0 |[[Ativad 0
Fooo| 108 [Ref. de velocidade auto/ ) [ IIV.a al
manual] I |[Inibida]
FZ0 1| 106 |[Pontode ref. VIA 1] % - 0-100 0
FZ202| 106 |[Pontode freq. VIA 1] Hz - 0,0 —200,0 0.0
FZ203| 106 |[Pontode freq. VIA 2] % 0-100 100
FZO4| 106 |[Ponto de freq. VIA 2] Hz 0,0 —200,0 50.0
/ [VIA]
Referénci ta d loci ° [ViB)
Fao1l 18 Ejazsrze]naa remota de veloci- ) 3 [TAM] 2
4 [Comunicagao]
5 [+/- Velocidade]
FZ 10| 106 |[Ponto de ref. VIB 1] % 0-100 0
F2 | 1| 106 |[Pontode freq.VIB 1] Hz 0,0 —200,0 0,0
F2 12| 106 |[Ponto de ref. VIB 2] % 0-100 100
FZ2 13| 106 |[[Ponto de freq. VIB 2] Hz 0,0 -200,0 50,0
FZ40| 82 |[Frequénciade partida do motor]| Hz - 0,5-10,0 0,5
FZ24 1| 144 |[Pedestal de freq.] Hz - 0,0 — [Frequéncia maxima] (F H) 0,0
FZ42| 144 |[Hist. de pedestal de freq.] Hz - 0,0 — [Frequéncia maxima] (F H) 0,0
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Uni Regul. | Regul.
Codigo | Pag. Nome Faixa de Ajuste / Fungao de de
dade - L.
fabrica | usuario
[Frequéncia inicio de ) _ . - -
FZ50 88 frenagem CC] Hz 0,0 — [Frequéncia maxima] (F H) 0,0
FZ5 1| 88 |[[Corrente de frenagem CC] %lA - 0-100% 50
FZ252| 88 |[[Tempo de frenagem CC] S - 0,0-20,0 1,0
[Limite de tempo de o [Desativado]
Fesb| I8 | eiocidade reduzidal S I [[Ativado] 0.0
FOEY 113 [Tempo resp. da entrada logica s ) 0.0-10,0 01
veloc. +]
FZB5| 113 |[Passo em freq. veloc. +] Hz - 0,0 — [Frequéncia maxima] (F H) 0,1
FOEB 113 [Tgmpo de resposta da entrada s ) 0,0-10,0 0.1
légica veloc. -]
FZEB 7| 113 |[Passo em freq. veloc. -] Hz - 0,0 — [Frequéncia maxima] (F H) 0,1
Fgbd| 113 |[Veloc. £ inicial] Hz - 0,0 — [Frequéncia maxima] (F H) 0,0
s o [Desativado]
. + - 1
FZ69| 113 |[Memo de veloc. inicial £ ] ; [Ativado]
FZ2 10| 87 |[Salto nafrequéncia 1] Hz - 0,0 — [Frequéncia maxima] (F H) 0,0
FZ2 11| 87 |[Saltonalarguradabanda 1] Hz - 0,0-30,0 0,0
FZ2 12| 87 |[Saltonafrequéncia 2] Hz - 0,0 — [Frequéncia maxima] (F H) 0,0
FZ 13| 87 |[[Saltonalargura da banda 2] Hz - 0,0-30,0 0,0
FZ2 14| 87 [[Salto na frequéncia 3] Hz - 0,0 — [Frequéncia maxima] (F H) 0,0
FZ2 15| 87 |[[Saltonalargura da banda 3] Hz - 0,0-30,0 0,0
F294| 79 |[Velocidade forgadal Hy ) ELL;T;e inferior da freq,] (L L) — [Limite superior da freq.] 50,0
o [No bumpless] 1
FZ285| 78 |[Chaveamento remoto/local] -
/ [Bumpless]
Nivel da frequéncia d Depen-
F3oo| g5 |MNiveldafrequénciade kHz | - |6,0-16,0 dente do
chaveamento]
modelo
[i] [Desativado]
Reli i tomati / [Breve interrupcao da rede]
F3Oo 1| 126 [Religamento au orpa 0o com - =4 [Funcionamento restaurado] 3
retomada de velocidade] - -
3 [Perda de energia, funcionamento]
4 [Cada partida]
[i] [Inibido]
Fioe| 127 [Qompoﬂalmento da perda de B ] [Nao utiize] 0
alimentagéo] —
2 [Inércia]
[Numero de rearmes ) o [Desativado] 3
F3Oo3) 124 automaticos] I'- 10 |[Numero de tentativas de remogao de falhas]
o [Ativada]
~ / [Inibida]
- 2
F 305 128 |[Falha de sobretensao] E [Desaceleragao rapida]
3 [Desaceleragao dinamical
o [Limite da tens&o do motor]
N - / [Corregéo do motor e rede]
F 307 73 |[Limitagdo da tensdo do motor] - — 3
Z2 [Sem agéo]
El [Corregéo da linha U]
o [Avanco e Reverso]
F3 11 86 [[Sentido de rotagéo] - / [Somente avanco] 1
2 [Somente reverso]
~ . o [Desativado]
- 0
F3 12| 86 [|[Redugao de ruido] ; [Ativado]
[i] [Fixa]
[Modo de frequéncia de B 1 [Automatica]
F3l& 8 chaveamento] =4 [460 V fixa] !
3 [460 V Automatical
F320| 146 |[Ganho de carga] % - 0-100% 0
F 32 3| 146 |[Offset do ganho de carga] % - 0-100% 10
F359| 111 |[Tempo espera contr. PID] S - 0-2400 0
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Uni- Regul. | Regul.
Codigo | Pag. Nome dade Faixa de Ajuste / Fungao de de
fabrica | usuario
[i] [Sem PID]
F 360 110 |[Controle PID ativado] - / [PID por VIA] 0
z [PID por VIB]
F 3B6Z2| 110 |[Ganho Proporcional PID] - - 0,01 -100,0 0,30
F 3B 3| 110 |[Ganho Integral PID] - - 0,01 -100,0 0,20
F3BE| 111 |[Ganho derivativo PID] - - 0,00 - 2,55 0,00
I =
F3B0| 111 |[Erro de reverso PID] - [Nfao] 0
[ [Sim]
F 39 1| 111 |[Parar na histerese de LL] Hz - 0,0 — [Frequéncia maxima] (F H) 0,2
F392| 111 |[Despertar PID (limite)] Hz - 0,0 — [Frequéncia maxima] (F H) 0,0
F393| 111 |[Despertar PID, realimentagdo] | Hz - 0,0 — [Frequéncia maxima] (F H) 0,0
o [Desativada]
FY4OO0| 71 |[Autorregulagem do Inversor] - / [Constante de inicializagao] 0
2 [Regulagem completal]
Fuo 1| 74 [Compensagéo de % 0-150 50
escorregamento]
Boost de Conjugado Automati Depen-
Fqoe| 74 [CO‘]”S © onjugado Automati- | - o - 10,0-300 dente do
modelo
Depen-
F4Y 15| 70 [|[Corrente nominal do motor] A - 0,1-200,0 dente do
modelo
Depen-
F4 16| 70 [|[Corrente do motor em vazio] % - 10,0 — 100,0 dente do
modelo
Depen-
F4 117 70 [|[Velocidade nominal do motor] | rpm - 100 — 15000 dente do
modelo
F4 18| 75 |[Ganho da malha de frequéncia]| - - 1-150 40
Fyig| 175 [Esta?lllqade da malha de R ) 1-100 20
frequéncia]
F4 70| 107 |[Bias VIA] - - 0-255 128
F4 71| 107 |[Ganho VIA] - - 0-255 148
F4 72| 107 |[Bias VIB] - - 0-255 128
F4 73| 107 |[Ganho VIB] - - 0-255 148
Fygd| 12 [quflmente de corrente em B ) 100 — 130 100
vazio]
F4Y8 I| 133 |[Filtro de comp. de ruido In] us - 0-9999 0
F4B2| 133 |[[Filtro de inibigdo de ruido In] us - 0-9999 442
F4B 3| 133 |[[Ganho de inibicdo de ruido In] - - 0,0 -300,0 100,0
Fygy| 133 |[Ganhodeajustede - - J00a20 0,0
alimentacao de energia]
FYBS5| 72 |[Coef. de motor bloqueado 1] - - 10 - 250 100
F492| 72 |[Coef. de motor bloqueado 2] - - 50 — 150 100
Coeficiente d | d Depen-
Fygy| 7z |[Coeficientederegulagemdo | - |NAO REGULAR dente do
motor]
modelo
F495| 72 |[Coeficiente detensdo do motor]| % - 90 - 120 104
[Coeficiente de regulagem }
F45B| 72 PWM] kHz 0,1-14,0 14,0
F500| 83 |[Tempo de aceleragdo 2] s 1 0,0 — 3200 20,0
F50 1| 83 [|[Tempo de desaceleracdo 2] S 1 0,0 - 3200 20,0
) ~ o [Linear]
Fsoe| sa [Perfil de ac?leraao/ B ] [Rampa em S 1] 0
desaceleragao1]
E [Rampa em S 2]
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Uni Regul. | Regul.
Codigo | Pag. Nome Faixa de Ajuste / Fungao de de
dade - -
fabrica | usuario
berfil d | 5o/ a [Linear]
F5p3| sa |[Perfildeaceleragdo - 7 |[Modelo em S 1] 0
desaceleracao 2]
2 [Modelo em S 2]
F504| 85 |[[Comutagdo derampa] - ! [Rampa 1] 1
- ¢ P = [Rampa 2]
Fsos| gs |[Comutacdo de frequéncia Hz - 0.0 - [Limite superior da frequéncia] (L/ L ) 0,0
de rampal
FS5OE| 84 |[Iniciodo perfil-S de ace/desac]| % - 0-50 10
Fso1| sa [Término do perfil-S de _ ) 0-50 10
acel/desac]
o [Sem realimentagao]
- ’ B 1 [Ajuste LIH]
Fsgo 117 [Tipo de realimentagéo do B > [Ajuste LIL] 0
damper]
3 [Ajuste LIH Com.]
4 [Ajuste LIL Com.]
FS5H I| 117 |[Tempo abertura damper] - - 0,05 a 300,00 s 60,00
F5BZ| 117 |[Tempo fecham. damper] - - 0,05 a 300,00 s 60,00
o [Sem falha]
FS5B3| 117 |[Comportam. falha damper] - / [Parada por inércia] 1
2 [Parada em rampal]
FEO 1| 69 £I(;|r|in|tagao de Corrente do Mo- %A ) 10 — 110% 110%
. . o [Removida]
- 0
FEOZ| 127 |[Memdria de falha do inversor] ; [Refidal
Modo d da de falh a [Inércia]
FEO3| 115 [extoerza]e parada de fala - / [Parada em rampal] 0
2 [Frenagem CC]
FEO4Y| 115 |[Falha ext tempo de fren CC] s - 0,0-20,0 1,0
o [Inibida]
[i [Primeira partida]
5 -
FEOS| 129 |[Faltade fase de saidal - [A cada partidal 3
3 [Durante funcionamento]
y [Permanente]
5 [Religamento com retomada de velocidade]
FEOD1 70 [Tempo de limitagéo de sobre- s ) 10 — 2400 300
carga do motor]
[i] [Inibida]
127 - 1
FEOA| 127 |[Falta da fase de entrada] ; [Ativada]
FEOS| 130 |[Banda de subcarga] % - 1-20 10
~ a [Alarme]
- 0
FE 10 130 |[Deteccao subcarga] ; [Faiha]
FE I 1) 130 [[Nivel de subcarga] %l A - 0-100% 0
FE 12| 130 |([Tempo de detecg. subcarga] s - 0-255 0
[i] [Cada vez (padréo)]
FE 13| 131 |[Detecgao de curto-circuito] - ! [Uma vez (padrao)] 0
= ¢ 2 [[Cada vez (curto)]
3 [Uma vez (curto)]
) o [Alarme]
. - 0
FE I5| 132 |[Det. de sobreconjugado] ; [Faiha]
FE I6| 132 |[Nivel de sobreconjugado] % - 0-250 130
F6 18| 132 |lTemPpo de detecgiode s - 10.0-10.0 0,5
sobreconjugado]
FE 19| 132 |[Faixa de sobreconjugado] % - 0-100% 10
FEZ 1| 120 |[Alarme tempo func.] h - 0,0 -999,9 (0,1 =1 hora, 100 = 1000 horas) 610,0
FEZE| 128 |[Nivel de sobretenséo] % ! [100 — 150% da tensdo nominal do bus de CC] 140
a [Alarme (0,6U)]
FEZ 1| 127 |[Deteccédo de subtensao] - / [Falha (0,6U)] 0
2 [Alarme (0,5U)]
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Codigo | Pag. Nome Faixa de Ajuste / Fungao de de
dade - -
fabrica | usuario
[i] [Inibido]
FEBE3IZ| 126 |[Memo sobrecarga motor] - ; [Ativado] 0
i} [Desativada]
0,
FEB33] 130 [Perdado VIA % IIEIEI [Nivel de detecgao de falha] 0
/ [-10 a 10°C]
z [11 a 20°C]
3 [21 a 30°C]
FE 34| 133 [[Alarm. temp. amb.] - g (312 40°C] 3
5 [41 a 50°C]
3 [51 a 60°C]
o [No]
[ [Inércia]
FEY4Y| 131 |[Perda de 4-20 mA] - 2 [Velocidade ajustada]) 0
3 [Manter velocidade]
q [Parada em rampal]
o [Desativada]
FE4Y5| 111 |([Selecdo PTC mot] - / [Falha ativada] 0
2 [Alarme ativado]
FEHYE| 112 |[Valor da resisténcia PTC] W - 100 — 9999 3000
FE4Y5| 131 |[[Reducgdo veloc. 4-20mA] Hz - 0 — [Frequéncia max.] (F H) Hz 0
o [Desativado]
FES50| 79 |[Controle de incéndio forgado] - / [Ativado para frente] 0
2 [Ativado em reverso]
o [Transigéo ativa "0->1"]
FES59| 79 [[Fungao de incéndio forgado] - / [Ativa nivel 1] 0
2 [Ativa nivel 0]
FE69 1| 109 |[Rampa de Saida Analégical - O |linclinagéo negatival 1
/ [Inclinagéo positival
FESZ| 109 |[[Bias da saida analog.] % - 0-100% 0
FES4Y| 109 E)er]eq. para saida analogica = Hz - 0 — [Frequéncia max.] (F H) Hz 0
FES5| 109 [1':(5? para saida analogica = Hz - 0 — [Frequéncia max.] (F H) Hz 0
. N o [Desbloqueado]
F100| 64 |[Bloqueio de parametro] - ; [Bloqueado] 0
F 70 1| 120 |[Selegao do valor da unidade] - g %] 1
- / [Amp ou Volt]
Valor da f o 0 Frequéncia exibida em Hz
Fioe) 12 E:uit‘;rmi:a;i?“enc'a i 0.01 - Fator de converséo 0
200,0
- . o [Todas]
F 703| 121 |[Conversao frequéncia] - ; [PID soment] 0
. ~ . o [Sinal negativo]
F105| 121 |[Inclinagao freq. especial] - ; [Sinal positivo] 1
Fing| 121 |[Auste dosinal customizado |y, - 10,00 = [Frequéncia maxima (F H) 0,00
(offset)]
Passo da referéncia de o [Desativado]
FI0T L E/elocidade local] Hz I [Ativado] 0.00
F108| 120 |[Resol. ref. disol ) 0 Desativado - Passos de 0,1 Hz 0
120 |[Resol. ref. display] 1-255 |Veja formula a pagina 120
o [Frequéncia do motor]
/ [Referéncia]
Z [ Mot]
El [l nominal inversor]
4 [Estado térmico motor]
F 710 120 |[Parametro exibido] - 5 [Poténcia motor] 0
B [Ref int. velocidade]
1 [Dados de com.]
a [Veloc. motor]
g [Contagem com.]
g [Est. normal contagem com.]
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Uni Regul. | Regul.
Codigo | Pag. Nome dade Faixa de Ajuste / Fungao de de
fabrica | usuario

0

[Parada em rampal]
[Inércia

[Ativado]
[Desativado]
[Memo permitido]
[Proibido] 0
[Memo nao permitido]
[Ativada]
[Desativada]
[Ativada]

[Desativa]

[Desatival

[Ativa]

[AUF exibido]

[AUF ocultado]
[Desativadal Depen-
[Memo cons. energia] - dente do
[Ativada] modelo
[1 kWh]

[0,1 kKWh]
[0,01 kWh]
[0,001 kWh]
[9600 bps]
[19200 bps]
[Nao]

[Par] 1
[Impar]
0 — 247 1
Deteccao de erro de comunicacao desativada
1 a 100 segundos

[RJ45]

[Estilo aberto]

[9600]

[19200]

[Nao]

[Par] 1
[Impar]

[Mdb RTU]

[Metasys N2]

[Apogee P1]

[BACnet]

[LonWorks]

[Parada em rampa (Cmod/F)]
[Inativa]

[Parada em rampal] 4
[Inércia]

[Err5 ou Err8]

[2 polos]

[4 polos]

[6 polos]

[8 polos]

[10 polos]

[12 polos]

[14 polos]

[16 polos]

[Sem selecéo]

[Palavra de comando 1]
[Palavra de comando 2]
[Regulagem de freq.] 0
[Comando a relé]
[Comando FM]
[Regulagem de velocidade]

F 12 1| 78 |[Parada motor em modo local] -

F1730| 80 |[Referéncia de tecla up/down] -

F 132 80 |[[Teclalocal/remoto] -

F 133| 80 |[[Tecla partida/parada] -

F 1734| 80 [[Parada prioritaria] -

F 735 80 |[Botao de rearme pela IHM] -

F 138 64 |[Menu rapido AUF] - 0

[N e ) R e P e | Y e ) P e | PR e Y o

—

N

o
Q

F148

-

Depen-
dente do
modelo

F149

—
—

[Unidade cons. energia] kWh

FEOO

-
(O8]
Co

[Velocidade RJ45] -

FEO I

-
(o8]
(ee]

[Paridade Mdb RJ45] -

L V) [ | S | R VT V) Y

FBOZ

—
(o8]
Co

[Enderego Modbus] -

FBO3

—
(o8]
©

[Intervalo com.] s

-
1
-
> o
o

FBO1

—
(o8]
©

[Selegéo do canal de com.] -

FBZO

—
(o8]
©

[Velocidade de rede Mdb] -

FEZ I

-
(o]
©

[Paridade de rede Mdb] S

FBZS

—
(o8]
©

[Protocolo de rede] -

—
(o8]
©

FES | [Regulagem de falha com.] -

FBSE

N
~
o

[Pdlos do motor (comum)] -

FB10

N
~
o

[Dados do bloco de escrita 1] -

Ounojw iy D@ e D cjw | Clwu < Qucjw | <Ol <O <D
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Codigo

Nome

Uni-
dade

Faixa de Ajuste / Fungao

Regul.
de
fabrica

Regul.
de
usuario

FB 11

—
o

[Dados do bloco de escrita 2]

[Sem selegao]

[Palavra de comando 1]

[Palavra de comando 2]

[Regulagem de freq.]

[Comando a relé]

[Comando FM]

[Regulagem de velocidade]

FE15

N
~
o

[Dados do bloco de leitura 1]

[Sem selegéo]

[Comando 1]

[Frequéncia de saida]

[Corrente do motor]

[Tenséo de saida]

[Info de alarme]

[Valor realimentagéo PID]

[Monit. term. entrada]

[Monit. term. saida]

[Monitor VIA]

[Monitor VIB]

[Mon. veloc. motor.]

FE1B

N
~
o

[Dados do bloco de leitura 2]

[Sem selecéo]

[Comando 1]

[Saida de freq.]

[Corrente do motor]

[Tenséo de saida]

[Info de alarme]

[Valor realimentagéo PID]

[Monit. term. entrada]

[Monit. term. saida]

[Monitor VIA]

[Monitor VIB]

[Mon. veloc. motor]

FB11

—
—

[Dados do bloco de leitura 3]

[Sem selecéo]

[Info de estado]

[Frequéncia de saida]

[Corrente do motor]

[Tenséo de saida]

[Info de alarme]

[Valor realimentagéao PID]

[Monit. term. entrada]

[Monit. term. saida]

[Monitor VIA]

[Monitor VIB]

[Mon. veloc. motor]

FB 18

—
—

[Dados do bloco leitura bloco 4]

[Sem selegao]

[Info de estado]

[Frequéncia de saida]

[Corrente do motor]

[Tenséo de saida]

[Info de alarme]

[Valor realimentagéo PID]

[Monit. term. entrada])

[Monit. term. saida]

[Monitor VIA]

[Monitor VIB]

:Eu:tuqml.n.cu;m\m:ammqmm.cmm\n:ammqmm.cu;fu\m:ammqmm.cmfu\l:mm.tmm\l:

[Mon. veloc. motor]
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Uni Regul. | Regul.
Codigo | Pag. Nome Faixa de Ajuste / Fungao de de
dade - L.
fabrica | usuario
o [Sem selegao]
/ [Info de estado]
2 [Frequéncia de saida]
3 [Corrente do motor]
4 [Tenséo de saida]
FB 19| 141 |[Dados leitura bloco 5] - 7 |[info de alarme] 0
- B [Valor realimentagéo PID]
1 [Monit. term. entrada]
a8 [Monit. term. saida]
g [Monitor VIA]
g |[Monitor VIB]
11 Mon. veloc. motor
FBEEBO| 141 |[Parametro ID livre] - - 0 - 65535 0
FES0| 142 |[Endereco de rede] - - 0 - 65535 (1)
FB9 1| 142 |[Velocidade da rede] - - 0 - 65535 (1)
FB9Z2| 142 |[Intervalo de rede] - - 20 - 600 (1)
FEB593| 142 |[Numero da ocorréncia H] - - 0-4194 1)
FB34| 142 |[Numero da ocorréncia L] - - 0-999 (1)
FES5| 142 |[Mestre max.] - - 0-127 (1)
FEBSE| 142 |[Quadros de info. max.] - - 0-100 1)

(1) Ver tabela da pagina 142.

238

S1A53838 01/2011



Tabelas de Configuragdes do Usuario

S1A53838 01/2011 239



