Modo Configuracion (ConF)

Codigo Nombre/Descripcion ‘ Rango de ajuste ‘ Ajuste de fabrica
1-o- [ENTRADAS/SALIDAS] (continuacién)
- [CONFIGURACION R1]
ol [Asignacion R1] ‘ [Sin fallo] (F L E)

n o | [No] (~ o): Sin asignar
F L E | [Sinfallo] (F L E): Estado de deteccion de fallos del variador (relé normalmente en tensién y sin tension en caso de que se produzca
un error).
~ un | [Var.marcha] (- v ~): Variador en marcha
F E A | [Nivel frec.alcanzado] (F £ A): Umbral de frecuencia alcanzado ([Nivel Frecuencia] (F £ o), pagina 103)
F L A|[V.max.alc.] (F L A): Velocidad maxima alcanzada
L £ A | [Nivel Int.alc.] (L £ A): Umbral de corriente alcanzado ([Nivel de intensidad] (L £ o), pagina 103)
5~ A |[R.Frec.alc.] (5 - A): Referencia de frecuencia alcanzada
E 5H | [T.mot.alc.] (E 5 A): Estado térmico del motor 1 alcanzado
FEE |[Al error PID] (F E E): Alarma de error PID
F F H | [Alret. PID] (F F A): Alarma de retorno PID
F 2 A | [Nivel frec.2 alcanz.] (F 2 A): Umbral de frecuencia 2 alcanzado ([Nivel Frecuencia 2] (F & o), pagina 103)
E Ad | [Térm.var.alc] (£ A d): Estado térmico del variador alcanzado
w L A | [Al.Subcar.Pr] (w L A): Alarma de subcarga
o L A | [Al.Sobrec.pr] (= L A): Alarma de sobrecarga
~ 5dH |[Tens. cable] (- 5 d A): Tensado del cable (consulte el parametro [Conf.cable destens.] (- 5 o), pagina 206)
E E HHA | [AlPar alto] (E £ H A): Par motor superior al nivel de par alto [Nivel par alto] (E £ H), pagina 103
E E L A |[AlLPar Bajo] (E £ L A): Par motor inferior al nivel de par bajo [Nivel par bajo] (£ £ L ), pagina 103
[MF - d | [M.adelante] (/7F ~ d): Motor en rotacién hacia delante
1~ ~ 5 | [March.atras] (/71 - - 5): Motor en rotacién hacia atras
E 52 | [T.mot2 alc.] (£ 5 Z): Umbral térmico del motor 2 (TTD2) alcanzado
E 5 3| [T.mot3 alc.] (£ 5 3): Umbral térmico del motor 3 (TTD3) alcanzado
HE 5 |[Parneg.] (HE 5): Par negativo (frenado)
L~ F [O][Conf.0 act.] (L ~ F O): Configuracion 0 activa
L nF I|[Conf1 act.] (L »F I): Configuracién 1 activa
L nF £ |[Conf.2act.] (L ~» F Z): Configuracién 2 activa
L FF I|[Juegot act.] (L FF I): Juego de parametros 1 activo
L F P | [Juego2 act.] (L F F £): Juego de parametros 2 activo
L FFP d|[Juego3 act.] (L FF 3): Juego de parametros 3 activo
d kL |[DC cargado] (d & L ): Bus de CC cargando
b~ 5 | [Frenando] (b ~ 5): Variador frenando
F r I1|[P. removed] (F r [1): Variador bloqueado por la entrada "Safe Torque Off"
F 9L A |[AlLCont.Frec] (F 9L A): Umbral de velocidad medido alcanzado [Nivel alarma pulsos] (F 9L ), pagina 103
L F |[Int.presente] (/7L F): Intensidad del motor presente
L 5 H |[F.C alcanz] (L 5 A): Final de carrera alcanzado
d L 4 A | [Alarm.carga] (d L & A): Deteccion de variacion de carga (consulte la pagina 272)
AL I'|[Alarma gr.1] (AL :): Alarma del grupo 1
AL |[Alarma gr.2] (A L 2): Alarma del grupo 2
AL 3| [Alarma gr.3] (A L 3): Alarma del grupo 3
(
(

— —

F L A |[Al LI6=PTC] (F L A): Alarma LI6 = PTC
E F A | [Al fallo ext.] (E F A): Alarma de fallo externo
w5 A | [Al.subtens.] (u 5 A): Alarma de subtensién
u P H | [Prev.subU] (v F A): Umbral de subtension
E HHA | [Al temp.var.] (E H A): Sobrecalentamiento del variador
55 A [[Lim.M/l alc.] (55 A): Alarma de limite de par
E JH |[ALIGBT] (£ JHA): Alarma IGBT
AF 3| [AI3 al. 4-20] (A P 9): Alarma de pérdida de 4-20 mA en entrada Al3
~ d 4 | [Al resisten.] (- 4 Y): Listo para el arranque
ol O [|[OL01] (=L O I): Blogues funcionales: Salida légica 01

— —

ol 0] [oL10] (o L /0): Bloques funcionales: Salida l6gica 10

S [CONFIGURACION R1] (continuacién)
r Id [Retardo R1] De 0 a 60.000 ms 0ms
(1) El cambio de estado sélo se hace efectivo una vez transcurrido el tiempo configurado, cuando la informacién pasa a ser
verdadera.

El retardo de la asignacion [Sin fallo] (F L £ ) no se puede ajustar y se mantiene a 0.
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Modo Configuracion (ConF)

Codigo Nombre/Descripcion ‘ Rango de ajuste Ajuste de fabrica
r 15 [R1 activo en] M1(Fa5)

Configuracioén de la l6gica operativa:

F =5 |[1] (F 2 5): Estado 1 cuando la informacién es verdadera

n E L |[0] (n E L): Estado O cuando la informacion es verdadera

La configuracion [1] (F = 5) de la asignacion [Sin fallo] (F L £ ) no se puede modificar.

- IH [Mantenimiento R1] De 0 a 9.999 ms ‘ 0ms

El cambio de estado sélo se hace efectivo una vez transcurrido el tiempo configurado, cuando la informacién pasa a ser falsa.
El mantenimiento de la asignacién [Sin fallo] (F L £ ) no se puede ajustar y se mantiene a 0.

r IF [R1 FallBack Enable]] ‘[NO] (no)

Se puede acceder a este parametro si [Asignacion R1] (~ /) esta ajustado en [No] (~ =), consulte la pagina 139

YE 5 |[Si] (Y E 5): Controlado mediante relé por OL1R. El relé se desenergiza si el variador esta en estado de marcha "Fault" (Fallo)
2 | [No] (~ =): Controlado mediante relé por OL1R.

- o - [ENTRADAS/SALIDAS] (continuacion)
F 2 = [CONFIGURACION R2]
rc [Asignacion R2] [No] (r =)

Igual que [Asignaciéon R1] (~ 1), pagina 139, ademas de:

b L [ |[Ctrl. Freno] (& L L ): Control del contactor de freno

L L [ |[Contac.linea] (L L L): Control de contactor de linea

o L [ |[Contact.mot] (= L L): Control de contactor de motor

E b o |[Fin bobina] (£ & o ): Final de la bobina (funcién de guiado de hilo)
E 5 4 |[Sinc. Cont.vaivén] (£ 5 4): Sincronizacion de "Cont. de Vaivén"

r2d [Retardo R2] De 0 a 60.000 ms ‘ 0ms

™ El retardo de las asignaciones [Sin fallo] (F L £ ), [Ctrl. Freno] (& L L), [Contact.mot] (= [ [ )y [Contac.linea] (L L L )no se
puede ajustar y se mantiene a 0.

El cambio de estado sélo se hace efectivo una vez transcurrido el tiempo configurado, cuando la informacién pasa a ser
verdadera.

25 |[R2 activo en] [M1(Pas)

Configuracion de la légica operativa:

F =5 |[1] (F 2 5): Estado 1 cuando la informaciéon es verdadera

n £ L |[0] (n E L): Estado O cuando la informacion es verdadera

La configuracion [1] (F = 5) de las asignaciones [Sin fallo] (F L £ ), [Ctrl. Freno] (b L [ ), [Cargacond.] (d[ =)y
[Contac.linea] (L L L) no se puede modificar.

r2H [Mantenimiento R2] De 0 a 9.999 ms ‘ 0ms

El mantenimiento de las asignaciones [Sin fallo] (F L E), [Ctrl. Freno] (b L L)y [Contac.linea] (L L L) no se puede ajustary
se mantiene a 0.
El cambio de estado sélo se hace efectivo una vez transcurrido el tiempo configurado, cuando la informacién pasa a ser falsa.

~2F |[R2 FallBack Enable]] [INo] (n )

Se puede acceder a este parametro si [Asignacion R2] (~ ) esta ajustado en [No] (~ =), consulte la pagina 139

YE 5 |[Si] (4 E 5): Controlado mediante relé por OL1R. El relé se desenergiza si el variador esta en estado de marcha "Fault" (Fallo)
na | [No] (~ a): Controlado mediante relé por OL1R.

‘oo - [ENTRADAS/SALIDAS] (continuacion)
Lo - [CONFIGURACION LO1]
La | |[Asignacién LOA] [No] (n o)

Igual que [Asignacion R1] (~ /), pagina 139, con la adicion del siguiente valor de parametro (se muestran a titulo informativo,
ya que estas opciones solo se pueden configurar en el ment [FUNCIONES APLICACION] (F i~ -)):

b L L |[Ctrl. Freno] (& L L ): Control del contactor de freno

L L [ |[Contac.linea] (L L L): Control de contactor de linea

o [ [ | [Contact.mot] (o L L ): Control de contactor de motor

E b o |[Fin bobina] (£ & o ): Final de la bobina (funcién de guiado de hilo)

E 5 4 | [Sinc. Cont.vaivén] (£ 5 4): Sincronizacion de "Cont. de Vaivén"

L 4L |[GDL] (L 4L ): GdL Funcién de seguridad
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