Wie erfolgt die Anbindung eines ATV600 an eine Modicon TM241 iiber Modbus TCP mit

Machine Expert ?

1. Einstellungen am ATV600:

Im Meni 6.1 ,, Kommunikation“ unter ,Embd Eth Konfig“ dem FU eine feste IP
Adresse vergeben.

RO +33.3Hz .00 2, ETH

[=p— 03252
Embd Eth K.anfig

GERATEMNAME

IP+dod. Ether. Ermbd Fest
IP-Adresze 192168302
hMazke 2852952550
iSateway D000

o

Im Menii 5.5 ,,Befehl und Sollwert” den Parameter “Ref Freq Konfig” auf Integr.
Ethernet stellen

NST +15.1Hz 0.00a ETH
D—13:54

Ref Freq 1 Konfig Integrier. Ethernet
Referenzkanal 1B Nicht konfiguriert
Umsch Sollw 1B Sollfreq. Kanal 1
Deakt. Rick. NO
Steuerungsart Nicht getrennt

o |

Abschlielend das Gerat neu starten.
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Datei  Bearbeiten Ansicht  Projekt  Erstellen  Online  Debug  Tools  Fenster  Hilfe
COO- NFRE & - o BX ALK SE R & - [T |4 | Application [MyController SPS-Logik] ~ ©f ©F
Geritebsumstruktur = 8 X | [ MyControle &+ Ethemet !
Alle sswishien

2. Einstellungen in Machine Expert:

& waai

Dates  Bearbeiten  Ansicht  Projekt  Erstellen  Online  Debug  Tock  Fenster  Hilfe

oo NEH &)«

Geratebaumatrikig
Ale suswahien

A T R

Anlegen eines neuen Projektes mit der Steuerung TM241
In der Geratebaumstruktur bei Ethernet 2 eine IP- Adresse vergeben.

= 3 x| [ MrContole ¥ Ethemet 1 X

= | Kenfigrierie Parameter

= ) MM Gundonfguraton
B FesConnectons (FOT-verbindungen)
= [ MyControlier (TM241CEC24T /1)
0 o1 Dl tnouts)
4 0Q (Dot Oupus)
U Counters (Counters)
LI Pulse_Generators [Pulse Generators)
i carwidge_t (Cartridoe)
{E 1050 0t - TM3)
[ com_us (combus)
= B Ethernet_1 (Ethernet Hetwork)

= (@) industrial_Ethemet_ Manager (Industrial Ethrnet-Manager)
& Generacher_Modbus TCP_Slave (Generischer Modbus TCP-Siave)

* 07 Serid Line_1 (Seriad Ine)
& Serial Jine._2 (Serisline)
= [ can_t (Canopen bus)
@ canopen_Performance (CANopen Perfemance)

5.3 () 1P-Adresse nach DHCP
() tP-advesse nach BOOT?
© Feste Padresse
Feadresse
Subnetmmaske
Gateway-Adresse
Ethernet-Protokol

Ubertragurgsrate:

Scherhestsparameter
Protokel inaktry

Hetrwername my_Device

192 .68 . 0 . 100

2

- 0

25 . 295, 25, 0
0

.0,

Protakal akiry
Dezenirake Verbndung (Fast TCR
Erkermungsprotokol
FIP-Server
Machine Expert Pratokol

T 4 | Application [MyController: SPS-Logik] ~ O ©0 , g [0 5

o M0 @ | Logic Configuntion =

Q-

Adresse des ATV600 vornehmen.

Modbus-TCP

= ) M2MI_Grundhonfipuration

B FétConnections (FOT-Verbindungen)

= [ MyController (TM241CEC24T/U)

& 01 (Digital Inputs)
43 0Q (Digtal Cutputs)
LN Counters (Counters)
ML Puise_Generators (Puise Generators)
(@ cartridge_1 (Cartridge)
% 10_8us (10 bus - ™M3)
[ com_Bus (cOM bus)
= & Ethemet_1 (Ethernet Network)
= [ industrial_Ethemet_Manager {Industrial Ethemnet-Manager)
() Generischer_Modbus _TCP_Slave (Generischer Modbus TCP-Slave)
+ & Serial_line_1 (Serial ine)
&7 Serial_Line_2 (Serial Ine)
= [@ can_1 (caropenbus)
@) caviopen_Performance (CANopen Performance)

Timeout fix Funksorsfahigheit (ms)

Public

b

4] Generischer_Modbus_TCP_Slave X

Slave-TP-Adresse: 192 . 168 . 0

1000

ST e |

Modbus TCP Slave-Konfiguration Modbes TCP SlaveKanal B8 ModbusTCPSlave E/A-Abbid  Status () Information

Anschlieend Uber den Reiter Modbus TCP Slave Kanal einen neuen Kanal
hinzufligen und folgendermafien konfigurieren.

Einfligen eines generischen Modbus TCP Slaves und dort die Eingabe der IP-

B @ | LogicCe



Modbus-Kanal

Kanal
Name ATV600

Einheits-ID [0...255] 255
Wiederholungsrate 20 ms
Kommentar

Funktionscode Mehrere Register lesen/schreiben (Funktions-Code 23)

LESEN-Register
Offset 0

Lange 8
Fehlerbehandlung Letzen Wert beibehalten

SCHREIBEN-Register
Offset 0
Lange 8

- Zum Schluss Uber den Reiter ModbusTCPSlave 1/0 Abbild noch Beschreibungen
wie Steuerwort, Ist-Drehzahl, Solldrehzahl, Statuswort etc. vergeben.

W MyControler | W Ethemet 1 ' (] Generischer_Modbus_TCP_Slave X
Modbus TCP Slave-Konfiguration Modbus TCP SlaveKanal = ModbusTCPSlave E/A-Abbid  Status @@ Information

Suche Filter Alle anzeigen ~ ok FB zu E/A-Kanal hinzufdgen... * Gehe zu Instanz
Variable Mapping  Kanal Adresse Typ Standardwert Einheit Beschreibung
= Inputs Eingangskanale

+ 4 ATV600  %IW1l WORD Statuswort

+ 9 ATVE0D  %IW12 WORD Istdrehzahlin rpm
3 4 ATVE0D  %IW13 WORD

+ 4 ATVE00  %IW14 WORD

+ 4 ATVG600  %IW15 WORD

-9 ATVE0D  %IW16 WORD

+- ATV600  %IW17 WORD

+ 4 ATVG00  %IW18 WORD

= (3 Outputs Ausgangskanale

+ "9 ATVE0D  %QwW2 WORD Steuerwort

+ "p ATV60D  %QW3 WORD Solldrehzal in rpm
+ "y ATVG0D  %QW4 WORD

+ " ATVEDD  %QWS WORD

+ " ATVE0D  %QW6 WORD

+ "y ATVE0D  %QW7 WORD

+ "y ATVE0D  %QWS WORD

+ "9 ATVEDD QW9 WORD
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Sollen weitere Daten wie z. B., Motorstrom gelesen oder geschrieben werden, missen diese
in den E/A Scanner der ATV600 Gerate eingetragen werden. Dies ist aber nicht (iber das
Display des ATV600 moglich.

Der E/A Scanner lasst sich Gber die Programmiersoftware SoMove konfigurieren.

In diesem Beispiel wurde dem E/A Scanner mit der rechten Maustaste ,,Add“ noch der
Motorstrom hinzugefiigt (Parameter LCR).

Datel  Anmicht  Mommunkoiion Gera! Extras  Hife
12 BRBES RPN
=] 9 0|? @ LJ - [E Gent synchronisien ] E

= Umnchier

—P und L
Einfach staren
My Meny -@— Modbus TCP
Geanderle Paramater Era-Profil / VoreinsteBung
= Einstellungen vesvallstandigen
MacroConfiguration B Wishien Sie Paramet
Motorparamater Suchen o N ale - 8 Zunickssu
Befehl und Sollwen
Litter T — Ausgewihite Pasameter.
Ghasdsihia Fuokioiin Sel. Code  Langbeschsitung BitL_  Logical A Cote Langoeschreioung BitLen_ Logicalad
G e b h ] LcR Motorstrom 18 3204 ETA Statusregister CIA40Z 1% 20
s [0  SLCR  Estimafedmolorcumentwihout . 18 3224 RFRD  DRVECOM Acualspesdualus 18 8804
Eingange/Ausgange LCR Mgtorstrom 16 204
Errar\Waming Management
Maintenance (Wartung)
Datalogging
&Py
Pumpentunktionen
Pumpenibenwachung
= Feldbus
Pot = Modbus senell
E Poet — Modbus TCP
Generische Einstellungen
FOR
[
SNTP oK Abbrechen
SHMP
Sicherhait
T i
1 L
20 20
21 21
zn 22
2 23
24 24
2% 2%
% 26
7 27
-] 28
—_ gen in Gerat

9

Zum Abschluss die neuen Daten ins Gerat lbernehmen.
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-€)- Umrichter-E/A-Profil

Eingange (Umrichter zu Steuerung) | AL
Kanal Code Beschreibung Logische Adresse Kar
2 RFRD DRIVECOM : Actual speed value 8604 2
3 LCR Motorstrom 3204 3
4 4
5 5
i} 6
7 7
8 8
9 9
10 10
il 1
12 12
13 13

1

Anderungen in Gerat iiberneh

98

Testen der Einstellungen in Machine Expert!

- In Machni Expert einloggen und die Steuerung starten anschliefend den FU neu
starten (Einmal komplett aus und wiedereinschalten).

Debug Tools Fenster Hilfe

Online Debug Tools Fenster H

F o

* 0 X ﬁ Ethernet_1
Modbus TCP Slave-+

E Der Bus [Euw
51MESE)
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Ab diesem Zeitpunkt sollte der Umrichter (iber Modbus TCP mit der Steuerung
TM241 kommunizieren.

Dies wird im Geratebaum bei Machine Expert durch griine Pfeile dargestellt und
auch im ,Modbus TCP Slave I/O Abbild“ sollte beim Statuswort bereits ein Wert
stehen.

Datei  Bewbeiten Amsicht  Projeit  Erstellen  Ondme Debug  Took  Fenster  Hilfe
o0e- NEH S - ¥ OMRL LR MW@ Y [T R | Application [MyContsoller: SP5-Logik] + OF O, g ([ 33 & | o |98 |0 | Ondine =G Gy | *
Gerstebaumstniur * 8 x| [ Mool | ® Ethemet ] 5] Generncher_Modbus_TCP_Stave X
e urmiien * | Modbus TP 5 Madbus TP 2 . B bbid Stats @ Information
L | Suche FilterAlle anzeigen = o B o B Kanal hinzutigen * | Gehe u Instan
| ™ ML Gundhendxraton = | variabte Mapping  Kansl  Ademse  Typ Standardwent Altueller Wt Vorbersiteter Went  Einheit  Beschreibung
} B FesConnestons (FOT-verbindungen) S0 Begurpianthe
i |1 w ATVEDDWIWILWoRD 1690450 Sintummort
b 2-«?0-9:':"5! 3 P ATVEDD  WIWIZ WoRD 1650000 lsebashin e
‘;"QW"" (;”'} + 4 ATVEDD  WIWI3 woRD 1620000
ST Counters (Counters]
e o R - ATVEDD  WIWE4 WORD 1620000
od zn;: T:\-‘ y "’]'G‘ sl . ATe00 wiwis WORD 160000
© m).a'm“ ‘:‘; - ATVE0D  WIWE WoRD P00
e + ATVED WIWI? WORD 1550000
5§
| LAy * I WORD 1650000
= CH A Ethernet | Erhernes Natue ita 2
| = 70 3 sl Ethernet_ Manager Industral Ethernet-Manager) e o — — 1500000 © ;
| @ Modbus.T Terawd| | L L -
e *J “"‘:"“‘“;:“]""- PP (Geriadiie Mackin TOP: .y ATV QW3 woeD 1542000 Sokdrebsal 1 ipen
et el Lne._ E«&:HJ . "9 ATVEDD WO woRD 1650000
Serial_Line_2 .
3 oo f"_"- e + "y ATV WQWS  WORD 1650000
LA fENepn bul) . " ATVEDD  WQWS WORD #0000
* "y ATVEOD  WQWT WORD 1620000
+ "y ATVEO0  wQWS WoRD 1650000
+ "y ATVEOO QW WoRD 1620000
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Der Frequenzumrichter folgt dem CIA402 (DriveCom Profil)

Somit bendtigt der Umrichter zum Starten eine Startsequenz ,,6 , 7 , 15“ die
nacheinander auf die Adresse ,,8501“ geschrieben wird.

AnschlieBend kann der Umrichter durch Umschalten von ,,7 und 15“ gestartet und
gestoppt werden.

Die Solldrehzahl wird in Umdrehungen pro Minute auf die Adresse ,8602“
geschrieben.

In diesem Beispiel dreht der Motor mit 1000 min-1 und nimmt einem
Motorstrom von 1,39A auf.

Modbus TCP Slave-Konfiguration  Modbus TCP Slave-Kanal = ModbusTCPSlave EfA-Abbdd  Status @) Information

Suche Filter Alle anzeigen = dp FB zu E/A-Kanal hinzufigen... *  Gehe zu Instanz
Vaniable Mapping  Kanal Adresse Tp Standardwert tueller Wert Vorbereit Wert Einheit
= 3 Inputs

+ % ATVE00 FIW1l WORD 1591

. ATVEOO  S%IW12 WORD 1000

& ATVEO0  %IW13 WORD 139

*-% ATVEDD  %IW14 WORD 0

B ATVEO0  %IW1S WORD 0

£ S ] ATVEDD HIW16 WORD 1]

% ATVEOD  %IW17 WORD 0

- ATVE00  %IW18 WORD 0
= Ld Outputs

+ "y ATVE00  %QwW2 WORD 15

+ " ATVE00 %QW3 WORD 1000

+ "9 ATVEOD  %QW4 WORD 0

"y ATVEDD QWS WORD 0

+ "y ATVEOD  %QWE WORD 0

+ "9 ATVEDD  %QW7 WORD 0

+ " ATVE00 HQWE WORD 0

+ "y ATVEDD  %OWS WORD 0

Beschreibung
EBngangskanale
Statuswort
Istdrehzahl in rpm

Ausgangskanale
Steuverwort
Solldrehzal in rpm
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