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Wie erfolgt die Anbindung eines ATV600 an eine Modicon TM241 über Modbus TCP mit 
Machine Expert ? 

 

1. Einstellungen am ATV600: 
 
 
- Im Menü 6.1  „Kommunikation“ unter „Embd Eth Konfig“ dem FU eine feste IP 

Adresse vergeben. 
 
 

 
 

- Im Menü 5.5 „Befehl und Sollwert“ den Parameter “Ref Freq Konfig“ auf Integr. 
Ethernet stellen 
 

 
 

- Abschließend das Gerät neu starten. 
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2. Einstellungen in Machine Expert: 

 
- Anlegen eines neuen Projektes mit der Steuerung TM241 
- In der Gerätebaumstruktur bei Ethernet 2 eine IP- Adresse vergeben.  

 

 
 
 
 

- Einfügen eines generischen Modbus TCP Slaves und dort die Eingabe der IP- 
Adresse des ATV600 vornehmen. 
 

 

 

 

- Anschließend über den Reiter Modbus TCP Slave Kanal einen neuen Kanal 
hinzufügen und folgendermaßen konfigurieren. 
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- Zum Schluss über den Reiter ModbusTCPSlave I/O Abbild noch Beschreibungen 
wie Steuerwort, Ist-Drehzahl, Solldrehzahl, Statuswort etc. vergeben. 
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Sollen weitere Daten wie z. B., Motorstrom gelesen oder geschrieben werden, müssen diese 
in den E/A Scanner der ATV600 Geräte eingetragen werden. Dies ist aber nicht über das 
Display des ATV600 möglich.  

Der E/A Scanner lässt sich über die Programmiersoftware SoMove konfigurieren. 

 

In diesem Beispiel wurde dem E/A Scanner mit der rechten Maustaste „Add“ noch der 
Motorstrom hinzugefügt (Parameter LCR).  

 

 

 

 

 

 

 

 

Zum Abschluss die neuen Daten ins Gerät übernehmen. 
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Testen der Einstellungen in Machine Expert! 

 

- In Machni Expert einloggen und die Steuerung starten anschließend den FU neu 
starten (Einmal komplett aus und wiedereinschalten). 
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- Ab diesem Zeitpunkt sollte der Umrichter über Modbus TCP mit der Steuerung 
TM241 kommunizieren.  
Dies wird im Gerätebaum bei Machine Expert durch grüne Pfeile dargestellt und 
auch im „Modbus TCP Slave I/O Abbild“ sollte beim Statuswort bereits ein Wert 
stehen. 
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Der Frequenzumrichter folgt dem CIA402 (DriveCom Profil) 
 
Somit benötigt der Umrichter zum Starten eine Startsequenz „6 , 7 , 15“  die 
nacheinander auf die Adresse „8501“ geschrieben wird. 
Anschließend kann der Umrichter durch Umschalten von „7 und 15“ gestartet und 
gestoppt werden. 
 
Die Solldrehzahl wird in Umdrehungen pro Minute auf die Adresse „8602“ 
geschrieben. 
 
In diesem Beispiel dreht der Motor mit 1000 min-1 und nimmt einem 
Motorstrom von 1,39A auf. 
 

 


