
Gestión de Encoder en LXM32

Es muy importante diferenciar claramente los conceptos de _p_act y _p_absENC.



Gestión de Encoder en LXM32

Encoder monovuelta

Se efectúa un Homing (Setpos), 
HMp_home = 100

Se apaga y enciende el 
equipo, sin efectuar 

movimiento

_p_act

_p_absEnc

Ref_ok

Y1

Y1

false

100

Y1

true

Y1

Y1

false

> La función de Homing se necesita tras cada apagado del equipo. Se carga el 
valor de _p_absENC en el registro de _p_act.
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Encoder multivuelta

La posición del encoder se ha establecido 
con Somove al valor de 100, se apaga y 

se enciende el equipo

Se apaga y enciende el 
equipo, sin efectuar 

movimiento

_p_act

_p_absEnc

Ref_ok

Y1

Y1

true

100

100

true

100

100

true

> No se necesita realizar Homing.
> El valor absoluto del encoder se comprueba únicamente tras el encendido del equipo.
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- Errores típicos con encoders multivuelta

Encoder multivuelta y HOMING

La posición del encoder se ha 
establecido con Somove

Se apaga y enciende el 
equipo, sin efectuar 

movimiento

Se efectúa un Homing (Setpos), 
HMp_home = 200

_p_act

_p_absEnc

Ref_ok

100

100

true

200

100

true

100

100

true

> Al realizar un HOMING, la posición absoluta del encoder no se modifica.
> El valor absoluto del encoder se comprueba únicamente tras el encendido del equipo.



Encoder multivuelta y desborde de posición

Gestión de Encoder en LXM32
- Errores típicos con encoders multivuelta

> Un encoder multivuelta tiene un rango de trabajo limitado para mantener con fiabilidad la posición.
> Si se excede dicho rango, el valor de _p_act es diferente tras un apagado y encendido del equipo.



Encoder multivuelta y desborde de posición

La posición del encoder se ha 
establecido con Somove

Se apaga y enciende el 
equipo, sin efectuar 

movimiento

Movimento fuera de la zona de 
trabajo
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- Errores típicos con encoders multivuelta

_p_act

_p_absEnc

Ref_ok

100

100

true

-100

-100

true

xxxxxxx

xxxxxxx

true

ESTADO INDETERMINADO, 
sin correspondencia con la 

posición real
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- ¿Cómo evitar un desborde de la posición?

> En el LXM32 el rango de trabajo se puede decalar con el parámetro ShiftEncWorkRang.
> Ajustado a 1 se pasa al modo de funcionamiento mostrado en la imagen.



LIMN LIMP

Punto CERO 
para maniobras
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- ¿Cómo evitar un desborde de la posición? 

> Ejemplo en eje lineal
> Se ajusta el valor de encoder de modo que no pueda aparecer un 

desbordamiento del valor; SetPos > x
> Se calcula una posición de offset  en el PLC (pos = _p_act – SetPos)

x


