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Importacion / Exportacion de DTM de dispositivos en Somachine / Machine Expert

1. Partimos de un proyecto con el DTM de un dispositivo ya
configurado
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Como muestra, vamos a cambiar la configuracion del dispositivo situandonos en “configuracion” como
indica la imagen anterior (Ejemplo con variador de velocidad ATV6xx ) .

Vamos a modificar dos parametros y guardamos
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2 . Exportamos el DTM

Desplegamos configuracién avanzada para exportar el DTM
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Con el editor abierto nos aparecera la siguiente advertencia:
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Debemos pues cerrar el editor. Podremos asi exportar el DTM, le damos un nombre cualquiera
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La configuracién del DTM queda asi guardada y la podremos emplear en cualquier otro proyecto

3. Importacion del DTM guardado

Situandonos en la raiz del bus de campo donde se inserte el dispositivo , vamos a configuracion avanzada
para elegir la opcion “Importar DTM
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Comprobando que efectivamente nos importamos el DTM con la configuracion guardada
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Lo mismo con cualquier otro equipo, en este caso que soporte ethernet con la tarjeta adicional que se debe

afadir (caso ATV71)

Repetimos el mismo proceso:
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Caracteriticas: Referencia ATV71°CAONA"
Tipo de hardware
Tension de alimentacion 380 / 480 V Three phase
Potencia nominal 355 kW/400 kW and 600 HP

Estructura: Tarjeta Referencia Nimero de serie  Version  Nomb. proveedor
Dispositivo ATV71"C4ON4" VILIIEXX  Schneider Bectric
Placa de control  VX4A7100/101 Schneider Bectric
Tarjeta de potencia Schneider Bectric
Ethemet VW3A3310 Schneider Bectric
None
None
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Todo lo indicado es aplicable a cualquier bus de campo que acepte DTM como Canopen por ejemplo:
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