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Schneider

Guia rapido de configuracao para ATV21
Versao do manual: 1.8

Restauracao das configuracdes de fabrica — pag. 41

tyP (reset de parametro) — mudar para 3 (retorna as configuracdes de fabrica)

STATUS ATUAL . — STATUS A MUDAR

tyP (reset de parametro) — mudar para 2 (ajusta a frequéncia do motor 60 Hz)
tyP (reset de parametro) — mudar para 1 (ajusta a frequiéncia do motor 50 Hz)
Comando 2 ou 3 fios - pag. 24/25

F111 (entrada F) — mudar para 2 (sentido avanco para comando a 2 ou 3 fios)

F112 (entrada R) — mudar para 49 (stop para comando a 3 fios)

Ligacdo Comando a 2 fios

Ligacdo Comando a 3 fios
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Dados de placa do motor — pag. 48
uLu (tenséo de alimentacdo do motor) - Dado mostrado na placa anexa ao motor em V
uL (frequéncia de trabalho do motor) - Dado mostrado na placa anexa ao motor em Hz

tHr (protecdo térmica do motor) - Valor de corrente proxima ao valor de corrente de trabalho
do motor)

F415 (corrente de trabalho do motor) - Dado mostrado na placa anexa ao motor em A
F417 (velocidade de trabalho do motor) - Dado mostrado na placa anexa ao motor em rpm
F400 — mudar para 2 (auto ajuste completo) (pag. 49)

Ajustes de rampa de aceleracao e desaceleracdo —pa g. 37

AUl (Auto adaptacdo da rampa) — mudar para 1 (tempo de aceleracdo e tempo de
desaceleracéo)

ACC (Tempo de aceleracéo) — ajuste o tempo de aceleracdo que melhor atenda a aplicacéo

DEC (Tempo de desaceleracdo) — ajuste o tempo de desaceleracdo que melhor atenda a
aplicacéo

Ajustes de velocidade minima e méaxima — pag. 38
LL — (velocidade minima)

UL — (velocidade maxima limitada pelo parametro FH)
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6) Selecdo de comando e referéncia — pag. 54

Cnod (modo de controle para start/stop) — podendo ser ajustada da seguinte forma:
0 — comando pela borneira através das entradas légicas
1 — comando pelo frontal do inversor através de RUN e STOP

2 — comando via comunicacao serial

Fnod (referéncia de velocidade remota primaria) PAG. 54 — podendo ser ajustada da seguinte
forma:

1 — referéncia de velocidade, através da entrada analdgica (VIA).

2 —referéncia de velocidade, através da entrada analdgica (VIB).

3 — referéncia de velocidade, através das setas do frontal do inversor.

4 — referéncia de velocidade, através da comunicacéao serial.

5 —referéncia de velocidade, através das entradas digitais (potencidémetro digital).

7) Comutacao de canal de referéncia

F207 (referéncia de velocidade remota secundaria) PAG. 56

1 — referéncia de velocidade, através da entrada analdgica (VIA).

2 — referéncia de velocidade, através da entrada analogica (VIB).

3 — referéncia de velocidade, através das setas do frontal do inversor.
4 — referéncia de velocidade, através da comunicagéo serial.

5 — referéncia de velocidade, através das entradas digitais (potencidmetro digital).

F200 — mudar para 0 (comutacdo de velocidade de referéncia AUTO/MANUAL) — PAG. 82
F112 entrada légica R ou F113 — entrada légica RES (atribuir funcdo 38, verificar pag. 68)

Ao energizar a entrada légica selecionada a comutacao ocorrera de FMOD para F207.
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TPElectric
8) Ajuste do controle PID- pag. 84

Esquema de ligacdo do transdutor de pressado para controle Pl

0y |

420ma V7

4V

Selecionar na dip switch SW3 se a entrada VIA serd em corrente ou tenséo.

F360 — Habilitar PID
Mudar para 1 (resposta do sistema VIA — [0 a 10v] ou [4 a 20mA] )

Mudar para 2 (resposta do sistema VIB — [0 a 10V])

F362 — Ajuste do Ganho Proporcional

Mivel de retorno

Resposta rdpida pd

(3 & & =ganho elevado)

€— Resposta do sistema

Resposta lenta (7 75 & = ganho baixo)

p Tempo
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TPElectric
F363 — Ajuste do Ganho Integral

Nivel de retorno /-[ (7 3 & 3 = ganho baixo)
} g

S
T Desvio residual

(F 36 3 =ganho elevado)

Resposta do sistema

—» Tempo

F366 — Ajuste do Ganho Diferencial

- Desvio atual |-

Desvio anterior

ﬁ";_ Fesposta do sistema
|

J

Mivel de retorno

Ganho diferaencial elevado

I Ganho diferencial baixo
—>» Tempo

Ajuste de Set point :

E necessario fazer uma regra de trés para obter o setpoint desejado, pois a escala do ATV21
é diferente das outras linhas, pois trabalha na escala de 0 a 60.

EX.: ajustar 6 bar como setpoint:

Utilizando um sensor que faz leituras de 0 a 10 bar o set point sera de 0 a 60 hz

Set point  Presséao

60 Hz --- 10 bar
X Hz --- 6 bar
X = 36Hz

Fnod (referéncia de velocidade / Set point) — verificar se valor esta igual a 3 (setpoint interno
via frontal)

Depois de configurado o Fnod, volte a tela inicial e 1x seta para cima para ajustar a freq. X,
depois tecle enter, ira piscar FC na tela e o setpoint estara ajustado;
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9) Sleep / wake up (repouso / despertador) — pag. 56
F256 — Desativado —tempo em 0.0 seg.
Ativado — ajustar valor para que seja acionada a funcéo de desligamento em seg.
OBS.: caso a velocidade varie em 0,2 Hz o motor é despertado
10) Falha por subcarga — pag. 100

F610 — mudar para 1 (falha por subcarga, quando ocorrer falha aparecera UC no display)
F611 — nivel de deteccdo de subcarga (ajustar o valor da corrente, de acordo com a corrente
de cavitagao do motor)

F609 — nivel de deteccao da banda (nivel de corrente a ser somado a partir do valor
ajustado no parametro F611)

F612 — tempo de deteccdo de subcarga (tempo para inversor detectar falha)

11) Velocidades fixas pré-selecionadas

Esquema de ligacdo para velocidades fixa pré-selecionadas

ParttirParar
Pré zelecionada 1
Pré zelecionada 2

1 A
Pré zelecionada 3 |

F109 — mudar para 2 (conversdo de VIA para entrada légica positiva)
F112 — mudar para 6 (pré-selecionada 1)
F113 — mudar para 7 (pré-selecionada 2)

F118 — mudar para 8 (pré-selecionada 3)
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Tabela de combinag@es de velocidades pré-selecionad  as

8 velocidades 4 velocidades 2 velocidades RHeferéncia de velocidade
VIiA RES R
0 0 0 LL ou Fnod
0 0 1 SR
0 1 0 SR2
0 1 1 SRz
1 0 0 SR
1 0 1 SR
1 1 0 SRe
1 1 1 aRr

LL ou Fnod - Velocidade minima ajustada ou referéncia dada por Fnod
SR1 — Ajustar a 12 velocidade fixa desejada
SR2 — Ajustar a 22 velocidade fixa desejada
SR3 — Ajustar a 32 velocidade fixa desejada
SR4 — Ajustar a 42 velocidade fixa desejada
SR5 — Ajustar a 52 velocidade fixa desejada
SR6 — Ajustar a 62 velocidade fixa desejada

SR7 — Ajustar a 72 velocidade fixa desejada



