menu [MONITORACAO] (SUP-)

Submenu

Os parametros podem ser acessados com o inversor em funcionamento ou parado.
No monitor de terminal remoto opcional, este menu pode ser acessado com o comutador em qualquer posigao.

Algumas fungdes possuem muitos parametros. Para simplificar a programacéo e evitar a busca sem fim entre diversos parametros, essas
funcdes foram agrupadas em submenus.

Tal como os menus, submenus séo identificados por um traco apés o cédigo: por exemplo.

Quando o inversor esta em funcionamento, o valor mostrado é aquele de um dos parametros de monitoragéo. Pela configuracéo de fabrica,
o valor mostrado € a frequéncia de saida aplicada ao motor (parametro [Frequéncia de saida aplicada ao motor] (rFr)).

Enquanto o valor do novo pardmetro de monitoracdo exigido estiver sendo mostrado, pressione e mantenha o jog dial (ENT) novamente
(por 2 segundos) para validar a alteragao do parametro de monitoracédo e salve-o. Deste ponto em diante, é o valor deste parametro que
serd mostrado durante o funcionamento (mesmo apos desligar).

A menos que a nova escolha seja confirmada pressionando e mantendo o jog dial (ENT) novamente, o display revertera ao parametro
anterior depois que o inversor tiver sido desligado

Nota: Depois que o inversor tiver sido desligado ou apds uma perda de alimentacdo da rede, o parametro mostrado representa o status
do inversor ([Pronto] (rdY), por exemplo).
O parametro selecionado é mostrado seguindo um comando de funcionar.
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menu [MONITORACAO] (SUP-)

Caddigo

| Descricao Faixa de variacao

LFr

1 [Ref. de frequéncia para comando pelo terminal integrado | 02500 Hz
ou pelo terminal remoto]

Referéncia de frequéncia para controle via terminal integrado ou terminal remoto.

d [Ref. interna do regulador PI] 0a100%

Referéncia interna PID
Parametro é visivel somente se [retorno do regulador PI] (PIF) ndo for configurado a [Nao] (nO), pagina
101.

FrH 1 [Ref. de frequéncia antes da rampa] 0a 500 Hz
Referéncia de frequéncia antes da rampa (valor absoluto).

rFr [ [Frequéncia de saida aplicada ao motor] - 500 Hz a + 500 Hz
Este parametro também é utilizado para a fung¢éo velocidade +/- utilizando o jog dial no teclado ou
terminal.
Ele exibe e valida o funcionamento (consultar pagina 79). Em caso de perda de alimentacéo da rede,
[Frequéncia de saida aplicada ao motor] (rFr) ndo esta armazenada e a funcéo velocidade +/- deve ser
reativada em [MONITORACAOQ] (SUP-) e [Frequéncia de saida aplicada ao motor] (rFr)

5Pd I 1 [Frequéncia de saida em unidade do cliente]

oL [Frequéncia de saida em unidade do cliente] (SPd1), [Frequéncia de saida em unidade do cliente] (SPd2) ou
sPde [Frequéncia de saida em unidade do cliente] (SPd3) dependendo do parédmetro [Fator de escala do parametro
o de visualizagdo SPd1/SPd2/SPd3] (SdS), pagina 61 ([Valor de saida em unidade do cliente] (SPd3) na

5Pd3 configuragéo de fabrica)

LLr (A [Corrente do motor]
Estimativa da corrente do motor

OPr (A [Poténcia do motor]
100% = poténcia nominal do motor, calculada utilizando os parametros inseridos no menu [CONTROLE
DO MOTOR] (drC-)

ULn (1 [Tensao da rede]
Este parametro fornece a tenséo da linha através do barramento de CC, tanto em modo de motor ou
quando o motor esta parado

EHr (1 [Estado térmico do motor]
100% = estado térmico nominal
118% = Nivel "OLF" (sobrecarga do inversor)

EHd

(1 [Estado térmico do inversor]

100% = estado térmico nominal
118% = nivel "OHF" (sobreaquecimento do inversor)

Esses valores aparecem somente se a fungéo correspondente tiver sido selecionada em outro menu. Quando os parametros
puderem ser acessados e configurados a partir do menu de configuracéo para a fungéo correspondente, sua descri¢cdo sera
detalhada nesses menus, nas paginas indicadas, para auxiliar na programacao.
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menu [MONITORACAO] (SUP-)

Caddigo | Descricao Faixa de variacao
LFE (1 [Ultima falha ocorrida]
bLF O [Controle de frenagem] (bLF): Falha detectada de controle de frenagem
CFF O [Configuragao incorreta] (CFF): Configuragao incorreta (parametros)
CF I O [Configuragdo invalida] (CFl): Configuragéo invélida (parametros)
CnF O [FALHA DE REDE] (CnF): Falha de comunicacéo detectada na placa de comunicagao
COF O [Comunicagdo CANopen] (COF): Falha detectada de comunicagdo na linha 2 (CANopen)
CrF [0 [Carga de capacitor] (CrF): Falha detectada de pré-carga do capacitor
EEF [0 [EEPROM] (EEF): Falha detectada de memdria do EEPROM
EPF O [Externa] (EPF): Falha externa
IF | O [FALHA INTERNA] (IF1): Classificagdo desconhecida
NENE. O [FALHA INTERNA] (IF2): Placa IHM nao reconhecida ou incompativel / auséncia de display
IF 3 O [FALHA INTERNA] (IF3): Falha detectada de EEPROM
IFH [0 [FALHA INTERNA] (IF4): Falha detectada de EEPROM industrial
LFF [0 [4-20mA] (LFF): Perda de 4-20 mA
nOF O [Sem falha] (nOF): Cdédigo de falha nao foi salvo
ObF O [Sobrefrenagem] (ObF): Sobretenséo do barramento de CC
OCF O [Sobrecorrente] (OCF): Sobrecorrente
OHF O [Sobreaquecimento do inversor] (OHF): Sobreaquecimento do inversor
OLF O [Sobrecarga do motor] (OLF): Sobrecarga do motor
OFF [0 [Fase do motor] (OPF): Perda de fase do motor
O5F O [Sobretenséo da alimentagéo] (OSF): Sobretensao da linha de alimentagdo
FHF O [Perda de fase da alimentacéo] (PHF): Perda de fase da linha
S5CF O [Curto-circuito do motor] (SCF): Curto-circuito do motor (fase, terra)
S5LF O [Modbus] (SLF): Falha detectada de comunicagdo Modbus
SOF O [Excesso de velocidade] (SOF): Excesso de velocidade do motor
EnF O [Autorregulagem] (tnF): Falha detectada de autorregulagem
USF O [Subtensao] (USF): Subtensédo da linha de alimentacédo
Okr (1 [Conjugado do motor]
100% = conjugado nominal do motor calculado utilizando os parametros inseridos no menu
[CONTROLE DO MOTOR] (drC-).
rkH 1 [Tempo de funcionamento] 0 & 65.530 horas
Tempo total de energizagéo do motor: 0 a 9.999 (horas), entédo 10,00 a 65,53 (quilohoras).
Pode ser zerado pelo parametro [Rearme do tempo de funcionamento] (rPr) no menu [GESTAO DE
FALHA] (FLt-), pagina 116.
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menu [MONITORACAO] (SUP-)

Caddigo | Descricao Faixa de variacao
rod 1 [CODIGO PIN 1]
Ativa a configuracéo do inversor para que seja protegido utilizando um cédigo de acesso.
Quando o acesso tiver sido bloqueado por meio de um cddigo, somente os parAmetros nos menus
[MONITORACAOQ] (SUP-) e [REFERENCIA DE VELOCIDADE] (rEF-) podem ser acessados. O botdo
MODE pode ser utilizado para comutar entre menus.
Nota: Antes de inserir o codigo, nao se esqueca de anota-lo.
OFF [0 [OFF] (OFF): Sem codigos de bloqueio de acesso.
* Para bloquear acesso insira um cédigo (2 a 9.999). O display pode ser acionado utilizando o jog dial.
A seguir pressione ENT. [ON] (On) aparece na tela para indicar que o acesso foi bloqueado
O0n O [ON] (On): Um cédigo esta bloqueando o acesso (2 a 9.999).
¢ Para desbloquear o acesso, insira o cédigo (acionando o display utilizando o jog dial) e pressione
ENT. O cédigo permanece no monitor e o acesso é desbloqueado até que o inversor seja desligado.
O acesso sera bloqueado novamente quando o inversor tiver sido ligado.
» Setiver sido inserido um cédigo incorreto, o display muda para [ON] (On), e 0 acesso permanece
bloqueado.
BBEHH [0 Acesso esta desbloqueado (o codigo permanece na tela).
¢ Para reativar o bloqueio com o mesmo cédigo quando o acesso tiver sido desbloqueado, retorne
para [ON] (On) utilizando o jog dial e pressione ENT. [ON] (On) permanecera na tela para indicar que
0 acesso foi bloqueado.
¢ Para bloquear o acesso com um novo cédigo quando o acesso tiver sido desbloqueado, insira o
novo codigo (acionar o display utilizando o jog dial) e pressione ENT. On é mostrado na tela para
indicar que o acesso foi bloqueado.
¢ Para eliminar o bloqueio quando o acesso tiver sido desbloqueado, retorne para [OFF] (OFF)
utilizando o jog dial e pressione ENT. [OFF] (OFF) permanecera no display. Acesso esta
desbloqueado e permanecera desse modo até nova partida.
EUS (1 [Estado da autorregulagem]
EAb [0 [Nao realizada] (tAb): O valor de fabrica de resisténcia do estator é utilizado para controlar o motor.
PEnd O [Aguardando] (PEnd): Autorregulagem foi solicitada, mas néo foi realizada.
PrOLC O [Em desenvolvimento] (PrOG): Autorregulagem em desenvolvimento.
FA IL O [Falhou] (FALHA): Autorregulagem n&o foi bem sucedida.
dOnE O [Realizada] (dOnE): A resisténcia do estator medida pela fungédo de autorregulagem é utilizada para
controlar o motor.
SErd O [R1 inserido] (Strd): A resisténcia do estator em estado frio ([Resisténcia do estator a frio] (rSC) que
nao foi ajustada a [Nao] (nO)) é utilizada para controlar o motor.
udp (1 [Versao do software do inversor]
Este parametro fornece a versao do software do inversor.
Exemplo: 1102 = V1,1 IE02
OICE 1 [Tipo de placa OPT1]
Este parédmetro estara visivel somente se um placa de opcoes estiver presente.
E utilizado para mostrar o nome da opgao atual presente.
n0d Sem placa, placa CANopen ou placa DaisyChain (essas placas ndo estado capacitadas a enviar seus
nomes ao ATV312)
dnk Placa DeviceNet
FPb5S Placa Profibus
LnF

(1 [Falha de rede]

Cédigo de falha de placa opcional.

Este parametro é somente para leitura e estara visivel somente se a placa opcional estiver presente.
O codigo de falha permanece salvo no parametro, mesmo que a causa tenha desaparecido. O
parametro é rearmado depois que o inversor tiver sido desconectado e conectado novamente. Os
valores deste parametro dependem da placa de rede. Consulte 0 manual da placa correspondente.
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menu [MONITORACAO] (SUP-)

Regulagem de

Caodigo Nome/Descricéao Faixa de ajuste fabrica
L= B [CONFIGURACAO DE ENTRADA LOGICA]
L IIA Pode ser utilizada para visualizagédo das fungdes atribuidas a cada entrada. Se nenhuma funcéo tiver sido
L 12A atribuida, [Nao] (nO) é mostrado. O jog dial pode ser utilizado para rolar através de todas as fungdes. Se
L 13A diversas fungées forem atribuidas & mesma entrada, verifique se sdo compativeis.
L IMA
L ISA
L IBA
L I5 Pode ser utilizado para visualizar o estado das entradas Idgicas (visualizagdo de atribuicdo de segmento:
alta = 1, baixa = 0)
Estado 1 ’
Estado 0
LIt LI2 LI3 LI4 LI5 L6
Exemplo acima: LI1 e LI6 estdo em 1; LI2 a LI5 estdo em 0.
i 0l B [IMAGEM DE ENTRADAS ANALOGICAS]
A1 1A Pode ser utilizada para visualizag&o das fungdes atribuidas a cada entrada. Se nenhuma fungéo tiver sido
HI12A atribuida, [Nao] (nO) é mostrado. O jog dial pode ser utilizado para rolar através de todas as fungées. Se
A 13A diversas fungGes forem atribuidas a mesma entrada, verifique se sdo compativeis
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