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Tools on Service CD

B PacDrive NetManage

B PacDrive Diagnostics

B PacDrive Backup —

B Sercos — Firmware Assistant
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PacDriveManage
Call

® PacDriveNetManage scans network and finds Controllers, which have minimum
Firmware V15.

® With PacDriveNetManage you get Informations about network settings,
Project and Firmware of the Controller

® Change of network settings are possible

m Call:
) EPAs-3 )
) OPC Server »
IT) EPAS-4 vz »

Wi rction Toolkit ECAM-4

il PacDrive Netmanage

E PacDrive Diagnostics
E PacDrive Backlp
Eﬂ PacDrive SERCOS Firrnware Assiskant

) EPas-4v24 C
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PacDriveManage
Handling

il PacDrive Netmanage V2.0

Datei  Ansicht  Signalisierung  Faworiten

&8 X BH & 2

Extras  Hilfe

& | 58[:8|

Cantroller TimeSinceBook

J PacDrive C600  0Zh 05m 555
ﬂ PacDrive C600  0Q0h O1m 30s
ﬂ PacDrive C600  0Q0h O1m 30s

4 IP_Address
10,201,240

10,201.240,222
10,201.240,221

F'_Mersion

Y00, 2:

¥00,22,06 Now 27 2006
¥00,22,06 Nov 27 2006

ProjectMarne

CE00_

I0_45ervice, pro

PicknPlace_PDTP2002_Ca00_W2200_4Troubleshoot. ...
LS_4_EmergencyStop_Ce00_Y1640_C600_Y2200.pro

i-Ansichk

¥ Parameter
Controller

ControllerType

IDeutsch - German W |

Werk
ﬂ PacDrive C...
Ca0afaR="24a/,..

Dhepstate Mak connected
- FiW_Yersion YOO, 22,06 Maow. ..
Kommunikationseinstellungen bearbeiten rg| 1P_Address 10.201.240.223
Metzwerkeinstellungen: IP_Gakteway 0.0.0.0
|P-dresse: IP_SubMetMask £553.255.0.0
102024 Kernalversion ¥00,05.00 C600
Subnetzmaske: Macaddress 00:04:17:02:0..,
B Methioshanme
Gateway: PE00_GatewayStarted
i ProgrammingSystem EPAS-4 Y002, .,
[ In Parameterdatei schreiben (Custamer. par) Lokt A S
ProjectDate 2007-12-19-1.,.,
T3 l ’ Abbrechen Pro]:ectDescriptiu:un C.opyright (E)5
ProjectMame PicknFlace_PD...
ProjectVersion Y¥00,20.02 buil...
RemaoteZommunicationdc,,,. 2
( | TimeSinceBoak 0zh 0Sm 555
Alle / Gefilkerte ¢ Inaktive Steuerungen: 74 /3 /0 ptirne: Q0 0Zm
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PacDriveDiagnostics
Call

M Diagnosis tool for reading out project datas without EPAS-4

B PD Diagnostics is only a minimal load, so working on a
running machine is possible

H Call:
EPAS-3 b
OPC Server »
EPAS-4 V22 b

Wil mation Toolkt ECAM-4
ﬁ PacDrive Metmanage

,j PacDrive Diagnaostics
E PacDrive BacklUp
Eﬂ PacDrive SERCOS Firmware Assistant
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PacDriveDiagnostics
Startpage

i PacDrive Diagnostics ¥2.0

ELAU
==

Startseite

PacDrive™ Diagnostics

PacDrive Diagnostics
Mihelos servicerelevante
Informationen sammeln.

Language:

Deutzch - German

0

Daten sammeln .. Werzenden ..
- :l| :
- -
7
Offren ... Maschineninformation Speichern ...
.ﬁ@ gk yetbdnecn Startzeite ] l Drucken ... ] [ Hilfe ] [ Schliefen
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acDriveDiagnostics

valuation

e

Daten anzeigen ..

@ PacDrive™ Diagnostics

System Dberblick

Hiw/ /Shw Wersionen

Contraller Info
Prajekt-Infarmation
SERCOS-Kanfiguration

Systemauslastung

Nockenschaltwerk
System-Diagnose
Meldungslogger
Maschineninfarmation

Steuerungskonfiguration

!\h Werbunden: 10.201.240.221

O b O

PacDrive™ Diagnostics

Language.

Deutsch - German

Schneider Electric Automation GmbH

PacDrive™ Diagnostics cengeos
System Uberblick W
essagelogger No. | Timestamp Type Object Instance Diag. code Ext. diagnose Message o]

Mackenschaltwerk = Loggar 1 Mi 20.Jul 2005 14:23.03 ) -
System-Diagnose N 10 i MEM’ - ‘Sehieppiefler.

324 54763 0x1000 LZ5 amo “test.par Datei schreiben
Ml AP 23 52622 040001 =8 8007 EPAS-4 Login

322 52507 01000 L5 83 Oacoi0cl caonnect zumn TCRAF

321 433 01000 LZ5 8014 Oac3lcd disconnect vom TCF

320 34336 040001 LZ5 8008 ERAS-4 Logout

9 19.097 0=0001 LZ5 ao04 |EC-Programm gesta

318 11.266 00001 LZs 8007 EPAS-4 Login

7 11250 01000 LzZ5 8013 OacHlcs cannect zum TCRAF

16 4487 0<1000  SERC ATE 8042 Phase=4 SERCOS Phasenwe

315 4225 041000 SERC RTE 8042 Phase=3 SERCOS Phasenwe

314 2E20 041000  SERC RTE 8042 Phase=2 SERCOS Phasenwe

313 2180 0<0001 MAK PacDrivebt 8003 WO0.04.03 MAx4  Maxd-Boot beendet

312 580 041000 SERC RTE 8042 Phase=1 SERCOS Phasenwe

1 040001 ke PacDrivet 8051 M and J4x=0/RAM=C

300 0=0001 Maxd PacDrive eo0z P VO0.1E.42 Maxd-Boot gestartet

309 523:26.013 0<1000 Maxd PacDriveh 8016 System Reset

08 E29:26.015 041000  SERC RTE 8042 Phase=0 SERCOS Phasenwe

07 52925910 0=0001 LZs LZ5 8008 |EC-Programm gesta

306 G23:23575 041000 LZ5 75 amo “test sof Diatei schreiben

305 529234908 0x1000 L=Z5 LZ5 amo prafisl. con Datei schreiben

304 529:23.844 0=1000 LZs LZ5 emo “profima.can Datei schreiben

303 2323757 041000 LZ5 75 amro “eansl.con Datei schreiben

02 E23236M 041000  LZ5 Lz5 800 \canma.con Datei schreiben

M 52%16.947 0<1000 LZs LZ5 amo “source.pak. Datei schreiben
VSRR 300 5230855 04000 LES 175 8010 Mestres par Dateischisben ¥
Steusrungskanfiguration 83 *

“h etunden Hlllelizal ot @ [ Startzeite I [ Drucken ] [ Hilfe: 1 [ SchiieBen
Tools



Firmware
Notation

B Firmware consists of software routines which are stored
on a non-volontile storage

EFirmware is responsible for the ,playing together‘ of Hardware and Software.

B Storage:

B Controller - Firmware is stored on the flash

B MotorController - Firmware is stored on an
EEPROM
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Firmware
Hirarchy

B For a correct working of software commands it's necessary that:

B EPAS-4 Version higher or equal of project version
(identical to Controller firmware version)

B Firmwareversion of Controller is higher or equal to
Firmwareversion of Drive (MC-4, SCL, iSH )
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Firmware
Diagnosis message 509

M If previous condition are not given you get in case of higher FW-Version
drive than Controlller following diagnosis message:

509 Unsupported FW-version

Diaonosis class (default): 4
The firmware version of the SERCOS slave is incarrect.

" The firmware version of the SERCOS slaves (MC-4, SCL, P3-4, ) is higher
than the firmware wversion of the PacDrive contraller in the first 4 positions.

¥ Update the PacDrive controller firmware or import an older firmaware
varsion into the SERCOS slave.

(see also OnlineHelp)
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Firmware
Controller folder ,Version'

B Steuerungskonfiguration PacDriveC600 002000 |Z||E|f5__<|

E--Steuerungskonfiguration &l
B--§ PacDrive C600 <PacDriveM: = é E;T,-.:E;r;z:;n WDIE%%ED%?'DIZD Eggg:k
_________ 1 Allgemein 3 ControlerType 'CE00/AR=09/RAM=248NRAM=256DiskS=32"
......... (1 Diagnose 4 ControllrTypel FPGA=0401/CPLI=695/PIC=0500.010b.0511.00.01
_________ S Dlgpees > e i
......... CIMemory & Disks A :Z
......... |:| System |
_________ 3 IEC-Programm ?n g:figﬁ?udn?her 'nnmﬁ?agl- Controller C600:
......... e progran Firmwareversion 20.02
-~ H4§ SERCOS interface <RTB:
-] Allgemeines
(] Systemintern
B i MC-4 <MC_Fuellen:
......... D Status
--------- 1 50l-Istwerte
--------- (1 Aligemein
......... CIRegler
--------- (1 Controller
......... |:| MMotor
--------- 1 Mechanik
--------- (1 YDffset Generator
--------- (1 yAamplituden Generator
--------- (1 Systemintern 3
— o > ¢ -
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Firmware
Firmware folder

™ PacDrive Firmware

=3

Datei  Bearbeiten  Ansicht  Fawvoriten  Exkras 7

Zurick * 5.3 7 ) Suchen
@ o JT / Default path of Firmware

Adresse || C\ProgrammelELALNPacDrive Firmware (’J C:\ProgramFiles\ELAU
Ordner X e
= b F'an:IZ:Ir'i'-.-'E Firmware A '.’J Firmare BT-40101
) Firmware BT-4D101
(-7) Firmware MC-4
= |0) Firmware PacDriveController [ <ugare MC-4
) c200 = |
) C400_500 All tools are to be set as standard

) M4 1 = 5, folder onto that path. Tools open
) Pe00 ._’J FAArE T subfolder according your selection.

|E| Firmware PH-4

() Firrmware P5-4 G "’"

(L0 Firrnware SCL

H:L' Ordrer

Firrmware PM-4
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PacDriveBackup
Call and start page

w2 Recbrive Backllp ¥2.0 S = Firmware change
PacDrive™ BackUp === | @ Formatting aFlash
B Create Backup

Startseite
PacDiive BackUp

- ein einfach zu handhabendes
JImagetool” fiir dag Pachiive™
Suztem. Sie kionnen auf
einfache Weize Images

erstellen, verwalten und wieder

m Call
einzpielen. Lezen waon .. Schreiben auf ...
Umein| d
e PROGRAMFILES | ELAU |

folgenden drei Schiitte

durchzufiibren: ‘i PaC D rive BaCkU p

1. Quelle fur das Image ﬂ

auswahlen und Dateien einlesen EPAS-3 b
Lesen won ... : Schreiben auf .
2 Die Dateien ansehen ader e Meu / Bearbeiten ... 5
bearbeiten [optional] OPC Server 4
3. Ein Ziel fiir das Image EPAS-4 Y22 »
auzwahlen und die D ateien
dorthin abspeich ! i
kbt @ E-Mail an ELAL Automobi
Iﬁ PacDrive Netmanage
Laden ... Speichern .. -
B PacDrive Diagnostics

T C400/600 / 190.201,100.100 / VOD.22.06 / 10,8 ME )
g PacDrive Backllp

Stasche | [ Hife | | Beencen W] PacDrive SERCOS Firnware Assistant
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PacDriveBackup
Create a Backup

im

Lesen von ... I‘

|ter

Imagemanuell bearbeiten ... — ‘ !)

Firrware aktualizieren ..

Schneider Electric Automation GmbH Tools
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Schreiben auf ...

Schreiben auf ...

Speichern ...



PacDriveBackup
Firmware change

B Firmwarechange with DriveBackup

B can take place with built in flash

B deletes program- and configuration file

B copys selected firmware onto the flash

B copys a minimal configuration file with selected
IP-Settings onto the flash
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PacDriveBackup
Firmware change Controller

- Firmware aktualisieren {(Schritt 1 von 3)

Firmwareanderung
() Kompatibel [z B. 00,22 05 - 00,2206
(%) Allgemein [zB. V001642 - V00,22 0F)

Meu / Bearheiten Firrmware aktualizieren ...

nt: 1 E d Ile S5t sty d

Hint: for first call you | 3 Eorerdon e eumngeimenn "
i i Das EPAS Projekt abersetzt werden.

must create fira an image = e

Anwenderdateien {z B * dat) bleiben erhalten.

Firmware aktualisieren (Schritt 2 von 3) Firmware aktualisieren (Schritt 3 von 3}

Steueningstyp F.omrmurnikatiorseinstellungen
c200 Max-4
O O IP-&dresse;

(3) C400/600 190.201.100.100

Subnetzmaske
255.255.0.0

Firmwareversion

- V002206 v Gateway
0.0.0.0 l

e

D Externe Firmware hinzufuigen r}r

Weiter ..

D Standard-Firmwareverzeichnis auswahlen
Ausfihren

Selection: Controllertype and Adapt IP-Settings
Firmware
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PacDriveBackup
Firmware change Controller

o5 PacDrive Backllp V2.0

PacDrive™ BackUp

Startseite
PacDrive Backllp

- gin einfach 2u handhabendes
Jmagetool fur dag PacDirive™
Syztem. Sie konnen auf
einfache Weise Images
erstellzn, verwalten und wieder
einspielen. Lesen von ... Schreiben auf ...

Um ein Image zu erzeugen und
riickzuzpeichem, sind die
folgenden drei Schritte
durchzufuhren:

1. Quelle fur das Image ﬂ

auswahlen und Dateien einlezen

Write to controller

2. Die Dateien ansehen oder Lesenuvonz: Meu / Bearbeiten ... Schreiben auf ..

bearbeiten (optional)

3. EinZiel fur das Image

auswahlen und die D ateien

dorthin abspeichern

Laden ... Speichem ...
T CAO0/600 / 190.201.100.100 /VD0.22.06 / 10,8 hyleh

Startzeite ] [ Hilfe: ] [ Beenden

flashes, because program and
configuration file have been
deleted !!
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PacDriveBackup
Creating a Flash with OS

ﬂ‘F -»ﬂii

Meues Image erstellen ..

MHeu / Bearbeiten ...

Firmware aktualisieren (Schritt 2 von 3) Firmware aktualisieren {Schritt 3 von 3)

Kommunik ationseinstellungen

Steusrungstyp

) C200 O M- IP-&dresse:

(+) C400/500 150.201.100.100

Subhetzmaske

Fi . 255.255.0.0
irmiareersion

| V0022 08 sty

N W

‘ 0.0.0.0 |

E] Exterme Firmware hinzufligen | of g 1
Weiter ..

G Standard-Firmwareverzeichnis auswahlen "
Ausfidhren

Selection: Controllertype and Firmware Adapt IP-settings
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PacDriveBackup
Create a Flash with OS

o PacDrive BackUp ¥2.0

ELAU
= =

Startseite

=

PacDrive BackUp

- gin ginfach zu handhabendes
Jmagetoal” fir dag PacDrive™
System. Sie kidnnen auf
einfache Weise Images
erstellen, venwalten und wieder
einzpielen.

Um ein Image zu erzeugen und
ruckzuzpeichemn, sind die
falgenden drei Schritte
durchzufiihren:

1. Quelle flir das Image
augwahlen und D ateien einlesen

2. Die Dateien ansehen oder
bearbeiten [optional]

3. Ein Ziel fur das Image

auswahlen und die D ateien
darthin abspeichern

[

Laden ...

Lesen von ...

Lezen van ..

PacDrive™ BackUp

alF

Meu / Bearbeiten ...

SIS

Language:

Schreiben auf ...

Schreiben auf ...

I

Speichern ...

C400/600 4 190.201.100.100 /%00.22.06 / 10.8 MB

Startseite ] [ Hilfe l ’ Beenden

Schneider Electric Automation GmbH
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Write to flash in
Reader / Writer

Marne iardlie

(JFEUSFW
boatC1

B Cuskamer 1 KB
kernelCl  1.773KE
MAx4.0ut 7,466 KB

191 KB

Tvp
Dateiordner
Swskerndatei
PAR-Datei
Datei
QUT-Datei




Firmware
MC-4 folder ,Controller

B Steuerungskonfiguration PacDriveC600 002000 Ir-_ 'Elfgl
E--5teuerungskonfiguration A M. | Mame wert |
E--§ PacDrive C600 <PacDriveM: = li CE Dnitlri':'nerwpe MGHUDEF%DTH.
......... 5] Allgemein 3 Fi Wersion W0D.20.01 24.06.05 '
......... (1 Diagnose 4 Hi' _Wersion 'D0GE03
d . g Bootloaderersion "W
--------- (1 versionen 6 ParthumberController 13130246
......... 3 Memory & Disks 7 SerialumberCaontroler '578547.01
8 Motorless nEin

--------- (1 5ystem

--------- (1 IEC-Programm

--------- [ Lizenzierung

& M4 SERCOS interface <RTB>
--------- (1 Aligemeines

--------- (1 Systemintern

- i3 MC-4 <MC_Fuellen:
--------- (1 status

--------- (1 Soll-Istwerte

--------- (1 Allgemein

--------- 1 Regler

--------- “AController

--------- (1 Motor

--------- (1 Mechanik

--------- (1 YDffset Generator
--------- (1 ¥Amplituden Generator
--------- (1 Systemintern

MotorController MC-4:
Firmwareversion 20.01

bt
41 | ¥ ¢ »
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PacDriveSercos Firmwaree Assistant
Firmware change of Drives

B Change via TCP/IP
B Fw change of different devises in one step (MC-4, PS-4, SCL055, iSH)
B Automatical recognition of drives within SERCOS-Bus

B Conditions

B Hardwareversion Dirve minimum Cxxxxx 1 Controller
® Actual Firmwareversion minimum 15.xx e | e
4 HW_Version 'DOGS03 '
B Call of SERCOS Firmware-Assistenten o :
PROGRAMFILES | ELAU | SERCOS Firmware Assistent ) EPAs-4vz2 b

%) E-Mail an ELAU Automobi
Wi Motion Toolkit ECAM-4
@ PacDrive Metmanage
E PacDrive Diagnostics
E PacDrive Backlp

+&| PacDrive SERCOS Firmware Assistant
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PacDriveSercos Firmwaree Assistant
Firmware change of Drives

+ PacDrive SERCOS Firmware Assistent V2.6

Willkormmen beim SERCOS Firmware-assiskenten,
Mit diesem Assistenten kinnen Sie die Firmware von SERCOS-Teilnehmern
- (ber gine direkte serielle Yerbindung (Button: COM)  oder

- indirekk Gber den SERCOS Bus (Button: SERCOS)

austauschen,

WARMLING!
Sie dirfen dieses Tool nicht an einer laufenden Maschine einsetzen,

Fiir den Firmwaretausch dber den SERCOS Bus brauchen Sie gine Steusrung mik
einer Firmwareversion == vw15.xx
und einen Servoverskarker mit einer Hardwareyversion = Cxxio

Eine genauere Anleitung zu den einzelnen Downloadschritten finden Sie in der Online-Hilfe,

I

on ] s
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PacDriveSercos Firmwaree Assistant

Firmwarechange of Drives

+| PacDrive SERCOS Firmware Assistent ¥2.6 3/4

Scanergebnis: 2 MC4, 0 PS4, 0 PS5, 05CL, 0i5H,

Auswahlsteusrung

RealTimeBus...  ControllerType  RingPosi..  FW \ersion Hw' Wer...  MaotorType
E 1 MC4/11/05/230 2 WoO.22.00 24.03.06  DOGE03 SMOF0e000SPO4551E0
E Z MC4/11/05/230 1 WOO.22.00 24.03.06  DOGEO03 SMOF0e000SPO4551E0

Alle: 1C-4

Alle P5-4

Alle P35

Alle SCL

Aille i5H

Hinzufiigen E Hrereen Firmwareverzeichnis. .. Kein Gerat gewshlt
dnstehende SERCOS Downloads: 2 MC4, 0 PS4, 0 PSS, 0SCL, 0i5H,

RealTimeBus,.,  ControllerT...  FW Wers... *.ouk

1 MC411)05),., WO0_2Z2_ 00 Cu\Programme)ELALNPacDrive FirmwarelFirmmware MC-HW00_22 00YMCe v

z MCH11)05),., WO0_22_ 00  Ci\Programme)ELALNPacDrive FirmwarelFirmmware MC-HW00_22 00YMCe v

% &

LE ‘ | =4 Furiick | |P.|_|5F|I|hren :=-:=-| | Report | | Beenden |
Schneider Electric Automation GmbH Tools

23



PacDriveSercos Firmwaree Assistant
Firmwarechange of Drives

B Change via COM - Interface

with Bootloader kcable (single device) E|

I oM II | SERCC

+| PacDrive SERCOS Firmware Assistent V2.6

Sie haben den Download von Firmware Ober ein serielles Programmisrkabel ausgewshlt,

Das angeschlossene Gerat wird automatisch erkannt. Der aktuelle Status der Erkennung wird durch drei Farben gekennzeichnet:
Rot - Uberprifen Sie das Kabel und setzen Sie das angeschlossene Gerat zuriick
Gelh - Der Geratetyp wurde erkannt
Grdn - Der Geraketyp und die Yersionen von Bootloader und Firmware wurden erkannt

Bitte wahlen Sie den richtigen COM-Port und Kicken sie anschliefend "erbinden”,

Danach whlen Sie bitte die gewinschte Firmware aus und starten Sie die Ubertragung mit sinem Klick auf "Start",

Serieller Anschluss:

Port: Baudrate:

Yerbinden Firmwareverzeichnis. ..

Hardware:
Firmware Yersion: ¥00,22,00

Bootloader Version: ¥00,01.02 _
9

Firmiware

| M4 4002200
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