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Quando o inversor estiver energizado, os elementos de poténcia assim como certo nimero de compo-
nentes de controle, séo ligados a rede de alimentacéo. E extremamente perigoso toca-los. A tampa do
inversor deve permanecer fechada.

Ap6s a desenergizacéo da rede do ALTIVAR e o desligamento do LED verde, aguardar 3 a 10 minutos
antes de intervir no produto. Este periodo corresponde ao tempo de descarga dos condensadores.

Em operagéo, o motor pode ser parado por eliminagéo das ordens de marcha ou da referéncia de velo-
cidade, sendo que o inversor permanece energizado. Se a seguranca do pessoal exigir a interdi¢céo de
qualquer partida intempestiva, este travamento eletrdnico sera insuficiente: Prever uma desconexao do
circuito de poténcia.

O inversor comporta dispositivos de seguranca que podem, em caso de defeitos, comandar a parada
do inversor e, consequientemente, a parada do motor. Este motor pode possuir parada por bloqueio me-
canico. Finalmente, variacGes de tensao, interrupcdes de alimentacdo em especial, podem também ser
a origem das paradas.

O desaparecimento das causas da parada pode provocar uma nova partida, ocasionando danos para
certas maquinas ou instalacdes, especialmente aquelas que devem estar em conformidade com as re-
gulamentacoes relativas a seguranca.

E importante entdo que, neste caso, 0 USUArio se previna contra estas possibilidades de nova partida,
principalmente pelo emprego de um sensor de baixa velocidade que provogue, em caso de parada nao
programada do motor, a interrup¢ao da alimentacéo do inversor.

A concepcao dos equipamentos deve ser conforme as prescri¢cdes das normas IEC.

De maneira geral, qualquer intervencéo, tanto na parte elétrica quanto na parte mecanica da instalagéo
ou da maquina, deve ser precedida da interrupcédo da alimentacéo do inversor.

Os produtos e materiais apresentados neste documento séo sujeitos, a qualquer momento, a evolugéo
ou a modifica¢des, tanto no plano técnico, como no aspecto de utilizacdo. Sua descricdo ndo pode, em
caso algum, revestir-se de aspecto contratual.

O Altivar 38 deve ser considerado como um componente, ndo € nem uma maquina, nem um aparelho
pronto para utilizacédo segundo as normas européias (diretriz maquina e diretriz compatibilidade eletroma-
gnética). E da responsabilidade do cliente final garantir a conformidade de sua maquina a estas normas.

A instalacao e a colocacido em operacao deste inversor devem ser efetuadas conforme as normas inter-
nacionais e as normas nacionais do local de utilizagéo. Esta conformidade é de responsabilidade do in-
tegrador, que deve respeitar, entre outras, a especificacdo CEM para a comunidade européia.

O respeito as exigéncias essenciais da diretriz CEM é condicionado principalmente a aplicagdo das pres-
cricdes contidas neste documento.
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Recomendacdes preliminares

Recepcéo

Assegurar-se que a referéncia do inversor inscrita na etiqueta esta conforme a nota fiscal
correspondente ao pedido.

Abrir a embalagem e verificar se o Altivar 38 ndo foi danificado durante o transporte.

Transporte e estocagem

Para assegurar a protegdo do inversor antes de sua instalacéo, transportar e estocar o produto
dentro de sua embalagem.

Movimentacao na instalacao

A gama Altivar 38 compreende 9 tamanhos de aparelhos, de pesos e de dimensdes diferentes.

Os pequenos inversores podem ser retirados de suas embalagens e instalados sem equipamento de
movimentagao.

Os grandes inversores necessitam da utilizagdo de uma talha; para isto séo munidos de olhais de
levantamento. Respeitar as precaucdes descritas abaixo:




Escolha do inversor com dissipador

Tensdo de alimentacéo trifasica: 380...460 V 50/60 Hz

Corrente de Icc linha Poténcia Corrente  Corrente Poténcia Referéncia Peso
linha a 400 V presumida do motor  nominal max. dissipada na
2) (In) transitoria carga nominal
@) 4)

A kA kw A A W kg
31 5 0,75 2,1 2,3 55 ATV38HU18N4 38
54 5 1,5 3,7 4,1 65 ATV38HU29N4 3,8
73 5 2,2 54 6 105 ATV38HU41N4 38
10 5 3 71 78 145 ATV38HU54N4 6,9
12,3 5 4 9,5 10,5 180 ATV38HU72N4 6,9
16,3 5 55 11,8 13 220 ATV38HU90N4 6,9
24,3 22 75 16 17,6 230 ATV38HD12N4 13
335 22 11 22 24,2 340 ATV38HD16N4 13
43,2 22 15 30 33 410 ATV38HD23N4 15
42 22 18,5 37 41 670 ATV38HD25N4X 34
49 22 22 44 49 750 ATV38HD28N4X 34
65 22 30 60 66 925 ATV38HD33N4X 34
79 22 37 72 80 1040 ATV38HD46N4X 34
95 22 45 85 94 1045 ATV38HD54N4X 57
118 22 55 105 116 1265 ATV38HD64N4X 57
158 22 75 138 152 1730 ATV38HD79N4X 57
156 (1) 22 90 173 190 2250 ATV38HCION4X 49
191 (1) 22 110 211 232 2750 ATV38HCI13N4X 75
229 (1) 22 132 253 278 3300 ATV38HC15N4X 77
279 (1) 22 160 300 330 4000 ATV38HCI9N4X 77
347 (1) 22 200 370 407 5000 ATV38HC23N4X 159
384 (1) 22 220 407 448 5500 ATV38HC25N4X 166
433 (1) 22 250 450 495 6250 ATV38HC28N4X 168
485 (1) 22 280 503 553 7000 ATV38HC31N4X 168
536 (1) 22 315 564 620 7875 ATV38HC33N4X 168

(1) Valores de corrente dados com uma indutancia adicional de linha.

(2) Estas poténcias sdo dadas para uma freqiiéncia de chaveamento maxima de 2 ou 4 kHz segundo o
calibre, em aplicacdo em regime permanente. As freqiiéncias de chaveamento séo detalhadas no
capitulo “Caracteristicas técnicas”.

Utilizagéo do ATV-38 com uma frequéncia de chaveamento superior:

» Para um regime permanente, desclassificar de um calibre, por exemplo:

ATV38HU18N4 para 0,37 kW — ATV38HD12N4 para 5,5 kW.

» Sem desclassificagcdo em poténcia, ndo ultrapassar o regime de funcionamento seguinte:
Tempo de funcionamento acumulado 36 s maximo por ciclo de 60 s (fator de marcha 60%).

(3) Durante 60 segundos.

(4) Estas poténcias sdo dadas pela freqliéncia de chaveamento maxima admissivel em aplicagdo em regime
permanente (2 ou 4 kHz, segundo o calibre).




Conjugado disponivel

Caracteristicas de conjugado:
« AplicacGes com conjugado variavel:

C/Cn
3
11, —}
2 21N\
1 NN
0,95 1 NN
1 \\\:\ N
0,5 11 DN
0 | | N (Hz)
5 25 50 75 100
30 60 90 120

1 Motor autoventilado: conjugado Util permanente.

2 Motor motoventilado: conjugado Gtil permanente.

3 Sobreconjugado transitério, durante 60 segundos max.
4 Conjugado em sobrevelocidade com poténcia constante.

Sobreconjugado disponivel:
Aplicag6es com conjugado variavel:

¢ 110% do conjugado nominal do motor durante 60 segundos.

Regime permanente

Para os motores autoventilados, o resfriamento do motor é ligado a sua velocidade. Isto resulta numa
desclassificagdo para as velocidades inferiores a metade da velocidade nominal.

Funcionamento em sobrevelocidade

A tensd@o ndo podendo mais evoluir com a freqliéncia, resulta numa diminui¢éo da indugéo no motor, o que
ocasiona uma redugdo de conjugado. Assegurar-se junto ao fabricante que o motor possa funcionar em
sobrevelocidade.

Nota: Com um motor especial, a freqiiéncia nominal e a freqiiéncia maxima sao regulaveis de 10 a 500 Hz,
por meio do terminal de operagdo ou das ferramentas PowerSuite.




Caracteristicas técnicas

Generalidades

ATV38 HU18N4 a ATV38HD23N4

ATV38 HD25N4X a ATV38HC33N4X

Grau de protegdo

IP21 e IP41 na parte superior
(segundo EN 50178)

Inversores ATV38HD25N4X a
ATV38HD79N4X:

IP21 e IP41 na parte superior
(segundo EN 50178)

Inversores ATV38HC10N4X a
ATV38HC33N4X:

- IPO0 na parte inferior (necessita a adigdo
de uma protecdo contra contatos diretos
das pessoas)

- IP20 nos outros lados

Suportabilidade
as vibragoes

Segundo IEC 68-2-6:
1,5mm crista de 2 a 13Hz
1gn de 13 a 200 Hz

Inversores ATV38HD25N4X a
ATV38HD79N4X:

Segundo IEC 68-2-6:

1,5mm crista de 2 a 13Hz

1gn de 13 a 200 Hz

Inversores ATV38HC10N4X a
ATV38HC33N4X:
0,6gn de 10 a 55Hz

Poluigdo ambiente
méaxima

Inversores ATV38HU18N4 a ATV38
HD23N4:
Grau 2 segundo IEC 664-1 e EN 50718

Inversores ATV38HD25N4X a ATV38
HD79N4X:

- Grau 3 segundo UL508C

Inversores ATV38HC10N4X a ATV38
HC33N4X:

Grau 2 segundo IEC 664-1 e EN 50718

Umidade relativa
maxima

93% sem condensagao nem gotejamento, segundo IEC 68-2-3

Temperatura
ambiente nas
proximidades do
produto

Para estocagem: -25°C a +65°C

Para funcionamento:

Inversores ATV38HU18N4 a

ATV38HU9ON4:

¢ -10°C a +50°C sem desclassificagao

« até +60°C desclassificando a corrente
de 2,2% por °C acima de 50°C

Inversores ATV38HD12N4 a

ATV38HD23N4:

¢ -10°C a +40°C sem desclassificagao

« até +50°C desclassificando a corrente
de 2,2% por °C acima de 40°C

Para estocagem: -25°C a +65°C

Para funcionamento:

Inversores ATV38HD25N4X a ATV38

HD79N4X:

¢ -10°C a +40°C sem desclassificagao

* até +60°C com o kit de ventilacdo
desclassificando a corrente de 2,2%
por °C acima de 40°C

Inversores ATV38HC10N4X a

ATV38HC33N4X:

¢ -10°C a +40°C sem desclassificagao

« até +50°C desclassificando a corrente
de 2,2% por °C acima de 40°C

Altitude maxima
de utilizagao

1000 m sem desclassificagao (acima disso, desclassificar a corrente de 1% por 100 m

suplementares)

Posicao de
funcionamento

Vertical




Caracteristicas técnicas

Caracteristicas elétricas

Alimentagdo  Tensdo

» 380V -10% a 460V + 10% trifasica

de poténcia .
P Freqliéncia

* 50/60 Hz + 5%

Tensdo de saida

Tensdo méxima igual & tenséo da rede de alimentagéo

Isolacéo galvanica

Isolagdo galvanica entre poténcia e controle (entradas, saidas, fontes)

Gama de frequéncia
de saida

0,1 a500 Hz

Freqliéncia de chaveamento

Configuravel:

« sem desclassificacéo:
0,5-1-2-4kHz para os inversores ATV38HU18N4 a D46N4X
0,5 - 1 - 2 kHz para os inversores ATV38HD54N4X a C33N4X

* sem desclassificagdo com ciclo de funcionamento intermitente
ou com desclassificagéo de um calibre em regime permanente:
8 - 12 - 16 kHz para os inversores ATV38HU18N4 a D23N4
8 - 12 kHz para os inversores ATV38HD25N4X a D46N4X
4 - 8 kHz para os inversores ATV38HD54N4X a D79N4X
4 kHz para os inversores ATV38HC10N4X a C33N4X

Gama de velocidade

lal0

Conjugado de frenagem

30% do conjugado nominal do motor sem resisténcia de frenagem (valor
tipico) para as baixas poténcias.

Sobreconjugado transitério

110% do conjugado nominal do motor (valores tipicos a £10%) durante
60 segundos.

Prote¢des e segurancas
do inversor

» Protegdo contra curtos-circuitos:
- entre as fases de saida
- entre as fases de saida e o terra
- nas saidas das fontes internas
« Protegdo térmica contra 0s aquecimentos excessivos e as sobrecorrentes
» Segurangas contra subtens&o e sobretenséo da rede
* Seguranca em caso de falta de fase da rede (evita a marcha
em monofasico, em todos os inversores trifasicos)

Protecéo do motor

+ ProtecAo térmica integrada no inversor por célculo permanente do 1%t
considerando a velocidade.
Memorizagéo do estado térmico do motor na desenergizacdo do inversor
Fungdo modificavel (por terminal de operagéo ou de programagao ou pelo
software PC), segundo o tipo de ventilagcdo do motor

» Protegdo contra as faltas de fase do motor

* Protegdo par sondes PTC com placa opcional




Dimensdes - Vazao dos ventiladores

Dimensdes
o
g1 " Vista A
. /g | — 3 parafusos
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Furos rosqueados @2 para fixagéo
da bragadeira CEM.
A placa CEM é fornecida com as bragadeiras para os inversores
ATV38HU18N4 a D79N4X. Fixar a placa de equipotencialidade
CEM nos furos do dissipador do ATV38 por meio dos parafusos
fornecidos, como indicado nos desenhos acima.
Placa CEM
ATV38H a b c G H o1 Ab @2
U18N4, U29N4, U41N4 150 230 184 133 210 5 64,5 4
U54N4, U72N4, U90N4 175 286 184 155 270 55 64,5 4
D12N4, D16N4 230 325 210 200 310 55 76 4
D23N4 230 415 210 200 400 55 76 4
D25N4X, D28N4X, D33N4X, 240 550 283 205 530 7 80 5
D46N4X
D54N4X, D64N4X, D79N4X 350 650 304 300 619 9 110 5
C10N4X 370 630 360 317,5 609 12
C13N4X, C15N4X, C19N4X 480 680 400 426 652 12
C23N4X, C25N4X, C28N4X, 660 950 440 598 920 15

C31N4X, C33N4X

Vazao dos ventiladores

ATV38HU18N4 ndo ventilado
ATV38HU29N4, U41N4, U54N4 36 m3/hora
ATV38HU72N4, U90N4, D12N4, D16N4, D23N4 72 m3/hora
ATV38HD25N4X, D28N4X, D33N4X, D46N4X 292 m3hora

ATV38HD54N4X, D64N4X, D79N4X

492 m3/hora

ATV38HC10N4X

600 m3/hora

ATV38HC13N4X, C15N4X, C19N4X

900 m3/hora

ATV38HC23N4X, C25N4X, C28N4X, C31N4X, C33N4X 900 m3hora




CondicOes de montagem e temperatura

Instalar o inversor verticalmente, a +/-10°.

N&o colocar o inversor na proximidade de elementos geradores de calor.

Respeitar um espaco livre suficiente para assegurar a circulagdo de ar necessaria ao resfriamento, que se faz
por ventilagcdo, de baixo para cima.

ATV38HU18N4 a D23N4

\z 50 / Espago livre na frente do produto: 10 mm minimo.
okl B
>d C %L . =>d
O O O
[=
(nlel T T Idnl
N

ATV38HU18N4 a U90N4:
De - 10°C a 40°C: d =50 mm: sem precaucéo especial.

d = 0: retirar a tampa de protegao na parte superior do inversor como indicado a seguir
(o grau de protecdo torna-se IP 20).

De 40°C a50°C:  d =50 mm: retirar a tampa de protecao na parte superior do inversor como indicado a
seguir (o grau de protegéo torna-se IP 20).

d = 0: acrescentar o kit de ventilagdo de controle VW3A5882 (ver o catalogo ATV38).

De 50°C a 60°C:  d =50 mm: acrescentar o kit de ventilagédo de controle VW3A5882¢ (ver o catalogo ATV38).
Desclassificar a corrente de emprego em 2,2% por °C acima de 50°C.

ATV38HD12N4 a D23N4:

De - 10°C a 40°C: d =50 mm: sem precaucéo especial.

d = 0: retirar a tampa de protecdo na parte superior do inversor como indicado a seguir
(o grau de protecédo torna-se IP 20).

De 40°C a50°C:  d =50 mm: retirar a tampa de prote¢ao na parte superior do inversor como indicado a
seguir (o grau de protegao torna-se IP 20).
Desclassificar a corrente de emprego em 2,2% por °C acima de 40°C.

d = 0: acrescentar o kit de ventilagao de controle VW3A5882 (ver o catalogo ATV38).
Desclassificar a corrente de emprego em 2,2% por °C acima de 40°C.

10



CondicOes de montagem e temperatura

ATV38HD25N4X a D79N4X

=100

a\
"ooD
B2

ATV38HC10N4X a C23N4X

2200

« Espaco livre na frente do produto: 50 mm minimo.
* De - 10°C a 40°C: sem precaugao especial.

» De 40°C a 60°C: acrescentar o kit de ventilagéo de controle
VW3A588eee (ver o catadlogo ATV38). Desclassificar a corrente

de emprego em 2,2% por °C acima de 40°C.

« Espaco livre na frente do produto: 50 mm minimo.
* De - 10°C a 40°C: sem precaugao especial.

« Até 50°C desclassificando a corrente de emprego em 2,2% por

°C acima de 40°C.
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Desmontagem da tampa de protecao IP 41

ATV38HU18N4 a U9ON4

ATV38HD12N4 a D23N4

ATV38HD25N4X a D79N4X

12



Montagem em cofre ou armério

Respeitar as precaugfes de montagem indicadas na pagina anterior.

Para garantir uma boa circulagdo de ar no inversor:

- prever aletas de ventilacao, 7 \ 7
- assegurar-se que a ventilagao é suficiente, caso - -
contrério, instalar uma ventilacdo forcada com
filtro,
- utilizar filtros especiais em IP 54, — | 8

Cofre ou arméario metalico estanque (grau de protecio IP 54)

A montagem do inversor num invélucro estanque é necessaria em certas condigdes ambientais: poeiras,
gases corrosivos, forte umidade com riscos de condensacéo e de gotejamento, projegao de liquidos ...

Para evitar os pontos quentes no inversor, prever a instalagdo de uma ventilagéo para circular o ar no interior,
referéncia VW3A5882¢ (ver o catalogo ATV38).

Este arranjo permite utilizar o inversor num invélucro cuja temperatura interna maxima pode atingir 60°C.

Célculo da dimenséo do cofre
Resisténcia térmica maxima Rth (°C/W):

6° =temperatura maxima no cofre em °C,
6°e =temperatura externa maxima em °C,
P = poténcia total dissipada no cofre em W.

0° - 8°e

Rth = P

Poténcia dissipada pelo inversor: ver o capitulo Escolha do inversor.
Acrescentar a poténcia dissipada pelos outros componentes do equipamento.

Superficie de troca til do invélucro S (m?):
(laterais + parte superior + face frontal, em caso de fixagdo em parede)

S= % K = resisténcia térmica por m? do invélucro.
Para cofre metalico: K = 0,12 com ventilador interno,

K = 0,15 sem ventilador.

Atencdo: N&o utilizar cofres isolantes devido a sua ma conducéo térmica.

13



Acesso aos bornes - Bornes de poténcia

Acesso aos bornes
Desenergizar o inversor.
ATV38HU18N4 a ATV38HD79N4X:
- bornes de controle: destravar e abrir a tampa basculante

- bornes de poténcia: acessivel na parte inferior do Altivar 38

Posicédo dos bornes: na parte inferior do Altivar.

1 Controle
© 1 2 Poténcia
——— e ———— 3 Borne para ligacdo de um condutor de protecéo
o) | N SIS [ Ke) de seccdo 10 mm? conforme a norma EN50178
@l m\ -, (corrente de fuga a terra)
o o| N4
3

ATV38HC10N4X a HC33N4X:
- o0s bornes de controle e de poténcia sdo acessiveis ao retirar a tampa na face frontal.

Bornes de poténcia

Caracteristicas dos bornes

Altivar ATV38H Bornes Capacidade maxima de ligagdo Torque de
AWG mm? aperto em Nm
U18N4, U29N4, U41N4 todos os bornes AWG 8 6 0,75
U54N4, U72N4, U90N4 todos os bornes AWG 8 6 0,75
D12N4, D16N4, D23N4 todos os bornes AWG 6 10 2
D25N4X, D28N4X L1, L2, Li UV, w, AWG 4 16 3
D33N4X, D46N4X L1, L2, Lf:J’_, UV, w, AWG 2 35 4
D54N4X, D64N4X, L1, L2, L3, U, V, W, AWG 2/0 70 10
D79N4X 1
C10N4X i AWG 3/0 60 8
outros bornes AWG 3/0 100 16
C13N4X 1 AWG 4/0 60 16
outros bornes AWG 4/0 100 16
C15N4X 1 AWG 1/0 x 2 60 16
outros bornes AWG 1/0x 2 100 16
C19N4X 1 AWG 3/0 x 2 100 16
outros bornes AWG 3/0 x 2 150 16
C23N4X 1 AWG 4/0 x 2 100 32
outros bornes AWG 4/0 x 2 200 32
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Bornes de poténcia

Altivar ATV38H Bornes Capacidade méaxima de ligagéo Torque de
AWG mm? aperto em Nm
C25N4X 1 AWG 2/0 x 3- AWG 300 x 2 100 32
outros bornes | AWG 2/0 x 3 - AWG 300 x 2 200 32
C28N4X 1 AWG 3/0 x 3- AWG 350 x 2 150 32
outros bornes | AWG 3/0 x 3 - AWG 350 x 2 150 x 2 32
C31N4X, 1 AWG 4/0 x 3 - AWG 400 x 2 150 32
outros bornes | AWG 4/0 x 3 - AWG 400 x 2 150 x 2 32
C33N4X 1 AWG 250 x 3 - AWG 500 x 2 150 32
outros bornes | AWG 250 x 3 - AWG 500 x 2 150 x 2 32
Disposicéo dos bornes
|J?_ |L1|L2|L3|pA|PB| U | v |W| L | ATV38HU18N4 a D23N4
[+]ufizfs]+] - [ralpe] u|v]w] <] ATV38HD25N4X e D79N4X
[+ + [+ <] ATV3BHC10N4X
L|2f3jufv|w
NEEEE ATV38HC13N4X a C19N4X
e ulvw|
1|23+ |+ ATV38HC23N4X a C33N4X
[+ Julv]w]
I:l Nao utilizar
Funcéo dos bornes
Bornes Fungdo Para Altivar ATV38H
1 Borne de aterramento do Altivar Todos os calibres
L1 Alimentacédo de poténcia Todos os calibres
L2
L3
+ Saidas do barramento continuo Todos os calibres
- exceto HU18N4 a HD23N4
PA Néo utilizado ATV38HU18N4 a HD79N4X
PB
U Saidas para o motor Todos os calibres
\%
W

15



Bornes de controle

Caracteristicas dos bornes:

.
.
.
.

Borne de ligagéo das blindagens: por terminal ou bragadeira metalica,
2 conectores extraiveis, um para os contatos dos relés, o outro para as entradas/saidas de baixo nivel,
Capacidade maxima de ligagdo: 1,5 mm? - AWG 14

Torque de aperto max.: 0,4 Nm.

Disposicéo dos bornes:

- T~

©

Placa de controle

O

$2958 83280 voxy
roewowo <O < + <« a0 a0 a0 4d +
AAaAaa laa/AAAATATATAA)
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Funcdo dos bornes

Borne | Funcéo Caracteristicas elétricas

R1A Contato NANF com ponto comum | Poder de comutagéo min.:

R1B (R1C) do relé de falha R1 * 10 mA para 24 V—

R1C Poder de comutagdo méax. com carga indutiva

. (cos ¢ 0,4 e LIR 7 ms):

R2A Contato com fechamento do relé «1,5 A para 250 V. e 30 V—

R2C programével R2

AO1 Saida anal6gica em corrente Saida anal6gica X-Y mA, X e Y sendo programaveis
Pré-regulagem de fabrica: 0 - 20 mA
impedancia 500 Q

COM Comum para entradas logicas e

analégicas

All Entrada analégica em tensédo Entrada analégica 0 + 10 V
impedancia 30 kQ

+10 Alimentagéo para potencidmetrode | +10 V (- 0, + 10%) 10 mA méx.

referéncia 1 a 10 kQ protegido contra curtos-circuitos e sobrecargas

Al2 Entrada analdgica em corrente Entrada analdgica X - Y mA, X e Y sendo programaveis
Pré-regulagem de fabrica: 4 - 20 mA
impedancia 100 Q

LIl Entradas légicas Entradas logicas programaveis

LI2 impedancia 3,5 kQ

LI3 Alimentagéo + 24 V (méax. 30 V)

LI4 Estado0se<5V, estado1se>11V

+24 Alimentag&o das entradas + 24 V protegido contra curtos-circuitos e sobrecargas, min.
18V, max. 30 V
Vaz&o méx. 200 mA
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Compatibilidade eletromagnética - fiacao

ATV38HU18N4 a HD79N4

Principio

.

Os pontos de terra do inversor, do motor e das blindagens dos cabos devem estar num mesmo potencial,
do ponto de vista das altas freqliéncias.

Utilizacdo de cabos blindados com blindagens ligadas a massa nas duas extremidades para os cabos do
motor, resisténcia de frenagem eventual e os cabos de controle e comando. Esta blindagem pode ser feita
numa parte do percurso por tubos ou canaletas metalicas a condigdo que ndo haja descontinuidade.
Separar o melhor possivel o cabo de alimentacéo (rede) do cabo do motor.

Plano de instalacéo

arWNBE

N
OOO
%50
Oo

7

— I e=

8 I 6

Placa metalica equipotencial fornecida com o inversor, para ser montada como indicado no desenho.

Altivar 38

Fios ou cabos de alimentagdo n&o blindados.

Fios néo blindados para a saida dos contatos do relé de seguranca.

Fixacdo e aterramento das blindagens dos cabos 6, 7 e 8 0 mais perto possivel do inversor:

- desencapar as blindagens,

- utilizar bragadeiras fornecidas nas partes desencapadas das blindagens, para fixar a placa de montagem 1.
As blindagens devem ser suficientemente apertadas na placa de montagem para que haja um bom contato.

Cabo blindado para ligacdo do motor, com blindagem conectada ao terra nas duas extremidades. Esta

blindagem néo deve ser interrompida e, em caso de borneiras intermediarias, estas devem ser colocadas

em caixa metalica blindada CEM.

Cabo blindado para ligagéo do controle/comando. Para as aplicagfes que necessitam de muitos

condutores, utilizar cabos de secgdo pequena (0,5 mm?). A blindagem deve ser conectada ao terra nas

duas extremidades. Esta blindagem néo deve ser interrompida e, em caso de borneiras intermediarias,

estas devem ser colocadas em caixa metélica blindada CEM.

Cabo blindado para ligagdo da resisténcia de frenagem eventual. A blindagem deve ser conectada ao terra

nas duas extremidades. Esta blindagem nédo deve ser interrompida e, em caso de borneiras intermediarias,

estas devem ser colocadas em caixa metdlica blindada CEM.

Nota:

Em caso de utilizagdo de um filtro de entrada adicional, este serd montado sob o inversor e diretamente
conectado a rede por cabo néo blindado. A ligagdo 3 no inversor é entdo feita pelo cabo de saida do filtro.
A ligacéo equipotencial AF dos aterramentos entre inversor, motor e blindagens dos cabos néo dispensa a
ligagdo dos condutores de protegdo PE (verde-amarelo) aos bornes previstos para isto em cada um dos
produtos.
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Compatibilidade eletromagnética - fiacao

ATV3BHC10N4X a HC33N4X

As indutancias de linha séo obrigatorias se a corrente de curto-circuito presumida da rede for inferior a 22 KA.
Estas induténcias permitem assegurar uma melhor protecéo contra as sobretensdes da rede e reduzir a taxa
de harménicos de corrente produzidos pelo inversor. As indutancias permitem limitar a corrente de linha.

Principio

« Os pontos de terra entre o inversor, 0 motor e as blindagens dos cabos devem estar num mesmo potencial,
do ponto de vista das altas frequéncias.

« Utilizagao de cabos blindados com blindagens ligadas a massa nas duas extremidades para os cabos do
motor e os cabos de controle e comando. Esta blindagem pode ser feita numa parte do percurso por tubos

ou canaletas metélicas a condi¢do que ndo haja descontinuidade.
« Separar o melhor possivel o cabo de alimentacéo (rede) do cabo do motor.

Fiacdo de poténcia

Afiacdo de poténcia é feita com cabos de 4 condutores ou cabos individuais que devem estar 0 mais préximos
possivel do cabo PE. Tomar um especial cuidado em separar bem o caminho dos cabos do motor e dos cabos
de alimentacéo.

Os cabos de alimentagdo sdo ndo blindados. No caso onde um filtro atenuador de radiofreqiiéncias é
utilizado, as massas do filtro e do inversor devem estar no mesmo potencial com ligacdes de baixa
impedancia nas altas freqiiéncias (fixacdo na chapa ndo pintada com tratamento anticorrosao/placa de
aterramento). O filtro deve ser montado o mais préximo possivel do inversor.

Se o ambiente for sensivel a radiofreqiiéncias irradiadas, os cabos do motor devem ser blindados. No lado do
inversor, fixar e aterrar as blindagens na placa de aterramento com bragadeiras inoxidaveis. A fungéo principal
da blindagem dos cabos do motor € limitar a emisséao de radiofrequiéncias. Utilizar entédo cabos quadripolares
para motor, conectando cada extremidade da blindagem segundo as normas para Alta Frequéncia. O tipo do
material de protegdo (cobre ou aco) tem menos importancia que a qualidade da conex@o nas duas
extremidades. Uma alternativa € utilizar canaletas metélicas de boa condutibilidade & condi¢do que ndo haja
descontinuidade.

Observacao: quando for utilizado um cabo com capa de protegé&o (tipo NYCY) com dupla fungéo PE + tela,
€ necessario fazer uma conexdo correta no inversor e lado motor (sua eficacia quanto a irradiagdo é
reduzida).

Fiacdo de controle

AT
Bracadeira de ligacéo da blindagem

Bragadeira de suporte dos cabos. Cuide para que o cabo
siga o caminho indicado pelas bragadeiras.
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Precaucdes de fiacao, utilizacao

Precaucdes de fiagéo

Poténcia
Respeitar as secc¢des dos cabos recomendadas pelas normas.

O inversor deve ser obrigatoriamente aterrado, para estar em conformidade com as regulamentagdes, em
relacdo as correntes de fuga elevadas (superiores a 3,5 mA). Uma protecdo a montante por disjuntor
diferencial é desaconselhada em raz@o dos componentes de corrente continua que podem ser gerados pelas
correntes de fuga. Se a instalacéo tiver diversos inversores na mesma linha, aterrar separadamente cada
inversor. Se necessario, prever uma indutancia de linha (consultar o catalogo).

Separar os cabos de poténcia dos circuitos com sinais de nivel baixo da instalagéo (sensores, controladores
programaveis, aparelhos de medicéo, video, telefone).

Comando

Separar os circuitos de comando e os cabos de poténcia. Para os circuitos de comando e de referéncia de
velocidade, é recomendado utilizar cabo blindado e torcido em passos entre 25 e 50 mm, ligando a blindagem
a cada extremidade.

Precaucdes de utilizacao
Em comando de poténcia por contator de linha:

- evitar manobras frequentes do contator KM1 (envelhecimento prematuro dos capacitores de
& filtragem), utilizar as entradas LI1 a LI4 para comandar o inversor

- estas disposigdes sdo obrigatdrias em caso de ciclos:
inferiores a 60 segundos para os ATV38HU18N4 a HD79N4X
inferiores a 180 segundos para os ATV38HC10N4X a ATV38HC33N4X

Se as normas de seguranga impuserem o isolamento do motor, prever um contator na saida do inversor e
utilizar a funcéo “comando de contator a jusante” (consultar o manual de programag&o).

Relé de falha, destravamento

O relé de falha seréa ativado quando o inversor for energizado e se ndo estiver em falha. Este relé possui um
contato NANF com ponto comum.

O destravamento do inversor ap6s uma falha é efetuado:
« ao desenergizar o inversor até o apagamento do display e dos LEDs, seguido de nova energizacéo do

inversor,
« automaticamente ou comandado a distancia por entrada logica: consultar o manual de programagéo.
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Esquemas de ligacao

Alimentacé&o trifasica

Sem Com
contator ou contator
de linha de linha
— (s2] [Te]
kML -\
o~ < ©
[1 1 L
1
I | [
= )
<T:b o
i -
24 @ o
X-Y mA
Frequéncia Potencidmetro de referéncia
do motor i i
I X-YmA }
——

(1) ATV38HC10N4X a C33N4X: Indutancia de linha obrigatoria.
ATV38HU18N4 a D23N4: Indutancia de linha eventual.
(2) Contatos do relé de seguranga, para sinalizagéo a distancia do estado do inversor.
(3) + 24 Vinterno. Em caso de utilizacdo de uma fonte externa + 24 V, ligar o 0 V deste ao borne COM, ndo

utilizar o borne + 24 do inversor, e ligar o comum as entradas LI ao + 24 V da fonte externa.
(4) Relé R2 configuravel

Nota:

Instalar antiparasitas em todos os circuitos indutivos préximos ao inversor ou acoplados no mesmo circuito,
tais como relés, contatores, eletrovalvulas, iluminagéo fluorescente...

Componentes a associar: ver catalogo.
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Esquemas de ligacao

Esquema com contator a jusante para ATV38HU18N4 a D23N4.
A parte em cinza é para acrescentar aos diferentes tipos de esquemas.

D+24

Utilizar a funcéo “comando de um contator a jusante” com o relé R2, ou a saida légica LO (-— 24 V) com adi¢do
de uma placa de extensédo de entradas / saidas.
Consultar o manual de programacao.

Nota:
Instalar antiparasitas em todos os circuitos indutivos préximos ao inversor ou acoplados no mesmo circuito,
tais como relés, contatores, eletrovalvulas, iluminagao fluorescente...

Componentes a associar: ver catalogo.

21



Esquemas de ligacao

Esquema com contator a jusante para ATV38HD25N4X a C33N4X
A parte em cinza é para acrescentar ao esquema da alimentacéo trifasica.

3-Q24 5-Q2¢ -T1

Al

R2C
SR
R2A

Utilizar a fungéo “comando de um contator a jusante” com o relé R2, ou a saida légica LO (— 24 V) utilizando
um relé auxiliar, com adi¢do de uma placa de extensdo de entradas / saidas.
Consultar o manual de programagao

Nota: Instalar antiparasitas em todos os circuitos indutivos proximos ao inversor ou acoplados no mesmo
circuito, tais como relés, contatores, eletrovélvulas, iluminacgéo fluorescente...

Componentes a associar: ver catalogo.

Fonte 24 V externa para alimentacado de entradas l6gicas
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Terminal de operacéo

Vista face frontal

Utilizacdo das teclas e significado dos displays
3 & ( Sinalizador piscante:
indica o sentido de rotacéo selecionado
Sinalizador aceso:
indica o sentido de rotagdo do motor
LOC Indica o modo de comando pelo terminal

PROG Aparece no modo colocacgédo em funcionamento e
programacao
Sinalizador piscante:
indica uma modificagdo de valor ndo memorizada

Display de 4 caracteres:
visualizacéo de valores numéricos e de codigos

Uma linha de 16 caracteres:
visualizag&o retroiluminada das mensagens

Se o comando pelo terminal for selecionado:

Deslocamento nos menus ou dos Inverte o sentido de rotagé&o.
@ parametros e regulagem de um valor.
Retorno ao menu anterior, ou abandono Ordem de colocar o motor em rotacéo.
@ de uma regulagem em curso e retorno ao
valor original.
Selegcdo de um menu, validagéo e Ordem de parada do motor ou rearme da
memorizacdo de uma escolha ou de uma falha. A funcédo “STOP” da tecla pode ser

regulagem.

inibida por programagao (menu
“COMANDO").

Utilizar o terminal fornecido com o ATV38 ou um terminal versdo 5.1 minimo (ver etiqueta na
face traseira).

Vista face traseira

©

©

Observagdes:

O terminal de operagdo pode ser conectado e desconectado
energizado. Se o terminal estiver desconectado quando o comando
do inversor pelo terminal for validado, o inversor travar-se-4 com a
falha SLF.

Comutador de travamento de acesso:

- posicéo El : Regulagem e configuragéo ndo acessiveis
- posi¢éo EI : Regulagem acessivel

- posigéoﬂ : Regulagem e configuracéo acessiveis

| Conector:

- para a conexdo direta do terminal ao inversor
- para utilizagdo a distancia, o terminal pode ser conectado por
um cabo fornecido no conjunto VW3A58103.
Montagem a distancia do terminal:
Utilizar o conjunto referéncia VW3A58103, que contém 1 cabo com
conectores, as pegas necessarias para a montagem na porta de
armario e o manual de montagem.
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Acesso aos menus

O numero de menus acessiveis depende da posi¢do do comutador de travamento.

Cada menu contém seus parametros.

Idioma (Language): Francés, Inglés, Alemdo,
Espanhol, Italiano

Macro-config: conjugado variavel
(pré-regulagem de fabrica)

Se uma entrada/saida foi configurada,
é mostrado [ w5} Customised

Identificacdo (Identification): visualizagdo da
poténcia e tenséo do inversor

Supervisédo (Display): visualizagdo das grandezas
elétricas, fase de funcionamento ou falha

Regulagens (Adjust): configuragéo
dos parametros acessiveis com motor
em funcionamento

Acionamento (Drive): configuragdo do
motor-inversor

Comando (Control): configuracdo do
comando do inversor: bornes, terminal, RS485

Configuracao das E/S (1/0): configuracées
das entradas / saidas

Falhas (Faults): configuragéo do
comportamento do motor-inversor em caso
de falha, e das protegcoes

Arquivos (Files): memorizacéo e chamada
da configuragéo ou retorno as regulagens de
fabrica

Acessivel somente se a placa de
“aplicagdo” ou “comunicacao” estiver
instalada.

|
<

12 Energizagdes
energizacado seguintes
l acesso:
1 I~ |ESC
= 11 L1 EI
LANGUAGE
o o
| B S
= I L
MACRO-CONFIG o ou

a|

-
=
15 kW 386-466 U

\

=
I

l@

5UF

1-DISPLAY

o @
—
5EE

2-A0JUST

o |®
dr [

3-IRIVE

o |®
I~ I
CEL

4-CONTROL

@ |@
I — I
) [

3-140

® @
FLE

&-FAULT

o |®
FLS

T-FILES

®

o o &

0

3, 0, 0, 0

HFF

S-APPLICATION

8-COMMUNICATI

=y

—

of!

N

ATENCAO: Se uma senha de acesso foi anteriormente programada, certos menus podem tornar-se
impossiveis de modificar e até mesmo invisiveis. Neste caso, consulte o capitulo “menu ARQUIVO (FILES)”

para entrar a senha de acesso.

24



Acesso aos menus - Principio da programacao

Idioma:

Este menu é acessivel para qualquer posi¢do do comutador é modificavel com o motor parado ou em

funcionamento.

Exemplo:

[
LANGUAGE

o

&)

Escolha possivel: inglés (regulagem de fabrica), francés, aleméo, espanhol, italiano.

€9

Principio da programacéo:
O principio é sempre o mesmo, com 1 ou 2 niveis:

l_ll'_l

Italiano

l—lll_l

Memorizacéo da
nova escolha

Retorno a escolha
anteriormente memorizada

I
[N

0]

Italiaho

Endlish

) 1 <::>I_

« 1 nivel: ver o exemplo “language” (idioma) acima.
« 2 niveis: ver o exemplo “acceleration ramp” (rampa de aceleracéo) abaixo.

L

2.ADJUST_

m

&)

€0

€9

I | 1
l’_ [ S . [}
Acceleration 5 Acceleration S
Aumento @ (ou (y) Diminuig&o)
| ]
. I
Acceleration s
Memorizagao
do novo Retorno ao valor
@ valor anterior
| ) ) 171
. ) =I. [}
Aoceleration S Acceleration g
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As Macroconfiguracdes

Este parametro é sempre visualizavel e indica se uma entrada / saida for configurada.
Macroconfiguracao de fabrica = Conjugado variavel

Personalizagcédo da configuracéo:

A configuracdo do inversor pode ser personalizada alterando-se a configuracéo das entradas/saidas no menu
1/0 (configuracédo de E/S), acessivel no modo programacéo (comutador de travamento em posi¢éo dW ).
Esta personalizagdo modifica o valor da macroconfiguracéo visualizada:

Visualizagéo de

CUS: Custonised

| I S
III_I_I

Configuragdes das entradas / saidas em macroconfiguracdo Conjugado variavel

Entrada l6gica LI1

sentido avango
(RL iForward)

Entrada l6gica LI5S

comutagao de rampa
(RP2iSwitch rampz)

Entrada l6gica LI2

sentido reverso
(RU :Reverse)

Entrada l6gica LI6

nado configurada
(MO Mot assidned)

Entrada l6gica LI3

rearme das falhas (reset)
(RSTiFault Reset)

Entrada l6gica LI14

ndo configurada
(HO Mot assidned)

Entrada analdgica Al3
ou

Entradas A, A+, B, B+

ref. somatédria
(SATSummed Ref.)

ref. somatéria
(SAI: Summed Ref.)

Entrada analdgica All

freqliéncia do motor
(Mom. Mot Fred - Hz)

Saida l6gica LO

velocidade méaxima atingida
(FLAIHSP Attained)

Entrada analégica Al2

ref. somatéria
(5AI: Summed Ref.)

Saida anal6gica AO

corrente do motor
(OCR: Motor Curr.)

Relé R1 falha do inversor

Relé R2 inversor em funcionamento
(RUM: DriveRunning)

Saida analégica AO1 | freqliéncia do motor

(Mom. Mot Fred - Hz)

l:' As configuragdes em cinza aparecem se for instalada uma placa de extenséo de entradas/saidas.

26




Menu Display (superviséao)

Menu Display (Superviséo) (escolha do parametro mostrado durante o funcionamento)

Os parametros seguintes sdo acessiveis para qualquer posi¢cdo do comutador, com o motor parado ou em
funcionamento.

Céd. | Funcao Unidade
Irive State -

- - - | Estado do inversor: indica uma falha ou a fase de funcionamento do motor:

rdY | rdY = inversor pronto,

rUn | rUn = motor em regime estabelecido ou ordem de marcha presente e referéncia nula,

ACLC | ACC =em aceleragao,

dEL | dEC = em desaceleragéo,

CL I | CLI =em limitacdo de corrente,

d[ b | dCb =em frenagem por inje¢éo de corrente CC,

nSE | nSt=em comando de parada por inércia,

Obr | Obr=frenagem com adaptacédo da rampa de desaceleracéo (ver o menu drive (acionamento))

FrH | Fred, Ref. ‘ Hz
Referéncia de frequiéncia

rFr | OutPut Fred, ‘ Hz
Freqliéncia de saida aplicada ao motor

SPd | Motor Skeed ‘ rpm
Velocidade do motor estimada pelo inversor

LCr | MotorCurrent ‘ A
Corrente do motor

USP | Machine Grd, -
Velocidade da maquina estimada pelo inversor. E proporcional a rFr, segundo um coeficiente USC
ajustavel no menu Adjust (regulagens). Isto permite a visualizagdo de um valor correspondente &
aplicacdo (metros/seg, p. ex). Atencédo, se USP for superior a 9999, o valor sera dividido por 1000.

OPr | Outkut Power ‘ %
Poténcia fornecida pelo motor, estimada pelo inversor. 100% corresponde a poténcia nominal.

ULn | Mainsloltade ‘ \%
Tensé&o da rede

EHr | MotorThermal ‘ %
Estado térmico: 100% corresponde ao estado térmico nominal do motor. Acima de 118%, o inversor
desliga em falha OLF (sobrecarga do motor).

EHd | DriveThermal ‘ %
Estado térmico do inversor: 100% corresponde ao estado térmico nominal do inversor. Acima de
118%, o inversor desliga em falha OHF (sobrecarga do inversor). E rearmavel abaixo de 70%.

LFE | Last Fault -
Mostra a ultima falha ocorrida.

LFr | Fred, Ref. ‘ Hz
Este parametro de regulagem aparece no lugar do parametro FrH, quando o comando do inversor
pelo terminal é ativado: parametro LCC do menu control (comando).

APH | Power Used ‘ kWh ou MWh
Energia consumida.

rEH | Bun Time ‘ h

Tempo de funcionamento continuo (motor energizado), em horas.
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Menu Adjust (regulagens)

A

Este menu é acessivel nas posicdes IE] e ﬂ do comutador. Pode-se modificar estes parametros
de regulagem na parada OU durante o funcionamento. Assegurar-se que as modificacdes durante
o funcionamento sejam seguras; efetuar tais modificac8es preferencialmente na parada.

Lista dos parametros de Adjust (regulagens) acessiveis em regulagem de fabrica sem a presenca

de uma placa de extenséo das entradas/saidas.

Cod. | Descricdo Faixa de regulagem Regulagem de fabrica
LFr | Fred, Ref, - Hz LSP a HSP -
Aparece quando o comando do inversor pelo terminal for ativado: parametro L L L do menu Control
(comando)
ACC | Acceleration - s 0,05 a999,9 3s
dEC | Deceleration - = 0,05 a999,9 3s
Tempo das rampas de aceleragéo e de desaceleracédo (de 0 a frequiéncia nominal do motor (FrS)).
LSP | Low Seeed - Hz [0aHsP [ 0Hz
Baixa velocidade
HSP | Hizh Speed - Hz | LsPatFr [ 50 Hz
Alta velocidade: assegurar-se que esta regulagem seja conveniente ao motor e a aplicagéo.
FLG | Gain - % [ 0a100 [ 20
Ganho da malha de freqliéncia: permite adaptar a rapidez dos transitérios de velocidade da maquina
em funcado da cinematica. Para as maquinas de forte conjugado resistente ou inércia elevada, com
ciclos rapidos, aumentar progressivamente o ganho.

SEA | Stability - % [ 0a100 [ 20
Permite adaptar a obtengdo do regime estabelecido apds um transitério de velocidade, em funcéo da
cinemética da maquina. Aumentar progressivamente a estabilidade para suprimir as ultrapassagens
de velocidade.

IEH | ThermCurrent - A ‘ 0,25a1,11In (1) ‘ Segundo o calibre do inversor
Corrente utilizada para a prote¢do térmica do motor. Regular ItH com a corrente nominal lida na placa
de identificagdo do motor.

EdC | IC Ind. Time - s ‘OaBOsCOnt ‘0,55
Tempo de frenagem por injecdo de corrente continua. Se aumentar acima de 30 s, com visualizagdo de
“Cont”, a injecéo de corrente é permanente. A corrente de inje¢do torna-se igual a SAC apés 30 s.
FFE | NST Thrshald - Hz [0aHsP [0Hz
Nivel de desligamento da parada por inércia: com comando de parada por rampa ou parada rpida, o tipo
de parada selecionado é ativado até que a velocidade fique abaixo deste nivel. Acima deste nivel, a parada
por inércia é ativada.

JPF | Jume Fred, - Hz [0aHsP [0Hz

:II::'; Freqliéncia oculta: impede um funcionamento prolongado em uma faixa de freqiiéncia de +/-2,5 Hz
em torno de JPF. Esta fungéo permite suprimir uma velocidade critica que provoque ressonancias.

USC | Machine Coef [ 0012100 E
Coeficiente aplicado ao parametro rFr (freqiiéncia de saida aplicada ao motor) permitindo a
visualizagéo da velocidade da maquina pelo parametro USP: USP = rFr x USC

ELS | L5P Time -5 ‘ 0a999,9 ‘ 0 (sem limitagéo de tempo)

Tempo de funcionamento em baixa velocidade. Ap6s um funcionamento em LSP durante o tempo
definido, a parada do motor é efetuada automaticamente. O motor é religado se a referéncia de
frequiéncia for superior a LSP e se uma ordem de marcha estiver presente. Atencéo: o valor 0
corresponde a um tempo néo limitado.

(1) In corresponde a corrente nominal do inversor indicada no catalogo e na etiqueta de identificagéo.
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Menu Adjust (regulagens)

Os parametros seguintes podem ser acessiveis apds uma configuragéo das entradas/saidas do inversor ou com
uma modificacdo das regulagens.

Cod. | Descricdo Faixa de regulagem Regulagem de fabrica

ACZ | Acocel, 2 - 5 0,05a999,9 5s
2° tempo da rampa de aceleragdo

dEZ |Decel. 2 - s 00529999 EE
2° tempo da rampa de desaceleragdo. Estes parametros séo acessiveis se o nivel de comutagéo de
rampa (parametro Frt) for diferente de 0 Hz ou se uma entrada légica for configurada para a
comutagao de rampa.

5dC |de I at rest - A ‘ 0,1al11lIn(1) ‘ Segundo o calibre do inversor
Intensidade da corrente de frenagem por injecéo aplicada apés 30 segundos se tdC = Cont.
A Assegurar-se que 0 motor suporta esta corrente sem sobreaquecimento.

IdC | OC Ind.Curr. - R ‘ 0,1al1lIn(1) ‘ Segundo o calibre do inversor
Intensidade da corrente de frenagem por inje¢éo de corrente continua. Este parametro é acessivel se
uma entrada légica estiver configurada para parada por inje¢do de corrente. Apds 30 segundos, a
corrente de injegéo é limitada a 0,5 Ith, se estiver regulada a um valor superior.

PFL | Ut Profile - % | 02100% [ 20%
Permite ajustar a relagdo de alimentagéo quadratica do motor, quando a fungéo economia de energia
for inibida.

5P2 | Preast 0.2 - Hz | LsPaHsP [ 10 Hz
22 velocidade pré-selecionada

5P3 | Presst 0.3 - Hz | LsPaHsP | 15Hz
32 velocidade pré-selecionada

5PY | Preset r.d - Hz | LsPaHsP [ 20 Hz
42 velocidade pré-selecionada

5PS | Preset 0.5 - Hz | LsPaHsP [ 25Hz
52 velocidade pré-selecionada

5P6 | Preset p.6 - Hz | LsPaHsP [ 30Hz
62 velocidade pré-selecionada

5P 7 | Preast 0.7 - Hz | LsPaHsP [ 35Hz
72 velocidade pré-selecionada

5P8 | Preast 0.8 - Hz | LsPaHsP [ 50 Hz
82 velocidade pré-selecionada

UFr | IR ComPens, - % | 0a800% [ 0%
UF r somente aparece se o parametro SPC (motor especial) do menu drive (acionamento) for “yes”
(sim). Permite ajustar o valor medido durante a auto-regulagem que corresponde ao valor 100%.

J0C | Jod Fred, - Hz [0a10H: [ 10Hz
Freqliéncia de jog (funcionamento passo a passo)

JOE | Jow Delay - s [0a2s (055

Tempo de espera entre dois jogs (avangos passo a passo) consecutivos

(1) In corresponde a corrente nominal do inversor indicada no catélogo e na etiqueta de identificacéo do
inversor.
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Menu Adjust (regulagens)

Cod. | Descrigao Faixa de regulagem Regulagem de fabrica
dEkS5 | Tacho Coeff. la2 1
Coeficiente mutiplicador da realimentag&o, associado a fungéo tacogerador:
= 9
tensdo tacog. na veloc. max. HSP
~PG | PI Prop.Gain [ 0012100 E
Ganho proporcional do regulador Pl
rIG | PI Int. Gain ‘ 0,01a100/s ‘ 1/s
Ganho integral do regulador PI
FbS | FI Coeff. [ 1a100 E
Coeficiente mutiplicador do retorno PI
PIC | PI Inversion ‘ No - Yes (ndo - sim) ‘ No (n&o)
Inverséo do sentido de corregdo do regulador PI
No (n&o): normal Yes (sim): invertido
Ftd | Fred.Lev.Att - Hz [ LsPaHsP [ 50 Hz
Nivel de frequiéncia do motor, além do qual a saida l6gica passa ao estado 1
Fod | Fred.2 Att - Hz | LsPaHsP | 50 Hz
Nivel de frequiéncia 2: mesma fungdo que Ftd, para um 2° valor de freqiiéncia
CEd | Curr.lev.Att - A [0a11n() [11n (1)
Nivel de corrente acima do qual a saida l6gica ou o relé passa ao estado 1
bkd | ThermLev.Att - X [ 0a118% | 100%
Nivel do estado térmico do motor, além do qual a saida l6gica ou o relé passa ao estado 1
PSP |PI Filter - g [00a100 EE
Permite regular a constante de tempo do filtro no retorno PI
P12 |Pl Preset 2 - % | 02100% [ 30%

22 referéncia pré-selecionada do P, quando uma entrada légica foi configurada com a fungéo 4
referéncias Pl pré-selecionadas.
100% = process max (max. processo) 0% = process min (min. processo)

P13 | Pl Presst 3 - % \ 0a100% \ 60%

32 referéncia pré-selecionada do PI, quando uma entrada légica foi configurada com a fungéo 4
referéncias Pl pré-selecionadas.

100% = process max (max. processo)

0% = process min (min. processo)

dtd | ATY th.fault 0a118% 105%

Nivel do estado térmico do inversor acima do qual a saida légica ou o relé passa a 1.

(1) In corresponde a corrente nominal do inversor indicada no catalogo e na etiqueta de identificacédo do
inversor.

l:' Os parametros em cinza aparecem se for instalada uma placa de extenséo de entradas/saidas.
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Menu Drive (acionamento)

Este menu é acessivel na posicéo ﬂ do comutador.
Os parametros sdo modificAveis somente com o motor parado, estando o inversor travado.

A otimizagdo do desempenho do acionamento é obtida:
- introduzindo-se, no menu drive (acionamento), os valores lidos na placa de identificacéo,
- acionando-se uma auto-regulagem (para um motor assincrono padréo).

Cod. | Descricdo Faixa de regulagem Regulagem de fabrica

UnS | Hom.Mot.Uolt - U 200 a 480 V 400 V
Tens&o nominal do motor lida na etiqueta de identificacdo. A faixa de regulagem depende do modelo
do inversor.

FrS | Nom.Mot.Fredq - Hz [ 102500 Hz [ 50 Hz
Freqliéncia nominal do motor lida na etiqueta de identificac&o.

nlr | Hom.Mot.Curr - A ‘ 0.25a1,11In (1) ‘ Segundo o calibre do inversor

Corrente nominal do motor lida na etiqueta de identificacéo.

nSP | Nom.MotSeeed - rem ‘ 0a9999 rpm ‘ Segundo o calibre do inversor

Velocidade nominal do motor lida na etiqueta de identificagéo.

Cos | Mot. Cos Phi ‘ 05al ‘ Segundo o calibre do inversor

Cos Phi do motor lido na etiqueta de identificagéo.

EUn | Auto Tunind ‘ No - Yes (nao - sim) ‘ No (ndo)

Permite efetuar uma auto-regulagem do comando do motor, apés posicionamento deste parametro
em “yes” (sim). Uma vez feita a auto-regulagem, o parametro volta automaticamente para “Done”, ou
“No” (ndo) em caso de falha.

Atengao: a auto-regulagem sera feita somente se nenhum comando estiver acionado. Se uma fungéo
“parada por inércia” ou “parada rapida” for configurada numa entrada l6gica, deve-se colocar esta
entrada a 1 (ativa em 0).

EFr | Max. Fred, - Hz \ 10 2 500 Hz \60 Hz

Frequéncia maxima de saida. O valor méax. é fungéo da freqiiéncia de chaveamento. Ver parametro
SFR, menu drive (acionamento).

nld | Enerdy Eco ‘ No - Yes (nao - sim) ‘ Yes (sim)

Otimiza o rendimento do motor

Fdb | I lim adart. ‘ No - Yes (nao - sim) ‘ No (ndo)

Adaptacdo da corrente de limitagdo em fungéo da freqiiéncia de saida (aplicagdes de ventilagédo cuja
curva de carga evolui em fungdo da densidade do gas).

brA | DecRameAdart ‘ No - Yes (nao - sim) ‘ Yes (sim)

A ativacéo desta funcdo permite aumentar automaticamente o tempo de desaceleracéo, se este for
regulado com valor muito baixo em relagéo a inércia da carga, evitando assim a ocorréncia de falha
ObF. Esta fun¢do pode ser incompativel com um posicionamento pela rampa e com a utilizagéo de
uma resisténcia de frenagem.

Frk | SwitchRameZ - Hz 0aHSP 0 Hz

Freqliéncia de comutagdo de rampa. Quando a frequéncia de saida tornar-se superior a Frt, 0s
tempos de rampa considerados sdo AC2 e dE2.

(1) In corresponde a corrente nominal do inversor indicada no catalogo e na etiqueta de identificacéo do
inversor.

31



Menu Drive (acionamento)

Cod. | Descrigao Faixa de regulagem Regulagem de fabrica
SEE | StoR Tyre STN - FST - NST - DCI STN
Com comando de parada, o tipo de parada ¢ ativado até o nivel FFt (menu “Adjust” (regulagens)).
Abaixo do nivel, a parada é por inércia.
STN: por rampa
FST: parada rapida
NST: parada por inércia
DCI: parada por injecéo de corrente continua
rPE | Ramp Type LIN-S-U LIN
Define as formas das rampas de aceleracéo e de desaceleragao.
LIN: linear S:emS U:emU
f (Hz) f(Hz)
HsP PPN O coeficiente de arredondamento
Rampas em S é fixo, comt2 =0,6 x t1
com tl = tempo de rampa regulado.
0 0
© t © t
t1 t1
f (Hz) (Hz)
HsP HsP O coeficiente de arredondamento
Rampas em U & fixo, com t2 = 0,5 x t1
com tl =tempo de rampa regulado.
0 0
2 |t ©2 t
t1 tl
dCF | DecRAmPCoeff [1a10 4
Coeficiente de reducao do tempo da rampa de desaceleracdo, quando a funcéo parada rapida for
ativada.
CL! | Int. I Lin-A [0a11in() [111n
A limitag&o de corrente permite limitar o aquecimento do motor.
AdC | Auto OC Ind. ‘ No - Yes (ndo - sim) ‘ Yes (sim)
Permite desativar a frenagem por injecdo de corrente continua automatica na parada.
PCC | Motor P Coef. ‘ 0,2al ‘ 1

Define a relagéo entre a poténcia nominal do inversor e o motor de menor poténcia, quando uma
entrada l6gica for configurada para a fungdo de comutagdo de motores.

32




Menu Drive (acionamento)

Cod. | Descrigao Faixa de regulagem Regulagem de fabrica
5FE | 5w Fred.Tyre LF-HF1-HF2 LF
Permite selecionar um chaveamento de baixa (LF) ou de alta freqiiéncia (HF1 ou HF2). O tipo de
chaveamento HF1 é destinado as aplicacdes de menor fator de marcha, sem desclassificagdo do
inversor. Se o estado térmico do inversor ultrapassar 95%, a freqiiéncia passa automaticamente a 2
ou 4 kHz segundo o calibre do inversor. Assim que o estado térmico do inversor descer a 70%, a
frequiéncia de chaveamento escolhida seré restabelecida. O tipo de chaveamento HF2 é destinado as
aplicagbes com alto fator de marcha com desclassificagdo do inversor de um calibre: os parametros
de acionamento sdo automaticamente colocados na escala (limite de conjugado, corrente térmica...).
A modificagdo deste parametro provoca o retorno as regulagens de fabrica dos
parametros:
*nCr, CLI, Sfr, nrd (menu Drive (acionamento))
« ItH, IdC, Ctd (menu Adjust (regulagens))
SFr | Sw Fred - kHz 0.5-1-2-4-8-12-16 kHz Segundo o calibre do inversor
Permite selecionar a freqiéncia de chaveamento. A faixa de regulagem depende do parametro SFt.
Se SFt=LF: 0,5 a 2 ou 4 kHz segundo o calibre do inversor
Se SFt = HF1 ou HF2: 2 ou 4 a 16 kHz segundo o calibre do inversor
A frequiéncia méxima de funcionamento (tFr) é limitada segundo a frequiéncia de chaveamento:
SFr (kHz) 05 1 2 4 8 12 16
tFr (Hz) 62 125 250 500 500 500 500
nrd | Hoise Reduct ‘ No - Yes (ndo - sim) ‘ )]
Esta fungdo modula, de modo aleatério, a frequiéncia de chaveamento para reduzir o ruido do motor.
SPC | Special Motor ‘ No - Yes (ndo - sim) PSM ‘ No (n&o)
A utilizar para uma alimentagdo motor na relagéo U/f com regulagem da compensacéo Rl pelo
parametro UF r do menu “Adjust” (regulagens).
No (ndo): motor normal
Yes (sim): motor especial
PSM: motor de baixa poténcia. Ela inibe a detecgdo de “Corte a jusante ndo controlado”. Desativar a
fungdo nLd do menu Drive (acionamento) para que o funcionamento seja correto.
A Efetuar uma auto-regulagem.
PGE | PG Ture | INC-DET | DET
Define o tipo de encoder utilizado se uma placa de E/S retorno de encoder for instalada:
INC: encoder incremental (A, A+, B, B+ séo ligados por fios)
DET: sensor (somente A é ligado por fios)
PLS | Mum. Pulses [ 121024 | 1024
Define o nimero de pulsos por volta do encoder.

(1) Yes (sim)se SFE = LF,No (ndo)se 5FE = HF lou HF 2l
l:' Os parametros em cinza aparecem se for instalada a placa de extenséo de entradas/saidas VW3 A58202.
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Menu Control (comando)

Este menu é acessivel na posigcao ﬂ do comutador. Os parametros somente sdo modificaveis durante a
parada, estando o inversor travado.

Cod. | Descricdo Faixa de regulagem Regulagem de fabrica
ECC | TermStrirCon 2W- 3W (2 fios - 3 fios) 2w

Configuracéo do comando pelos bornes: comando a 2 fios ou 3 fios.
A modificagé@o deste parametro requer uma dupla confirmacéo, pois provoca uma
reconfiguracédo das entradas l6gicas. Entre o comando a 2 fios e o comando a 3 fios, as
configuragdes das entradas l6gicas séo deslocadas de uma entrada. A configuragédo de LI3 em
2 fios torna-se a configuragdo de LI4 no comando a 3 fios. No comando a 3 fios, as entradas
LI1 e LI2 ndo sdo reconfiguraveis.

Macroconfiguragao Conjugado variavel

Li1 STOP

LI2 RUN sentido avanco

LI3 RUN sentido reverso

L4 Rearme das falhas (reset)
LI5 comutacdo da rampa

LI6 ndo configurada

As entradas/saidas em cinza séo acessiveis se for instalada uma placa de extenséo das E/S.
Comando a 3 fios (Comando por pulsos: um pulso é suficiente para comandar a partida). Esta
escolha inibe a fungéo “automatic restart” (religamento automatico).

Exemplo de fiacéo: [Bornes de controle ATV38 |

LI1: stop (parada) | 24V LIl L2 Lix |

LI2: forward (avango) B A a

LIx: reverse (reverso)

Esta escolha somente aparece se 0 comando a 2 fios estiver configurado.

Cod. | Descricdo Faixa de regulagem Regulagem de fabrica
ECE | Tyre 2 Wire LEL-TRN-PFo LEL

Define o tipo de comando a 2 fios:
- fungédo do estado das entradas l6gicas (LEL: Detecgao de Nivel)
- funcéo de uma mudanga do estado das entradas légicas (TRN: Deteccéo de Transi¢ao)
- funcéo do estado das entradas légicas com sentido avango sempre prioritario sobre o sentido
reverso (PFo: Priorit. FW)
Exemplo, de fiagéo IBornes de controle ATV38
LI1: sentido avanco o4V UL Lix
LIx: sentido reverso B O

r In | BY Inhibit ‘ No - Yes (ndo - sim) No (n&o)

« Inibicéo do funcionamento em sentido reverso daquele comandado pelas entradas légicas,
mesmo se esta reversao for requerida por uma fungéo somatéria ou de regulagao.
* Inibic&o do sentido reverso se for comandado pela tecla FWD/REV do terminal.

l:| Os parametros em cinza aparecem se for instalada uma placa de extenséo de entradas/saidas.
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Menu Control (comando)

Cod. | Descrigao Faixa de regulagem Regulagem de fabrica
b5P | deadb. Pedst No (n&o) No (n&o)
BNS: Banda Morta
BLS: Degrau de velocidade
Gestao do funcionamento em baixa velocidade:
F: frequiéncia do motor F: freqiiéncia do motor
HSP HSP
Néo Banda Morta
LSP ¢ LSP { . (BNS)
0 Referéncia 0 e Referéncia
100% 100%
F: frequiéncia do motor
HSP
Degrau de velocidade
LSP 1 ~ (BLS)
0 7 Referéncia
100%
Crl | AIZ min Ref. - mA 0a20 mA 4 mA
CrH | AIZ Max Ref. - mA 4a20 mA 20 mA
Valores minimo e maximo do sinal na entrada Al2.
Estes dois parametros permitem definir o sinal injetado em Al2. Entre outros, pode-se configurar a
entrada para um sinal 0-20 mA, 4-20 mA, 20-4maA...
Freqliéncia
HSP
LSP +-—————-
0 Al 2
crL CrH_ 20 ()
AOL | Min, Yal AD - mA 0a20mA 0mA
AOH | Max, Yal AD - mA 0a20mA 20 mA

Parametro

Max.

Valores minimo e méaximo do sinal nas saidas AO e AO1 (1).
Estes dois parametros permitem definir o sinal de saida injetado em

AO e AOL. Ex.: 0-20 mA, 4-20 mA, 20-4mA...

AO (mA)

AOL AOH

20

(1) A saida AO é disponivel se for instalada uma placa de extensao de entrada / saida.
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Menu Control (comando)

Cod. | Descrigao Faixa de regulagem Regulagem de fabrica
SEr | Save Ref, NO-RAM-EEP NO
Associada a fungao +/-speed (+/- velocidade), esta fungdo permite memorizar a referéncia: quando as
ordens de marcha desaparecerem (memorizagdo na RAM) ou quando a rede de alimentagéo for
desligada (memorizagdo na EEPROM). Na partida seguinte, a referéncia de velocidade sera a ultima
referéncia memorizada.
LCC | Keyrad Comm, ‘ No - Yes (nao - sim) ‘ No (no)
Permite ativar o comando do inversor pelo terminal. As teclas STOP/RESET, RUN e FW/REV ficam
ativas. A referéncia de velocidade é dada pelo pardmetro LFr. Somente as ordens de parada por
inércia, parada rapida, parada por injecdo e falha externa permanecem ativas nos bornes. Se a
ligacéo inversor/terminal for cortada, o inversor se trava em falha SLF.
& Esta fungéo n&o mais sera acessivel pelo terminal de operacédo se LIX = FTK.
PSE | STOP Priorit ‘ No - Yes (ndo - sim) Yes (sim)
Esta funcéo da a prioridade a tecla STOP, qualquer que seja o canal de comando (bornes ou
comunicacéo serial).
Para passar o parametro PSt para “No” (n&o):
1 - visualizar “No” (ndo)
2 - pressionar a tecla “ENT”
3 - o inversor mostra “See manual” (ver manual)
4 - pressionar A , e depois Vv, e depois “ENT”
Para as aplicagdes em “process” (processos) continuos, é aconselhavel tornar a tecla inativa
(regulagem em “No”)
Add | IriveAddress ‘ 0a3l ‘ 0
Endereco do inversor quando for comandado pela ligagdo do conector do terminal (sem terminal de
operacdo e terminal de programagao)
tbr | BoRate R3485 | 9600-19200 [ 19200
Velocidade de transmisséo pela ligagédo serial RS485 (considerada na proxima energizagao)
9600 bits/segundo
19200 bits/segundo
Se Ebr #19200, a utilizagdo do terminal ndo mais serd possivel. Para tornar o terminal
novamente ativo, reconfigurar £ br a 19200 pela ligagéo serial ou efetuar um retorno as
regulagens de fabrica (ver pagina 54).
rPr | Reset cnts No (n&o)-APH-RTH No (n&o)
Rearme dos kWh ou do tempo de funcionamento.
No (néo)

APH: rearme dos kWh.

RTH: rearme do tempo de funcionamento.

Uma confirmagdo do comando de rearme deve ser feito pela tecla “ENT".

As acdes de APH e RTH s&o imediatas, depois o parametro retorna automaticamente a No (ndo).
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Menu 1/O (configuracdo das entradas/saidas)

Este menu é acessivel na p

0Sig&0 ﬂ do comutador.

As configuracdes somente sdo modificaveis na parada, estando o inversor travado.

Céd. | Funcao

L2 | LIZ As=sign.

Ver tabela de recapitulagdo e descri¢éo das funcdes.

As entradas e saidas propostas neste menu dependem das placas de E/S eventualmente instaladas no
inversor, assim como das escolhas previamente feitas no menu control (comando).

Tabela de recapitulacdo das configurag6es das entradas logicas (exceto escolha 2 fios/3 fios)

Placas opcionais de extens&o das E/ S

2 entradas l6gicas LI5-LI16

Inversor sem opcionais

3 entradas logicas LI2 a Ll4

HO :Not assidned

(N&o configurada)

Rl :Reverse

(Sentido reverso)

RPZ:Switch rame2

(Comutagao de rampa)

J0G (Funcionamento passo a passo)
+5F: + Skeed (Mais velocidade)
-5t - Speed (Menos velocidade)

P52 2 Preset Skeeds

(2 velocidades pré-selecionadas)

P54 : 4 Preset Speeds

(4 velocidades pré-selecionadas)

PS8 : 8 Preset SPeeds

(8 velocidades pré-selecionadas)

NET:Freewh]l Stop

(Parada por inércia)

ICI:IC indect.

(Parada por injecéo de CC)

FST:Fast stor

(Parada rapida)

CHP:Multi, Motor

(Comutagé&o de motores)

FLO:Forced Local

(Passagem para modo local)

RST:Fault Reset

(Rearme ap6s falha)

RFC: AutosMaru,

(Comutacéo de referéncias)

ATH:Auto Tuning

(Auto-regulagem)

PALEPT AutosMan

(Auto - manual PI) Se uma Al = PIF

PRZ:PI 2 Preset

(2 referéncias Pl pré-selecionadas) Se uma Al = PIF

FR4:PI 4 Preset

(4 referéncias PI pré-selecionadas) Se uma Al = PIF

EDD:Ext f1t.

(Falha externa)

FTE: Forc.Keure,

(Forgamento para teclado)

X X X[ X| X[ X| X| X| X| X| X| X| X| X| X| X| X| X|X|X|X

A ATENCAO: Se uma entrada légica for configurada como “Freewheel stop” (parada por inércia) ou
“Fast stop” (parada rapida), a partida somente podera ser efetuada religando esta entrada ao +24V,
pois estas fun¢des de parada séo ativas no estado 0 das entradas.
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Menu 1/O (configuracdo das entradas/saidas)

Tabela de recapitulagcdo das configuracdes das entradas analdgicas e encoder

Placas opcionais de extensdo das E/ S Entrada Entrada
analégica encoder (1)
Al3 A+, A-, B+, B-
Inversor sem opcionais Entrada
analdgica
Al2
HO :Hot assidned (N&o configurada) X X
FR2i5peed Ref2 (Referéncia de velocidade 2) X X
SAI:Summed Ref. (Referéncia somatéria) X X X
FIF:FI Redulator (Retorno do regulador PI) X X
PIM:PI Man.ref. (Referéncia de velocidade X
manual Pl)
Se uma Al = PIF
SFEB:Tacho feedbk (Tacogerador) X
PTC: Therm. Sensor (Sondas PTC)
RGI:PG feedbk (Retorno encoder ou detector) X

(1) Nota: O menu de configuragéo da entrada do encoder A+, A-, B+, B- é chamado “Configuracéo Al3".

Tabela de recapitulacao das configura¢cdes das saidas légicas

Placas opcionais de extensdo das E/ S Saidiggica
Inversor sem opcionais Relé R2

HO iHot assidned (Né&o configurada) X
RN DriveRunning (Inversor em funcionamento) X X
OCC:Outrut Cont. (Comando contator a jusante) X X
FTR:Freq Attain. (Nivel de freqiiéncia atingido) X X
FLA:HSP Attained (HSP atingida) X X
CTA:T Attained (Nivel de corrente atingido) X X
SRA: FRH Attained (Referéncia de frequiéncia atingida) X X
TSR Mt Therm Lul (Nivel térmico do motor atingido) X X
APL:LossFollower (Perda da referéncia 4 / 20 mA) X X
F2A:Fred,2 ALt (Nivel de frequéncia 2 atingido) X X
LtAd:ATY th.alarm (Nivel térmico do inversor atingido) X X
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Menu 1/O (configuracdo das entradas/saidas)

Tabela de recapitulagéo das configurac8es da saida anal6gica

Placas opcionais de extensdo das E/ S

Saida anal6gica AO

Inversor sem opcionais Salida analdgica AO1
HO iMot assidned (N&o configurada)

OCR:Motor Curr. (Corrente do motor) X
OFR:Motor Fred (Velocidade do motor) X
ORP:Outreut rame (Saida da rampa) X
ORS:Signed rampe (Saida da rampa com sinal) X
OPS:PI ref. (Saida referéncia Pl) Se uma Al = PIF X
OPF:PI Feedback (Saida retorno PI) Se uma Al = PIF X
OPE:PI Error (Saida erro PI) Se uma Al = PIF X
OFT:PI Intedral (Saida integral PI) Se uma Al = PIF X
OPR:Outrut. Power (Poténcia do motor) X
THR: Mot.or Thermal (Estado térmico do motor) X
THD: DriveThermal (Estado térmico do inversor) X

Apés uma reconfiguracdo de entradas/saidas, os parametros relacionados a funcdo aparecem
automaticamente nos menus e a macroconfigura¢do indica “CUS: Customize” (personalizado).
Algumas reconfiguragdes fazem aparecer novos parametros de regulagens, que devem ser ajustados

no menu Adjust (regulagens):

E/S Configuragdes Parametros a regular

LI RP2 Comutagao de rampa ACLZ dEZ

LI JOG Funcionamento passo a passo JoG JGt

LI PS2 2 velocidades pré-selecionadas SPe

LI PS4 4 velocidades pré-selecionadas SP2-5P3-5PY

LI PS8 8 velocidades pré-selecionadas SP5-5PE-5P1-5PH
LI DCI Parada por inje¢do de CC IdC

LI PR4 4 referéncias Pl pré-selecionadas Plg-PI3

Al PIF Retorno do regulador PI rPL-r IG-PIC-PSP
Al SFB Tacogerador dES

LO/R2 | FTA Nivel de frequéncia atingido Ftd

LO/R2 | CTA Nivel de corrente atingido CEd

LO/R2 | TSA Nivel térmico do motor atingido EEd

LO/R2 | F2A Nivel de freqiiéncia 2 atingido F2d

LO/R2 | TAD Nivel térmico do inversor atingido dtd
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Menu 1/O (configuracdo das entradas/saidas)

Algumas reconfigurac6es fazem aparecer novos parametros, que devem ser ajustados no menu
Control (comando), Drive (acionamento) ou Fault (falhas):

E/S Configuragdes Parametros a regular

LI -SP Menos velocidade 5t r (menu Control - comando)

LI FST Parada rapida d[ F (menu Drive - acionamento)

LI RST Rearme das falhas r 5t (menu Fault - falhas)

LI CHP Comutagéo de motores PL L (menu Drive - acionamento)

Al SFB Tacogerador 5dd (menu Fault - falhas)

A+, A-, | SAI Referéncia somatéria PLE, PLS (menu Drive - acionamento)

B+, B-

é+, g—, RGI Retorno (GI) por encoder PLE, PL5 (menu Drive - acionamento)
+ B-
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Funcgdes de aplicagcdes das entradas e saidas
configuraveis

Tabela de compatibilidade das fung¢ées

A escolha das funcdes de aplicagdo pode ser limitada pela incompatibilidade de certas fungdes entre si. As

funcdes que ndo estdo listadas nesta tabela ndo sdo objeto de qualquer incompatibilidade.
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Frenagem por injecdo -
de corrente continua
Entradas somatérias o
Regulador P! (JL I
Mais / menos velocidade o ]l J
Comutacao de referéncias () [ ) [ ]
Parada por inércia Il O
Parada rapida O
Funcionamento passo a passo @[] 0
Velocidades pré-selecionadas o0 e O
Regulacéo de velocidade com
tacogerador ou encoder L
® Fungdes incompativeis

Fungdes compativeis

Né&o aplicavel

Funcdes prioritarias (fungGes que ndo podem ser ativadas ao mesmo tempo):

A fungao indicada pela seta é prioritaria sobre a outra.

As funcles de parada séo prioritarias sobre as ordens de marcha.
As referéncias de velocidade por ordem I6gica séo prioritarias sobre as referéncias analégicas.
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Funcgdes de aplicagcdes das entradas e saidas
configuraveis

Funcdes de Aplicacdo das entradas logicas

Sentidos de rotacdo: avango / reverso
O sentido reverso pode ser suprimido no caso de aplicagdes com somente um sentido de rotagdo do motor.

Comando a 2 fios

O sentido de rotagé@o (avango ou reverso) e a parada sdo comandados pela mesma entrada l6gica, é o estado
1 (marcha) ou 0 (parada) ou a mudanga do estado que s&o considerados (ver menu 2-wire control (comando
a 2 fios)).

Comando a 3 fios
O sentido de rotagdo (avango ou reverso) e a parada sdo comandados por 2 entradas l6gicas diferentes.
LI1 é sempre configurada para a fungéo parada. A parada é obtida na abertura (estado 0).

O pulso na entrada run é memorizada até a abertura da entrada stop.

Numa energizagéo ou rearme das falhas manual ou automatico, 0 motor somente podera ser alimentado ap6s
um prévio rearme dos comandos “avanco”, “reverso”, “parada por injecéo”.

Comutacéo de rampa: 12 rampa: ACC, dEC; 22 rampa: AC2, dE2
2 casos de ativacdo sdo possiveis:

- por ativagdo de uma entrada légica LIx

- por deteccdo de um nivel de freqliéncia reguléavel

Se uma entrada légica for configurada para a funcéo, a comutagao de rampa somente podera ser efetuada
por esta entrada.

Funcionamento passo a passo “JOG": Pulso de operagdo em velocidade minima

Se o contato JOG estiver fechado, depois o contato de sentido de rotagcdo acionado, a rampa é de 0,1 s
quaisquer que sejam as regulagens ACC, dEC, AC2, dE2. Se o contato de sentido de rotacéo estiver fechado,
depois o contato JOG acionado, sdo as rampas reguladas que serdo utilizadas.

Parametros acessiveis no menu regulavel:
- velocidade JOG
- tempo de espera (tempo min. entre 2 comandos “JOG")
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Funcgdes de aplicagcdes das entradas e saidas
configuraveis

Mais / menos velocidade: 2 tipos de funcionamento séo disponiveis.

1 Utilizagdo de botdes simples: duas entradas légicas séo necessarias, além do(s) sentido(s) de rotacéo.
A entrada configurada com o comando “mais velocidade” aumenta a velocidade, a entrada configurada
com o comando “menos velocidade” diminui a velocidade.

Esta funcédo da acesso ao parametro de memorizagao de referéncia Str no menu Control (comando).

2 Utilizag&o de botdes com duplo efeito: somente uma entrada légica configurada para mais velocidade é
necessaria.

Mais / menos velocidade com botées com duplo efeito:
Descritivo: 1 bot&o com duplo efeito para cada sentido de rotacgao.
Cada efeito fecha um contato seco.

Solto 1° efeito 2° efeito
(menos velocidade) (velocidade mantida) (mais velocidade)
botdo sentido avango - a aeb
bot&o sentido reverso - c ced

Exemplo de fiaggo: Bormes de controle ATV38 |

T

|

| |

. LI1 Lix LI 24
LI1: sentido avanco S A A 9. L
LIx: sentido reverso
Lly: mais velocidade }b 2 d
AR

Freqtiéncia
do motor

LSP

Lsg /

Avanco

2° efeito
1° efeito

0
Reverso

2° efeito
1° efeito
0

Este tipo de comando Mais/menos velocidade é incompativel com o comando a 3 fios. Neste caso, a fungéo
menos velocidade é automaticamente configurada na entrada l6gica de indice superior (exemplo: LI3 (mais
velocidade), L14 (menos velocidade)).

Nestes dois casos de utilizagdo, a velocidade méx. é dada pelas referéncias aplicadas nas entradas
analdgicas. Ligar, por exemplo, All ao +10V.
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Funcgdes de aplicagcdes das entradas e saidas
configuraveis

Velocidades pré-selecionadas
2,4 ou 8 velocidades podem ser pré-selecionadas, necessitando respectivamente 1, 2, ou 3 entradas légicas.
A ordem das configuracGes a respeitar é a seguinte: PS2 (LIx), depois PS4 (Lly) e depois PS8 (LIz).

2 velocidades 4 velocidades pré-selecionadas 8 velocidades pré-selecionadas
pré-selecionadas
Configurar: LIx a PS2 Configurar: LIx a PS2, depois Configurar: LIx a PS2
Lly a PS4 Lly a PS4, depois LIz a PS8
LIx | referéncia de Lly | LIx | referéncia de Lz | Lly | LIx | referéncia de
velocidade velocidade velocidade
0 | LSP+referéncia 0 0 | LSP+referéncia 0 0 0 | LSP+referéncia
SP2 0 1 | SP2 0 0 1 | SP2
1 0 | SP3 0 1 0 | SP3
1 1 | SP4 0 1 1 | SP4
1 0 0 | SP5
1 0 1 | SP6
1 1 0 | SP7
1 1 1 | SP8

Para desconfigurar as entradas l6gicas, a ordem seguinte deve ser respeitada: PS8 (LIz), depois PS4 (Lly) e
depois PS2 (LIx).

Comutacao de referéncias

Para configurar a comutacéo Al1/AI2:

- Verificar que a LI ndo esteja configurada para “RRFC: AutosManw” (sendo assim, configurar a LI para
“NOiHot assidned’).

- Configurar uma LI para “RFCiAutosManu”. A segunda referéncia é entdo Al2.

Para configurar a comutacéo Al1/AI3:

- Verificar que a LI ndo esteja configurada para “RRFC:AutosManu” (sendo assim, configurar a LI para
“NO:Not. assidned”).

- Configurar AI3 a “FR2iSPeed Ref2

- Configurar uma LI para “RFC:Auto<Manw”. A segunda referéncia é entdo Al3.

Esquema de ligagdo
Lix +24 COM All +10 AlI2

Contato aberto, referéncia = Al2 ou AI3

Contato fechado, referéncia = All
0-20mA
4-20mA

Parada por inércia
Provoca a parada do motor pelo conjugado resistente somente, a alimentagdo do motor é cortada.
A parada por inércia é obtida na abertura da entrada l6gica (estado 0).

Parada por injecao de corrente continua
A parada por injegédo é obtida no fechamento da entrada I6gica (estado 1).

Parada rapida

Parada controlada com tempo da rampa de desaceleragéo reduzido por um coeficiente de reducdo dCF que
aparece no menu Drive (acionamento).

A parada rapida é obtida na abertura da entrada légica (estado 0).
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Funcgdes de aplicagcdes das entradas e saidas
configuraveis

Comutacao de motores

Esta fungéo permite alimentar sucessivamente pelo mesmo inversor dois motores de poténcias diferentes, a
comutacéo é assegurada por uma seqiiéncia apropriada na saida do inversor. A comutagdo deve ser feita
com o motor parado, estando o inversor travado. Os parametros internos seguintes séo automaticamente
comutados por comando légico:

- corrente nominal do motor
- corrente de injegao

Esta funcéo inibe automaticamente a protegéo térmica do segundo motor.
Parametro acessivel: Relagao entre as poténcias dos motores PCC no menu Drive (acionamento).

Rearme apo6s falha

Dois tipos de rearme séo disponiveis: parcial ou geral (parametro rSt do menu “fault” (falhas)).
Rearme parcial (rSt = RSP):

Permite o0 apagamento da falha memorizada e o rearme do inversor, se a causa da falha desapareceu.
Falhas relacionadas por um apagamento parcial:

- sobretenséo da rede - falha de comunicacéo - sobreaquecimento do motor

- sobretensdo no barramento CC - sobrecarga do motor - falha na ligacéo serial

- perda de fase do motor - perda 4-20mA - sobreaquecimento do inversor
- movimentos instaveis da carga - falha externa - sobrevelocidade

Rearme geral (rSt = RSG):
Trata-se de uma inibicdo (marcha forgada) de todas as falhas, exceto SCF (curto-circuito do motor)
durante o fechamento da entrada l6gica configurada.

Passagem para modo local
Permite passar de um modo de comando de linha (ligacdo serial) para modo local (comando pelos bornes ou
pelo terminal).

Auto-regulagem
A passagem a 1 da entrada légica configurada provoca uma auto-regulagem, como o parametro tUn do menu
Drive (acionamento).
Atencdo: a auto-regulagem sera feita somente se nenhum comando estiver acionado. Se uma
& funcéo “parada por inércia” ou “parada rapida” for configurada para uma entrada I6gica, deve-se
colocar esta entrada em 1 (ativa em 0).
Aplicagdo: Em caso de comutagdo de motores, por exemplo.

Auto-manual PI, referéncia Pl pré-selecionadas: Ver fungdo Pl (pagina 46)

Falha externa

A passagem para 1 da entrada légica configurada provoca a parada do motor (segundo a configuragio do
pardmetro L 5F Stor+f 1t do menu Drive (acionamento)), o travamento do inversor com falha EFF external
fault.

Forcamento para teclado

Permite ativar por uma LI a selecdo do comando local do inversor:
Se LIX=FTK e FTK=0: comando pelos bornes de controle

Se LIX=FTK e FTK=1: comando pelo terminal de operagao (terminal)

de operacdo. Conseqglientemente, é impossivel ativar por este teclado o comando do inversor
pelo terminal de operacéao.
- Apds desativar afuncédo FTK, revalidar o estado da fung&o LCC do menu Control (comando).

2 - Se LIX = FTK, afungdo LCC do menu Control (comando) ndo mais € acessivel pelo terminal
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Funcgdes de aplicagcdes das entradas e saidas
configuraveis

Funcdes de aplicacéo das entradas analdgicas

A entrada All é sempre a referéncia da velocidade.

Configuracéo de Al2 e AlI3

Referéncia de velocidade somatdria: As referéncias de freqiiéncia provenientes de Al2 e Al3 podem ser
somadas com All.

Regulacéo de velocidade com tacogerador: (Configuracéo na entrada Al3 somente com placa de extensao
de E/S com entrada analdgica): permite uma corregéo da velocidade por retorno por tacogerador.

Um ponto divisor externo é necessario para adaptar a tenséo do tacogerador. A tensdo maxima deve estar
entre 5 e 9 V. Uma regulagem precisa é em seguida obtida por regulagem do parametro dtS disponivel no
menu Adjust (regulagens).

Tratamento por sonda PTC: (somente com placa de extenséo de E/S com entrada analégica). Permite uma
protecéo térmica direta do motor conectando na entrada anal6gica AI3 as sondas PTC embutidas nos
enrolamentos do motor.

Caracteristicas das sondas PTC:

Resisténcia total do circuito com sondas a 20°C = 750 Ohms.

Regulador PI: Permite regular um processo com uma referéncia e um retorno dado por um sensor. Com a
fungdo PI, as rampas sdo todas lineares, mesmo se forem configuradas de forma diferente.
Com o regulador PI, é possivel:

- Adaptar o retorno por FbS.

- Fazer uma correcédo de PI reverso.

- Regular os ganhos proporcional e integral (RPG e RIG).

- Atribuir uma saida analdgica para a referéncia PI, o retorno Pl e o erro PI.

- Aplicar uma rampa de estabelecimento da agédo do Pl (AC2) na partida, se PSP > 0.

Se PSP =0, as rampas ativas séo ACC / dEC. Na parada, a rampa dEC é sempre utilizada.

A velocidade do motor é limitada entre LSP e HSP.

Nota: A funcdo regulador Pl é ativa se uma entrada Al for configurada com retorno PI. Esta configuracéo da
entrada Al somente é possivel apds a invalidagao das fun¢des incompativeis com PI (ver pagina 41).

Inversao Regulador Rampa
Referéncia Pl PI se PSP =0
" * PIC RPG " ACC
X+1 RIG dEC
i Referéncia
Retorno
PI PSP AUto O
— % ] o o—
Manual o~
Filtro Multiplicador
passo baixo
Comando de marcha
Referéncia manual ACC
dEC
Auto/manual Rampa
O

Auto / Manual: Esta fungdo somente é acessivel se a fungéo Pl estiver ativada, e necessita de uma placa de

extensédo das E/S com entrada analégica.

« Permite, por entrada logica LI, a comutagdo da marcha em regulacéo de velocidade se LIx = 0 (referéncia
manual na entrada Al3), e a regulacdo PI se LIx = 1 (auto).
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Funcgdes de aplicagcdes das entradas e saidas
configuraveis

Referéncias pré-selecionadas:
2 ou 4 referéncias pré-selecionadas necessitam respectivamente da utilizagéo de 1 ou 2 entradas logicas:

2 referéncias pré-selecionadas 4 referéncias pré-selecionadas
Configurar: LIx a Pr2 Configurar: LIx a Pr2, depois Lly a Pr4
LIx | Referéncia Lly | LIx | Referéncia

0 | Referéncia analégica Referéncia analdgica

1 | Max process (= 10 V)

P12 (regulavel)

PI3 (regulavel)

Rl O] O
| O|lFr| O

Max process (= 10 V)

Funcdes de aplicagbes da entrada encoder:

(somente com uma placa de extenséo das E/S com entrada encoder)

Regulacéo da velocidade: Permite uma correcdo da velocidade por encoder incremental ou detector (ver
documentag&o fornecida com a placa).

Referéncia de velocidade somatéria: A referéncia proveniente da entrada encoder é somada com Al1l (ver
documentacéo fornecida com a placa).
Aplicacdes:
- Sincronizag&o em velocidade de diversos inversores. O pardmetro PLS do menu “Drive” (acionamento)
permite ajustar a velocidade de um motor em relagédo a um outro.
- Referéncia por encoder.

Funcdes de aplicacéo das saidas logicas
Relé R2, saida estatica LO (com placa de extenséo das E/S)

Comando de um contator a jusante (OCC): configuravel em R2 ou LO
Permite o comando pelo inversor de um contator (situado entre o inversor e o motor). O fechamento do
contator é feito no aparecimento de um comando de partida. A abertura do contator é feita quando ndo ha
mais comando de partida nem corrente no motor.

Se uma fungéo frenagem por inje¢ao de corrente continua estiver configurada, ndo a faga operar por
A muito tempo no modo Stop (parada), pois o contator abrir-se-4 somente no final da frenagem.

Inversor em funcionamento (RUN): configuravel em R2 ou LO
A saida logica esta no estado 1, se o motor é alimentado pelo inversor (presenga de corrente) ou se um
comando de marcha estiver presente com referéncia nula.

Nivel de freqiiéncia atingido (FTA): configuravel em R2 ou LO
A saida l6gica esta no estado 1, se a frequiéncia do motor é superior ou igual ao nivel de freqiiéncia regulado
por Ftd no menu “Adjust” (regulagens).

Nivel de frequiéncia 2 atingido (F2A): configuravel em R2 ou LO
A saida légica esta no estado 1, se a freqiiéncia do motor é superior ou igual ao nivel de freqliéncia regulado
por F2d no menu “Adjust” (regulagens).

Referéncia atingida (SRA): configuravel em R2 ou LO
A saida logica esta no estado 1, se a freqiiéncia do motor é igual ao valor da referéncia.
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Funcgdes de aplicagcdes das entradas e saidas
configuraveis

Velocidade maxima atingida (FLA): configuravel em R2 ou LO
A saida l6gica esté& no estado 1, se a freqiiéncia do motor for igual a HSP.

Nivel de corrente atingido (CTA): configuravel em R2 ou LO
A saida I6gica esta no estado 1, se a corrente do motor for superior ou igual ao nivel de corrente regulado por
Ctd no menu “Adjust” (regulagens).

Estado térmico do motor atingido (TSA): configuravel em R2 ou LO
A saida l6gica esta no estado 1, se o estado térmico do motor for superior ou igual ao nivel do estado térmico
regulado por ttd no menu “Adjust” (regulagens).

Estado térmico do inversor atingido (TAD): configuravel em R2 ou LO
A saida logica esta no estado 1, se o estado térmico do inversor for superior ou igual ao nivel do estado
térmico regulado por dtd no menu “Adjust” (regulagens).

Perda 4-20 mA (APL) configuravel em R2 ou LO
A saida légica esta no estado 1, se o sinal na entrada 4-20 mA for inferior a 2 mA.

Funcdes de aplicacdo das saidas analdgicas AO e AO1
As saidas analdgicas AO e AO1 sao saidas em corrente, de AOL (mA) a AOH (mA),

« AOL e AOH sendo configuraveis de 0 a 20 mA.

Exemplos AOL - AOH: 0-20 mA
4-20 mA
20-4mA

Corrente do motor (c6digo OCR): fornece a imagem da corrente eficaz do motor.
« AOH corresponde a 2 vezes a corrente nominal do inversor.
* AOL corresponde a corrente nula.

Freqliéncia do motor (cédigo OFR): fornece a frequiéncia do motor estimada pelo inversor.
* AOH corresponde a freqliéncia maxima (parametro tFr).
« AOL corresponde a freqtiéncia nula.

Saida da rampa (cédigo ORP): fornece a imagem da freqiiéncia em saida da rampa.
* AOH corresponde a freqiiéncia maxima (parametro tFr).
* AOL corresponde a frequéncia nula.

Rampa com sinal (cédigo ORS): fornece a imagem da freqiiéncia em saida da rampa e seu sentido.
« AOL corresponde a frequiéncia maxima (parametro tFr) no sentido reverso.
* AOH corresponde a freqliéncia méxima (parametro tFr) no sentido avanco.
* AOH + AOL corresponde a uma freqliéncia nula.
2
Referéncia PI (c6digo OPS): fornece a imagem da referéncia do regulador PI.
« AOL corresponde a referéncia min.
* AOH corresponde a referéncia max.

Retorno PI (c6digo OPF): fornece a imagem do retorno do regulador PI.
« AOL corresponde ao retorno min.
« AOH corresponde ao retorno max.
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Funcgdes de aplicagcdes das entradas e saidas
configuraveis

Erro PI (c4digo OPE): fornece a imagem do erro do regulador Pl em % da faixa do sensor (retorno max -
retorno min).
* AOL corresponde ao erro maximo < 0.
* AOH corresponde ao erro maximo > 0.
e AOH + AOL corresponde a um erro nulo (OPE = 0).
2

Integral PI (codigo OPI): fornece a imagem do integral do erro do regulador PI.
* AOL corresponde a um integral nulo.
* AOH corresponde a um integral saturado.

Poténcia do motor (cédigo OPR): fornece a imagem da poténcia absorvida pelo motor.
« AOL corresponde a 0% da poténcia nominal do motor.
* AOH corresponde a 200% da poténcia nominal do motor.

Estado térmico do motor (cédigo THR): fornece a imagem do estado térmico do motor, calculado.
* AOL corresponde a 0%.
« AOH corresponde a 200%.

Estado térmico do inversor (cédigo THD): fornece a imagem do estado térmico do inversor.
* AOL corresponde a 0%.
* AOH corresponde a 200%.
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Menu Fault (falhas)

Este menu é acessivel na posicéo ﬂ do comutador.
As modifica¢cdes somente podem ser efetuadas na parada, estando o inversor travado.

Caéd.

Descrigdo Reg. fabrica

Atr

Auto Restart No (n&o)

Esta fungéo permite um religamento automatico do inversor se a falha desapareceu.
Escolha Yes/No (sim/n&o).
Um religamento automatico é possivel apés as seguintes falhas:

- sobretensdo na rede

- sobretens&o no barramento CC

- falha externa

- perda de fase do motor

- falha na ligagéo serial

- falha de comunicacéo

- perda de referéncia 4-20 mA

- sobrecarga no motor (condigdo: estado térmico inferior a 100%)

- sobreaquecimento do inversor (condi¢do: estado térmico do inversor inferior a 70%)

- sobreaquecimento do motor (condigao: resisténcia das sondas inferior a 1 500 Ohms)
Quando a fungéo é ativada, ap6s o aparecimento de uma ou diversas destas falhas, o relé R1
permanece fechado: o inversor efetua uma tentativa de partida a cada 30 s. Um maximo de seis
tentativas séo efetuadas, caso o inversor ndo possa religar o motor (presenca de falha). Se todas as
6 forem frustradas, o inversor permanece travado definitivamente com abertura do relé de falha, até
o rearme por desligamento do inversor.

Esta fungdo requer que a sequéncia associada seja mantida, e deve-se assegurar que 0
A religamento inesperado néo represente perigo as pessoas ou ao equipamento.

rSt

Reset Tyre ‘ RSP

Esta funcéo é acessivel se o rearme apo6s falha (reset) for configurado para uma entrada légica.
2 escolhas possiveis: rearme parcial (RSP), rearme total (RSG)
Falhas relativas ao rearme parcial (rSt = RSP)

- sobretenséo na rede - sobretens&o no barramento CC

- sobrecarga no motor - perda de referéncia 4-20mA

- sobreaquecimento do motor - perda de controle da carga

- perda de fase do motor - sobreaquecimento do inversor

- falha na ligacéo serial - falha externa

- falha de comunicacéo - sobrevelocidade

Falhas relativas ao rearme geral (rSt = RSG): todas as falhas. O rearme geral inibe todas as falhas
(marcha forgada).

Para configurar rSt = RSG:

1 visualizar RSG

2 pressionar a tecla “ENT”

3 o inversor mostra "See manual” (Ver manual)

4 pressionar A, depois ¥ e depois “ENT”

oPL

OutPhaseloss ‘ Yes (Sim)

Permite a validacdo da falha de perda de fase do motor. (Supresséo da falha no caso de utilizagao
de um interruptor entre o inversor e o motor). Escolha Yes/No (Sim/N&o)

IPL

InPhaseloss ‘ Yes (Sim)

Permite a validacéo da falha de perda de fase da rede (supresséo da falha no caso de alimentacdo
direta por um barramento CC). Escolha Yes/No (Sim/N&o)
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Menu Fault (falhas)

Cod. | Descrigao Reg. fabrica
EHE | ThermProTyte ACL
Define o tipo de protegéo térmica indireta do motor, efetuada pelo inversor. Se as sondas PTC
estiverem conectadas ao inversor, esta fungéo néo sera disponivel.
Sem protegéo térmica: NO: No protection (Nenhuma)
Motor autoventilado (ACL): o inversor considera uma desclassificagdo em fungdo da frequiéncia de
rotagdo. Motor motoventilado (FCL): o inversor ndo considera uma desclassificacdo em funcéo da
freqliéncia de rotagao.
LFL | LossFollower ‘ No (n&o)
Permite a validagdo da falha de perda de referéncia 4-20 mA.
Esta falha somente é configuravel se os parametros de referéncia min./méx. Al2 (CrL e CrH) forem
superiores a 3 mA ou se CrL>CrH.
- No (nédo): sem falha
- Yes (sim): falha imediata
- Stt: parada segundo o parametro Stt, sem falha, religamento no retorno do sinal
- LSF: parada segundo o parametro Stt, depois falha no final da parada
- LFF: forcamento na velocidade de retaguarda regulada pelo parametro LFF
- RLS: manutencgéo da velocidade atingida no aparecimento da perda 4-20 mA, sem falha,
religamento no retorno do sinal.
LFF | 4-28 F1t Sed o
Velocidade de retaguarda em caso de perda de referéncia 4-20 mA.
Regulavel de 0 a HSP.
FLr | Catch On Fly | Yes (sim)
Permite a validagdo de um religamento sem trancos ap6s 0s seguintes eventos:
- corte da rede ou simples desenergizag&o.
- rearme apos falhas ou religamento automatico.
- parada por inércia ou parada por injecéo pela entrada légica.
- corte ndo controlado na saida do inversor.
Escolha Yes/No (Sim/N&o)
5¢F | Cont. Stop | No (Nzo)
Parada controlada durante uma perda de fase da rede. Esta fun¢do somente é operacional se o
parametro IPL estiver posicionado em No (n&o). Se IPL for Yes (sim), deixar StP na posi¢do No.
Escolhas possiveis:
No (n&o): travamento no corte da rede.
MMS: Manut. Barramento CC: o controle do inversor é mantido energizado pela energia cinética
restituida pelas inércias, até o aparecimento da falha USF (subtenséao)
FRP: Por rampa: desaceleracgéo conforme a rampa programada dEC ou dE2, até a parada ou
0 aparecimento da falha USF (subtensao).
5dd | RanPNotFall | Yes (sim)
Esta funcéo é acessivel se uma realimentacéo por tacogerador ou por gerador de pulsos for
programada. Se validada, ela permite travar o inversor quando um ndo acompanhamento de
velocidade for detectado (diferenca entre a freqliéncia estatdrica e a velocidade medida).
Escolha Yes/No (Sim/N&o).
EPL | External fault ‘ Yes (sim)

Configura a parada por Falha externa:
- Yes (sim): travamento por falha imediata.
- LSF Stop+flt: parada segundo o parametro 55E (Menu Drive (acionamento)) depois
travamento por falha.
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Menu Files (arquivos)

Este menu é acessivel na posicéo ﬂ do comutador.
As operacdes somente sdo possiveis na parada, estando o inversor travado.

O terminal permite estocar 4 arquivos contendo configuragdes do inversor.

Cod. | Descricdo Reg. fabrica
F IS | File 1 State FRE
F25 | File 2 State FRE
F35 | File 3 State FRE
FY45 | File 4 State FRE

Permite visualizar o estado do arquivo correspondente.
Estados possiveis:

FRE: arquivo livre (Condic¢&o na entrega do terminal)
EnG: Uma configuragdo a foi memorizada neste arquivo

FOE | Orerat.Tyre ‘ NO

Operacdes possiveis:

NO: sem operacéo solicitada (valor padréo a cada nova conexao do terminal no inversor)
STR: operagdo de memorizagao da configuracéo do inversor em um arquivo do terminal
REC: transferéncia do contetido de um arquivo para o inversor

Ini: retorno do inversor as regulagens de fabrica

& Oretorno aregulagem de fabricaanulara todas as suas regulagens e sua configuragéo.

Modo de operagéo
Selecionar STR, REC ou Inl e pressionar “ENT”.

1 Se Operagédo = STR:
Visualizagéo dos nimeros de arquivos. Selecionar um arquivo por A ou V¥ e validar com a tecla “ENT".
2 Se Operagéo = REC:
Visualizagéo dos nimeros de arquivos. Selecionar um arquivo por A ou V¥ e validar com a tecla “ENT".
) - | B B
- odisplay indica: — I'T L
WIRING OK? ENT
Verificar se a fiagdo é compativel com a configuragdo do arquivo.
Anular com a tecla “ESC” ou validar com a tecla “ENT".
- odisplay pede agora uma segunda confirmagao a validar com a tecla “ENT” ou anular com a tecla “ESC”.
3 Se Operagéo = Inl:
- Validagé&o por “ENT".

I~ I~
LHL
WIRING OK? ENT

Verificar se a fiagdo é compativel com a configuracéo de fabrica.
Anular com a tecla “ESC” ou validar com a tecla “ENT".
- odisplay pede agora uma segunda confirmagéo a validar com a tecla “ENT” ou anular com a tecla “ESC”.

- o display indica:

No fim de cada operacéo, o display retorna ao parametro “Operat.Type” (modo de operagdo), em “NO”.
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Menu Files (arquivos)

Menu Files (continuagé&o)
Cod. | Descricdo
[O0d | Password

Cadigo confidencial

A configuragéo do inversor pode ser protegida por um Cdédigo confidencial (COd).

ATENGAO: ESTE PARAMETRO DEVE SER UTILIZADO COM CUIDADO. ELE PODE IMPEDIR O ACESSO
AO CONJUNTO DE PARAMETROS. QUALQUER MODIFICACAO DO VALOR DESTE PARAMETRO DEVE
SER CUIDADOSAMENTE ANOTADA E REGISTRADA.

O cdédigo é composto por quatro algarismos, sendo que o Gltimo permite fixar o nivel de acesso que se deseja
manter liberado.

[ O |
HHHEH
este algarismo determina o nivel de

acesso autorizado, sem o cédigo correto.

O acesso aos menus, em fungéo do comutador de travamento de acesso situado na parte traseira do terminal,
sempre sera operacional, nos limites autorizados pelo cédigo.
O valor de Cédigo 0000 (regulagem de fabrica) ndo limita o acesso.

A tabela abaixo define a acessibilidade aos menus em funcéo do Ultimo algarismo do cédigo.

Ultimo algarismo do cddigo

Menus Acesso impedido | Visualizagdo Modificagé@o
Adjust (Regulagens) 0 exceto 0000 e 9 1 2
Nivel 2:

Adjust (regulagens), Macro-config (macroconfig),

Drive (Acionamento), Control (comando), 0 exceto 0000 e 9 3 4

1/0 (config.de E/S), Faults (falhas),
Files (arquivos) (exceto cadigo),
Communication (se placa presente)

Application (aplicagéo) (se placa presente) 0 exceto 0000 e 9 5 6

Nivel 2 e Application (aplicagéo) (se placa presente) | 0 exceto 0000 e 9 7 8

Para acessar o menu APLICACAO (APPLICATION), consultar a documentagéo da placa de aplicagéo.
A modificacdo do cédigo é efetuada pelas teclas A e V.

Se um codigo incorreto for inserido, ele sera recusado com a visualizagdo da mensagem:

— 7 _
[ |
Pazsword fault

Apos pressionar as teclas ENT ou ESC do teclado, o valor mostrado do parametro Code (c6digo) torna-se
0000: o nivel de acesso permanece inalterado. A operacéo deve ser retomada.

Para acessar os menus protegidos pelo codigo de acesso, deve-se primeiramente introduzir o codigo, que
sempre é acessivel no menu files (arquivos).
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Menus de Comunicacéao e Aplicacao / Retorno as
regulagens de fabrica

Menu communication (comunicagado) ou application (aplicacdo)

Este menu é mostrado somente se uma placa de comunicagéo for instalada. E acessivel na posicéo dW
do comutador. A configuragdo somente é possivel com o motor parado, estando o inversor travado.

Para a utilizagcdo com uma placa de comunicagéo ou de aplicacéo, consultar a documentacéo fornecida com
a placa.

Para a utilizagédo da comunicacéo por ligacéo serial RS485 do produto basico, consultar a documentagdo
fornecida com o kit de conexdo RS485.

Retorno as regulagens de fabrica

« Utilizar somente o terminal de operacéo (ver menu Files (arquivos) na pagina 52)
« Proceder da seguinte maneira:

- desenergizar o inversor,

- destravar e abrir a tampa do Altivar de maneira a
acessar o comutador 50/60 Hz @ da placa de controle.
Se uma placa opcional estiver instalada, o0 comutador
permanece acessivel através desta,

- mudar de posi¢ao o comutador 50/60 Hz @ da placa
de controle,

- energizar o inversor,

- desenergizar o inversor,

- recolocar o comutador 50/60 Hz @ da placa de
controle em sua posicao inicial (frequiéncia nominal do
motor),

- energizar o inversor, este retornara a sua
configuragéo de fabrica.

(= ou (==

50Hz 60 Hz
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Operacéo - Manutencao - Substituicbes e reparos

Operacgéo

Sinalizagado na face frontal do Altivar

POWER ~~ LED verde POWER  AC  aceso: Altivar energizado

FAULT A LED vermelho FAULT A + aceso: Altivar em falha
 piscante: Altivar travado apds pressionar a tecla
“STOP” do terminal ou ap6s uma altera¢éo da
configuragdo. O motor somente pode ser
alimentado ap6s um prévio rearme das ordens
“avango”, “reverso”, “parada por injecdo”.

Modo visualiza¢do no display do terminal
Visualizacéo da referéncia de freqiiéncia em pré-regulagem de fabrica, ou de uma falha.

O modo visualizagao pode ser modificado pelo terminal: consultar o manual de programagao.

Manutencao

Antes de qualquer intervengéo no inversor, desligar a alimentacéao, verificar se o LED verde esta apagado
e aguardar a descarga dos capacitores (de 3 a 10 minutos em funcéo da poténcia do inversor).

& A tensdo continua nos bornes + e - ou PA e PB pode atingir 850 V, dependendo da tensédo
darede.

Em caso de anomalias na colocag&o em funcionamento ou na operagéo, assegurar-se primeiramente que as
recomendagdes relativas ao ambiente, a montagem e as ligacdes foram respeitadas.

Manutencéo

O Altivar 38 ndo necessita de manutencéo preventiva. Entretanto, em intervalos regulares, é aconselhavel:

« verificar 0 estado e o aperto das conexdes.

« assegurar-se que a temperatura nas proximidades do produto permanega num nivel aceitavel, e que a
ventilagdo permaneca eficaz (vida média dos ventiladores: 3 a 5 anos conforme as condi¢des de operagéo).

« remover a poeira do inversor se necessario.

Assisténcia a manutencao

A primeira falha detectada é memorizada e mostrada no display do terminal: o inversor trava-se, o LED
vermelho (FAULT) acende-se e o relé de seguranca R1 desliga.

Eliminagéo da falha

« Desligar a alimentacéo do inversor no caso de falha ndo rearmavel,

« Procurar a causa da falha para elimina-la,

« Restabelecer a alimentagéo: isto elimina a falha, se sua causa desapareceu,

« Em alguns casos, pode ocorrer religamento automético apds o desaparecimento da falha, se esta fungéo
for programada.

Substituicdes e reparos

Para as substituicdes e os reparos dos inversores Altivar 38, consultar nosso Departamento Comercial.
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Falhas - causas - solucdes

Falha mostrada

Causa provavel

Procedimento, solucéo

PHF
Mains Phase Loss

inversor mal alimentado ou queima
de fusiveis

falta de uma fase

alimentac&o do inversor por
barramento CC

verificar a ligagdo da poténcia e os fusiveis
rearmar

configurar a falha “In Phase Loss” (céd. IPL)
em “No” (ndo), no menu FAULT (falhas)

Drive Overheated

alta (£ Hd>118%)

USF » tensdo de alimentagdo baixa « verificar a tenséo da rede
Underyvolt.ade » queda de tensdo passageira
 resisténcia de carga deteriorada |+ substituir a resisténcia de carga
OSF « tensdo de alimentagdo muito alta | verificar a tenséo da rede
Overvoltade
OHF » temperatura do dissipador muito |+ controlar a carga do motor, a ventilagéo do

inversor e aguardar o resfriamento para
rearmar

OLF
Mot Overload

desligamento térmico por
sobrecarga prolongada

verificar a regulagem da protegéo térmica,
controlar a carga do motor

Motor Phase Loss

inversor

(EHr>118%) * 0 rearme é possivel apés 7 minutos aprox.
ObF « frenagem excessiva ou carga * aumentar o tempo de desaceleragéo,
Overbraking arrastante adicionar uma resisténcia de frenagem,
» sobretenséo da rede em Se necessario.
funcionamento « verificar as eventuais sobretensdes na rede
OFF + corte de uma fase na saida « verificar as ligacdes do motor e o fecha-

mento do contator a jusante (se existir)

se utilizagdo de uma partida de motor em
macroconfiguracéo, verificar que a configu-
racéo do relé R2 é em contator a jusante

Short Circuit

fase-terra na saida do inversor

LFF * perda da referéncia 4-20mA na « verificar a ligag&do dos circuitos de
LossFollower entrada Al2 referéncia
orCFr e rampa muito curta « verificar as regulagens
Overcurrent. * inércia ou carga muito alta « verificar o dimensionamento de motor/
* bloqueio mecénico inversor/carga
« verificar as condigdes mecanicas
SCF * curto-circuito ou curto-circuito « verificar os cabos de ligagdo com o inversor

desconectado, e a isolagao do motor.
Verificar a ponte de transistores do inversor.

Motor Overheated

(sondas PTC)

LrF + falha de comando do relé de carga |+ verificar as conexdes internas do inversor e
Precharde Fault |+ resisténcia de carga deteriorada a resisténcia de carga

SLF « falha de conexdo entre o terminal |+ verificar a conexdo no conector para
R5485 F1t e o inversor terminal do inversor

OtF * temperatura do motor muito alta |+ verificar a ventilacdo do motor, a temperatura

ambiente, controlar a carga do motor
verificar o tipo de sondas utilizado

ESF
FTC Probe Fault

ma conexao das sondas ao
inversor

verificar a ligagdo das sondas ao inversor
verificar as sondas
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Falhas - causas - solucdes

Falha mostrada

Causa provavel

Procedimento, solucéo

EEF « erro de memorizagdo em EEPROM  cortar a alimentacéo do inversor e
EEProm Fault rearmar.

InF « falha interna « verificar as conexdes internas do
Internal Fault « falha de conexéo inversor.

EPF « falha causada por um « verificar o elemento que causou a falha
External Fault elemento externo e rearmar

SPF « auséncia de retorno de velocidade « verificar a ligacédo e o acoplamento
Sp. Feedbk. Loss mecanico do sensor de velocidade
AnF * nao seguimento da rampa « verificar a regulagem e a fiagéo do

Load Ueer, F1t

« velocidade inversa a referéncia

retorno da velocidade

verificar a adequagéo das regulagens
em relagdo a carga

verificar o dimensionamento motor-
inversor e a necessidade eventual de
uma resisténcia de frenagem.

SOF * instabilidade « verificar as regulagens e parametros
Overspeed « carga tracionante muito forte « adicionar uma resisténcia de frenagem
« verificar o dimensionamento motor/
inversor/carga
LnF « falha de comunicagao « verificar a conexao da rede ao inversor
Hetwork Fault « verificar o “time-out”
ILF « falha de comunicagéo entre a placa « verificar a conexdo da placa opcional

Int. Comm, F1t

opcional e a placa de controle

com a placa de controle.

CFF
Ratind Fault-ENT
OFtion Fault-ENT

Oet. Missing-ENT
CKS Fault - ENT

Erro ocorrido provavelmente apés a
substituicdo da placa:

* mudanca do calibre da placa de
poténcia

mudanca do tipo de placa opcional ou
instalacéo de uma placa opcional, se
ndo havia nenhuma antes e se a
macroconfig. for CUS

 placa opcional removida,

« configuragdo memorizada incoerente
Pressionar ENT faz aparecer a
mensagem:

Fact.Set? (regul. de fabrica?) ENT/ESC

.

« verificar a configuracao fisica do
inversor (placa de poténcia, outras)

« cortar a alimentag&o do inversor,
depois rearmar.

e memorizar a configuragdo em um
arquivo do terminal.

 pressionar ENT para retornar as
regulagens de fabrica

LFI
Confid. Fault

» a configuracdo enviada ao inversor via
comunicagao serial é incoerente

« verificar a configuracdo anteriormente
enviada
 enviar uma configuragao coerente

57




Falhas - causas - solucdes

Caso de ndo funcionamento sem visualizagao de falha

Falha mostrada

Causa provavel

Procedimento, solucéo

Sem cadigo, LEDs
nao iluminados

* Sem alimentacéo

» Verificar a alimentacdo do inversor

Sem cddigo,
LED verde
iluminado,

LED vermelho
iluminado ou ndo

¢ Terminal defeituoso

e Substituir o terminal

“Freewheel stop” (parada por inércia)
ou “Fast stop” (parada répida), e esta
entrada ndo esté energizada.

Estas paradas sdo comandadas por
corte da entrada.

iluminado

rd4 * Inversor em modo linha, com placa de |+ Parametro LI4 em passagem para
LED verde comunicacgéo ou kit RS 485 modo local, depois validar esta
iluminado * Uma entrada LI é configurada para

passagem por LI4

» Ligar aentrada ao 24 V para invalidar a

parada
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Memorizacao de configuracao e regulagens

Referéncia do inversor ATV38

Display rEF: .......ccocoviiveniiienieniens

N° de identificacdo do cliente eVeNntUal: ..........ccceeririnenenieeeeseeee e

Placa opcional: ndo O sim OI: referéncia,

Senha de acesso: NA0 O SIM I ..o
Configurag&o no arquivo n°
MacroconfiguraGao: .........ccceevevrererennenn et

Para configuracdo | CUS! customised|, configuragéo das entradas / saidas:

do terminal de operagao

ALTIVAR Placa opcional
Entradas logicas LI 1: LI 5:
LI 2: LI 6:
LI 3:
Ll 4:
Entradas analdgicas Al 1: Al 3:
Al 2:
Entrada encoder Al3:
Relé R2:
Saida l6gica LO:
Saida analdgica AOL: AO:

Parametros de regulagem:

Cod. | Regulagem de Regulagem do Céd. | Regulagem de Regulagem do
fabrica Cliente (1) fabrica Cliente (1)

ACLC | 3s s| 5P5 | 25Hz Hz
dELC | 3s s| SPE | 30Hz Hz
L5P |OHz Hz | SP1 | 35Hz Hz
HSP | 50 Hz Hz | 5PB | 50 Hz Hz
FLG | 20% % | JOG | 10Hz Hz
SER | 20% % | JGE | 05s s
IEH | Segundo o modelo A| FFE | OHz Hz
Id[ | Segundo o modelo A| b IP | no(ndo)

tdl |05s s|rPC |1

5dC | 051tH AlrlbL |1/s /s
ACZ |5s s|FbS |1

dEZ | 5s s| P IL | no(ndo)

JPF | OHz Hz | dES | 1

JFZ | OHz Hz | [td |1,11In A
JF3 |OHz Hz | EEd | 100% %
ELS | O s| PSP |Os S
ust |1 P12 | 30% %
UFr | 100% % | P13 | 60% %

PFL | 20% % | dEd | 105% %
S5P2 | 10Hz Hz | FEd | 50 Hz Hz
S5P3 | 15Hz Hz | F2d | 50 Hz Hz
SPY | 20Hz Hz

(1) Deixar em branco quando parametro estiver ausente.
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Memorizacao de configuracao e regulagens

Parametros do menu Drive (acionamento):

Céd. | Regulagem de Regulagem do Céd. | Regulagem de Regulagem do
fabrica Cliente (1) fabrica Cliente (1)
UnS | segundo o modelo V| rPE |LIN
FrS5 | 50Hz Hz | JCF | 4
nlr | segundo o modelo AlLCLI |{11In A
nSP | segundo o modelo rpm | AL | yes (sim)
L 05 | segundo o modelo PLLC |1
tUn | no (ndo) SFE | LF
EFr | 60Hz Hz | 5Fr | segundo o modelo kHz
nld | yes(sim) nrd | yes(sim)
Fdb | no (ndo) SPLC | no(ndo)
br A | yes(sim) PLE | DET
Frt |OHz PLS | 1024
SEE | STN
(1) Deixar em branco quando parametro estiver ausente.
Parametros do menu Control (comando):
Cod. | Regulagem de Regulagem do Céd. | Regulagem de Regulagem do
fabrica Cliente (1) fabrica Cliente (1)
ELL |2W AOH | 20 mA mA
ELE | LEL SEtr | no(ndo)
r In | no (ndo) LLL | no(ndo)
bSP | no (ndo) PSE | yes (sim)
[rl |4mA mA | Add | 0
LrH | 20mA mA | Ebr | 19200
AOL |OmA mA | rPr | no (ndo)
(1) Deixar em branco quando parametro estiver ausente.
Pardmetros do menu Faults (falhas):
Cod. | Regulagem de Regulagem do Cod. | Regulagem de Regulagem do
fabrica Cliente (1) fabrica Cliente (1)
Atr | no(ndo) LFF |OHz Hz
r5t | RSP FLr | yes(sim)
OPL | yes (sim) SEP | no (n&o)
IPL | yes (sim) S5dd | yes (sim)
EHE | ACL EPL | yes (sim)
LFL | no(ndo)

(1) Deixar em branco quando parametro estiver ausente.
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Sintese dos menus
Menu IDIOMA Menu 2 - REGULAGENS (cont.)
Mensagem Cadigo Mensagem Caodigo
Endlish Lnk Machine Coef. usc
Frangais LnG IR ComPens, UFr
Dieutsch Lnk LSF Time -5 ELS
Eskariol Lnk IC Ind.Curr. - A IdC
Italiano Lnb WA Profile - % PFL
Menu MACROCONFIG Preset Se.2 - Hz ape
Mensagem Codigo Preset SF.3 - Hz S5P3
UTT Uar. Tordie IF Preset SF.4 - Hz SPY
— Preset SF.5 - Hz S5PS
Menu 1 - SUPERVISAO Preset SP.6 - Hz 5Pg
Mensagem Cadigo Preset SP.T - Hz 5P1
Drive State --- Preset SF.8 - Hz SPB
Fred, Ref. FrH Jod Fred, - Hz 106
Outrut Fred, rFr Jod Delay - 5 JCE
Motor Seeed SPd HST Thrshold - Hz FFE
MotorCurrent. LLCr Tacho Coeff. dES
Mach, Skeed use FI Prok.Gain rPG
Outrut Power OPr PI Int.Gain - 75 r G
Mainsloltade ULn FI Coeff. FbS
MotorThermal EHr PI Inversion PIC
IriveThermal EHd Fred.Lev.Att - Hz Fed
Last Fault LFt Fred.2 ALt - Hz Fed
Fred. Ref. LFr Curr.Lev.Att - A [td
Power Used RPH PI Filter - s PSP
Fun time rtH FI Preset 2 -% | P2
Menu 2 - REGULAGENS PI Preset 3 -& | P13
Mensagem Cédigo ATY th.fault dEd
Fred, Ref. - Hz LFr Menu 3 - ACIONAMENTO
Aoceleration - = RCC Mensagem Cadigo
Deceleration - s dEL Hom. Mot Lalt -U Uns
Aocel. 2 - & RC? Nom, Mot..Fred - Hz FrS
Decel, 2 - & dEc Hom, Mot.Curr - R | Alr
Low Speed - Hz LSP Hom. MotSkeed - rem nSP
Hidh Seeed - Hz HSP Mot. Cos Phi cos
Gain - % FLG Auto Tuning tUn
Stability - % SER Max Fred, - Hz EFr
ThermCurrent - A IEH Enerdy Eco nld
IC Ind. Time -5 Edl I lim adakt. Fdb
do I at rest - A Sdl DecRarPAdart. brA
June Fred, - Hz JPF SwitchRampeZz - Hz Frt
Jump2 Fred, - Hz JF2 Stok Tyke Stt
Jumed Fred, - Hz JF3 Raml Tyke rPE
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Sintese dos menus

Menu 3 - ACIONAMENTO (cont.)

Menu 5 - CONFIGURAGAO DE E/S (cont.)

Mensagem

Codigo

Mensagem Cadigo
DecRAmPCoet dlF
Int. I Lim - R CLi
Auto DC Ind. ARdC
Motor P Coef PLLC
Sw Fred, Type SFE
Sw Freq - kHz S5Fr
Hoise Reduct nrd
Srecial Motor SPC
PG Tyke PLE
Hum, Pulses PLS
Menu 4 - COMANDO
Mensagem Cadigo
TermStrie Con ELCC
Tuke 2 Wire ELCE
Rl inhibit rln
deadb/Pedst, bSP
AIZ min Ref. - mA CrL
AIZ Max Ref. - mA [rH
Min Ual., AD - mA AOL
Max Ual, AOD - mA AROH
Save Ref, SEr
Keyrad Comm, Lec
STOP Priorit PSE
DriveAddress Add
BdRate RS485 Ebr
Reset chts rPr

HET:Freewh]l Stop
ICI:DC indect.
FST:Fast stop
CHP:Multi. Motor
FLO:Forced Local
RST:Fault Reset
RFC: AutosMarnu
ATN:Auto Tuning
PAUEPI AutosMan
PR2:PI 2 Preset
FR4:PI 4 Preset
EDD:External flt
FTE: Forc.Keure,

RZ Assidn.
L0 assidn.

rc
Lo

HO fHot assidgned
RUMN:Drive Runnind
OCC:Outlut Cont.
FTA:Fred Attain,
FLAYHSP Attained
CTA:I Attained
SRA:FRH Attained
TSR MLrThern Lul
APL:LossFollower
F2AtFred 2 Attain,
tAdEATY th.alarm

Menu 5 - CONFIGURACAO DE E/S

AIZ as=idn.,
AIZ Assidn,

Ale
A3

Mensagem Cédigo
LIZ RAssidn. Lie
LIZ Rssidn. L3
LI4 RAssidn. L4
LIS Assidn. LIS
LI& Assidn. LIB

HO :Not assidgned

Rl tReverse
RP2:Switch rame2

JOG

+5P: + Speed

-5t - Speed

P52 2 Preset Skeeds
P54 & 4 Preset Speeds
PS8 & 8 Preset Speeds

HO Mot assidned
FRZ:Speed Ref2
SAI:Summed Ref.
PIF:PI Redulator
PIM:PI Mah.ref.
SFB:Tacho feedbk
FTC: Therm. Sensor

AI3 assidn. (encoder)

A3

HO Mot assidned
SAI:Summed Ref.
RGI:Retour GI

AD assidn.

RO

HO Mot assidned
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Sintese dos menus

Menu 5 - CONFIGURACAO DE E/S (cont.)
Mensagem Cadigo
OCR:Motor Curr.
OFR:Motor Fred
ORP:Outrlut rame
ORS:Si9ned rampe
OPS:PT ref.
OFF:PI Feedback
OPE:PI Error
OPI:PI Intedral
OPr:Outrut Power
tHr: Mot.or Thermal
tHd: DriveThermal

Menu 6 - FALHAS

Mensagem Cadigo
Auto Restart AEr
Reset TuFe rSE
OutPhaseloss oPL
InPhaseloss IPL
Cont.. Stop SEP
ThermProTyfe EHE
LossFol lower LFL
4-28 F1t. Sed LFF
Catch On Fly FLr
RampehotFoll Sdd
External fault EPL
Menu 7 - ARQUIVOS
Mensagem Cadigo
File 1 State Fls
File 2 State Fés
File 3 State F3s
File 4 State FYys
OFerat., Tyke FOE
Password cod

Menu 8 - COMUNICACAO/APLICACAO

Consultar a documentagéo fornecida
com a placa opcional instalada
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Loss of 4-20mA (Perda de 4-20mA) | FALHAS 48

+/- speed (+/- Velocidade) | CONFIGURACAO DE E/S 37-40-43
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