dr L -

CEL -

Fun -

FLE -

LCall-

Konfigurationsmodus — Menii ,,Gesamt* (FULL)

Code | Name/Beschreibung Einstellbereich Werkseinstellung
P = Menu ,,Funktionen“ (Fortsetzung)
doh 1 Frequenz Jog nO
Dieser Parameter dient zur schrittweisen Steuerung des Motorbetriebs unter Verwendung eines
Logikeingangs, der mit einem 2- und 3-Draht-Steuerlogikeingang verkniipft ist. Die Schrittfrequenz ist auf
5 Hz festgelegt. Die in der Jog-Funktion beriicksichtigten Hoch- und Auslauframpen betragen 0,1 s.
no O Funktion inaktiv.
L IH O L1h: LI1 Aktiv High
LZH O L2h: LI2 Aktiv High
L3IH O L3h: LI3 Aktiv High
LYH O L4h: LI4 Aktiv High
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