
Modicon M340 – CanOpen.
Exemplo de leitura de status das entradas digitais (IOLR) com ATV31 
em CanOpen via SDO utilizando READ_VAR.
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Arquitetura
�Rede CanOpen:
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Modicon M340 – UnityPro
�Configuração de rede:

Seleciona-se o arquivo *.eds
de configuração corresponde 
ao modelo do ATV31.
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Modicon M340 – UnityPro
�Configuração de rede:

Utilizando a função básica, trabalhamos com registros de comando e referência de 
velocidade essencialmente. Adicionamos também a leitura da corrente do motor.
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Modicon M340 – UnityPro
� Instrução READ_VAR – Leitura via SDO (IOLR):
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Modicon M340 – UnityPro
�Animation Tables:

No registro %MW100 encontra-se o valor lido (IOLR). O bit 9 representa a 
ativação da lógica de freio através do relé R2, com comando de marcha ativo.
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Altivar 31

�Leitura da corrente do motor via PDO (LCR):

�Leitura do valor das entradas digitais ATV31 via SDO (IOLR):
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Altivar 31
�Comando e referência via CanOpen:
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Altivar 31
�Lógica de freio:


