[1.7 APPLICATION FUNCT.] [1.7 FUNCOES APLICACAO] (F L n-)

Légica de freio

Permite o controle de um freio de seguranca eletromagnético pelo inversor, para aplicagcdes de levantamento vertical
e horizontal e maquinas desbalanceadas.

Principio:

Movimento de levantamento vertical:

Manter um conjugado do motor no sentido de retengéo da carga tracionante durante as fases de abertura e de

fechamento do freio, de forma a reter a carga, dar partida sem golpes no momento da abertura do freio e parar sem
trancos no momento do fechamento do freio.

Movimento horizontal:

Sincronizar a abertura do freio com o estabelecimento do conjugado na partida e o fechamento do freio em velocidade
zero na parada, para suprimir os golpes.

Recomendacées de regulagens da Iégica de freio, para aplicacdo com levantamento vertical:

A Aviso
FUNCIONAMENTO INESPERADO DO PRODUTO

Assegurar-se que as regulagens e configuracdes escolhidas ndo provoquem a queda ou o ndo controle da carga
levantada.

Se esta precaucao nao for respeitada, ha risco de morte ou de ferimentos graves.

1 Pulso para abertura do freio (bIP): Sim. Assegurar-se que o sentido de rotagdo FW corresponde a subida da carga.
Para as aplica¢cdes onde a carga descendente é muito diferente da carga ascendente, colocar BIP = 2 Ibr (exemplo:
subida sempre com carga e descida sempre sem carga).

2 Corrente de abertura do freio (Ibr e Ird se BIP = 2 Ibr): Ajustar a corrente de abertura do freio a corrente nominal
indicada na etiqueta de identificagédo do motor.

Nos testes, ajustar a corrente de abertura do freio para reter a carga sem golpes.

3 Tempo de aceleracéo: Para as aplicagdes de levantamento, é aconselhado regular as rampas de aceleragao acima

de 0,5 segundos. Assegurar-se que o inversor nao entre em limitagéo de corrente.
Mesma recomendagéo para a desaceleragio.
Lembrete: para um movimento de levantamento, uma resisténcia de frenagem devera ser utilizada.

4 Temporizagdo de abertura do freio (brt): Ajustar em funcéo do tipo de freio, é o tempo necessario de abertura do
freio mecanico.

5 Freqliéncia de abertura do freio (blr), em malha aberta somente: Deixar em [Auto], ajustar se necessario.
Freqléncia de fechamento do freio (bEn): Deixar em [Auto], ajustar se necessario.

7 Temporizacdo de fechamento do freio (bEt): Ajustar em fungéo do tipo de freio, & o tempo necessario de
fechamento do freio mecanico.

o

Recomendacdes de regulagens da Iégica de freio, para aplicagcdo com horizontal:
1 Pulso para abertura do freio (bIP): Nao.
2 Corrente de abertura do freio (Ibr): Colocar em zero.

3 Temporizagdo de abertura do freio (brt): Ajustar em funcéo do tipo de freio, é o tempo necessario de abertura do
freio mecanico.

4 Freqiéncia de fechamento do freio (bEn), em malha aberta somente: Deixar em [Auto], ajustar se necessario.

5 Temporizagdo de fechamento do freio (bEt): Ajustar em fungdo do tipo de freio, é o tempo necessario de
fechamento do freio mecanico.
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[1.7 APPLICATION FUNCT.] [1.7 FUNCOES APLICACAO] (F L n-)

Légica de freio, movimento horizontal em malha aberta

FreqUiéncia

Referéncia

bEn

Corrente fluxo

Corrente fluxo
nominal

Corrente
conjugado

lbr

sentido de
marcha

Relé
saida
0

Contato de freio

Estado do freio
aberto

fechado

Tipo de comando
do motor

Legenda:

ﬁ Magnetizacédo

N

- (bEn): [Brake engage freq] [Freq. fecham. freio]
bEt): [Brake engage time] [Tempo fecham. freio]
brt): [Brake Release time] [Tempo abert. freio]

SdC1): [Auto DC inj. level 1] [l injecdo CC auto 1]
tbE): [Brake engage delay] [Retardo fech. freio]

- (
- (
- (Ibr): [Brake release | FW] [I abert. freio avango]
- (
- (
- (

ttr): [Time to restart] [Tempo religam.]

SdC1
[ aingde] | ‘
—/ lbr atingida |
|
O |
\/ ‘ 0 atingido
t
Ascendente Descendente
t
t
t
brt toE| bEt | | tir t
o
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[1.7 APPLICATION FUNCT.] [1.7 FUNCOES APLICACAO] (F L n-)

Légica de freio, movimento vertical em malha aberta

Frequéncia
Referéncia

bir
JdCc

Jdc
bEn

Corrente fluxo

Corrente fluxo
nominal

Corrente
conjugado

lbr

sentido de marcha

Relé

ou saida
l6gica

0

Contato de freio

Estado do freio
aberto

fechado

Tipo de comando
do motor

Legenda:

ﬁ Magnetizagao

N

t

—D)r atingida
\J 0 atingido
Ascendente Descendente
brt tbE| bEt ttr
(=} o
l& _(oj E
8| @ ol 8
kA = Freqliéncia S5
S| T 2 >
S| 8 g s
= O it

- (bEn): [Brake engage freq] [Freq. fech. freio]
bEt): [Brake engage time] [Tempo fech. freio]
blr): [Brake release freq] [Freq. abert. freio]
brt): [Brake Release time] [Tempo abert. freio]

JdC): [Jump at reversal] [Salto na inversao]
tbE): [Brake engage delay] [Retardo fech. freio]

- (
|
- (Ibr): [Brake release | FW] [I abert. freio avanco]
- (
- (
- (

ttr): [Time to restart] [Tempo religam.]
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[1.7 APPLICATION FUNCT.] [1.7 FUNCOES APLICACAO] (F L n-)

Légica de freio, movimento vertical ou horizontal em malha fechada

Freqléncia

Referéncia

Corrente fluxo

Corrente fluxo
nominal

Magnetizagao
VL

Corrente

conjugado

/1

lbr

0 atingido

sentido de

marcha Ascendente
ou Subida

Reverso ou
Descendente

Relé

ou saida
l6gica

0

Contato de freio

Estado do freio

aberto

fechado

o
=1

tbE

bEt

—_
=
=

Tipo de comando
do motor

Magnetizacdo
Conjugado

Freqléncia

Injecao

Travamento

Legenda:

- (bEt): [Brake engage time] [Tempo fech. freio]

- (brt): [Brake Release time] [Tempo abert. freio]
- (Ibr): [Brake release | FW] [I abert. freio avanco]
- (tbE): [Brake engage delay] [Retardo fech. freio]
- (ttr): [Time to restart] [Tempo religam.]

t
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[1.7 APPLICATION FUNCT.] [1.7 FUNCOES APLICACAO] (F L n-)

Cadigo

Nome / Descricao Faixa de Regulagem

regulagem de fabrica

0 [Brake assignment] [Atribuicao do freio] [No] (nO)
Nota: Se o freio estiver atribuido, somente a parada por rampa é possivel.
Verificar [Type of stop] (Stt) pagina 189.
Saida légica ou relé de controle
n0 O [No] (nO): Fungao n&o atribuida (neste caso, todos os pardmetros da fungéo s&o
re inacessiveis).
- o [R2] (r2)
r4 a
Lol [R4] (r4): Relé (escolha estendida a R3 ou R4 se 1 ou 2 placas de E/S estiverem presentes).
- O [LO1] (LO1)
Loy a
[LOA4] (LO4): Saida Iégica (escolha LO1 a LO2 ou LO4 se 1 ou duas 2 de E/S estiverem presentes).
bSE 0 [Movement type] [Tipo de movimento] [Hoisting] (UEr)
HOr O [Traveling] (HOr): Movimento com carga resistente (translacéo de ponte rolante, por ex.).
UEr O [Hoisting] (UEr): Movimento com carga tracionante (guincho de levantamento, por ex.).
Se [Weight sensor ass.] (PES) pagina 215 for diferente de [No] (nO), [Movement type] (bSt) sera
forgado a [Hoisting] (UEr).
bL 1 O [Brake contact] [Contato de freio] [No] (nO)
Se o freio for equipado de um contato de superviséo (fechado para freio aberto).
n O [No] (nO): Fungao inativa
L1l o [LI1] (L)
- m] [..'.] (...): Ver condigbes de atribuigdo pagina 173.
h< S P 1 [Brake impulse] [Pulso p/ abertura do freio] [No] (nO)
Parametro acessivel se [Weight sensor ass.] (PES) = [No] (nO) (ver pagina 215) e se [Movement
type] (bSt) = [Hoisting] (UEr).
n0 O [No] (nO): O conjugado do motor & dado no sentido de marcha requerido, em corrente lbr.
4ES O [Yes] (YES): O conjugado do motor esta sempre no sentido Avanco (assegurar-se que
este sentido corresponde a subida), em corrente lbr.
g lbr O [2 IBR] (2lbr): O conjugado esta no sentido requerido, em corrente lbr para Avango e Ird
para Reverso, para certas aplicagdes especificas.
Ibr 0 [Brake release | FW] [l abert. freio subida] (1) ‘o a1,321In(2) ‘ 0
0 Nivel de corrente de abertura do freio para o sentido Ascendente ou Avanco.
Parametro acessivel se [Weight sensor ass.] (PES) =[No] (nO) (ver pagina 215).
Ird 0 [Brake release | Rev] [l abert. freio desc.] (1) ‘0 a1,321In(2) ‘o
0 Nivel de corrente de abertura do freio para o sentido Descendente ou Reverso.
Parametro acessivel se [Brake impulse] (bIP) = [2 IBR] (2lbr).
brk 1 [Brake Release time] [Tempo abert. freio] (1) ‘o a5,00s ‘o
0 Temporizagao da abertura do freio.

(1) Parametro também acessivel no menu [1.3 SETTINGS] (SEt-).
(2) In corresponde a corrente nominal do inversor indicada no manual de instalacdo e na etiqueta de identificagao do

inversor.

Parametro modificadvel em operagao e na parada.
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[1.7 APPLICATION FUNCT.] [1.7 FUNCOES APLICACAO] (F L n-)

Cadigo

Nome / Descricao Faixa de Regulagem

regulagem de fabrica

e (I)r 0 [Brake release freq] [Freq. abert. freio] Q) [Auto] (AUO)
Nivel de freqliéncia de abertura do freio (inicializagdo da rampa de aceleragéo).
Parametro acessivel se [Motor control type] (Ctt) pagina 128 for diferente de [FVC] (FUC) e se
[Movement type] (bSt) pagina 209 for [Hoisting] (UEr).
AUED O [Auto] (AUtO): O inversor utiliza um valor igual ao escorregamento nominal do motor
calculado a partir dos parametros do acionamento.
- O 0 a 10 Hz: Regulagem manual
b(E)” 1 [Brake engage freq] [Freq. fech. freio] (1) [Auto] (AUtO)
Nivel de freqiiéncia de fechamento do freio.
Parametro acessivel se [Motor control type] (Ctt) pagina 128 for diferente de [FVC] (FUC).
AUED O [Auto] (AUtO): O inversor utiliza um valor igual ao escorregamento nominal do motor
calculado a partir dos parametros do acionamento.
- 0 0 a 10 Hz: Regulagem manual
EC’J)E 0 [Brake engage delay] [Retardo fech. freio] (1) ‘0 a500s ‘0
Temporizagao antes do comando de fechamento do freio. Para retardar o fechamento do freio, se for|
desejado que o freio seja fechado na parada completa.
b(E)" [ [Brake engage time] [Tempo fech. freio] (1) ‘0 a500s ‘0
Tempo de fechamento do freio (tempo de resposta do freio).
5 =<')f L 0 [Auto DC inj. level 1] [l injec. CC auto 1] (1) \o a12in() [07In(@)
Intensidade da corrente de injecao na parada.
Nota: Parametro acessivel se [Motor control type] (Ctt) pagina 128 for diferente de
[FVC] (FUC) e se [Movement type] (bSt) pagina 209 for [Traveling] (HOr).
ATENCAO
Assegurar-se que o motor suporta esta corrente sem sobreaquecimento.
Se esta precaucao nao for respeitada, podem ocasionar danos materiais.
b (E)d 0 [Engage at reversal] [Fecham. na inversao] [No] (nO)
0 O [No] (nO): O freio néo fecha.
YES O [Yes] (YES): O freio fecha.
Permite escolher se o freio fecha ou ndo na passagem em velocidade zero na inversdo
do sentido de marcha.

(1) Parametro também acessivel no menu [1.3 SETTINGS] (SEt-).
(2) In corresponde a corrente nominal do inversor indicada no manual de instalagao e na etiqueta de identificagao do

inversor.

Parédmetro modificavel em operacéao e na parada.
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[1.7 APPLICATION FUNCT.] [1.7 FUNCOES APLICACAO] (F L n-)

Cadigo Nome / Descricao Faixa de Regulagem
regulagem de fabrica

4 Cd)E 0 [Jump at reversal] [Salto na inversao] (1) |0a10,0Hz [Auto] (AUtO)
Parametro acessivel se [Motor control type] (Ctt) pagina 128 for diferente de [FVC] (FUC)
e se [Movement type] (bSt) pagina 209 for [Hoisting] (UEr).

AUEDO O [Auto] (AUtO): O inversor utiliza um valor igual ao escorregamento nominal do motor

calculado a partir dos parametros do acionamento.
- 0 0 a 10 Hz: Regulagem manual

Na inversao do sentido de referéncia, este parametro evita, na passagem para velocidade zero,
uma perda de conjugado, conseqiientemente evita que a carga se solte.
Parametro ndo aplicavel se [Engage at reversal] (bEd) = [Yes] (YES).

E (b)f O [Time to restart] [Tempo de religam.] (1) ‘0 a5,00s 0
Temporizag&o entre o fim de uma sequiéncia de fechamento do freio e o inicio de uma
sequéncia de abertura do freio.

(1) Parametro também acessivel no menu [1.3 SETTINGS] (SEt-).

Parametro modificavel em operagdo e na parada.
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[1.7 APPLICATION FUNCT.] [1.7 FUNCOES APLICACAO] (F L n-)

Parametros especializados da Iégica de freio

Cadigo Nome / Descricao Faixa de Regulagem
regulagem de fabrica
brHO 0 [BRH_bO] e
Escolha da seqliéncia de religamento do freio em caso de repeticdo de um comando de marcha
durante o fechamento do freio.
o O [0] (0): A seqiiéncia fechamento/abertura é executada na totalidade.
| O [1] (1): O freio é reaberto imediatamente.
Utilizagdo em malha aberta e malha fechada.
* Um comando de marcha pode ser requerido durante a fase de fechamento do freio.
Segundo a escolha [BRH_bO0] (brH0), a seqliéncia de reabertura do freio sera executada ou néo.
Comando de marcha
Frequéncia /_
2 [BRH_bO0] (brHO) = 0
Relé ou
saida l6gica |
g i
bEt| §1 ttr | brt
- Ot
Frequéncia g
bEn [BRH_b0] (brHO) = 1
Relé ou t
saida logica |
Nota: se um comando de marcha for requerido durante a fase “ttr”, a sequéncia de freio
completa sera inicializada.
brHI 0 [BRH_b1] 0
Desativacéo da falha contato de freio em regime estabelecido.
o O [0] (0): A falha contato de freio em regime estabelecido esta ativa (ha falha se o contato
estiver aberto em operacgéo). A falha contato de freio brF é supervisionada em todas as fases
| de funcionamento.
O [1] (1): A falha contato de freio em regime estabelecido esta inativa. A falha contato de freio
brF é supervisionada somente nas fases de abertura e de fechamento.
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[1.7 APPLICATION FUNCT.] [1.7 FUNCOES APLICACAO] (F L n-)

Cadigo Nome / Descricao Faixa de Regulagem
regulagem de fabrica
brHe 0 [BRH_b2] 0
Consideragao do contato de freio para a seqiéncia de l6gica de freio.
o 0 [0] (0): O contato de freio ndo é considerado.
| O [1] (1): O contato de freio é considerado.
Utilizagdo em malha aberta e malha fechada.
* Se uma entrada légica for atribuida ao contato de freio.
[BRH_b2] (brH2) = 0: Na seqiiéncia de abertura, a referéncia é validada no fim do tempo
[Brake Release time] (brt). Na seqliéncia de fechamento, a corrente passa a 0 segundo a rampg
[Current ramp time] (brr) no fim do tempo [Brake engage time] (bEt).
[BRH_b2] (brH2) = 1: Na abertura, a referéncia é validada na passagem a 1 da entrada légica.
No fechamento, a corrente passa a 0 segundo a rampa [Current ramp time] (brr) na passagem
a 0 da entrada l6gica.
Comando de
marcha J
Relé ou
saida l6gica
brt Corrente bEt
Freqiiéncia ST e e \
T (?mlugalbg L { [BRH_b2] (brH2) = 0
Entrada l6gica T
contato de freio |
Corrente
Frequéncia f—= de j —
conjugado brr \
blr lbr » {
= § [BRH_b2] (brH2) =1
brH3 0 [BRH_b3] 0
Somente em malha fechada, administragao da auséncia de resposta do contato de freio, se este
o estiver atribuido.
O [0] (O): Na seqiéncia de fechamento do freio, o contato de freio deve ser aberto antes do fim
] de [Brake engage time] (bEt), sendo o inversor trava-se pela falha contato de freio brF.
O [1] (1): Na seqiéncia de fechamento do freio, o contato de freio deve ser aberto antes do fim
de [Brake engage time] (bEt), sendo um alarme de contato de freio bCA sera ativado e a
velocidade zero sera mantida.
brHY 1 [BRH_b4] 0
Somente em malha fechada, sera ativada a malha de velocidade em zero se um movimento nao
comandado ocorrer (medicdo de uma velocidade superior a um limite min. fixo).
o 0 [0] (0): Nenhuma ag&o no caso de movimento ndo comandado.
! O [1] (1): Em caso de movimento ndo comandado, o inversor passa em regulagéo de velocidade
zero, sem comando de abertura de freio, e sera disparado um alarme bSA.
brr O [Current ramp time] [Tempo rampa corr.] ‘0 a5,00s Os
Tempo da rampa de corrente de conjugado (crescente e decrescente) para uma variagao de
Q corrente igual a [Brake release | FW] (Ibr).

Parametro modificavel em operagao e na parada.
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