Fiche technique CI

Mise en ceuvre des protections et surveillance desp  ompes par les variateurs ATV600

Gamme : ATV600

Introduction

Comment assurer les protections qui éviteront de détériorer les pompes.
Comment assurer les surveillances qui permettront d’économiser de I'énergie.
Comme optimiser I'efficacité énergétique a la mise en service.

Cette dossier vient en complément de la fiche “"Mise en ceuvre aisée du variateur ATV600” qui traite des basiques de la
mise en service (Retour réglages usine, autoréglages, vitesses présélectionnées, protection thermique, variation de
vitesse avec potentiométre, variation de vitesse avec le HMI intégré).

Ce dossier peut aussi étre utililisé avec la fiche ” Mise en ceuvre d’'une régulation de pression et de débit ' qui traite aussi
des fonctions Sommeil/Réveil, remplissage de canalisations, Mode auto/manu.

Cette fiche considére que :

- les parameétres sont en réglage usine (cas d’un produit neuf sortie carton)

- le moteur a entrainer est un moteur a cage d'écureuil classique 50 Hz et non un moteur synchrone ou a bagues
- le moteur a entrainer est du méme calibre que le moteur

- le metteur en service sait utiliser le terminal graphique ou de l'afficheur (validation, arborescence)
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Objectifs

Le variateur ATV600 dispose de multiples protections et surveillances, I'objectif du document est de décrire les
protections pompes les plus importantes, de fournir des informations sur comment et pourquoi optimiser la consommation
énergétique de la pompe et enfin proposer quelques surveillances essentielles.

Protections essentielles a assurer aux pompes

Plusieurs protections sont possibles dont deux sont essentielles :

- protection contre le débit faible  (vannes fermées),
- fonctionnement a sec (lorsqu’il y a de I'air dans les tuyaux).

Ces deux fonctionnements générent des aléas au niveau des roulements a bille et paliers réduisant la durée de vie
des pompes.

Autres surveillance du process

- surveillance contre les trop basses pressions
- surveillance contre les trop hautes pressions

Optimisation a la mise en service de la pompe

Il est possible d’ajuster le débit souhaité en modulant la fréquence de sortie du variateur, ce qui permet une économie
importante.

Outil principal fourni par le variateur ATV600

Il est possible de rentrer dans le variateur toutes les caractéristiques (puissance, débit, pression) de cing points qui
permettent de reconstituer les courbes suivantes :

- hauteur de fluide / débit,
- puissance consommeée / débit.

A partir de ces courbes, a la simple lecture de la puissance consommeée, le variateur pourra en déduire le débit sans qu'il
y ait besoin d'un capteur de débit.

Il est possible aussi de rentrer les caractéristiques du BEP (Best Efficiency Point) qui correspond au point de
fonctionnement optimum de la pompe aussi bien d'un point de vue rendement énergétique que mécanique (usure
réduite, etc.).

Le BEP et les points de la courbe sont fournis par le constructeur de pompe (voir en exemple en fin de document).
Lors du fonctionnement de la pompe, si la pompe dispose d'un capteur de pression, il sera possible de comparer le point

de fonctionnement réel de la pompe avec le BEP du constructeur et I'écart entre les deux points peut constituer une grille
d’analyse des causes de dysfonctionnement.



Définition des unités
La définition des unités de travail doit étre réalisée en priorité, préalablement a toute autre opération.
Par le HMI

Menu 5 - Réglages complets = 5.2.Définition unités systeme
=>Unité Capteur P : large choix (dans I'exemple : 0,1m),
= Unité Débit : large choix (dans I'exemple : 0,1 m3/ heure),
= Unité Température : usuellement 0,1°C,
=>Liste Unit. Devise :en Euro.

Par WebServer

shboard Dis play Diggnostics =t =

" - Units

-N.-r Drive Parameter

Parameter Label Value
SUPR Application Pressure Unit (used as default)
SUFR Application Flow Rate Unit (used as default) 0.1 mdjs
SUTP Application Temperature Unit (used as defaulty |17

sSUcCyU Application Currency Unit

Attention : il n'y a pas d’équivalence dans les unités, exemple, si l'unité pression choisie est le bar et si des
valeurs de pression ont par ailleurs été complétés en bars, si 'opérateur décide que la meilleure unité est le
métre, 'opérateur devra reprendre chaque valeur de pression et la multiplier par ~10.

Attention : Lorsque une unité est choisie, I'opérateur devra compléter les paramétre en x fois cette unité lorsqu’il
n'y aura pas d'unité.

Ecriture et visualisation des courbes et du BEP f  ournies par le constructeur

Les 5 points (Débit x, Hauteur x, Puissance x ) ainsi que le BEP sont issus des courbes décrites a la fin de ce
document.

Hauteur Débit Puissance Vitesse de rotation
(en m) (en m3/h) (en kW) (en rpm)

BEP 44.6 22,3 5 2930

Point 1 57 2,9 2,4

Point 2 56 10 3,45

Point 3 54 16 4,25

Point 4 46,5 20 4.8

Point 5 37 26 5,2

Attention !

Ces différents points doivent étre rentrés dans I'ordre du débit le plus faible vers le débit le plus élevé.
debit 1 < débit 2 < débit 3 < débit 4 < débit 5

Tous ces points peuvent étre configurés dans le variateur aussi bien par le HMI que par WebServer méme si la
configuration par cette derniére solution est plus ergonomique, elle est détaillée ci-aprés.

Il n’est pas indispensable de visualiser toutes les courbes méme si elles sont toutes rentrées : voir "Data Type”




Cirive

&l Drive Parameter

Pump characteristics
The pump characteristics are used to operate the pump as closely as possible to its Best Efficiency Point.

Data type

Select which curve data
are managed and will be
entered on (PCM)

Pump speed for which
curves are entered (PCSP)

HQ: Display of Head=f(fl 2
Activate Head vs Flow and Power vs Flow cj B Eispen ot HedSTlou Cuvs

PQ: Display of Power=f(flow) curve.

PHQ: Display all curves and the

- | rpm
estimated current efficiency of the pump

2930

Purmp chara

P=iiflow) n=fifloran

Best Efficiency Point

Flow at BEP (PCBQ) 22.3 Enter the coordinates of the Best E.f|‘|t:|e',r1c5-r Paint
(refer to the pump documentation).

BEP Head (PCBH) | 446 |.|m

BEP Power (PCBP) | 5 - | KW

Points

Enter the coordinates of the following points (refer to the manual of the pump).

For better results, enter equidistant points from the minimum to the maximum.

Point 1 Point 2

Flow rate entered at point

Flow rate entered at point

x (for HQ and PQ curves) | 2.9 - | /s x (for HQ and PQ curves) | 10 - | s
(PCQ1) (PCQ2)
Head entered at y (for HQ 57 s Head entered at y (for HQ 57 : n
curve) (PCH1) curve) (PCH2) '
Mechanical power entered | : KW Mechanical power entered “law

at point y (PCP1)

Et ainsi de suite pour les points 3, 4 et 5.

Ne pas oublier

| Pump Actication |

Pump Curve Activation
(PCA)

Pour vérifier la cohérence des 5 points et du BEP :

Par le HMI

at point y (PCP2)

Save

3.45

Menu 4 — Affich. = 4.2 Tableau de bord Pompe=> cliquer sur I'onglet Graph. =» choisir la courbe souhaitée :

Puissance / débit, Hauteur/débit,

Efficacité/débit et Puissance/Vitesse



Par WebServer

' Pump Curve

| S Drive | BEP

IfC Status

Pump Display

PID

Pump

Drive
Puoint de fonctionnement qui va évoluer de

Elapsed Time 0 vers le BEP

+ Create New Table

| Sl Energy Dashhoard

Trend Viewer

KWh Reports

Akid Durmn Mackhhnard

Détermination du point de fonctionnement

Pour vérifier la position du point de fonctionnement réel de la pompe par rapport a son BEP, il est nécessaire de
mesurer la pression et le débit :

« la pression est obligatoirement mesurée par un capteur de pression,
e le débit peut étre mesuré par un capteur de débit mais peut aussi étre estimé.

Mesure de pression avec Capteur de pression

Par le HMI

Menu 5 - Réglages complets = 5.6. Surveillance Pompe =»Surveillance Pression Sortie

=>» Surv.Press.Sortie : Cocher Capteur,

=» Affect..Press.Sortie =ValeurPhy Al2,

=>»Config.Capteur Al2=>» Type Al2 = choisir tension, courant ou sonde d’eau
=>» ValeurMin. Al2= 0,
=>ValeurMax Al2.= 10V (si choix de Type Al2 = tension),
=>Processus Inf. Al2 =0,
=>ProcessusSup.Al2 =valeur de la colonne d’eau pour un
retour de 10V (dans I'exemple = 800.0 puisque échelle
maximum de 80m dans l'unité 0,1m).

Attention!
Il existe une protection contre les sous pression et les surpressions, en réglage usine ces valeurs sont nulles, il
est nécessaire de leur affecter une valeur sous peine de déclencher le variateur en défaut a I'ordre de marche.

Menu 5 - Réglages complets = 5.6. Surveillance Pompe =»Surveillance Pression Sortie,
=>Niv.Min.Press.Sort. =2m : seuil de pression minimum,
= Niv.Max.Press.Sort. = 75m :  seuil de pression maximum,
=2>Temp.Err.Press.Sort =1 s,

Par WebServer

Il n'est pas possible d'associer le capteur de pression a une entrée analogique par WebServer, il est par contre
possible de configurer I'entrée analogique Al2



My Dashbosird Dizplay Diagnoktics Setup!

R ~<log Inputs

| sl Dive Paramsater
|

Simply Stan

Parameter Label Value Unit
Rarmps
Command and Reference | AI2T Canfiguration of A2 Dl
FlD
Theeshici reached ULz @ A2 voltage scating parameter of 05 o v
Thedmeal honstoqng g

U2 @ A2 voltage scaling parameter of 100% ¥ W
Puip Monizorng

apfication funclions ; a0

e CRL2 A2 currant scaling paramater of 0% h mA
Pump characteristics
Analag nplts CRH2 A2 current scaling paramater of 100% i ma
Eror Response
Pules lnouls MIF M2 filter £ s
Anakag Outputs
Relays MIE A2 intermediate pomt X ! %
Uniga n

A2E A2 intermedate point Y %
= Creale new Lable

, Sl Dive Communication AZJ NS Lowest Bictass

CAMogen
Modbus AIZE AlZ Highest Process LA

Pour le débit, un capteur de débit n'est pas obligatoire, en effet il est possible de le déterminer a partir des
courbes PQ ou HQ déja pré-rentrées.

Mesure de débit avec capteur de débit

Menu 5 - Réglages complets = 5.6. Surveillance Pompe = Surv. Débit pompe bas,
=> Surveil. PompeDB = Débit/vitesse,
Menu 5 - Réglages complets = 5.6. Surveillance Pompe = Surv. Débit pompe bas,
=> Affect. Débit Pompe = ValeurPhy AI3 ( peut étre Al2, Alx..),
Menu 5 - Réglages complets = 5.6. Surveillance Pompe = Surv. Débit pompe bas = Config. Capteur Al3,
=>» Type AI3 = Choisir tension, courant ou sonde d’eau,
= ValeurMin. Al3 =4 mA,
=>ValeurMax Al3 .= 20 mA (si choix de Type Al3= courant),
=>Processus Inf. AI3 =0,
=>ProcessusSup.Al3 = valeur max de débit que doit fournir le
capteur a 20 mA (dans I'exemple =300 puisque échelle de
0,1m3/h.

Mesure de débit sans capteur de débit

Il est nécessaire qu’au moins une des deux courbes PQ (Puissance/Débit) ou HQ (Pression/Débit) ait été rentrée
Le mieux est d’'utiliser HQ mais en 'absence de capteur de pression, utiliser PQ !
Menu 5 - Réglages complets = 5.5 Fonctions Pompe =»Estimation Débit = Mode Estim. Débit = PQ ou HQ,
Menu 5 — Réglages complets = 5.3 Affectation Capteur = Affect. Débit Inst . = Estimation Débit,
Menu 5 - Réglages complets = 5.5 Fonction Pompe = Valeurs Caractérist. Po. =

= Affect. Débit Pompe =Estimation Débit,

Vérification du point de fonctionnement par rapport au BEP



Par HMI

Menu 4- Affich. =» 4.2 Tableau Bord Pompe=>» onglet graph. =» choisir Puissance/débit, Hauteur/débit,
Efficacité/débit et Puissance/Vitesse.

Par WebServer
Voir Onglet Drive / Pump Characteristics

Mise en service la pompe

Utilisation d’'une pompe surdimensionnée :

La pompe centrifuge est concue pour fonctionner de fagcon optimale au point de rendement maximal (PRM ou BEP)
mais 75% des systémes de pompage sont surdimensionn és d’environ 30%, le point de fonctionnement nominal
du débit sera alors atteint a une fréquence variateur inférieure a 50 Hz, ce qui générera une économie puisque pour
les pompes a couple résistant quadratique, la puissance fourni est fonction du cube de la vitesse.

Si la fréquence de la pompe surdimensionnée est de f avec f < 50 Hz, I'économie générée sera de I'ordre de
AP=k (508 - f3).

160 -

BEP de la pompe
140 surdimensionné de 30%

100 - |\

E: . ————
m — e -‘-'- e
X -
® 16 W—
- ~ BEP de la pompe théorique optimisée
\ assurant un débit de 100% a 50 Hz.
60
et | .| Mais aussi,
40+ Point de fonctionnement de la pompe
surdimensionnée installé assurant le
20— debit souhaité mais a4 une frégquence
inférieure & 50 Hz

S
I I =

|
25 50 75 100 125
— % Flow

|

5
Débit souhaité

Lors de la mise en route, il est nécessaire de connaitre le débit réel et de diminuer la consigne du variateur jusqu’a
ce que le débit réel soit égal au débit souhaité (issu du cahier des charges).

Par WebServer

Créer une table ( par Create New table), chercher le paramétre FS1V Installation Flow Value |, I'ajouter a I'onglet
Dashboard (voir méthode plus bas)



Protection contre le faible débit ou 0 débit

Il est possible de surveiller le faible débit avec :

e un capteur Tout Ou Rien (SWITCH) = Pump Low Flow monitoring = SW,

Diagno

I Select the monitoring mode I

Menu ‘ <

Pump Low Flow monitoring SW j
@l Drive Parameter mode (PLFM)
Simply Start
Ramps Set pump monitoring

| Low Flow monitoring (with switch} |

K

PID Pump Low Flow digital Li3 j
input assignment (PLFW)
Pump Low Flow activation 2

Command and Reference

Threshold reached

»

-5
Thermal Monitoring delay (PLFA)
R Pump Low Flow error 5 - R
Fump Manitaring delay (PLFD) -

Response to pump Low  rreeyhee) stop j
Flow error (PLFB)

Pump Low Flow restart 0
delay (PLFR)

¢ un capteur analogique 0-10V ou 4-20mA =>» Pump Low Flow monitoring = Q,

I Select the monitorinq mnde I

Menu ‘ <

Pump Low Flow monitoring Q j
sl Drive Parameter mode (PLFM)
Simply Start
Ramps Set pump monitoring

Command and Reference | Low Flow monitoring (with sensor) |

PID Pump Flow

Sensor |
Al3 Analog input j |
Threshold reached Assignment

Thermal Monitoring (FS2A)
—_— Pump Low Flow

Furnp Manitaring minimum level 10 s
(PLFL)
Pump Low Flow
error delay | 2 -5
(PLFD)
Response to
pump Low Flow | Freewneel stop =l
error (PLFB)
Pump Low Flow
restart delay | 0 -|s
(PLFR)

» Une estimation de débit par construction d’une courbe QN =»Pump Low Flow monitoring = QN.

Cette méthode est intéressante dans la mesure ou il n'y a pas besoin de rentrer les différentes courbes HQ et

PQ. Le principe est de déterminer deux points Débit / Vitesse de rotation pour des vitesse de rotation
caractéristiques des moteurs de pompe (LSP et HSP) :
Point 1: Q1, LSP,
Point 2 : Q2, HSP,
La procédure est la suivante :
o installer un capteur de débit lors de la mise en service,
o faire fonctionner la pompe a vitesse minimum (LSP) noter Q1,
o faire fonctionner la pompe a vitesse maximum (HSP) noter Q2.

Les courbes de pompe centrifuge sont quadratiques : débit = K x N2, de ces deux points Q1 et Q2, le variateur

sera en mesure d'estimer la courbe Débit / Vitesse de rotation (QN).

En cours de production, la valeur de débit mesurée sera comparé a celle fournie par la courbe a vitesse de

rotation identique et le produit déclenchera si les valeurs sont trop proches.

Cette estimation de débit n’est accessible que par le HMI



» Une estimation de débit par construction d’une cour be PQ = Pump Low Flow monitoring = NF

Cette méthode est intéressante dans la mesure ou il n'y a pas besoin de capteurs, ni besoin de rentrer les
différentes courbes HQ et PQ. Le principe est de déterminer deux points caractéristiques Puissance/Vitesse de
rotation a zéro débit (vanne fermée):
Point 1 : P1, LSP (NFLP, NFLS),
Point 2 : P2, HSP (NFHP, NFHS),
A partir de ces deux points Q1 et Q2, le variateur sera en mesure d’estimer une courbe Puissance/fréquence a
faible débit.

En cours de production, la puissance réelle fournie par le variateur sera comparée a la valeur fournie par cette
courbe et le produit déclenchera si ces valeurs sont trop proches (PLFX).

Ce principe d’estimation de débit est tout a fait pertinent dans la mesure ou la mesure de puissance sur cette
gamme de variateur est de 'ordre de 5% (15% pour les variateurs comparables).

Par WebServer

I Select the monitorinq mode I
-
Pump Low Flow monitoring NF j

wlt Drive Parameter mode (PLFM)
Based on power estimation
Sinply, Start Low Flow monitoring (on power estimation) To set power values a1 no flow
Ramps - 1. Closa Discharge Valve
Mo Flow Low Power (NFLP) | O - le 2. Measure powes at minimum pump frequency
3. Maasisre power at maxemum pump frequen:
Command and Reference No Flow Low Speed | e °
(NFLS) P
PID No Flow High Power =i Pmax b=-====
(NFHP)
Mo Flow High Speed »
Threshold reached o =|He
(NFHS) NFHP }m ==
Z o Pump Low Flow power | ;4 Sl
Thermal Monitoring factor (PLFX)
Pump Low Flow activation |, =
Purap Monitoring delay (PLFA) o bk
Pump Low Flow error delay s PLFX"NFLP

(PLFD) DRYX'NFtP —
Response 1o pump LOW  Ereeynest siop - |--
Flow ermor {PLFB) Dry running
Pump Low Flow restart | =" |
detay (PLFR) 04

Par le HMI

Menu 5 - Réglages complets = 5.6. Surveillance Pompe =» Surv. Débit pompe bas=>
=>» Niv.Min.PompeDB =10m3/h.

Surveillance anti fonctionnement a sec

Il est possible de surveiller le fonctionnement a sec de la pompe par un capteur TOR ou avec une estimation de
puissance :

Avec un capteur TOR
L'affectation du capteur TOR a une entrée du variateur n’est possible que par le HMI.
Par le HMI
Menu 5 - Réglages complets=»5.6 Surveillance Pompe =»Surveillance Cycle Ess..<»Mode Cycle Essai = Commutateur,

= Sélect Commutateur = DI6,
=>»Temps Erreur Cycle Essai n=5.

Par WebServer



ashboard

Menu

sl Drive Parameter

Simply Start

Ramps

Command and Reference
FID

Threshold reached

Thermal Monitoring

Avec une estimation de puissance

My Dz D

sl Drive Parameter

Simply Start

Ramps

Command and Reference
PID

Threshold reached

Thermal Monitoring

Setup

Détection fonctionnement pompe a sec par capteur TOR

Dry Run monitoring {with switch})

Dry Run Mode (DRYM)  Swilch El
Dry Run error time delay 5 - s
(DRYD) =
Dry Run restart time delay s
(DRYR)

| Dry Run monitoring (with switch) |

Dry Run Mode (DRYM)

Dry Run error time delay

(DRYD) *

Dry Run restart time delay

(DRYR) |

Based on power estimation

Dry Run monitoring (on power estimation)

No Flow Low Power (NFLP) |

No Flow Low Speed
(NFLS)
No Flow High Power
(NFHP)
No Flow High Speed
(NFHS)

P
Fg Pmax

20 - | kW
32 lHz NFHP |

‘ 42 :|kW
‘ 50 :|Hz Low flow

Dry Run Factor (DRYX)

Dry Run error time delay

(DRYD)

Dry Run restart time delay ‘
MRV

[Ceower | =

T

Iso =

PLEX*NFLP | _
NFLP
DRYX*NFLP

Dry running

b 0 NFHS rFr

Protection contre les hautes et basses pression

Menu 5 - Réglages complets =» 5.6. Surveillance Pompe =»Surveillance Pression Sortie =

=>»Niv.Min.Press.Sort. =2m,
= Niv.Max.Press.Sort. = 75m,
=2>Temp.Err.Press.Sort =1 s.

Constitution d'un tableau de bord avec WebServer

Le tableau de bord (My Dashboard) permet de visualiser les variables strictement nécessaires, il est par contre
important de garder le panneau de contréle qui permet de tester la mise en vitesse du moteur.

Pour entrainer le moteur
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Comment lire la variable Pression de sortie sur le

Control Panel

Actual Drive Status

Status: oK
Error Code: Mo error detected
Command: Stopped

Reference Frequency; 0 hz

Change Drive Status Pour piloter le variateur
/ a partir de WebServer

Caontrol: Enable |

Command: Run

I1&...,_._“P0ur démarrer le

Fault Reset: moteur

Reference 0hz

Frequency:;

m—

Ohz 50hz

Pour augmenter la vitesse

tableau de bord (dashboard)

Créer une nouvelle table appelée ici “CapteurDePression”
Sélectionner PS1V puis PS2V, les paramétres basculent a droite, cliquer sur OK en fin de table

QK Zaneel

Create Data Table

Sl Drive
New Table Name™ | CapteurDePression
Wy Status
- Description:
Fitter Variabtes: Direct Addr.
®
AR 1 Parameter Label Parameter Label
=imp OPR Motor power ] « PS1V Inlet Pressure
T Value
OTR Motor torque »
mD Cliquer sur P82V
PS2V Outlet Pressure » pour ajouter a PS1V
o e
| oK | KLL56TE> D

hoard Display Diagn

Menu

S Drive

IFO Status
Motor
Elapsed Time
Analog Inputs
Pump

Drive

FPID

+ Create New Table

3 CapteurDePression &

Parameter Label Value Unit
PS1V Inlet Pressure Value 0 m
P2V Outlet Pressure 66.7 m

La table Capteur de pression est créée

Il est ensuite possible de modifier le tableau "My Dashboard ” et d’inclure ces variables
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My Dashboard

Diagnostics - %
Data Value
Alarm group 0 Enable
Alarm group 1 Disable
Alarm group 2 Disable
Alarm group 3 Disable
Alarm group 4 Disable
Drive state Ready
PC communication
Last Error occurred WtCrrEption
Number of motor starts (1]
Motor run time 0d 00:00:00
Active Electrical output power
estimation o kW
# Chart Viewer - Drive_monitoring - X
300
200
100
o i ]
-100 - -
170104 70106 1WOR0E 170110 1TOITM2 T01M4 1TDIE

Simply Start - R si

value Unit D

Parameter

2{3-wire control 2-wire contral

Basic frequency

Input Phase Loss assignmer 1onore phazs foss

S0Hz Motor frequenc d
Chart

Nominal meter power

Nominal motor voltage 536 v

11 ke %

Nominal motor current

Nominal Motor Frequency

Mominal motor speed

Max frequency

Autotuning
Autotuning status

Tune selection

Motor Thermal Current

Acceleration ramp time

Deceleration ramp H 10 Save | =
High Speed 50 Hz
Low Speed o Hz

Sélectionner le widget , dans ce cas Data Table et faire glisser

My Dashboard

Diagnostics

Data

Alarm group 0
Alarm group 1
Alarm group 2
Alarm group 3
Alarm group 4
Drive state

Last Error occurred

Number of motor starts
Motor run time

estimatiol

Active Electrical output power
n

- R

Value
Enable
Disable
Disable
Disable
Disable
Ready

PC communication
interruption

0
0d 00:00:00

0 kw

Data Viewer -
Select a table for this widget:

Table Name

Choisir
/ et

ICa pteurDePression

Num. wﬁf
2]

cliquer

Debit

Pump

Drive

Motor

Analog Inputs
PID

Elapzed Time
CANopen
Modbus

Save Cancel

12>

# Data Viewer - CapteurDePression - %
Mnemonic Label Value
- P31V Inlet Pressure Value 0
PS2Vv Outlet Pressure 63.4

12



Exemple de documents fournis par le constructeur de

pompe

Description Value

Product name: NB 32-200.17205 A-F-A-BAQE

Product Mo: BTR3G725

EAM number: 5710825485871
echnical: BEP
peed for pump data: 2830 rpm f

Rated flow: 22.3 m'fh

Rated head: 448m

Actual impeller dameter: T8 mm

Shaft seal: BAQE

Secondary shaft seal: NOME

Shaft diameter 24 mm

Curve tolerance:
Pump version:

Materials:
Pump housing:

Impeller

Material code:

Installation:

Maximum ambsent temperature;
Maximum operating pressure:
Flange stamdard:

Connect code:

Pump inlet:

Pump outlet

Pressure stage:

‘Wear rng(s):

Liquid:
Liguid temperature range:
Density:

Electrical data:

Motor type:

|IE Efficiency class:

Number of poles:

Rated power - P2:

Mamns frequency:

Rated voltage:

Rated curment:

Starting current

Cos phi - power factor
Rated speed:

Efficiency:

Motor efficiency at full load:
Motor efficiency at 34 load:
Muotor efficiency at 1/2 load:
Encioswre class (IEC 24-5
Insulation class (IEC B5):
Muotor protec:

Motor No:

Mount. design. acc. |[EC 34-T-
Lubricant type:

Others:

Minimum efficiency index, MEI 2:
Net weght:

Gross weight:

Shipping volume:

150 D06 1220 Annex A
A

Cast iron
EN-GJL-250
ASTM A48-40 B
Cast iron
EN-GJL-200
ASTM A48-30 B
A

B0 °C

16 bar

EN 1092-2
F

DM 50

DM 32

PN 18
nmeckring(s)

0..120°C
B09B.2 kgim®

MMG1325A

IE2

2

BA kKW

50 Hz

A x IB0-42000660-T25Y V
10,3-2,70/8,20-5,80 A
BR0-850 %

BB 0

2830 rpm

IE2 B7.5%

BT 5-B7.5 %

BT 8-87.6 %

B8 0-86,0 %

55 (Protect. water pets/dust)
F

FTC

BIK15217

IM BS

Grease

.53

T2 kp

BT kp
0.134 m3

|NE 32-200 1208, 50z | =2

Tolerances: 150 3305-1955 Annex 4
Fumpesd liguid = Waber
Dershy = 995 Z kgt

el
=1 | =2
=0 |50
3= |2
30 % |50
2= |52
20| | 2
15 |33
=8 |22
=4 13
o T T T = T ]
L E t 1 @ fman]
Bz WESH
o] Imi
= ls
1
3 L3
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97836725 NB 32-200.1/205 50 Hz

,:] N8 3220012205, 0rz | &a
: Tolerances: IS0 9908: 1999 Annex A
Pumped Iiqud = Water

Density = 989 2 kgm*
. s
1-57Tm
7 - 56m
—a
& 3- 54m
&
50+ 4 46,5m
4 BEP — 44.6m oo
5—3Tm
40- 80
35 70
30 &0
= par— e,
1 / -0
20 40
15 | 30
104 20
BEP — 22 3m®h
5- | | 10
1—2,9m%h 2 —10m%h 3-16m%h 4-20m%h / 5 — 26m%h
o ] - o
i 2 4 8 g 745 12 14 14; 12 2* 22 4 fp Qi)
P2
(kW] fm)
5 =
p 5— 5,3kW
4 akw BEP—5kW
4 3— 4,25kW B
2 - 3 45kW
3 L3

| 1— 2,4kW e ,

__---"'-'..-
0 ' 0
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