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Bezpecnostni opatreni

Detaily popsané v nasledujicim textu a napisy umisténé na frekvenénim ménici jsou velmi dulezité pro jeho bezpecné pouzivani,
prevenci Vaseho zranéni a nebo zranéni dalSich osob ve Vasem okoli a zabranéni pripadnych $kod na majetku. Dikladné se
seznamte s nize uvedenymi symboly a znamenimi a teprve poté studujte uzivatelskou pfirucku. Ujistéte se, zda jste postrehli
vS8echny varovné symboly.

Vysvétleni oznaeni

Oznaceni Vyznam znacky
Nebezpeéi. Tento symbol varuje pfed moznym nebezpecim uUrazu. Je nezbytné se Fidit
@ Danger v8emi uvedenymi bezpeénostnimi pokyny. Nerespektovani pokynd mize vést k
vaznému Urazu, ktery mize v krajnim pfipadé skong¢it smrti postizené osoby
& Warning Varovani. Upozorfiuje, Ze pochybeni pfi obsluze mohou vést ke zranéni (Poznamka 1)

lidi, nebo poskozeni fyzického majetku (Poznamka 2)

Poznamka 1: Zranéni, jako popaleniny nebo Sok, které nevyzaduji hospitalizaci nebo dlouhodobou pracovni
neschopost
Poznamka 2: Muze dojit k rozsahlému po$kozeni majetku a pouzitého materialu

Vyznam znacek

Oznaceni Vyznam znacky

Zobrazuje zakaz! (Nedélejte to)
Co je zakazano je napsano v pfipojeném textu nebo v blizkosti tohoto symbolu

Zobrazuje povinnou operaci! (Udélejte to)
Co jste povinni udélat je napsano v pfipojeném textu nebo v blizkosti tohoto symbolu

Indikace nebezpedéi!
Co je nebezpecneé je napsano v pfipojeném textu nebo v blizkosti tohoto symbolu

%

Zobrazuje varovani!
A Ceho se varovani tyka je napsano v pfipojeném textu nebo v blizkosti tohoto symbolu

m Omezeni pouziti frekvenéniho ménice

Tento frekvenéni ménic je ur€en pro napajeni a regulaci otacek trojfazovych asynchronnich motora pro obecné primyslové
pouziti

& Bezpeénostni opatreni

¥ Frekvenéni méni¢ nesmi byt pouZit v jakémkoliv zafizeni, které by mohlo byt nebezpecéné lidskému télu,nebo které by pfi
poru$e mohlo znamenat pfimé ohrozeni zdravi lidi (napfiklad pouziti v atomovych elektrarnach, v letadlech, kosmickych
lodich, dopravnich zafizenich, zachrannych prostfedcich v bezpe€nostnich aplikacich atd) PFi pouziti frekvenénich ménicu v
jakychkoli specialnich aplikacich je nejdfive nutné kontaktovat vyrobce.

v Vyrobek byl vyroben za dodrZeni nejpfisnéjSich kvalitativnich podminek, pokud je vSak pouZit ve vyznamnych zafizenich,
jejichz bezporuchovy provoz je velmi dulezity, napfiklad zafizeni, které mohou pfi poskozeni zpusobit zavaznou havarii, tyto
zafizeni musi byt vybaveny dopliikovymi bezpe€nostnimi funkcemi.

¥ Nepouzivejte frekvenéni méni€ pro napajeni jinych zatézi, nez je trojfazovy asynchronni motor v obecném primyslovém
prostredi. (Pouziti pro napajeni jinych zafizeni mize vést k nehodé)
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m Provoz frekvenéniho ménic¢e obecné

Q)

Prohibited
contact

Hrozi nebezpedi popaleni

Viz
b Nebezpeci polozky
o Je zakdzano frekvenéni ménic rozebirat, jakkoli upravovat nebo opravovat! 2.
Neuposlechnuti zakazu maze vést k Urazu elektrickym proudem, pozaru a Skodam.
PFi pozadavku na opravu kontaktujte dodavatele frekvencniho ménice!
Disassembly
prohibited
o Nikdy neotvirejte kryt frekvenéniho ménice, pokud je méni¢ napajen. 21
Zafizeni obsahuje velké mnozZstvi soucastek, na nékterych z nich nebo na deskach s plodnymi
spoji mlze byt sitové napéti. Nedotykejte se jich, hrozi nebezpeci trazu elektrickym proudem.
o Nikdy nevkladejte prsty do otvord, jako jsou napfiklad otvory pro vlioZeni vodi¢ nebo otvory 2.
ventilator(l. Hrozi nebezpedi Urazu elektrickym proudem nebo jiné zranéni.
- o Nikdy do frekvenéniho ménice nevkladejte zadné predméty jako jsou Ustfizky vodicu, atd. 2.
Prohibited | yrozi nebezpedi Urazu elektrickym proudem nebo poZaru.
e Nedovolte kontaktu vody nebo jiné kapaliny s frekvenénim méniéem 2.
Hrozi nebezpedi urazu elektrickym proudem nebo poZaru.
e Napajeci napéti pfipojte az po uzavreni krytd frekvenéniho ménic¢e nebo po zavieni dvefi 21
rozvadéce. Pfi pfipojeni napajeciho napéti, pokud je kryt frekvenéniho ménice otevien hrozi
nebezpedi Urazu elektrickym proudem nebo jiného Urazu.
e Pokud se z frekvencniho ménice zacne kouifit, je citit nezvykly zapach nebo se z néj ozyva 3.
nezvykly zvuk, okamzité vypnéte napéjeci napéti.
Mandatory | provozovani frekvenéniho ménice v tomto stavu miize vést k poZaru zafizeni. Pfi pozadavku
na opravu kontaktujte svého obchodniho zastupce!
e Pokud se frekvenéni méni¢ del$i dobu nepouziva a je diky otvordm v rozvadéc¢i moznost 3.
plUsobeni prachu, pfipadné jinych materialt, odpojte jej od napajeni. Provozovani frekvenéniho
ménice v tomto stavu mdze vést k pozaru zafizeni
Viz
/\_Varovéni polozky
o Nedotykejte se zeber vyméniku tepla frekvenéniho ménice nebo vybijeciho rezistoru 3.
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m Transport a instalace frekvenéniho ménice

Viz
@ Nebezpedi polozky
o Nikdy neinstalujte nebo neprovozujte frekvenéni ménié, pokud je poskozen nebo chybi 1.4.4.
néktera soucastka.
Hrozi nebezpedi Urazu elektrickym proudem nebo poZar. Pfi poZzadavku na nahradni dily
kontaktujte svého obchodniho zastupce! 1.4.4.
e Do blizkosti frekvenéniho ménice neumistujte horlavé predméty. V pripadé, Ze v prabéhu
- poruchy dojde k plamenim, mohly by zplsobit pozar 2.
Prohibited | o Neinstalujte v mistech, kde by mohlo dojit ke kontaktu vody nebo jiné kapaliny s frekvenénim
méni¢em. Hrozi nebezpedi urazu elektrickym proudem nebo pozaru.
e Frekvencni méni¢ musi byt pouzivan pouze v prostfedi, definovaném v uzivatelské pfirucce. | 1.4.4.
Pouzivani v jinych podminkach muaze zpUsobit zavadu.
o Frekvencni méni¢ namontujte na kovovou desku
Zadni ¢ast frekvenéniho ménic¢e mize byt velmi horka. Frekvenéni méni¢ neumistujte do 1.4.4.
hoflavych objektl. Hrozi nebezpeci pozaru.
Mandatory | o Frekvenini ménic neprovozuite bez Gelniho krytu. Mohlo by dojit k Grazu elektrickym
proudem. Nerespektovani tohoto upozornéni muze vést k vaznému Urazu nebo smrti. 1.4.4.
e Stroj musi byt z bezpeénostnich divodl vybaven ovladaéem nouzového zastaveni (Funguje
napfiklad tak, Ze se po jeho aktivaci napfiklad odpoji napajeci napéti a tim dojde k zabrzdéni
mechanické brzdy) Proces zastaveni nemuze byt proveden okamzité pomoci samotného 1.4.4.
frekvenéniho méni¢e a mohlo by dojit k Urazu nebo nehodé.
o \Veskeré pfisluSenstvi frekvenéniho méni¢e musi byt specifikovano timto manualem 1.4.4.
Pouziti jakéhokoliv jiného pfislu§enstvi miize vést k nehodé
Viz
A Varovani polozky
e S frekvenénim méni¢em nikdy nemanipulujte a nepfenasejte jej uchopenim za &elni kryt 2.
vyrobku. Celni kryt miZe vypadnout a méni¢ miZe upadnout a zptisobit Graz.
® e Frekvencni ménice neinstalujte do mist, kde se vyskytuiji vibrace.
Muize dojit k upadnuti frekvenéniho ménice a zplsobit Uraz. 1.4.4.
Prohibited
e Frekvencni méni¢ musi byt namontovan na nosnou plochu, ktera unese jeho hmotnost. 1.4.4.
Pokud se namontuje na plochu, ktera jeho hmotnost neunese, mize dojit k jeho upadnuti a
zplsobeni Urazu.
e Pokud aplikace vyzaduje brzdéni, (brzdéni hfidele motoru), instalujte mechanickou brzdu. 1.4.4.
Brzdéni frekvenénim méni¢em nelze vyuzit jako mechanicka brzda a pokud je pouzita k
Mandatory | tomuto ugelu, muze dojit k arazu.
m Pfipojeni frekven¢éniho ménice
@ Viz
Nebezpedi polozky
o Nikdy nepfipojujte sitové napajeci napéti na vystupni svorky pro pfipojeni motoru (U/T1, 2.2
V/T2, W/T3) Vede to ke zni¢eni frekvenéniho méni¢e a muze dojit k pozaru.
® o Nikdy nepfipojujte rezistory ke svorkam sbérnice stejnosmérného meziobvodu (PA/+, PC/-) 2.2
Muize dojit k pozaru
Prohibited o Nikdy se nedotykejte 15 minut od vypnuti sitového napajeciho napéti vodi¢u, pfipojenych ke | 2.2

vstupni strané frekvenéniho ménic¢e. Mlze dojit k Urazu elektrickym proudem.
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m Pfipojeni frekvenéniho ménice

Viz
C Nebezpedi polozky
e Pripojeni frekvenéniho méni¢e musi byt provedeno odborné. Neodborné pfipojeni muze vést | 2.1
k Urazu elektrickym proudem, nebo pozaru
e Provedte spravné pfipojeni vystupnich svorek frekvenéniho ménice (strana motoru) Pfi 2.1
0 zaméné dvou vystupnich fazi motoru, dojde k jeho otaceni v opaéném smyslu, coz mize vést
k drazu.
Mandat e Propojeni musi byt provadéno az po montazi frekvenéniho ménice, pokud je propojeni 2.1
anaatory provedeno pred montazi ménice, hrozi zkrat nebo uraz elektrickym proudem
e Pfed propojenim je nutné provést nasledujici kroky: 2.1
(1) Vypnout sitové napajeci napéti a vSechny napajeci zdroje
(2) Vy¢kat minimalné 10 minut do vybiti kondenzator(i stejnosmérného meziobvodu a
presvédcit se, Ze signalni svétlo pfitomnosti sitového napajeciho napéti na ¢elnim panelu
nesviti
(3) Ovefit méfenim ve ss meziobvodu (Méfici pfistroj se ss rozsahem 800 V min), Ze napéti
mezi svorkami PA/+ a PC- je mensi, nez 45V
V pfipadég, Ze nejsou vySe uvedené kroky provedeny, hrozi uraz elektrickym proudem.
o Svorky frekvencniho ménice utahnéte predepsanym momentem. Pokud svorky nejsou 2.1
dotazeny doporu¢enym momentem, muaze dojit k pozaru.
o Presvédcete se, Ze vstupni sitové napéti je v toleranci + 10%, -15% z jmenovité hodnoty 1.4.4
sitového napajeciho napéti, které je uvedeno na typovém Stitku frekvenéniho ménice. (£10%,
pokud frekvenéni méni€ pracuje s trvalym zatizenim 100%) Pokud je napajeci napéti jiné,
muize dojit k pozaru.
Uzemnéni frekvenéniho méni¢e musi byt provedeno bezpecné. 2.1
Pokud neni uzemnéni bezpe¢né pfipojeno, mize pfi poruse frekvenéniho ménice dojit k urazu | 2.2
9 elektrickym proudem nebo k poZaru.
Ba Groundad
m Provoz
Viz
/i\ Varovani polozky
o Na vystup frekvenéniho ménice nepfipojujte zadné pfisluSenstvi (Jako jsou odrusovaci filtry 2.1
® nebo pfepétové ochrany) které obsahuji kondenzatory. Hrozi nebezpeci pozaru.
Prohibited
m Provoz
® Viz
Nebezpedi polozky
o Nedotykejte se svorek frekvenéniho ménice, pokud je napajen i kdyz se motor neotadi. 3.
Dotyk svorek pokud je frekvenéni méni¢ napajen mlze zpusobit Uraz elektrickym proudem.
o Nedotykejte se klaves obsluzného terminalu frekvenéniho ménic¢e pokud mate mokré ruce, 3.
o neotirejte frekvenéni méni¢ vihkym hadrem. Takova ¢innost muZe skongit Urazem elektrickym
Prohibited proudem
o Nepfiblizujte se k stojicimu motoru, ktery je zastaven z dlivody poruchového hlaseni 3.
frekvenéniho ménice a je nastaven automaticky rozbéh po poruse. Motor se mlize
neocekavané rozbéhnout a zpUsobit uraz.
Z bezpeénostnich divodu provedte takova opatfeni, aby po neocekavaném rozbéhu nedoslo
k Urazu (Napfiklad opatfete motor krytem)
e Sitové napajeci napéti zapnéte pouze v pfipadé, Ze je frekvenéni méni¢ opatfen krytem. 3.
Pokud je frekvenéni méni¢ zabudovan v rozvadéci, pred pfipojenim napajeciho napéti nejprve
0 rozvadéc¢ uzaviete. Pfi manipulaci s frekvenénim méniem bez krytu nebo s otevienym
rozvadéCem hrozi nebezpeci Urazu elektrickym proudem.
e Pred resetovanim frekvenéniho ménice po poruse, zabezpecte deaktivaci ovladacich 3.

Mandatary

signalu. V opacném pfipadé se miize motor neocekavané rozbéhnout bezprostfedné po
resetu poruchy.
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Viz

/i\ Varovani polozky
e Posudte vSechny mozné pracovni rezimy motoru a mechanické provedeni zafizeni. (Viz 3.
® uZivatelskou pfirugku k pouZitému motoru) Spatné posouzeni miZe vést k Grazu.
Prohibited
m Pokud je povolen letmy start motoru po vypadku napajeciho napéti
Viz
A Varovani polozky
e Uvédomte si, Ze se motor a zafizeni mize po vypadku napdjeciho napéti samo rozbéhnout 6.12.1
Pokud dojde k zastaveni motoru diky vypadku napajeciho napéti, motor se po jeho obnoveni
nahle rozbéhne. To mlze zpusobit zranéni.
e Zafizeni, motor a frekvenéni méni¢ opatfete informacénimi tabulkami s oznamenim, Ze se 6.12.1
Mandatory motor rozb&hne automaticky po zahajeni nebo znovuobnoveni dodavky elektrické energie.
m Pokud je povolen automaticky restart motoru po poruse
Viz
A Varovani polozky
e Uvédomte si, Ze se motor a zafizeni muze po poruse samo rozbéhnout 6.12.3
Pokud dojde k zastaveni motoru diky poruchovému hlaSeni , motor se po uplynuti doby pro
automaticky restart nahle rozbéhne. To mlze zpUsobit zranéni.
e Zafizeni, motor a frekvenéni méni¢ opatrete informacénimi tabulkami s oznamenim, Ze se 6.12.3
Mandatory motor po poruse rozbéhne automaticky.
m Opravy a udrzba
® Viz
Nebezpedi polozky
e Je zakazano vyménovat jednotlivé dily frekvenéniho ménice! 14.2
Neuposlechnuti zakazu maze vést k Urazu elektrickym proudem, pozaru a Skodam.
® PFi pozadavku na vyménu dill kontaktujte dodavatele frekvenéniho ménice!
Prohibited
e Zafizeni musi byt kazdy den prohlédnuto. 14.
Pokud neni zafizeni udrzovano a prohlizeno, mohou zlstat pfipadné poruchy a vypadky
0 funkce frekvenéniho ménice bez povs§imnuti a vést k Urazu.
e Pred prohlidkou provedte nasledujici 14.
Mandatory (1) Vypnéte sitové napajeci napéti a vSechny napajeci zdroje

(2) Vyckejte minimalné 10 minut do vybiti kondenzator(i stejnosmérného meziobvodu a
presvédcete se, ze signalni LED dioda pro signalizaci pfitomnosti sitového napajeciho napéti
na ¢elnim panelu nesviti.

(3) Ovérte méfenim ve ss meziobvodu (Méfici pfistroj se ss rozsahem 800 V min), Ze napéti
mezi svorkami PA/+ a PC- je menSi, nez45 V.

V pfipadé, Ze nejsou vyse uvedené kroky provedeny, hrozi pfi prohlidce Uraz elektrickym
proudem.
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m Likvidace vyrobku

Mandatary

Poznamka 1: Specializované firmy se zabyvaiji likvidaci primyslového odpadu odbornym
zplsobem a maji pro tuto €innost oficidlni opravnéni. V pfipadé nejasnosti kontaktujte
zastupce dodavatele frekvenéniho meénice.

Viz
@ Nebezpedi polozky
e \/yrobek likvidujte pfedanim specializované firmé pro likvidaci primyslového 16.
odpadu.(Poznamka 1)
o P¥i likvidaci vlastnimi silami hrozi vybuch kondenzatord nebo vyvijeni jedovatych plynd, které
mohou zpUsobit otravu. 16.

Vyrobek oznacte varovnymi napisy

Nize uvedené vzory etiket slouzi k prevenci pozdéjSich moznych urazu, které by mohly vzniknout zapomenutim nékterych

funkénich vlastnosti zafizeni.

Pokud je pouzita funkce letmy start po vypadku napajeciho napéti (viz kapitola 6.12.1) nebo automaticky reset po poruse
(viz kapitola 6.12.3) ujistéte se, zda jsou varovné napisy umistény na dobfe viditelném misté.

Varovani (Frekven€éni méni¢ ma
aktivovanu funkci letmy start po
vypadku napajeciho napéti)

Nepohybujte se v blizkosti motoru
a zarfizeni!

Zastaveni motoru a zarizeni mUze
byt zpusobeno vypadkem
napajeciho napéti. Po jeho
obnoveni se motor muze
neocekavané rozbéhnout!

Varovani (Frekvenéni méni¢ ma
aktivovanu funkci automaticky
restart po poruse)

Nepohybujte se v blizkosti motoru
a zarizeni!

Zastaveni motoru a zarizeni mlUze
byt zplsobeno poruchovym
stavem. Po automatickém resetu
poruchy se muze motor
neocekavané rozbéhnout!
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Il Uvod

Dékujeme Vam za zakoupeni frekvenéniho ménice Altivar 21

Tento manual popisuje frekvenéni ménic s verzi firmware V100/V101. Firmware frekvencéniho ménice se stale vyviji, verze
muze byt zménéna. V pfipadé potieby aktualnich informaci kontaktujte svého dodavatele.

Vliastnosti frekvenéniho ménice

1. Zabudovany sitovy odruSovaci filtr
1) VSechny typové velikosti frekvencnich ménica pro obé varianty sitového napéti 200V a 400V maji zabudovany
sitovy odru$ovaci filtr
2) VSechny frekvencni ménice Altivar 21 nesou oznaceni CE
3) Snizené naroky na prostor k zabudovani, optimalizovana konstrukce s ohledem na snizeni doby pro zapojeni

2. Jednoduchd obsluha
1) Jednoduché nastaveni prostfednictvim prdvodce. Pro okamzitou €innost pro velké mnozstvi aplikaci staci pouze
pfipojeni motoru pro bez potfeby nastaveni parametrli konfigurace frekvenéniho ménice.
2) Klavesy RUN/STOP a LOC/REM na panelu frekvenéniho méni¢e umozniuji jednoduchou obsluhu

3. Vynikajici zakladni parametry
1) Automaticky energeticky usporny rezim
2) ZvySeni rovnomérnosti chodu motoru diky unikatni pouzité technologii
3) Zabudovany filtr pro potlaceni proudovych $picek: Ize bezpeéné pfipojit i kdyz je vykonové zatizeni nizké
4) Maximalni vystupni frekvence 200 Hz: optimalné Ize pouzit s vysokootackovymi motory napf.v dfevarském
prdmyslu nebo pro brusky
5) Maximalni vzorkovaci frekvence 16 kHz : tichy chod
Unikatni technologie Sitkové modulace: redukce hluku pfi provozu motoru

4. Obecné slucitelny
1) Pouzitelny v 200 V a 400 V sitich
2) Oznaceni CE, odpovida UL a CSA
3) Prizpsobeni logickych vstupl prepinanim jejich funkce sink/source

5. Bohaté pfislusenstvi pro pouziti v fadé aplikaci
e Komunikaéni rozhrani (LONWORKS, Metasys N2, APOGEE FLN, BAC-net atd)
e Externi obsluzny panel
e Pridavné sitové odruSovaci filtry
o DalSi pfisluSenstvi — spole¢né pro vSechny modely

5. Rozsifeny rozsah vykonu
o Siroka fada typovych velikosti az do 75 kW
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1. Zakladni informace
1.1 Kontrola dodavky

Zkontrolujte, zda je oznaceni frekvenéniho ménice na typovém $titku shodné s ozna¢enim na dodacim listé a na Vasi

objednavce.

A Varovani

0

Mandatory

Zkontrolujte, zda je uvazované sitové napéti kompatibilni se jmenovitym napajecim napétim
frekvenéniho ménice a zda je vystupni napéti frekvenéniho ménic¢e shodné se jmenovitym napétim
trojfazového asynchronniho motoru pfi jeho jmenovité frekvenci. Nevhodné hodnoty mohou vést k
nespravné funkci motoru, prehfati motoru, pfipadné k pozaru.

Rating label Inverter main unit

Series name

Power supply KATV21 ey {
Motor capacity | 3PH-200/240V-0.75KW/1HP -
1 ]
0

Warning label _|

Carton box

-

T
Type indication Ia%
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1.2 FunkCni Casti vyrobku

Znaceni frekvencénich ménica Altivar 21

Typova fada

Parametry

A

T

Vi2|1

H

0|7

5

M

3

’_1

I

Additional functions

Madel name Variant Applicable motor Input (AC) valtage
capacity
Altivar H : heat sink product 075 O.75KW M3: 220 V to 240 V
ATV21 series | |W: IP54 product H;g ;gtw N4: 280 V to 480V
Uan:  3kW
Udo:  4kW
Uss: &.5kW
U7s: 7.5kW
D11 11kW
015 : 15kW
D18 : 18.5kW
D22 . 22kwW
D30 : 30kw
Da7 . aTkw
D45 ¢ 4BkW
D55 : &5kW
D75 7EkW

Mone: EMC built-in filter
X: mo filter inside

Upozornéni: Pfed ¢tenim typového Stitku na frekvenénim ménici umisténém v rozvadéci vypnéte pfivod napajeciho napéti!

ATV212_man_CZ_beta 12 2012.doc
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1.3 Popis funkCnich soucasti vyrobku

1.3.1 Vnéjsi vzhled

Popis prvkii obsluzného terminalu

Signalka RUN

Sviti, pokud je zadan povel pro
chod, ale Zadana frekvence je
nulova.

Blika, pokud je zadan povel pro
chod i zadana frekvence

Signalka PRG

Sviti, je-li frekvenéni ménic v
reZzimu nastaveni parametr(
Blika, je-li frekvenéni méni¢ v
rezimu Quick menu AUF

Signalka MON

Sviti, pokud je frekvenéni ménic
v reZimu zobrazeni provoznich
parametr(

Blika

| Klavesa ZvySovani hodnoty A

Signalka uvolnéni klaves
AV

Pokud sviti, Ize pomoci klaves
se Sipkami nastavovat zadanou
hodnotu vystupni frekvence

| Klavesa Snizovani hodnoty¥

Signalka Klavesy RUN

Sviti, je-li pouziti klavesy mozné

ATV212_man_CZ_beta 12 2012.doc

Signalka %

Pokud sviti, zobrazena hodnota
na displeji je udana v %

Signalka Hz

Pokud sviti, zobrazena hodnota
na displeji je udana v Hz

Signalka klavesy
LOC/REM

Sviti, je-li mozné pfepnuti do

rezimu mistniho ovladani (Local)

Klavesa MODE

Slouzi pro pfepinani rezimu
zobrazeni frekvence, parametr(
a poruch

| Klavesa ENT

Klavesa LOC/REM

Slouzi pro pfepinani rezimu
mistniho (Local) a dalkového
ovladani ménice (Remote)

Klavesa RUN

Pokud sviti signalka klavesy je
mozné zadat povel chod

14

Klavesa STOP

Pokud sviti signalka klavesy
RUN je mozné zadat povel pro
zastaveni s dobéhovou rampou




Celni strana frekvenéniho ménice Altivar 21

Signalka Zapnuto

Znacka odemceno

Pokud sviti, je na vnitfni sbérnici
ss meziobvodu pfitomno napéti
Pred otevienim krytu ménice
lodpojte napajeni a vyckejte
dokud signalka nezhasne

Celni kryt ménice

Celni kryt ménice slouzi k
pFistupu ke svorkovnicim a
dalSim prvkim ménice. Pied
pfipojenim k napajecimu napéti
se ujistéte, zda je kryt v
uzavieném stavu!

Celni panel je odblokovan a Ize otevfit, pokud je
prohluben na zajiStovacim Sroubu naproti této
znacce (nahote)

Zajistovaci Sroub Celniho panelu

Frekvenéni méni¢ se dodava se zam&enym
zamkem Celniho krytu. Pro jeho odemceni je
potfebné pootodit zajistovaci Sroub o Ctvrt
otacky proti sméru hodinovych rucicek. Nyni I1ze
kryt oteviit. Sroubem nelze otaget dokola! Pro
uzamdceni uzavrete kryt a pootocte o ¢tvrt otacky

Zzpét.

Znacka zaméeno

Celni panel je zablokovan a nelze otevfit, pokud

=N

Lo

je prohluben na zajiStovacim Sroubu naproti této

@)

Spodni strana

znacce (dole)

Prava boc¢ni strana

Kryci samolepici félie (Poznamka 1)

- Vyménik tepla

Ventilacni otvory

E e 1
e e — |

Typovy Stitek

Poznamka 1) Kryci folii z horni ¢asti sejméte pfi montazi frekvenénich ménic¢t bez boénich rozestupu (kryti frekvenéniho ménice
se snizi na IP 20), pokud budou frekven&ni ménige provozovany do teploty okoli 40 °C. nebo pfi montazi frekvenénich ménida s
min. bo¢nimi rozestupy 50mm pfi teploté okoli vétsi, nez 40 °C do maximalni teploty 60 °C. V tomto pfipadé zarovén korigujte
jmenovity proud frekvenéniho ménice v zavislosti na nastavené spinaci frekvenci a teploté okoli (viz tabulky v kapitole 6.11)

ATV212_man_CZ_beta 12 2012.doc
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Popis kryci samolepici félie

1.3.2 Vykonové a signalové svorkovnice

Vykonova svorkovnice fekvenénich ménicu ATV21Heeee

Poznamka 1: soucasti dodavky frekvenéniho ménice je ukostfovaci deska, ktera slouzi pro mechanické uchyceni stinénych

kabell dle zasad EMC

Poznamka 2: pokud jsou pouzity kabelové koncovky, nutno jejich konce izolovat izolaéni buzirkou nebo pouzit kabelové

koncovky s izolaci

&

)

8 g @{@

Utahovaci moment

ATV21H Maximalni pfipojitelny prafez vodicu
e AW kcmills Hm b-in

OFSME b0 LIJOMAN | & 10 1.4 1.5
LIESIARX o UTSMA | 16 ] 25 22
CHTMEE bo CHeMae | 25 2 4.5 40
D2 hAR S0 140 24 212
[W]=a] F e 150 200 41 AgD
07 SN b LIESNY 5] 10 1.4 1.5
LITSH4 & D114 16 o] 25 22
CrSH4 o D8R4 25 2 45 40
CiZ2Md i Ddsnd S0 1410 24 212
LSS 1 DTS4 150 200 41 A5

Vyznam a rozlozeni svorek naleznete na dalSich stranach.
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Vykonova svorkovnice fekvenénich ménici ATV21Weeee

ATV21W Svorky R/L1 - S/L2 — T/L3 Ostatni svorky

Maximalni prafez vodice Utahovaci Maximalni prifez vodice Utahovaci

moment moment

mimé | AWGE | kemils | BMm | Ib=In | mmeé | AWES | kemills | Bm | Ik =1n
OTSMd to LISSNY i 10 1.2 | 11.5 i 10 1.2 | 11.5
OTSMAC o LISSNAC
UTSH4, LITER4 G 16 & 25 |22 16 =] 25 | 22
D14, O S5H4 16 | 3 26.5 16 4 g 26.5
DA M4, D SRAC 10 & 1.7 | 16 16 4 2 26.5
DiaM4 25 A 54 |48 25 ) 5.4 | 48
DAap 4 16 d 22 1885 |25 A 5.4 | 48
DE2id, Ceaidd S0 140 24 ] 212 S0 1410 24 | 212
D22, DA 25 4 43 | A8 50 1.1 24 | 212
DETH4, DSk 50 140 24 ] 212 50 1.1 24 | 212
DETHAC, DASHAC 50 140 7 52 50 1410 24 | 212
DESH4, DTS4 150 A 41 A5 150 A 41 | A5G0
DESHAC, DTSMLAC 130 250 16 142 150 A 41 | 260

Vyznam a rozlozeni svorek naleznete v Zakladni pfirucce k ATV21W.
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ATW2IHITSMRX - HLI40MAX

(L) RL1 =1z TLa

=

| W4 sores
Rl EEN ==

| I EE A )
L] ) S e |

- [ = = [l il [

| || | ]

I [ [ 1 -
PO T WTZ WIT3 "'WI‘-

it
._ °Q@)

Cirpiinding 1nemmin sl
(L EETHE

Beroww hiodi Toe EMC plaba
Malm 1

| ATW2IHITSMNS - HLIA0M4

Grounding capacior
d Em‘ﬂ!ﬂl"l; swich
{2Ee page A-11)

1¥4 BOTEN

Grounding terminal
Screw hole Tor EMC plae (WS screw)
ate]
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ATWZIHLSEMEN, HUTSMEK
ATVETHUTENY - HD11M4

Grounding capadtar
disconnecting tao ML screw [See page A-11)
{HUITSN4, HD1M4 only)

5 U1 Wiz WIT3
a ' o}

=
\ Grounding temminal
Serew nole for EMC plate

(WIS scraw)
kiote) :

ATWYZTHD1T1 M2 - HD 83X
ATV21HDA SN - HD 8N4

Grouncing capacitor

clzconracting tap k& sorew [2ee page A1)

(HOSM4, HDA B4 ©

\ Screw hole for EMT plate —/ \— Grounding terminal

Aedne (WIS sorew|
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ATW2IHDEME
ATWZIHDZ2MNA, HOR0RY

EZrounging capacihor
/l_ disconnecting swibch
I:I (2me page S-11]

W12 more
g sz T3 W vz wims

g J. JOIJ L
:Q 911 P ::-'-.E £

r

Grounding temminal

| -

e

Borew hiole Tor EMC piass
]

Grounding temminal
{ME som=w]

ATVZ1HDROMEX |

Grounding capaciion
gisconnectng switch
[Gee page A-11)

Oloiojdlowu_j g

Grouwnding terminal

Screw hole far EMC plate
Maole]

Kazda silova svorka umozriuje
pfipojeni bud’ kabelu s okem (Cast A
svorky) nebo holého vodice (¢ast B
svorky viz obrazek nize) . ]
Kazdy ze zlisobu pfipojeni
umoznuje pouzit rizné prafezy
vodich.

Zrounding temmina
(M3 sorew)
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ETW2THDATHY, HDASNA

Kazda silova svorka umozriuje
pfipojeni bud kabelu s okem (Cast A
svorky) nebo holého vodice (¢ast B
svorky viz obrazek nize)

Kazdy ze zlsobu pfipojeni
umozriuje pouzit rizné prafezy
vodicl,

Srounding capachor
dizconnecing swihch
Ses page= A-11]

....]||11 . mmﬂ: s

Groundlng t=rminal

Bcrew Hale for ERAC plabe
Foioas)

ZErounding b=mire

| ATWVZ1HDSEMNY, HO7ENY

Kazda silova svorka umozriuje
pfipojeni bud kabelu s okem (Cast A
svorky) nebo holého vodice (Cast B
svorky viz obrazek nize)

Kazdy ze z(sobu pfipojeni
umozriuje pouzit rizné prufezy
vodicu,

ATV212_man_CZ_beta 12 2012.doc

Srounding capachor
dizconnecing swich
[ Sme pags Se-11)

.\— aroundglng fermina

Bcrew hale for EMC plaie
b}

Srounding f=rmina
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2 Odpojeni kondenzatort Y sitového odrusovaciho filtru od kostry frekvenéniho
ménice

/i\ Varovani

Misto pro odpojeni kondenzator( sitového filtru od kostry frekvenéniho ménice propojkou je opatfeno

ochrannym krytem. Pro zabranéni Urazu elektrickym proudem je nutné po manipulaci s propojkou vzdy
osadit kryt zpét na misto.

Mandatory

Frekvenéni ménice jsou vybaveny sitovymi odruSovacimi filtry, které obsahuji jednak kondenzatory zapojené mezi fazemi a
jednak kondenzatory zapojené mezi jednotlivymi fazemi a zemi.

Pokud chcete odpojit kondenzazory zapojené mezi fazemi a zemi (kostrou frekvenéniho ménice) z ddvodu snizeni svodového
proudu nebo z divodu pfipojeni na sit' IT (s izolovanym nulovym bodem) mlzZete pro toto jednoduse pouzit vestavéného
vysunovaci odpojovac nebo u vétsich typovych velikosti frekven$nich ménict kabelové propojky. Po odpojeni kondenzatord
neni sitovy filtr funkéni a frekvenéni ménic tedy neodpovida EMC direktivé EU! Kondenzatory Ize odpojovat a nebo pfipojovat
pouze ve vypnutém stavu frekvenéniho ménice!

Poznamka: Pro délky kabell do 30 m je nutné u frekvenénich ménicu s napajecim napétim 400 V o vykonu 5.5 kW a vSech
mensich typovych velikosti pfed odpojenim kondenzator( nastavit parametr modulaéni frekvence F300 na hodnotu 6 kHz.

| 5,5 kW a v8echny mensi typové velikosti, 22 kW a vSechny vétsi typové velikosti : Vysunovaci odpojovaé

Zasunuty kolik — kondenzatory sitového filtru jsou propojeny s kostrou
(Tovarni nastaveni)

Vysunutim koliku dojde k odpojeni kondenzatord

7.5 az 18.5 kW: kabelova propojka

O «

I

Pro odpojeni kondenzatoru pfipojte kabel na tuto svorku

Iz

Kabel pfipojeny na tuto svorku = kondenzatory sitového filtru jsou
propojeny s kostrou ménice. (Tovarni nastaveni)
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3 Signalova svorkovnice

Signalova svorkovnice je stejna pro vSechny typové velikosti frekvenénich ménicu Altivar 21.

i IERLEE Srouby M3

= (Utahovaci moment 0,5 Nm)
& u

=

=

el 2t

= T4

F 1R CRESIFM

NN,

—

Konektor RJ45 pro komunikaci a pfisluSenstvi

Doporucené priezy vodicu: Tovarni nastaveni prepinacu:

Drat: 0,3 az 1,5 mm2 Typ logiky SW4 (SOURCE/PLC/SINK): SOURCE
Lanko: 0,3 az 1,5 mm2 FM SW2 (I/V): V

Délka odizolovani: 6 mm VIA SW3 (I/V): V

Doporuéeny nastroj: Plochy Sroubovak
(tloustka bfitu 0,4 mm nebo méng, Sitka 2,2 mm nebo méné)

Poznamka: Detailni informace naleznete v kapitole 2.3.2.
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1.3.3 Pristup k signalové svorkovnici - otevreni €elniho krytu
(ménice typovych velikosti do 18,5 kW)

() a | (2)
8l

"""" E.r :::"r*ill'J
-
Xﬁ B

Frekvencéni méni¢ se dodava se zam¢enym
zamkem ¢elniho krytu. Pro jeho odemceni je
potfebné pootodit zajiStovaci Sroub o &tvrt
otacky proti sméru hodinovych rucicek. Nyni Ize
kryt otevfit. Neotagejte nasilim! Sroubem nelze
otacet dokola! Pro uzamc&eni uzavrete kryt a
pootocte o Etvrt otacky zpét.

1.3.3 Pristup k signalové svorkovnici - otevieni €elniho
krytu (méniée typovych velikosti 22 kW a vétsi)

VySrubujte .
$rouby e

= <" “_ Silova svorkovnice
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1.4 Aplikacni poznamky
1.4.1 Motory

/i.\ Varovani

Zkontrolujte, zda je uvazované sitové napéti kompatibilni se jmenovitym napajecim napétim
frekvenéniho ménice a zda je vystupni napéti frekvenéniho ménic¢e shodné se jmenovitym napétim
trojfazového asynchronniho motoru pfi jeho jmenovité frekvenci. Nevhodné hodnoty mohou vést k

nespravné funkci motoru, pfehfati motoru, pfipadné k pozaru.

Mandatory

Porovnani provozu asynchronniho motoru pfi napajeni z frekvenéniho ménice a pfi napajeni ze sité:

Frekvencni ménice Altivar 21 vyrabi na vystupu Sifkové modulované napéti, jehoz efektivni hodnota je sinusova. Harmonické
zkresleni je prakticky zanedbatelné. Z tohoto hlediska je provoz téméF shodny jako pfi provozu ze sité. Uginnost pohonu s
frekvencnim méni€em se snizi pouze o spinaci ztraty na vykonovych tranzistorech. (PfisluSné ztratové vykony naleznete v
katalogu). Rozdil mezi obéma zpUsoby napajeni motoru nastava v pfipadé kdy je délka kabelu mezi méni¢em a motorem vétsi,
nez cca 20 m. PFi napajeni ze sité jsou pro provoz motoru podstatné pouze ubytky napéti na kabelu, které se s jeho délkou
zvétSuji, pfi napajeni z frekvencniho ménice k tomuto hledisku pfistupuji jesté hlediska dalsi. Jedna se pfedevsim o vyzafovani
rusivych napéti do okoli a po vedeni zpét do sité a také prepétové jevy, které by mohly poskodit izolaci vinuti motoru. Z téchto
davodu je potfebné ¢init vhodna opatfeni, ktera témto jevim zabrani — pouzit vystupni filtr dU/dt nebo sinusovy filtr.

Chlazeni motoru pfi nizkych otackach

Pfi trvalém provozu s vystupni frekvenci mens$i, nez 25 Hz dochazi u motort s vlastnim chlazenim s poklesem otacek
ventilatoru ke zhorSeni chlazeni motoru. V tomto pfipadé je nutné bud horsi chlazeni uvazovat a pohon vhodné pfedimenzovat
nebo pouzit motor s cizim chlazenim, nezavislym na pracovnich otackach motoru. Pokud pouzijeme motor s vlastnim chlazenim,
je nutné pro spravnou funkci tepelné ochrany nastavit parametr typ tepelné ochany motoru (OLM) na hodnotu specialni motor.

Nastaveni hodnoty proudu pro tepelnou ochranu motoru

Frekvenéni ménide Altivar 21 zajistuji tepelnou ochranu motoru. Ochrana je principiainé zaloZena na nepretrzitém vypoétu I°t s
ohledem na okamzité ota€ky motoru. Pro spravnou funkci ochrany je nutné zadat spravnou hodnotu proudu pro tepelnou
ochranu motoru rovnou jmenovité hodnoté proudu motoru. Tovarni nastaveni proudu pro tepelnou ochranu motoru je rovno
jmenovité hodnoté proudu frekvenéniho meénice.

Provoz motoru pfi otackach vétSich, nez jmenovité

Pokud aplikace vyzaduje pouziti motoru v oblasti nad jeho jmenovitym kmitoétem, ovéfte u jeho vyrobce moznost prekroceni
jmenovitych otaCek nebo v objednavce motoru Vami poZzadované otacky uvedte. Rotor motoru musi byt vyvazen, loZiska musi
zvySenym otackam vyhovét.

Provoz pfevodovek v nizkych otackach

Pokud aplikace vyZaduje pouZiti olejem mazané pfevodovky pfi niZSich otaCkach, nez jsou jmenovité, ovéfte u vyrobce moznost
pouziti pfevodovky pfi téchto otackach nebo v objednavce motoru Vami pozadované otacky uvedte. Pfevodovka by se mohla
pfi nizkych otackach nedostatecné mazat.

ATV212_man_CZ_beta_12 2012.doc 25



Provoz motoru bez zatiZeni a s nizkym momentem setrvacnosti
Pfi zatizeni mensim, nez 50% nebo nizkém momentu setrvacnosti zatéZze muze byt chovani motoru nestabilni. V tomto pfipadé
snizte vzorkovaci frekvenci.

Nestabilni chovani motort

Pro ur¢ité kombinace frekvenénich méni¢d s motory mize byt vysledné chovani pohonu nestabilni:

- Pokud je zvoleny vykon asynchronniho motoru vétsi, nez doporuéeny vykon motoru pro danou typovou velikost
frekvenéniho ménice

- Pokud je pouzit specialni motor

V tomto pfipadé snizte vzorkovaci frekvenci.

- V kombinaci s vuli ve skuplovani motoru s pohanénou zatézi:

V tomto pfipadé pouzijte rozbéhové a dobéhoveé rampy tvaru S. Pokud je pouzito vektorové fizeni, nastavte parametry Pl

regulaéni smycky vystupni frekvence (response/stability) nebo pfepnéte do Fizeni U/f.

Pro zatéze, které maji vyrazné fluktuace momentu béhem otaéeni — napfiklad pistové kompresory- fadu frekvenénich ménicu

Altivar 28 nepouzivejte.

Brzdéni motoru po vypadku silového napajeciho napéti.
Po vypadku silového napajeciho napéti neni mozné motor brzdit elektricky, dobiha volnym dobéhem. Pokud je to nutné,
vybavte motor vhodnym typem brzdy.

Charakter zatéze

Frekvenéni ménic je vybaven nadproudovou ochranou a ochranou pro hlidani pfepéti v meziobvodu. Tyto ochrany mohou byt
aktivovany aktivni zatéZi nebo zatézi s velkym momentem setrvacnosti. Pokud dochazi pfi brzdéni k hlaSeni pfepéti ve ss
meziobvodu, je potfebné prodlouzit dobéhovou rampu.
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Pouziti motoru s nezavislou elektromagnetickou brzdou

Pokud je pouzit motor v kombinaci s vestavénou nebo externi nezavislou brzdou, neni mozné tuto brzdu napajet z vystupu
frekvenéniho ménice, protoze vystupni napéti je zavislé na vystupni frekvenci. Brzdu je nutné napajet ze sitového napéti. Pro
ovladani brzdy je mozné pouzit kontakt relé RY frekvenéniho ménice, ktery je tovarné konfigurovan pro hlaseni dosazeni
frekvenéniho prahu. (Tovarni nastaveni konfigurace relé RY dané hodnotou parametru F130 = 4 znamena, Ze kontakt relé
RY-RC je sepnut, pokud je vystupni frekvence vétsi, nez prahova hodnota vystupni frekvence nastavena pomoci parametru

F100. Tovarni nastaveni F100 = O Hz.) Doporu&ené zapojeni ovladani externi brzdy :

MC2
T e 8
Sitové MC1 —@)—
napajeci - RY | RC
napéti F CC
Chod vpred

Prepéti na motoru

PFi pouzti frekvenénich ménict s napajecim napétim 400 V mohou vznikat v souvislosti s délkou, priifezem a typem kabelu
mezi frekvenénim méni¢em a motorem i znacné velika prepéti na svorkach motoru. Tato prepéti mohou zplisobit postupné
starnuti izolace motoru a tim zkraceni jeho Zivotnosti.

Opatfeni proti vzniku prepéti:

(1) Pokud je to mozné, frekvenéni méni¢ neumistujte dale, nez 20 m od motoru, frekvenéni ménic propojte s motorem
prostfednictvim stinéného kabelu. PFi vzdalenostech vétSich, nez 20 m mezi frekvenénim méni¢ a motor zafadte vystupni
tlumivku, ktera ma funkci filtru dU/dt. V tomto pfipadé Iépe pouzijte nestinény kabel, ktery ulozte do nepreruSeného kovového
stiniciho kanalu. PFi délkach kabelu nad 60-100 m kontaktujte Schneider Electric.

(2) Snizeni hodnoty parametru F300 (vzorkovaci frekvence frekvenéniho ménice)
(3) Nastaveni parametru F316 (reZim spinaci frekvence) na hodnotu 2 nebo 3

1.4.2 Frekvenéni ménice

Tepelna ochrana motoru frekvenénim ménicem

Frekvenéni ménice jsou vybaveny ochranou, ktera chrani motor pfed pfehratim. V tovarnim nastaveni je proud pro tepelnou
ochranu motoru nastaven na jmenovitou hodnotu proudu frekvenéniho ménice. Pokud je pouzit motor s rozdilnym vykonem od
doporuéeného pro danou typovou velikost frekvenéniho ménice, je potfebné hodnotu proudu pro tepelnou ochranu upravit dle
skute€nosti. Podrobnosti viz kapitolu 5.12.

Pfifazeni frekvencniho ménice a motoru
Nepouzivejte frekvencni ménice pro napajeni motord, které maji jmenovity vykon vice nez dvojnasobny vzhledem k

doporuéenému vykonu pro frekvenéni méni¢ dané typové velikosti nezavisle na skuteéné velikosti zatéze. Frekvenéni ménic
muze vykazovat poruchové hlaseni nadproud.
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Kompenzace uciniku

Na vystupu frekvenéniho méni¢e nesmi byt instalovany Kompenzaéni kondenzatory. Pfi rekonstrukci, pokud je zachovan
stavajici motor, je nutné pfipadné kompenzaéni kondenzatory odstranit.

Na vystupni strané frekvenéniho méni¢ nesmi
byt zapojeny kompenzacni kondenzatory.

Cinnost frekvenéniho méniée s jinym napajecim napétim, nez jmenovitym

Frekvencni méni¢ nelze napajet jinym napajecim napétim, nez je uvedeno na jeho typovém Stitku. Pokud neni potfebné napéti
k dispozici je nutno jej vhodné upravit pomoci transformatoru.

Jisténi vice frekvenénich ménicl, napajenych z jednoho pfivodu

Pojistky
MCCEN MCCE2
= X ] NV
MCCBRa
T _’j,f'—[ M2
MCCEn+1
— X MV

Soucasti frekvencéniho ménice neni jisténi. Jisténi je mozné provést vice zplisoby. Jeden z nich je zachycuje vySe uvedeny
obrazek. Zde je vice frekvenénich ménicu napajenych z jednoho pfivoduje a kazdy z ménicu je jistén svym jisti¢em. V tomto
pfipadé je nutné zabezpecit selektivitu mezi kterymkoliv z jisticl pred frekvenénimi ménici a predfazenym hlavnim jisti¢em.
Pokud selektivity nelze dosahnout, je nutno pouzit jesté pojistky.

Pouziti frekvenéniho ménice v zaruSené siti
Pokud je ze stejného zdroje napajen velky pocet zafizeni, které jsou zdrojem ruseni (tyristorové ménice, stfidace s velkymi
meziobvodovymi kapacitami ...), mize dojit k ovliviiovani zafizeni mezi sebou. V tomto pfipadé se doporucuje zaradit na vstup

frekvenéniho ménice sitovou tlumivku, ktera slouzi pro potlaceni rusivych vlivii z okoli a také zlepSuje harmonické zkresleni
proudu, odebiraného frekvenénim ménic¢em.
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1.4.3 kapacitni proudy

A Varovani

Unikajici proudy jsou u frekvenéniho ménice zpusobeny na vstupni strané kondenzatory sitového filtru, propojené mezi
fazemi a kostrou pfistroje a na vystupni strané parazitnimi kapacitami kabelu a motoru vici zemi.

Velikost unikajicich proudt je zavisla na velikosti modulaéniho kmitoétu PWM a na velikosti parazitnich kapacit na vystupni
strané, ktera je pfedevSim dana délkou a typem motorového kabelu. V pfipadé potfeby realizujte opatfeni pro omezeni
velikosti unikajicich proudd, uvedena na této strané.

(1) Kapacitni proudy tekouci do zemé

Kapacitni proudy netecou jen zpét do kostry ménice ale také unikaji do zemé a mohou ovliviiovat jina zafizeni. Unikajici proudy
mohou ovliviiovat proudové chrani€e, proudova relé, zemni ochrany, pozarni hlasie a dalSi zafizeni

- ey ELCE Invartar 7
::gg? : W “meen, = T \M)
1.___-____-." J:_ - — 1 I: —
(7 JFLCB Inverter < 17* ------ ; gy
A « 1 (M
- -
T L |

el L ™= e e e

“'RUizng cesty kKapaditnich proudu

Opatfeni pro omezeni velikosti unikajicich proudu:

1. Pokud neni nutné vyuzit sitovy odruSovaci filtr vestavény ve frekvenénim ménici, odpojte kondenzatory mezi
fazemi a kostrou frekvenéniho méni€e postupem, popsanym v kapitole 1.3.2-2

2. Snizte modula¢ni kmitocet

Zména hodnoty modulagniho kmito&tu se provede prostfednictvim parametru F300

(nastaveni modulacéniho kmitoctu), viz kapitolu 6.11

3. Pouzijte specialni proudové chranice.
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(2) Kapacitni proudy tekouci ve vodicich

Tepelné ochranné relé

L M
-
Napajeci " cT 1+--1
napet| x n J‘E‘”E‘r - - I : M
-~ -+ L |
- | -
ey — 1 1-

B _{.‘:—"‘}_

Uzavirani kapacitnich proudud po vodigich

(1) Tepela ochranna relé

Vysokofrekvenéni slozka kapacitnich proudu, ktera je zplsobena vzajemnymi kapacitami mezi vodici motorového kabelu
zveétsuje efektivni hodnotu vystupniho proudu a tim znemoznuje spravnou ¢innost tepelnych ochrannych relé, zapojenych na
vystupu frekvenéniho ménice. Pfi délce vedeni 50 m a vice je napfiklad znemoznéna funkce tepelnych ochrannych relé pro
motory do vykonu 5,5 kW, protoze kapacitni proudy jiz dosahuji vzhledem k proudiim motord nezanedbatelnych hodnot.

Opatfeni pro omezeni vlivu unikajicich proud( na ¢innost tepelnych ochrannych relé

1. Pouzijte tepelnou ochranu, vestavénou ve frekvenénim ménigi, viz kapitolu 5.12

2. Snizte modula¢ni kmitocet

Zména hodnoty modulaéniho kmito&tu se provede prostfednictvim parametru F300

(nastaveni modulaéniho kmitoétu), viz kapitolu 6.11

3. Cinnost tepelnych ochrannych relé Ize zlepsit zafazenim kvalitnich svitkovych kondenzatort 0,1 az 0,5 uF/ 1000 V
mezi kazdy pdl tepelného ochranného relé

[ 1
Ui 4L_| . \
[ ::_..-——u
ViT2 Tl Y \]
— l\j\_ A
WiT3 L. /

Tepelné ochranné relé
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Méfeni proudu va vystupu frekvenéniho ménice

Pokud je na vystupu frekvenéniho ménic¢e méren proud pomoci proudového transformatoru a ampérmetru, kapacitni proudy
mohou ovlivnit méfeni, pfipadné poskodit ampérmetr.

Opatfeni pro omezeni vlivu unikajicich proudd na ¢innost méficich pfistroju

1.) Jako informaci o skute¢né hodnoté proudu pouzijte signal na analogovém vystupu frekvenéniho ménice. Na
tento vystup Ize pfipojit méfidlo (mA metr, nebo V metr), pfipadné Ize signal Ize zpracovat jinak.Signal Ize
konfigurovat jako 0 az 20 nebo 4 az 20 mA. Viz kapitolu 5.4.

2.) Pokud to pro danou aplikaci vyhovi, Ize konfigurovat displej frekvenéniho ménice pro zobrazeni skute¢né hodnoty
proudu. Tento Udaj Ize sledovat napfiklad na vzdaleném obsluzném termialu, umisténém na ovladacim pultu nebo
dvefich rozvadéce.

1.4.4. Instalace frekvenéniho ménice

Frekvenéni ménic€ Altivar 21 je elektronicky pfistroj. Instalujte jej v prostfedi pro které je urcen.

@ Nebezpedi

o Do blizkosti frekvenéniho ménice neumistujte hoflavé predméty. V pfipadé, Zze v prlibéhu poruchy
S dojde k plamentm, mohly by zpdsobit pozar
Prohibited
o Frekvencni méni¢ musi byt pouzivan pouze v prostfedi, definovaném v uzivatelské prirucce.
E Pouzivani v jinych podminkach maze zplsobit zavadu.
Mandatary
Viz
A Varovani polozky
o Frekvencni ménice neinstalujte do mist, kde se vyskytuji vibrace.
® Muize dojit k uvolnéni uchycovacich Sroubt a upadnuti frekvenéniho méni¢e mize zplsobit uraz.
Prohibited

o PresvédCete se, ze vstupni sitové napéti je v toleranci + 10%, -15% z jmenovité hodnoty sitového
napajeciho napéti, které je uvedeno na typovém stitku frekvenéniho ménice. (+10%, pokud frekvenéni
meéni¢ pracuje s trvalym zatizenim 100%) Pokud je napajeci napéti jiné, mize dojit k pozaru.

Mandatory
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e Frekvencni méni¢ neinstalujte do mist s vysokou teplotou, velkou vihkosti,
kondenzaci vihkosti a mrazu.

o Neinstalujte v mistech, kde dochazi ke kontaktu s vodou nebo kovovymi ¢asticemi v
pradném prostfedi, nebo prostifedi s olejovou mlhou.

o Neinstalujte v mistech s vyskytem korozivnich plynt nebo chladici kapaliny pro fezné
nastroje.

o Frekvenéni méni¢ provozuijte v prostfedi s maximalnim rozsahem teplot od -10 do +60 °C.
Pokud teplota piekracuje +40 °C, je nutné zachovat minimalni montazni rozestupy, odstranit ochranny kryt v horni ¢asti ménice
a odpovidajicim zplsobem snizit jmenovitou hodnotu proudu frekvenéniho ménice.

WTTET T

Poznamka: Zaklad frekvenéniho ménice konstrukéné tvofi vymeénik tepla. Pfi montazi frekvenéniho ménice do rozvadéce
zachovejte dostate¢ny prostor hlavné pod a nad frekvenénim méni¢em, aby mohl chladici vzduch volné cirkulovat. Pokud okolni
teplota prekroci +40 °C, je nutné zachovat i bo&ni rozestupy. Pokud je frekvenéni ménic instalovan v rozvadédi, doporuduje se
na zaveér praci odstranit ochrannou félii z horni strany frekvenéniho ménice.(V prib&hu montaze chrani félie frekvenéni ménic
pred vniknutim cizich téles)

e Frekvenéni ménice neinstalujte do mist, kde se vyskytuji vibrace.

Poznamka Pokud je frekvencm memc mstalovan v misté s vyskytem vibraci,

e Pokud je frekvenéni ménic instalovan v blizkosti nize uvedenych zafizeni, je nutné pro jeho bezporuchovou ¢innost realizovat
uvedena opatreni.

Elekromagnety: doplnit odruSovaci ¢len

Brzdy: doplnit odruSovaci ¢len

Stykace: doplnit odruSovaci ¢len k civce stykace
Zarivky: doplnit odrusovaci ¢len

Rezistory: neumistovat v blizkosti frekvenéniho ménice
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m Postup pfi instalaci

@ Nebezpedci

o Nikdy neinstalujte nebo neprovozujte frekvenéni méni¢, pokud je poSkozen nebo chybi néktera

soucastka.
Hrozi nebezpeci urazu elektrickym proudem nebo pozar. Pfi pozadavku na opravu nebo nahradni dily
Prohibited kontaktujte svého obchodniho zastupce!

e Frekvencni méni¢ namontujte na kovovou desku
Zadni ¢ast frekvenéniho méni¢e mize byt velmi horka. Frekvenéni méni¢ neumistujte do hoflavych

objektl. Hrozi nebezpedi pozaru.

e Frekvencni méni¢ neprovozujte bez €elniho krytu. Mohlo by dojit k urazu elektrickym proudem.
Nerespektovani tohoto upozornéni muze vést k vaznému Urazu nebo smrti.
Mandatory | o Stroj musi byt z bezpeénostnich dilvodtl vybaven ovladadem nouzového zastaveni (Funguje napfiklad
tak, Ze se po jeho aktivaci napfiklad odpoji napajeci napéti a tim dojde k zabrzdéni mechanické brzdy)
Proces zastaveni nemUze byt proveden okamzité pomoci samotného frekvenéniho méni¢e a mohlo by
dojit k Urazu nebo nehodé.
o VVeskeré prisluSenstvi frekvenéniho méni¢e musi byt specifikovano timto manualem
Pouziti jakéhokoliv jiného pfislu§enstvi miize vést k nehodé

& Varovani

e Frekvenéni méni¢ musi byt namontovan na nosnou plochu, ktera unese jeho hmotnost.
Pokud se namontuje na plochu, ktera jeho hmotnost neunese, mize dojit k jeho upadnuti a zplsobeni

Urazu.
0 e Pokud aplikace vyzaduje brzdéni, (brzdéni hiidele motoru), instalujte mechanickou brzdu.
Brzdéni frekvenénim méni¢em nelze vyuZzit jako mechanicka brzda a pokud je pouzita k tomuto ucelu,
Mandatory | mize dojit k drazu.

Frekvenéni ménic je uréen k montazi dovnitf rozvadéce ve vertikalni poloze na kovovou zakladovou desku.Pokud instalujete
vice frekvenénich méni¢u, maji byt montovany horizontalné vedle sebe s mezerou minimalné 5 cm. Pokud jsou frekvenéni
méni¢e montovany bez mezer, je nutné po dokonéeni montaze odstranit kryci folie v horni ¢asti frekvenénich ménict a pokud
jsou provozovany pfi teploté okoli vétsi, neZ 40°C, je nutné uvaZovat sniZeni jmenovitého proudu ménicu.

Standardni montaz Montaz vedle sebe bez mezer
A
10 cm or mors 100 €T o Imors
| ¥ Famores esalke on Top
a a e
Semormore | ATYE [ po e s ATV ATV ATz
Ela

1 10 cm of mors Imu'n-:-rrrm

Vzdalenosti, uvedené na obrazku jsou minimalni. Ménice jsou vybaveny vestavénym ventilatorem. Vzduch proudi mezi Zebry
vymeéniku tepla zespodu nahoru, proto zachovejte v dolni a horni ¢asti ménice dostatecny prostor pro jeho cirkulaci

Poznamka: Neinstalujte do mist s vysokou vlhkosti, vysokymi teplotami do prostfedi prasnych, s kovovymi ¢asticemi nebo
olejovou mihou.
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m Ztratové vykony frekvencnich ménicl a doporucené pratoky vzduchu pro ventilaci

Ztratovy vykon frekvenénich ménicu se pohybuje cca 5 % z jeho jmenovitého vykonu. Tyto ztraty vznikaji v podstaté na dvou
¢astech frekvenéniho ménice — na vstupnim usmérnovaci a vykonovém stupni. V pfipadé, ze by ztratovy vykon zplsoboval
nepfipustné zvyseni teploty uvnitf rozvadéce, je potfebné pro udrZzeni teploty v dovolenych mezich realizovat pfislusna opatfeni
— ventilaci nebo chlazeni rozvadéce.

NizZe naleznete tabulku, ktera obsahuje udaje o ztratovém vykonu, doporu¢ené mnozZstvi vzduchu pro ventilaci nebo minimaini
potfebny povrch skfiné, pro pfedani tepla do okoli, pokud neni ventilace mozna.

Poznamky:
1) Ztratovy vykon pfislusenstvi (tlumivky, pfidavny odrusSovaci filtr atd.), pfipadné dalSich pfistroji neni v tabulce zahrnut
2) Ztratové vykony jsou uvedeny pro jmenovité zatizeni frekvencnich ménicu

Vykon Ztratovy vykon [W Minimalni mnozstvi | Minimalni potfebny
asynchronniho Modulaéni Modulaéni chladiciho vzduchu | povrch uzaviené
motoru [KW] kmitodet 6kHz kmitodet 12 kHz |  [m*min] skiiné [m?]
0.75 - : i3 0.28 1.26
1.6 - H 101 .58 202
22 - : 120 .68 2.4
Trojfazové 3 ! 183 1,1 3,56
napajeci 4 - ] 183 1.1 5.686
napéti &E - 1 248 1.42 4.8
3x230V 7.6 - : e 1.87 .82
11 - . 450 2.62 215
16 - 1 e A58 12.68
186 3= | - 208 13.96
= TR ' - 4.35 15.26
e 1085 H - 6,18 2.7
0,75 - ! ] .31 1.1
1.6 - . 73 0.44 1.56
) 22 - 1 103 .59
Trojfazové ) . 176 "
napajeci - T -
napéti k| : 176 1.0
3% 230V EE - i 216 1.23
7.5 - ' 201 1,66
11 - H 430 2.45
16 - ] G265 A56
185 B0 ' - 344
= S H - AET
30 347 . - 4.3
a7 280 ' - 6.50
45 1267 1 - 717
EE 1450 ' - .30
H 11,11
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m Montaz frekvenéniho ménice s ohledem na elektromagnetickou kompatibilitu

Frekvenéni méni¢e musi byt montovany a zapojeny s ohledem na fakt, Ze mohou generovat ruseni.
Dodrzte nasledujici zasady:

o Silové vodi¢e mistné oddélte od signalovych. Neumistuijte je ve stejném Zlabu, nevedte e paralelné vedle sebe, nesvazkujte je.
Stejnym zpusobem oddélte silové vodice privodni (sitové napajeni) od vyvodu z frekvenéniho ménice (motorovy kabel).

e Pro signalové vedeni pouzijte stinény signalovy kabel s twistovanymi (zkroucenymi) pary vodica.

o Provedte propojeni kostry frekvenéniho ménice s ochrannym vodic¢em.

e VSechny stykace v okoli vybavte odruSovacimi ¢leny.

e Pokud je to potfebné instalujte pfidavny sitovy filtr, sitovou tlumivku a motorovou tlumivku.

e Pro mechanické uchyceni a spravné ukostfeni stinéni motorového a signalového kabelu dle zasad EMC pouzijte pfidavnou
desku, ktera je sou€asti dodavky frekvenéniho ménice.

i
i
=]

_
S = e e

@O deska
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m Montaz vice frekven&nich méni¢d do rozvadéce
Pokud je potfebné umistit do jednoho rozvadéce dva a vice frekvenénich ménicud, dodrzte nasledujici zasady:

e Freven¢ni ménice Ize montovat vedle sebe bez montaznich mezer, za podminky, ze teplota okoli nepfestoupi 40 °C.

e Pokud jsou frekvenéni méni¢e montovany bez mezer, je potfebné po ukonceni montaze odstranit samolepici kryty na horni
strané frekvenénich ménicu.

e Pokud je teplota okoli vétsi, nez 40 oC, je potfebné frekvenéni ménic¢e s montaznimi mezerami minimalné 50 mm, odstranit
ochranné kryty na horni strané frekvenénich méni¢ a odpovidajicim zplisobem snizit jejich jmenovité proudy.

e V/ oblasti spodni a horni ¢asti frekvencnich ménict zachovejte minimalné 200 mm volny prostor.

e Pokud jsou méni¢e montovany nad sebou, pouZijte mezi jednotlivymi Fadami pfepazku, viz obrazek nize.

Ventilator

(=]

4 Frekvenci ménic v horni ¢asti

& -, Pfepazka pro usmérnéni vzduchu

+ Frekvenéni méni¢ ve spodni casti
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2. Pripojeni

@ Nebezpedi

e Je zakazano frekvenéni ménic rozebirat, jakkoli upravovat nebo opravovat!
Neuposlechnuti zakazu maze vést k Urazu elektrickym proudem, pozaru a Skodam.
PFi pozadavku na opravu kontaktujte dodavatele frekvenéniho ménice!

Disassembly
prohibited
o Nikdy nevkladejte prsty do otvord, jako jsou napfiklad otvory pro vlozeni vodi¢d nebo otvory ventilatord.
Hrozi nebezpeti Urazu elektrickym proudem nebo jiné zranéni.
e Nikdy do frekvenéniho ménice nevkladejte zadné predméty jako jsou Ustfizky vodicl, atd.
Hrozi nebezpedi Urazu elektrickym proudem nebo pozaru.
Prohibited e Nedovolte kontaktu vody nebo jiné kapaliny s frekvenénim méniéem

Hrozi nebezpedi urazu elektrickym proudem nebo poZaru.

A Varovani

O

Prohibited

S frekvenénim méni¢em nikdy nemanipulujte a nepfenasejte jej uchopenim za &elni kryt vyrobku. Celni
kryt mGze vypadnout a méni¢ mGze upadnout a zpUsobit Uraz.

2.1 Pokyny pro pfipojeni

@ Nebezpeci

O

o Nikdy neotvirejte kryt frekvenéniho ménice, nebo dvefe rozvadéce pokud je méni¢ napajen.
Zafizeni obsahuje velké mnozstvi soucastek, na nékterych z nich nebo na deskach s plosnymi spoji
mUze byt sitové napéti. Nedotykejte se jich, hrozi nebezpeci Urazu elektrickym proudem.

Prohibited
e Pripojeni frekvenéniho méni¢e musi byt provedeno odborné. Neodborné pfipojeni muze vést k urazu
elektrickym proudem, nebo pozZaru
e Provedte spravné pfipojeni vystupnich svorek frekvenéniho ménice (strana motoru) Pfi zaméné dvou
vystupnich fazi motoru, dojde k jeho otaceni v opaéném smyslu, coz maze vést k Urazu.
e Propojeni musi byt provadéno az po montazi frekvenéniho ménice, pokud je propojeni provedeno pfed
montazi ménice, hrozi zkrat nebo uraz elektrickym proudem

Mandatary

e Pfed propojenim je nutné provést nasledujici kroky:

(1) Vypnout sitové napajeci napéti a vSechny napajeci zdroje

(2) Vyckat minimalné 10 minut do vybiti kondenzator(i stejnosmérného meziobvodu a presvédcit se, ze
signalni svétlo pfitomnosti sitového napajeciho napéti na ¢elnim panelu nesviti

(3) Ovérit méfenim ve ss meziobvodu (MéFici pfistroj se ss rozsahem 800 V min), Ze napéti mezi
svorkami PA/+ a PC- je menSi, nez 45V

V pfipadé, Ze nejsou vyse uvedené kroky provedeny, hrozi Uraz elektrickym proudem.

e Svorky frekvenéniho ménic¢e utdhnéte pfedepsanym momentem. Pokud svorky nejsou dotazeny
doporu¢enym momentem, muze dojit k poZaru.

e Presvédcete se, Ze vstupni sitové napéti je v toleranci + 10%, -15% z jmenovité hodnoty sitového
napajeciho napéti, které je uvedeno na typovém Stitku frekvenéniho ménice. (+10%, pokud frekvenéni
méni¢ pracuje s trvalym zatizenim 100%) Pokud je napajeci napéti jiné, muze dojit k poZaru.
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@ Nebezpedi

Uzemnéni frekvenéniho méni€e musi byt provedeno bezpecné.
9 Pokud neni uzemnéni bezpe¢né pfipojeno, miize pfi poruse frekvenéniho ménice dojit k trazu

elektrickym proudem nebo k poZaru.

Ba Groundad
A Varovani
o Na vystkup frekvencniho ménice je zakazano pfipojovat jakékoliv prisluSenstvi (odruSovaci filtry,
® prepétové ochrany), které obsahuji kondenzatory. Hrozi nebezpeci pozaru.
Prohibited

m Pfipojeni dle zasad EMC
Pripojeni provedte dle zadsad EMC. Piedejdete tak moznym problém{m pfi provozu zatizeni.

m Silové napajeci napéti a napdjeni fidici ¢asti frekvenéniho ménice

Ridici &ast frekven&niho ménice je napajena z interniho napajeciho zdroje. Zdroj je napéajen ze silového napéti. (Viz kapitolu
6.17.3) Pokud dojde vlivem zavady nebo pfi vypnuti k vypadku silového napajeni frekvenéniho ménice, dojde i k vypadku
napajeni fidici ¢asti.

m Zapojeni

e S ohledem na misto mezi silovymi svorkami pouzijte izolované lisovaci koncovky na vodiCe a pfipojte je tak, aby mezi
sousednimi svorkami nemohlo dojit ke zkratu.

® Pro zemni svorku pouzijte vodi¢ o prazezu odpovidajicim tabulce 10.1 nebo vétsim. Vzdy pfipojte kostru frekvenéniho ménice
s ochrannym vodi¢em. PouZijte co nejkratsi vodi¢ s co mozna nejvétSim prafezem.

o Silové vodi¢e dimenzujte dle tabulky 10.1.

e Pokud délka silovych vodi¢l prekro&i 30 m, musi byt zvétsen jejich prirez.

2.2 Standardni pripojeni

@ Nebezpedi

o Nikdy nepfipojujte sitové napajeci napéti na vystupni svorky pro pfipojeni motoru (U/T1, V/T2, W/T3)
® Vede to ke zni¢eni frekvenéniho ménic¢e a mize dojit k pozaru.

o Nikdy nepfipojujte rezistory ke svorkam sbérnice stejnosmérného meziobvodu (PA/+, PC/-)

Muize dojit k pozaru

Prohibited o Nikdy se nedotykeijte 15 minut od vypnuti sitového napajeciho napéti vodicl, pfipojenych ke vstupni
strané frekvenéniho ménice. Mlze dojit k Urazu elektrickym proudem.
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2.2.1 Standardni doporu¢ené schema zapojeni 1

Standardni doporu¢ené schema zapojeni pro typ logickych vstup SINK (negativni logika) je uvedeno na obrazku nize:

Lo
PO FWT pcﬁr
MCCB
Silové napajeci napéti — il L
Trojfazové napajeci napéti SiL2 Noise || p _—
200...240 V/50...60 Hz nebo_ =" TiL3 <] fiter Qs eireu
380...480 V/50...60 Hz ' g
Cantral ; Fy Chod vpred
FLE circuit oool| Ry Chod vzad
o 0
FLE ATVZAI [ala) RES Reset
Ciperation panelCC Zem
FLA
- P24
Cannecior far
v L
Low-speed S M VIA

SOURCE W ')

signal autput
28de input YFLG PLC H H

e SINK | ]

CC VIA  VIB pp

+
t ‘“foitage signal: 0-10W
T (Current signal 4-20m

External potentiomater {1~1 ki)
{?.T-';:]r:i} {er input voltage signal across VIB-CC
or &-,
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2.2.1 Standardni doporu¢ené schema zapojeni 1

Standardni doporu¢ené schema zapojeni pro typ logickych vstup SINK (negativni logika) je uvedeno na obrazku nize:

£ N o
PO FNJT F‘C.l.(
MCCEB
Silové napajeci napéti e RILT ] -
Trojfazové napajeci napéti s 5’:'-2 Noise L oower circuit
200...240 V/50...60 Hz nebo — T/IL3 & filter -
380...480 V/50...60 Hz — "y
.
Contral = P24
circuit £Chod vpred
FLC g 0 g F p
R RChod vzad
‘olectve function o b ATV21 o0
divation output Operation panel RES FReset
Conmectar for

comman seqial
communicationg

Low-speed SN FM iA
signal output| ge EOURCE W W

24vde input PLC E H

SINK | |

CC VIA VIB PP

1 ! WVoltage signal; D10V
© {(Current signal- 4-20mu

=

External patentiormeter (1~10k)
{or input woltage signal across WIB-CG

T.5V-1mA
(or 4-20mA)
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2.3 Popis svorkovnic

2.3.1 Svorky silové svorkovnice

Nize uvedené schema zobrazuje zapojeni silovych obvodu.

m Pfipojeni sitového napajeciho napéti a motoru k frekvenénimu ménicim

[ e

Pawer supal |
el l ATV |
i Power Ines ane Pk brmai A |
i ronnecksd LT, SIL7 and TLA,  comnecied o \W6TY, WTZ and '#AT3 | Mabewr

=

|umivmzwry (D] A
| [—— A
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m Vykonové svorky

Symbol svorky

Funkce svorky

Zemnici svorka. Celkem 3 svorky, 2 svorky ve svorkovnici, 1 Sroubova svorka na chladi¢i frekvenéniho

ménice

R/L1, S/L2, T/L3

ATV21eeeeM3: Trojfazové napajeci napéti 3x200...240 V/50-60Hz
ATV2leeeeN4: Trojfazové napajeci napéti 3x380...480 V/50-60Hz

U/T1, VIT2, WIT3

PFipojeni fazi asynchronniho motoru

PA/+, PCI-

Svorka PA/+: Kladny pdl ss sbérnice meziobvodu
Svorka PC/-: Zaporny pdl ss sbérnice meziobvodu
Frekvenéni ménic Ize napajet stejnosmérnym napétim prostfednictvim svorek PA/+ a PC/-.

2.3.2 Svorky signalovych svorkovnic

Signalové svorkovnice jsou stejné pro vSechny typové velikosti frekvenénich ménict Altivar 21.

V nize uvedené tabulce je popsana funkce jednotivych svorek svorkovnic.
Rozmisténi signalovych svorkovnic naleznete v kapitole 1.3.2.3.

m Signalové svorky

Symbol | Vstup/ Funkce svorky (tovarni konfigurace) Elektrické parametry Interni zapojeni
svorky | vystup frekvenéniho ménice
F Vstup o Propojeni F na zem CC: Chod
3 vpied Bezpotencialové
'g> Rozpojeni: zastaveni po dobéhové | vstupy 24 V —5 mA
o rampé
R Vstup % 2 | Propojeni R na zem CC: Chod Prepinatelné:
T 2 | vzad Sink/Source/PLC
5 > | Rozpojeni: zastaveni po dobéhové | prostiednictvim BLC ¢
3 |ramps prepinace SW4
RES Vstup = Reset poruchy
¢ v
F~RE S50
PLC Vstup Vstup pro externi napajeni 24 V ss ss 24V |
Tovarni nastaveni: Source
CcC Zem pro 2 svorky
vstupy/ |
vystupy !
CCT_‘L

ATV212_man_CZ_beta_12 2012.doc 42




Symbol | Vstup/ Funkce svorky Elektrické parametry Interni zapojeni
svorky | vystup frekvenéniho ménice
PP Vystup Zdroj ss referenéniho napéti +10 V 10V, o4V
max. zatizeni 10 mA |
VIA Vstup Konfigurovatelny analogovy vstup.
Tovarni nastaveni napétovy 0-10 V 0-10V,
Funkci Ize zménit na proudovy vstup ZatéZovaci impedance
0-20 mA, (4-20 mA) pfepnutim pfepinace 30 kQ
SW3 (VIA) do polohy |
0-20 mA (4-20 mA),
Zménou nastaveni parametru F109 mize | zatéZzovaci impedance
byt vstup nastaven jako konfigurovatelny 250 O
logicky vstup. Pokud je pouzita logika
Sink, je nutno mezi P24 a vstup VIA
zapojit rezistor 4,7 kQ, 0,5 W. V tom
pripadé pfepnéte prepinac SW3 (VIA) do
polohy V.(Viz upozornéni dale)
VIB Vstup Konfigurovatelny analogovy vstup. 0-10V, +2V
Tovarni nastaveni napétovy 0-10 V Zatézovaci impedance
Vstup pro PTC ¢idla (viz 6.17.15) 30 kQ viel 15k
15k
FM Vystup Konfigurovatelny analogovy vystup. 0-10 V
Tovarni nastaveni: vystupni frekvence 0-20 mA (4-20 mA)
Funkci Ize zménit na proudovy vystup 0-20
mA (4-20 mA) pfepnutim pfepinace SW2 Dovolena zatézovaci
(FM) do polohy | impedance 750Q
nebo méné
P24 Vystup Svorka napajeciho zdroje +24 V

Poznamka * PTC (Positiv temperature Coefficient = Rezistor s pozitivnim teplotnim koeficientem odporu) Zde je pouzit jako
ochrana proti nadproudu — pfi ohfati se prudce zvysi jeho odpor a tim se omezi proud.
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Symbol | Vstup/ Funkce svorky Elektrické parametry Interni zapojeni
svorky | vystup frekvenéniho ménice
FLA Vystup Konfigurovatelny pfepinaci kontakt relé 250 V AC, FLA +o4y
FLB Tovérni nastaveni: 1 A pfi cosop=1,
ELC 0,5 A pfi cosg=0,4,
30V DC, FLB [
05A FLC
RY Vystup Konfigurovatelny spinaci kontakt relé 250 V AC, +24V
RC Tovarni nastaveni: detekce frekvenéniho 1 A pfi cosp=1,
prahu 0,5 A pfi cosp=0,4, RY
Pro kontakt Ize nastavit dvé funkce 30V DC, -
0,5A RC

m Pouziti logickych vstupl s internim napajecim zdrojem. Negativni (SINK) a pozitivni (SOURCE)

logika

Prepinani typu logiky se provadi pomoci pfepinate SW4 (Sink-PLC-Source).
Typ logiky zvolte pfed pfipojenim signalovych vstupl a ve vypnutém stavu frekvenéniho ménice! V opaéném pFipadé maze dojit
k poskozeni vstupnich obvodu frekvenéniho ménice, pfipadné pfipojeného zafizeni!

PFi negativni logice (SINK) ve stavu, kdy je vstup aktivni — tj.pfi log.0, te€e proud z logického vstupu do zemé zdroje. V Evropé
je Castgji pouzivana pozitivni logika (SOURCE) kdy je logicky vstup aktivni pfi pfivededni 24 V, ;. pfi log.1 a proud tece do

logického vstupu.

V obou pfipadech je potfebné logické vstupy napajet bud’ z iterniho nebo externiho zdroje a zapojeni zavisi na tom, jaky zdroj je
pouzivan. Na obrazku nizZe je uvedeno zapojeni pro pozitivni a negativni logiku s internim zdrojem.

Pfepina¢ SW4 v poloze Sink
Negativni logika

Pfepina¢ SW4 v poloze Source
Pozitivni logika

...... - éd:'-.-:ué — o T
' Logicky vstup pog Logicky vstup
Vystup F :
Vystup F
i o |
Ridici Frekvenéni Ridici Frekvenéni
systém ménic systém meéni¢
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m Pouziti logickych vstupud s externim napajecim zdrojem. Negativni (SINK) a pozitivni (SOURCE)
logika
Svorka PLC se pouziva pro pfipojeni externiho napajeni pro logické vstupy nebo pro izolovani svorky od ostatnich vstup nebo

vystupu. Pro tuto funkci je potfebné pfepnout pfepina¢ SW4 do polohy PLC. Na obrazku nize je uvedeno zapojeni pro pozitivni
a negativni logiku s externim zdrojem.

Prepina¢ SW4 v poloze PLC Prepina¢ SW4 v poloze PLC
Negativni logika Pozitivni logika

{ 24V ] " 24V

| —T— i PLC Logicky vstup

Vystup F D

Log.:jicky vstup

Vystup

Ridici Frekvenéni Ridici Frekvenéni
systém ménic systém ménié

m Volba funkce vstupu VIA (analogovy vstup / logicky vstup) (napét'ovy vstup / proudovy vstup)

(1) Funkci vstupu VIA Ize konfigurovat jako analogovy nebo logicky vstup prostfednictvim parametru F109. Tovarni nastaveni:
F109 = 0: VIA - analogovy vstup.

(2) Funkci vstupu VIA Ize konfigurovat jako napétovy nebo proudovy vstup prostfednictvim pfepinace SW3 (V-I). Tovarni
nastaveni: SW3 v poloze V - napétovy.

Vysledné tovarni nastaveni — tovarné je vstup VIA nastaven jako analogovy napétovy vstup.

Upozornéni:

Pokud je vstup VIA pouzivan jako logicky vstup, s negativni logikou Sink (parametr F109 = 1 logicky vstup Sink), je nutno mezi
+24 V (svorka P24) a vstup VIA zapojit rezistor 4,7 kQ, 0,5 W. PresvédCete se, Ze je pfepina¢ SW3 (VIA) v poloze V. Pokud
neni pfepina¢ SW3 (VIA) v poloze V a neni pfipojen rezistor mezi +24 V a vstupem, je vstup trvale aktivovan! To mdze byt
nebezpecné!

Funkci vstupu VIA konfigurujte pfed pfipojenim vstupniho signalu! V opaéném pfipadé muaze dojit k poSkozeni vstupnich obvod
frekvenéniho ménice, pfipadné pfipojeného zafizeni!
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Obrazek vpravo zobrazuje pfiklad

zapojeni vstupu VIA v rezimu o
logického vstupu (SW3 pfepnut Ed Vi,
do polohy V). 47K source Y
Logické vstupy jsou v rezimu Sink AL |
(SW4 prepnut do polohy Sink — WIA SIME W
negativni logika)

cc

m Volba typu logiky/ volba funkce analogového vystupu FM (napétovy vystup / proudovy vystup)

(1) Pfepinani typu logiky se provadi pomoci pfepinace SW4.

Typ logiky zvolte pfed pfipojenim signalovych vstupl a ve vypnutém stavu frekvenéniho ménice! V opacném pripadé mize dojit
k poskozeni vstupnich obvodu frekvenéniho ménice, pfipadné pfipojeného zafizeni!

(2) Prepinani funkce analogového vystupu mezi napétovym a proudovym se provadi pomoci pfepinace SW2
Funkci analogového vystupu zvolte pfed pfipojenim vystupu k dal§imu zafizeni a ve vypnutém stavu frekvenéniho ménice!

Tovarni nastaveni — tovarné je vystup FM nastaven jako analogovy napétovy vystup.

PLC

Tovarni nastaveni prepinacu:
SWA4Typ logiky (Sink-PLC-Source) v poloze Source — pozitivni logika

SW3 Piepinani vstupu VIA (napétovy/proudovy vstup) (V-1) v poloze V - napétovy
SW2 Pfepinani vystupu FM (napétovy/proudovy vystup) (V-1) v poloze V — napétovy
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3. Ovladani frekvencniho

menice

@ Nebezpedi

O

Prohibited

o Nedotykejte se svorek frekvenéniho ménice, pokud je napajen i kdyz se motor neotaci. Dotyk svorek
pokud je frekvenéni méni¢ napajen muaze zplsobit Uraz elektrickym proudem.

o Nedotykejte se klaves obsluzného terminalu frekvenéniho méni¢e pokud mate mokré ruce, neotirejte
frekvenéni méni¢ vihkym hadrem. Takova ¢innost muze skoncit urazem elektrickym proudem

o Nepfiblizujte se k stojicimu motoru, ktery je zastaven z divody poruchového hlaseni frekvenéniho
ménice a je nastaven automaticky rozbéh po poruse. Motor se muze neocekavané rozbéhnout a zpusobit
uraz.

Z bezpecénostnich divodl provedte takova opatfeni, aby po neoekavaném rozbéhu nedoslo

k Urazu (Napfiklad opatfete motor krytem)

0

Mandatory

e Napajeci napéti pfipojte az po uzavieni krytd frekvenéniho ménice nebo po zavieni dvefi rozvadéce.
PFi pfipojeni napajeciho napéti, pokud je kryt frekvenéniho méni€e otevien hrozi nebezpedi urazu
elektrickym proudem nebo jiného drazu.

e Pokud se z frekvencniho ménice zacne koufit, je citit nezvykly zapach nebo se z néj ozyva nezvykly
zvuk, okamzité vypnéte napajeci napéti.

Provozovani frekvenéniho ménice v tomto stavu maze vést k pozaru zafizeni. Pfi pozadavku na opravu
kontaktujte svého obchodniho zastupce!

e Pokud se frekvenéni ménic¢ del$i dobu nepouziva a je diky otvordm v rozvadéci moznost pusobeni
prachu, pfipadné jinych materiald, odpojte jej od napéjeni. Provozovani frekvenéniho ménice v tomto
stavu mlze vést k pozaru zafizeni.

e Pred resetovanim frekvenéniho ménice po poruse, zabezpette deaktivaci ovladacich signald. V
opacném piipadé se mize motor neotekavané rozbéhnout bezprostfedné po resetu poruchy.

A Varovani

Q)

o Nedotykejte se Zeber vyméniku tepla frekvenéniho ménice nebo vybijeciho rezistoru
Hrozi nebezpeci popaleni

Prohibited
contact
e Posudte vSechny mozné pracovni reZimy motoru a mechanické provedeni zafizeni. (Viz uzivatelskou
pfiruc¢ku k pouzitému motoru) Spatné posouzeni mize vést k Urazu.
Prohibited
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3.1 Zakladni pouziti frekvenéniho ménice Altivar 21

P¥i ovladavi pohonu je mozné zvolit z nasledujicich zplsobu:

—— (1) Ovladani motoru z obsluzného terminalu prostfednictvim klaves RUN/STOP
(2) Ovladani motoru prostrednictvim logickych vstupt svorkovnice (Chod vpred,
Start/Stop chod vzad)
\ ) (3) Ovladani motoru po sériové komunikaéni lince

(1) Zadavani zadané hodnoty frekvence z obsluzného terminalu pomoci klaves
vice/méné

(o
Zadavani zadané (2) Zadavani zadané hodnoty frekvence prostrednictvim analogového vstupu na
hodnoty vystupni svorkovnici (0 az 10 V, 4 az 20 mA)
frekvence (3) Zadavani zadané hodnoty frekvence po sériové komunikaéni lince

(4) Zadavani zadané hodnoty frekvence externimi ovladadi (tlacitky) vice - méné

Mistni a dalkové ovladani (Local/Remote)

Mistni ovladani: Pokud je klavesou LOC/REM zvolen rezim mistniho ovladani z obsluzného terminalu,
chod motoru, jeho zastaveni a zadavani zadané hodnoty frekvence je mozné pouze
pomoci klaves obsluzného terminalu. Pokud je zvolen rezim mistniho ovladani, sviti
signalka LOCAL.

Dalkové ovladani: Chod motoru a jeho zastaveni se ovlada v zavislosti na nastaveni parametru
rezim ovladani CMOd(Command mode) a zadavani zadané hodnoty v zavislosti na
nastaveni parametru rezim zadavani zadané hodnoty vystupni frekvence FMOd
(Frequency setting mode)

Poznamka 1: V tovarnim nastaveni je povoleno pfepinani mezi mistnim a dalkovym ovladanim. Pokud je potfebné prepinani
zakazat, viz kapitolu 6.20.1.

Poznamka 2: V tovarnim nastaveni plati, Ze povely pro chod motoru nebo jeho zastaveni a zadana hodnota frekvence zadané
dalkové zustanou platné i po prepnuti do mistniho fizeni. Pokud je toto chovani potfebné zakazat, viz kapitolu 6.10.

Pro volbu zaklanich funkci frekvenéniho ménice se pouzivaji parametry rezim
ovladani CMOd a reZzim zadavani Zzadané hodnoty vystupni frekvence FMOd

Oznaceni na Funkce Rozsah nastaveni Tovarni

displeji nastaveni

CMOd Volba rezimu ovladani 0: Ovladani logickymi signaly prostfednictvim 0
frekvenéniho ménice svorkovnice

1: Ovladani z obsluzného terminalu
frekvenéniho méni¢e pomoci klaves RUN,
STOP

2: Ovladani prostfednictvim sériové
komunikaéni linky

FMOd Volba rezimu zadavani zadané 1: Zadavani zadané hodnoty frekvence ze 1
hodnoty vystupni frekvence svorkovnice prostfednictvim analogového
vstupu VIA

2: Zadavani zadané hodnoty frekvence ze
svorkovnice prostfednictvim analogového
vstupu VIB

3: Zadavani zadané hodnoty frekvence z
obsluzného terminalu frekvenéniho meénice
pomoci klaves Sipka nahoru, Sipka dolG

4: Zadavani zadané hodnoty frekvence
prostfednictvim sériové komunikacni linky
5: Zadavani zadané hodnoty frekvence
externimi ovladadi (tlagitky) vice/méné
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3.1.1. Zadavani povelll chod a zastaveni motoru

Pfiklad volby rezimu ovladani frekven¢niho ménice

Pouzité Zobrazeni na Cinnost
klavesy displeji
0.0 Zobrazeni vystupni frekvence (frekvencni méni€ neni v €innosti)
Pokud je zvolen rezim zobrazeni provoznich veli¢in = zobrazeni vystuni frekvence (F710 =
0)
_,—.H_ AUF Displej zobrazuje prvni zakladni parametr [Z&kladni menu (AUF)]
[ CMOd Stiskem klaves ™ 4 nalistujte menu CMOd.
(&) (") WA
— 0 Stiskem klavesy ENTER se zobrazi hodnota parametru CMOd. (Tovarni nastaveni 0:
(ENT) Ovladani logickymi signaly prostfednictvim svorkovnice)
Fa fey |1 Zména hodnoty 0 stiskem klavesy.A na hodnotu 1: Ovladani z obsluzného terminalu
e frekvenéniho ménice pomoci klaves RUN, STOP
P - Stiskem klavesy ENTER se ulozi zménéna hodnota parametru.
Ef', fl 04 Jako potvrzeni uloZeni hodnoty parametru se na displeji nékolikrat stfidavé zobrazi nazev
parametru (CMOd) a jeho nova hodnota. Poté z(istane trvale zobrazen nazev parametru.

(1) Ovladani z obsluzného terminalu frekvenéniho méni¢e pomoci klaves RUN, STOP

(CMOd = 1)

_"'\-\.-
Pro ovladani se pouziji klavesy @J a -rT:% .

I""\—"

-H-\'- v
"'..:.u.NJ : Motor se rozbéhne

&

: Motor se zastavi

Pro povoleni zmény sméru otaceni je potfebné nastavit parametr Fr na hodnotu 2 nebo 3. Tovarni nastaveni Fr = 0:Chod vpred.

(2) Ovladani logickymi signaly prostrednictvim svorkovnice frekvenéniho ménice (CMOd = 0),
negativni logika (Sink)

Pro zadavani povelu chod vpred pfipadné chod vzad se pouziji externi logické signaly

Propojeni svore

Rozpojeni svorek H a[C{

(3) Zastaveni volnym dobé&hem

Tovarni nastaveni typu zastaveni po deaktivaci povelu
chod vpfed nebo chod vzad je zastaveni po rampé.
Pokud je pozadovan volny dobéh, konfigurujte jeden

z nevyuzitych logickych vstup( pro funkci volny dobéh

1 (ST). Zménte F110 = 0. Pro volny dobéh je potfebné
rozpojeni svorek ST — CC. Displej frekvenéniho ménice

zobrazi OFF

a = povel chod vpied je aktivni Frekvence s Dobéh po rampé
H a[CC = povel chod vpred je neaktivni ‘ / i a zastaveni
Propojeni _!—I— Propojeno
svorek Fa CC Rozpojeno
. Volny dobéh
Frekvence | ‘/—,\{{_
: Propojeno
F-CC —I 1L Rozpojeno
Propojeno
ST-CC I L Rozpojeno
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3.1.2. Zadavani zadané hodnoty vystupni frekvence

Ptiklad volby rezimu zadavani vystupni frekvence frekvenéniho ménice

Pouzité Zobrazeni na Cinnost
klavesy displeji
0.0 Zobrazeni vystupni frekvence (frekvenéni méni€ neni v €innosti)
Pokud je zvolen rezim zobrazeni provoznich veligin = zobrazeni vystuni frekvence (F710 =
0)
> AUF Displej zobrazuje prvni zakladni parametr [Zakladni menu (AUF)]
I'-._.r"
— FMOd Stiskem klaves " " nalistujte menu FMOd.
() (™) LI N
o 1 Stiskem klavesy ENTER se zobrazi hodnota parametru FMOd. (Tovarni nastaveni 1:
\ENT) Zadavani zadané hodnoty frekvence ze svorkovnice prostfednictvim analogového vstupu
- VIA)
T 3 Zména hodnoty 1 inkrementovanim pomoci klavesy £ na hodnotu 3: Zadavani Zadané
laylr) hodnoty frekvence z obsluzného terminalu frekvenéniho méni¢e pomoci klaves vice/méné
T Stiskem klavesy ENTER se ulozi zménéna hodnota parametru.
\ENT; 1= FMOd Jako potvrzeni uloZeni hodnoty parametru se na displeji nékolikrat stfidavé zobrazi nazev

parametru (FMQOd) a jeho nové hodnota. Poté zlistane trvale zobrazen nazev parametru.

Vicenasobnym stiskem klavesy MODE se displej vrati do stavu zobrazeni provoznich veli€in. (Tovarni nastaveni — vystupni

frekvence)

(1) Zadavani vystupni frekvence prostrednictvim obsluzného terminalu (FMOd = 3)

"
I:\.h_/l : Inkrementovani (zvySovani) frekvence

~,
G.«”: :dekrementovani (snizovani) frekvence

m Pfiklad zadavani Zadané hodnoty frekvence z obsluzného terminalu

Pouzité Zobrazeni na Cinnost
klavesy displeji
0.0 Zobrazeni vystupni frekvence.
Pokud je zvolen rezim zobrazeni provoznich veli€in = zobrazeni zadané frekvence (F710 =
1)
— — 50.0 Stiskem klaves " (" Nastavte Zadanou hodnotu vystupni frekvence. Udaj nové
"1",:' ':\',:' hodnoty blika. " *
P Stiskem klavesy ENTER se ulozi zménéna hodnota Zadané hodnoty frekvence.
Ef[ co.0=FC Jako potvrzeni ulozeni hodnoty parametru se na displeji nékolikrat stfidavé zobrazi nazev
parametru (FC) a jeho nova hodnota. Poté ziistane trvale zobrazena nastavena hodnota.
— Hodnotu Ize libovolné zvySovat nebo snizovat prostiednictvim klaves /. /& a nastavit
-_’\‘/] ':\',:' 40.0 stejnym postupem novou zadanou hodnotu vystupni frekvence, p

napfiklad 40 Hz i za provozu frekvenéniho ménice.
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(2) Zadavani vystupni frekvence analogovym vstupem prostfednictvim svorkovnice

(FMOd

=1 nebo 2)

m Zadavani vystupni frekvence
1) zadavani frekvence externim potenciometrem

/ PP Potenciometr
Zadavani Pouzijte linearni potenciometr 1 az 10 kQ, ¥a W
vl VIE potenciometrem Podrobnosti viz kapitolu 6.5.
50 Hz -
oe Frekvence -
-
-~

Poznamka: Stejnym zplsobem muze -

byt pouzit analogovy vstup VIA. 0

FMOd = 1 zadavani prostfednictvim VIA, MIN MAX

\_

FMOd = 2 zadavani prostfednictvim VIB.

/

2) zadavani frekvence napétim 0 az 10 V

-

\_

Zadavani zadané hodnoty frekvence napétovym

VIA Zadavani signalem 0 az 10 V
napétim Podrobnosti viz kapitolu 6.5.
I 0az10V
oo 50 Hz -
Frekvence =
-
-~

Poznamka: Stejnym zptsobem muize il

byt pouzit analogovy vstup VIB. 0

FMOd = 1 zadavani prostfednictvim VIA, ov oV

FMOd = 2 zadavani prostfednictvim VIB.
Poznamka: Ujistéte se, zda je pfepina¢ SW3 (VIA) v poloze napétovy vstup - V

~

/

3) zadavani frekvence proudem 0 az 20 mA

-

\_

Zadavani zadané hodnoty frekvence proudovym

VIA Zadavani signalem 0 az 20 mA
proudem Podrobnosti viz kapitolu 6.5.
I 0az20 mA
e 50 Hz -
Frekvence -
-
-~
~
0
0 mA 20 mA

Lze nastavit rozsah 4 az 20 mA
Poznamka: Ujistéte se, zda je pfepina¢ SW3 (VIA) v poloze proudovy vstup - |

~
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3.2 Priklady zpusobu zadavani povelll a zadané
hodnoty frekvence

Priklady provozu frekvenéniho ménice

Priklad 1| oviadani mistni:

Zadavani zadané hodnoty vystupni frekvence prostfednictvim klaves vice/méné obsluzného terminalu,
ovladani pohonu prostfednictvim klaves RUN/STOP.

(1) zapojeni
Pas P
Jistic
A1 So H
, . ito
Kl sz Tl [l vykonova sast
- TiLs g [filtr
- ] 1
Ridici &ast
I
(2) Nastaveni parametr(i
Néazev parametru Funkce Nastavena hodnota
CMOd Volba reZimu zadavani poveld chod/stop 1
FMOd Volba rezimu zadavani Zzadané hodnoty vystupni frekvence 3
(3) Ovladani
. ~ w7 — T ~ z . -
Chod vpfed/zastaveni motoru: Stisknéte tlacitko %@ a {:Eﬁ na obsluzném terminalu
Zadavani vystupni frekvence: Stisknéte tlacitka xl: Z\T_,. pro zvy$ovani nebo snizovani Zadané hodnoty.

P
pro ulozeni yadané hodnoty do paméti stisknéte klavesu |\E_”'LJ

Po ulozeni hodnoty vystupni frekvence tlacitkem ENT se na displeji stfidavé zobrazi
zadana hodnota a oznaceni parametru FC, poté zUstane zobrazena zadana hodnota.
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Priklady provozu frekvenéniho ménice

Priklad 2 Ovladani dalkoveé:

Zadavani zadané hodnoty vystupni frekvence, ovladani pohonu prostfednictvim externiho
analogového a logickych sinald.

(1) zapojeni
fin N
Piis P
Jisti¢ Mt
. Rl Sit U Ll
n o m—

'3 L2 O 1| Vykonova cast Wtz

— L3 Vy = I 4]

P L filtr

1 Y
Ridici ¢ast F Chod vpfed
;] Chod vzad
Zem
cc 5
VIBE  FP
e
T Analogovy signal 0 az 10 V nebo 4

Externi potenciometr, nebo napétovy az 20 mA
externi signal 0 az 10 V mezi svorkami
VIAaCC Mwﬂu;mmtﬂﬂﬁ&r = .

(2) Nastaveni parametrti

Néazev parametru Funkce Nastavena hodnota
CMOd Volba rezimu zadavani povell chod/stop 0
FMOd Volba rezimu zadavani zadané hodnoty vystupni frekvence 1 nebo 2
(3) Ovladani
Chod vpred/ zastaveni Aktivaci logického vstupu F (propojit F s CC)/deaktivaci vstupu F
(rozpojit F a CC)
Chod vzad/ zastaveni Aktivaci logického vstupu R (propojit R s CC)/deaktivaci vstupu R
(rozpojit R a CC)
Zadani zadané hodnoty vystupni frekvence: Prostfednictvim analogového vstupu VIA (napétovy nebo proudovy)

nebo VIB (napétovy)

Pfed pfipojenim signall je nutné ve vypnutém stavu ménice nastavit prepinace: SW4 dle pouzitého typu logiky (na obrazku
pouzita negativni logika) — tedy nastavit do polohy Sink (negativni logika) a SW3 dle pouzitého analogového signalu na vstupu
VIA (Potenciometr, zapojeny jako napétovy déli¢, napajeny ze zdroje referenéniho napéti PP nebo napétovy externi signal
nutno pfepnout SW3 (VIA) do polohy V (napétovy) a pfi pouziti proudového signalu nutno pfepnout SW3 do polohy | (proudovy)
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4. Zakladni provoz
frekvencniho meénice

Frekvencni ménice Altivar 21 pracuji v jednom ze tfi zakladnich rezima:

parametrl na displeji aktivovan po pfipojeni ménice k napajecimu napéti

Rezim zobrazovani provoznich Tento rezim je pro frekvenéni méni¢ standardni a je vzdy automaticky
obsluzného terminalu

V tomto rezimu je mozé zobrazit vystupni frekvenci nebo zadavat zadanou
hodnotu vystupni frekvence. V tomto rezimu jsou také na displeji zobrazovany
informace o varovanich a poruchové hlaseni béhem provozu nebo v
poruchovych stavech.

e Zadavani zadané hodnoty viz kapitolu 3.1.2

e Varovani a poruchova hlaseni

P¥i poruse frekvenéniho ménice dojde na displeji obsluzného terminélu ke
stfidavému zobrazovani frekvence a poruchového hlaseni.

C: Nadproud

P: Prepéti

L: Pretizeni

H: Prehrati

Rezim nastavovani parametr( V tomto rezimu Ize nastavovat parametry frekvenéniho ménice
Postup pfi nastavovani viz kapitolu 4.2

Rezim zobrazovani stavu V tomto reZimu je mozné sledovat stav vstupl a vystupd, vystupni proud a
frekvenéniho ménice napéti atd. Vice informaci o tomto rezimu naleznete v kapitole 8.1.

Stiskem klaves MODE na panelu obsluzného terminalu frekvenéniho ménice Ize mezi jednotlivymi rezimy pfepinat:

_ Rezim zobrazeni * | o
-~ . -
,-“EPE | brovoznich veligin | -"I&
/\ e

Rezim zobrazeni
stavu ménice

.,

Rezim nastavovani
. _parametri

7
~——
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4.1 Struktura zobrazeni provoznich veli€in

Rezim nastavovani
parametr(i

N —

mil  RUF
Rezim zobrazeni
provoznich veli¢in * Rezim zobrazeni

RN m provoznich veli¢in:
Hr  viz stranu D-1

30 provoznich
veli¢in

LY

Lo |
I'-1
= =

=

€3
o
Ly
¢
Ly

L)

€3
x
s

ny

L

&

€3
-
L
¢

& @D

Poznamka: pro navrat do rezimu zobrazeni provoznich veli¢in

stisknéte klavesu @I
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4.2 Postup pri nastavovani hodnot parametru

Vyrobek je dodavan s tovarnim nastavenim hodnot parametri. Parametry se déli do 5 zakladnich skupin. Zvolte pozadovany
parametr, ktery chcete zménit nebo vyhledat a a jeho hodnotu vratit do tovarniho nastaveni:

Menu zakladni parametry Zakladni parametry musi byt nastaveny pfed prvnim pouzitim frekvenéniho ménice
(Viz kapitolu 4.2.1)

Menu specialni - L s .
Specialni parametry pro podrobné;j$i a specialni nastaveni. (Viz kapitolu 4.2.2)

parametry

Menu uzivatelské Uzivatelské parametry — zde jsou zahrnuty viechny parametry, jejichz hodnota je

parametry odliSna od hodnoty tovarniho nastaveni. Po nastaveni Ize v tomto menu pfekontrolovat,
které parametry byly zménény nebo je mozné déle s parametry pracovat. Nazev menu:

(Automaticka edita¢ni funkce) Uzivatelské parametry Gr.U. (Viz kapitolu 4.2.3)

Quick menu Quick menu slouzi pro nastaveni az deviti nej¢astéji pouzivanych parametrd pro
specialni funkce frekvenéniho méni¢e. Umoznuje rychlejSi orientaci pfi nastavovani.
Nazev menu: Quick menu. (Viz kapitolu 4.2.4)

Menu Historie zmén Historie zmén parametrd. Zde jsou zobrazeno poslednich 5 parametra které byly

o zméneény v opacném chronologickém poradi zmén. Toto menu je mozné pouzit pfi
parametru opakovaném nastaveni, pokud se pouzivaji stejné parametry

Nazev menu: Historie zmén parametrt AUH. (Viz kapitolu 4.2.4)

/ Rozsah hodnot nastaveni parametr: \

HI Zobrazi se pfi pokusu o nastaveni vétSi hodnoty, nez je povoleny rozsah hodnot nastaveni daného
parametru nebo mize byt zobrazeno jako disledek nastaveni hodnoty jiného parametru, které zméni
rozsah hodnot nastaveni tak, Ze je aktualné nastavena hodnota vétsi, nez horni hranice.

LO Zobrazi se pfi pokusu o nastaveni mensi hodnoty, nez je povoleny rozsah hodnot nastaveni daného
parametru nebo mize byt zobrazeno jako disledek nastaveni hodnoty jiného parametru, které zmeéni
rozsah hodnot nastaveni tak, Ze je aktualné nastavena hodnota mensi, nez dolni hranice.

k Pokud na displeji blika zobrazeni, Zze hodnota je vétsi, nebo mensi, nez povolena hodnota nastaveni daného /
parametru, je mozné hodnotu pouze zmensit (HI) nebo zvétsit (LO).
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4.2.1 Postup pri nastavovani zakladnich parametru

Postup pro nastaveni vSech zakladnich parametru je stejny.

Postupnym stiskem tlacitek provedeme nasledujici kroky f
I

~

* Frekvenéni méni¢ se dodava
s tovarnim nastavenim hodnot
parametr(.

* Listovanim zvolte parametr,
ktery chcete zménit

* Seznam a popis zakladnich
parametr(i naleznete v kapitole

o /

=
(=]
L=}
m

Prepnuti do rezimu nastaveni parametrd

\{

P
Y,

v

\{

.

)

Volba parametru, jehoz hodnota ma byt zménéna

<

Zobrazeni aktualni hodnoty zvoleného parametru

(I
-

Nastaveni nové hodnoty zvoleného parametru

>

@

0

EET/I

m Pfiklad nastaveni hodnoty parametru Quick menu

UloZeni nastavené hodnoty zvoleného parametru,
navrat k zobrazeni nazvu parameru.

Priklad zmény hodnoty parametru maximalni frekvence z 80 na 60 Hz.

Pouzita klavesa | Zobrazeni na displeji Funkce
Zobrazeni frekvence motoru (motor v klidu)
0.0 Poznamka: plati pro tovarni nastaveni zobrazeni provoznich veli€in
F710 = 0 [Frekvence motoru]
£y
ﬁ AUF Zobrazi prvni parametr Quick menu AUF
,-“:‘, ”;\- FH Listovanim v menu zobrazte parametr FH (maximalini frekvence)
R l\,
':g"-ﬁ 80.0 Po stistu klavesy ENTER se zobrazi aktualni hodnota parametru FH
A
R
IR 60.0 Nastavte hodnotu 60 Hz
'\.__Jl\__,f
'Eu'ﬁ 60.0 - FH Stiskem klavesy ENTER se nova hodnota parametru FH ulozi. Na displeji se
R stfida oznaceni parametru (FH) a jeho hodnota (60.0)
Poté:  Zobrazeni oznaceni — Pfepnuti displeje i ) Zobrazeni nazvu dalSich
'Ehl - nastaveného parametru FH mcce! do rezimu zobrazeni I-“_'“-I f’;\. parametr Quck menu
N provoznich veli¢in '\.__,»'l\__,r'
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4.2.2 Postup pri nastavovani specialnich

parametry

ATV21 disponuje specialnimi parametry. Tyto parametry umoznuji Uplné vyuziti vSech funkci frekvenéniho ménice.
V8echny specialni parametry jsou ozna¢eny pocate¢nim pismenem F a tfemi Ciselnymi znaky.

Zakladni parametry

£---

oo

EJednou stisknéte klavesu MODE a Pomoci klaves A v nalistujte hledany
ipouzitim klaves ¥ A v menu zakladni parametr. Po stisku klavesy ENTER se
gparametry nalistujte F--- zobrazi aktualni hodnota parametru.

Postupnym stiskem tlacitek provedeme nasledujici kroky

T
IMoDE|
",

oo

00

_—

Prepnuti do rezimu nastaveni parametrl (Zobrazi se prvni parametr zakladniho menu AUH)

Volba parametru F--- ze zakladniho menu
* Seznam a popis parametr(
naleznete v kapitole 11.3.

Zobrazi se prvni parametr specialniho menu F100 (Nastaveni prahové hodnoty vystupni frekvence)

Volba parametru, jehoz hodnota ma byt zménéna

Zobrazeni aktualni hodnoty zvoleného parametru

Nastaveni nové hodnoty zvoleného parametru

UlozZeni nastavené hodnoty zvoleného parametru,

Stiskem klavesy MODE misto ENTER zpuUsobi navrat o krok zpét
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m Priklad nastaveni hodnoty parametru specialniho menu

Pfiklad zmény hodnoty parametru automaticky restart frekvenéniho ménice z hodnoty 0 na hodnotu 1)

Pouzita klavesa Zobrazeni na displeji Funkce
Zobrazeni frekvence motoru (motor v klidu)
0.0 Poznamka: plati pro tovarni nastaveni zobrazeni provoznich veli¢in
F710 = 0 [Frekvence motoru]
|f_x‘|
ﬁ' AUF Zobrazi prvni parametr Quick menu AUF
|'(1;||:-1 F--- Listovanim v menu zobrazte skupinu parametrd F - - -
'EN‘-E‘. F100 Po stisku klavesy ENTER se zobrazi prvni specialni parametr
-y
."':-“,(1'_ EF301 Listovanim nastavte oznaceni parametru, jehoz hodnota ma byt zménéna
M
'{Er:l-:l:\l 0 Po stisku kldvesy ENTER se zobrazi aktualni hodnota zvoleného parametru
A
i;;u:-v ] | Stiskem klavesy A se hodnota zméni z 0 na I. Nové hodnota blika.
o . . , N o
.ENB | < F30I Stiskem klavesy ENTER se nova hodnota parametru ulozi. Na displeji se
— jako potvrzeni ulozZeni stfidavé zobrazi oznaceni parametru (F30l) a jeho
nova hodnota (I), poté zUstane zobrazeno oznaceni parametru.
[ Neékolikanasobnym stiskem klavesy MODE je mozné se vratit k parametru AUF a zagit nastavovani specialniho
parametru znovu.

4.2.3 Vyhledani zménénych prametra a jejich navrat do

tovarniho nastaveni

Frekvenéni méni¢ umozriuje automatické vyhledani pouze téch parametrd, jejichz hodnota je odliSna od tovarniho nastaveni a

jejich zobrazeni v uzivatelské skupin& parametrd GRU. Zmé&nu hodnot parametr(i je alternativng mozné provést i mimo
uzivatelské parametry.

Poznamka

e Pokud se hodnota parametru vrati zpét na hodnotu tovarniho nastaveni, parametr je ze skupiny uzivatelskych

parametr(l odstranén a je dostupny pouze ve svém standardnim umisténi.

e Parametry FM a F470 az F473 se ve skupiné uZivatelskych parametrii neobjevi ani v pfipadé, Ze byla jejich
hodnota zménéna a je odli$na od hodnoty tovarniho nastaveni.

m Postup pfi vyhledani zménénych parametrt a upravé jejich hodnoty

(Priklad vyhledavani uzivatelskych parametrd, které maji hodnotu nastaveni odliSnou od tovarniho nastaveni a Upravy jejich

hodnoty)

Pouzita klavesa

Zobrazeni na displeji

Funkce

Zobrazeni frekvence motoru (motor v klidu)

0.0 Poznamka: plati pro tovarni nastaveni zobrazeni provoznich veli€in
F710 = 0 [Frekvence motoru]
L
ﬁ AUF Zobrazi prvni parametr Quick menu AUF
'LIJ'I:—" GrU Listovanim v menu zobrazte skupinu uzivatelskych parametra GrU
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(Priklad vyhledavani uzivatelskych parametru, které maji hodnotu nastaveni odliSnou od tovarniho nastaveni a Upravy jejich

hodnoty — pokraovani z pfedchozi strany)

Pouzita klavesa

Zobrazeni na displeji

Funkce

,-”--L-.

EN'I:I U--- Pro spusténi automatického vyhledavani uzivatelskych parametr( stisknéte
Ry klavesu ENTER
T U--F Listovanim prostfednictvim klavesy Sipka nahoru nebo ENT zobrazte
"ENTJI (U--r) hledany nazev parametru, jejichz hodnota je odli$na od tovarniho nastaveni.
nebo T h Prostfednictvim klavesy Sipka dolt se mizete pohybovat opaénym smérem.
Y
(&)l ACC
L l\,
-E;:f‘, 8.0 Po stisku klavesy ENTER se zobrazi aktualni hodnota parametru
A
,-“:'“-,li;\ 50 Pomoci klaves se Sipkami je mozné nastaveni nové hodnoty
e e
N Stiskem klavesy ENTER se nova hodnota parametru ulozi. Jako potvrzeni
.‘EN'I:;I 5.0 - ACC uloZeni hodnoty se na displeji stfidavé zobrazi oznaéeni parametru (ACC)
- a jeho novéa hodnota (5.0), poté se zobrazi U - - -.
p U--F Dal$im listovanim nazvy parametrd, jejichz hodnota je odli§na od tovarniho
G; -‘L:‘” U--1 nastaveni smérem nahoru nebo doll naleznéte novy pozadovany nazev
S/ "
- parametru.
)
4} ANIE GruU Pokud se objevi GrU vyhledavani je u konce
L) Gr.U
ﬁ' l Stiskem klavesy MODE Ize ukonéit listovani v parametrech a pfejit do stavu
- zobrazeni rezimd nastaveni.
P Fr-F Dalsi stiskem klavesy MODE Ize pfejit do rezimu zobrazeni provoznich
'\"Ff;" 1 parametr(. (Zobrazeni vystupni frekvence)
0.0
Poznamka:

N&kolikanasobnym stiskem klavesy MODE je mozné se vratit k parametru AUF a zagit nastavovani uZivatelskych parametrti

novu.

4.2.4 Postup pfi nastavovani uzivatelskych parametra
pouzitim quick menu AUF

uick menu (AUF):

uick menu obsahuje deset nej¢astéji pouzivanych parametri. Usnadriuje praci s frekvenénim méni¢em, protoze
moznuje nastaveni jednoho parametru po druhém, bez nutnosti jejich vyhledavani.

oznamky:

N&kolikanasobnym stiskem klavesy MODE je mozné se vratit k parametru AUF a zagit nastavovani parametra

uick menu znovu.

rvni poloZka v Quick menu je oznagena jako HEAd a posledni jako End.

Nazev Funkce Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
Quick menu obsahuje deset nejCastéji
AUF Quick Menu pouzivanych specialnich parametrd -
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m Pouziti Quick menu

Pouzita klavesa

Zobrazeni na displeji

Funkce

Zobrazeni frekvence motoru (motor v klidu)
Poznamka: plati pro tovarni nastaveni zobrazeni provoznich veli€in

0.0
F710 = O [Frekvence motoru]
£ . . . A
'\ﬁ AUFE Po stisku klavesy MODE se zobrazi oznaceni Quick menu AUF
AU1 Po potvrzeni volby pomoci kldvesy ENTER se zobrazi prvni parametr Quick
menu. Cely obsah Quck menu naleznete v nize uvedené tabulce.
o I Listovanim Sipkami prochazejte postupné parametry. Po stisku klavesy
nebo ENTER je mozné nastavit pozadované hodnoty jednotlivych parametrd.
T Listovani smérem dold je alternativné mozné i klavesou ENTER, kdy po
@I RL\‘FJJJ prvnim stisku se vZzdy objevi ozna¢eni parametru, dal$im jeho hodnota, poté
- nazev dalSiho parametru ... az do konce menu.
End Zobrazeni End na displeji oznaguje konec Quick menu
P Zobrazeni parametr(i
MOCE | i
o) ?mck menu
P AUF Quick menu Ize opustit stiskem klavesy MODE. Vicenasobny stisk klavesy
N ! MODE zplsobi navrat do rezimu zobrazeni provoznich parametr(.
o) Fr-F
S !
0.0

m Seznam parametrd Quick menu

Nazev Vyznam

parametru

AUI Automatické prizplsobeni
rozbéhové a dobéhové
rampy

ACC Doba rozbéhu

dEC Doba dobéhu

LL Nizké otacky (Spodni
hranice vystupni
frekvence)

UL Vysoké otacky (Horni
hranice vystupni
frekvence)

tHr Tepelna ochrana motoru

FM Nastaveni vystupu pro

méfici pfistoj

Pt Typ fizeni

ulL Jmenovita frekvence

motoru 1

uLu Jmenovité napéti motoru pfi

uL.
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4.2.5 Hledani zménénych parametrti pomoci menu Historie

zmén parametra (AUH)

. 0 > o \
Historie zmén parametra (AUH):
Menu Historie zmén parametrd obsahuje pét parametrd, které byly v posledni dobé nastaveny odliSné od tovarniho nastaveni.
Usnadriuje praci s frekvenénim méni¢em. Hodnoty parametrt Ize v tomto menu i ménit.
J
~

Poznamky:

Pokud neni uloZzena z&dna historie zmén parametril, parametr AUH neni pristupny. Zobrazen je az nasledujici parametr AU1,

rvni poloZka v menu Historie zmén parametrd je oznaéena jako HEAd a posledni jako End.

J

m Priklad vyhledani a zmény hodnoty parametru v menu historie zmén

parametr(

Pouzita klavesa

Zobrazeni na displeji

Funkce

Zobrazeni frekvence motoru (motor v klidu)

0.0 Poznamka: plati pro tovarni nastaveni zobrazeni provoznich veli€in
! F710 = 0 [Frekvence motoru]
|f-x‘|
ﬁ' AUE Zobrazi se prvni parametr Quick menu AUF
{_;'_;”i; AUH Listovanim v menu zobrazte skupinu parametrd menu AUH
"EN'I:\I ACC Po stistu klavesy ENTER se zobrazi parametr, jehoz hodnota byla zménéna
N naposled
%Nﬂ 8.0 Po stisku klavesy ENTER se zobrazi aktualni hodnota zvoleného parametru
( 1'“‘.(; h 50 Stiskem klaves A nebo ¥je mozné hodnotu zménit
M :
- . . . . .
\ENT) 5.0 < ACC iskem klavesy se nova hodnota parametru ulozi. Jako potvzeni
ENT) Stiskem kI ENTER hodnot tru ul Jak t
- uloZeni se na displeji se stfidavé zobrazi oznageni parametru (ACC) a jeho
nova hodnota (5.0), poté je zobrazeno oznageni parametru.
P Listovanim Sipkami prochazejte postupné parametry. Po stisku klavesy
Y ok ENTER je mozné nastavit pozadované hodnoty jednotlivych parametra.
_'_,\ Listovani smérem dold je alternativné mozné i kldvesou ENTER, kdy po
G: ,‘\ 1 prvnim stisku se vzdy objevi ozna¢eni parametru, dalS$im jeho hodnota, poté
e nazev dalSiho parametru ... az do konce menu.
a)(¥) [HEAd Zobrazeni HEAd na displeji oznaguje pogatek menu
- obrazeni na displeji oznacuje konec menu
S End Zobrazeni End na displeji oznacuje k
L Zobrazeny parametr
v l
AUF Stiskem klavesy MODE Ize ukongit listovani v parametrech a prejit do
T rezimu nastaveni parametra.
ﬁ' 1 Dalsimi stisky klavesy MODE Ize pfejit do reZzimu zobrazeni stavu
Fr -F frekvenéniho ménice nebo provoznich veli¢in. (Zobrazeni vystupni
o 1 frekvence)
- 0.0

Poznamka: Zména hodnoty parametru F700 (Zakaz zmény parametril) neni v menu Historie zmén parametrd zaznamenana.
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4.2.6 Parametry, které nelze zménit za provozu
frekvencniho meénice

Z bezpecénostnich divodu nelze hodnoty nize uvedenych parametrti ménit za provozu frekvenéniho ménice. Pfed zménou
uvedenych hodnot musi byt frekvenéni méni¢ zablokovan, na displeji musi byt zobrazeno 0.0 nebo OFF.

Zakladni parametry:

AUl Automatické pfizplsobeni rozbéhové a dobéhové rampy

AU4 Makrokonfigurace

CMOd Volba rezimu zadavani povell chod/stop XXXXXX
FMOd Volba rezimu zadavani zadané hodnoty vystupni frekvence 1

tyP Navrat do tovarniho nastaveni

FH Maximalni frekvence

uL Jmenovta frekvence motoru 1

uLu Jmenovité napéti motoru pfi UL U

Pt Typ Fizeni

Specialni parametry:

F108 az F118 Konfigurace vstupl
F130 az F139 Konfigurace vystupt

F170 Jmenovita frekvence motoru 2

F171 Jmenovité napéti 2 motoru pfi jmenovité frekvenci motoru 2
F301 az F311 Nastaveni ochran frekvenéniho ménice

F316 Nastaveni rezimu spinaci frekvence

F400 Automatické nastaveni parametr(

F415 az F419 Parametry motoru
F480 az F496 Chovani motoru

F601 Proudové omezeni

F603 Volba typu nouzového zastaveni

F605 Nastaveni funkce vypadek vystupni faze

F608 Nastaveni funkce vypadek vstupni faze

F613 Nastaveni funkce detekce zkratu na vystupu
F626 Nastaveni pfepétové ochrany

F627 Nastaveni podpétové ochrany

F732 (Zakazani/povoleni funkce klavesy LOC/REM)

F910 az F912 Parametry PM motoru

Nastaveni ostatnich parametrt Ize provést za provozu frekvenéniho ménice.

Upozornéni: Pokud je nastaven parametr F700 = 1 (zakaz zmény hodnot vech parametr(i) nelze zménit hodnoty Zadnych
parametr(.
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4.2.7 Navrat vSech parametrti do tovarniho nastaveni

Pro navrat vech hodnot parametrl do tovarniho nastaveni slouzi parametr ty P. Navrat do tovarniho nastaveni nastane, pokud

dojde ke zmé&né hodnoty parametru tYP z hodnoty tovarniho nastaveni tYP = 0 na hodnotu tYP = 3.Vice informaci
naleznete v kapitole 5.5.

Poznamky:

e Pfed navratem do tovarniho nastaveni se doporucuje zapsat na papir nebo ulozit do paméti frekvenéniho ménice
(postupem, uvedenym nize) vSechny zménéné hodnoty parametrd frekvenéniho ménice. Po nastaveni tyP = 3 dojde
k pfepsani jejich hodnot hodnotami tovarniho nastaveni.

e \yjimku tvofi parametry FM, FMSL, F109, F470 az F473 a F880, kterych se navrat do tovarniho nastaveni
nedotkne.

m Priklad vyhledani a zmény hodnoty parametru v menu historie zmén
parametr(

Pouzita klavesa Zobrazeni na displeji Komentar
Zobrazeni frekvence motoru (motor v klidu)
0.0 Poznamka: plati pro tovarni nastaveni zobrazeni provoznich veli¢in

F710 = O [Frekvence motoru]

.f--\".

\ocE) AUF Zobrazi se prvni zakladni parametr Quick menu AUF

T T L

(&)W tYP Listovanim v menu zobrazte parametr tYP

o .

'{EN'I:\I 3 0 Po stistu klavesy ENTER se zobrazi vlevo hodnota parametru, jehoz
N hodnota byla zménéna naposled. Cislo vpravo zobrazuje pozadovanou

hodnotu nastaveni (tyP = O je tovarni nastaveni), po jeji zméné se displej
rozblika.

.“". /;\; 3 3 Pomoci klaves A nebo Yje mozné aktualni hodnotu parametru zménit z 0

et na 3. tyP = 3 znamena navrat do tovéaniho nastaveni.

'réﬂf;l Inlt Po stisku klavesy ENTER se po dobu pfepisu parametrd v ménici na displeji
— zobrazuje napis Inlt
0.0 Displej se automaticky vrati do rezimu zobrazeni provoznich veli¢in
N
Poznamka:
Nékolikanasobnym stiskem klavesy MODE je mozné se vratit k parametru AUF a zacit nastavovani parametru tyP znovu.
J

4.2.7 Ulozeni konfigurace a nastaveni frekvenéniho ménice
do pameti

Aktualni konfiguraci a nastaveni véech hodnot parametr( frekvenénho ménice Ize u lozit do EEPROM paméti frekvencniho
ménice nastavenim hodnoty parametru tYP = 7. Zpétné vyvolani konfigurace a nastaveni ménice z paméti zpGsobi nastaveni

hodnoty tYP = 8. Tuto funkci Ize vyuZit pro vytvofeni svého osobniho nastaveni, které Ize v pfipadé potieby kdykoliv z paméti
frekvencniho ménice vyvolat.
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5. Zakladni parametry

Pfed uvedenim frekvencniho ménice do provozu je nutné nastavit zakladni parametry.

5.1 Moznosti nastaveni doby rozbéhu / doby
dobéhu

A U I Automatické prizplsobeni doby rozbéhu a dobéhu
ACC Doba rozbéhu 1

dEC Doba dobéhu 1

e Funkce:

1) Hodnota parametru doba dobéhu 1 ACC uréuje dobu rozbéhu motoru z frekvence 0 Hz do hodnoty parametru vysoké otacky
FH.

2) Hodnota parametru doba dobéhu 1 dEC urcuje dobu dobéhu motoru z hodnoty parametru vysoké otac¢ky FH do frekvence

0 Hz.

5.1.1 Automatické prizptsobeni doby rozbéhu a dobéhu

Funkce automaticky nastavi dobu rozbéhu a dob&hu adekvatné vzhledem k momentu setrvacnosti a povaze zatéze.

AU1L =1

e Automatické nastaveni doby rozbéhu a dobéhu v rozsahu jedné osminy az osminasobku hodnoty parametrii ACC resp. dEC.

[Mala zatez | |Velka zatéz

Vystupni Vystupni

frekvence [Hz] frekvence [Hz]
ra i

o : i 0 >

‘_.| |4_,| Cas - .I I.‘ p|Cas
doba -Doba - ' [s] Doba Doba  [s]
rozbéhu dobéhu rozbéhu dobéhu
[Zkraceni doby rozb&hu/dobghu | [Prodlouzeni doby rozb&hu/dobéhu |

AU1L =2

e Automatické nastaveni doby rozbéhu ACC. B&hem dobé&hu motoru se zastavenim po rampé je dodrzena dobé&hova rampa,
definovana hodnotou parametru dEC.

Funkce je aktivni, je-li hodnota parametru AU1 nastavena na hodnotu 1 nebo 2. Pokud je AU1 = 0, funkce je neaktivni
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Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
AUl Automatické prizptisobeni doby rozbéhu a 0: Funkce neni aktivni 1
dobéhu 1: Automatické pfizplisobeni doby
rozbéhu a dobéhu dle zatizeni
motoru
2: Automatické pfizplsobeni doby
rozbéhu dle zatizeni motoru
* Pokud je funkce aktivni, doba rozbéhu, pfipadné doba dobé&hu se automaticky pfizpusobi s ohledem na zatizeni

motoru. Pokud alikace vyzaduje, aby doba rozbé&hu, pfipadné doba dobéhu byla vzdy stejna, funkci deaktivujte. V tom pfipadé
plati doba rozbéhu 1 ACC a doba dobéhu 1 dEC.

* Tyto parametry nastavte pfed prvnim spusténim motoru.

Y& V aplikacich, které se vyznacuji velkymi zménami zatézovaciho momentu mize dojit pfi pouziti automatického
pfizpusobeni rozbéhové a dobéhové rampy k poruchovému hlaseni.

Postup nastaveni automatického pfizplisobeni rampy
PouZité kldvesa Zobrazeni na displeji Komentar
Zobrazeni frekvence motoru (motor v klidu)

0.0 Poznamka: plati pro tovarni nastaveni zobrazeni provoznich veli€in
F710 = O [Frekvence motoru]
|fl- _-\‘-‘I
ﬁ' AUF Zobrazi se prvni zakladni parametr Quick menu AUF
@ AUl Listovanim v menu klavesou $ipka nahoru zobrazte parametr AUL
'Eu'ﬁl 0 Po stistu klavesy ENTER se zobrazi aktualni hodnota parametru.

Inkrementovanim hodnoty miiZzete nastavit 1 nebo 2.

;

1 AUL Stiskem klavesy ENTER se nastavena hodnota ulozi do paméti. Jako
- potvrzeni uloZeni se na displeji stfidavé zobrazi nastavena hodnota a

nazev parametru (AUL), poté zlistane zzobrazen nazev parametru.

T Eﬂ\
wA

5.1.2 Doba rozbéhu a doba dobéhu

Nékteré aplikace vyzaduiji, aby byly doby dobé&hu a rozbéhu vzdy dodrzeny. V tomto pfipadé je nutné nastavit nulovou hodnotu
parametru AUL. Hodnota parametru doba rozbéhu je €as, za ktery dojde k zméné otd€ek motoru z nuly na hodnotu,
odpovidajici nastaveni parametru maximalni otacky FH. Hodnota parametru doba dobéhu je Cas, za ktery dojde k zméné otacek
motoru z hodnoty, odpovidajici nastaveni parametru maximalni otacky FH na nulu.

Vystupni frekvence [Hz] A

4

rmmm——— Pevné hodnoty
RU =0 accadec

o] : : :
—> < .Cas sl

[ZE7]
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Oznaceni

Funkce

Rozsah nastaveni

Tovarni nastaveni

ACC

Doba rozbéhu 1

0.0az 3200 s

dEC

Doba dobehu 1

0.0 a2 3200 s

Dle typové velikosti
frekvenéniho
ménice. (Viz kapitolu
11, strana K-14)

Poznamka: Pokud je doba rozbéhu /dobéhu nastavena na hodnotu 0.0 s, frekvenéni ménic ji automaticky prodlouzi na 0,05 s.

Y Pokud je nastavena hodnota doby rozbéhu, resp. dobéhu kratsi, nez aplikace vyzaduje, (pohon neni schopen
vyvinout potfebny akceleraéni moment a pracuje s maximalnim proudem nebo neni schopen zmairit kinetickou energii zatéze pfi
brzdéni) muze dojit k prodlouzeni doby rozbéhu, pfipadné poruse frekvencéniho ménice pretizeni, resp. prepéti ve
stejnosmérném meziobvodu s odpovidajicim poruchovym hlaSenim. Podrobnosti naleznete v kapitole 13.1.
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5.2 Makrokonfigurace

Makrokonfigurace jsou soubory s konfiguraci vstupl a vystupl a nastavenim parametrt frekvenéniho ménice,
vhodnym pro danou ¢€ast aplikaci. Pro zjednodus$eni prace pfi uvadéni frekvenéniho ménice do provozu Ize pouzit
jako vychozi tovarni nastaveni, nebo nékterou z makrokonfiguraci a toto vychozi nastaveni dale upravovat.

AU4

Volba makrokonfigurace

Oznaceni

Funkce

Rozsah nastaveni

Tovarni nastaveni

AU4

Volba makrokonfigurace

0: Funkce neni aktivni

1: Zastaveni volnym dob&hem

2: 3-vodiCové ovladani impulsnim
signalem

3: Zadavani otaCek externimi signaly
vice/méné

4: Konfigurace analogového vstupu
4-20 mA

Poznamka: Pokud uzivatel zobrazeni hodnotu parametru AU4, byla-li pfedtim zménéna, vpravo se zobrazi 0.
Vlevo je zobrazeno pfedchozi nastaveni.

PFiklad:

Tabulka hodnot parametr(i, které volba dané konfigurace ovlivni:

Ovlivnéné | 0: Funkce neni 1: 2: 3-vodiGové 3: Zadavani otacek | 4: Konfigurace
parametry | aktivni. Makrokonfigurace ovladani externimi signaly analogového
(Tovarni nastaveni) volny dobéh impulsnim vice/méné vstupu 4-20 mA
signalem
CMOd 0: Ovléadani ze 0: Ovlédani ze 0: Ovladani ze 0: Ovladani ze 0: Ovléadani ze
svorkovnice svorkovnice svorkovnice svorkovnice svorkovnice
FMOd 1: VIA 1: VIA 1: VIA 5: Zadavani otacek | 1: VIA
externimi signaly
vice/méné
F110 1:ST 0: Bez vyznamu 1:ST 1:ST 1:ST
(Vzdy)
F111 2:F 2:F 2:F 2:F 2:F
()
F112 6:S1 1: ST 49: HD 41: UP 6:S1
R
F113 10: RES 10: RES 10: RES 42: DOWN 10: RES
(RES)
F201 0 (%) - - - 20 (%)

Poznamka: Viz funkce vstupl na strané K-16

Zpétné nastaveni na hodnotu

(AU4 = 0)

Pokud byla hodnota parametru AU4 zménéna a poté nastavena na hodnotu O, nedojde ke zméné hodnot dotéenych
parametri na hodnoty tovarniho nastaveni! Zménu je nutné provést pfechodem do tovarniho nastaveni nebo parametr po
parametru zmeénit ru¢né.

ATV212_man_CZ_beta 12 2012.doc

68




Zastaveni volnym dob&hem (AU4 = 1) |

Po nastaveni makrokonfigurace volny dobéh se automaticky zméni konfigurace vstupu (R) chod vzad na funkci volny dobéh.
Pokud je nastavena negativni logika, (Pfepina¢ SW4 na fidici desce v poloze Sink) pfi aktivaci vstupu — tzn propojeni se zemi
(CC) dojde k aktivaci funkce.

B-vodi€ové ovladani (AU4 = 2) |

Po nastaveni makrokonfigurace 3-vodi¢ové oviadani impulznim signalem se automaticky zméni konfigurace vstupu R chod
vzad na funkci blokovani frekvenéniho méni¢e (HD = operation HolDing). Vstup F chod vpred Ize poté trvale aktivovat
kratkodobym uvedenim do aktivniho stavu (napf. tlaitkem se spinacim kontaktem). Funkci chod vpred Ize zrusit kratkodobym
uvedenim vstupu R do neaktivniho stavu (napf. tlacitkem s rozpinacim kontaktem).

e Funkce muze byt pouzita napfiklad pro ovladani pohonu tlacitky START a STOP

Schema zapojeni:
Nastaveni parametru:

P Po nastaveni AU4 = 2 se automaticky zméni nastaveni
E nasledujicich parametra:
m R (HD) F110 =1 (ST) Blokovani frekvenéniho ménice
RES CMOd = 0 (Oviadani ze svorkovnice)
F112 = 49 (Konfigurace vstupu R: stop ve 3-vodigovém ovladani)
@ Poznamka 1: Po pfipojeni k napajecimu napéti se pohon
cC z bezpecnostnich dlivodl nerozb&hne, ani kdyz bude v okamziku
PLC pfipojeni napajeciho napéti kontakt logického vstupu F chod vpred
PP sepnut.

VIA Poznamka 2: Pokud je rozpinaci kontakt vstupu R (HD) rozpojen,

\‘élg spinaci kontakt F je nefunké&ni

Poznamka 3: Pokud je povel chod vpfed aktivovan v okamziku, kdy
probiha dobrzdéni ss proudem, brzdéni neni pferuseno.

Vstup R — blokovani frekvenéniho ménice
musi byt pfi ¢innosti v aktivnim stavu. Pfi jeho
deaktivaci dojde k zablokovani frekvencniho
ménice.
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V pfipadé potfeby je mozné v rezimu 3-vodic¢ového ovladani konfigurovat také vstup RES pro funkci R - chod vzad

Vystupni frekvence
A

Chod vpred l' |

T

0 .

{
Chod vzad
Odblokovani Aktivni
Vstup (HD) ,Neaktivni
Vpied @ | o bmem | | | R R R | Reeee- Aktivni
Vstup F Neaktivni
Vzad Ll = = ——- Aktivni
Vstup R -I Neaktivni
Napéjeni Zapnuto
Ménice

. \-‘—Y—'J
Poznamka 1 Poznamky 2,4

IZadévénl’ otacek externimi signaly vice/méné (AU4 = 3) |

Poznamka 4:

Pokud je frekvenéni ménic
zablokovan (vstup HD),

Signaly na logickych vstupech

F a R jsou bez vyznamu.

Pokud je aktivni vstup R, Ize spustit
motor signalem odblokovani ménice
(HD). V pfipadé, Ze jsou aktivni oba
vstupy R i HD, nelze aktivovat chod
vpfed pomoci vstupu F.

Ovladani je impulsni, tzn frekvenéni
ménic¢ reaguje na vzestupnou hranu
daného signalu.

Umoznuje zadavani zadané hodnoty otacek prostfednictvim vstupl vice a méné. Tato funkce mlze byt pouzita
napfiklad pro realizaci zadavani otacek z nékolika mist. V pfipadé potfeby zrudeni Zadané hodnoty, zadané prostifednictvim
vstupl vice a méng, je nutné konfigurovat vstup VIA pro funkci CLR: zru$eni Zadané hodnoty nastavené +/- zadavanim.

Dal$i podrobnosti a moznosti nastaveni naleznete v kapitole 6.5.3.

Konfigurace analogového vstupu 4-20 mA (AU4 = 4)

Slouzi pro konfiguraci analogového vstupu pro zadavani zadané hodnoty otacek prostfednictvim proudového signalu

4 az 20 mA
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5.3 Volba pracovniho rezimu

Mistni ovladani / dalkové ovladani

(Loc) < "  iset _ (Locy .
l\EE_""'/" Rezim mistniho ovladani: Pokud je pomoci klavesy |\ij_~|/.- zvolen rezim mistniho ovladani

(LOCAL)

frekvenéniho ménice, ménic se ovlada
klavesami jeho obsluzného terminalu start, stop a Sipka nahoru,
Sipka dolt pro zadavani zadané hodnoty otacek. Tento stav je
signalizovan svitici LED diodou LOCAL.
(Loc)

Rezim dalkového ovladani:  Pokud je pomoci klavesy '@Eﬁﬂ/‘ zvolen rezim dalkového ovladani
(REMOTE)

frekvenéniho ménice, ménic se ovlada
zpusobem, vyplyvajicim z nastaveni parametrd CMOd (ZpUsob
ovladani méni¢e) a FMOd (Zpusob zadavani zadané hodnoty)

Nastaveni zplsobu zadavani povelll a zadané hodnoty

Povely .

cnod

Ovladaci
svorkovnice

Obsluzny
terminal

Komunikace

Zadana hod

Logicky vstup*= CPCA (48)

Priorita ovladani po komu-
nikacéni lince Local/Remote

nota

FRod

Chod vpred
Chod vzad

Sériova komu-
nikacéni linka

Obsluzny
terminal

Logicky vstup*= FCHG (38)
Pfepinani zadavani
Zadané hodnoty

Analogovy
vstup VIA i

Analogovy
vstup VIB

Obsluzny terminal

fpi s ; I
Sériova komunikace | —

Vice /méné | —

[ via

Obsluzny
terminal

Sériova komunikace — —

Vice /méné

vViB

Interni Zadana
hodnota

E2o7 nikacni linka
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CMOd Volba zpusobu ovladani frekvenéniho ménice

FMOd Volba zplsobu zaddvéni 74dané hodnoty otééek

. VySe uvedené parametry slouzi v rezimu dalkového fizeni (REMOTE) pro volbu zpUsobu ovladani ;
frekvenéniho ménice, (Povely chod vpfed, chod vzad... prostiednictvim: logickych vstupti na svorkovnici, klavesnice :
obsluzného terminalu nebo komunikacni sbérnice) a pro volbu zplisobu zadavani zadané hodnoty otacek. (Zadavani'
prostfednictvim: analogovych vstupd VIA a VIB, komunikaéni sbérnice nebo logickych vstupl vice/méné) i

Volba zpusobu ovladani frekvencéniho ménice

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
CMOd Volba zplsobu ovladani frekvenéniho 0: Logické vstupy - svorkovnice 0
ménice 1: Tlagitka obsluzného terminalu
2: Sériova komunikaéni linka

Nastaveni
o: [ Logické vstupy — svorkovnice ] Ovladani ménic¢e zménou logické urovné signalu konfigurovanych
logickych vstupt
Ho Tlacitka obsluzného terminélu ] Ovladani ménice stiskem tlacitek RUN a STOP obsluzného
terminalu
e’
[Sériové komunikacni linka ] QOvladani méni¢e pomociho fidiciho slova po sériové komunikaci

* Existuji dva typy funkce. V prvnim pFipadé zplsob ovladani frekvenéniho ménice odpovida hodnoté parametru CMOd, ve
druhém pfipadé mohou byt aktivni i signaly na svorkovnici frekvenéniho ménice. (Napfiklad sou¢asné svorkovnice a panel
operatoského terminalu) Viz tabulku funkci logickych vstupd, ktera je uvedena v kapitole 11 na stranach K15 a K16.

* Signaly ze svorkovnice maji v tomto pfipadé prioritu.
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Volba zpusobu zaddvani Zadané hodnoty otdcek

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
FMOd Volba zplisobu zadavani Zadané hodnoty 0: VIA 1
otacek 2:VIB
3: Tlagitka obsluzného terminalu
4: Sériova komunikaéni linka
5: Logickymi signaly vice/méné
Nastaveni:

I8 [Analogovy vstup VIA ] Zadana hodnota vystupni frekvence (otagek) odpovida velikosti
signalu na analogovém vstupu VIA (Lze konfigurovat jako 0 az 10 V nebo 4
az 20 mA)

g [ ] Analogovy vstup VIB Zadana hodnota vystupni frekvence
(otacek) odpovida velikosti signalu na analogovém vstupu VIB (0 az 10 V)

I: [Obsluiny terminal ] Zadana hodnota je zadavana z obsluzného terminalu,
resp. ze vzdaleného obsluzného terminalu frekvenéniho ménic¢e pomoci
klavesy Sipky nahoru a Sipka doll (Zvy$ovani a snizovani zadané hodnoty)

Y: .

[Sériové komunikacni linka ] Zadana hodnota otacek se posila po komunikacni lince
5:

[Logickymi signaly vice/méné ]

Zadana hodnota se zadava prostfednictvim logickych vstup(i vice a
méné.
(ZvySovani a snizovani zadané
hodnoty)

Nezavisle na nastaveni parametrti zptisobu ovladani frekvenéniho ménice CMQOd a zptisobu zadavani zadané
hodnoty otaéek FMOd jsou logické vstupy s nize uvedenou konfiguraci vzdy v ginnosti:

. Reset poruchy (Tovarni nastaveni : RES)
. Blokovani frekvenéniho ménice (Pokud je tato funkce pro néktery logicky vstup nakonfigurovana)
. Externi porucha (Pokud je tato funkce pro néktery logicky vstup nakonfigurovana)

Pro nastaveni parametrtl zptisobu ovladani frekvenéniho ménite CMOd a zptisobu zadavani zadané hodnoty
otagek FMOd je nutné frekvenéni méni¢ zablokovat. (Parametry nelze ménit za chodu frekven&niho ménige)
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5.4 Konfigurace analogového vystupu, kalibrace

vystupu
FMSL

FM

Konfigurace funkce analogového vystupu

Kalibrace analogového vystupu pro pripojeni méficiho pristroje

. VyS$e uvedené parametry slouzi pro konfiguraci fukce analogového vystupu a jeho kalibraci vzhledem k
rozsahu méficiho pfistroje, pfipojeného k tomuto vystupu.

Konfigurace funkce analogového vystupu

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Velikost vystupniho signalu pfi Tovarni
FMSL =17 nastaveni
FMSL Konfigurace 0: Vystupni frekvence Maximaini frekvence FH 0
funkce 1: Vystupni proud 1,5 nasobek jmenovitého proudu
analogového 2: Zadana hodnota frekvence Maximalni frekvence FH
vystupu 3: Napéti ve ss meziobvodu 1,5 nasobek jmenovitého napéti
4: Zadana hodnota vystupniho 1,5 nasobek jmenovitého napéti
napéti
5: Vstupni vykon 1,85 nasobek jmenovitého vykonu
6: Vystupni vykon 1,85 nasobek jmenovitého vykonu
7: Moment na hfideli motoru 2,5 nasobek jmenovitého momentu
8: Momentotvorna slozka proudu 2,5 nasobek jmenovitého momentu
9: Celkové zatizeni motoru Jmenovité zatizeni
10: Celkové zatizeni ménice Jmenovité zatiZzeni
11:
12: Zadana hodnota frekvence za Maximalni frekvence FH
regulatorem PID
13: Velikost signalu na analogovém Maximalni vstupni hodnota
vstupu VIA
14: Velikost signalu na analogovém Maximalni vstupni hodnota
vstupu VIB
15 Pevna hodnota vystupu 1 -
(Vystupni proud: 100%)
16: Pevna hodnota vystupu 2 -
(Vystupni proud 50%)
17: Pevna hodnota vystupu 3 -
(Ogekavany vystup pfi FMSL =
17)
18: Data sériové komunikace FAS1 = 1000
19: Pro nastaveni (C je zobrazeno -
pro nastaveni)
FM Kalibrace - - -
rozsahu
mériciho
pristroje
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u Rozliseni

VSechny analogové vstupy/vystupy maji rozliseni 1/1000

[ ] Priklad nastaveni analogového vystupu 4 az 20 mA (podrobnosti viz kapitolu 6.19.2)

Al T
e L 20
Vystupni i Vystupni
proud i proud
Fn ! -
| ITEN
100% o 100%
Vnitfni vypoc¢tena hodnota Vnitfni vypoctena hodnota

Poznamka 1: Pokud je analogovy vystup FM pouzivan jako proudovy, zatéZovaci impedance musi byt mensi, nez 750 Q

Poznamka 2: Pokud je analogovy vystup konfigurovan pro funkci moment na htideli motoru (FMSL = 7), data jsou
obnovovana v intervalech delSich, nez 40 ms

[ ] Kalibrace rozsahu méficiho pfistroje pomoci parametru FM
Tovarni nastaveni: Nastaveni:
FMSL=0 ’ FMSL=1
e - . Méfeni vystupniho
Méreni vystupniho proudu
+ kmitoCtu FM + el
ATV21 ATV ’(
oc Hodnota ce Hodnota
kmitoctu béhem proudu béhem
nastavovani nastavovani
kolisa kolisa
Maximalni vychylku méficiho pfistroje nastavte

jako nejméné 120 % jmenovitého vystupniho proudu
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Priklad kalibrace mériciho pfistroje, pripojeného na vystup FM

Poznamka: pfed zahajenim prace zkontrolujeme, zda nulova vychylka méficiho pfistroje odpovida po¢atku stupnice, pfipadné
vychylku opravime nastavovacim prvkem na méficim pofistroji.

Pouzita klavesa | Zobrazeni na displeji Komentar
Zobrazeni frekvence motoru
50.0 Poznameka: plati pro tovarni nastaveni zobrazeni provoznich veli¢in
F710 = O [Frekvence motoru]
T
ﬁ' AUF Zobrazi se prvni zakladni parametr Quick menu AUF
.'/1} .@- FM Listovanim v menu klavesou Sipka nahoru nebo Sipka dolli zobrazte
e parametr FM
'Euf‘ 50.0 Po stistu klavesy ENTER se zobrazi aktualni hodnota vystupni frekvence
Klavesou Sipka nahoru nebo Sipka doll nastavte poZadovanou vychylku
.-/1“\ .ﬁ- 50.0 Méficiho pfistroje. Upozornéni : pfi nastavovani se neméni hodnota
S NS zobrazena na displeji frekvenéniho ménice ale vychylka méficiho pfistroje !
ﬁ_\‘. Tip : klavesu Sipka nahoru nebo klavesu Sipka doll
stisknéte na nékolik sekund a sledujte zménu vychylky
méficiho pfistroje.
I’E;-E‘J 10 FM Stiskem kldvesy ENTER se ukonc&i nastavovani. Na displeji je stfidavé
. zobrazovéna nastavena hodnota a nazev parametru (AU1L).
@ 50.0 Displej se vrati do zobrazeni frekvence motoru
Poznamka: plati pro tovarni nastaveni zobrazeni provoznich veliin
F710 = O [Frekvence motoru]
] Nastaveni rozsahu mériciho pristroje v klidovém stavu frekvenéniho ménice
. Nastaveni méficiho pfistroje pro monitorovani vystupniho proudu frekvenéniho ménice (FMSL = 1)
Pokud je rozsah méficiho pfistroje nastavovan za provozu, dochazi k fluktuacim proudu, které ztézuji
spravné nastaveni. Méfici pfistroj Ize pohodInéji nastavit se zablokovanym frekvenénim ménicem.
Pokud se analogovy vystup konfiguruje pro funkci pevna hodnota signalu na analogovém vystupu 1
(FMSL = 15), je na vystupu signal, odpovidajici jmenovité hodnoté& vystupniho proudu. Mékici ptistroj se
zkalibruje pomoci funkce FM.
Pro kontrolu kalibrace je mozné konfigurovat analogovy vystup pro funkci pevna hodnota signélu na
analogovém vystupu 2 (FMSL = 16), kdy vystupni signal, odpovida 50 % jmenovité hodnoty vystupniho
proudu. Po kalibraci méficiho pfistroje konfigurujte analogovy vystup pro funkci monitorovani vystupniho
proudu. (FMSL = 1)
. Konfigurace pro jiné hodnoty parametru FMSL =0, 2 az 14 a 18

Pokud se analogovy vystup konfiguruje pro funkci pevna hodnota signalu na analogovém vystupu 3
(FMSL = 17), je na vystupu signal, dle konfigurace analogového vystupu (FMSL =0, 2 az 14 a 18):

FMSL =0,2az12 : Maximalni frekvence FH
FMSL=3a4 : Maximalni frekvence FH
FMSL=5a6 :1,5 nasobek jmenovitého napéti
FMSL=7a8 : 1,85 nasobek jmenovitého vykonu
FMSL=9a10 : 2,5 nasobek jmenovitého momentu motoru
FMSL=13a14 : Jmenovité zatizeni
FMSL =18 : FA51 = 1000
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5.5 Tovarni nastaveni

tYP Prechod k tovarnimu nastaveni

. Vy$e uvedeny parametr slouzi pro sou¢asné obnoveni hodnot vSech parametrt na tovarni nastaveni,
s vyjimkou nasledujicich parametrt: FM, FMSL, F109, F470 az F473, F669 a F880, které po
pfechodu do tovarniho nastaveni zistanou nezménény

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Tovarni
nastaveni
tYP Prechod k 0: - 0
tovarnimu 1: Tovarni nastaveni pro sit 50 Hz
nastaveni 2: Tovarni nastaveni pro sit 60 Hz
3: Standardni tovarni nastaveni (Inicializace)
4: VVymazani historie poruch
5: Vymazani celkové doby provozu
6: Reset poruchy autotuningu EtYP
7: Ulozeni celkové konfigurace a nastaveni frekvencniho ménice
8: Vyvolani ulozené konfigurace a nastaveni frekvencniho ménice
9: Vymazani celkové doby provozu ventilatoru
* Priklad Displej zobrazuje vpravo minulou volbu 0 a vlevo sou¢asnou volbu 3:
* Funkce prechod k tovarnimu nastaveni tYP Ize pouzit pouze v zablokovaném stavu frekvenéniho ménice.

Vyznam nastavené hodnoty parametru tYP

Tovarni nastaveni pro sit 50 Hz (tYP = 1)

Hodnota parametru tYP = 1 zplisobi pfechod v8ech parametrd, které jsou svazany s frekvenci sité 50 Hz
do tovarniho nastaveni, ostatni parametry ziistanou nezménény. Jedna se o parametry: FH, UL, vL, F170, F204, F213,
F814 = 50 Hz. Parametr F417: dle typové velikosti frekven&niho ménige, viz kapitolu 11, stranu K14.

Tovarni nastaveni pro sit 60 Hz (TYP = 2)

Hodnota parametru tYP = 2 zplisobi pfechod v§ech parametra, které jsou svazany s frekvenci sité 60 Hz
do tovarniho nastaveni, ostatni parametry ziistanou nezménény. Jedna se o parametry: FH, UL, vL, F170, F204, F213,
F814 = 60 Hz. Parametr F417: dle typové velikosti frekvenéniho méniée, viz kapitolu 11, stranu K14.

Standardni tovarni nastaveni (Inicializace vSech parametr() (TYP = 3) |

Hodnota parametru tYP = 3 zplisobi pfechod v§ech parametrt frekvenéniho méniéendo tovarniho nastaveni.
(Viz kapitolu 4.2.7)
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|Vymazén|' historie poruch (tYP = 4) |

Hodnota parametru tYP = 4 zplsobi vymazani poslednich 4 sad zaznamu poruchovych stavd

| Vymazani celkové doby provozu (tYP = 5) |

Hodnota parametru tYP = 5 zplisobi vymazani celkové doby provozu frekvenéniho ménice. Nastavi se
hodnota 0.

|Reset poruchy autotuningu EtYP (tYP = 6) |

Hodnota parametru tYP = 6 zpusobi vymazani poruch formatu EtYP. V ptipadé vyskytu takovéto
poruchy prosim kontaktujte Schneider Electric.

|Uloien|' celkové konfigurace a nastaveni frekvenéniho ménice (tYP =7) |

Hodnota parametru tYP = 7 zpusobi ulozeni hodnot v8ech parametrd a konfigurace frekvenéniho ménice
do paméti. (Viz kapitolu 4.2.8)

|Vyvo|én|' uloZzené konfigurace a nastaveni frekvenéniho ménice (tYP = 8) |

Hodnota parametru tYP = 8 zpiisobi vyvolani uloZzenych hodnot véech parametrii a konfigurace frekvenéniho ménice z paméti.
Toto probéhne pouze tehdy, bylo-li nastaveni a konfigurace pfedtim ulozena.(Viz kapitolu 4.2.8)

* Nastaveni hodnoty parametru tYP = 8 a tYP =9 slouzi pro uloZeni a opétné vyvolani vlastniho uzivatelského nastaveni.

Vymazani celkové doby provozu ventilatoru (tYP = 9) |

Hodnota parametru tYP = 9 zpiisobi vymazani celkové doby provozu ventilatoru frekvenéniho ménice.
Nastavi se hodnota 0. Parametr se pouziva napfiklad pfi vyméné ventilatoru.
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5.6 Chod vpred/chod vzad (Mistni ovladani z panelu)

Fr Chod vpred/chod vzad (Mistni oviladani z panelu)

. VysSe uvedeny parametr slouzi pro volbu sméru otaceni motoru po stisku klavesy RUN na
ovladacim panelu obsluzného terminalu frekvenéniho ménice. Nastaveni parametru se pouziva v rezimu

mistniho ovladani ménice prostfednictvim klaves obsluzného terminalu CMOD =1

B Nastaveni parametru:

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Tovarni
nastaveni
Fr Chod 0: Chod vpred 0

vpred/chod vzad | 1: Chod vzad
(Mistni ovladani | 2: Chod vpfed (Pfepinani F/R povoleno)
z panelu) 3: Chod vzad (Pfepinani F/R povoleno)

* Pokud je nastaveno Fr = 2 nebo 3 a ménic je v ¢innosti, zména sméru otaceni nastane po sou¢asném stisku klaves

(&)

)
~—'a LEEI". Otagel-li se pred tim motor vzad, nyni se bude otaget vpied a na displeji je zobrazeno Fr — F. Opé&tovnym stiskem
klaves dojde opét ke zméné smyslu otageni ze sméru vpfed do sméru vzad a na displeji se zobrazi Fr —r.

* Smér otaceni Ize rozpoznat dle zobrazeni na displeji obsluzného terminalu. (Viz kapitolu 8.1)
Fr — F Chod vpted
Fr —r Chod vzad

* V rezimu dalkového Ffizeni, pokud jsou pro ovladani frekvenéniho ménice konfigurovany logické vstupy F: chod vpred
a R: chod vzad, je hodnota parametru Fr bez vyznamu.

Propojenim svorky logického vstupu F se zemi CC se aktivuje funkce chod vpred.

Propojenim svorky logického vstupu R se zemi CC je aktivuje funkce chod vzad.

* Soucasna aktivace logickych vstupt F: chod vpfed a R: chod vzad v tovarnim nastaveni zpUsobi zastaveni volnym
dob&hem. Toto nastaveni Ize zménit prostfednictvim parametru F105 — zle zvolit prioritu funkce chod vzad nebo chod vpied.

* Tato funkce je aktivni pouze pokud je nastaveno mistni ovladani z operatorského panelu. (CMOd = 1)
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5.7 Maximalni otacky

FH Maximalni otacky: nastaveni maximalni vystupni frekvence

. Funkce H
1) Nastaveni maximalni hodnoty rozsahu nastaveni parametru UL (vysoké otacky)
2) VztaZna hodnota frekvence pro parametry doba rozbéhu a dobéhu. (Hodnoty parametri doba rozbéhu

a dobéhu jsou definovany doba trvani zmény vystupni frekvence od 0 Hz do hodnoty Fr a naopak)

Max. vystupni frekvence

Hz) A
B'O'H(Z ) N e rerrrerereessssnrresersrnsesenerenees oy OKUd je FH = 80 Hz i eTato funkce omezuje nastaveni
: imax. hodnoty parametru vysoké
{otagky UL
60Hz ~"Pokud je FH = 60 Hz i sParametr Fr Ize natavit pouze ;
i v zablokovaném stavu frekvenéniho i
H i ménice ;
0 100 % Rozsah nastaveni parametru UL
Poznamka : Viz rozsah nastaveni parametrti Fr a UL nize.
B Nastaveni parametru:
Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Tovarni
nastaveni
FH Maximalni 30,0 az 200,0 Hz 80,0
otécky

5.8 Parametry nizké otacky, vysoké otacky

Ll 5

[ . Nizké otacky

| | * Vysoké otack

Lo * Vysoké otacky
. Funkce

Nastaveni spodni a horni hodnoty vystupni frekvence (otacek motoru) pro signal zadané hodnoty otacek
v rozsahu od 0 do 100%

Nastaveni Nastaveni
vysoké otaCky < maximalni otacky nizké otacky > 0

s rs

i

s :
L : )
0 100 % 0 100 %
Vystupni frekvence je omezena hodnotou Vystupni frekvence pro zadanou hodnotu
nastaveni parametru vysoké otacky mensi nez nastaveni parametru nizké otacky

je dana touto hodnotou
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B Nastaveni parametrd:

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Tovarni
nastaveni

UL Vysoké otacky 0,5 az hodnota nastaveni parametru FH: maximaini otacky 50,0

LL Nizké otacky 0,0 az hodnota nastaveni parametru UL : vysoké otacky 0,0

5.9 Jmenovita frekvence motoru

[]
oL |- Jmenovita frekvence motoru 1

Ly ;_ X . Jmenovité napéti pfi jmenovité frekvenci 1

. Funkce
Nastaveni jmenovité hodnoty vystupniho napéti frekvenéniho ménice pfi jmenovité frekvenci moturu

Poznamka: Nastaveni téchto parametru je dulezité pro spravnou funkci pohonu.

A

ulLu: Vystupni i
napéti pfi
jmenovité
frekvenci UL

Vystupni napéti [V]

0 LjL )V

ystupni frekvence [Hz]

B Nastaveni parametra:

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Tovarni
nastaveni
ulL Jmenovita 25,0 az 200 Hz 50,0
frekvence
motoru 1
ulLu Jmenovité 50 az 330 V pro frekvenéni ménice s napajecim napétim 230 V 230
napéti motoru 50 az 660 V pro frekvenéni ménice s napajecim napétim 400 V 400
pfi jmenovité
frekvenci 1
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5.10 Nastaveni typu rizeni

;‘l ;!_' . Nastaveni fizeni U/f
. Funkce
Nastaveni typu fizeni frekvenéniho méni¢e. Je mozné nastavit jeden z nasledujicich rezimu:
O Skalarni fizeni U/f
Tento rezim je vhodny pro napajeni paralelné zapojenych motor
O Proménny moment
Tento rezim je vhodny pro aplikace, ve kterych se moment zatéZze motoru kvadraticky méni
v zavislosti na otackach (odstfediva ¢erpadna a ventilatory)
O Automatické zvySeni momentu pfi malych otackach
O Vektorové zizeni
O Energeticky Usporny rezim
Tento reZim je vhodny pro aplikace, ve kterych se moment zatéZe motoru kvadraticky méni
v zavislosti na otaCkach (odstrediva Cerpadna a ventilatory)
O Napajeni synchronnich motord s permanentnimi magnety bez zpétné vazby
Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Tovarni
nastaveni
0: Skalarni fizeni U/f
Pt Typ rizeni 1: Proménny moment 1
2: Automatické nastaveni momentu pfi malych otackach
3: Vektorové fizeni
4: Energeticky usporny rezim
5: Bez vyznamu (Tato hodnota je zakazana, nepouzivejte ji)
6: Napajeni synchronnich motord s permanentnimi magnety

Ptiklad zmény nastaveni ze skalarniho Fizeni U/f na vektorové fizeni Pt = 3

Pouzita klavesa Zobrazeni | Komentar
na displeji
Zobrazeni frekvence motoru (Zménu parametru Pt je nutné provést
00.0 v zablokovaném stavu frekvenéniho ménice)
Poznamka: plati pro tovarni nastaveni zobrazeni provoznich veli€in
F710 = O [Frekvence motoru]
T
ﬁ AUF Zobrazi se prvni zakladni parametr Quick menu AUF
@ Pt Listovanim v menu klavesou $ipka nahoru zobrazte parametr Pt
~ 1 _
ENT) Po stistu klavesy ENTER se zobrazi aktualni hodnota nastaveni parametru typ
Ay Fizeni
Klavesou Sipka nahoru nastavte vektorové fizeni (hodnota 3)
(») 50.0
— Stiskem klavesy ENTER se nastaveni ulozi. Jako potvrzeni o uloZeni je
'{,\ENT;l 3sPt kratkodobé& na displeji stfidavé zobrazovana nastavena hodnota 3 a nazev
— parametru (Pt).
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Upozornéni:

PF¥i nastaveni hodnoty parametru Pt: typ fizeni 2, 3, 4 nebo 6 je nezbytné nastavit alespori nasledujici parametry:
FA415: ymenovity proud motoru (Nastavi se hodnota proudu dle typového $titku motoru)

F416: Proud motoru bez zatiZeni (Z dokumentace motoru nebo se zméfi)

FA417: Jmenovité otacky motoru (Nastavi se hodnota otadek dle typového $titku motoru)

Dle potteby nastavte dal$i parametry F401 az F496.

1) Nastaveni skaldrniho typu Fizeni s konstantnim pomérem U/f

|Nastaven|’ hodnoty parametru typ fizeni Pt =0 |
Toto nastaveni je vhodné pro nenaroc¢né aplikace s konstantnim momentem zatéze, nezavislym na otackach

\,
Jmenovité napéti motoru UL U ST :
Q H
© i
c H
c i
g :
2 i
Nastaveni momentu v oblasti % :
nizkych otagek (Boost) Ub I

jmenovita frekvence UL Vystupni frekvence [Hz]

V oblasti malych frekvenci (otaéek motoru) je mozné zvysit moment motoru Upravou zavislosti vystupniho napéti na frekvenci —
zvy$enim vystupniho napéti — viz obrazek vy$e. (Viz parametr boost Ub v kapitole 5.11)

2) Nastaveni typu fizeni proménny moment

|Nastaven|' hodnoty parametru typ fizeni Pt = 1 |
Toto nastaveni je vhodné pro aplikace s kvadraticky proménnym momentem zatéze v zavislosti na otackach.
Mz = knz) Typicky odstfediva Cerpadla a ventilatory.

Jmenovité napéti motoru UL U

Vystupni napéti [V]

Nastaveni momentu v oblasti
nizkych otagek (Boost) Ub

>

jmenovita frekvence UL Vystupni frekvence [Hz]

V oblasti malych frekvenci (ota¢ek motoru) je mozné zvysit moment motoru Upravou zavislosti vystupniho napéti na frekvenci —
zvySenim vystupniho napéti — viz obrazek vy$e. (Viz parametr boost Ub v kapitole 5.11)
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3) Nastaveni typu fizeni automatické nastaveni momentu pfi nizkych otackach

|Nastaven|' hodnoty parametru typ Ffizeni Pt =2 |

Toto nastaveni je vhodné pro aplikace vyzaduji s ohledem k provoznim podminkam kratkodobé zvySeni momentu.
Funkce na zdkladé méfeni vystupniho proudu zvySi vystupni napéti a tim i moment na hfideli motoru v mezich, které
Ize nastavit prostfednictvim parametru F402. Pfi manualnim zvy$eni napéti (viz pfedchozi typy Fizeni) dochazi

v oblasti malych otacek k zvySeni ztrat ve vinuti motoru, protoze motor je pfesycen. Tato funkce napéti zvysi pouze
v pripadé, pokud to zatizeni motoru vyZzaduje. Ve stavu bez zatizeni tak nedochazi k pfidavnym ztratam.

Jmenovité napéti motoru UL U

Vystupni napéti [V]

{ F402 : Nastaveni mezi
i pro automatické i
i nastaveni momentu pfi

i nizkych otackach

R

-

>

jmenovita frekvence UL Vystupni frekvence [Hz]

Poznamka : Pro nékteré aplikace muze nastaveni tohoto typu Fizeni vést k nestabilnimu chovani pohonu. V tomto
pFipadé pouzijte skalarni fizeni a moment pfi malych otackach nastavte ruéné prostrednictvim parametru Ub.

* Nastaveni parametrll motoru:

Tovarni nastaveni frekvenéniho ménice je mozné pouzit pro Ctyfpélové asynchronni motory, shodného vykonu s frekvenénim

méni¢em.V tomto pfipadé postaci pouze kontrola hodnot parametrtt F415 az F417. Pokud je motor jiny, je potfebné tyto
parametry nastavit.

Velmi dilezité je nastaveni jmenovitého proudu F415 a jmenovitych otagek motoru F417 dle typového &titku motoru. Hodnotu
proudu pfi chodu bez zatiZeni pfi jmenovitych ota¢kach naleznete v technické dokumentaci motoru. Tuto hodnotu je mozné také
ziskat méfenim.

Dal$i parametry motoru je mozné nastavit bud’ provedenim automatického nastaveni parametri nebo ru¢né. (Viz parametr
F400 v kapitole 6.15)

4) Nastaveni vektoroveho typu Ffizeni

|Nastaven|' hodnoty parametru typ Ffizeni Pt =3 |
Toto nastaveni je vhodné pro naro¢né;jsi aplikace s konstantnim momentem zatéze, nezavislym na otackach. Tento
typ Fizeni poskytuje nejlepsi parametry s ohledem na moment pfi malych otackach motoru.

Vyhody vektorového Fizeni:
(1) Velky moment pfi malych otackach
(2) Pouzitelny i pfi velkém rozsahu fizeni otacek
(3) Vhodny pro aplikace s kolisanim zatézovaciho momentu
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* Nastaveni parametr(l motoru:

Pro ¢tyfpolové asynchronni motory shodného vykonu s frekvenénim méni¢em je mozné pouzit tovarni nastaveni frekvenéniho
ménice.V tomto pFipadé postaéi pouze kontrola hodnot parametri F415 az F417. Pokud je motor jiny, je potfebné tyto
parametry nastavit dle skute€nosti.

Zasady pouziti frekvenéniho ménice s vektorovym typem fizeni:

1

2)

3)

4)

5)

7

V tomto rezimu ma nastaveni jmenovitého proudu F415 a jmenovitych otaéek motoru F417 dle typového &titku

motoru zasadni vyznam. Hodnotu proudu pfi chodu bez zatiZzeni pFi jmenovitych otaékach F416 naleznete
v technické dokumentaci motoru nebo je mozné tuto hodnotu zméfit.
Jmenovitého momentu motoru, pfipadné kratkodobého momentového pretizeni Ize vyuzit témér (mimo frekvence do

cca 3 Hz) v celé oblasti vystupnich frekvenci aZ do jmenovité frekvence motoru UL. Nad tuto frekvenci pracuje pohon
s konstantnim vykonem a dosazitelny moment klesa.

Jmenovita frekvence musi byt nastavena dle typového stitku motoru, nebo v rozmezi od 40 do 200 Hz tak, aby pfi
jmenovité frekvenci pracoval motor se jmenovitym napétim. (Napfiklad Ize pouzit asynchronni motor 3x 230/400 V
D-Y, zapojeny do trojuhelniku (3 x 230 V), napajeny frekvenénim méni€em s napajecim napétim 3 x 400 V o vykonu
1,73 x v&tsim, neZ motoru. V tomto pFipadé se nastavi parametr jmenovita frekvence UL na hodnotu 87 Hz.
Jmenovitého momentu motoru Ize potom vyuzit az do otacek, odpovidajicich této frekvenci. Upozornéni: Toto
nastaveni konzultujte s technickou podporou dodavatele frekvenéniho ménice)

Pouzivejte dvoupdlové az osmipolové asynchronni motory s kotvou nakratko pro vSeobecné pouziti o vykonu
shodnym s frekvenénim méni€em nebo nejvySe o jednu typovou velikost mensi. Minimalni vykon motoru pro
frekvenéni ménice typové velikosti 0.75 kW je 100 W.

V tomto rezimu fizeni nelze méni¢em napajet motory, zapojené paralelné.

Maximalni délka kabelu mezi motorem a méni¢em by neméla prekrocit 30 m. Pred spusténim automatického
nastaveni parametr(i (autotunig) by mél byt motor pfipojen kabelem, ktery bude poté provozné pouzivan. V tomto
pfipadé je frekvencni méni¢ schopen kompenzovat Ubytek napéti na kabelu pfi jmenovitém zatizeni.

Ubytek napéti na tlumivce nebo filtru zapojenym na vystupu frekvenéniho ménige miize zptsobit pokles momentu.
Pokud se zapojenou vystupni tlumivkou nebo vystupnim filtrem selze automatické nastaveni parametrt (poruchové

hiaseni Etnl v prib&hu autotuningu) nelze frekvenéni méni¢ s vektorovym typem fizeni pouzit.

Dal$i parametry motoru je mozné nastavit bud’ provedenim automatického nastaveni parametrd nebo ru¢né. (Viz parametr
F400 v kapitole 6.15)
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4) Nastaveni energeticky usporného typu rizeni

|Nastaven|' hodnoty parametru typ Fizeni Pt = 4 |

Toto nastaveni je vhodné pfevazné pro aplikace s kvadraticky proménnym momentem zatéze, zavislym na otackach,
ve kterych nedochazi k rychlym momentovym zménam. (Odstfediva ¢erpadla a ventilatory) Frekvenéni méni¢
automaticky optimalizuje vystupni napéti s ohledem na zatizeni motoru.

* Nastaveni parametr( motoru:

Pro Ctyfpolové asynchronni motory shodného vykonu s frekvenénim méni€em je mozné pouzit tovarni nastaveni frekvencniho
ménice.V tomto pfipadé postadi pouze kontrola hodnot parametrd F415 az F417. Pokud je motor jiny, je potfebné tyto
parametry nastavit dle skute€nosti.

Velmi dilezité je nastaveni jmenovitého proudu F415 a jmenovitych otagek motoru F417 dle typového $titku motoru. Hodnotu

proudu pfi chodu bez zatiZzeni pfi jmenovitych otackach naleznete v technické dokumentaci motoru. Tuto hodnotu je mozné také
ziskat méfenim.

Dal$i parametry motoru je mozné nastavit bud provedenim automatického nastaveni parametrd nebo ru¢né. (Viz parametr
F400 v kapitole 6.15)

4) Nastaveni typu Fizeni pro napdjeni synchronnich motord s permanentnimi magnetyv rotoru

|Nastaven|' hodnoty parametru typ Ffizeni Pt = 6 |

Toto nastaveni je vhodné pro aplikace se synchronnimi motory s permanentnimi magnety v rotoru. V porovnani

s asynchronnimi motory maji tyto motory vyrazné mensi rozméry a vysokou ucinnost. Synchronni motory jsou v tomto
pfipadé provozovany bez zpétné vazby.

Upozornéni: frekvenénim ménic¢em lze napajet pouze uréité typy synchronnich motort. Kontaktujte prosim
Zéakaznické centrum Schneider Electric CZ s.r.o.

Tabulka typu Fizeni frekvenéniho ménice a souvisejicich parametrt
V tabulce, uvedené na dal$i strané naleznete parametry, které je nutné pro dany typ fizeni povinné nastavit.
Tyto parametry jsou oznaceny symbolem ®©.

DalSi parametry, které s danym typem fizeni souvisi a jejichz nastaveni je v pfipadé potfeby mozné upravit jsou oznaceny
symbolem O. Parametry, které s danym typem Fizeni nesouhlasi jsou ozna¢eny symbolem x.
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Oznaceni Typ Fizeni frekvenéniho ménice Pt
parametru Nazev Skalarni Proménny Automatické | Vektorové Energeticky
fizeni U/f moment nastaveni fizeni usporny
momentu rezim

ulL Jmenovita frekvence motoru 1 © O] O] O] O]

uLu Jmenovité napéti motoru pfi ®© ®© ®© ®© ®©
jmenovité frekvenci 1

Ub Zvyseni momentu pfi malych O] O] X X X
otackach 1

F170 Jmenovita frekvence motoru 2 X X X X

F171 Jmenovité napéti motoru pfi X X X X
jmenovité frekvenci 2

F172 ZvySeni momentu pfi malych O X X X X
otackéch 2

F400 Automatické nastaveni X X O O O
parametrd

F401 X X X O X

F402

F415

F416

F417

F418

F419

F480 Magnetiza¢ni proud - koeficient

F485 Proudové omezeni — koeficient1 | O ©] ©] O o

F492 Proudové omezeni — koeficient2 | O ©) ©) (@) (@)

F494 Koeficient (viz kapitolu 6.15) o ©) ©) (@) (©)

F495 Koeficient pro nastaveni ©) ©) ©) O o
vystupniho napéti pfi jmenovité
frekvenci

F496 Spinaci frekvence ©) ©) ©) (@) (@)

®© Hodnotu parametru je nutné nastavit!

O Hodnotu parametru je mozné nastavit.

x Parametr s danym typem Fizeni nesouvisi.

ATV212_man_CZ_beta_12 2012.doc 87




5.11 Nastaveni momentu v oblasti malych
otacek

L'LL_t'_[: Nastaveni momentu motoru v oblasti malych otacek 1

. Funkce

Parametr umozniuje upravit zavislost U/f. V oblasti malych frekvenci (ota€ek motoru) je tak mozné zvysit
moment motoru zvySenim vystupniho napéti — viz obrazek nize.

h,
Jmenovité napéti motoru ULU S
=
Q
®©
=
'€
Qo
2
(2]
=
Boost Ub I
jmenovita frekvence UL Vystupni frekvence [Hz]
Oznaceni na Funkce Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
displeji
ub Nastaveni momentu motoru 0.0az30.0 % Zavisi na typove’
v oblasti malych otacek 1 velikosti frekvenéniho
meénice, viz stranu
K-14 v kapitole 11.
* Plati, pokud je Pt = O (skalarni fizeni s konstantnim pomérem U/f) nebo Pt = 1 (promé&nny moment)

Poznamka 1: Tovarni nastaveni je optimalni. NezvySujte pFili§ koeficient pro nastaveni momentu na nizkych otackach. Vede
k pfidavnym ztratam a pfi rozbéhu maze dojit k proudovému pretizeni frekvenéniho ménice.

5.12 Elektronicka tepelna ochrana motoru

Hr : Nastaveni proudu pro tepelnou ochrana motoru 1

Volba funkce tepelné ochrany

Ll
-
o |

A

Nastaveni proudu pro tepelnou ochrana motoru 2

m

N
J

=

Nastaveni maximalni doby pretizeni 150 %

Volba paméti tepelného stavu motoru

Funkce:

. VysSe uvedené parametry slouzi pro nastaveni tepelné ochrany motoru vzhledem k jeho
specifickym vlastnostem.
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ENastaveni parametr(

tepelného stavu

1: Zapnuto. Frekvenéni méni¢ vyhodnocuje tepelny stav
motoru i po vypnuti napajeciho napéti

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
Nastaveni proudu 10 az 100 % jmenovitého proudu frekvenéniho ménice 100 % jmen. proudu
tHr pro tepelnou Hodnota se zadava v ampérech dle Stitkové hodnoty ménice jako hodnota
ochrana motoru 1 jmenovitého proudu motoru. Pro paralelné zapojené motory v ampérech.
na vystupu frekvenéniho ménice je nutné pouzit individuaini Tovarni nastaveni zavisi
tepelna ochranna relé. na typové velikosti
frekvenéniho ménice

OLM Volba funkce Hodnota Tepelna Ochrana 0

tepelné ochrany nastaveni ochrana proti
motoru pretizeni
I°t pohonu
0 Motory ©] X
s vlastnim
1 chlazenim ) 0o
2 X X
3 X (@)
4 Motory ©) X
S cizim
5 chlazenim o o
6 X X
7 X (@)

F173 Nastaveni proudu 10 az 100 % jmenovitého proudu frekvenéniho ménice 100 % jmen. proudu
pro tepelnou Hodnota se zadava v ampérech dle Stitkové hodnoty ménice jako hodnota
ochrana motoru 2 jmenovitého proudu motoru. Pro paralelné zapojené motory v ampérech.

na vystupu frekvenéniho ménice je nutné pouzit individualni Tovarni nastaveni zavisi
tepelna ochranna relé. na typové velikosti
frekvenéniho ménice

F607 Maximalini doba 10 az 2400 s 300s
pretizeni 150 %

Mn
F632 Nastaveni paméti 0: Vypnuto 0

O =V ¢innosti X = vypnuto

Nastaveni funkce tepelné ochrany motoru prostirednictvim parametru - )LLM|a hodnot proudut

pro tepelnou ochranula?2- parametrya F173

Parametr pro volbu funkce tepelné ochrany OL M umozfiuje aktivaci nebo vypnuti tepelné ochrany motoru, a aktivaci nebo
vypnuti ochrany proti pfetizeni pohonu s moznosti vzajemnych kombinaci.

Poznamka: popis principu funkce ochrany proti pfetizeni pohonu

Funkce je ur¢ena pro aplikace s proménnym momentem, zavislym na otac¢kach (odstrediva ¢erpadia,
ventilatory, dmychadla) V téchto aplikacich se zvySujicimi se ota¢kami moment zatéze kvadraticky roste.
Pokud frekvenéni méni¢ detekuje na zakladé méfeni proudu (momentu) pretizeni, automaticky snizi otacky tak,
aby pracoval pod nastavenou prahovou hodnotoua nedochazelo k poruse frekvenéniho ménice s poruchovym
hlagenim OL 2.

Tuto funkci tedy nelze pouzit pro aplikace s konstantnim momentem — nezavislym na otackach, kde by snizeni
otacek nevedlo k feSeni situace.

Pouziti standardnich asynchronnich motoru s kotvou nakratko pro vSeobecné pouziti
Uginnost ventilace asynchronniho motoru s vlastnim chlazenim je zavisla na otagkach. PFi provozu motoru na mensich

otackach, nez jsou jmenovité, dochazi ke snizZeni jeji ucinnosti. Tepelna ochrana je proto nastavena s uvazovanim tohoto jevu.
Pro otacky mensi, nez 30, resp. 6 Hz tepelna ochrana pracuje s korekci proudu. (Viz nasledujici strany)
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u Nastaveni funkce tepelné ochrany OLM pro motory s vlastnim chlazenim

Hodnota Tepelna Ochrana
nastaveni ochrana proti
parametru motoru pretizeni
OLM I’ pohonu
0 Motory s O X
vlastnim

1 chlazenim o o
2 X X
3 X O

O =V ¢&innosti X = vypnuto

[ Nastaveni hodnoty proudu pro tepelnou ochranu 1 nebo 2 (parametry thr nebo F173)

Tovarné jsou nastaveny tyto hodnoty stejné jako je jmenovita hodnota proudu dané typové velikosti frekvenéniho ménice.
Pokud je jmenovitd hodnota proudu motoru mensi, nez tato hodnota tovarniho nastaveni, upravte tyto hodnoty dle typového

Stitku motoru.

Redukce proudu pro motory s vlastnim chlazenim
A

Eo

[EEcoss

b

: -~
30 Hz Vystupni frekvence [Hz]

Poznamka: Interni hodnota proudu je redukovana pro frekvence nizsi, nez 30 Hz

Ptiklad nastaveni proudu pro tepelnou ochranu 1 pro frekvenéni méni¢ ATV21H075M3X s motorem 0,4 kW , ktery
ma jmenovity proud 2 A.

Pouzita Zobrazeni na displeji Komentar
klavesa
Zobrazeni frekvence motoru (Zménu parametril tHr nebo F173 je
00.0 nutné
provést v zablokovaném stavu frekvenéniho ménice)
Poznamka: plati pro tovarni nastaveni zobrazeni provoznich veli¢in
. ﬂx‘; F710 = O [Frekvence motoru]
R AUF
Zobrazi se prvni zékladni parametr Quick menu AUF
_Il/-;.-\l {’r\'- tHr
NN Listovanim v menu zobrazte parametr tHr
(EnT)
- 4.6 Po stistu klavesy ENTER se zobrazi aktualni hodnota nastaveni
parametru
— /1“\ ™ _ — _
WA Klavesou Sipka dolli nastavte hodnotu proudu pro tepelnou ochranu 1.
] ) 2.02 Zménéna hodnota blika
(e
S tHr2.02 Stiskem kldvesy ENTER se nastaveni uloZi. Jako potvrzeni o uloZeni je
kratkodobé na displeji stfidavé zobrazovana nastavena hodnota 2.02 a
nazev parametru (tHr).

ATV212_man_CZ_beta 12 2012.doc

90




u Nastaveni funkce tepelné ochrany OLM pro motory s cizim chlazenim

Hodnota Tepelna Ochrana
nastaveni ochrana proti
parametru motoru pretizeni
OLM I’ pohonu
4 Motory (@) X

S cizim
5 chlazenim o o
6 X X
7 X o

O =V ¢innosti X = vypnuto

[ Nastaveni hodnoty proudu pro tepelnou ochranu 1 nebo 2 (parametry thr nebo F173)
Tovarné jsou nastaveny tyto hodnoty stejné jako je jmenovita hodnota proudu dané typové velikosti frekvenéniho ménice.
Pokud je jmenovita hodnota proudu motoru mensi, nez tato hodnota tovarniho nastaveni, upravte tyto hodnoty dle typového
Stitku motoru.

Redukce proudu pro motory s cizim chlazenim

[z )06

1
1
|
1
1
|
|
1
|
i

L
6 Hz Vystupni frekvence [Hz]

Poznamka: Interni hodnota proudu je redukovana pro frekvence nizsi, nez 6 Hz
] Nastaveni maximalni doby ¢innosti pri pretizeni motoru 150 % Mn

Dobu ginnosti, po kterou je povoleno pretizeni motoru 150 % Mn Ize nastavit prosttednictvim parametru F607. Po uplynuti této
doby dojde k zablokovani frekvenéniho ménice s poruchovym hlagenim OL 2. Rozsah nastaveni parametru je 10 aZ 240 s.

] Tepelna ochrana frekvenéniho ménice

Slouzi pro ochranu frekvenéniho ménice pfed prehfatim. Nastaveni ochrany nelze nijak modifikovat ani ji vypnout.
Pokud dochazi k poruchovému hlaseni prehrati frekvenéniho méniée OL 1, v nékterych pfipadech pomize uprava nastaveni
ostatnich parametr(i — snizeni hodnoty proudového omezeni F601, prodlouZeni doby rozb&hu ACC, pfipadné dobéhu dEC.
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Doba reakce
ochrany [s] Doba reakce frekvenéniho ménice na
e ] : pretiZeni je zavisla na vystupnim proudu.
Cim je hodnota vystupniho proudu vétsi,
i tim je doba reakce ochrany frekvenéniho
i 100 % = jmenovity proud ménice kratsi
i frekvenéniho ménice !

>

5 105% 1% 185% Outpat current [2]

Zavislost doby reakce ochrany frekvenéniho ménice (hlasenim poruchy OL 1) v zavislosti na vystupnim proudu

[ Nastaveni paméti tepelného stavu F632

Parametr F632 slouzi pro nastaveni, zda v pfipadé vypnuti napajeciho napéti frekvenéniho ménice dojde k vymazani hodnoty
tepelného stavu motoru €i nikoliv.

Nastaveni hodnoty 0 znamena, Ze tato funkce neni aktivovana:

V tomto pfipadé dojde po vypnuti frekvenéniho ménice k vymazani aktualnich hodnot tepelného stavu motord. Po opétném
pfipojeni k napajeni se pfedpoklada, ze motory maji normaini teplotu. Pokud doslo k pfehfati motoru, pak vypnutim a zapnutim
dojde k resetu hodnoty tepelného stavu i poruchového hlaseni. Upozornéni: resetovani hodnoty tepelného stavu muize vést

k posSkozeni motoru!

Nastaveni hodnoty 1 znamena, Ze je tato funkce aktivni:

Hodnota je po vypnuti frekvenéniho méni¢e zachovana. | ve vypnutém stavu frekvenéniho méni¢e dochazi ke kalkulaci
ochlazovani motoru s ¢asovou konstantou, ktera odpovida typové velikosti Ctyfpolového asynchronniho motoru o vykonu,
odpovidajicimu frekvenénimu ménici.

5.13 Predvolené otacky

5~ {|-|5~ 7] Predvolené otacky 1az7

Funkce
. Parametry umoznuji nastaveni az 7 pfedvolenych ota¢ek motoru, které Ize aktivovat prostfednictvim

logickych vstuptl. Rozsah nastaveni parametr(i Sr1 aZ Sr7 je od hodnoty parametru nizké otacky LL do
hodnoty parametru vysoké otacky UL.

Postup pfi nastavovani:

1) Ovladani motoru

Typ Fizeni Ize nastavit prosttednictvim parametru CMOd:

Oznaceni na Funkce Rozsah nastaveni Tovarni

displeji nastaveni

CMOd Volba rezimu ovladani 0: Ovladani logickymi signaly prostfednictvim 0
frekvenéniho ménice svorkovnice

1: Ovladani z obsluzného terminalu
frekvenéniho méni¢e pomoci klaves RUN,
STOP

2: Ovladani prostfednictvim sériové
komunikaéni linky

Poznamka: Pokud jsou pro zadavani zadané hodnoty frekvence pouzity analogové nebo logickeé vstupy, je nutné nastavit
FMOd =0 (Viz kapitolu 5.1)
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2) Nastaveni hodnot pfedvolenych otacek 1 az 7

Oznageni na Funkce Rozsah nastaveni Tovarni
displeji nastaveni
Sri Predvolené otacky 1 LL - UL [HZ] 15

Sr2 Predvolené otacky 2 LL - UL [HZ] 20

Sr3 Predvolené otacky 3 LL - UL [Hz] %

Sr4 Predvolené otacky 4 LL - UL [HZ] 30

Sr5 Predvolené otacky 5 LL - UL [Hz] %

Sr6 Predvolené otacky 6 LL - UL [Hz] 40

Sr7 Predvolené otécky 7 LL - UL [Hz] 45
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] Priklad nastaveni logickych vstupt a funkce predvolenych otacek. (Pfepinac SW4
nastaven do polohy SINK)

Vyznam symbolt v tabulce:

O = Vstup aktivni

- = Vstup neaktivni

Pokud jsou vSechny logické vstupy neaktivni, plati analogova zadana hodnota)

Propojeny Predvolené otacky
svorky 4 2 3 4 5 6 7
R-CC O - o - (@) - @)
RES - - O O - - O- o
CcC
VIA-CC | - - - O O O O

* V tovarnim nastaveni a konfiguraci maiji logické vstupy pouzité v pfikladu jinou funkci. Pfed pouzitim funkce je potfebné
konfigurovat logické vstupy pro funkce SS1 az SS3. (Viz tabulku konfigurace funkce vlogickych vstupl na strané K15)

* Konfigurace logickych vstupt je nasledujici:

Logicky vstup R Konfigurace v tovarnim nastaveni: chod vzad F112 = 3
Nové konfigurovano pro funkci 2 predvolené otagky (SS1) F112 =6

Logicky vstup RES Konfigurace v tovarnim nastaveni: chod vzad F113 = 10
Nové konfigurovano pro funkci 4 predvolené otacky (SS2) F113 =7

Logicky vstup VIA Konfigurace v tovarnim nastaveni: analogovy vstup
Nové konfigurovan jako logicky vstup: pfepinaé SW3 v poloze V a je nastaveno F109 = 1, pro
funkci 8 pfedvolenych otadek (SS3) F118 =8

F (Forward run)
Chod vpred
Via (=
v Zem
H I i 5
predvolené otacky
3W3 FES
4 predvolené otacky
Via
8 pfedvolenych otacek
pos Rezistor 4,7 kQ/0,5 W

+24V

Priklad zapojeni logickych vstupl. Pfepina¢ volby typu logiky (pozitivni/negativni) SW4 v poloze sink (negativni logika),
prepinac konfigurace funkce vstupu VIA (analogovy/logicky) SW3 v poloze V (logicky vstup)
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B Pouziti jinych zadanych hodnot spoleéné s predvolenymi otackami

Volba
zplisobu 0: Svorkovnice 1: Obsluzny terminal 2:Komunikace
ovladani
frekvenénih
0 meénice
CMOd
Volba zplsobu 1: VIA 3: 4 1 3 4 1 3 4 OA| F P P P PO PP
zadavani zadané | 2:VIB Zobs-|| P 2 z P 2 Z S(PIK | ull | [ I
hodnoty FMOd 5: Vice/ luznéh || e 5 lu e 5 lu Flt|nla a a a a a
méné o] ni \% o] n \% o] Ple|i | k| t t t ot t ot
termin || 1g te ng 0y te rid|v|c|i i [ i i
alu hg al i a olv|o| el z z z z
a a lu s|o|v a a z a z a
t|l {a]| p| d d ad a d
fle|n| F| a a d a d a
eln|é| e n n an an
dé d a a n a n a
- V(v h a h a h
nfofs| ol h h o h
ijft{t|l|o d
clajuleld n
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0

Poznamka: predvolené otagky lze pouZit pouze v rezimu ovladani ze svorkovnice (CMQOd= Q) Aktivni je pfedvolena Zadana
hodnota odpovidajici kombinaci logickych vstupl, konfigurovanych pro zadavani predvolenych otacéek. Pokud jsou vstupy

neaktivni, plati Zadana hodnota dle konfigurace FMOd.

Vystupni A

frekvence
[Hz]
i
: ] : ; o
FGoo —; 1—‘ : OFF
RCC i 1 : ! : =i
i : : i .
AESCC | [ [ | L I L o=

: i : i -
VIE-GT |—| L CFF

Priklad zadavani otacek prostfednictvim funkce pfedvolené otacky.
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6. Parametry

Tyto parametry umozniuji podrobné nastaveni frekvenéniho ménice, pokud je to vyZzadovano. Viz tabulku v kapitole 11.

6.1 Parametry vstupt / vystupti

6.1.1 Signalizace otacky jsou vétsi, nez nastavena

hodnota
E 0T Nastaveni prahové hodnoty vystupni frekvence pro signalizaci
Funkce: -
. Pokud je vystupni frekvence vétsi, nez prahova hodnotu vystupni frekvence, je aktivovan logicky
vystup, konfigurovany pro tuto funkci. Lze pouzit i nastaveni F100 = 0.0. V tomto pfipadé bude logicky
vystup aktivni vzdy, pokud bude vystupni frekvence vétsi nez nula.
Funkci Ize pouzit pro ovladani externi brzdy.

Parametry kontakt( relé: 250 V AC:1 A pfi cosp=1, 0,5 A pfi cos¢=0,4, 30 V DC: 0,5 A
RY-RC:.spinaci kontakt, ELA-ELC-FLB: prepinaci kontakt

Oznaceni na Funkce Rozsah nastaveni Tovarni

displeji nastaveni

F100 Nastaveni prahové hodnoty 0.0-FH [Hz] 0.0

vystupni frekvence

Vystupni frekvence [Hz]

F100/ |}
L
Kontakt RY-RC
Tovarni nastaveni
Invertovany signal

F130=5
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Pfiklad zapojeni svorek relé

+24V

H‘\rl'_
RC

Konfigurace funkce vystupnich svorek RY-RC:

Tovarni konfigurace kontaktu RY-RC je hlaseni prekroeni prahové hodnoty vystupni frekvence. Pfi pfekro¢eni nastavené
hodnoty parametrem F100 kontakt sepne. Konfiguraci kontaktu relé RY-RC Ize zménit prostfednictvim parametru F130,
konfiguraci funkce prepinaciho kontaktu FLA-FLC-FLB Ize provést prostfednictvim parametru F132.

Oznaceni na Funkce Rozsah nastaveni Tovarni

displeji nastaveni

F130 Konfigurace funkce spinaciho 0 az 255 4
kontaktu RY-RC (Vyznam viz kapitolu 11, stranu K-17)

6.1.2 Signalizace dosazZeni zadané hodnoty vystupni frekvence
v detekCnim pasmu

FIoZl Nastaveni velikosti detekéniho pasma
Funkce:
. Rozsah detekéniho pasma uréuje hodnota parametru + F102
. Je-li konfigurovan pro tuto funkci spinaci kontakt relé F130 = 6 (RCH) potom kontakt spina, pokud je

vystupni frekvence rovna zadané hodnoté + detekéni pasmo. Lze konfigurovat inverzni funkci F130 = 7
(RCHN). Pokud je vystupni frekvence v detek&nim pasmu, kontakt rozpina.

B Nastaveni velikosti detekéniho pasma

Oznaceni na Funkce Rozsah nastaveni Tovarni

displeji nastaveni

F102 Nastaveni velikosti detek¢niho 0.0 az FH [Hz] 25
pasma

B Konfigurace kontaktu relé

Oznaceni na Funkce Rozsah nastaveni Tovarni

displeji nastaveni

F130 Konfigurace funkce spinaciho 0 az 255 4
kontaktu RY-RC (Vyznam viz kapitolu 11, stranu K-17)

Poznamka: konfiguraci funkce prepinaciho kontaktu FLA-FLC-FLB Ize provést prostfednictvim parametru F132.
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Vystupni frekvence [Hz]

Zadana hodnota + F102
;édané hodnota
Zadana hodnota — F102

Cas [s]
Dosazeni zadané hodnoty t ; Kontakt sepnut
vystupni frekvence _l‘ I— Kontakt rozepnut
RY-RC, FLA-FLC-FLB g i Kontakt sepnut

i Invertovany prabéh Kontakt rozepnut

6.1.3 Signalizace dosazeni hodnoty vystupni frekvence
v detekénim pasmu

FErH Hodnota vystupni frekvence pro signalizaci
- iocl Nastaveni velikosti detekéniho pasma
Funkce:
. Hodnota vystupni frekvence pro signalizaci se nastavi prostfednictvim parametru F101
. Rozsah detekéniho pasma uréuje hodnota parametru + F102
. Je-li pro tuto funkci konfigurovan spinaci kontakt relé F130 = 8 (RCHF) potom kontakt spina, pokud je

vystupni frekvence rovna nastavené hodnoté F101 + detekéni pasmo F102. Lze konfigurovat inverzni funkcig
F130 =9 (RCHFN). V tomto pipadé kontakt rozpina, pokud je vystupni frekvence v detek&nim pasmu.

B Nastaveni frekvence pro signalizaci a velikosti detekéniho pasma

Oznaceni na Funkce Rozsah nastaveni Tovarni

displeji nastaveni

F101 Hodnota vystupni frekvence pro 0.0 az FH [Hz] 0.0
signalizaci

F102 Nastaveni velikosti detekéniho 0.0 az FH [Hz] 25
pasma

B Konfigurace kontaktu relé

Oznaceni na Funkce Rozsah nastaveni Tovarni

displeji nastaveni

F130 Konfigurace funkce spinaciho 0 az 255 4
kontaktu RY-RC (Vyznam viz kapitolu 11, stranu K-17)

Poznamka: konfiguraci funkce pfepinaciho kontaktu FLA-FLC-FLB Ize provést prostiednictvim parametru F132.
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Vystupni
frekvence [Hz]

N\

Dosazeni nastavené hodnoty
vystupni frekvence pro
signalizaci. Signalizace
kontaktem RY-RC

nebo FLA-FLC-FLB

Invertovany prubéh

P Cas[s]

Kontakt sepnut
Kontakt rozepnut

Kontakt sepnut

6.2 Konfigurace funkce svorek

Kontakt rozepnut

6.2.1 Konfigurace funkce svorky VIA

[ Konfigurace funkce vstupu VIA
Funkce:
. parametr F109 slouzi pro konfiguraci vstupu VIA jako analogovy nebo logicky vstup
s pozitivni nebo negativni logikou.
Oznacdeni na Funkce Rozsah nastaveni Tovarni
displeji nastaveni
F109 Konfigurace funkce vstupu VIA 0: analogovy vstup 0

1: logicky vstup (Sink - negativni logika)
2: logicky vystup (Source — pozitivni logika)

Pokud je vstup VIA pouzivan jako logicky vstup, s negativni logikou Sink (parametr F109 = 1 logicky vstup Sink), je nutno mezi
+24 V (svorka P24) a vstup VIA zapojit rezistor 4,7 kQ, 0,5 W. PfesvédCete se, Ze je pfepina¢ SW3 (VIA) v poloze V. Pokud
neni pfepina¢ SW3 (VIA) v poloze V a neni pfipojen rezistor mezi +24 V a vstupem, je vstup trvale aktivovan! To mdze byt

nebezpecéné!

Obrazek vpravo zobrazuje pfiklad
zapojeni vstupu VIA v rezimu
logického vstupu (SW3 pfepnut

do polohy V).

Logické vstupy jsou v rezimu Sink
(SW4 prepnut do polohy Sink —

negativni logika)
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6.3 Konfiqurace funkce logickych vstupt

6.3.1 Volba stale aktivni funkce logického vstupu

£ 01 Volba stale aktivni funkce 1
F [l B ” . Y
(EETA Volba stale aktivni funkce 2
Funkce:
. parametry F108 a F110 slouzi pro konfiguraci virtualniho vstupu ktery je stale

v aktivnim stavu. Tato funkce je tedy stale aktivni.

[ ] Nastaveni parametrt
Oznacgeni na Funkce Rozsah nastaveni Tovarni
displeji nastaveni
F108 Volba stale aktivni funkce 1 0az71 0 (Bez
Viz kapitolu 11, stranu K15. vyznamu)
F110 Volba stale aktivni funkce 2 0az71 1 (Blokovani)

Viz kapitolu 11, stranu K15.

Poznamka: zastaveni volnym dob&hem:

. Volny dobéh
Tovarni nastaveni typu zastaveni po deaktivaci povelu Frekvence
chod vpred nebo chod vzad je zastaveni po rampé. | i ““-—__
Frekvenéni méni¢ je trvale odblokovan F110 =1
Pokud je pozadovan volny dobéh, konfigurujte jeden —'—‘— Propojeno
z nevyuzitych logickych vstupd pro funkci volny dobéh F-CC Rozpojeno
1 (ST). Zménte F110 = 0. Pro volny dobéh je potfebné S Propojeno
rozpojeni svorek ST — CC. Displej frekvenéniho ménice ST-CC Rozpojeno
zobrazi OFF

6.3.1 Konfigurace funkce logickych vstuput

Konfigurace logického vstupu 1 (F)
Konfigurace logického vstupu 2 (R)
Konfigurace logického vstupu 3 (RES)
Konfigurace logického vstupu 8 (VIA)

= = = =
-
o}

ATV212_man_CZ_beta_12 2012.doc 102



Funkce
. Parametry F111, F112, F113, F118 slouzi pro konfiguraci funkce pFislusnych logickych
vstupl. Funkce pfislusného logického vstupu odpovida hodnoté nastaveni parametru, ktera se muze
pohybovat od 0 do 71.

. Vstup VIA mGze byt konfigurovan jako analogovy vstup nebo logicky vstup prostfednictvim parametru
F109. v pripadé potfeby Ize pouzit VIA jako logicky vstup nastavenim parametru F109 na hodnotu 1
nebo 2. Pro analogovy signal zadané hodnoty otacek Ize potom vyuzit analogovy vstup VIB.

[ ] Nastaveni parametrt
Oznaceni Oznaceni na Funkce Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
svorky displeji
F108 Volba stale aktivni funkce 1 0 (Bez vyznamu)
0az71
Viz kapitolu 11, strany K15 az 17
F110 Volba stale aktivni funkce 2 1 (ST) Blokovani
frekvenéniho
ménice
F F111 Konfigurace logického vstupu 2(F)
1(F) Chod vpfed
R F112 Konfigurace logického vstupu 3(R)
2(R)
RES F113 Konfigurace logického vstupu 10 (RES)
3 (RES)
VIA F118 Konfigurace vstupu 8 (VIA) 0 az 71 (Viz poznamka 2) 7 (SS2)

Poznamka 1: Funkce, které jsou zvoleny prosttednictvim parametri F108 a F110 jsou porad aktivni.

Poznamka 2: Pokud je vstup VIA pouzivan jako logicky vstup, s negativni logikou Sink (parametr F109 = 1 logicky vstup Sink),
je nutno mezi +24 V (svorka P24) a vstup VIA zapoijit rezistor 4,7 kQ, 0,5 W. PfesvédCete se, Ze je pfepina¢ SW3 (VIA)

v poloze V. Pokud neni pfepinaé SW3 (VIA) v poloze V a neni pfipojen rezistor mezi +24 V a vstupem, je vstup trvale aktivovan!

Poznamka 3: Konfigurace logického vstupu VIA je mozné pouze v ptipadsé, je-li F109 = 1 nebo F109 = 2. Pokud je VIA
konfigurovan jako analogovy vstup F109 = 0, hodnota parametru F118 neni dostupna.
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B Propojeni logickych vstupt s jinymi pristroji
1) Propojeni kontaktem

Kontakt
Svorka logického vstupu —
Negativni logika - Sink
Méni¢ Funkce, pro kterou je logicky vstup
Svorka CC konfigurovan je aktivni, pokud je svorka

logického vstupu propojena se svorkou CC (zem)
2) Propojeni s tranzistorovym vystupem

Svorka logického vstupu
Logicky vstup Ize ovladat tranzistorovy
Méni¢ vystupem napf. PLC. Pouzijte logické vystupy,
Svorka CC které pracuji s napétim 24 V a jsou schopny
sepnout 5 mA.

Poznamka 1: pokud jsou logické vstupy frekvenéniho ménice ovladany prostifednictvim tranzistorovych vystupd s otevienym
kolektorem, zapoijte je dle obrazku, uvedeného nize:

Prepina¢ SW4 prepnéte do polohy PLC!

£24Y Pfepinat SW4
) SINK =======-= SOURCE
P24 1 ? : l
[
~ <
PLC 4 ]
¥ -’J-'E
L
) 1
.I. £ +
| +2ay F, R, RES
Napajeci |
zdroj [y
L] e
ﬂ)j
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3) Prepinani typu logiky logickych vstupl
Typ logiky logickych vstupl Ize zménit — viz kapitolu 2.3.2

6.3.3 Konfigurace logickych vystup

F a0k Konfigurace funkce 1 kontaktu relé RY (RY-RC)
Figc| Konfigurace prepinaciho kontaktu 3 relé FL (FLA, FLC, FLB)
Funkce:
. Parametry slouzi pro konfiguraci logickych vystupl — spinaciho kontaktu relé RY-RC a pfepinaciho

kontaktu FLA, FLB, FLC. Kontakty Ize konfigurovat pro 59 funkci.
Pokud staé&i pro relé RY konfigurovat jen jednu funkci, ponechte parametry F137 a F139 v tovarnim

nastaveni. Jinak Ize druhou funkci relé zvolit prostfednictvim parametru F137 a je li kontakt sepnut pfi
aktivaci obou funkci najednou (AND) nebo alespori jedné z nich (OR) se zvoli prostfednictvim

parametru F139.

Konfigurace pfepinaciho Y
kontaktu FLA, FLB, FLC 0
prostfednictvim parametru AN ~

F132 ' i

Konfigurace spinaciho
kontaktu RY, RC i
prostfednictvim ! - [RY]
parametru F130, \

druha funkce: F137,
nastaveni AND nebo OR 'RC
mezi funkci 1 a2 : F139 N
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Oznaceni Oznacenina Funkce Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
svorek displeji
RY -RC F130 Konfigurace kontaktu 1A relé 4 (LOW) Vystupni
RY 0 az 255 frekvence je vétsi,
Viz strany K-17 az K-19 v nez prahova
kapitole 11 hodnota
FLA-FLB-FLC | F132 Konfigurace kontaktu 3 relé FL 11 (FLN) Relé
rozepnuto =
frekvenéni ménic v
poruse 11
Poznamka: Pokud sta&i pro relé RY konfigurovat jen jednu funkci, ponechte parametry F137 a F139 v tovarnim

nastaveni. Jinak Ize druhou funkci relé zvolit prostfednictvim parametru F137 a je li kontakt sepnut pfi
aktivaci obou funkci najednou (AND) nebo alespori jedné z nich (OR) se zvoli prostfednictvim
parametru F139. Viz nasledujici kapitolu.

6.3.4 Konfigurace 2 funkci pro kontakt relé RY

m; Konfigurace funkce 1 kontaktu relé RY (RY-RC)
[E Konfigurace funkce 2 kontaktu relé RY (RY-RC)
i35

Konfigurace typu logické funkce mezi funkcemi 1 a 2

Funkce:

. Spinaci kontakt relé RY-RC Ize konfigurovat pro dvé funkce
Druhou funkci relé Ize zvolit prostfednictvim parametru F137 a je li kontakt sepnut pi
aktivaci obou funkci najednou (AND) nebo alespori jedné z nich (OR) se zvoli prostfednictvim
parametru F139.
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(1) Kontakt sepne, jsou-li obé funkce aktivni

Oznaceni Oznacenina Funkce Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
svorek displeji
RY -RC F130 Konfigurace funkce 1 kontaktu 4 (LOW) Vystupni
relé RY 0 az 255 frekvence je vétsi,
Viz strany 17 az 19 v kapitole 11 nez prahova
hodnota
RY-RC F137 Konfigurace funkce 2 kontaktu 255 (ON) Vzdy
relé RY aktivni
Poznamky
* Pro kontakt RY-RC relé RY mohou byt konfigurovany 2 funkce
* Pokud je F139 = 0 (tovarni nastaveni) je mezi funkci 1 a funkci 2 kontaktu logicky soucin a kontakt sepne, jsou-li
aktivni obé funkce najednou.
* Grafické znazornéni funkce:
F130 i
F137 ?
Kontakt RY - RS
* Pro rozpinaci kontakt FLA — FLB — FLC Ize konfigurovat pouze jednu funkci.
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(2) Kontakt sepne, je-li alespori jedna z funkci aktivni

Oznaceni Oznacenina Funkce Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
svorek displeji
RY -RC F130 Konfigurace funkce 1 kontaktu 4 (LOW) Vystupni
relé RY 0 az 255 frekvence je vétsi,
Viz strany 17 az 19 v kapitole 11 nez prahova
hodnota
RY -RC F137 Konfigurace funkce 2 kontaktu 255 (ON) Vzdy
relé RY aktivni
RY -RC F139 Logicka vztah mezi funkci 1 a 0: Logicky soucin (AND) mezi 0
funkci 2 kontaktu relé RY funkcemi F130 a F137
1: Logicky soucet (OR) mezi
funkcemi F130 a F137

Poznamky

*
*

*

*

Pro kontakt RY-RC relé RY mohou byt konfigurovany 2 funkce

Pokud je F139 = 1 (tovarni nastaveni) je mezi funkci 1 a funkci 2 kontaktu logicky soucet a kontakt sepne, je-li aktivni
alespon 1 funkce

Grafické znazornéni funkce:

F130 _]—‘ ’—j
Kontakt RY - RS __/ U |—| I—%

Pro rozpinaci kontakt FLA — FLB — FLC Ize konfigurovat pouze jednu funkci.

(3) Nucené sepnuti kontaktu

*

Prostfednictvim logického vstupu Ize nastavit relé RY do sepnutého stavu, nezavisle na stavu funkce, pro kterou je

relé konfigurovano.

* Konfigurujte jeden z neobsazenych logickych vstupud pro funkci 62
Cislo funkce Kéd funkce  Popis Cinnost
62 HRDRY Nucené sepnuti a podrzeni Je-li logicky vstup aktivni, sepne kontakt relé RY
v sepnutém stavu kontaktu Neni logicky vstup aktivni, kontakt relé RY spina
relé RY v zavislosti na jeho konfigurované funkci
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6.3.5 Porovnani signalu zadané hodnoty se signalem na
analogovém vstupu VIA nebo VIB

Povolena tolerance pro porovnani signalu zadané hodnoty se signalem na VIA nebo
VIB
Volba zdroje zadané hodnoty 1

Volba zdroje zadané hodnoty 2

Pokud je hodnota signalu na analogového vstupu VIA, resp. VIB shodna s jinou Zadanou hodnotou,
zvolenou prostfednictvim parametru FMOd, resp F207 nebo je absolutni hodnota jejich rozdilu mensi,

nez povolena tolerance, logicky vystup, konfigurovany pro tuto funkci pfejde do aktivniho/neaktivniho stavu
(v zavislosti na jeho konfiguraci)

B Tabulka parametrt, souvisejicich s funkci signalizace porovnani zadané hodnoty se signalem na analogovém vstupu VIA

nebo VIB
Oznacenina Funkce Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
displeji
F167 Povolena tolerance pro porovnani Zadanych 0.0 az FH [Hz] 2.5
hodnot
FMOd Volba zdroje Zadané hodnoty 1 1az5 1
Viz stranu K-11 v kapitole 11
F207 Volba zdroje Zadané hodnoty 2 1az5 2
Viz stranu K-5 v kapitole 11
Poznamka:

Pokud se pro porovnavani s zddanou hodnotou pouziva signal na analogovém vstupu VIA:

- Pokud chcete konfigurovat jako logicky vystup kontakt RY-RC nastavte parametr F130 na hodnotu 52, resp 53 pro
inverzni funkci

- Pokud chcete konfigurovat jako logicky vystup kontakt FLA-FLB-FLC nastavte parametr F132 na hodnotu 52, resp 53
pro inverzni funkci

Pokud se pro porovnavani se Zadanou hodnotou pouziva signal na analogovém vstupu VIB:

- Pokud chcete konfigurovat jako logicky vystup kontakt RY-RC nastavte parametr F130 na hodnotu 60, resp 61 pro
inverzni funkci

- Pokud chcete konfigurovat jako logicky vystup kontakt FLA-FLB-FLC nastavte parametr F132 na hodnotu 60,
resp 61 pro inverzni funkci

Signalizace shody zadané

Z4dana hodnota

L VIA

-[Fie7 | /

\ Faod| o [FeO1

hodnoty se signalem na vstupu | —| oN

VIP : kontakt RY-RC nebo ; OFF
FLA-FLB-FLC. Dolni pribeh: ON

inverze signalu. —I_l |_| OFF

Poznamka: Funkci Ize pouzit napfiklad pro signalizaci rozdilu mezi skute¢nou a Zadanou hodnotou regulované veli¢iny
(regulaéni odchylka) v pfipadé pouziti frekvenéniho ménice jako akéniho ¢lenu regulaéni smycky. Viz PID regulator v kapitole

6.14.
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6.4 Zakladni parametry 2

6.4.1 Pfepinani parametril motoru prostfednictvim

logického vstup

Proudové omezeni 2

Jmenovita frekvence motoru 2

Jmenovité napéti pfi jmenovité frekvenci 2

Nastaveni proudu pro tepelnou ochrana motoru 2

Nastaveni momentu v oblasti nizkych otacek 2 (Torque boost 2)

i

Funkce

Pokud aplikace vyzaduje stfidavy provoz dvou motort napajenych z jednoho

frekvenéniho ménice, Ize sou€asné s prepnutim motorl prepinat parametry frekvenéniho ménice,
které souvisi s aktualné pouzitym motorem

Poznamka:

Nastaveni hodnoty parametru typ Fizeni Pt je mozné pouze pro motor 1. V pfipadé pFepnuti na druhou
sadu parametrd motoru, je standardné nastaven typ fizeni Pt = O (skalarni fizeni U/f) . Toto nastaveni

nelze pro motor 2 zménit.

Nazev Funkce Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
F170 Jmenovita frekvence motoru 2 25,0 az 200 Hz 50,0
F171 Jmenovité napéti pfi jmenovité frekvenci 2 |50 az 330 V : napajeni 200 V 230
50 az 660 V : napajeni 400 V 400 V
F172 Nastaveni momentu v oblasti nizkych 0,0 az 30 % Hodnota tovarniho
otacek 2 nastaveni zavisi na typové
velikosti frekvencniho
ménice.
F173 Nastaveni proudu pro tepelnou ochranu 10 az 100 % jmenovitého 100 % jmen. proudu ménice
motoru 2 proudu frekvenéniho ménice jako hodnota v ampérech.
Hodnota se zadava v ampérech Hodnota tovarniho
dle Stitkové hodnoty jmenovitého | nastaveni zavisi na typové
proudu motoru. velikosti frekvenéniho
ménice.
F185 Proudové omezeni 2 10 az 100 % jmenovitého 100 % jmen. proudu ménice
proudu frekvenéniho ménice jako hodnota v ampérech.
Hodnota se zadava v ampérech. | Hodnota tovarniho
nastaveni zavisi na typové
velikosti frekvenéniho
ménice.
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[ | Konfigurace logickych vstupt pro prepinani parametrt

V tovarnim nastaveni neni funkce dostupnad, proto je potfebné pro pfepnuti na druhou sadu parametrd motoru konfigurovat
jeden z logickych vstupl. Parametry, které jsou pfepinany zavisi na volbé ¢isla funkce vstupu konfigurovaného pro prepinani
(viz tabulku na stranach K-15 a K-16).

Cislo a vyznam funkce logického vstupu, Parametry, které jsou pfepinany
konfigurovaného pro pfepnuti parametrt (Viz tabulku na
strané K-15 az K-16)

Pokud neni konfigurovan Zadny vstup, plati zakladni Pt, uL, uLu, ub, tHr, ACC, dEC, F502,
parametry F601
5 AD2 (Pfepinani rozb&hovych a dob&hovych ramp) Je-li vstup neaktivni, plati hodnoty: ACC, dEC,
F502
Je-li vstup aktivni, plati hodnoty: F500, F501,
F503
39 VF2 (Piepinani nastaveni parametrd skalarniho Je-li vstup neaktivni, plati hodnoty: Pt, uL,
fizeniU/f) uLu, ub, tHr

Je-li vstup aktivni, plati hodnoty: Pt = 0, F170,
F171, F172, F173

40 MOT2 (Prepinani celé sady parametr(i pro motor 2) Je-li vstup neaktivni, plati hodnoty: Pt, uL,
pozn. 1 uLu, ub, tHr, ACC, dEC, F502, F601
Je-li vstup aktivni, plati hodnoty: Pt = 0, F170,
F171, F172, F173, F500, F501, F503,
FF185

61 0CS3 (Prepinani nastaveni ochrany proti pretizeni) Je-li vstup neaktivni, plati hodnota: F601

Je-li vstup aktivni, plati hodnota: F185

Poznamka 1: Pokud je nastavena funkce 40, jsou prepinany vSechny parametry. (AD2 + VF2 + OCS2) Tzn. pfepinaji se
parametry rozbéhovych a dobéhovych ramp, parametry skalarniho fizeni i nastaveni ochrany proti pretizeni.

Poznémka 2: Parametry UL, uLu, Pt, F170, a F171 nelze prepinat za provozu. Pted pfepnutim parametr(i je nutné
frekvencni ménic zablokovat.

6.5 Prepinani zadané hodnoty

6.5.1 Pfepinani zdroje zadané hodnoty

Enrm -t Zdroj zadané hodnoty frekvence 1

F2OO|.  Prepinani zdroje zadané hodnoty

F207]  zdroj z4dané hodnoty frekvence 2
. Funkce

Funkce slouzi pro pfepinani zdroje zadané hodnoty vystupni frekvence frekvencniho ménice.

Volba aktualniho zdroje Zadané hodnoty mGze byt provedena nékolika zplsoby:
- Nastavenim parametr( ménice

- Pfepnuti pfi pfekonani prahové hodnoty frekvence

- PFepnuti pomoci logického vstupu, konfigurovaného pro tuto funkci
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W Nastaveni parametr(

Nazev Funkce Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
FMOd Zdroj Zadané hodnoty frekvence 1 1: VIA 1
2:VIB

3: Ovladaci panel

4: Komunikace

5: Vice/méné prostiednictvim
externich logickych signalt

F200 Prepinani zdroje Zadané hodnoty 0: FMOd (Lze prepnout 0
logickym vstupem na zdroj
zadané hodnoty, definovany
parametrem F207)

1: Plati zdroj zadané hodnota
FMOd, pro vystupni frekvence
mensi nebo rovné 1 Hz plati

F207)

F207 Zdroj Zadané hodnoty frekvence 2 1: VIA 2
2:VIB

3: Ovladaci panel

4: Komunikace

5: Vice/méné prostiednictvim
externich logickych signalu

1) Pfepinani prostfednictvim logického vstupu.

EPFepinénl’ zdroje zadané hodnoty logickym vstupem je povoleno, pokud je parametr F200 = 0.

PFepinani mezi zdroji 24dané hodnoty definované parametry FMOd a F207 se provadi logickym vstupem, konfigurovanym
pro tuto funkci. Konfigurace se provede nastavenim funkce logického vstupu na hodnotu 38 FCHG - viz tabulku funkci
logickych vstupl na strané K-15 a K-16)

Pokud je logicky vstup neaktivni, je platna zadana hodnota, definovana parametrem FMOd. Pokud je logicky vstup aktivni, je
platna Z&dana hodnota, definovana parametrem F207.

2) Automatické piepinani zdroje Zadané hodnoty

EAutomatické prepinani zdroje zadané hodnoty pfi pfekonani frekvenéniho prahu je povoleno, pokud je parametr F200 = O.

PFepinani mezi zdroji 24dané hodnoty definované parametry FMOd a F207 se provadi automaticky v zavislosti na velikosti
vystupni frekvence.

Pokud je vystupni frekvence vétsi, nez 1 Hz, je platna Zadana hodnota, definovana parametrem FMOd. Pokud je je vystupni
frekvence mensi nebo rovna 1 Hz, je platna zadana hodnota, definovana parametrem F207.
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6.5.2 Nastaveni zdroju Zadané hodnoty

Nastaveni dolni trovné signalu analogového vstupu VIA pro pocateéni hodnotu rozsahu vystupni frekvence

Nastaveni poc¢atecni hodnoty rozsahu vystupni frekvence pro dolni tGroveri signalu na analogovém vstupu
VIA

Nastaveni horni trovné signalu analogového vstupu VIA pro kone¢nou hodnotu rozsahu vystupni
frekvence

Nastaveni kone¢né hodnoty rozsahu vystupni frekvence pro horni troveri signalu na analogovém vstupu
VIA

Nastaveni dolni Grovné signalu analogového vstupu VIB pro pocateéni hodnotu rozsahu vystupni frekvence

Nastaveni poéatecni hodnoty rozsahu vystupni frekvence pro dolni tGroveri signalu na analogovém vstupu
VvIiB

Nastaveni horni trovné signalu analogového vstupu VIB pro kone¢nou hodnotu rozsahu vystupni
frekvence

Nastaveni kone¢né hodnoty rozsahu vystupni frekvence pro horni Groveri signalu na analogovém vstupu
VvIB

Funkce
VySe uvedené parametry umoznuji nastavit rozsah vystupni frekvence v zavislosti na rozsahu signalu na
pfislusném analogovém vstupu. Analogovy signal maze byt 0 az 10 V nebo 4 az 20 mA.

Dal$i nastaveni zavislosti rozsahu vystupni frekvence v zavislosti na vstupnim signalu pro analogové vstupy VIA a VIB, viz
popis parametrd F470 az F473 v kapitole 6.5.4.
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W Nastaveni parametr(

Nazev Funkce Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni

F201 Nastaveni dolini Grovné signalu 0 az 100 % z max hodnoty 0
analogového vstupu VIA pro pocatecni signalu na analogovém vstupu
hodnotu rozsahu vystupni frekvence

F202 Nastaveni pocatecni hodnoty rozsahu 0.0 a2 200.0 Hz 0.0
vystupni frekvence pro dolni uroveri
signalu na analogovém vstupu VIA

F203 Nastaveni horni urovné signalu 0 az 100 % z max hodnoty 100
analogového vstupu VIA pro konecnou signélu na analogovém vstupu
hodnotu rozsahu vystupni frekvence

F204 Nastaveni kone¢né hodnoty 2 rozsahu 0.0 a2 200.0 Hz 50.0
vystupni frekvence pro horni uroveri
signélu na analogovém vstupu VIA

F210 Nastaveni dolni trovné signalu 0 az 100 % z max hodnoty 0
analogového vstupu VIB pro pocatecni signalu na analogovém vstupu
hodnotu rozsahu vystupni frekvence

F211 Nastaveni pocatecni hodnoty rozsahu 0,0 az 200,0 Hz 0,0
vystupni frekvence pro dolni droveri
signalu na analogovém vstupu VIB

F212 Nastaveni horni urovné signalu 0 az 100 % z max hodnoty 100
analogového vstupu VIB pro konecnou signalu na analogovém vstupu
hodnotu rozsahu vystupni frekvence

F213 Nastaveni kone¢né hodnoty 2 rozsahu 0,0 az 200,0 Hz 50,0
vystupni frekvence pro horni uroveri
signalu na analogovém vstupu VIB

Poznamka : Nesmi byt nastaveny stejné parametry pro dolni Urovné signalu a po¢ate¢ni rozsahy 1 a 2. Pokud jsou pro tyto
po&ateéni body nastaveny stejné soufadnice, dojde poruchovému hlaseni Errl

1) Nastaveni analogového vstupu VIA nebo VIB pro napétovy signal 0 az 10 V

Analogové vstupy VIA nebo VIB

F204/F213

50Hz[T=~~°°

vystupni
frekvence

F202/F211
0 Hz

Tovarni nastaveni:
Signal 0 az 10 V — vystupni
frekvence 0 az 50 Hz

F201/F210
0%
oV

F203/F212
100 %
Vv

1) Nastaveni analogového vstupu VIA pro proudovy signal 4 az 20 mA ( Pfepina¢ SW3 musi byt v poloze I)

Analogové vstupy VIA nebo VIB

F204
50 Hz

vystupni
frekvence

F202
0 Hz

Tovarni nastaveni:

Signal 0 az 20 mA — vystupni
frekvence 0 az 50 Hz. Pro
nastaveni signalu 4 — 20 mA je
nutné zménit hodnotu F201

z 0 na 20 %

F201
20 %
4 mA

F202
100 %
20 mA
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6.5.3 Nastaveni zadané hodnoty zadavané logickymi

v

vstupy vice/méne

.
-

o E Doba odezvy vstupu vice

=

Krok frekvence vstupu vice

o=
=iy
[’
L

Doba odezvy vstupu méné

Krok frekvence vstupu méné

=
"y
Il
-

Pocatecni frekvence pro vstupy vice/méné

FZAES Pamét vystupni frekvence
. Funkce
Tyto parametry slouzi pro nastaveni parametrd funkce zadavani zadané hodnoty logickymi vstupy
vice/méné

W Nastaveni parametr(

Nazev Funkce Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni

F264 Doba odezvy vstupu vice 0az10,0s 0,1

F265 Krok frekvence vstupu vice 0,0 a? maximalni frekvence FH | 0.1

F266 Doba odezvy vstupu méné 0,0a210,0s 0,1

F267 Krok frekvence vstupu méné 0,0 az maximalni frekvence FH | 0.1

F268 Pocatecni frekvence pro vstupy vice/méné | Nizké otacky LL az vysoké 0,0
otacky UL (Hz)

F269 Pamét vystupni frekvence 0: Bez paméti — po vypnuti a 1
zapnuti ménice plati nastavena
hodnota poc¢atecni frekvence
F268
1: S paméti — pfi vypnuti se
hodnota F268 prepige aktualni
hodnotou vystupni frekvence

Poznamka: Vyse uvedené parametry jsou aktivni pouze tehdy, je-li parametr zdroj Zadané hodnoty frekvence 1 FMOd =5
nebo je aktivni parametr zdroj Z24dané hodnoty frekvence 2 a je nastaveno F207 =5

B Funkce spojité zadavani zadané hodnoty vystupni frekvence aktivaci signalu vice/méné: (Priklad
nastaveni parametru 1)

Parametry pro nastaveni pribéhu zmény vystupni frekvence v zavislosti na ¢ase pfi trvalé aktivaci pfislusného vstupu:

- Prab&h zmény vystupni frekvence v ase pfi aktivaci signalu vice (doba rozb&hu) = F265 / F264
- Prab&h zmény vystupni frekvence v ase pfi aktivaci signalu méné (doba dobéhu) = F267 / F266

Pro nastaveni doby rozbéhu a doby dobéhu stejné se zadavanim analogovym signalem je potfebné:

F264 =F266=1
(FH/ACC (nebo F500y) > (F265/F264)
(FH/JEC (nebo F501)) > (F267/F266)
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Priklad spojitého zadavani zadané hodnoty prostrednictvim vstupu vice/méné

Chod (RUN)

Signal ,vice® | | | |

Signal ,méné*“

Reset zadané hodnoty

Vysokotdtky  r%ieimis ot St G FoeTIF2E6 T

Nizkéotéc‘:ky -i.-,-'; A N F N S S A, L Y i = ;

0 Hz
Poznamka: plna ¢ara znamena zadanou hodnotu, te¢kované &asti zobrazuji vystupni
frekvenci.

Poznamka: pokud je nastavena nenulova hodnota parametru nizké otacky, vystupni frekvence po samotném
odblokovani frekvenéniho méni€e nezméni. Motor se rozbéhne az po zadani zadané hodnoty signalem vice. Pokud je

potfebné, aby se po odblokovani motor rozb&hl nizkymi otaékami, nastavte hodnotu parametru FC (Zadana hodnota
z obsluzného terminalu) na stejnou hodnotu, jako nizké otacky.

B Funkce zadavani zadané hodnoty vystupni frekvence vice/méné po krocich: (Pfiklad nastaveni
parametra 2)

Pro zadavani vystupni frekvence po krocich nastavte parametry nasledujicim zpusobem:

- F264 a F266 < Doba aktivace vstupu
- F265 a F267 = PrirGstek frekvence pro kazdy krok

Frekvenéni méni¢ nebude reagovat na aktivaci vstupll vice nebo méné, ktera trva kratsi dobu, nez je nastavena
prostfednictvim parametrd F264 a F266.
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Priklad zadavani zadané hodnoty prostfednictvim vstupl vice/méné po krocich

Chod (RUN) |
Signal ,vice* I :I I :l | . I I II_I
Signal ,mén&" M

Reset zadané hodnoty I ||

m

Vysoké otacky B ! i . . _

Z4dana hodnota L
frekvence. Skute¢na K -
hodnota je zobrazena -

‘r1
u
e
|‘-J|
i i
1

1
PL

teCkované . LY Y b
s i F26S i
0 Hz P 3 "
e . . netru
FogBY Fa56

Poznamka: plna ¢ara znamena zadanou hodnotu, te€kované €asti zobrazuji vystupni
frekvenci.

B Soucasna aktivace vice logickych vstupt

. Pokud je sou¢asné aktivovan signal reset Zadané hodnoty se signalem vice nebo méné, ma prioritu signal
reset Zadané hodnoty

. Pokud jsou sou€asné aktivovany signaly vice a méné, frekvence se méni po rampé.
W Pocate¢ni frekvence pro zadavani vstupy vice/méné

Pro nastaveni po¢ate¢ni frekvence po pfipojeni frekvenéniho méni€e k napajecimu napéti pro zadavani vstupy
vice/méné jiné nez 0.0 Hz slouzi parametr F268 pocatecni frekvence pro vstupy vice/méné.

B Pamét vystupni frekvence

Pro automatické zapamatovani aktualni vystupni frekvence po zablokovani nebo vypnuti frekvenéniho ménice je
potfebné nastavit hodnotu parametru pamét vystupni frekvence F269 = 1. Toto nastaveni zptisobi pfepsani
parametru F268 aktualni hodnotou vystupni frekvence pfi kazdém vypnuti.

B Rozsah vystupni frekvence

Rozsah vystupni frekvence je mozné nastavit od 0.0 Hz do maximalni frekvence FH. Dolni hodnoty frekvence je
dosaZeno pfi aktivaci logického vstupu, konfigurovaného pro funkci reset 2adané hodnoty. (Cislo funkce 43 nebo 44)

B Krok nastaveni frekvence

Je-li koeficient pfizplisobeni Zadané hodnoty frekvence F702 = 1, zadanou hodnotu vystupni frekvence Ize ~ zadavat
s rozlisenim 0,01 Hz

6.5.4 Podrobné nastaveni signalu zadané hodnoty
vystupni frekvence

X | Posun signalu analogového vstupu VIA

[
Y i ||  Zesileni signélu analogového vstupu VIA
4 (2] Posun signalu analogového vstupu VIB
i Zesileni signalu analogového vstupu VIB
. Funkce

Tyto parametry slouzi pro jemné nastaveni po¢ateéniho a koncového bodu zavislosti signalu zadané
hodnoty vystupni frekvence na analogovych vstupech VIA a VIB a skute¢né hodnoty vystupni frekvence.

Pro zakladni nastaveni této zavislosti slouzi parametry F201 az F213.
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Nize uvedeny obrazek zobrazuje zavislosti signalu Zzadané hodnoty na analogovém vstupu VIA nebo VIB a vystupni frekvence:

. Zesileni
Velké 4

\i—f_ FYT I FYT3

Vystupni
frekvence &ZJ

Max. frekvence =y
Malé

|
I
|
AN
: ———Tovarni nastaveni
Posun |
F470, F472 :
|
|
|
: >
0% 100 %
oV 0V
4 mA 20 mA
Signal zadané hodnoty vystupni frekvence na vstupu VIA nebo VIB
. Nastaveni ss posunu analogového signalu analogovych vstupt VIA a VIB (Parametry F470 a F472)

Tovarni nastaveni analogovych vstuptl frekvenéniho ménice se vyznaduje tim, ze poskytuje uréitou rezervu pro pfipadny kladny
drift vystupniho signalu zafizeni, které zadava zadanou hodnotu vystupni frekvence. (Napf. PLC) Pro dosazeni bodu nulové
vystupni frekvence, od kterého se vystupni frekvence zvySuje imérné se signalem zadané hodnoty musi byt v tovarnim
nastaveni Zadana hodnota o néco vétsi nez nulova.

Tento posun Ize jemné doladit zvy$enim hodnoty vy$e uvedenych parametrd F470 a F472 tak, aby pro nulovou z&danou
hodnotu byla nulova hodnota vystupni frekvence a se zvySovanim zadané hodnoty se vystupni frekvence zvySovala. Pfili§
vysoka hodnota nastaveni téchto parametrd maze mit opac¢ny Ucinek — tj. pro nulové hodnoté Zadané hodnoty uz maze
odpovidat urcita hodnota vystupni frekvence.

. Nastaveni zesileni analogového signalu analogovych vstupti VIA a VIB (Parametry F471 a F473)

Tovarni nastaveni analogovych vstupl frekvenéniho ménice se dale vyznacuje tim, Ze poskytuje urcitou rezervu pro nastaveni
jmenovité hodnoty vystupni frekvence pro hodnotu vystupni frekvence pro vysoké otacky (HSP) (10 V, 20 mA)

Jemné doladéni bodu, kdy maximalni hodnota signalu zadané hodnoty odpovida pfesné hodnoté vystupni frekvence (HSP) Ize
porovést snizenim hodnoty vy$e uvedenych parametrii F471 a F473. PFili$ nizka hodnota nastaveni t&chto parametri miize
mit opacny ucinek — tj. pfi maximalni hodnoté zadané hodnoty nebude dosazeno pozadované hodnoty vystupni frekvence
(HSP).
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6.6 Pracovni rozsah vystupni frekvence

LJ"L-‘

L

6.6.1 Minimalni vystupni frekvence

Nastaveni minimaini vystupni frekvence

Funkce

Minimalni vystupni frekvence, nastavené prostfednictvim parametru F240, je dosazeno bezprostfedné

po odblokovani frekvenéniho ménice.

Tohoto parametru Ize pouzit, dochazi-li diky nedostate€nému momentu na hfideli motoru pfi vystupnich
frekvencich blizkych k nule k nedodrzeni nastavené doby rozbéhu. V tomto pfipadé se doporucuje nastawt
minimalni vystupni frekvenci na hodnotu 0.5 az 3 Hz. Proudovému pfetizeni frekvencniho ménice Ize
zabranit nastavenim minimaini frekvence mensi, nez je jmenovity skluz motoru.

B Nastaveni parametru

Nazev

Funkce Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni

F240

Pocatecni vystupni frekvence 0az 10 Hz 0,5

Vystupni frekvence
[Hz]

Pocatec¢ni frekvence

F240 .
Signal chod vpred nebo vzad : ; I Frekvencni méni¢ odblokovan
frekvenéniho ménice (F nebo R) I | [ | Frekvencni méni¢ zablokovan

6.6.2 Omezeni vystupni frekvence s hysterezi kolem
prahové hodnoty

Prahova hodnota vystupni frekvence
Hystereze kolem prahové hodnoty

Funkce:

Funkce F241 slouZi pro nastaveni prahové hodnoty vystupni frekvence. Pro hodnoty Zadané hodnoty
vystupni frekvence mensi, nez odpovida prahové hodnoté je hodnota vystupni frekvence rovna nule. Pro
hodnoty vétsi potom odpovida zadané hodnoté vystupni frekvence. Prostfednictvim funkce F242 je
mozné kolem prahové hodnoty nastavit hysterezi.

Nazev Funkce Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
F241 Prahova hodnota vystupni frekvence 0az FH [Hz] 0.0
F242 Hystereze kolem prahové hodnoty 0az FH [Hz] 0.0

vystupni frekvence

Vystupni frekvence [Hz]
Motor se rozbéhne v pfipadé, ze Zadana hodnota

vystupni frekvence dosahne bodu B. Motor se zastavi,
pokud zadana hodnota poklesne pod hodnotu B
rrzem B
=1
== =0
a a B 100% ’?Zédané hodnota vystupni frekvence [%)]
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6.7 Brzdéni ss proudem

6.7.1 Brzdéni ss proudem

; Prahova frekvence pro zahajeni brzdéni ss proudem
[FZ5 /] Proud pro brzdéni ss proudem

[F2E 7] Doba brzdéni ss proudem

. Funkce
Stejnosmérny proud, protékajici vinutim asynchronniho motoru ma brzdné Gcinky, které jsou umérné
velikosti ss proudu a dobé& brzdéni. Parametr F250 slouzi pro nastaveni hodnoty vystupni frekvence, od
které ma brzdéni ss proudem zacit.

B Seznam parametr(l a rozsah nastaveni

Nazev

Funkce Tovarni nastaveni (= P

ORozsah 00F2500pPrahova frekvence pra r

nastaveni pahajemijbridintien pssudem a

Rozsah proudem h

nastaveni 0
v
4
f
r
e
[3
v
e
n
c
e
P
r
0
z
a
h
a
j
e
n
i
o]
r
z
d
é
n
i
s
s
P
r
0
u
d
e
0]

F251 Proud pro brzdéni ss proudem 0az 100 % [A] 50 %
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H F252 ‘ Doba brzdéni ss proudem 0,0 az 20,0 (s) 10s H

Vystupni frekvence [Hz]

OC traing

v'e

> Tima [5]

Proud pro brzdéni ss proudem

Prahova frekvence  w|....
F250

Vystupni proud [A] A

Signal chod vpied (S)

nebo chod vzad (R) ¥ i : grfl__

Poznamka 1: V prlbéhu ss brzdéni je v ¢innosti tepelna ochrana motoru. Nastavte takovou hodnotu proudu
pro brzdéni ss proudem, aby nedoslo k jejimu vybaveni.

Poznamka 2: V priibéhu ss brzdéni je vzorkovaci frekvence 6 kHz, nezavisle na nastaveni parametru

F300.
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6.8 Automatické zastaveni po prekroceni
doby provozu na nizkych otackach

6.8.1 Automatické zastaveni po pfekroCeni doby
provozu na nizkych otackach

Doba provozu na nizkych otadckach

. Funkce
P¥i trvalém provozu na nizkych otaékéch (L L) dojde automaticky po prekrogeni doby, nastavené
prostfednictvim parametru F256 k zastaveni motoru. Na displeji obsluzného terminalu frekvenéniho

ménice se v tomto pfipadé zobrazi hlaseni LStP.
K opétnému motoru dojde v pfipadé, Ze Zadana hodnota vystupniho kmito¢tu vzroste na hodnotu
LL +0.2Hz

B Rozsah nastaveni parametru

Nazev Funkce Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
F256 Doba provozu na nizkych 0,0 vypnuto 0,0
otackach 0,1 az 600,0 (s)
A
LL + 0.2 Hz [remeememeniseennny N i ......
LL H ' H [

|
L
LM
£y

L
(=]
-
L
LM
=]

Cas [s]

Signal chod vpred (S)
nebo chod vzad (R)
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6.9 Preskok rezonancnich frekvenci

Z Preskokova frekvence 1

IEI: Hystereze pro pfeskokovou frekvenci 1

ml Preskokova frekvence 2

E 2 73| Hystereze pro preskokovou frekvenci 2
* Preskokova frekvence 3

IE': Hystereze pro pfeskokovou frekvenci 3

. Funkce
Funkce umozniuje preskogit rezonanéni kmito¢et mechaniky strojniho zafizeni. Pro pfeskokovou frekvenci
Ize nastavit velikost hystereze.

Vystupni frekvexe [Hz]

Preskokova frekvence 3 I |~
Preskokova frekvence 2 i

Preskokova frekvence 1 }

_ | .
Zadana hodnota vystupni frekvence

B Seznam parametr(l a rozsah nastaveni

Nazev Funkce Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
F250 Preskokova frekvence 1 0az FH [Hz] 0.0
F251 Hystereze pro preskokovou frekvenci 1 0 az 30 [Hz] 0.0
F250 Preskokova frekvence 2 0az FH [Hz] 0.0
F251 Hystereze pro pfeskokovou frekvenci 2 | 0 az 30 [Hz] 0.0
F250 Preskokova frekvence 3 0az FH [Hz] 0.0
F251 Hystereze pro preskokovou frekvenci 3 0 az 30 [Hz] 0.0

* Jednotlivé pfeskokové frekvence a jejich hystereze nastavte tak, aby nebyly v pfesahu
* Pfi rozbéhu a zastaveni neni funkce aktivni
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6.10 Plynulé prepnuti rezimu rizeni bez razu

FIT5]

Plynulé prepnuti reZzimu Fizeni

Funkce

PFi pfepnuti z rezimu dalkového (prostfednictvim analogovych a logickych vstupl) do mistniho (prostfednictvim

obsluzného terminalu) fizeni frekvenéniho ménice pomoci klavesy @ se zachova aktualni stav signalu chod

vpred F nebo chod vzad R a Zadana hodnota frekvence. Naopak pfi pfepnuti z mistniho do dalkového fizeni, plati ;
okamzité stav vstupl pro chod vpfed F nebo chod vzad R a hodnota signalu na analogovém vstupu Zadané hodnoty
vystupni frekvence. i

B Rozsah nastaveni parametru

Nazev Funkce Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
F295 Plynulé prepnuti rezimi 0: Vypnuto 1
fizeni 1: Zapnuto

Priklad : Pfepnuti z dalkového fizeni prostfednictvim analogovych a logickych vstupl ze svorkovnice frekvenéniho ménice do
mistniho fizeni z obsluzného terminalu

Klavesa

Vystupni
frekvence

Chod
vpred

Interni povel
Chod vpred

Klavesa

Vystupni
frekvence

Chod
vpred

Interni povel
Chod vpred

Dalkové Fizeni

Mistni Fizeni

Zapnuto |

Zadana hodnota frekvence a
stav signalu pro chod vpred

Vypnuto |

Zapnuto
Vypnuto

Zapnuto

se prenesou do mistniho
fizeni. po pfepnuti rezimG
nedojde ke zméné otacek
motoru

Vypnuto =,

Mistni Fizeni

Dalkové fizeni

Zapnuto
Vypnuto

P | Po prepnuti z mistniho Fizeni
do dalkového plati Zzadana
hodnota na analogovém
vstupu a signal chod vpred

Zapnuto
Vypnuto

(F) nebo vzad (R) zadany
— Setfrequency | logickym vstupem ze

| -~

a at remote modg svorkovnice. Na obréazku
} vlevo po pfepnuti rezimd
) dojde ke zméné otacek

" motoru ale ne k jeho
zastaveni, protoze Zzadana
hodnota z analogového
vstupu je jina, nez interni a

Vypnuto

Zapnutc; $

chod vpred ze svorkovnice je
aktivni i pfed pfepnutim

rezimd.

Pokud je nastavena hodnota parametru F295 =0 je klévesa funkéni jenom v zablokovaném stavu
frekvenéniho ménice
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6.11 Modulacni frekvence pulsni sirkové
modulace

; Kmitocet modulacni frekvence

F :F [ 3 |- Nahodné rozmitani modulaéni frekvence

m. Nastaveni reZimu zmény modulacni frekvence pfi otepleni frekvenéniho ménice
* vlivem spinacich ztrat

. Funkce

1) Parametr F300 slouzi pro nastaveni kmito&tu modulaéni frekvence. Jeji zvy$eni vede ke snizeni
akustického hluku vyzafovaného motorem. Zménou kmito¢tu modulaéni frekvence Ize nékdy zabranit
rezonanci mechanickych dili pohanéného stroje.

2) Snizeni modulaéniho kmito¢tu vede ke snizeni elektromagnetickych poli, generovanych frekvenénim
méni¢em ale zaroven ke zvySeni akustického hluku motoru
3) Nahodné rozmitani modulacéni frekvence v okoli nastaveného kmito¢tu zplisobuje subjektivni snizeni

urovné hluku, vyzafovaného motorem.

B Parametry a jejich rozsah nastaveni

Oznaceni | Funkce Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
F300 Kmito¢et modulacni 6.0 az 16 [kHz] (Pozn.1) 12.0 nebo 8.0 kHz
frekvence V zavislosti na typové velikosti
frekvenéniho ménice
F312 Néhodné rozmitéani 0: Vypnuto 0
modulacni frekvence 1: Zapnuto
F316 Nastaveni reZimu zmény 0: Konstantni hodnota modulaéni frekvence 1
modulacni frekvence pri bez automatického snizeni
otepleni frekvencniho 1: Proménna hodnota modulaéni frekvence s
meénice vlivem spinacich automatickym snizenim pfi pfehfati
ztrat frekvenéniho ménice
3: Konstantni hodnota modulaéni frekvence
bez automatického sniZeni
Pro 400 V ménice
4: Proménna hodnota modulaéni
frekvence s automatickym snizenim pfi
prehrati frekvenéniho ménice
Pro 400 V ménice

Poznamka 1: Na nasledujicich stranach naleznete pro danou hodnotu spinaci frekvence pro kazdy vykon motoru redukci
proudu pfi riiznych teploty

Poznamka 2: Pokud je nastavena vysoka hodnota modulaéni frekvence a pokud je nastavena konstantni hodnota modulaéni
frekvence bez automatického snizeni, miZe dochazet diky zvétSeni spinacich ztrat k prehfati frekvenéniho ménice.
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Redukce jmenovitého proudu pro frekvenéni méniée 200 V - 1P20
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Redukce jmenovitého proudu pro frekvenéni méniée 400 V — 1P20
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Redukce jmenovitého proudu pro frekvenéni méniée 400 V — 1P20
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Redukce jmenovitého proudu pro frekvenéni méniée 400 V — IP54
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Redukce jmenovitého proudu pro frekvenéni méniée 400 V — IP54
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Poznamky:

. Zavislost vystupniho proudu na modulaéni frekvenci a teploté na obrazcich vySe je pouzita pro
vyhodnoceni poruchy pfetizeni frekvenéniho ménice (OLI)

. Pokud je nastaveno F316 = 0 nebo 2, piekro&eni proudu nad limitni mez pro danou teplotu pfi daném
nastaveni hodnoty modulaéni frekvence frekvenéniho méni¢e zplisobi poruchové hlageni OCP.

. Nahodné rozmitani modulaéni frekvence se uplatni hlavné pfi nizkych hodnotach vystupni frekvence, kdy

se hluk motoru projevuje nejvyraznéji.

PFi nastaveni kmitoctu modulaéni frekvence na hodnotu vétsi, nez 7,1 kHz, je nahodné rozmitani modulaéni
frekvence automaticky vypnuto, protoze pro vys$si hodnoty modulaéni frekvence je hluk motoru nizky a
nahodné rozmitani nema vyznam.

. Pokud je nastaveno F316 = 0 nebo 2, doporuéuje se nastavit hodnotu spinaci frekvence F300 = 6 kHz.
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6.12 Chovani pri poruse

6.12.1 Letmy rozbéh motoru

Letmy rozbéh motoru

A Varovani

e Uvédomte si, Ze se motor a zafizeni mize po poruSe samo rozbéhnout

Pokud dojde k zastaveni motoru diky poruchovému hlaSeni , motor se po uplynuti doby pro automaticky
restart nahle rozbéhne. To muze zplsobit zranéni.

e Zafizeni, motor a frekvenéni méni¢ opatiete informacnimi tabulkami s oznamenim, ze se motor po

Mandatory poruse rozb&hne automaticky.
. Funkce

Funkce letmy rozbéh motoru F301, slouzi pro zabezped&eni obnoveni provozu motoru napf po
kratkodobém preruseni napajeciho napéti. Pokud je funkce aktivni, dojde po obnoveni napajeciho napéti
k vyhodnoceni aktualnich otacek a sméru otaceni napéti a k plynulému rozbéhu z této aktualni hodnoty
otacek (letmy rozbéh). V pfipadé, Ze funkce je neaktivni, (je zachovan signal chod vpred (F) nebo chod
vzad (R) a signal pro odblokovéni frekvenéniho ménice (ST)) dojde k rozb&hu z hodnoty nizkych otasek LL .
Tento parametr Ize také za urcitych podminek pouZzit ke spousténi motoru pfipojenim sitového napéti pfi
trvale odblokovaném frekvenénim ménici.
B&hem doby, kdy je funkce aktivni je na displeji zobrazeno rtrY

Oznaceni Nazev parametru Rozsah nastaveni Tovarni

nastaveni
0: Vypnuto
F301 Letmy rozbéh motoru 1: Automaticky rozbéh s vyhledanim otacek pfi 3

kratkodobém vypadku napajeciho napéti

2: Rozbéh s vyhledanim otacek, pokud je ménic
odblokovan a zablokovan (Propojeni svorek ST
- CC zapojeno/rozpojeno)

3: Automaticky rozbéh s vyhledanim otacek pfi
kratkodobém vypadku napajeciho napéti nebo
pokud je ménic odblokovan a zablokovan
(Propojeni svorek ST - CC zapojeno/rozpojeno)
4: VVyhledani otacek pfi rozbéhu

1) Automaticky rozbéh s vyhledanim otacek pfri kratkodobém vypadku napajeciho napéti

Sitové napajeci

napéti

Otacky motoru

>

Povel chod vpred (F) | N i | Aktivni

nebo chod vzad (R)

' Neaktivni

Nastaveni parametru F301 = 1. Funkce je v &innosti tehdy, dojde-li ke kratkodobému vypadku napéjeciho napéti,
nasledovaném vyhodnocenim podpéti.
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2) Rozbéh s vyhledanim otacek, pokud je méni¢ odblokovan a zablokovan (Propojeni svorek
ST - CC zapojeno/rozpojeno)

Otacky motoru

>

, { i . Gas [s] .
Povel chod vpfed (F) : : Aktivni
nebo chod vzad (R) J i : I— Neaktivni

Blokovani ménice (ST) I I: | I Méni¢ odblokovan

Ménic zablokovan

* PFi nastaveni F301 = 2 nebo 3 je funkce v &innosti pfi zablokovani a nasledném odblokovani frekvenéniho
méni¢e pomoci logického vstupu, konfigurovaného pro funkci blokovani frekvencniho ménice (ST) ( Rozpojeni a
rozpojeni logického vstupu ST se zemi CC a opétné propojeni)

Poznamka: Pro funkci blokovani frekvencniho ménice (ST) musi byt nejprve konfigurovan jeden z logickych vstupud
prostfednictvim funkci F111 az F118.

3) Vyhledani otacek pfi rozbéhu

Pokud je hodnota parametru F301 = 4, vyhledani aktuélnich otadek prob&hne pfFi kazdém rozb&hu motoru. Toto
nastaveni je vhodné, pokud se motor otaci vlivem mechanickych sil i v pfipadé, ze neni napéjen z frekvenéniho

ménice

Upozornéni !

. Pfed rozb&éhem je nutné pocitat se zpozdénim po dobu provadéni zjiStovani aktualnich otaéek motoru.
Z tohoto dlivodu muze byt rozbéh delsi, néz obvykle.

. Tuto funkci pouzivejte pouze v pfipadé, ze k frekvenénimu ménici je pfipojen pouze jeden motor. Pro

paralelné zapojené motory na vystupu frekvenéniho ménice tato funkce nemusi fungovat spravné.
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6.12.2 Volba zastaveni volnym dobéhem pri kratkodobém
vypadku napajeciho napéti

- . . . T . , o Ly
I~ L £ |- Volba zastaveni volnym dobéhem pfi kratkodobém vypadku napéjeciho napéti
. Funkce

Volny dobéh v pfipadé kratkodobého vypadku napajeciho napéti: Pokud nastane kratkodoby vypadek
napajeciho napéti, frekvenéni ménic¢ nucené zastavi motor volnym dob&hem. Po zastaveni je na displeji
frekvenéniho ménice zobrazen blikajici napis StOP. Obnoveni provozu je mozné deaktivaci a novou
aktivaci povelu pro chod vpfed nebo vzad.

Oznaceni Nazev parametru Rozsah nastaveni Tovarni

nastaveni

Volba zastaveni volnym 0: Vypnuto

F302 dobéhem pfi kratkodobém 1: Bez vyznamu — tuto hodnotu nenastavujte 0

vypadku napéjeciho napéti

2: Volny dobéh

Obr.: Chovani pfi kratkodobém vypadku napajeciho napéti, pokud je funkce F302 = 2

Sitové napéti

Otacky motoru

/ \.\}
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6.12.3 Automaticky rozbéh po poruse

.l:j."i‘:.‘l.

P N

Automaticky reset poruchy

0

& Varovani
rozbéhnout !

Pokud dojde k zastaveni motoru diky poruchovému hlaseni , motor se po uplynuti doby pro automaticky
restart nahle rozbéhne. To muze zplsobit zranéni.

Mandatory  Provedte pfislu§na bezpe&nostni opatFeni, napfiklad opattete zafizeni, motor a frekven&ni ménic
informacnimi tabulemi s oznamenim, Ze se motor po poru$e rozbéhne automaticky.
. Funkce
Parametr umoznuje nastavit nebo zakazat automaticky reset poruchy a nastavit pocet pokusu o reset.
Po dobu provadéni pokusu o reset frekvenéniho ménice je aktivni funkce letmy start, ktera umoznuje
opétny rozbéh motoru bez razli, pokud se motor pfi resetu jesté otaci.
Oznaceni Nazev parametru Rozsah nastaveni Tovarni
nastaveni
0: Vypnuto
F303 Automaticky reset poruchy 1 az 10: Pocet pokusu o reset 3

Seznam poruch, resetovanych automaticky

PFi¢ina poruchy Postup provadéni pokusu o automaticky reset Vyjimky
Kratkodoby vypadek Maximalni pocet pokus(: 10 Automaticky reset poruchy nebude
napajeni 1. pokus: 1 s po vyskytu poruchy proveden pfi poruchach uvedenych
Nadproud 2. pokus: 2 s po vyskytu poruchy pod tabulkou.
Prepéti 3. pokus: 3 s po vyskytu poruchy Automaticky reset poruchy nebude
Pretizeni : proveden, pokud vSechny pokusy o
Prehrati : reset selzou tzn porucha trva po dobu
10. pokus: 10 s po vyskytu poruchy provadéni automatického resetu..
* Seznam poruch po kterych nebude proveden automaticky reset:

« OCA Nadproud pfi rozb&hu e Err2 Porucha hlavni paméti RAM

« OCL Nadproud na vystupu pfi rozb&hu ¢ Err3 Porucha hlavni paméti ROM

« EPHO Vypadek vystupni faze e Err4d  Porucha procesorové jednotky

¢ OH2 Externi porucha prehfati e Err5 Porucha pfi dalkovém Fizeni

« Ot Pretizeni e Err7 Porucha proudového &idla

«E Externi porucha e Err8 Porucha Fidici desky

«UC  Podproud « EEP1 Porucha 1 EEPROM

¢ UP1 Podpéti v meziobvodu « EEP2 Porucha 2 EEPROM

« EF2 Porucha izolaéniho stavu « EEP3 Porucha 3 EEPROM

« EPHI Vypadek faze sité e Etnl  Porucha autotuningu

¢ EtYP Porucha typ frekvenéniho ménice ¢ E-18 Porucha snimani vstupu VIA

«E19 Porucha komunikace procesoru

o E-20 P¥ili§ velké nastaveni parametru
zvyS$eni momentu pfi malych otac¢kach

e E-21 Porucha procesorové jednotky 2
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Poznamky k funkci automaticky reset poruchy:

* Tovarni nastaveni: Po dobu prabéhu automatického resetu poruchy neni aktivovano relé pro hlaseni poruchy (svorky
FLA, FLB, FLC) Relé je vybaveno, pokud automaticky reset neprob&hne uspésné.

* Pokud je potfebné hlasit poruchu okamzité, je nutné konfigurovat svorky relé FLA,FLB a FLC pro funkci hlaseni

poruchového stavu méniée i v pfipadé automatického resetu poruchy nebo inverzi funkce — tzn. parametru F132 pfitadit funkci
36 nebo 37.

* Reset poruch pretizeni OL1 a OL2 je proveden po uplynuti virtualni doby ochlazeni.

* Reset poruch pfepéti v ss meziobvodu OP1 az OP3 je proveden jen tehdy, poklesne- li napéti na normalni uroven.
* Reset poruchy prehfati frekvenéniho ménice bude proveden az po ochlazeni frekvenéniho ménice na pfipustnou
hodnotu.

* Funkce automaticky reset poruchy neni v provozu, pokud je parametr F602 = 1.

* V pribé&hu automatického resetu je na displeji stfidavé zobrazovan napis I'tr'Y a zobrazeni provozni veliginy,

konfigurované prostfednictvim parametru F710.

* Pocet pokusU o reset se vrati zpét na nastavenou hodnotu po uplynuti uréitého ¢asu od uspésného resetu — tj. od
okamziku, kdy dosahne vystupni frekvence zadané hodnoty vystupni frekvence bez poruchy.
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6.12.4 Automatické prodlouzeni doby dobéhu pfi prepéti
V SS meziobvodu

m: Konfigurace funkce automatickeé prodlouzeni doby dobéhu

[l Uroveri napéti pro funkci automatické prodlouzeni doby dobéhu

. Funkce
VyS$e uvedené parametry slouzi pro konfiguraci a nastaveni funkce automatické prodlouZeni doby dobéhu
pfi pfepéti v ve ss meziobvodu. Funkce zabrariuje vzniku prepéti, které vznika pfi dynamickém brzdéni :
motoru pfi dob&hu nebo sniZeni otadek. K pFepétim muZe dochazet predevsim v pripadech, kdy neni pouZit'
brzdny rezistor a je nastavena pFili$ kratka dob&hova rampa. Pokud je funkce aktivni, dojde pi pfekrodeni i
nastavené urovné napéti ss meziobvodu F626 k prerugeni brzdéni po dobu, nez napéti klesne pod
nastavenou Uroven. Celkova doba dobéhu bude v tomto pfipadé delsi, nez je nastavena.

Obrazek: Funkce automatického prodlouzeni doby dobéhu pfi pfepéti v ss meziobvodu

Vystupni frekvence »‘-

Napéti v ss T -
meziobvodu * : I

e [EE OB J* Uroveri napéti pro funkci automatické
prodlouzeni doby dobéhu

>
Tabulka: Vyznam a nastaveni parametrd F305 a F626
Oznaceni Nazev parametru Rozsah nastaveni Tovarni
nastaveni
0: Zapnuto
F305 Konfigurace funkce automatické 1: Vypnuto 2
prodlouzZeni doby dobéhu 2: Zapnuto (Rychlé zastaveni 1) (Viz poznamka 1)
3: Zapnuto (Rychlé zastaveni 2) (Viz poznamka 2)
Uroveri napéti pro funkci 100 az 150 % jmenovitého napéti ve ss meziobvodu 140 %
F626 automatické prodlouZeni doby
dobéhu

Poznamka 1: Pokud je nastaveno F305 = 2, Frekvené&ni ménié& pfi prekrogeni irovné napéti pro funkci automatické
prodlouZeni doby dob&hu dané nastavenim parametru F626 zvysi napéti na svorkach motoru. Tim dojde k jeho pfesyceni a
zvy$eni mnoZstvi energie spotfebované v motoru. To zpUsobi rychlej$i zastaveni, nez p¥i nastaveni F305 = 0.

Poznamka 2: Pokud je nastaveno F305 = 3, Frekvenéni méni& v okamziku zahajeni brzdéni (zastaveni po rampé nebo sniZeni

otacek) zvysi napéti na svorkach motoru. Tim dojde k jeho pfesyceni a zvy$eni mnozstvi energie spotfebované v motoru. To
zpUsobi rychlejsi zastaveni, nez pfi nastaveni F305 = 0.
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V4 V' d

6.12.5 Automaticka korekce vystupniho napéti pfi kolisani

m: Jmenovité napéti motoru pfi jmenovité frekvenci 1

: Korekce vystupniho napéti

. Funkce
Jmenovité napéti UL U, odpovidajici jmenovité frekvenci UL nebude pfekrogeno, pokud je nastaveni
parametru F307 = 0 nebo F307 =1
Pokud je hodnota F307 = 1 nebo F307 = 3, je zachovavan automaticky pomér U/f i v piipadé, Ze se
vstupni sitové napéti méni. To je dulezité predevsim v pfipadech, pokud je dllezité zachovani
momentu na malych otackach i v pfipadé poklesu napéti napajeci sité.

Korekce napajeciho napéti: S automatickou korekci je zachovan pomér U/f i v pfipadé, Ze se vstupni napéti méni
Omezeni vystupniho napéti: Pokud je funkce aktivni, je pro frekvence vysSi, nez jmenovita frekvence motoru vystupni napéti
konstantni, rovné nastavené jmenovité hodnoté napéti motoru.

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Tovarni
nastaveni
uLu Jmenovité napéti 50 az 330 V pro frekvenéni ménice s napajecim napétim 230 V 230
motoru pfi jmenovité 50 az 660 V pro frekvenéni ménice s napajecim napétim 400 V 400
frekvenci 1
F307 Korekce vystupniho 0: Bez automatické korekce vystupniho napéti, vystupni napéti 3
napéti omezeno

1: S automatickou korekci vystupniho napéti pfi podpéti v siti, vystupni
napéti omezeno

2: Bez automatické korekce vystupniho napéti, vystupni napéti
neomezeno

3: S automatickou korekci vystupniho napéti pfi podpéti v siti, vystupni
napéti neomezeno

* Pokud je hodnota F307 = 0 nebo F307 = 2, vystupni napéti se bude ménit proporcionalné se vstupnim napétim. V tomto
pripadé neni automaticka korekce vystupniho napéti v ¢innosti.

* Vystupni napéti frekvenéniho ménic¢e nemuze byt z principu ¢innosti frekvenéniho ménice nikdy vyssi, nez je vstupni napéti.
Tedy ani v pfipadé, je-li nastavena vysSi hodnota jmenovitého napéti motoru uLu, nez je velikost sitového napajeci napéti.

* Funkce umoznuje zakazat nebo povolit po dosazeni jmenovitého pracovniho bodu motoru (tj. jmenovité napéti a jmenovita
frekvence motoru) dal$i narlst vystupniho napéti. (Poznamka: dalsi narlist je mozny jen do Urovné sitového napajeciho napéti)
* Pokud je hodnota nastaveni parametru typ fizeni Pt = 2 az 6, automatické korekce vystupniho napéti je v &innosti nezavisle
na nastaveni parametru F307.
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F307 = 0: Bez automatické korekce vystupniho napéti, F307 = 1: S automatickou korekci vystupniho napéti,
vystupni napéti omezeno vystupni napéti omezeno

Sitové napéti Sitové napéti

A Vys3i, nez Vyssi, nez
jmenovité jmenovité
ULUB EEEEEREEEEEE AR ULU_, CLERTTRE TR LRI RLT])
Aktualni Usis : :
———————————————————— xuLu —
Jmenovité Ugps Nizsi, nez i _N|ZS|, nez
jmenovité i jmenovité
3= = H
Q — Q —
25 250
2 29
> c > c )
) o ul - ) ulL
Vystupni frekvence [Hz] Vystupni frekvence [Hz]

Poznamka: vySe uvedeny pfipad mlze nastat,
pokud je hodnota parametru typ Fizeni Pt = O nebo 1

Pokud je aktualni napéti v siti vy$Si, nez jmenovité, je vystupni napéti omezeno na hodnotu jmenovitiho

napéti.
F307 = 2: Bez automatické korekce vystupniho napéti, F307 = 3: S automatickou korekci vystupniho napéti,
vystupni napéti neni omezeno vystupni napéti neni omezeno
Sitové napéti Sitové napéti
A Vy$si, nez Vy33i, nez
jmenovité A jmenovite
ULU gleiecnimiininnnninna, gl $ ULU  freerrserssirsnsesssnsens g
Aktualni Usps : §
____________________ XULLI EEEEEREREREEEREEREERER v reaw D il . vy v
- e Nizsi, nez
Jmenovité Ugpe Niz8i, nez . VL
jmenovité jmenovite
= =
Q — Q —
250 250
2% 2%
=2 > =8
Vystupni frekvence [Hz] uL Vystupni frekvence [Hz] UL

Poznamka 1: vy$e uvedeny pfipad m(ize nastat, pokud je hodnota parametru typ fizeni Pt = 0 nebo 1
Poznamka 2: Pokud je nastavena hodnota parametru jmenovité napéti motoru UL U niZ$i, neZ jmenovité napéti
sit&, pro frekvence vy$$i, nez jmenovita frekvence motoru UL vystupni napéti dale roste v konstantnim poméru U/f.

6.12.6. Zakaz povelu pro chod vpred nebo vzad

= | Zakaz chodu vpred nebo vzad

. Funkce
Slouzi pro povoleni nebo zakazani chodu vpred nebo vzad. Napfiklad Ize zakazat chod vzad pfi zaporném

napéti na analogovém vstupu.

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Tovarni
nastaveni

0: Povolen chod vpfed i vzad

F311 Zakaz chodu vpred 1: Zakaz chodu vzad
nebo vzad 2: Zakaz chodu vpred

1
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6.13 Rizeny pokles / zvys$eni otacek pfi
zatizeni / odlehceni

FIA00 Nastaveni smérnice zavislosti Fizeného poklesu/zvyseni otacek na zatizeni

F 323 Nastaveni prahové hodnoty momentu pro fizeny pokles/zvyS$eni otacek

. Funkce :
Funkce umozZiiuje nastavit pokles nebo zvySeni vystupni frekvence pod nebo nad hodnotu Z&dané hodnoty

vystupni frekvence a tim i otaéek motoru dle jeho zatiZeni. Prostfednictvim parametru F320 Ize nastavit

smérnici zavislosti fizeného poklesu/zvyseni otadek na zatizeni, prostfednictvim parametru F323 Ize
nastavit prahovou hodnotu zatéZzovaciho momentu pro fizeny pokles/zvyseni otacek.

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Tovarni
nastaveni

Nastaveni smérnice

F320 zavislosti fizeného 0 a2 100 % z hodnoty jmenovité frekvence motoru UL 0%
poklesu/zvyseni
otacek na zatizeni

F323 Nastaveni prahové 10 %
hodnoty momentu pro 0 az 100 % z hodnoty jmenovitého momentu motoru
fizeny pokles/zvyseni
otacek

Vystupni frekvence [Hz]
A

Zadana hodnota vystupni frekvence  f,............

Skute¢na hodnota vystupni frekvence fi
pfi zatizeni momentem M;

-
o

0 F323 ™ 100%

Zatizeni [%)]
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* Funkce umoznuje nastavit pokles otacek Af [Hz] z hodnoty f; [Hz] na hodnotu f, [Hz], ktery nastane pfi zatizeni motoru
krouticim momentem M; [% ze jmenovité hodnoty], viz obrazek na pfedchozi strance

. Velikost snizeni vystupni frekvence Ize odvodit na zakladé nasledujiciho postupu:
Pokles/zvy$eni vystupni frekvence Af [Hz] = jmenovita frekvence motoru UL x smérnice zavislosti fizeného
poklesu/zvy$eni otaéek na zatizeni F320 x (kroutici moment M; — prahové hodnota momentu pro fizeny
pokles/zvyseni otasek F323)

. Pokud je zatéZovaci, resp. urychlovaci moment vétsi, nez nastavena prahova hodnota F323, vystupni frekvence je
pfi zatizeni snizena resp. zvySena.
Poznamka: urychlovaci moment zatéze pusobi napf. pfi dynamickém brzdéni. Obrazek na pfedchozi strané ilustruje
situaci pfi plisobeni zatéZzovaciho momentu.

. Funkce se aktivuje, pokud je hodnota zatéZovaciho, resp urychlovaciho momentu vétsi nez nastavena prahova
hodnota a pokud je nastavena smérnice poklesu/zvySeni vystupni frekvence vétsi, nez 0.
. Pokles, resp. zvySeni vystupni frekvence je zavislé na velikosti zatéZovaciho, resp urychlovaciho momentu zatéze a

nastavené smérnici.

Poznamka: pokud je nastavena jmenovita frekvence motoru vétsi, nez 100 Hz, uvazuje se, Ze je 100 Hz
Funkce je v &innosti od hodnoty nizkych otadek F240 do hodnoty vysokych otagek FH.

PFiklad vypoctu:

Nastaveni parametrd : jmenovita hodnota frekvence motoru UL = 60 Hz, smérnice zavislosti fizeného poklesu/zvyseni otacek
F320 = 10 %, prahova hodnota momentu pro fizeny pokles/zvy$eni otacek F323 = 30%

Pokles vystupni frekvence Af [Hz] a vystupni frekvence pfi Zadané hodnoté vystupni frekvence 50 Hz a zatéZzovacim momentu
M; rovném 100 % jmenovitého je:

Pokles vystupni frekvence Af [Hz] =uL x F320 x (M, - F323)
= 60 Hz x 10 % x (100 % - 30 %)
=4.2Hz

Potom vystupni frekvence bude f; = f, - Af =50 Hz — 4.2 Hz = 45.8 Hz
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6.14 Funkce PID requlator

: Nastaveni ¢asového zpozdéni PID regulatoru
m: Konfigurace PID regulatoru

: Proporcionalni zesileni PID regulatoru
m: Integraéni zesileni PID regulatoru

Im; Derivacni zesileni PID regulatoru

. Funkce

zpétnovazebniho signalu. Napfiklad: regulace na konstantni pritok vzduchu, kapaliny nebo tlaku.

PID regulator umozriuje zabezpedit automatickou regulaci regulované veli€iny na zadanou hodnotu na zakladé

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Tovarni
nastaveni
Nastaveni ¢asového
F359 zpozdéni PID 0az2400s Os
F360 Konfigurace PID 0: PID neaktivni
regulatoru 1: PID aktivni, signal zpétné vazby prostfednictvim analogového
vstupu VIA) 0
2: PID aktivni, signal zpétné vazby prostfednictvim analogového
vstupu VIB)
F362 Proporcionalni 0,01 az 100,0 0,30
zesileni PID
regulatoru
F363 Integracni zesileni PID 0,01 az 100 0,20
reguléatoru
F366 Derivacni zesileni PID 0,00 az 2,55 0,00
regulatoru

1) Priklad regulace tlaku - zapojeni externich obvodu:

RiL1 LT

SaL2 :] WIT2

s - Tlakové
: oo o™ Gidlo

O O
(1) (2)Externi zdroj zadané hodnoty (3) Zadavani z panelu
tlaku. (Analogovy signal 0 az 10 V ss C) C;
VIR

=
> I wia  (4)Interni pfedvolené

zadané hodnoty
|—>T cc
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2) Moznosti konfigurace zadavani zadané hodnoty a pfipojeni zpétnovazebniho signalu PID

Nize uvedena tabulka ilustruje moznosti konfigurace PID

Zadavani zadané hodnoty regulované veli¢iny Zpétnovazebni signal
Metoda zadavani Volba rezimu zadavani | Konfigurace PIDregulatoru F360
Zadané hodnoty
vystupni frekvence
FMOD / F207
(1) Zadavani zadané hodnoty frekvence ze 1: PID aktivni, signal zpétné vazby
svorkovnice prostfednictvim analogového vstupu 1 prostfednictvim analogového vstupu VIA
VIA (4-20mA/0-10V ss)
(2) Zadavani zadané hodnoty frekvence ze 2: PID aktivni, signél zpétné vazby
svorkovnice prostfednictvim analogového vstupu 2 prostfednictvim analogového vstupu
VIB VIB.(0-10V ss)
(3) Zadavani zadané hodnoty frekvence z
obsluzného terminalu frekvenéniho méni¢e pomoci 3 (Viz poznamka 1)
klaves Sipka nahoru, Sipka dolt
(4) Zadavani zadané hodnoty frekvence
prostfednictvim sériové komunikacni linky 4
(5) Zadavani zadané hodnoty frekvence externimi
ovladadi (tlacitky) vice/méné 5
(6) Interni pfedvolené zadané hodnoty (CMQOd =0)

Poznamka 1: Konfiguraci provedte tak aby analogové vstupy pro zpétnou vazbu a Zadanou hodnotu nebyly totozné.

Poznamka 2:
- Pokud pouzivate pro skute¢nou hodnotu regulované veli¢iny analogovy vstup VIA, je mozné konfigurovat

prostfednictvim parametrd F130, resp. F132, kontakt relé RY- RC, resp kontakty relé FLA,FLB, FLC pro funkci PIDF —
skutecna hodnota, snimana prostrednictvim analogového vstupu VIA se shoduje se zdrojem zZadané hodnoty, zvolenym
prostfednictvim funkce FMOA, resp. F207 v rémci toleranéniho pdsma zadaného prostfednictvim parametru F167. V tomto
pfipadé pfislusné relé sepne, je-li skute€na hodnota v toleranénim pasmu. Konfigurace této funkce se provede nastavenim
hodnoty funkce F130 = 52, resp F132 = 52. Reléovému vystupu je taktéZ mozno pfifadit funkci inverzni, PIDFN nastavenim
hodnoty funkce F130 =53, resp F132 = 53. V tomto pfipadé relé sepne, neni-li skuteéna hodnota v toleranénim pasmu.

- Pokud pouzivate pro skuteénou hodnotu regulované veli¢iny analogovy vstup VIB, je mozné konfigurovat
prostfednictvim parametrd F130, resp. F132, kontakt relé RY- RC, resp kontakty relé FLA,FLB, FLC pro funkci PIDFB —
skute¢né hodnota, snimana prostrednictvim analogového vstupu VIB se shoduje se zdrojem Zadané hodnoty, zvolenym
prostrednictvim funkce FMOA, resp. F207 v ramci toleranéniho pasma zadaného prostfednictvim parametru F167. V tomto
pfipadé pfislusné relé sepne, je-li skute€na hodnota v toleranénim pasmu. Konfigurace této funkce se provede nastavenim
hodnoty funkce F130 = 60, resp F132 = 60. Reléovému vystupu je taktéZ mozno pfifadit funkci inverzni, PIDFBN

nastavenim hodnoty funkce F130 = 61, resp F132 = 61. V tomto pfipadé relé sepne, neni-li skuteéna hodnota v toleranénim
pasmu.
(Viz téz kapitolu 6.3.4)

3) Aktivace PID regulatoru a souvisejici nastaveni parametrii frekvenéniho ménice

PID regulator se aktivuje nastavenim parametru konfigurace PID regulatoru F360, tj .volbou vstupu pro skutegnou hodnotu
regulované veliginy (zp&tnovazebni signal). Pro analogovy vstup VIA se nastavi F360 = 1 nebo pro analogovy vstup se
nastavi F360 = 2.

(1) Nastavi se hodnoty parametrii ACC (rozb&hova rampa) a d EC (dob&hova rampa) dle pozadavk aplikace

(2) Nastavi se provozni rozsah otaéek motoru prostifednictvim parametrd LL (nizké otacky) a UL (vysoké otacéky). Toto
nastaveni se provede za U€elem nastaveni minimalni a maximalni hodnoty regulované veliciny.

3) Nastaveni jednotlivych slozek zesileni PID regulatoru

Pro spravnou funkci automatické regulace je potfebné nastavit nasledujici parametry:

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Tovarni
nastaveni
F362 Proporcionalni 0.01 az 100.0 0.30
zesileni
F363 Integracni zesileni 0.01 az 100 0.20
F366 Derivacni zesileni 0.00 az 2.55 0.00
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Proporcionalni zesileni — parametr F362

Vystupni hodnota regulatoru je dana jako rozdil mezi zadanou a skute¢nou hodnotou regulované veli€iny (regula¢ni odchylka)
nasobeny hodnotou proporcionalniho zesileni. Vétsi hodnota proporcionalniho zesileni odpovida rychlejsi odezvé na zménu
#adané hodnoty. P¥ili§ velka hodnota proporcionalniho zesileni zptisobuje nestabilni chovani regulaéni smyeky. Cisté
proporcionalni regulator bez integraéni slozky z principu funkce pracuje v ustaleném stavu s regula¢ni odchylkou, jejiz velikost
je nepfimo umérna proporcionalnimu zesileni.

Regulovana
veli¢ina

<«— Zadana hodnota regulované veliginy

Odezva s prekmitem regulované
veli¢iny— proporcionalni zesileni
prili§ vysokeé

' Pomala odezva — proporcionalni zesileni
"piili$ nizké

Cas
Proporcionalni zesileni — parametr F363

Integracni zesileni umoznuje dosahnout PID regulatoru nulové regulaéni odchylky v ustaleném stavu. Odpovidajici hodnota

integracniho zesileni vede k odstranéni statické regulac¢ni odchylky. Pfili§ vysoka hodnota integra¢niho zesileni zplsobi
nestabilni chovani regulaéni smycky.

Mala hodnota nastaveni parametru F363

Ka
Velka hodnota nastaveni
parametru F363

l 4— Zadana hodnota regulované veliginy

Staticka regulaéni odchylka bez integraéni slozky

Poznamka: Pokud je jeden z logickych vstupl konfigurovan pro funkci 65 (Vypnuti integraéniho zesileni regulatoru PID) je
integracni slozka vypnuta, pokud je vstup v aktivnim stavu.
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Derivaéni zesileni — parametr F366

Derivacni zesileni uc€inkuje v dynamickych stavech - okamzicich zmény hodnoty regulaéni odchylky. Jeho spravné nastaveni
vede k urychleni regulacniho procesu. Nastaveni vétSich hodnot derivacniho zesileni vede k nestabilnimu chovani regulani
smycky.

Regulaéni
odchylka

Skute¢na
hodnota
regulované
veliciny

Velké derivaéni zesileni

I Malé derivacni zesileni

—»

5) Nastaveni analogovych vstupt

Analogové vstupy pro zadanou hodnotu a skute¢nou hodnotu regulované veli¢iny je nutné normovat pro pfizpisobeni rozsahu
zpétnovazebniho ¢idla k pozadovanému rozsahu zadavani regulované veli¢iny. Podrobnosti naleznete v kapitole 6.5.2.

Fead o [
@ Q Bz 8 a0z
c
c c ]
[ (] >
b > =
= < )
g g £
= . =
c c
S . a =3
2 2 Feoe 2
17 5 Cous g
S>> I - > (0HZ) = S rape
> v 10 > a 10V oz AmA 20ma,
Fg g Fo ld F2Oi = S A IELE
i 100% 100% 205 100%
Signal na vstupu VIB Signal na vstupu VIA Signal na vstupu VIA

5) Nastaveni ¢asového zpozdéni pred zahajenim cinnosti PID regulatoru

Tato funkce umozriuje nastavit Casové zpozdéni pfed zahajenim €innosti regulatoru PID. Toto ¢asové zpozdéni slouzi pro
odeznéni pfechodovych déju — napfiklad po uvedeni zafizeni do chodu.
Frekvencni méni¢ po dobu €asovani nereaguje na zpétnovazebni signal, vystupni frekvence je umérna nastavené zadaneé

hodnoté&. Po uplynuti doby, nastavené hodnotou parametru F359 je uvedena regulaéni smyé&ka do &innosti.
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6.15 Nastaveni parametri motoru

6.15.1 Nastaveni parametrii motoru: krok 1 —
zakladni nastaveni

= Y0 Automatické nastaveni parametrd (Autotuning)
ry ag
i~ 74 1| Kompenzace skluzu
[l =1 . g oc PR . fxpz
i~ %= | Automatické nastaveni zvySeni momentu na malych otackach

Ly

E .

Jmenovity proud motoru

Proud motoru bez zatizeni

)
-C
-

Jmenovité otacky motoru

C
=

Proporcionalni zesileni regulacni smycky vystupni frekvence (tlumeni)

=1 Integracni zesileni regulacni smycky frekvence (stabilita)

Pro pouziti vektorového fizeni, automatického zvySeni momentu pfi nizkych otackach, energeticky usporného rezimu je
nezbytné spravné nastaveni parametr( motoru prostfednictvim automatického nastaveni parametru. K dispozici je volba mezi
dvémi zpusoby provedeni autotuningu:

1) Nastaveni skalarniho typu Fizeni s konstantnim pomérem U/f prostfednictvim parametru Pt, a nasledné spusténi autotuningu
prostfednictvim parametru F400

2) Nastaveni skalarniho typu Fizeni s konstantnim pomérem U/f prostfednictvim parametru Pt, a nasledné ruéni nastaveni
parametr(i

* Zkontrolujte, pfipadné nastavte dle typového $titku motoru jmenovité napéti motoru prostfednictvim parametru uLu
a jmenovitou frekvenci motoru prostfednictvim parametru UL.

* Zkontrolujte, pfipadné nastavte jmenovity proud motoru prostfednictvim parametru F415.

* Vektorové Fizeni nepracuje spravné, pokud je vykon motoru o vice nez 2 typové velikosti mensi, nez frekvenéni

méni&. Pokud pfi provozu dochazi ke kmitani vystupniho proudu, zvy$te hodnotu nastaveni parametru F419 -
integracni zesileni regulacni smycky frekvence (stabilita). Toto nastaveni kmitani proudu odstrani.
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Nastaveni vektorového fizeni a provedeni automatického nastaveni parametrii nezavisle

Vektorové fizeni, automatické zvySeni momentu pfi nizkych otackach, energeticky Usporny rezim a automatickému nastaveni
parametr(l se nastavi nezavisle na sobé.

Postup: Zvolte odpovidajici typ Fizeni prostfednictvim parametru Pt , nastavte parametry motoru a pfipravte ke spusténi
automatické nastaveni parametr(i (autotuning)

Nastavte parametr F400 na hodnotu 2
Automatické nastaveni parametrd probéhne po prvnim zadani pro chod motoru.

Vyznam hodnot nastaveni parametru F400

Oznadgeni Funkce Rozsah nastaveni Tovarni
nastaveni
F400 Automatické nastaveni  0: Autotuning neaktivni (PouZiji se interni parametry)
parametru 1: Aplikace individualniho nastaveni F402 (po provedeni se nastaveni 0
(Autotuning) zméni na 0)
2: Start autotuningu po odblokovani frekvenéniho ménice a povelu pro
chod motoru.
(po provedeni se nastaveni zméni na 0)

Diilezité upozornéni:
Pred spusténim automatického nastaveni parametrd je nezbytné nastavit minimalné parametry motoru, uvedené v tabulce nize!

Oznaéeni Vyznam Rozsah nastaveni

uL Jmenovita frekvence motoru 1 25,0 az 200 Hz

uLu Jmenovité napéti motoru 1 50 az 330 V : napéjeni 230 V
50 az 660 V : napajeni 400 V

F415 Jmenovity proud motoru 0,1az 200 A

F417 Jmenovité otacky motoru 100 az 15000 1/min

Automatické nastaveni parametri probéhne po prvnim zadani pro chod motoru.

Poznamky k autotuningu:

(1) Autotuning spustte, pokud je motor v klidu a teplota vinuti motoru odpovida teploté okoli. Pfi spusténi
autotuningu v okamziku, kdy motor dobiha volnym dobéhem se generuje zbytkové napéti, které by
autotuning ovlivnilo.

2) V prabéhu autotuningu je na svorkach motoru napéti a motor je bud v klidu nebo se pomalu otaci. Na
displeji obsluzného terminalu je v prab&hu automatického nastaveni parametri zobrazeno hlageni Atnl

3) Pokud je nastaveno F400 = 2, autotuning se spusti automaticky p¥i prvnim zadani povelu pro chod motoru.

4) Autotuning se nedoporucuje provadét, pokud jsou pouzity vysokootackové motory, motory s velkou
hodnotou skluzu nebo jiné specialni motory.

(5) Moment v pribéhu autotuningu mize byt tak nizky, Ze nedojde k roztoc¢eni motoru. Ovéfte, zda nemUze
v priibéhu autotuningu dojit napf. k propadu bfemene!

(6) Pokud neni mozné provedeni automatického nastaveni parametrd, nebo se v pribéhu autotuningu objevi
na displeji obsluzného terminalu chybové hlageni Etnl, provedte ruéni nastaveni — viz déle.

7 Pokud je autotuning pferusen hlasenim vypadku vystupni faze (EPHQO), zkontrolujte pfipojeni motoru

k frekvenénimu méniéi. Hlidani vypadku vystupni faze motoru je v pribéhu automatického nastaveni )
parametrii aktivni i v pfipadé, Ze bylo v provozu pohonu zakazano prostfednictvim parametru F605. .
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Nastaveni vektorového fizeni a provedeni ruéniho nastaveni parametrti nezavisle

Pokud neni mozné provedeni automatického nastaveni parametrd, nebo se v prubéhu autotuningu objevi na displeji obsluzného
terminalu chybové hlaseni Etnl, provedte ruéni nastaveni.

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Tovarni
nastaveni
F401 Kompenzace skluzu 0az 150 % 50
F402 Automatické nastaveni zvySeni 0.0 az 30.0 % Dle typové
momentu na malych otackach velikosti
- " frekvenéniho
F415 Jmenovity proud motoru 0.1az 200 A ménide
(viz kapitola
F416 Proud motoru bez zatizeni 10 a2 100 % 11,
strana K-14)
F417 Jmenovité otacky motoru 100 az 15000 1/min
F418 Proporcionalni zesileni regulacni 1az 150 40

smycky vystupni frekvence (tlumeni)

F419 Integracni zesileni regulacni smy¢cky 1az100 20
frekvence (stabilita)

Postup pfi nastavovani

FA401: Nastavte kompenzaci skluzu. Vy$$i hodnota nastaveni parametru tmérné snizuje skluz motoru. Vychozi hodnotou
pro nastaveni kompenzace skluzu jsou jmenovité otacky motoru — pfi jmenovitém zatizeni a nastaveni parametru
F401= 100 % budou ota¢ky motoru rovny synchronnim.

FA402: Nastavte dle rezistivniho momentu zatéZe pfi malych otackach.

F415: Nastavte jmenovity proud motoru dle jeho typového $titku.

F416: Nastavte pomér proudu motoru bez zatizeni k jmenovitému proudu pfi jmenovitém zatiZzeni vyjadieny v %. Proud bez
zatizeni je mozné ziskat z technické dokumentace motoru nebo mérenim.

FA417: Nastavte jmenovité otacky motoru dle jeho typového titku.
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F418:

Spole&né s parametrem F419 slouzi pro nastaveni optimalni odezvy na jednotkovy skok zadané hodnoty frekvence.

Parametr reprezentuje proporcionalni zesileni regulaéni smy¢ky vystupni frekvence.

F419:

Spoleéné s parametrem F418 slouzi pro nastaveni optimalni odezvy na jednotkovy skok Zadané hodnoty frekvence.

Parametr reprezentuje integracni zesileni regulacni smy¢ky vystupni frekvence.

Poznamka : jak provést spravné nastaveni, odpovidajici momentu setrvacnosti zatéze:

Tovarni nastaveni regulacni smycky uvazuje, Ze moment setrvacnosti zatéze je 3 x vétsi, nez moment setrvacnosti
motoru. Pokud je konkrétni aplikace jina, je mozné optimalizovat regulaéni smy¢ku prostfednictvim vySe uvedenych
parametrq.
PFi nespravném nastaveni miize dochazet pfi nastaveni kratké doby rozbéhu k prekmitim zadané hodnoty frekvence.

6.15.2 Nastaveni parametrt motoru: krok 2— detaily

'
-
X -0
My

Magnetizac¢ni proud
Proudové omezeni — koeficient 1

Proudové omezeni — koeficient 2

Koeficient pro nastaveni chovani motoru

Koeficient pro nastaveni maximalniho napéti

Spinaci frekvence

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
F480 Magnetizacni proud - koeficient 100 az 130 % 100 %
jmenovitého proudu
F485 Proudové omezeni — koeficient 1 10 az 250 % 100 %
jmenovitého proudu
F492 Proudové omezeni — koeficient 2 50 az 150 % 100 %
jmenovitého proudu
F494 Koeficient pro nastaveni chovani motoru | 0 az 200 Dle typové velikosti frekvenéniho ménice
(viz kapitola 11, strana K-14)
F495 Koeficient pro nastaveni maximalniho 90 az 110 % 104 %
vystupniho napéti jmenovitého napéti
F496 Spinaci frekvence 0.1 az 14 kHz 14.0 kHz
F485: Parametr slouzi spolu s F492 k nastaveni &innosti pohonu v oblasti konstantniho vykonu nad jmenovitou frekvenci

motoru, ve které dochazi diky poklesu syceni motoru ke snizovani momentu na hfideli.

F492:

Parametr slouzi spolu s F485 k nastaveni ginnosti pohonu v oblasti konstantniho vykonu nad jmenovitou frekvenci

motoru, ve které dochazi diky poklesu syceni motoru ke snizovani momentu na hfideli.
Poznamka: Postup pfi nastaveni parametrd frekvenéniho ménice pfi nastaveni ¢innosti v oblasti nad jmenovitou
frekvenci motoru:
Pokud je motor trvale (nebo kratkodobé) jmenovité zatizen, muze dojit v oblasti nad jmenovitou frekvenci
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k situaci, kdy proud dosahne prahové hodnoty, nastavené prostrednictvim F601. Vétsinou v této situaci

pomizZe snizeni hodnoty parametru F485.

Pokles napajeciho napéti mize zpusobit nestabilni pridbéh vystupniho proudu nebo vibrace motoru.

V nékterych pfipadech Ize tento jev odstranit zménou nastaveni parametru F492 na hodnotu mezi 80 a 90.
ProtoZe to muze vést ke zvySeni proudu motoru, je nutné spravné nastavit tepelnou ochranu motoru 1

prostfednictvim parametru tHr.
FA494: vétsina aplikaci nevyzaduje nastaveni tohoto parametru. Hodnotu nastaveni nemérite.

F495: Nastaveni vétsi hodnoty napéti v oblasti nad jmenovitym kmito&tem. Toto nastaveni m(z zpGsobit nestabilni chovani
motoru. v tomto pfipadé vratte nastaveni na ptvodni hodnotu.

F496: Spinaci frekvence.
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6.16 Doba rozbéhu/doba dobéhu 2

6.16.1 Volba tvaru rozbéhové/dobéhové rampy

Tvar rozbéhové /dobéhové rampy 1
Nastaveni prabéhu pocatku S rampy

Nastaveni prubéhu konce S rampy

- L
. Funkce
VySe uvedené parametry slouzi pro volbu tvaru rozb&hové a dob&hové rampy a jeho Upravy.
Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
F502 Tvar rozbéhové /dobéhové rampy 1 0: Linearni
1: S rampa, tvar 1 0
2: S rampa, tvar 2
F506 Nastaveni priabéhu pocatku S rampy 0az50 % 10 %
F507 Nastaveni prabéhu konce S rampy 0az50 % 10 %
1) Linearni rozbéhova/dobéhova rampa
Obecny tvar rozbéhové a dobéhové rampy
Tento tvar byva pouzivan nejCastéji.
Vystupni frekvence
[Hz] 4
Vysoké otacky [ ]
FH !
n'lr.ll
2) Rozbéhova/dobéhova rampa S, tvar 1 ;o -
P¥i volbé tohoto tvaru rozb&hové a | Cas [s]
dob&hové rampy nedochazi [ - * .
v obdobi rozb&hu a dobéhu takovych B 1
momentovych raza, jako u linearnich ramp,
rozbéh a dobéh jsou plynulejsi.
Vystupni frekvence
[HA ,
Vysoké otacky T T
| :
A [ 1
Zadana frekvence : ]
| |
I 1
I 1
I i
| ]
i 1
I 1
I 1
| |
I} | }.
= | =
TT Ll — . rﬁ""ln T """‘_‘\-\. Cas [S]
~EE-E
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3) Rozbéhova/dobéhova rampa S, tvar 2
Tento tvar S-rampy zabezpecuje

plynulé snizovani akceleraéniho/ Vystupni frekvence.[Hz]

deceleraéniho momentu

v dobé&hove fazi. Pouziti je napfiklad N

vhodné pro vysokootackové Vysoké otacky  f---------- e - m——
pohony vfeten obrabécich strojt FH v ] -

Z4dana frekvence

Zakladni frekvence | fl o

< m_p.i > Gas[Hz]

*+ *

Aktualni doba dobéhu

o
=
o
N

Prepinani doby rozbéhu/dobéhu 1 a 2

Doba rozbéhu 2

—
£
-
-~

Doba dobéhu 2

Tvar rozbéhové/dobéhové rampy 2

kil

Volba rozbéhové/dobéhové rampy 1 nebo 2

Ny
3

Prahova frekvence pro prepinani dob rozbéhu/dobéhu 1 nebo 2

£
-

. Funkce
Frekvenéni méni¢ Altivar 21 umozriuje nastavit dvé hodnoty doby rozbéhu a dvé hodnoty dobéhu. Tyto
rdzné dlouhé rampy mohou byt nékolika zplsoby prfepinany:
1) Pfepinani v zavislosti na nastaveni parametrt
2) Pfepinani v zavislosti na aktualni hodnoté vystupni frekvence
3) Pfepinani logickymi vstupy
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Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Tovarni
nastaveni
F500 Doba rozbéhu 2 0,0 az 3200 s 20s
F501 Doba dobéhu 2 0,0 az 3200 s 10s
F504 Volba rozbéhové/dobéhové rampy 1 1: Doba rozb&hu 1/Doba dobéhu 1 1
nebo 2 2: Doba rozbéhu 2/Doba dobéhu 2
1) Prepinani v zavislosti na nastaveni parametri

Vystupni frekyence [Hz]

0 T i N
AT ZE] Casls]
FCoue | e e % -
[FE 0] CEed1]
FEny=7 -+ > o

V tovarnim nastaveni jsou aktivni doba rozbéhu 1 a doba rozbéhu 1. Dobu rozbéhu 2 a dobu dobéhu 2 je mozné aktivovat
nastavenim parametru F504 = 2.
Zména je mozna pfi nastaveni CMOd = 1 (Ovladani z obsluzného terminalu frekvenéniho ménige pomoci klaves RUN, STOP)

2) Prepinani v zavislosti na aktualni hodnoté vystupni frekvence
Oznaéeni Funkce Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
F505 Prahova frekvence pro prepinani dob 0,0 az UL 0,0 Hz
rozbéhu/dobéhu 1 nebo 2
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Vystupni frekvence[Hz]

Z4dana hodnota frekvence | ... ’

F505

1 (2]

1) Rozbéh s rozbéhovou rampou 1
Doba rozb&hu nastavena parametrem ACC

2) Rozbéh s rozbéhovou rampou 2
Doba rozb&hu nastavena parametrem F500

©)

4)

=  Cas|s]

i

(3) (4]

Dobéh s dobéhovou rampou 2
Doba dob&hu nastavena parametrem F501

Dobéh s dobé&hovou rampou 1
Doba dob&hu nastavena parametrem dEC

3) Prepinani rozbéhovych/dobéhovych ramp 1 nebo 2 prostirednictvim logickych vstupt

Vystupni frekvence[Hz]

Z4&dana hodnota frekvence

M@

(3)

e Cas [s]
“w

Signal na logickém vstupu,
konfigurovaném pro prepinani ramp

1) Rozbéh s rozbéhovou rampou 1
Doba rozb&hu nastavena parametrem ACC

(2) Rozbéh s rozbéhovou rampou 2
Doba rozb&hu nastavena parametrem F500
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] Nastaveni parametra pro prepinani rozbéhovych dobéhovych ramp 1 nebo 2
a) Pracovni rezim: ovladani frekvencniho ménice ze svorkovnice prostfednictvim vstupl/vystupu
Nastavte pracovni rezim ovladani ménice ze svorkovnice nastavenim parametru CMOd = 0

b) Pro pfepinani ramp pouzijte napfiklad logicky vstup RES. ( Mohou byt pouZity i jiné logické vstupy)
Pro konfiguraci logického vstupu pouzijte parametr F113. Nastavte F113 = 5, viz stranu K15.

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
F113 Konfigurace logického vstupu 3 (RES) 0az71 10 (Reset poruchy)
u Nastaveni tvaru rozbéhovych dobéhovych ramp 1 nebo 2

Tvar rozb&hovych/dob&hovych ramp 1 nebo 2 Ize nastavit nezavisle na sobé prostrednictvim parametri F502 a
F503. Nastaveni Ize provést bud jako linearni, nebo S rampy tvaru 1 nebo 2. Viz nize uvedenou tabulku.

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
F502 Tvar rozbéhové /dobéhové rampy 1 0: Linearni
1: S rampa, tvar 1 0
2: S rampa, tvar 2
F503 Tvar rozb&hové /dobéhové rampy 2 0: Linearni 0
1: S rampa, tvar 1
2: S rampa, tvar 2
O * Popis tvartl S-ramp naleznete v pfedchozich kapitolach.
* Popis tvarli S-ramp naleznete v pfedchozich kapitolach.
* Nastaveni priibéhu po&atku S rampy F506 a prabéhu konce S rampy F507 je spoleéné pro vsechny

S-rampy.

6.17 Ochranné funkce

6.17.1 Nastaveni elektronické tepelné ochrany motoru

: N Nastaveni proudu pro tepelnou ochrana motoru 1
m: Nastaveni proudu pro tepelnou ochrana motoru 2
m: Maximalni doba pretizeni 150 % Mn

IEl: Konfigurace paméti tepelneho stavu
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Funkce:

VySe uvedené parametry slouzi pro nastaveni elektronické tepelné ochrany motoru.

paméti tepelného
stavu

1: Zapnuto. Frekvenéni méni¢ vyhodnocuje tepelny stav
motoru i po vypnuti napajeciho napéti

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
Nastaveni proudu 10 az 100 % jmenovitého proudu frekvenéniho ménice 100 % jmen. proudu
tHr pro tepelnou Hodnota se zadava v ampérech dle Stitkové hodnoty ménice jako hodnota
ochrana motoru 1 jmenovitého proudu motoru. Pro paralelné zapojené motory v ampérech.
na vystupu frekvenéniho ménice je nutné pouzit individualni Tovarni nastaveni zavisi
tepelna ochranna relé. na typové velikosti
frekvenéniho ménice
F173 Nastaveni proudu 10 az 100 % jmenovitého proudu frekvenéniho ménice 100 % jmen. proudu
pro tepelnou Hodnota se zadava v ampérech dle Stitkové hodnoty ménice jako hodnota
ochrana motoru 2~ jmenovitého proudu motoru. Pro paralelné zapojené motory v ampérech.
na vystupu frekvenéniho ménice je nutné pouzit individualni Tovarni nastaveni zavisi
tepelna ochranna relé. na typové velikosti
frekvenéniho ménice
F607 Maximalini doba 10 az 2400 s 300s
pretizeni 150 %
Mn
F632 Konfigurace 0: Vypnuto 0

6.17.2 Nastaveni proudového omezeni
[’m Proudové omezeni 1

- Proudové omezeni 2

A\

Varovani

%,

¢ Nenastavuijte prili§ nizkou hodnotu proudového omezenil Pokud je nastavena mensi hodnota
proudové omezeni, nez je proud motoru bez zatiZeni, je proudové omezeni trvale v ¢innosti. Chovani
pohonu muze byt nestabilni.

Zakazano Nenastavujte hodnotu proudového omezeni nizsi, nez odpovida 30 % jmenovitého zatizeni motoru.
. Funkce
Pokud vystupni proud dosahne nastavené urovné, zméni se vystupni frekvence tak, aby se zatizeni
motoru zmenSilo.
Oznaceni | Funkce Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
Proudové omezeni 10 az 110 % jmenovitého proudu frekvenéniho ménice 110 % jmen. proudu
F601 1 Hodnota se zadavéa v ampérech dle Stitkové hodnoty ménice jako hodnota
jmenovitého proudu motoru. v ampérech.
F185 10 az 110 % jmenovitého proudu frekvenéniho ménice 100 % jmen. proudu

Proudové omezeni
2 Hodnota se zadava v ampérech dle stitkové hodnoty
jmenovitého proudu motoru.

ménice jako hodnota
v ampérech.
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Indikace proudového omezeni na displeji obsluzného terminalu

V praibéhu proudového omezeni zobrazuje displej obsluzného terminalu hlaseni varovné hlaseni, vystupni frekvence
se méni. Vlevo od hodnoty proudu je zobrazeno pismeno C a displej blika.
Priklad displeje pfi proudovém omezeni:

L L
Poznamka: pfepinani mezi proudovym omezenim 1 a proudovym omezenim 2 je mozno provést prostfednictvim
logického vstupu, konfigurovaného pro tuto funkci — viz kapitolu 6.4.1

Hodnota rozsahu proudového omezeni 100% je jmenovity proud frekvenéniho ménice. Hodnota se zadava v A.

6.17.3 Pamét’ poruchovych hlaseni

Pamét’ poruchového hlaseni

Funkce
Funkce umozriuje ulozeni poruchového hlaseni do paméti frekvenéniho ménice. Informaci o poruse je tak
mozné uchovat i po vypnuti a opétném zapnuti napajeni frekvenéniho ménice.

Oznaéeni [ Funkce Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
Pamét 0: Poruchové hlaseni vymazano po vypnuti frekvenéniho 0
F602 poruchového ménice
hlaseni 1: Poruchové hlaSeni zapamatovano i po vypnuti frekvenéniho
ménice
* V reZzimu zobrazeni provoznich veli€in Ize zobrazit zaznamy o tyfech poslednich poruchach
* Tyto zaznamy jsou po vypnuti frekvenéniho méni¢e vymazany. K dispozici je pouze posledni zaznam.
* Zaznamy jsou zachovany i po vypnuti pokud je aktivni automaticky reset poruchy
] Cinnost pfi nastaveni hodnoty parametru F602 = 1

PFicina poruchy Standardni provoz

\Vyskyt poruchového
hlaseni

»hominula >
Reset I
frekvenéniho - Poruchové relé
ménice _ signalizuje poruchu.
—» |prostiednictvim ,.|ficina poruchy trva }—b Na displeji je
operatorského T zobrazeno poruchové
panelu nebo hlaseni

logického vstupu.

Reset
frekvenéniho
ménice vypnutim

A\ 4

napajeciho napéti
a opétné pripojeni

K siti

PFicina poruchy
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- Na displeji je
zobrazeno poruchové
hlaseni

- Poruchové relé
nesignalizuje
poruchovy stav

- Na displeji je
zobrazeno poruchové
hlaseni




6.17.4 Nouzové zastaveni

m: Zpusob nouzového zastaveni
: Doba brzdéni ss proudem pfi nouzovém zastaveni

. Funkce

VySe uvedené parametry umoznuji nastavit zpdsob nouzového zastaveni. Povel k nouzovému nastaveni je
aktivovan externim zafizenim. Nouzové zastaveni je signalizovano na displeji, zaroven je aktivovano

poruchové relé. Pokud je nastaven zptisob nouzového zastaveni brzdéni ss proudem F603 = 2, je
potfebné dale nastavit hodnotu proudu pro ss brzdéni F251 a dobu ss brzdéni pfi nouzovém zastaveni

F604.
1) Nouzové zastaveni aktivované logickym vstupem
Nouzové zastaveni Ize aktivovat logickym vstupem, konfigurovanym pro tuto funkci. Parametry, uvedené nize slouzi
pro nastaveni nouzového zastaveni:
Oznaéeni Funkce Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
Zplsob 0: Volny dobéh
F603 nouzového 1: Dobéh po rampé 0
zastaveni 2: Dobéh s brzdénim ss proudem
F604 Doba brzdéni ss 0,0az20,0s 10s
proudem pfi
nouzovém
zastaveni
F251 Proud pri ss 0 az 100 % jmenovitého proudu frekvenéniho ménice 50 %
brzdéni (Hodnota se zadava v A)

Postup konfigurace logického vstupu:

Pro aktivaci nouzového zastaveni pouzijte napfiklad logicky vstup RES. ( Mohou byt pouzity i jiné logické vstupy)
Pro konfiguraci logického vstupu pouzijte parametr F113. Nastavte F113 = 11, viz stranu K15.

Oznaceni | Funkce Rozsah nastaveni Nastaveni Tovarni nastaveni
F113 Konfigurace logického 0az71 11 (EXT) 10 (Reset poruchy)
vstupu 3 (RES)

Poznamka 1: Nouzové zastaveni Ize logickym vstupem aktivovat i v reZimu ovladani frekvenéniho ménice prostfednictvim
obsluzného panelu.
Poznamka 2: Pokud se vyZaduje brzdéni ss proudem a je nastaveno F603 = 3, je také nutné nastavit prahovou frekvenci pro

zahéjeni brzdéni ss proudem F250, ktera je tovarné nastavena na O Hz. (Viz stranu F-23)

2)

Nouzové zastaveni aktivované z obsluzného panelu.

Nouzoveé zastaveni je téZ mozné aktivovat z obsluzného panelu stiskem klavesy STOP. Klavesa stop je aktivni i
v pfipadé, Ze neni nastaveno ovladani frekvenéniho ménice z obsluzného terminalu.

A) Po stisku klavesy STOP na displeji zaéne blikat napis EOFF
B) Po druhém stisku nastane nouzové zastaveni s typem dobéhu dle nastaveni parametru F603. Poté se na displeji
zobrazi napis E a poruchové relé signalizuje poruchu (vypne).
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6.17.5 Ochrana vypadek vystupni faze

Vypadek vystupni faze

Tento parametr slouzi pro nastaveni ochrany frekvenéniho ménice a motoru pfi chybéjici vystupni fazi.
Pokud trva vypadek jedné nebo vice vystupnich fazi vice, nez 1 s, je hlaSena porucha vypadek vystupni
faze, ktera je zaroven signalizovana prostiednictvim relé pro hladeni poruchy. Na displeji se zobrazi napis

EPHO.

Pokud pouzivate stykaé na vystupu frekvenéniho ménice, nastavte F605 = 5.
Funkce nemusi spravné fungovat pro specialni motory — napfiklad vysokootackové.

F605=0
F605=1
F605 =2
F605=3
F605=4
F605=5

Funkce neni aktivni

Pouze prvnim povelu pro chod po pfipojeni k napajeni. Vypadek vystupni faze/fazi musi trvat minimainé 1
sekundu.

Funkce je aktivni po kazdém povelu pro chod. Vypadek vystupni faze/fazi musi trvat minimalné 1 sekundu.

Funkce je aktivni po celou dobu trvani povelu pro chod. Vypadek vystupni faze/fazi musi trvat minimainé 1
sekundu.

Funkce je aktivni po kazdém povelu pro chod a po celou dobu trvani povelu pro chod. Vypadek vystupni
faze/fazi musi trvat minimalné 1 sekundu.

Pokud je detekovan vypadek vSech tfi fazi, po pfipojeni je obnoven provoz.
Frekvenéni méni¢ neni schopen hlidat vypadky vystupni faze/fazi po kratkodobém vypadku napajeni.

Poznamka: Test vypadku vystupni faze/fazi je proveden vzdy v pribéhu automatického nastaveni parametra - nezavisle na
nastaveni parametru F605.

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
0: Funkce neni aktivni
F603 Vypadek vystupni 1: Po povelu chod (Pouze pfi prvnim povelu chod od 3
faze pfipojeni k napajecimu napéti frekvenéniho ménice)

2: Po povelu chod (Po kazdém povelu chod)

3: Po celou dobu provozu frekvenéniho ménice

4: Po kazdém povelu pro chod a po celou dobu trvani povelu
pro chod

5: Detekovani odpojeni v§ech fazi.
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6.17.6 Ochrana vypadek vstupni faze
Iml: Vypadek vstupni faze

Funkce

Tento parametr slouzi pro nastaveni ochrany frekvenéniho ménice pfi chybéjici vstupni fazi.

Pokud v meziobvodu frekvenéniho ménice trva urcitou dobu nestandardni napétovy stav, je hlasena
porucha vypadek vstupni faze, ktera je zaroven signalizovana prostfednictvim relé pro hlaSeni poruchy.
Na displeji se zobrazi napis EPHI.

Pokud je zkratovy vykon sité v misté instalace velky (vétsi, nez 200 kVA nebo 10x vétsi, nez vykon
frekvenéniho ménice), ochrana vypadku vstupni faze nemusi spravné. V tomto pfipadé je nutné pouzit
sitovou tlumivku.

F608=0 Funkce neni aktivni.
F608=1 Funkce je aktivni. Frekvenéni ménic hlasi poruchu, pokud je na kondenzatorech meziobvodu nestandardni
napéti po dobu 10 minut. (Pfi poruSe je aktivovano poruchové relé)
Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
F608 Vypadek vstupni 0: Funkce neni aktivni 1
faze 1: Funkce je aktivni

Dulezité upozornéni: Pokud je ochrana vypnuta (F608 = 0) maze dojit pfi vypadku faze napajeni frekvenéniho ménice pii
dlouhodobém velkém zatizeni motoru k poskozeni kondenzator(i v meziobvodu.

6.17.7 Ochrana proti podproudu
; Hystereze hlidani vystupniho proudu
[F& 7]

Konfigurace funkce ochrana proti podproudu
Hlﬂ Prahova hodnota proudu
m: Doba vyhodnoceni podproudu

. Funkce

Parametr F610 slouzi pro konfiguraci funkce ochrana proti podproudu (nastaveni, zda je hlaeno jen
varovani nebo porucha). Pokud bude vystupni proud men$i, nez nastavena prahovéa hodnota proudu

F611 po dobu vétsi, nez je doba vyhodnoceni podproudu F612, dojde k hlaseni varovani nebo poruchy
proud je mensi, nez nastavené prahové hodnota - na displeji se zobrazi napis UC. H

F610=0 PFi tomto nastaveni nedojde k vybaveni relé pro hlageni poruchy. Pokud je konfigurovan pro tuto funkci
jeden z logickych vystupt frekvenéniho ménice, Ize prostfednictvim tohoto vstupu signalizovat varovani
vystupni proud je mensi, nez nastavena prahova hodnota.

F610=1 PFi tomto nastaveni dojde k hlaSeni poruchy vystupni proud je menS$i, nez nastavena prahova hodnota
pokud bude vystupni proud mensi, neZ nastavena prahovéa hodnota proudu F611 po dobu delsi, neZ je
doba vyhodnoceni podproudu F612.
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Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni

F609 Hystereze hlidani | 0 az 20 % jmenovitého proudu frekvenéniho ménice 10 %
vystupniho proudu

F610 Konfigurace 0: Pouze varovani 0
funkce ochrana 1: HlaSeni poruchy
proti podproudu

F611 Prahova hodnota 0 az 100 % jmenovitého proudu frekvenéniho ménice 0%
proudu

F612 Doba vyhodnoceni | 0az255s 0s
podproudu

Pfiklad hlaseni podproudu prostfednictvim logického vystupu, konfigurovaného pro funkci 24 (UC) =
proud je menSi, nez nastavena prahova hodnota

F610=0 Pouze hlaseni varovani.
Aktivni

vystupni proud je mensi,

Vystup, konfigurovany pro funkci i Neaktivni |_| Neaktivni
neZ nastavena prahova hodnota P

Vystupni proud [A] ‘
[ ———

Doba men_lél', pe2:F612 iFGlZ

F611 + F609
F611

»

Cas [s]
Poznamka: Pokud je nastaveno F610 = 1 dojde k poruchovému hlaseni, pokud je vystupni proudmensi, nez
prahovéa hodnota po dobu F612. Signal logického vystupu zistane trvale aktivni.

6.17.8 Zkratova ochrana vystupu frekvenéniho ménice

IE: Konfigurace zkratové ochrany vystupu frekvenéniho ménice

. Funkce
Ochrana frekvenéniho ménice pred zkratem na vystupnich svorkach. Ochrana testuje vystupni svorky
prostfednictvim injektdze standardniho nebo zkraceného proudového pulzu pfi pfipojeni frekvenéniho
ménice k napajecimu napéti. Zkraceny proudovy pulz se voli pfi pouziti motor( s nizkou impedanci
statorového vinuti, jako jsou napfiklad vysokootackové motory.

F613=0 Kontrola zkratu na vystupu je provedena prostfednictvim standardniho proudového pulzu pfi kazdém
pfipojeni frekvenéniho ménice k napajecimu napéti.

F613=1 Kontrola zkratu na vystupu je provedena prostfednictvim standardniho proudového pulzu pfi prvnim
pfipojeni frekvenéniho ménice k napajecimu napéti nebo po provedeni resetu poruchy.

F613=2 Kontrola zkratu na vystupu je provedena prostfednictvim zkraceného proudového pulzu pfi kazdém
pfipojeni frekvenéniho ménice k napajecimu napéti.

F613=3 Kontrola zkratu na vystupu je provedena prostfednictvim zkraceného proudového pulzu pfi prvnim

pfipojeni frekvenéniho ménice k napajecimu napéti nebo po provedeni resetu poruchy.
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Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni

F613 Konfigurace zkratové 0: Pfi kazdém pfipojeni k napajeni (Standardni pulz) 0
ochrany vystupu 1: P¥i prvnim pfipojeni k napajeni nebo po resetu (Standardni
frekvencniho ménice pulz)

2: Pfi kazdém pfipojeni k napajeni (Zkraceny pulz)
3: PFi prvnim pfipojeni k napajeni nebo po resetu (Zkraceny
pulz)

6.17.9 Ochrana proti momentovému pfretizeni

[FE o]
& o]
EET]

Konfigurace funkce ochrana proti momentovému pretizeni
Prahova hodnota momentu
Doba pro vyhodnoceni momentového pfetizeni

Hystereze hlidani momentu

Funkce

Parametr F615 slouzi pro konfiguraci funkce ochrana proti momentovému pretiZzeni (nastaveni,

zda je hlaSeno jen varovani nebo porucha). Pokud bude moment na hfideli motoru vétsi, nez nastavena
prahovéa hodnota momentu F616 po dobu vétsi, nez je doba vyhodnoceni podproudu F618, dojde :
k hlaSeni varovani nebo poruchy moment je vétsi, nez nastavena prahova hodnota - na displeji se zobrazi :
napis Ot. ;

F615=0 PFi tomto nastaveni nedojde k vybaveni relé pro hlaseni poruchy. Pokud je konfigurovan pro tuto funkci
jeden z logickych vystupt frekvenéniho ménice, Ize prostfednictvim tohoto vstupu signalizovat varovani
vystupni moment je vétsi, nez nastavena prahova hodnota.

F615=1 PFi tomto nastaveni dojde k hlaseni poruchy moment je vétsi, nez nastavenéa prahové hodnota,
pokud bude kroutici moment na hfideli motoru vétsi, nez nastavena prahova hodnota momentu F616 po
dobu del$i, nez je doba pro vyhodnoceni momentového pretizeni F618.

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
F615 Konfigurace funkce 0: Pouze varovani 0
ochrana proti 1: HIdSeni poruchy
momentovému
pretizeni
F616 Prahova hodnota 0 az 200 % jmenovitého momentu motoru 130 %
momentu
F618 Doba pro 0,0az10,0s 05s
vyhodnoceni
momentového
pretizeni
F619 Hystereze hlidani 0 az 100 % jmenovitého momentu motoru 10%
momentu
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Pfiklad hlaseni momentového pfetizeni prostfednictvim logického vystupu, konfigurovaného pro funkci
12 (OT) = moment je vétsi, neZ nastavena prahova hodnota (F615 = 0 — pouze varovani)

Aktivni
Vystup, konfigurovany pro funkci o : .
moment je vétsi,nez nastavena Neaktivni oM [Neaktivni
prahova hodnota ; [
Moment [%] Doba mensi, nez F618 F618
F616 A N i :
F616 - F619

Cas [s]

Poznamka: Pokud je nastaveno F615 = 1 dojde k poruchovému hlaseni, pokud je moment vétsi, nez prahova
hodnota po dobu F618. Signal logického vystupu zUstane trvale aktivni.

Pfiklad hlaseni pfedbé&zného varovani momentového pretizeni prostfednictvim logického vystupu,
konfigurovaného pro funkci 20 (POT) = pfedbézné varovani moment je vétsi, nez nastavena prahova

hodnota
Vystup, konfigurovany pro funkci

pfedbézné varovani - moment je vétsi, _ 5 L,
ne# nastavena prahové hodnota Aktivnl_ | Aktivni

Neaktivni ON Neaktivni O

Moment [%)]

F616 x0.7
F616 x0.7 - F619

Cas [s]
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6.17.10 Varovani po uplynuti nastavené provozni doby

IE': Nastaveni provozni doby frekvenéniho ménice

Tento parametr slouzi pro nastaveni provozni doby frekvenéniho ménice, jejiz pfekroCeni Ize
signalizovat prostfednictvim logického vystupu, konfigurovanému pro tuto funkci

Poznamka: Skute¢na hodnota provozni doby je stokrat vétsi, nez je zobrazeno na displeji. Napfiklad 0,1 = 10 hodin,
1 =100 hodin, 38,5 = 3850 hodin atd

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
F621 Nastaveni 0,0 az 999,9 610,0

provozni doby x 100 hodin

frekvencniho (Jednotka 100 hodin)

ménice

Postup konfigurace logického vystupu:

Pro hlaSeni pfekrocena nastavena provozni doba frekvencniho ménice lze pouzit napfiklad kontakty relé RY-RC. ( Mohou byt
pouZity i jiné logické vystupy)

Pro konfiguraci logického vystupu pouzijte parametr F130. Nastavte F130 = 42 nebo 43, viz stranu K18.

Oznaceni | Funkce Rozsah nastaveni Nastaveni Tovarni nastaveni
F130 Konfigurace logického 0 az 255 42 (COT) nebo 4 (LOW)
vystupu 1A (RY-RC) 43 (COTN)
(negativni logika)

6.17.11 Ochrana proti prepéti v ss meziobvodu
automatickym prodlouzenim doby dobéhu

[FEZET]  Uroverinapéti pro funkci automatické prodiouzeni doby dobéhu

Poznamka: podrobnosti naleznete v kapitole 6.12.4.
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6.17.12 Ochrana proti podpéti

Konfigurace ochrany proti podpéti

Tento parametr slouzi pro konfiguraci ochrany proti podpéti frekvenéniho ménice. Pokud dojde k hlaSeni
poruchy podpéti, na displeji se zobrazi napis UPI.

F627 =0 Frekven&ni méni¢ se zablokuje, pokud je napajeci napéti mensi, nez 60 % jmenovité hodnoty. Poruchova
signalizace prostfednictvim relé pro hlaSeni poruchy neni aktivovana.
F627 =1 Frekven&ni méni¢ se zablokuje, aktivni poruchové signalizace prostfednictvim relé pro hlaseni poruchy,
pokud je napajeci napéti mensi, nez 60 % jmenovité hodnoty
F627 =2 Frekvenéni ménic¢ se zablokuje, pokud je napajeci napéti mensi, nez 50 % jmenovité hodnoty. Poruchova
signalizace prostrednictvim relé pro hlaseni poruchy neni aktivovana. Pouzijte sitovou tlumivku.
Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
F627 Konfigurace ochrany | 0: Pouze varovani (Napéti je mensi, nez 60 % jmenovité 0

proti podpéti

hodnoty)

1: HIadSeni poruchy (Napéti je mensi, nez 60 % jmenovité
hodnoty)

2: Pouze varovani (Napéti je mensi, nez 50 % jmenovité
hodnoty, nutna sitova tlumivka)
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6.17.13 Hlaseni poruchy pfi poklesu signalu na
analogovém vstupu VIA pod nastavenou mez

m: Konfigurace hla$eni poruchy pri poklesu signalu VIA pod nastavenou mez

Tento parametr slouzi pro konfiguraci hlaSeni poruchy pfi poklesu signalu VIA pod nastavenou mez. Pokud
dojde k hlaseni poruchy, na displeji se zobrazi napis E-18. ;

F633=0 Vypnuto - prahova Grovefi neni vyhodnocovana

F633=1 Hlageni poruchy, pokud je po dobu miniméalné 0,3 s aktualni hodnota signalu na analogovém vstupu VIA
mensi, nez je nastavena prahova hodnota.

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni

F633 Konfigurace hlaseni | 0: Vypnuto 0
poruchy pri poklesu 1: Nastaveni prahové hodnoty urovné signalu1 az 100 %
signalu VIA pod
nastavenou mez

Poznamka: Pokles pod prahovou hodnotu muize byt v zavislosti na velikosti odchylky hlaSen i dfive, nez za 0,3 s.

6.17.14 Varovani pfri uplynuti servisni doby

: Konfigurace funkce varovani pfi uplynuti servisni doby

Tento parametr slouzi pro konfiguraci funkce varovani pfi uplynuti servisni doby. Servisni doba je po€itana
frekvenénim méni¢em z celkové doby pfipojeni k napajeni, celkové doby provozu motoru, proudového
zatizeni a nastaveni parametru F634. Po uplynuti servisni doby, které je frekven&nim ménicem
signalizovano jako varovani, je doporu¢ena vyména chladiciho ventilatoru fidici desky a kondenzatori ss
meziobvodu.

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni

1:-10 az +10 °C
Konfigurace funkce 2:11az20°C

varovani pfi uplynuti | 3: 21 az 30 °C 3
F634 servisni doby 4:31a340°C
5:41 a2 50 °C
6: 51 a2 60 °C
* Zobrazeni servisniho stavu:

Servisni stav je mozné pozorovat prostfednictvim displeje obsluzného terminalu frekvenéniho ménice v rezimu
monitorovani provoznich stavu.

] i
Pfiklad zobrazeni na displeji: Mttt
* Konfigurace logického vystupu pro signalizaci uplynuti servisni doby:

Postup konfigurace logického vystupu:

Pro hlaseni varovani pri pfekroceni servisni doby |ze pouzit napfiklad kontakty relé RY-RC. ( Mohou byt pouzity i jiné logické
vystupy) Pro konfiguraci tohoto relé pouzijte parametr F130. Nastavte F130 = 44 nebo 45, viz stranu K18.

Oznaceni | Funkce Rozsah nastaveni Nastaveni Tovarni nastaveni
F130 Konfigurace logického 0 az 255 44 (LTA) nebo 4 (Chod)
vystupu 1A (RY-RC) 45 (LTAN)
(negativni logika)

Poznamka 1: Prostfednictvim parametru F643 zadejte priimérnou roéni teplotu okoli. Upozornéni: chybné zadani teploty miize
vést k pfed€asnému varovani.

Poznamka 2: Parametr F643 nastavte pfi uvedeni frekvenéniho méniée do provozu a pozdéji jiz jeho hodnotu nemérite.
Upozornéni: pozdéjsi zasahy do nastaveni mohou vést k pfed€éasnému varovani.
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6.17.15 Tepelna ochrana motoru prostrednictvim
PTC

: Konfigurace tepelné ochrany motoru prostfednictvim PTC
5 Odpor pripojenych pozistorti pfi teploté okoli 20 °C

. Funkce
Funkce slouzi pro zabezpeceni pfimé tepelné ochrany motoru prostfednictvim snimact teploty PTC
(pozistord) zabudovanych ve vinuti motoru. Pokud dojde k hlaSeni poruchy prehfati motoru, na displeji se

zobrazi napis OH2.

Oznadgeni Funkce Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
Konfigurace tepelné | 0: Vypnuto
F645 ochrany motoru 1: Zapnuto (Hlaseni poruchy) 0
prostrednictvim PTC | 2: Zapnuto (Pouze varovani)
F646 Odpor pripojenych 0 az 9999 Q 3000 Q
pozistoru pfi teploté
okoli 20 °C

Pfipojeni snimaci teploty k frekvenénimu ménici:

P10V Mezi svorky PP a VIB zapojte
rezistor ¥4 W, 3,3 kQ.

Mezi svorky VIB a CC zapojte

PTC ¢idlo. Pokud je pouzito vice
PTC ¢idel, zapojte je do série

Rezistor

napéti,
3,3kQ P

odpovidajici
VIB teploté
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6.17.16 OSetreni faleSného hlaseni poruchy
prepéti v siti a vypadek faze napajeciho napéti

HE 1| Filr site
; Tlumeni filtru
[FYE ]  Zesilenifitru

. Funkce

Funkce slouzi pro oSetfeni faleSného hlaseni poruchy prepéti v siti (OP1, OP2, OP3), vypadku faze
napajeciho napéti (EPHI) resp. neobvyklému hluku frekvenéniho ménice. Tyto jevy mohou nastat, je-li na
vstupu frekvenéniho méni€e zapojena tlumivka nebo regulator napéti, nebo pfi napajeni ze sité s vysokou
impedanci.

V pfipadé, Ze k uvedenym porucham bez pfi¢iny dochazi, je nutné nastaveni parametru této funkce.

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
F481 Filtr sité 0az 9999 us 0

F482 Tlumeni filtru 0 az 9999 us 442 ps

F483 Zesileni filtru 0,0 az 300,0 % 100,0

Postup nastaveni:
Nejprve zvy$ujte nastaveni hodnoty parametru F481 na hodnotu 442 a vice. Pokud nema nastaveni tohoto parametru na
hodnotu1000 nebo vyssi viiv na chovani frekvenéniho ménice, pokradujte zvySovanim hodnot nastaveni parametrd F482 a

F483.
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6.18 Provoz meénice v nouzovych
podminkach

Im: Konfigurace funkce nouzovy rezim

: Vystupni frekvence v nouzovém rezimu

. Funkce
Funkce slouzi pro realizaci provozu frekvenéniho ménice pfi zadané frekvenci v nouzovych podminkach
(Napf. pozar nebo jiné ohrozeni). Prostfednictvim logickych vstupu Ize aktivovat dva typu nouzového
provozu:

(1) Logicky vstup konfigurovany pro funkci 52 (Nouzovy chod s ignorovanim poruchovych stavd) :
Vstup se aktivuje vzestupnou hranou logického signalu a aktivni zlistava trvale, i kdyz je vstupni signal
deaktivovan

Motor se otaéi otackami, které odpovidaji vystupni frekvenci v nouzovém rezimu F294

Frekvenéni ménic¢ ignoruje poruchy, které bezprostfedné nebrani jeho provozu

(2) Logicky vstup konfigurovany pro funkci 53 (Nouzovy chod) :

Vstup se aktivuje vzestupnou hranou logického signalu a aktivni zlistava trvale, i kdyZ je vstupni signal
deaktivovan

Motor se ota&i otadkami, které odpovidaji vystupni frekvenci v nouzovém rezimu F294

Poznamka: V obou pfipadech je ukonéeni provozu frekvencniho méni¢e mozné jediné odpojenim od napajeni

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
F650 Konfigurace funkce 0: Funkce neaktivni 0

nouzovy rezim 1: Funkce aktivni
F294 Viystupni frekvence | Njzké otacky LL az vysoké otacky UL [Hz] 50 Hz

v nouzovém rezimu

PFi aktivaci funkce nouzovy rezim F650 = 1 se po stisku klavesy ENTER na displeji zobrazi napis FIrE.
Priklad konfigurace logického vstupu RES

Logicky vstup RES ma v tovarnim nastaveni funkci 4 — reset poruchy. Jeho konfiguraci je tedy nutné zménit napfiklad pro funkci
52 - nouzovy chod s ignorovanim poruchovych stavt nebo 53 — nouzovy chod

Pro konfiguraci logického vstupu pouzijte parametr F113. Nastavte F113 = 52 nebo 53, viz stranu K-16.

Oznaceni | Funkce Rozsah nastaveni Nastaveni Tovarni nastaveni
F113 Konfigurace logického 0az71 52 (FORCE) nebo 4 (Reset poruchy)
vstupu RES 53 (FIRE)
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6.19 Parametry nastaveni frekvenc¢niho

meénice

6.19.1 Kalibrace analogového vystupu

FET ]
FETT]

Stejnosmérny posun vystupniho napéti analogového vystupu

Smérnice zavislosti méfena hodnota/vystupni napéti analogového vystupu

. Funkce

Frekvenéni ménic¢ disponuje konfigurovatelnym analogovym napétovym/proudovym vystupem. Jeho tovarni
nastaveni je napétovy vystup 0 az 7,5V
Pouzitim prepinace FW (SW2) na fidici desce Ize pfepnout analogovy vystup na proudovy 0 az 20 mA.

VySe uvedené parametry Ize pouZzit pro pfepnuti 4 az 20 mA nebo 0 az 20 mA.

Oznadgeni Funkce Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
F691 Smérnice zavislosti mérena 0: Negativni smérnice (Klesajici zavislost 1
hodnota/vystupni napéti vystupniho signalu na méfené veli¢ing)
analogového vystupu 1: Pozitivni smérnice (Vzristajici zavislost
vystupniho signalu na méfené veli€ingé)
F692 Stejnosmérny posun vystupniho 0az 100 % 0%
napéti analogového vystupu

Poznamka: Pro pfepnuti na analogovy vystup 0 az 20 mA nebo 4 az 20 mA prepnéte prepina¢ FW (SW2) do polohy I.

[FE9 =1 FE52-(
()

Vystupni signal 20

M&fena velichia (9]

[E&5 /=0 F55-/=100

(rnA)
vystupni 1T 20 RO T
signal £n :
Velké zesileni
F&3¢
Y

o

1009

Méfena veli¢ina [%]

55 /=1 F552=20)
(mA) 1

Vystupni signal 20

resi]]

o

MéFena veliina[%]

Y =0 E5 Y 2=100

(A}
Vystu ni 1 A RTTTTw T
siénélp En ;
Malé zesileni
Fe92 i
1
1

(=)

100%

Méfena veli¢ina [%]

Poznamka: Pfesné dostaveni analogového vystupu Ize provést prostrednictvim parametru kalibrace rozsahu mériciho pfistroje

FM.
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6.20 Parametry obsluzného terminalu

6.20.1 Zakazani funkce tlacitek obsluzného

terminalu a nastaveni parametru

=L Sy e . . v . °
- Zakazani zmény nastaveni parametru

m: Zakazani zadavani vystupni frekvence prostfednictvim obsluzného terminalu (FC)

m: Zakazani prepinani mistni / dalkové fizeni z obsluzného terminalu (klavesa LOC/REM)

IEl: Zéakazani ovladani frekvenéniho ménice z obsluzného terminalu (klavesa RUN/STORP)

= .
- Zakazani provedeni nouzového zastaveni prostfednictvim obsluzného terminalu

IE: Zakazani provedeni resetu poruchy prostfednictvim obsluzného terminalu

Funkce

Vy$e uvedené parametry umoznuji zakazat nebo povolit funkce spojené s ovladanim pohonu
prostfednictvim klaves RUN a STOP, zmény nastaveni, pfipadné povolit nebo zakazat funkci jinych

obsluznych funkci.

Oznaceni

Funkce

Rozsah nastaveni

Tovarni nastaveni

F700

Zakazani zmény nastaveni
parametri

0: Povoleno 1: Zakazano

0

F730

Zakazani zadavani vystupni
frekvence prostrednictvim
obsluzného terminalu (FC)

0: Povoleno 1: Zakazano

F732

Zakazani prepinani mistni /
dalkové Fizeni z obsluzného
terminalu (klavesa LOC/REM)

0: Povoleno 1: Zakazano

F733

Zakazani ovladani frekvenéniho
meénice z obsluzného terminalu
(klavesa RUN/STOP)

0: Povoleno 1: Zakazano

F734

Zakazani provedeni nouzového
zastaveni prostrednictvim
obsluzného terminalu

0: Povoleno 1: Zakazano

F735

Zakazani provedeni resetu
poruchy prostrednictvim
obsluzného terminalu

0: Povoleno 1: Zakazano

Poznamka: Pokud je zakdzana zmé&na nastaveni parametr(, Ize zménit pouze hodnotu parametru F700.
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6.20.2 Volba nastaveni jednotek displeje % nebo A/V

: Volba jednotek displeje % nebo A/V

Parametr slouzi pro nastaveni jednotek displeje obsluzného terminalu. Jednotky Ize zvolit jako %, nebo
ampéry a volty.

u Pfiklad nastaveni:

Béhem provozu frekvenéniho méni¢e ATV21HU40M3X (jmenovity proud 17,5 A) pfi jmenovitém zatizeni 100 % jsou
zobrazovany nasledujici hodnoty:

1) Displej v percentualnim zobrazeni: 2) Displej v AIV
. % Vystupniho proudu Vystupni proud v A
I (100 %) C17.5
% Napéti meziobvodu Vystupni napéti,
JiG6 ) e 4280 | ey

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
F701 Volba jednotek displeje % nebo 0: % 1
AV 1: AV

Parametr F701 konvertuje nasledujici nastaveni parametr(:

. Displej v A Zobrazeni vystupniho proudu
Tepelna ochrana motoru 1 a 2 tHr, F173
Proud pro ss brzdéni F251
Proudové omezeni F601, F185
Prahova hodnota proudu F611
Prahova hodnota proudu pro motory s permanentnimi magnety F910

. Displej ve V Zobrazeni vystupniho napéti
Poznamka: Jmenovité napéti pfi jmenovité frekvenci 1 a2 (ULU a F171) je vzdy zobrazeno ve V
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6.20.3 Zobrazeni uzivatelsky definované veli€iny

' Koeficient zobrazeni uZivatelské veliCiny
i - - .
Ll ol l-  Smérnice zobrazeni uZivatelské veli€iny

Im: Posun pocatku zobrazeni uzivatelské veliCiny

Parametry slouzi pro nastaveni zobrazeni uzivatelské veli¢iny, jakou mize byt napfiklad linearni rychlost
pohanéného pasu nebo podobné

Zobrazena hodnota se ziska nasobenim vystupni frekvence nebo zadané hodnoty vystupni frekvence
koeficientem F702 :

|Zobrazené veliéina|= IZédané hodnota nebo skute¢na hodnota frekvencelxl F702 |

1) Zobrazeni otacek motoru:
Zobrazeni otaéek étyfpolového motoru (1500 ot/min pFi 50 Hz) misto vystupni frekvence se provede vynasobenim jmenovité
frekvence hodnotou 30:

50.0. = C—>

«C N
f SULI'
Idi=u-uu

F

2) Zobrazeni linearni rychlosti
Pro zobrazeni linearni rychlosti dopravniku (Napfiklad zname, Ze 10 Hz = 0,1 m/s) vynasobime jmenovitou frekvenci hodnotou

0,1:
50.0. | C—> 5.0
Fldc=0.00 Tl Ty
50x0.10=-5.0
Poznamka:

Tento parametr umozZnuje nasobeni vystupni frekvence celym kladnym &islem. Zobrazeny parametr je tedy zatizen vzdy
né&jakou chybou.
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Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
F702 Koeficient zobrazeni uzivatelské 0.00 Vypnuto — zobrazeni frekvence 0.00
veli¢iny 0.01 az 200.0
F705 Smérnice zobrazeni uZivatelské 0: Negativni smérnice 1
veli¢iny 1: Pozitivni smérnice
E706 Posun pocatku zobrazeni 0.00-FH 0.00
uZivatelské veliciny
.. Parametry F702 az F706 méni nasledujici nastaveni parametri

Bez rozméru/pocet krokud

Displej zobrazeni frekvence

Parametry, které se tykaji

frekvence

Zadana hodnota frekvence, vystupni frekvence, zpétna

vazba PID, zadana hodnota vystupni frekvence na
vystupu PID, vystupni frekvence v okamziku poruchy

FH, UL, LL, Sr1-

Sr7,

FeliLF2 13,
Feue, F25,
FZER, F20-F215,
Fgi2,Fg !y

mP¥iklad nastaveni, pokud je FH=80a F702 =10.0

IC
U

Zobrazeni na

displeji

Zobrazeni na

displeji

105=1, F 105=0.00 [E 705=1, F 785 5=20.00
Zobrazeni na
displeji [

BOO {----------------—— 1000
1
i
1
1
1
|

£102 i 200

a : 3 0

o . ) 80 (Hz) S
Vystupni frekvence Vystupni frekvence
£ 10 5=0, F 30 5=80.00
800 pmmmmmmpmmmm———————
i
1
1
1
i
1
1
1
1
H
a 4
0 80 (Hz

" Vystupni frekvence
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6.20.4 Zména kroku zobrazeni veli¢iny

Krok 1 (Jeden stisk klavesy na panelu)

Krok 2 (Displej)

Funkce
Tyto parametry slouzi pro nastaveni kroku pro nastaveni zmény vystupni frekvence pfi kazdém stisku
klavesy Sipka nahoru nebo Sipka dold

Poznamka 1:

Poznamka 2:

P¥i nastaveni koeficientu zobrazeni uZivatelské veliéiny F702 na nenulovou hodnotu nema nastaveni vyse
uvedenych parametr(i vyznam

Pokud je za u€elem zvy$eni vystupni frekvence klavesu Sipka nahoru stisknuta nékolikrat opakované a
pokud je nastavena nenulova hodnota parametru F707, pfi dosazeni frekvence vysokych otaéek FM se
zobrazi varovani ,HI* a frekvence se dale nezvysi. Podobné, stisknete-li opakované Sipku dolll, po dosazeni
nizkych otaéek LL je signalizovano varovanim ,LO* a frekvence se dale nebude sniZovat.

B Pokud je nastavena hodnota F707 = 0a F708 =0

Normalné se frekvence zvySuje/snizuje o hodnotu 0,1 Hz pfi kazdém stisku klavesy Sipka nahoru nebo Sipka dolG. Pokud je

nastavena hodnota parametru F707 rdzna od nuly, bude se frekvence zvy$ovat/snizovat o nastavenou hodnotu.
V tomto pfipadé se frekvence, zobrazena ve standardnim modu zobrazeni provoznich veli€in méni po 0.1 Hz jako obvykle.

W Pokud je nastavena hodnota F707 #0a F708 0
V tomto pfipadé se frekvence, zobrazena ve standardnim modu zobrazeni provoznich veli¢in méni po krocich.

F708
|Vystupni frekvence, zobrazena ve standardnim modu zobrazeni| = [Interni hodnota frekvence |x -----------------
F707
Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
F707 Krok 1 (Jeden stisk klavesy na 0.00 Vypnuto 0.00
panelu) 0.01az FH
F708 Krok 2 (Displej) 0: Vypnuto 0
1az 255

B Priklad nastaveni 1
Pokud je F707 = 10 Hz

Frekvence FC se méni na obsluzném panelu po krocich 10 Hz po kazdém stisku klavesy Sipka nahoru. PFiklad: 0.0, 10.0 ...

60.0 Hz) Tato funkce je uzite¢nd, pokud je potfebné ménit vystupni frekvenci po definovanych skocich.
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m Priklad nastaveni 2
Pokud je F707 =1 Hz, F708 =1

Frekvence FC se méni na obsluzném panelu po krocich 1 Hz po kazdém stisku klavesy $ipka nahoru. PFiklad: (1, 2 ... 60.0 Hz)
Také na operatorském panelu je zobrazena frekvence v jednotkach Hz. Tato funkce je uzite¢na, pokud je potfebné skryt
desetinné misto pfi zobrazovani frekvence.

6.20.5 Nastaveni standardniho zobrazeni

Nastaveni standardniho zobrazeni

. Funkce
Tato funkce slouzi k nastaveni standardniho zobrazeni veli€iny po zapnuti frekvenéniho ménice

W Postup pri zméné standardniho nastaveni
Po zapnuti frekvenéniho ménice je tovarné nastaveno zobrazeni vystupni frekvence ve formatu B Priklad nastaveni 2

nebo OFF. Zobrazovanou veliginu Ize zménit nastavenim parametru F710. Nové veligina bude zobrazena s prvnim znakem t
nebo C.

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni

F710 Nastaveni standardniho zobrazeni | 0: Frekvence (Hz, bez rozméru/pocet krokd) | O
1: Zadana hodnota frekvence (Hz, bez
rozméru/pocet kroku

2: Vystupni proud (%/A)

3: Jmenovity proud frekvenéniho ménice (A)
4: Zatizeni frekvenéniho ménice (%)

5: Vystupni vykon (kW)

6: Zadana hodnota proudu — vystup PID
regulatoru (Hz, bez rozméru/pocet kroku)

7: Volitelna veli¢ina specifikovana externim
fidicim systémem

8: Otacky motoru

9: Komunikacni &itac

10: Obvykly stav komunikaéniho &itace

Poznamka: Vice informaci o nastaveni F710 = 7, viz pfiruku v anglickém jazyce:“Communication Function Instruction
Manual®
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6.20.6 Volba typu zastaveni z obsluzného terminalu
Volba typu zastaveni klavesou STOP obsluZzného terminalu

. Funkce
Tato funkce slouzi k nastaveni typu zastaveni, pokud je motor spustén prostfednictvim klavesy RUN, a
zastaveni je provedeno stiskem klavesy STOP.

1) Zastaveni s dobéhem po rampé
Motor zastavi dynamickym brzdénim s dodrzenim dob&hové rampy, nastavené prostfednictvim parametru dEC

(nebo F501)

2) Zastaveni volnym dobéhem

Frekvencni méni¢ provede zablokovani vykonové ¢asti. Motor neni napajen a volné dobiha po dobu, odpovidajici
pasivnim momentdm a souc¢tu momentu setrvaénosti pfipojené zatéze a motoru.

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
F721 Volba typu zastaveni klavesou 0: Zastaveni s dob&hem po rampé 0
STOP obsluzného terminalu 1: Zastaveni volnym dob&éhem

6.20.7 Volba prvniho parametru v menu

Volba prvniho parametru v menu

. Funkce
Tento parametr mGze byt zvolen jako prvni parametr v menu

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
F738 Volba prvniho parametru v menu 0: AUF 0
1: AUH

6.20.8 Volba zobrazeni vykonu nebo spotfebované
energie
Volba zobrazeni spotfebované energie

Jednotky spotfebované energie

. Funkce i
Parametr F748 slouzi pro volbu zobrazeni vykonu nebo spotfebované energie. Parametr F749 slouzi pro i
volbu jednotek spotfebované energie. H
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Oznaceni

Funkce

Rozsah nastaveni

Tovarni nastaveni

F748 Volba zobrazeni spotfebované 0: Vypnuto 1
energie 1: Zapnuto
F708 Jednotky spotfebované energie 0: 1 kWh Dle typové velikosti
1: 0.1 kWh frekvenéniho ménice
2: 0.01kWh (Viz kapitolu 11, stranu
3:0.001 kWh K14)
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6.21 Komunikace Modbus

6.21.1 Nastaveni parametrii komunikace

3 Komunikaéni rychlost R Chovani pri poruse komunikace
Parita -“ Pocet polt motoru pro zadavani
FEDT 7] SHI0L btacek
Modbus adresa FETD Data zapis — blok 1
FEDT]
. Modbus time-out - ([  Data zapis — blok 2
. Volba komunikacniho Data ¢teni — blok 1
' protokolu
Data ¢teni — blok 2
FETE]
FE 71 Data ¢teni — blok 3
-5 TH Data ¢teni — blok 4
[FZ 7S]  Datacteni—bloks
FEEELIL  Poznamky
. Funkce

Altivar 21 umoznuje pfipojeni do komunikacni sité, ktera umoznuje pfenos dat mezi PC nebo

PLC a frekvenénimi ménici po datové lince RS485, nebo pfi pouziti pfevodniku prostfednictvim USB
portu pocitace.

Mezi pocitacem (nebo PLC) a frekvenénim méni€em Ize obecné prenaset nasledujici data:

(1) Monitorovat provozni veli€iny frekvenéniho ménice jakymi napfiklad jsou vystupni frekvence, proud a
napéti

(2) Ovladat frekvenéni ménic prostrednictvim poveld RUN, STOP a dalSich

(3) Cist a zapisovat hodnoty nastaveni parametril, konfigurovat frekvenéniho méni¢

Komunikaéni funkce prostrednictvim USB

Data Ize pfenaset mezi jednim pocitacem a jednim frekvenénim méni¢em

Komunikaéni funkce po sériové lince RS 485

Data Ize pfenaset mezi pocitatem (PLC) a vSemi pfipojenymi frekven&nimi ménici

-

Poruchova hlaseni, souvisejici s komunikaénimi funkcemi jsou vyhodnocovany v pfipadé nastaveni

parametru FMOd = 4 nebo CMOd = 2 (Zadavani zadané hodnoty frekvence a ovladani frekvenéniho
ménice po komunikacni sériové lince)

V tomto pfipadé je nezbytné udrzovat sdileni sbérnice (odpovidat na pozadavky zasilani zprav), v opacném
pfipadé dojde s ohledem na nastaveni parametru F803 time-out.k hlageni poruchy
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B Obecné komunikaéni parametry
Nize uvedené parametry komunikaéni rychlost, parita, adresa Modbus, time-out Ize nastavit prostfednictvim obsluzného
terminalu nebo v default nastaveni prostrednictvim komunikacni sbérnice.

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
F800 Komunikacni rychlost Modbus 0: 9200 bitd/s 1
1: 19200 bitd/s
F801 Parita 0: Bez parity 1
1: Suda
2: Licha
F802 Adresa Modbus 0az 247 1
F803 Time-out 0: vypnuto (Viz poznamka 1) 0
1az100s
F829 Volba komunikaéniho protokolu 0: Rezervovéano 1

1: Modbus RTU
2: Metasys N2
3: APOLOGEE FLN

4: BAC-net
F851 Chovani frekvenéniho ménice pfi 0: Stop frekvencniho ménice, fizeni po 4
poruSe komunikacni linky komunikaci, rezim zadavani frekvence

(prostfednictvim CMOD, FMOD)

1: Zadna reakce

2: Zastaveni po rampé

3: Zastaveni volnym dob&hem

4: Porucha komunikace (Err5) nebo porucha
komunikacni sité (Err8)

Poznamka 1: Pokud je nastaveno F803 = O (vypnuto), v pfipadé poruchy komunikace nebude porucha hlagena. Pokud
je nastavena jina hodnota, bude po uplynuti nastavené doby hlaSena porucha komunikace, ménic se zablokuje s blikajicim

poruchovym hlagenim EIrr5 na displeji obsluzného terminalu.
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Oznaceni Funkce

Rozsah nastaveni

Tovarni nastaveni

otacek

F856 Pocet pdlt motoru pro zadavani

1 2 poly
14 poly
16 poll
8 poli
10 pold
12 poll
114 pélu
16 poll

2

F870 Data zapis — blok1

F871 Data zapis — blok 2

: Nezvoleno

: Ridici slovo 1

:Ridici slovo 2

: Z4dana hodnota frekvence

: Vystupni data obsluzného terminalu
: Analogovy vystup

: Otacky motoru

F875 Data cteni — blok 1

F876 Data cteni — blok 2

F877 Data cteni — blok 3

F878 Data cteni — blok 4

F879 Data cteni — blok 5

: Nezvoleno

: Stavové slovo

: Vystupni frekvence

: Vystupni proud

: Vystupni napéti

: Informace o varovani

: Aktualni hodnota regulované veli€iny
: Zobrazeni stavu logickych vstupt
: Zobrazeni stavu logickych vystupu
: Zobrazeni stavu vstupu VIA

10: Zobrazeni stavu vstupu VIB

11: Otacky motoru

CONODNAWN_OORNRAWN2OONDTRAWN =

F880 Poznamky

0 az 65535
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6.21.2 Pouziti sériové komunikacni linky RS485

m Nastaveni komunikacnich funkci

Ovladani frekvenéniho ménice prostfednictvim komunikacni linky a zadavani zadané hodnoty frekvence ma prioritu pfed
ovladanim z obsluzného terminalu nebo svorkovnice frekvenéniho méni¢e. Ovladani frekvenéniho ménice prostrfednictvim
komunikac¢ni linky a zadavani zadané hodnoty frekvence mize tedy byt aktivni nezavisle na nastaveni volby reZzimu ovladani
frekvencniho ménice CMOd a na volbé rezimu zadavani zadané hodnoty vystupni frekvence FMOd. Pokud jsou frekvenéni
meénice vzajemné komunikaéni sbérnici propojeny, z ddvodu aby rozeznaly kterému frekvenénimu ménici jsou informace urceny,
musi byt nastaven parametr FMOd = 4 (sériova komunikace). Detaily naleznete v pFiruéce ,Communications Equipment User’s
manual®.

Pokud je néktery z logickych vstupl konfigurovan pro funkci 48: (SC/LC) nuceny prechod do mistniho fizeni frekvenéni ménic
Ize ovladat bud v zavislosti na nastaveni parametrd CMOd a FMOd nebo prostiednictvim komunikace dle stavu tohoto
vstupu. (SC= komunikaéni linka, LC = mistni ovladani)

B Technické parametry komunikace

Parametr Hodnota
Typ pfenosu Dvouvodic¢ovy, poloduplexni
Zplsob komunikace Master - slave
PFenosova rychlost Tovarni nastaveni 19200 baud
(Nastavitelné 9600 nebo 19200)
PFfenosovy kod ASCII kéd: JIS X 201 8, 8-bitovy
Binarni kdd: 8-bitovy
Pocet stop bitd 1 bit pfi pfijmu, 2 bity pfi vysilani frekvenénim ménicem
Detekce chyb pfi pfenosu dat Kontrolni soucet. Parita Ize nastavit suda, licha, bez parity.
PFfenosovy format znakovych zprav PFijem: 11-bitovy, vysilani 12-ti bitovy
Poradi pfi vysilani znak( Nejvyznamnéjsi bit jako prvni
Délka ramce zpravy Proménna do 17 bitd

B Priklad propojeni po komunikacni lince RS485

Master

Prislusenstvi
\ ! "| f ] i TEmEmEmEmEmEmEmmEmm—— \
II| .'I VS Vo | /
W l|I |'I I|I .'l |II
[] [] [] B

ATV21 ATVZ21 ATV21 | —mmmmmmmes ATV21
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Zplsob komunikace

Na nize uvedeném obrazku je naznaéen zplsob komunikace mezi PLC (Master) a jednotlivymi ménici Altivar 21 (Slave).
Priklad — pfenos zadané hodnoty vystupni frekvence z PLC do ATC21 s adresou 3:

Propojeni
............. Data z master
———  Potvrzeni pfijeti zpravy od slave s adresou 3

Master PLC

[T

ATV No.ao

o] © ]
2 ®© © £ ©
3 ° ° 3 °
© ‘© ‘@ =t ©
£ © © £ ©
= a a = a
g ) ) g @)
z z z 2 z

Neplatna data: Data jsou poslana na vSechny slave, pfipojené na komunikaéni sbérnici. Pouze frekvencni ménic (slave)

s adresou, ktera odpovida adresatovi zpravy, zpravu pfijme a potvrdi jeji pfijeti.
Poznamka: Rozboceni komunikaéniho kabelu se provede na svorkovnici frekvenéniho ménice.
Postup pfi pfenosu hodnoty parametru:
(1) Master posila zpravu na vSechny slave
(2) VSechny slave pfijimaji zpravu a porovnavaji v ni uvedenou adresu se svou vlastni
(3) Zprava je dekddovana a zpracovana pouze frekvenénim méni¢em, jehoz adresa se shoduje s adresou adresata
(4) Frekvenéni ménic (slave), jez zpravu pfijal, zasila o tom zpravu PLC (master), véetné své adresy
(5) Frekvenéni ménic , jez zpravu pfijal pracuje s novou hodnotou Zadané hodnoty frekvence

* Detaily o komunikaci naleznete v oddéleném manualu ,ATV21 Serial Communication Function®

Poznamka: Omezte vzdalenost mezi spole€nym komunikaénim pfisluSenstvim a frekvenénimi ménici na vzdalenost do 5 m
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6.22 Parametry pro p

=<
—

slusenstvi

Parametr 1 pro pfisluSenstvi
Parametr 2 pro pfislusenstvi
Parametr 3 pro pfislusenstvi
Parametr 4 pro pfislusenstvi

Parametr 5 pro pfislusenstvi

"
L0

Parametr 6 pro pfislusenstvi
Parametr 7 pro pfislusenstvi
Parametr 8 pro pfislusenstvi
Parametr 9 pro pfislusenstvi

Parametr 10 pro pfislusenstvi

18

Tyto parametry je mozné pouzit pouze s volitelnym rozsifenim frekvenéniho ménic¢e — rozsifovaci deskou. Pokud neni
prisluSenstvi instalovano, tyto parametry nepouzivejte.

6.23 Napajeni synchronnich motoru

Prahova hodnota proudu
Doba vyhodnoceni

Koeficient pro nastaveni

Fg o
. Funkce
Z frekvenéniho ménice je mozné napadjet nékteré typy synchronnich motorli v rezimu bez zpétné vazby.
Pokud se motor neotadi a proud je po nastavenou dobu vétsi, nez nastavena prahova hodnota, dojde
k hlageni poruchy SOUL.
Nazev Popis Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
F910 Prahova hodnota proudu 10 az 150 (%)/(A) 100 %
Fo911 Doba vyhodnoceni 0,0 Neni vyhodnocovano 0,0
0,0az25s
F912 Koeficient pro nastaveni 0,00 az 650 0,00
Poznamka 1: Pokud hodlate pouzit synchronni motor kontaktujte Schneider Electric. Frekvenéni méni¢ nedokaze
pracovat se vSemi typy synchronnich motor(.
Poznamka 2: Vypadek ze synchronniho provozu nemusi byt vZzdy spravné vyhodnocen. V tomto pfipadé pouzZijte externi
snimac otaceni a vypadek vyhodnotte mimo frekvenéni ménic.
Poznamka 3: Nastaveni parametru F912 neni b&zné& nutné. V pfipadé potieby kontaktujte Schneider Electric.
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/. Provoz

Frekvenéni méni¢ maze byt provozovan po volbé zplsobu zadavani zadané hodnoty frekvence a zpusobu ovladani
frekvenéniho ménide. V pfipadé tovarniho nastaveni parametru volba rezimu oviadani frekvenéniho ménice CMOd = 0 Ize

frekvenéni ménié ovladat pouze prosttednictvim svorkovnice. Dal$i mozné nastaveni CMOd = 1 umozni mistni ovladani
z obsluzného terminalu LOCAL. V tomto pfipadé je mozné pomoci klavesy LOC/REM mezi obéma rezimy pfepinat, coz je
signalizovano rozsvicenim zelené LED u klavesy LOC/REM. Po jejim stisku je mozno frekvenéni méni€ ovladat i zadavat
zadanou hodnotu prostfednictvim obsluzného terminalu.

Nasledujici text popisuje ovladani frekvenéniho ménice pro rezim CMOd = 0 nebo CMOd = 1, ve stavu REMOTE.

7.1 Zpusoby zadavani vystupni frekvence pri
dalkovém zpusobu ovladani (REMOTE)

Zplsob prace ménice zavisi na nastaveni parametru volba reZzimu zadavani Zzadané hodnoty vystupni frekvence FMOd.

V ptipadé tovarniho nastaveni parametru je FMOD = 1 je platné zadavani zadané hodnoty frekvence ze svorkovnice
prostfednictvim analogového vstupu VIA. Pfipad je zobrazen v pravé ¢asti nize uvedeného obrazku.

V pfi dalkovém zplsobu ovladani (REMOTE) je mozné zadavat zadanou hodnotu frekvence z obsluzného terminalu
frekvenéniho ménic¢e pomoci klaves Sipka nahoru, Sipka dold. Situaci zachycuje leva ¢ast obrazku.

(1) Zadavani vystupni frekvence z obsluzného terminalu (2) Zadavani externim potenciometrem

E VIA
F

R B v
RES RES

cC cC SWa

>

PLC PLC

w O m O

VIA VIA

oo o

FRfod:3 Fhigd: 1
Fena:i Feoa:n

Nastavte zadanou hodnotu prostfednictvim klaves
Sipka nahoru nebo Sipka dold. Nastaveni ulozte

stiskem klavesy ENTER.
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Pro nastaveni zavislosti vstupniho signalu na zadané
hodnoté vystupni frekvence pouzijte parametry F200 az

F204




(3) Zadavani vystupni frekvence napét'ovym

signalem prostrednictvim analogového vstupu VIA

F VIA
v

RES
ce SW3

@

PLC
PP

Napétovy VIA

i A vIB
signal @
CC .

E
F

[ W]

i

Il
(¥}
Iyl
[T 3

d:
1:

[ R

Pro nastaveni zavislosti vstupniho
signalu na zadané hodnoté vystupni

frekvence pouzijte parametry F201 az F204

(5) Zadavani vystupni frekvence proudovym

signalem prostrednictvim analogového vstupu VIA

VIA

RES |
cC SW3

@D

PLC
PP
VIA

e ©
siz;onua'lovy VIB
cc ()

FRod:

F200=0

Pro nastaveni zavislosti vstupniho
signalu na zadané hodnoté vystupni
frekvence pouzijte parametry F201
az F204
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(3) Zadavani vystupni frekvence napétovym
signalem prostrednictvim analogového vstupu VIB

F
R
RES
CC
PLC
Y
VIA

. VIB

Napétovy signal cC

Pro nastaveni zavislosti vstupniho
signalu na zadané hodnoté vystupni
frekvence pouzijte parametry F210 az F213

(6) Zadavani vystupni frekvence logickymi
signaly vice / méné

— F

M

——OR (UP)

L O RES (DOWN)
CC :
PLC
@

L —_&5VIA (CLR)
VIB
ce
P24

FRid: 5. F200: 0
Pro nastaveni pouzijte parametry F264 az F268

Pro zménu nastaveni paméti Zadané hodnoty
vystupni frekvence po vypnuti a opétném zapnuti frekvenéniho

ménite pouzijte parametr F269

Konfigurace logickych vstupl

Konfigurace vstupu R: F112 = 41 (Vice)

Konfigurace vstupu RES: F113 = 42 (Méng)

Konfigurace vstupu VIA: F118 = 43 (CLR —reset zadané hodnoty)
Konfigurace hardvérové funkce vstupu VIA: F109 = 1 (Logicky
vstup (Sink))
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(7) Zadavani vystupni frekvence prostirednictvim
predvolenych otacek

F

R (SS1)
RES (SS2)
cC

W\

\

(8) Zadavani vystupni frekvence analogovymi
vstupy. Pfepinani vstupt logickym signalem

ViA
F
R
RES (FCHG) !
cc SwWa
PLC

Proudovy signal PP @
V1A
Napétovy signal ViB

CcC

F200 = 0 (Ptepinani zdroje zadané hodnoty FMOd a F207
prostfednictvim logickym vstupu, konfigurovaného pro tuto funkci)
Konfigurace vstupu RES: F113 = 38 (PFepinani zadanych hodnot)

CMOd = 0 (ovladani ménice ze svorkovnice)
Sr1 az Sr7 piedvolené otacky 1 az 7
Pro 7 pfedvolenych otacek je potfebné

konfigurovat 3 logické vstupy:
Konfigurace vstupu R: F112 = 6 (SS1)
Konfigurace vstupu RES: F113 = 7 (SS2)

Konfigurace vstupu VIA: F118 = 8 (SS3)
Konfigurace hardvérové funkce vstupu VIA:

F109 =1 (Logicky vstup (Sink))
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(9) Zadavani vystupni frekvence analogovymi
vstupy. Pfepinani vstupu dle vystupni frekvence

VIA

RES !
cC

PLC
PP
VIA
VIB

cC

Proudovy signal

Napétovy signal |

F200=1

(PFepinani zdroje zadané hodnoty FMOd a F207,

pokud je vystupni frekvence mensi nez 1 Hz)

F207 = 2 (2. zdroj zaddané hodnoty frekvence =VIB)

(11) Zadavani vystupni frekvence analogovymi
vstupy a klavesami vice/méné. Prepinani
logickym vstupem

RES (FCHG)

cc =
I

PLC ! -
PP |
VIA /|
VIB —

cC

Proudovy/napétovy
signal

Napétovy signal

FMOd = 3 (zadavani z obsluzného terminalu)
Konfigurace vstupu RES: F113 = 38
(PFepinani zadanych hodnot FMOd/F207)
F200=0

F207 =1 (VIA) nebo F207 = 2 (VIB)
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(10) Pfepinani mezi analogovym zadanim a
predvolenymi otackami

F

R (SS1)
RES (352)
cc

@

Proudovy/napétovy ! PLC
signal PP @
VIA

ViB

Napétovy signal
p y sig cC

FMOd = 1 (vIA) nebo FMOd = 2 (vIB)
CMOd =0

F200=0

Pro pfepinani pfedvolenych otacek je potfebné
konfigurovat dva logické vstupy:

Konfigurace vstupu R: F112 = 6 (SS1)

Konfigurace vstupu RES: F113 = 7 (SS2)
Predvolené otacky maji prioritu nad zadavanim
analogovym vstupem.

(12) Zadavani zadané hodnoty po komunikacni
sbérnici

HES
cC

@

VIB
ce

—Pp Konektor pro komunikaci

PLC
PP
VIA

FMOd = 4 (zadavani prosttednictvim komunikace)
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(13) Zadavani zadané hodnoty po komunikaéni
vstupy a analogovym vstupem. Prepinani
logickym vstupem

FMOd = 1 nebo FMOd =2

F Konfigurace logického vstupu RES: F113 = 48
] (Pfepinani mezi fizenim prostfednictvim V/V nebo
terminalu a komunikaci)
—0O RES (SC/LC) PFepnutim logického vstupu se nastavi komunikaéni
CcC parametr FAOOh bit 14 = 1
PLC
PP
VIA

VIB
ce

—.- Konektor pro komunikaci

7.2 Nastaveni rezimu ovladani ménice

Rezim ovladani frekvenéniho ménice se nastavi prostfednictvim parametru CMOd. Pokud je nastaven rezim ovladani
prostfednictvim vstupd, musi byt tyto vstupy spravné konfigurovany.

(1) Ovladani z obsluzného terminalu (2) Ovladani pomoci vstupu ze svorkovnice
F F
R R
RES RES
CcC cC
PLC PLC
Y )
V1A ViA
VIB VIB
CMOd = 1 (Ovladani z obsluzného terminalu) CMOd = 0 (Ovladani ze svorkovnice)
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(3) Ovladani frekvenéniho ménic¢e po komunikaci (4) Ovladani frekvenéniho ménice po komunikaci
nebo pres svorkovnici. Prepinani logickym vstupem

F F
R R

RES RES (SC/LC)
RN R
cC

PLC PLC

Y Y
VIA VIA

VIB viB

oo ce

—b-:| Connector for communication —» | connector for communication

CMOd = 2 (0Oviadani po komunikaci) CMOd = 0 (Oviadani ze svorkovnice)
Konfigurace logického vstupu RES: F113 =48
(Pfepinani mezi fizenim prostfednictvim V/V nebo
terminalu a komunikaci)
Pfepnutim logického vstupu se nastavi komunikaéni parametr
FAOOh bit 14 =1
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Poznamka 1

Poznamka 2

Poznamka 3

8 Zobrazeni provoznich

H ¥ =n

velicin

Viz kapitolu 4.1 Struktura zobrazeni provoznich veli¢in

8.1 Rezim zobrazeni provoznich velicin

8.1.1 Rezim zobrazeni provoznich veli¢in za
normalnich podminek

V tomto rezimu muzete sledovat provozni veli¢iny frekvenéniho ménice
Pro pfechod do tohoto rezimu :

Stisknéte dvakrat klavesu na obsluzném terminalu

Ptiklad zobrazeni (Napfiklad pfi vystupni frekvenci 50 Hz)

Zobrazena Po stisku Zobrazeni Komunikaé- | Popis
polozka klavesy na displeji ni parametr
Cislo
50.0 Zobrazeni aktualni vystupni frekvence. (50,0 Hz)

Poznamka: plati pro tovarni nastaveni zobrazeni
provoznich veligin F710 = O (Frekvence motoru)

Rezim . Zobrazi prvni parametr Quick menu AUF
nastavovani Moo AUF
parametr( e
Smér otaceni s Zobrazeni sméru ota¢eni motoru:
motoru -.\"EEE,.- Fr-F FEO1h Fr-F: chod vpfed, Fr-r: chod vzad
Zadana A
hodnota A
frekvence
F50.0
FEO2h

Zobrazeni zadané hodnoty frekvence v Hz nebo zakaznicky definovanych jednotkach

Vystupni proud )
ménice Q}
C 80

FEO3h

Zobrazeni vystupniho proudu v A nebo % jmenovité hodnoty

Sitové napéti
= @

Y 100

FEO4h

Vstupniho sitového napéti vypocitané z ss napéti meziobvodu zobrazené ve V nebo % jmenovité hodnoty

YT —
ystupni napéti @
P 100
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FEO5h

Zobrazeni vystupniho napéti frekven¢niho ménice ve V nebo % jmenovité hodnoty

Moment Zobrazeni momentu na hfideli motoru v % z jmenovité
960 FE18h hodnoty
Momento- Zobrazeni momentotvorné slozky vystupniho proudu
tvorna slozka c 90 FE20h frekvencniho ménice v A nebo % jmenovité hodnoty
proudu
Zatizeni Zobrazeni zatizeni frekvencniho ménice v % jmenovité
frekvencniho L 70 FE27h hodnoty
ménice
PFikon Zobrazeni pfikonu frekvenéniho ménice kVA
h 80 FE29h
Vykon Zobrazeni vykonu frekvenéniho méni¢e kW
H 75 FE30h
Pracovni Zobrazeni aktualni vystupni frekvence v Hz nebo
frekvence 050.0 FDOOh zéakaznicky definovanych jednotkach

Pokracovani na dal$i strané.

ATV212_man_CZ_beta 12 2012.doc

192




Poznamka 4

Poznamka 5

Poznamka 5

Zobrazena Po Zobrazeni | Komunik Popis
polozka stisku na acni
klavesy | displeji parametr
Cislo
Zobrazeni FEO6h Zobrazeni stavu logickych vstupt (F, R, RES a VIA jako logicky
stavu ; ; vstup), zobrazeny po bitech
il
vstupl
‘ o 40
a [}
S / L
OFF: . 7 T
VIA \ F
R
RES
Zobrazeni 0il FEO7h Zobrazeni stavu logickych vystupl (RY a FL), zobrazeny po bitech
stavu
vystuptl r i
o ON: | Y N
OFF: j 1\
FL RY-RC
Verze CPU1 FEO8h Zobrazeni verze procesoru 1
ulol
Verze CPU2 Zobrazeni verze procesoru 2
uc01 FE73h
Verze uEOo1 FEO9h Zobrazeni verze paméti
paméti
Zpétno- Zobrazeni aktualni hodnoty regulované veli€iny — zpétnovazebni
vazebni d 50 FE22h signal PID regulatoru (Hz nebo zakaznické jednotky)
signal PID
Zadana Zobrazeni zadané hodnoty regulované veli€iny PID regulatoru (Hz
hodnota b 70 FE15h nebo zakaznické jednotky)
regulované
veli€iny PID
Elektricka Zobrazeni elektrické energie méfené na vstupu frekvenéniho ménice
energie - h 85 FE76h v kWh
Vstup
Jmenovity Al1l6.5 FE70h Zobrazeni jmenovité hodnoty proudu frekvenéniho ménice v A
proud
Elektricka Zobrazeni elektrické energie méfené na vystupu frekvenéniho
energie — H 75 ménic¢e v kWh
vystup
Otacky Zobrazeni ota€ek motoru za minutu, spocitanych z poctu polu
motoru 1500 FE90h motoru a aktualni hodnoty vystupni frekvence
Citag Zobrazeni poc¢tu doru¢enych/odeslanych zprav
komunikace M 50 FA15h
1
Citag Zobrazeni poctu spravné doruéenych/odeslanych zprav
komunikace n 50 FA16h
2

Pokracovani na dalSi strané
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Poznamka 6

Poznamka 6

Poznamka 6

Poznamka 6

Poznamka 7

Poznamka 7

Zobrazena Po Zobrazeni Komunikaéni Popis
polozka stisku nadispleji parametr Cislo
klavesy

Historie Zobrazeni historie poruch. Displej stfidavé zobrazuje &islo
poruch 1 OClel FE10h posledni poruchy a kéd poruchy
Historie Zobrazeni historie poruch. Displej stfidavé zobrazuje &islo
poruch 2 OHe 1 FE10h posledni poruchy a kéd poruchy
Historie Zobrazeni historie poruch. Displej stfidavé zobrazuje &islo
poruch 3 OP3&1 FE10h posledni poruchy a kéd poruchy
Historie Zobrazeni historie poruch. Displej stfidavé zobrazuje &islo
poruch 4 nErre 1 FE10h posledni poruchy a kéd poruchy
Zobrazeni M il Zobrazeni nutnosti vymeény jednotlivych dil nebo prekroceni
servisniho FE79h doby Zivotnosti ménice, zobrazeny po bitech
stavu

Kumulovana Ventilator chladice

doba Ridici deska

provozu Kondenzatory ve ss

meziobvodu

Celkova t0.10 Zobrazeni celkové doby provozu (0.1 = 1 hodina, 1.00 = 100
doba FE14h hodin)
provozu
Zakladni 50.0 Zobrazeni aktualni vystupni frekvence. (50,0 Hz)
zobrazeni
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Poznamka 10

Poznamka 2

Poznamka 3

Poznamka 4

Poznamka 5
Poznamka 8

Poznamka 4

8.1.2 Zobrazeni detailnich informaci o poruchach, které

nastaly drive

Frekvenéni méni¢ umozriuje zobrazit detaily o jednotlivych poruchach(1 az 4), které v historii nastaly. Pro pfistup k detailim
nejprve vyhledejte pfisluSnou polozku v rezimu zobrazeni provoznich veli€in: historie poruch (1 az 4) a poté stisknéte klavesu
Viz také kapitolu 8.2.2 Zobrazeni detailnich informaci o aktualni poruse.

Zobrazena Po Zobrazeni Popis
polozka stisku na displeji
klavesy
Historie Zobrazeni historie poruch. Displej stfidavé zobrazuje €islo posledni poruchy a
poruch 1 OClel kéd poruchy
Pocet Pocet vyskytd dané poruchy
poruch n 2
Pracovni 050.0 Aktualni vystupni frekvence v Hz nebo zakaznicky definovanych jednotkach
frekvence v okamziku vyskytu poruchy
Smér Fr-F Zobrazeni sméru otaceni motoru v okamziku vyskytu poruchy:
otaceni Fr-F: chod vpred, Fr-r: chod vzad
motoru
Zadana F80.0 Zobrazeni zadané hodnoty frekvence v Hz nebo zakaznicky definovanych
hodnota jednotkach v okamziku vyskytu poruchy
frekvence
Vystupni C150 Zobrazeni vystupniho proudu v A nebo % jmenovité hodnoty v okamziku
proud vyskytu poruchy
ménice
Sitové Y 120 Vstupniho sitového napéti vypocitané z ss napéti meziobvodu zobrazené ve
napéti V nebo % jmenovité hodnoty v okamziku vyskytu poruchy
Vystupni P100 Zobrazeni vystupniho napéti frekvenéniho ménice ve V nebo % jmenovité
napéti hodnoty v okamziku vyskytu poruchy
Zobrazeni i il Zobrazeni stavu logickych vstupt (F, R, RES a VIA jako logicky vstup),
stavu zobrazeny po bitech v okamziku vyskytu poruchy
vstupl
Zobrazeni 0il Zobrazeni stavu logickych vystupt (RY a FL), zobrazeny po bitech
stavu
vystupu
Celkova t8.56 Zobrazeni celkové doby provozu v okamziku vyskytu poruchy(0.1 = 1 hodina,
doba 1.00 = 100 hodin)
provozu
Historie OClel Stiskem klavesy MODE opustite detailni vypis
poruch 1

ATV212_man_CZ_beta 12 2012.doc

195




1 4

8.2 Zobrazeni poruchovych hlaseni

8.2.1 Vyznam poruchovych koédu

PFi vyskytu poruchy se zobrazi kod poruchy, ktery slouzi pro rozpoznani pfi¢iny. Posledni poruchové stavy jsou archivovany a
Ize je prohliZet i pozdéji.

Kaéd Hexadecimalni | Vyznam

poruchy koéd poruchy

nErr () 0000 Bez poruchy

OoC1 0001 Nadproud pfi rozbéhu motoru

0OC2 0002 Nadproud pfi dobéhu motoru

0OC3 0003 Nadproud pfi konstantni otakach motoru
OCL 0004 Nadproud v okamZiku odblokovéani

OCA 0005 Nadproud v okamzZiku odblokovani

EPHI 0008 Vypadek faze sité nebo porucha kondenzatoru ss meziobvodu
EPHO 0009 Vypadek vystupni faze

OP1 000A Pfepéti pfi rozbéhu motoru

OP2 00oB PFepéti pfi dob&hu motoru

OP3 0ooC PFepéti pfi konstantnich otd€kach motoru
oL1 000D PFetizeni ménice

oL2 000E pfetizena motoru

OH 0010 PFehrati nebo zavada tepelného cCidla

E 0011 Nouzové zastaveni

EEP1 0012 Porucha pfi zapisu do EEPROM

EEP2 0013 Porucha EEPROM pii inicializaci frekvenéniho méniée nebo pii ulozeni tYP pfi vypnuti
EEP3 0014 Porucha pfi éteni z EEPROM

Err2 0015 Porucha RAM frekvenéniho ménice

Err3 0016 Porucha ROM frekvenéniho ménice

Err4 0017 Porucha procesoru frekvenéniho ménice

Err5 0018 Porucha komunikace

Err7 001A Porucha unikajici proud

Err8 001B Porucha komunika¢ni sité

uc 001D Proud mensi, nez nastavena prahovéa hodnota
UPI 001E Napéti mensi, nez nastavena prahova hodnota
Ot 0020 Moment vétsi, nez nastavena prahova hodnota
EF2 0022 Zemni zkrat

OCIP 0025 Nadproud pfi rozbéhu motoru

Pokracovani na nasledujici strané.
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Kéd Hexadecimalni | Vyznam

poruchy koéd poruchy

OC2P 0026 Nadproud pfi dobéhu motoru

OC3P 0027 Nadproud pfi konstantnich otackach motoru
Etnl 0054 Porucha automatického nastaveni parametr(i
EtYP 0029 Typ ménice

E-18 0032 PferuSeni proudové smycky VIA

E-19 0033 Porucha komunikace mezi procesory frekven¢niho ménice
E-20 0034 Nadmeérné zvySeni momentu pfi malych otackach
E-21 0035 Porucha procesoru frekvenéniho ménice 2
SOUt 002F Step-out

Poznamka: Frekvencni méni€ umozriuje vyvolat detailni vypis provoznich veli€¢in v okamziku vyskytu poruchy — viz kapitolu 8.1.
*) Kéd NErT neni kéd poruchy. Tento kdd se zobrazi v historii poruch v pFipadé, pokud 2adna porucha nenastala

8.2.2 Zobrazeni detailnich informaci o aktualni poruse.

Pokud neni frekvenéni ménic po poruse vypnut nebo resetovan, Ize zobrazit stejné detaily o poruSe, jako je uvedeno v kapitole
8.1.1 a nize uvedené tabulce. Pokud je potfebné ziskat detaily pozdé&ji, Ize pouzit postup, uvedeny v kapitole 8.1.2. Zobrazeni
detailnich informaci o poruchach, které nastaly dfive.

Zobrazena Po stisku Zobrazeni Komunikaé- | Popis
polozka klavesy na displeji ni parametr
Cislo
50.0 Zobrazeni aktualni vystupni frekvence. (50,0 Hz)
Poznamka: plati pro tovarni nastaveni zobrazeni
provoznich veligin F710 = O (Frekvence motoru)
Rezim —, Zobrazi prvni parametr Quick menu AUF
nastavovani ‘MooE) AUFE
parametr( p—
Smér otaceni P Zobrazeni sméru otaCeni motoru:
motoru ﬁ Fr-F FEO1h Fr-F: chod vpred, Fr-r: chod vzad
. Zadana F50.0 FEO2h Zobrazeni Zadané hodnoty frekvence v Hz nebo zékaznicky
Poznamka 1 | pognota @ definovanych jednotkach
frekvence
i Vystupni proud C 80 FEO3h Zobrazeni vystupniho proudu v A nebo % jmenovité
Poznamka 2 | menige hodnoty
= . Sitové napéti Y 100 FEO4h Vstupniho sitového napéti vypocitané z ss napéti
oznamka 3 h ) : o
meziobvodu zobrazené ve V nebo % jmenovité hodnoty
Vystupni napéti P 100 FEO5h Zobrazeni vystupniho napéti frekvenéniho ménice ve
V nebo % jmenovité hodnoty

Pokracovani na dals$i strané
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Poznamka 4

Poznamka 5

Moment Zobrazeni momentu na hfideli motoru v % z jmenovité
960 FE18h hodnoty
Momento- Zobrazeni momentotvorné slozky vystupniho proudu
tvorna slozka c 90 FE20h frekvencniho ménice v A nebo % jmenovité hodnoty
proudu
Zatizeni Zobrazeni zatizeni frekven¢niho ménice v % jmenovité
frekvencniho L 70 FE27h hodnoty
ménice
PFikon Zobrazeni pfikonu frekvenéniho ménice kVA
h 80 FE29h
Vykon Zobrazeni vykonu frekvenéniho ménic¢e kW
H 75 FE30h
Pracovni Zobrazeni aktualni vystupni frekvence v Hz nebo
frekvence 050.0 FEOOh zakaznicky definovanych jednotkach
Zobrazeni FEO6h Zobrazeni stavu logickych vstupll (F, R, RES a VIA jako logicky
stavu i il vstup), zobrazeny po bitech
vstupl
‘ o 4
a []
OM: K / -
OFF: 7 =
VIA \ " F
R
RES
Zobrazeni 0il FEO7h Zobrazeni stavu logickych vystupll (RY a FL), zobrazeny po bitech
stavu
p . =
vystupl o b ; :
OFF: j 1\
FL RY-RC
Verze CPU1 FEO8h Zobrazeni verze procesoru 1
ulol
Verze CPU2 Zobrazeni verze procesoru 2
ucO1 FE73h
Verze uEOo1 FEO9h Zobrazeni verze paméti
paméti
Zpétno- Zobrazeni aktualni hodnoty regulované veli€iny — zpétnovazebni
vazebni d 50 FE22h signal PID regulatoru (Hz nebo zakaznické jednotky)
signal PID
Zadana Zobrazeni zadané hodnoty regulované veli¢iny PID regulatoru (Hz
hodnota b 70 FE15h nebo zakaznické jednotky)
regulované
veli¢iny PID
Elektricka Zobrazeni elektrické energie méfené na vstupu frekvenéniho ménice
energie - h 85 FE76h v kWh
vstup
Pokracovani na dalSi strané.
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Poznamka 5

Poznamka 6

Poznamka 6

Poznamka 6

Poznamka 6

Poznamka 7

Poznamka 8

Zobrazena

Zobrazeni na

Komunikaéni

Popis

Po
polozka stisku displeji parametr
klavesy Cislo
Elektricka Zobrazeni elektrické energie méfené na vystupu
energie — H 75 frekvenéniho ménice v kWh
vystup
Otacky Zobrazeni otaCek motoru za minutu, spocitanych z poc¢tu
motoru 1500 FE9Oh poéll motoru a aktualni hodnoty vystupni frekvence
Citag Zobrazeni poctu doru¢enych/odeslanych zprav
komunikace M 50 FA15h
1
Citag Zobrazeni po¢tu spravné doruenych/odeslanych zprav
komunikace n 50 FA16h
2
Historie Zobrazeni historie poruch. Displej stfidavé zobrazuje Cislo
poruch 1 OClel FE10h posledni poruchy a kéd poruchy
Historie Zobrazeni historie poruch. Displej stfidavé zobrazuje Cislo
poruch 2 OHe 1 FE10h posledni poruchy a kéd poruchy
Historie Zobrazeni historie poruch. Displej stfidavé zobrazuje Cislo
poruch 3 OP3& 1 FE10h posledni poruchy a kéd poruchy
Historie Zobrazeni historie poruch. Displej stfidavé zobrazuje Cislo
poruch 4 nErre 1 FE10h posledni poruchy a kéd poruchy
Zobrazeni M iiil Zobrazeni nutnosti vymény jednotlivych dilli nebo prekroceni
servisniho FE79h doby Zivotnosti ménice, zobrazeny po bitech
stavu
Kumulovana Ventilator chladice
doba Ridici deska
provozu Kondenzatory ve ss
meziobvodu
Celkova t0.10 Zobrazeni celkové doby provozu (0.1 = 1 hodina, 1.00 = 100
doba FE14h hodin)
provozu
Zakladni Ty OoP2 Zobrazeni aktualni vystupni frekvence. (50,0 Hz)
zobrazeni e[i-;»,-'
Poznamka 1: Zobrazované udaje mohou byt zménény v kazdém rezimu zobrazeni stiskem klaves @ nebo@
Poznamka 2: Zména jednotek zobrazeni mezi %, A nebo V je mozna prostiednictvim parametru F701.
Poznamka 3: Zobrazené sitové napéti je 1/~ 2 nasobek zméfené hodnoty ss napéti meziobvodu.
Poznamka 4: Pocet zobrazovanych mist je zavisly na po¢tu logickych vstupl konfigurovanych prostfednictvim parametru

F109. Zobrazované misto, pfislusejici VIA je zobrazeno jen tehdy, je-li tento univerzalni vstup
konfigurovan jako logicky. Tedy, pokud je F109 = O misto neni zobrazeno a je-li F109 = 1 nebo
F109 = 2 je misto reprezentujici VIA zobrazeno.
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Poznamka 5:

Poznamka 6:

Poznamka 7:

Poznamka 8:

Poznamka 9:

Poznamka 10

Udaj o spotfebované elektrické energii Ize vynulovat stiskem klavesy ENTER, trvajicim minimaln& 3s nebo
aktivaci logického vstupu, konfigurovaného pro funkci 51: (CKWH) nulovani ¢itacu energie.

Historie poruch se zapisuje v nasledujicim porfadi: Historie poruch 1 je posledni zaznamenana porucha.

Ostatni (2, 3, 4) jsou starsi. Pokud dosud Zadna porucha nenastala, je misto kodu poruchy zobrazeno NErT.
Detaily o poruchach Ize zobrazit po vybrani z historie poruch 1, 2 3 nebo 4 a stisku klavesy ENTER, viz
kapitolu 8.1.2.

Zobrazeni servisniho stavu je zobrazovano na zakladé vypoctu, zalozeném na vlozené hodnoté primérné
teploty okoli prosttednictvim parametru F634, celkové dobé provozu, dob& chodu motoru a proudového
zatizeni frekvenéniho ménice. Tyto hodnoty nejsou zavazné, slouzi pouze jako voditko pro pfipadnou
vyménu dila, kterych se to tyka.

Celkova doba provozu frekvenéniho ménice je zméfena doba, po kterou byl frekvenéni méni¢ pod napétim.

P¥i vyskytu poruchy nemusi byt vzdy hodnota zaznamenana spravné, pokud trva po kratkou dobu.

Pokud nebyla zaznamenana porucha, misto poruchového kédu se zobrazi NErT.

* Pokud jsou zobrazované provozni veli€¢iny zobrazeny v procentnim vyjadfeni, vychazi se
z nasledujicich hodnot:

. Vystupni proud Je zobrazovana mérena hodnota vystupniho proudu. 100 % odpovida

jmenovitému proudu frekvenéniho ménice, ktery je uveden na jeho typovém
Stitku. Jednotky pro zobrazeni je mozné pfepnout na A

. Sitové napéti Zobrazena hodnota je vypocitavana z méfené hodnoty napéti ve ss

meziobvodu. 100 % odpovida 200 V pro fadu ATV21eeeeM3 nebo 400 V pro
fadu ATV21eeeeN4. Jednotky pro zobrazeni je mozné pfepnout na V.

. Moment na hrideli Zobrazuje se vypocitana hodnota momentu na hfideli motoru. 100 %

odpovida jmenovitému momentu motoru.

. Momentotvorna slozka proudu Slozka proudu, ktera vytvafi moment se vypocitava pfi vektorovém fizeni.

100 % odpovida hodnoté 100% vystupniho proudu.

. Zatizeni frekvencniho ménice V zavislosti na kmito¢tu modulagniho signalu Sifkové modulace, nastavené

prostfednictvim parametru F300, muze byt z divodu vétich spinacich ztrat
pfi vétSim modulaénim kmito¢tu vystupni proud redukovan.

100 % zatizeni potom znamena hodnotu zatizeni pfi redukovaném
jmenovitém vystupnim proudu. Hodnota zatiZeni se také vyuziva pro

vyhodnoceni podminek pro hlageni poruchy pretizeni OLI.
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9. Zajisteni shody s normami

9.1 oznaceni CE

V Evropé je spInéni podminek stanovenych Nafizenim pro EMC a Nafizenim pro nizké napéti, které vstoupily v platnost
v letech 1996 a 1996 nutnou podminkou pro oznacéeni vSech vyrobkd, kterych se to tyka znackou CE.

Frekvenéni ménice se nepouzivaji jako samostatné pfistroje, jsou zabudovany v rozvadécich a vzdy pracuji v soucinnosti
s jinymi stroji nebo systémy které je ovladaji. Samostatné nemusi tedy byt v souladu s Nafizenim pro EMC, musi byt vS§ak
oznaceny znackou CE z divodu vyznaceni souhlasu provedeni vyrobku s Nafizenim pro nizké napéti.

Znackou CE musi byt oznaceny vSechny stroje a systémy, které obsahuiji frekvenéni ménice, protoZe takovéto stroje a systémy
musi splfiovat podminky, pfedepsané ob&mi Nafizenimi. Tato zodpovédnost spociva na vyrobci celého stroje nebo systému,
ktery je povinen zabezpecit shodu s Nafizenimi a vyrobky oznacit. Pokud se jedna o finalni vyrobky, musi také splhovat
podminky, stanovené Nafizenim pro stroje.

ProtozZe stroje a systémy musi vyhovovat EMC normam, tato kapitola popisuje spravnou instalaci frekven¢nich ménict a
opatreni, ktera je nutné provést s ohledem EMC.

Jednotlivé typové velikosti frekvenénich ménica Altivar 21 byly podrobeny zkouskam a vyhovuji EMC normam. ZpUGsob instalace
a podminky za jakych byly zkousky provedeny jsou popsany dale.

Zda frekvenéni méni¢ vyhovuje normé pro odruSeni nezavisi jen na vyrobku samotném, ale také na zplsobu instalace a
pfipojeni. Zda rozvadéc s frekvenénim méni¢em vyhovi parametry EMC, zavisi na vzajemnych vazbach s jinymi pfistroji,
zapojeni, délkou a provedenim pfipojenych kabell atd.

Z vySe uvedenych diivodl po instalaci frekvenéniho méni¢e samostatné provedte odpovidajici méfeni s ohledem na EMC.

9.1.1. Narizeni pro EMC

Samostatné frekvenéni ménice nepodléhaji povinnosti byt oznaceny znackou CE z hlediska EMC.

Oznacéeni CE musi byt na vSech vyrobcich, které frekvenéni méni¢e a motory obsahuji. Frekvenéni ménice Altivar 21 odpovidaji
Nafizeni pro EMC, pokud jsou vybaveny sitovym odruSovacim filtrem a spravné instalovany a zapojeny.

[ | Nafizeni pro EMC 89/336/EEC
Zakladni normy pro odruSeni jsou rozdéleny do dvou skupin. Prvni skupinu tvofi normy pro odolnosti zafizeni proti ruSeni a
druhou normy o Urovni vyzarovani ruSeni pfistroji. Kazda skupina je dale rozdélena dle kategorizace jednotlivych pracovnich
prostfedi pro kazdy samostatny stroj. Frekvenéni méni¢e mohou byt souéasti vyrobku, které se pouzivaji jak v prumyslovém
pracovnim prostfedi, tak v tzv. domacim pracovnim prostfedi, proto jsou pro né zavazné vSechny udaje v tabulkach, uvedenych
na nasledujici strané. Zpusob zkou$eni stroji a systému jako finalnich vyrobku je €asto stejny jako pro frekvenéni ménice.
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metody

Vyzarovani:

Prvni prostfedi: prostfedi s obytnymi budovami. Zafizeni muze byt pfipojeno pfimo bez oddélovaciho transformatoru do vefejné

Tabulka 1 normy EMC
IEC 61800-3: Elektrické vykonové pohonné systémy pro regulaci otaéek motort - EMC pozadavky a specifické zkuSebni

rozvodné sité, z niz jsou obytné budovy napajeny.

Druhé prostfedi: prostfedi, kde zafizeni nemuze byt pfipojeno do vefejné rozvodné sité, ze které jsou napajeny budovy, slouzici

pro obytné ucely.

Kategorie Rus$eni po vedeni na hlavich svorkach zafizeni
Vyrobky se jmenovitym napé&tim 0,15 MHz az 0,5 MHz 66 az 56 dBuV log Qpeak
mensim, nez 1000 V, uréené pro 56 az 46 dBpV log Average
C1l pouziti v prvnim prostfedi 0,5 MHz a2 5 MHz 56 dBuV Qp — 46 dBuV Av
5 MHz az 30 MHz 60 dBpV Qp — 50 dBuV Av
Vyrobky se jmenovitym napétim 0,15 MHz az 5 MHz 79 dBuV Qp — 66 dBuV Av
mensim, nez 1000 V, urCené pro 5 MHz az 30 MHz 73 dBuV Qp — 60 dBpV Av
Cc2 pevnou instalaci nebo se jedna o
zafizeni pfenosna. Tyto vyrobky musi
byt instalovany a uvedeny do provozu
profesionalni odbornou firmou.
Vyrobky se jmenovitym napétim 0,15 MHz az 0,5 MHz 100 dBuV Qp — 90 dBpV Av
mensim, nez 1000 V, urCené pro 0,5 MHz az 5 MHz 86 dBuV Qp — 76 dBuV Av
C31<100A pouziti v druhém prostfedi a nejsou 5 MHz az 30 MHz 90 az 70 dBuV log Qpeak
uréeny pro prvni prostredi 80 az 60 dBpV log Average
Vyrobky se jmenovitym napétim 0,15 MHz az 0,5 MHz 130 dBpV Qp — 120 dBpV Av
mensim, nez 1000 V, ur€ené pro 0,5 MHz az 5 MHz 125 dBuV Qp — 115 dBuV Av
C31>100 A pouziti v druhém prostfedi a nejsou 5 MHz aZ 30 MHz 115 dBuV Qp — 105 dBuV Av
ureny pro prvni prostredi

Odolnost zafizeni proti vysokofrekvenénim rusivym vlivim

Norma

Elektrostatické vyboje IEC 61000-4-2 6 kV pfimé vyboje

8 kV vyboje vzduchem

(Uroven 3, kritérium A)
Elektromagnetické pole IEC 61000-4-3 80 MHz az 1000 MHz
Rychly pfechodovy déj IEC 61000-4-4 4 kV vykonové ¢asti

2 kV signalové casti

(Uroven 4, kritérium A)
Napétova vina 1,2/50 ps, 8/20 ps IEC 61000-4-5 2 kV faze oproti zemi

1 kV faze proti fazi
Vysokofrekvenéni ru§eni po vedeni IEC 61000-4-6 0,15 az 80 MHz 10 V/m

(Uroven 3, kritérium A)
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9.1.2 Opatreni k zabezpeéeni shody s EMC normami

Nasledujici body popisuji zasady a opatfeni, které vedou k dosazeni shody s normami EMC:

1) Frekvencni ménice ATV21HeeeM3, ATV21HeeeN4, ATV21WeeeN4, ATV21WeeeN4C jsou vybaveny vestavénym
sitovam filtrem. Pfesvédcete se, zda vzhledem k instalaci (napfiklad délka kabelt) nebo prostfedi neni nutné tyto frekvencni
ménice vybavit dopliikovymi sitovymi filtry. Frekvenéni ménice ATV21HeeeM3X sitovym filtrem vybaveny nejsou a mimo
specialnich aplikaci je potfebné pouzit filtr externi. Informace k této problematice naleznete v katalogu Altivar 21.

2) Pro délky do 20 az 30 m mezi frekvenénim méni¢em a motorem pouzivejte stinénych kabeld. Pro délky nad 20 m
navic pouzijte vystupni tlumivku. Signalové kabely pouzivejte stinéné. Kabelaz vedte oddélené — tzn maximalné mozné oddélte
mistné signalové a vykonové kabely. Také zabezpecte, aby nebylo sitového napéjeni vedeno spole¢né s motorovym kabelem.

3) Filtr a frekvenéni méni¢ instalujte na neizolovanou kovovou desku. Pokud je to mozné, instalujte frekvenéni méni¢ do
elektromagneticky stinéného rozvadéce. Pouzivejte co mozna nejkratsich vodic¢l dostate¢ného prifezu. Zachovavejte principy
vysokofrekvenéni ekvipotenciality.

4) Privodni vodice k sitovému filtru vedte oddélené od vyvodnich vodicu.

5) Pro potla¢eni vyzafovani ruSivych napéti do okoli, ukostfete stinéni véech stinénych kabell na jednom misté

v blizkosti frekvenéniho méni¢e pomoci ukostfovacich spon. Takové ukostfeni Ize provést za pouziti kovové EMC desky,

ktera je dodavana v pfisluSenstvi frekvenéniho ménice. Vystupni kabel se doporucuje vést pres feritovy krouzek.

6) Pro omezeni vyzafovaného i vedeného ruseni se doporucuje zvlasté pfi vétSich vzdalenostech mezi méni¢em a
motorem pouzit vystupni filtr.
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Priklad spravné instalace frekvenéniho méniée Altivar 21 s ohledem na EMC

)\
00O ol
O ]

00 é/ ATV21

|

Prislusenstvi — kovova EMC deska

¥

kil

— T —
—="Poznamka 1 ,ﬁ_ Nestinéné vodice
= k relé pro

hlaseni poruchy

\ (7]

Grounding terminal scraw —

Svorka pro ochranny vodi¢
‘ |_ Stinény signalova kabel
Stinény motorovy kabel

Poznamka 1: V misté uchyceni odstrante ¢ast vnéjsi izolace kabelu a obnaZte stinéni. V tomto misté stinéni ukostfete dle

obrazku:
Stinény kabel
Pro montaz kabelu a ukostfeni stinéni pouzijte uchytku
v zavislosti na priiméru kabelu

9.1.3 Narizeni EU pro nizké napéti

Nafizeni pro nizké napéti je direktiva EU, ktera zajistuje bezpec€nostni standard pro stroje a systémy. V§echny frekvenéni
méni¢e Schneider Electric jsou v souladu s CSN EN/IEC 61800-5-1 a proto mohou byt oznageny znagkou CE a mohou byt bez
problém soucasti stroju a systému distribuovanych v zemich Evropské unie

Frekvend&ni ménige Altivar 21 v souladu s normou CSN EN/IEC 61800-5-1 - Elektronické ptistroje pro
pouZiti ve vykonovych aplikacich.
Znecisténi okoli :  stupen 2 pro frekvenéni ménice ATV21e075e0e az ATV21eD18eee

stupen 3 pro frekvenéni ménice ATV21eD22ese a ATV21eD30ees:
CSN EN/IEC 61800-5-1 je norma pro pistroje pro pouZiti ve vykonovych aplikacich. Stanovi podminky pro zamezeni trazu
elektrickym proudem pfi vyvoji, testovani vyrobé a instalaci elektronickych pfistroju pro pouziti ve vykonovych aplikacich.

-

Nestinény sitovy kabel
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9.2 Certifikaty UL a CSA

Rada frekven&nich ménicu Altivar 21je certifikovana dle UL a CSA a vyrobky jsou na typovém $titku oznadeny UL/CSA.

9.2.1 Podminky pro provozovani frekvenéniho
ménice
Frekven&ni ménice Altivar 21 musi byt provozovany v prostfedi, kde teplota okoli lezi v povoleném rozsahu pracovnich teplot.
(Viz kapitolu 1.4.4)

9.2.2 Provedeni pripojeni frekvenéniho ménice

Pro pfipojeni silovych obvodt (svorky R/L1, S/L2, T/L3, U/T1, VIT2, W/T3, PA/+, PB, PC/-, PO) je nutné pouzit vodice,
certifikované UL (Povolena teplota 75 °C nebo vice)

9.2.3 Pouzité pojistky
Pro jisténi sitového pfivodu je nutné pouzit pojistky, certifikované UL.

Zkratové zkousky musi byt provedeny za podminek, odpovidajicich zkratovym pomérdm napajeci sité v misté instalace.
Vypinaci schopnosti pojistek a jejich hodnoty musi odpovidat vykonim motor(.

9.2.4 Tepelna ochrana motoru

Elektronicka tepelna ochrana musi byt spravné nastavena. Pokud je na vystupu frekvenéniho ménice zapojeno vice motord,
kazdy z nich musi byt chranén tepelnym ochrannym relé.
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10. Pomocné pristroje

@NEBEZPECi

O

Povinné

¢ Vypinac sitového pfivodu pro frekvenéni méni¢ musi byt zabudovan v rozvadéci
Nerespektovani tohoto upozornéni miize zplsobit Uraz elektrickym proudem s nasledkem vazného
urazu nebo smrti.

Pfipojte ochranny
vodié

» K frekvenénimu méniéi pfipojte spravnym zplsobem ochranny vodi¢ dostate¢ného prarezu.
Nerespektovani tohoto upozornéni muze zplsobit Uraz elektrickym proudem nebo pozar v pfipadé
zkratu nebo unikajiciho proudu.

10.1 Volba propojovaciho materialu a

pomocnych pristroju

Viz katalog Altivar 21.
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10.2 Pouziti stykace v sitovém privodu

Pokud v sitovém pfivodu neni zapojen stykac, pouzijte jistic¢ s vypinaci spousti, kterou zapojte tak, by se aktivovala kontakty
relé pro hlaseni poruchy pfi vyskytu poruchy frekvenéniho ménice.

W Styka¢€ v sitovém pfivodu
Pro odpojeni frekvenéniho ménice od sité v pfipadech, popsanych nize, zapojte do sitového privodu stykac.

(1) Vybaveni tepelné ochrana motoru
(2) Porucha frekvenéniho ménice
(3) Vypadek napajeni (Opatfeni proti neCekanému opétnému rozbéhu)

Pokud v sitovém pfivodu neni zapojen stykac¢, pouzijte jisti€ s vypinaci spousti, kterou zapojte tak, by se aktivovala
kontakty relé pro hlaSeni poruchy pfi vyskytu poruchy frekvenéniho ménice, pfipadné vybavenim externi ochrany
motoru. Pokud je to zadouci, dale jisti€ vybavte podpétovou spousti, ktera jej vypne v pfipadé vypadku napajeciho
napéti.

ATV21

Jisti€ stykac Externi tepelna ochrana

Sl Motor

WiT2

WIT3

— /— Chod vpred

/ *Chod vzad

Priklad zapojeni stykace nebo jistiCe v sitovém pFivodu

Poznamky k zapojeni:

* Nepouzivejte ovladani stykace v sitovém pfivodu pro zapnuti/ vypnuti frekvenéniho ménice s rozbéhem/zastavenim motoru.
Motor spoustéjte /zastavujte pomoci signalu chod vpfed nebo chod vzad.

* Zabezpecte, aby nemohlo dojit k ¢astému spinani stykace. Hrozi poSkozeni frekvenéniho ménice.

o Civku stykace opatfete vhodnym odruSovacim ¢lenem.
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1)

2)

3)

B Styka€ na vystupu frekvenéniho ménice

Na vystupu frekvenéniho ménic¢e mize byt instalovan stykac pro zabezpeceni galvanického odpojeni motoru nebo
pfipojeni motoru pfimo k siti. Zapinani/vypinani tohoto stykace je mozné pouze v zablokovaném stavu frekvenéniho
ménice!

Poznamky k zapojeni:

* Provedte takové opatfeni (pouzijte mechanické a elektrické vzajemné blokovani stykacl), aby v Zadném pfFipadé
nemohlo pfi pfepojovani motoru pfimo k siti dojit k situaci, ze by bylo pfipojeno sitové napajeci napéti ke svorkam

frekvenéniho ménice! DoSlo-by k jeho znieni.

e Zamezte zapinani a vypinani stykace za provozu frekvenéniho méni€e. Zapnuti nebo vypnuti stykace za provozu
muze vést ke zni€eni frekvenéniho ménice.

10.3 Instalace externiho tepelného
ochranného relé

Frekven&ni ménice Altivar 21 jsou vybaveny interni elektronickou tepelnou ochranou motoru.

V nékterych pfipadech se v§ak doporuéuje pouzit vhodné externi tepelné ochranné relé, zapojené mezi motor a
frekvenéni ménic:

o Pokud je pouzit specialni motor se jmenovitym proudem odliSnym od béznych asynchronnich motor(i pro vS§eobecné
pouziti

* Pokud je z frekvenéniho ménic¢e napajen motor o jednu typovou velikost mensiho vykonu nebo mensi.

Pokud je moment zatéZe v daném rozsahu regulace otaéek konstantni, nastavte odpovidajicim zpisobem tepelnou

ochranu prostfednictvim parametru OLM.
Pokud se predpoklada provoz motord na malych otackach, doporucuje se pouzit motory s cizim chlazenim, nebo
vybavené tepelnou ochranou pfimého typu — tj. snimadci teploty ve vinuti atd.
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10.4 Doplinkové pristroje

Pro fadu frekvenénich ménich Altivar 21 jsou k dispozici volitelné pfistroje:

Y % Nan-h
Y MCGE

(4) Sitovy filtr
(Odpovidajici normam EU)
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Napajeci sit’

Jisti¢

Stykag

(1) Sitova tlumivka

(2) Sitovy filtr s vysokym Gtlumem

(3) Feritové krouzky pro odruseni

(5) Montazni EMC deska
(Standardni pfisluSenstvi)

(7) PFisluSenstvi pro montaz na listu DIN

(3) Feritové krouzky pro odruseni

(6) Prepétovy filtr

(Pouze pro 500 V fadu)

Motor



11 Tabulka parametru

11.1 Uzivatelské parametry

Nazev Popis Jed- Min.krok Rozsah nastaveni Tovarni Uzivatel- | Viz
notky nastaveni: nastave | ské kapitolu
panel/ ni nastave-
komunikace ni
FC Zadana hodnota Hz 0.1/0.01 LL a2 UL 0.0 3.2
vystupni
frekvence
zadavana
z obsluzného
terminalu
1 4 y
11.2 Zakladni parametry
Nazev Popis Jed- Min.krok Rozsah nastaveni Tovarni | Uzivatel- | Viz
=2 notky nastaveni: nastave | ské kapitolu
80 panel/ ni nastave-
=0 komuni- ni
2 g kace
<28
AUF - Quick - - Quick menu obsahuje deset - 424
menu nejcastéji pouzivanych
parametr(.
AUH - Historie - - Menu Historie zmén parametr(i - 4.2.5
zmén obsahuje pét parametrd, které
parametri byly v posledni dobé& nastaveny
odliSné od tovarniho nastaveni.
AU1 0000 Automa- - - 0: Funkce neni aktivni 1 5.1.1
tické 1: Automatické pfizpusobeni
pfizptiso- doby rozbéhu a dobéhu dle
beni doby zatizeni motoru
rozbéhu a 2: Automatické pfizpusobeni
dobéhu doby rozbéhu dle zatizeni motoru
AU4 0040 Volba - - 0: Funkce neni aktivni - - 5.2
makrokon- 1: Zastaveni volnym dobéhem
figurace 2: 3-vodiCové ovladani impulsnim
signalem
3: Zadavani otacek externimi
signaly vice/méné
4: Konfigurace analogového
vstupu 4-20 mA
. Zakladni funkce
Nazev Popis Jed- Min.krok Rozsah nastaveni Tovarni | Uzivatel | Viz
= % notky nastaveni: nastave | -ské kapitolu
'§ panel/ ni nastave-
=B komuni- ni
2 g kace
<8
CMOd 0003 Volba - - 0: Logické vstupy - svorkovnice 0 5.3
zpusobu 1: Tlacitka obsluzného terminalu 7.2
ovladani 2: Sériova komunikaéni linka
frekvencni
ho ménice
FMOd | 004 Volba 0: VIA 1 5.3
zplsobu 2:VIB 6.5.1
zadavani 3: Tlagitka obsluzného terminalu 7.1
Zadané 4: Sériova komunikaéni linka
hodnoty 5: Logickymi signaly vice/méné
otacek
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Nazev Popis Rozsah nastaveni
g8 =
_o 82 5
52 25 D .
g% - 2 3z
T < |o& = o9 2
S € o (== S T ®© £
ES 5 |22 g 2% |nT
2 8 g |58 S 58 |5¢
FMSL[0005 [Konfigurace funkce |- - 0: Vystupni frekvence 0 5.4
analogového vystupu 1: Vystupni proud
2: Zadana hodnota frekvence
3: Napéti ve ss meziobvodu
4: Zadana hodnota vystupniho napéti
5: Vstupni vykon
6: Vystupni vykon
7: Moment na hfideli motoru
8: Momentotvorna slozka proudu
9: Celkové zatizeni motoru
10: Celkové zatizeni ménice
12: Zadana hodnota frekvence za regulatorem PID
13: Velikost signalu na analogovém vstupu VIA
14: Velikost signalu na analogovém vstupu VIB
15 Pevna hodnota vystupu 1 (Vystupni proud:
100%)
16: Pevna hodnota vystupu 2 (Vystupni proud 50%)
17: Pevna hodnota vystupu 3
(O&ekavany vystup pfi FMSL = 17)
18: Data sériové komunikace
19: Pro nastaveni (C je zobrazeno pro nastaveni)
FM [0006 [Kalibrace rozsahu | | - - - 5.4
méficiho pfistroje
tYP 0007 |Pfechod k tovarnimu 0: - (o] 4.2.7
nastaveni 1: Tovarni nastaveni pro sit 50 Hz 4.2.8
2: Tovarni nastaveni pro sit 60 Hz 5.5
3: Standardni tovarni nastaveni (Inicializace)
4: Vymazani historie poruch
5: Vymazani celkové doby provozu
6: Reset poruchy autotuningu EtYP
7: Ulozeni celkové konfigurace a nastaveni
frekvenéniho ménice
8: Vyvolani uloZzené konfigurace a nastaveni
frekvenéniho ménice
9: Vymazani celkové doby provozu ventilatoru
Fr 0008 |Chod vpred/chod 0: Chod vpred (o] 5.6
vzad (Mistni ovladani 1: Chod vzad
z panelu) 2: Chod vpred (Pfepinani sméru povoleno)
3: Chod vzad (Pfepinani sméru povoleno)
IACC (0009 |Doba rozbéhu 1 s 0,1/0,1 [0,0 az 3200 *10-30 5.1.2
dEC (0010 [Doba dobéhu 1 s 0,1/0,1 [0,0 az 3200 *10-30 5.1.2
FH |0011 |Maximaini otacky Hz [0,1/0,01 {30,0 az 200,0 50,0 5.7
UL  [0012 |Vysoké otacky Hz [0,1/0,01 0542 FH 50,0 5.8
LL 0013 [Nizké otacky Hz [0,1/0,01 |p0az UL 0,0 5.8
uL  |0014 |Jmenovita frekvence [Hz [0,1/0,01 [25,0 az 200 50,0 5.9
motoru 1
uLu [0409 |[Jmenovité napéti 1/0,1 50 az 330 V pro frekvenéni ménice s napajecim *230/400 5.9
motoru pfi jmenovité napétim 230 V 6.12.5
frekvenci 1 50 az 660 V pro frekvenéni ménice s napajecim
napétim 400 V

*Poznamka Hodnota zavisi na typové velikosti frekvenéniho ménice, viz tabulku na strané K-14.

ATV212_man_CZ_beta 12 2012.doc

211




Nazev Popis Rozsah nastaveni
58 -
- g2 2
58 g5 2 e
X 5 > |x o c 0 <
EQ = |ox ‘= R E
S E ° 123 @ T ® 2
§ & e S g% a2
¥ 8 S |58 [ 58 |58
Pt 0015 |Typ rizeni - - 0: Skalarni fizeni U/f 1 5.10
1: Proménny moment
2: Automatické nastaveni momentu pfi malych
otackach
3: Vektorové Fizeni
4: Energeticky Usporny rezim
5: Bez vyznamu (Tato hodnota je zakazana,
nepouzivejte ji)
6: Napajeni synchronnich motori s permanentnimi
magnety
ub 0016 |Nastaveni momentu % (0,1/0,1 0,0 az 30,0 *(1) 5.11
motoru v oblasti
imalych otacek 1
IOLM (0017 |Volba funkce tepeiné |- - Nastaveni [(2) Tepelna  |Ochrana proti [0 5.12
ochrany ochrana  |pfetizeni
0 Motory X
1 s vlastnim o) o)
> chlazenim I I
3 X O
4 Motory s cizim |O X
5 chlazenim o) le)
6 X X
7 X O
Sr1 (0018 |Predvolené ota¢ky 1 [Hz 1(0,1/0,01 || a3 UL 15 5.13
Sr2 0019 |Predvolené otacky 2 |Hz (0,1/0,01 |LL az UL 20
Sr3 0020 |Predvolené otacky 3 |Hz |0,1/0,01 |LL az UL 25
Sr4 |0021 |Predvolené otacky 4 [Hz 1|0,1/0,01 |_L az UL 30
ISr5 [0022 |Pfedvolené otacky 5 [Hz |0,1/0,01 |_L a3 UL 35
Sr6 0023 |Predvolené otacky 6 |Hz (0,1/0,01 |LL a3 UL 40
Sr7 (0024 \Predvolené ota¢ky 7 [Hz 1(0,1/0,01 || a3 UL 45
F--- | Specialni parametry |- - - - 4.2.2
GrU UZivatelska skupina |- - - - 4.2.3
arametrd

*(1) Poznamka 1: Hodnota zavisi na typové velikosti frekvenéniho ménice, viz tabulku na strané K-14.

*(2) Poznamka 2: O = aktivni x = neaktivni
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11.3 Specialni parametry F---

Parametry vstupl/vystupt

Nazev Popis o Rozsah nastaveni -
o £ :
c » c -
>§ ;g - g § o
X = > ~ £ 5 » c
€2 T |gg<= T |29 2
S E e a3 5 cm 28
EC S |c5 8 S [28|nE
g g |seg e BEse
10010100 |Nastaveni prahové |Hz [0,1/0,019 0 a2 FH 0,0 6.1.1
lhodnoty vystupni
frekvence
F101 (0101 \Hodnota vystupni  [Hz |0,1/0,019 0 a2 FH 0,0 6.1.3
frekvence pro
signalizaci
F102[0102 |Nastaveni velikosti [Hz |0,1/0,019 0 a2 FH 2,5 6.1.2
detekéniho pasma
F108 (0108 |Volba stale aktivni |- - 0az 71 0 6.3.1
funkce 1
F109 (0109 [Konfigurace funkce |- - 0: analogovy vstup 0 6.2.1
stupu VIA 1: logicky vstup (Sink - negativni logika)
2: logicky vystup (Source — pozitivni logika)
1100110 |Volba stale aktivni |- - 0 az 71 1 6.3.1
funkce 2 (ST)
F1171 /0111 |Konfigurace - - 0az 71 2 (F) 6.3.2
logického vstupu 1 Chod
(F) vpred
F112 (0112 [Konfigurace - - 0az 71 3 (R)
logického vstupu 2 Chod
(R) vzad
F1131(0113 [Konfigurace - - 0 az 71 10
logického vstupu 3 (RES)
(RES)
F118(0118 [Konfigurace vstupu |- - 0az 71 7
8 (VIA) (SS2)
F130 10130 [Konfigurace funkce |- - 0 az 255 4 6.3.3
1 kontaktu relé RY (LOW)
(RY-RC)
F132 (0132 [Konfigurace - - 0 az 255 11
kontaktu 3 relé FL (FLN)
(FLA, FLC, FLB)
F137 (0137 [Konfigurace funkce |- - 0 az 255 255 6.3.4
2 kontaktu relé RY (ON)
(RY-RC)
F139 0139 [Konfigurace typu | - 0: Logicky sougin (AND) mezi funkcemi F130 a F137 0 6.3.4
logické funkce mezi . L . . .
X 1: Logicky soucet (OR) mezi funkcemi F130 a F137
funkcemi 1 a 2
F167 (0167 |Povolena tolerance Hz |0,1/0,01p 0 a2 FH 2,5 6.3.5
loro porovnani
Zadanych hodnot
F17010170 |[Umenovita frek- Hz |0,1/0,01125,0 az 200,0 Hz 50,0 6.4.1
ence motoru 2
F171/0171 Umenovité napéti pri 1/0,1 |50 az 330 V : napajeni 200 V *(2)
imenovité frekvenci 50 az 660 V : napéjeni 400 V
2
F172(0172 |Nastaveni momentu (%  (0,1/0,1 |0,0 az 30 (1)
\v oblasti nizkych
otacek 2
F173/0173 |Nastaveni proudu %  [1/1 10 aZz 100 % jmenovitého proudu frekvenéniho ménice 100 5.12
pro tepelnou (A) Hodnota se zadava v ampérech dle Stitkové hodnoty 6.4.1
lochranu motoru 2 jmenovitého proudu motoru.
F185(0185 |Proudové omezeni 2%  |1/1 10 az 100 % jmenovitého proudu frekvenéniho ménice 110 6.4.1
(A) Hodnota se zadava v ampérech. 6.17.2

*(1) Poznamka 1: Hodnota zavisi na typové velikosti frekvenéniho ménice, viz tabulku na strané K-14.
*(2) Poznamka 2: 230 nebo 400 V dle napajeciho napéti frekvenéniho ménice
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Nazev Popis o Rozsah nastaveni -
0 g 2
= = 2
’8 0 o g g g —
X5 > x €3 » c
= = c¢x = o9 =
5 E ) 253 S Izg =
£ c - O ‘© S 4 =
S g 3 S83 3 |R8n~g
¥ ) = cao [ Dci>x
F200 [0200 |Pfepinani zdroje Zadané - - 0: FMOd (Lze prepnout logickym 0 6.5.1
hodnoty vstupem na zdroj Zadané hodnoty, 7.1
definovany parametrem F207)
1: Plati zdroj zadané hodnota FMOd, pro
vystupni frekvence mensi nebo rovné 1
Hz plati F207)
Nastaveni dolni Grovné signalu
F201 0201 analogového vstupu VIA pro o 1 0 az 100 % z max hodnoty signalu na o
lpoc¢atecni hodnotu rozsahu 0 analogovém vstupu
vystupni frekvence
Nastaveni pocatecni hodnoty
F202 (0202 rozsahu vystupni frekvence pro Hz 0.1/0.01 100 a3 2000 0.0
dolni droveri signalu na B ’ ’ '
analogovém vstupu VIA 5 5.2
Nastaveni horni urovné signalu o
F203 0203 analogového vstupu VIA pro o 1 0 az 100 % z max hodnoty signalu na 100
konec¢nou hodnotu rozsahu 0 analogovém vstupu
vystupni frekvence
Nastaveni kone¢né hodnoty 2
rozsahu vystupni frekvence pro 5
F204 0204 horni droveri signalu na Hz 0,1/0,01 0,0 az 200,0 50,0
analogovém vstupu VIA
1: VIA, 2: VIB
3: Ovladaci panel 6.3.5
F207 (0207 |Volba zdroje Zadané hodnoty 2 | - 4: Komunikace 2 6.5.1
5: Vice/méné prostiednictvim externich 7.1
logickych signall
Nastaveni dolni trovné signéalu
F21010210 analogového vstupu VIB pro o/ 11 0 az 100 % z max hodnoty signalu na o
lpocatecni hodnotu rozsahu 0 analogovém vstupu
vystupni frekvence
Nastaveni po¢atecni hodnoty
F211 0211 rozsahu vystupni frekvence pro Hy 0.1/0.01 10.0az 2000 0.0
dolni Groven signéalu na B ’ ’ '
analogovém vstupu VIB 5 5.2
Nastaveni horni trovné signalu o
F212 0212 analogového vstupu VIB pro o 1961 0 az 100 % z max hodnoty signalu na 100
lkonecnou hodnotu rozsahu ° ° lanalogovém vstupu
vystupni frekvence
Nastaveni kone¢né hodnoty 2
rozsahu vystupni frekvence pro 5
F213(0213 horni drovert signalu na Hz 0,1/0,01 (0,0 az 200,0 50,0
analogovém vstupu VIB
F240 (0240 |Pocatecni vystupni frekvence  |Hz 0,1/0,01 [0 az 10 0,5 6.6.1
F241 (0241 | " i’\’/‘;‘;ﬁ :Od”"ta vystupni Hz  [0,1/0,01 [0azFH 0,0
6.6.2
Hystereze kolem prahové . N
F242(0242 lhodnoty vystupni frekvence Hz 0.1/001 0azFH 0.0
Prahova frekvence pro zahajeni .
F250(0250 lbrzdéni ss proudem Hz 0.1/001 0azFH 0.0
F251 (0251 |Proud pro brzdéni ss proudem % 1/1 0 az 100 50 6.7.1
F252 (0252 |Doba brzdéni ss proudem s 0,1/0,1 |0,0 az 20,0 1,0
F256 (0256 Z‘;‘;i provozu na nizkych s 0,1/0,1  [0,0: vypnuto, 0,1 a2 600,0 0,0 6.8
F264 (0264 |Doba odezvy vstupu vice s 0,1/0,1  |0,0az 10,0 0,1 652
F265 (0265 |Krok frekvence vstupu vice Hz 0,1/0,01 [0,0 az maximalni frekvence FH 0,1 o
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lorodlouzZeni doby dobéhu

poznamka 1)
3: Zapnuto (Rychlé zastaveni 2) (Viz

poznamka 2)

Nazev Popis o Rozsah nastaveni
58 -
- 82 S
538 g 5 2 |e._
X 5 > |x o c 0 o
cQ =< o X ‘= o O =
S E S |E3 5 |sgl °
g g 5 £ S 3 ;E NS
238 g 58 O =
F266 (0266 |Doba odezvy vstupu méné s 0,0 az 10,0 0,1
F267 (0267 |Krok frekvence vstupu méné  |Hz 0,0 az maximalni frekvence FH 0,1
Pocatecni frek t
F268 0268 || 2°5 507 TEHVEnce ProvIipY , Nizké otacky LL a2 vysoké otacky UL 0,0
0: Bez paméti — po vypnuti a zapnuti ménice 6.5.2
plati nastavena hodnota pocatecéni frekvence
F268
F269 (0269 |Pamét vystupni frekvence - -
ysip 1: S paméti — pfi vypnuti se hodnota F268
prepiSe aktualni hodnotou vystupni
frekvence
F270 (0270 |Preskokova frekvence 1 Hz |0,1/0,01(0,0 az FH 0,0
Hystereze pro pfeskokovou 0,0 az 30,0
F271/0270 frekvenci 1 Hz |0,1/0,01 0,0 6.9
F272 0272 |Pfeskokova frekvence 2 Hz |0,1/0,01 (0,0 az FH 0,0
Hystereze pro pfeskokovou 0,0 az 30,0
F273/0273 frekvenci 2 Hz |0,1/0,01 0,0
F274 (0274 |Pfeskokova frekvence 3 Hz |0,1/0,01(0,0 az FH 0,0 6.10
Hystereze pro pfeskokovou .
F275/0275 frekvenci 3 Hz |0,1/0,01 (0,0 az 30,0 0,0
Vystupni frekvence v nouzovém . 5.13
F294 (0294 rezimu Hz (0,1/0,01|LL az UL 50,0 618
‘7, TR I 0: Vypnuto
F295 (0295 |Plynulé prepnuti reZim( fizeni 1. Zapnuto 1 6.10
. Parametry pracovnich rezimt
Nazev Popis o Rozsah nastaveni
58 -
o 58
835 g 2 g |e_
X 5 > |x o c 0 o
B z |g< T |28 2
Es 5 |£¢ s 122 2
°8 g 58 g DEs¢E
F300 (0300 |Modulacni frekvence kHz 0,1/0,1 6,0 az 16 (182'(% 6.11
0: Vypnuto
1: Automaticky rozbéh s vyhledanim otacek
pfi kratkodobém vypadku napajeciho napéti
2: Rozbéh s vyhledanim otacek, pokud je
. " meéni¢ odblokovan a zablokovan
3010301 |Letmy rozbéh motoru CoT 3. Automaticky rozbéh s vyhledanim otagek |° B.12.1
pfi kratkodobém vypadku napajeciho napéti
nebo pokud je méni¢ odblokovan a
zablokovan
4: Vyhledani otacek pfi rozbéhu
Volba zastaveni volnym 0: Vypnuto
F302 (0302 [dobéhem pri kratkodobém - - 1: Bez vyznamu — tuto hodnotu nenastavuite [0 6.12.2
vypadku napajeciho napéti 2: Volny dobéh
. Po- 0: Vypnuto
F303 (0303 |Automaticky reset poruchy ot 1/1 1 a 10: Poget pokusii o reset 3 6.12.3
0: Zapnuto
1: Vypnuto
F3050305 Konfigurace funkce automaticke | i 2: Zapnuto (Rychlé zastaveni 1) (Viz > 6124
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Nazev Popis . Rozsah nastaveni
58 -
E ;9 g % ‘t;; O
o > =5 2 |zt
c 5 |8 c 22 2
g & 2 |23 £ g3 @
& & g 5§ s |58x%
¥ o S (2 a = D c|>x
0: Bez automatické korekce vystupniho
napéti, vystupni napéti omezeno
1: S automatickou korekci vystupniho napéti
. . r pfi podpéti v siti, vystupni napéti omezeno
30710307 |Korekce vystupniho napéi -l 2: Bez automatické korekce vystupniho 3 6.12.5
napéti, vystupni napéti neomezeno
3: S automatickou korekci vystupniho napéti
pfi podpéti v siti, vystupni napéti neomezeno
0: Povolen chod vpred i vzad
F311[0311 {Zédkaz chodu vpred nebo vzad - - 1: Z&kaz chodu vzad 1 6.12.6
2: Zakaz chodu vpred
Nahodné rozmitani modulacni 0: Vypnuto
F31200312 frekvence i 1: Zapnuto 0 6.11
0: Konstantni hodnota modulaéni frekvence
bez automatického snizeni
1: Proménna hodnota modulaéni frekvence s
automatickym snizenim pfi pfehfati
Nastaveni rezimu zmény frekvenéniho ménice
imodulacni frekvence pfi otepleni 3: Konstantni hodnota modulaéni frekvence
F316/0316 frekvencniho ménice viivem ) bez automatického sniZeni L 6.11
ispinacich ztrat Pro 400 V ménice
4: Proménna hodnota modulaéni
frekvence s automatickym sniZenim pfi
prehfati frekvenéniho ménice
Pro 400 V ménice
Nastaveni smérnice zavislosti 0 az 100 % z hodnoty jmenovité frekvence
F320 (0320 |fizeného poklesu/zvyseni otacek (%  [1/1 motoru UL 0 6.13
na zatizeni
Nastaveni prahové hodnoty 0 az 100 % z hodnoty jmenovitého momentu
3231|0323 |momentu pro fizeny % /1 motoru 10 6.13
okles/zvySeni otacek
F359 (0359 |Nastaveni éasového zpozdéni PIDls  [1/1 0 az 2400 0
0: PID neaktivni
1: PID aktivni, signal zpétné vazby
F360(0360 [Konfigurace PID regulatoru - - prostiednictvim analogového vstupu VIA)
2: PID aktivni, signal zpétné vazby
prostfednictvim analogového vstupu VIB) 6.14
F362(0362 Z}gg;rtgﬁlnalm zesileni PID 0.01/0,01 0,01 az 100,0 0.30
F3631(0363 |Integraéni zesileni PID regulatoru |- (0,01/0,01 (0,01 az 100 0,20
F366 (0366 |Derivacni zesileni PID regulatoru |- 0,01/0,01 0,00
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Parametry zvySeni momentu na malych otackach 1

Nazev Popis B Rozsah nastaveni
c o -
2 ¢ ¢
— 8 8 x 3
88 g 2 8 |e._
X = > |x o < w c
= = O X = [0} G>.) =]
S E e |13 S T x| 2
Es £ |22 2 |RBsE
23 g =8 N R
0: Autotuning neaktivni (Pouziji se interni
parametry)
o ) ) 1: Aplikace individuainiho nastaveni F402
F400 0400 Automat/.cke nastaveni parametri i i (po provedeni se nastaveni Zmér!i na 0) o
(Autotuning) 2: Start autotuningu po odblokovani
frekvenéniho ménice a povelu pro chod
motoru.
(po provedeni se nastaveni zméni na 0)
\Automatické nastaveni zvyseni |, 5 e
F402 0402 imomentu na malych otackach % 1 0.0 a2 30,0 O ?ig 1
O. .
F415 (0415 |Jmenovity proud motoru A [0,1/0,1 *(1)
FA416 (0416 |Proud motoru bez zatizeni % [1/1 *(1)
F417 (0417 |[Jmenovité otacky motoru min™1/1 100 az 15000 *(1)
Proporcionalni zesileni regulacni
4181|0418 |smycky vystupni frekvence - 1/1 1az 150 40
(tlumeni)
Integracni zesileni regulacni X
FA190419 lsmycky frekvence (stabilita) 11 1az100 20
*(1) Poznamka 1: Hodnota zavisi na typové velikosti frekvenéniho ménice, viz tabulku na strané K-14.
. Parametry vstupy/vystupy 1
Nazev o Popis Rozsah nastaveni
= ! .
E pul > = E s % 'c
5 g |88, £2|2g 2
S E e |Emm3 o 58 |ogl 28
¢ S |£8c8 38 |Rgn~g
23 S |=88%F ,c 5858
Posun signalu analogového i I X
FA470(0470 stupu VIA 0 az 255 128
F471 0471 Zesileni signalu analogového i I 0 a3 255 148
stupu VIA 65.4
Posun signalu analogového I I N o
F472 0472 stupu VIB 0 az 255 128
Zesileni signéalu analogového i I .
F4730473 stupu VIB 0 az 255 148
. Parametry zvy$eni momentu na malych otackach 1
Nazev o Popis , Rozsah nastaveni
£33 - _ e
R > |x €5 c |wc
T < |0 9x €2 (g8 2
3 E e 283 o 58 |sm| 2
gﬁ ] E"cﬁgo 5‘@ ;E‘@N'a
23 S |S288¢ ,e 5858
F480 0480 |Magnetizacni proud % /1 100 az 130 100
FA481 (0481 |Filtr sité - 1 0 az 9999 0
FA82 (0482 |Tlumeni filtru - 1 0 az 9999 442
FA83 (0483 (Zesileni filtru - 0,1 0,0 az 300,0 100,0
FA85 (0485 |Proudové omezeni — koeficient 1 1/1 10 az 250 100 5.10
F492 (0492 |Proudové omezeni — koeficient 2 1/1 50 az 150 100 6.15.2
F494 (0494 Koeficient pro nastaveni chovani | 1 0 a3 200 (1)
motoru
Koeficient pro nastaveni o .
FA95 0495 imaximalniho vystupniho napéti %o 90 az 120 104
F496 (0496 (Spinaci frekvence kHz [0,1/0,1 |0,1 az 14,0 14,0

*(1) Poznamka 1: Hodnota zavisi na typové velikosti frekvenéniho ménice, viz tabulku na strané K-14.
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Parametry doba rozbéhu/doba dobéhu

Nazev o Popis Rozsah nastaveni
Eo 5 o
g > | EE E 3¢
tg g |g22, £2lgg 2
S € ) X @7 O 53 o ® £
Ec S |c®Bcg $% Z2%|nT
S 3 |528% Re|5e5E
F500 [0500 |Doba rozbéhu 2 s 10,1/0,1 |0,0 az 3200 *(1) 6.16
F501 (0501 [Doba dobéhu 2 s 10,1/0,1 |0,0 az 3200 *(1)
F502 (0502 (Tvar rozbéhové /dobéhové rampy |- - 0: Linearni 0
1 1: S rampa, tvar 1
F503 (0503 [Tvar rozbéhové /dobéhové rampy | | 2: S rampa, tvar 2 0
2
F504 0504 |Volba rozbéhové/dobehové rampy - |- 1: Doba rozbéhu 1/Doba dobé&hu 1 1
1 2: Doba rozbéhu 2/Doba dobéhu 2
F505 0505 |Prahova frekvence pro piepinani |Hz |0,1/0,01 |90 az UL 0,0
dob rozbéhu/dobéhu 1 nebo 2
F506 [0506 |Nastaveni prabéhu poéatku % /1 0 az 50 10
S rampy
F507 |0507 |Nastaveni prabéhu konce S rampy(%  |1/1 0 az 50 10
*(1) Poznamka 1: Hodnota zavisi na typové velikosti frekvenéniho ménice, viz tabulku na strané K-14.
. Parametry ochrany
Nazev o Popis Rozsah nastaveni
Eo 5 .
;‘é :g > |«E5§ }E, % 'c
Te EREEER Tz |28 2
S E S |Emg o 58 |sm 2
EGC 5 |cBe8 9 |=25|.5
28 g |Seg% e2 Bgse
F601 (0601 |Proudové omezeni 1 % U1 10az 110 110 6.17.2
(A)
F602 (0602 |Pamét’ poruchového hlaseni - - 0: Poruchové hlaseni vymazano po vypnuti 0 6.17.3
frekvenéniho ménice
1: Poruchové hlaseni zapamatovano i po
vypnuti frekvenéniho ménice
F603|0603 |Zplisob nouzového zastaveni - - 0: Volny dobé&h 0 6.17.4
1: Dobéh po rampé
2: Dobéh s brzdénim ss proudem
F604 (0604 |Doba brzdéni ss proudem pfi s 10,101 |0,0az20,0 1,0 6.17.4
nouzovém zastaveni
F605 [0605 |Vypadek vystupni faze - - 0: Funkce neni aktivni 3 6.17.5
1: Po povelu chod (Pouze pfi prvnim povelu
chod od pfipojeni k napajecimu napéti
frekvenéniho ménice)
2: Po povelu chod (Po kazdém povelu chod)
3: Po celou dobu provozu frekvenéniho
ménice
4: Po kazdém povelu pro chod a po celou
dobu trvani povelu pro chod
5: Detekovani odpojeni vSech fazi.
F607 [0607 Maximaini doba pretizeni 150 % s [1/1 10 az 2400 300 6.17.1
Mn
F608 0608 |Vypadek vstupni faze - - 0: Funkce neni aktivni 1 6.17.6
1: Funkce je aktivni
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1: Funkce aktivni

Nazev o Popis Rozsah nastaveni
[=8K"] . “
)_Q% pul > |« E E < _9“; c
=8 £ 1888, £2 leg =2
3 E 2 |33 8 sf |sm =2
EC S |[cnc8 22 |39ng
28 S |S88% ec 5858
F609 (0609 |Hystereze hlidani vystupniho % U1 1az20 10 6.17.7
proudu
F61010610 [Konfigurace funkce ochrana proti |- - 0: Pouze varovani 0
podproudu 1: HlaSeni poruchy
F611 (0611 |Prahovéa hodnota proudu % |1 0 az 100 % jmenovitého proudu 0
(A) frekvenéniho ménice
F612 (0612 [Doba vyhodnoceni podproudu s |11 0 az 255
F613|0613 [Konfigurace zkratové ochrany - - 0: Pfi kazdém pfipojeni k napajeni 0 6.17.8
vystupu frekvencniho ménice (Standardni pulz)
1: PFi prvnim pfipojeni k napajeni nebo po
resetu (Standardni pulz)
2: Pfi kazdém pfipojeni k napajeni (Zkraceny
pulz)
3: PFi prvnim pfipojeni k napajeni nebo po
resetu (Zkraceny pulz)
F615 (0615 [Konfigurace funkce ochrana proti |- - 0: Pouze varovani (o] 6.17.9
Imomentovému pretizeni 1: HlaSeni poruchy
F616 0616 |Prahova hodnota momentu % /1 0 az 200 130
F617 (0617 |Doba pro vyhodnoceni s 10,1/0,1 [0,0az10,0 0,5
Imomentového pretizeni
F618 (0618 |Hystereze hlidani momentu % /1 0 az 100 10
F621 (0621 |Nastaveni provozni doby 100 [0,1/0,1  [0,0 a2 999,9 610,0 6.17.1
frekvencniho ménice hod 0
F626 (0626 [Uroveri napéti pro funkci % U1 100 az 150 140 6.12.4
automatické prodlouzeni doby *(1)
dobéhu
F627 (0627 |Konfigurace ochrany proti podpéti |- - 0: Pouze varovani (Napéti je mensi, nez (o] 6.17.1
60 % jmenovité hodnoty) 2
1: HIaSeni poruchy (Napéti je mensi, nez
60 % jmenovité hodnoty)
2: Pouze varovani (Napéti je mensi, nez
50 % jmenovité hodnoty, nutna sitova
tlumivka)
F632 0632 [Konfigurace paméti tepelného - - 0: Vypnuto 0 6.17.1
stavu 1: Zapnuto. Frekvenéni méni¢ vyhodnocuje
tepelny stav motoru i po vypnuti napajeciho
napéti
F633|0633 |Konfigurace hlaseni poruchy pfi |- - 0: Vypnuto 0 6.17.1
lpoklesu signalu VIA pod 1: Nastaveni prahové hodnoty urovné 3
nastavenou mez signalu1 az 100 %
F634 (0634 |Konfigurace funkce varovéani pfi |- - 1:-10 az +10 °C 3 6.17.1
uplynuti servisni doby 2:11 a2 20 °C 4
3:21az30°C
4: 31 az 40 °C
5:41az 50 °C
6: 51 a2 60 °C
F645 (0645 |[Konfigurace tepelné ochrany - - 0: Vypnuto 0 6.17.1
imotoru prostrednictvim PTC 1: Zapnuto (Hlaseni poruchy) 5
2: Zapnuto (Pouze varovani)
F646 0646 |Odpor pfipojenych pozistora pfi |0 |L/1 0 az 9999 3000
teploté okoli 20 °C
F650 (0650 [Konfigurace funkce nouzovy rezimf- |- 0: Funkce neaktivni 0 6.18

*(1) Poznamka 1: Hodnota zavisi na typové velikosti frekvenéniho ménice, viz tabulku na strané K-14.
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Vystupy

Nazev o Popis Rozsah nastaveni
Eo 5 o
g > | EE t |3z
Z 0 < 092, Ez |28 =2
S5 E e |Em3 o % |88 2
EC S |[Enc8 28 [§alng
28 2 |528% Pe |5gsE
F691 (0691 [Smérnice zavislosti mérena - - 0: Negativni smérnice (Klesajici zavislost 1 6.19.1
lhodnota/vystupni napéti vystupniho signalu na mérené veli€ing)
analogového vystupu 1: Pozitivni smérnice (Vzristajici zavislost
vystupniho signalu na mérené veli¢iné)
F692 (0692 |Stejnosmérny posun vystupniho %  |1/1 0 az 100 0
Inapéti analogového vystupu
. Operatorsky panel
Nazev o Popis Rozsah nastaveni
Eo 4 .
§ :g > |«E5§ E %: ‘S
2 Z |28, Tz |28 2
25 e |x:33 ¢ s |88 2
ES S |[EwcC zZ2 |g38ne
23 L |I528% cc |5&s8
F7001(0700 [Zakazani zmény nastaveni - - 0: Povoleno 1: Zakazano 0 6.20.1
arametrt
F7011/0701 |Volba jednotek displeje % nebo | - 0: % 1 6.20.2
AV 1: AV
F702 (0702 |Koeficient zobrazeni uZivatelské |- 0,01/0,01 |0.00 Vypnuto — zobrazeni frekvence 0,00 6.20.3
veli¢iny 0.01 az 200.0
F705 (0705 [Smérnice zobrazeni uZivatelské |- - 0: Negativni smérnice 1
veli¢iny 1: Pozitivni smérnice
F706 (0706 |Posun pocatku zobrazeni Hz 10,01/0,01 p.o0 - FH 0,00
uZivatelské veli¢iny
F707 (0707 |Krok 1 (Jeden stisk klavesy na Hz |0,01/0,01 |0.00 Vypnuto 0,00 6.20.4
panelu) 0.01az FH
F708 (0708 [Krok 2 (Displej) - 1/1 0: Vypnuto 0
1az 255
F71010710 |Nastaveni standardniho zobrazeni|- - 0: Frekvence (Hz, bez rozméru/pocet kroku) |0 6.20.5
1: Zadana hodnota frekvence (Hz, bez
rozméru/pocet kroku
2: Vystupni proud (%/A)
3: Jmenovity proud frekvenéniho ménice (A)
4: Zatizeni frekvenéniho ménice (%)
5: Vystupni vykon (kW)
6: Zadana hodnota proudu — vystup PID
regulatoru (Hz, bez rozméru/pocet kroku)
7: Volitelna veli¢ina specifikovana externim
Fidicim systémem
8: Otacky motoru
9: Komunikacni &itac
10: Obvykly stav komunikaéniho &itace
F721 (0721 |Volba typu zastaveni klavesou - - 0: Zastaveni s dob&hem po rampé 0 6.20.6
STOP obsluzného terminalu 1: Zastaveni volnym dobéhem
F730 (0730 [Zakazani zadavani vystupni - - 0: Povoleno 1: Zakézano 0 6.20.1
frekvence prostrednictvim
obsluzného terminalu (FC)
F732 (0732 |Zakéazani pfepinani mistni / - - 0: Povoleno 1: Zakézano 0
dalkové fizeni z obsluzného
terminalu (klavesa LOC/REM)
F733 (0733 |[Z&kazani oviadani frekvencniho |- - 0: Povoleno 1: Zakazano 0
iménice z obsluzného terminalu
(klavesa RUN/STOP)
F734 (0734 |Zakazani provedeni nouzového | - 0: Povoleno 1: Zakézéano 0
zastaveni prostrednictvim
obsluZného terminalu
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1: Modbus RTU

2: Metasys N2

3: APOLOGEE FLN
4: BAC-net

Nazev o Popis Rozsah nastaveni
G2 = ‘0
o > | EE T |3z
8 £ 682, Ez (28 2
S5 E © |33 o 58 szl £
Eg s |cBcg 22 =235
Chs o |se8% Le 58sE
F735 (0735 [Zakazani provedeni resetu - - 0: Povoleno 1: Zakazano 1 6.20.1
looruchy prostrednictvim
obsluzného terminalu
F738(0738 |Volba prvniho parametru v menu |- - 0: AUF 0 6.20.7
1: AUH
F748|0748 |Volba zobrazeni spotfebované - - 0: Vypnuto 1 6.20.8
energie 1: Zapnuto
F749 (0749 |Jednotky spotfebované energie |- - 0: 1 kWh (1)
1: 0.1 kWh
2: 0.01kWh
3: 0.001 kWh
*(1) Poznamka 1: Hodnota zavisi na typové velikosti frekvenéniho ménice, viz tabulku na strané K-14.
. Komunikaéni parametry
Nazev o Popis Rozsah nastaveni
G2 > ‘0
g5 2 |x5§ FRER
£ © £ 682, ez (28 2
3 E e |s3 ¢ T2 |8m S
S © ho] c » < g > g ;E ® N 2
28 8 S88%¢ Lc 5SS
F800 (0735 [Komunikacni rychlost Modbus - - 0: 9200 bitd/s 1 6.21
1: 19200 bitl/s
F801 (0801 |Parita - - 0: Bez parity 1
1: Suda
2: Licha
F802 (0802 |Adresa Modbus - 1/1 0 az 247 1
8031|0803 [Time-out s |11 0: vypnuto (Viz poznamka 1)
1aZz100s
F829 (0829 |Volba komunikacniho protokolu |- - 0: Rezervovano 1
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Nazev o Popis Rozsah nastaveni
c o . .
)_Q% p > | = g = %.: c
=S X |6¢2, €2 |88 =
S £ e |Em3 g 58 szl £
gg 3 Emgg 38 T alnS
28 3 |S88% ,c D858
F851 (0851 |Chovani frekvenéniho ménice pfi |- - 0: Stop frekvenéniho ménice, fizeni po 4 6.21
looruse komunikacni linky komunikaci, rezim zadavani frekvence
(prostfednictvim CMOD, FMOD)
1: Zadna reakce
2: Zastaveni po rampé
3: Zastaveni volnym dob&hem
4: Porucha komunikace (Err5) nebo
porucha komunikaéni sité (Err8)
F856 0856 |Pocet polt motoru pro zadavani | - 1: 2 poly 2 6.21
otacek 2: 4 poly
3: 6 poll
4: 8 polu
5: 10 pold
6: 12 polu
7: 14 pold
8: 16 polu
F8701(0870 |Data zapis — blok1 - - 0: Nezvoleno 0 6.21
- 1: Ridici slovo 1
87110871 |Data zapis — blok 2 Z:Ridici Slovo 2 (o]
3: Zadana hodnota frekvence
4: Vystupni data obsluzného terminalu
5: Analogovy vystup
6: Otacky motoru
F875 (0875 |Data ¢teni — blok 1 - - 0: Nezvoleno 0
T 1: Stavové slovo
F876 (0876 |Data cteni — blok 2 b: Vjstupni frekvence 0
F877 (0877 |Data c¢teni — blok 3 - - 3: Vystupni proud 0
F878 (0878 |Data ¢teni — blok 4 - l4: Vystupni napéti 0
— : Informace o varovani
8790879 |Data cteni - blok 5 e 6: Aktualni hodnota regulované veliginy 0
7: Zobrazeni stavu logickych vstupu
8: Zobrazeni stavu logickych vystupu
9: Zobrazeni stavu vstupu VIA
10: Zobrazeni stavu vstupu VIB
11: Otacky motoru
F880 0880 |Poznamky - - 0 az 65535 0
F890 [0890 |Parametr pro pfislusenstvi 1 - 1/1 0 az 65535 0 6.22
F891 (0891 \Parametr pro pfislusenstvi 2 - 1/1 0 az 65535 (o]
F892 (0892 |Parametr pro pfislusenstvi 3 - 1/1 0 az 65535 0
F893 (0893 |Parametr pro pfisludenstvi 4 - 1/1 0 az 65535 0
F894 (0894 |Parametr pro pfislusenstvi 5 - 1/1 0 az 65535 0
F895 (0895 |Parametr pro pfislusenstvi 6 - 1/1 0 az 65535 0
F896 |0896 |Parametr pro pfislusenstvi 7 - 1/1 0 az 65535 0
F897 (0897 \Parametr pro pfislusenstvi 8 - 1/1 0 az 65535 (o]
F898 (0898 |Parametr pro pfislusenstvi 9 - 1/1 0 az 65535 0
F899 (0899 [Parametr pro pfisludenstvi 10 - 1/1 0 az 65535 0
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Synchronni motory

Nazev o Popis Rozsah nastaveni
E ;g 3 _ e
25 > |xE g 5 =
ER EREEEE: Ez % 2
3 E e |E&3 8 s2 |sm =2
§% R 38 R 8ng
¥ o = |=catc c Dc|>x
F910 (0910 |Prahova hodnota proudu % /1 10 az 150 100 6.23
(A)
F911 (0911 |Doba vyhodnoceni s 10,2/0,1 |0,0: neni vyhodnocovano (mimo provoz) 0,0
0,1 az 25,0
FO12 (0912 |Koeficient pro nastaveni - 0,01/0,01 |0,00 az 650,0 0,00
] Tovarni nastaveni parametrq, které je zavislé na typové velikosti frekvenéniho ménice
Hodnota | Doba Vzorko- | Auto- Jmenovity Proud motoru Jmenovité Keficient
zvySeni rozbéhu/ | vaci maticke proud bez zatizeni otacky pro
momentu | doba frekven- | zvySeni motoru motoru nastaveni
Typ na dobé&hu ce momentu
frekvenéniho | malych PWM na
ménice otackach malych
otaCkach
R b E 112 F380 Fung2 Fyig(a) FH IS (%) F4 17 (min-1) e
i) (kHz) %) oWz | o0Hz | SoMz | ooz | oMz | woMz |
ATV21HO7 sMaX 6.0 10 12,0 5.8 3.5 3.0 o0 o0 1400 1700 80
ATV21HUSMaX 6.0 10 12,0 4.3 6.1 5.8 a7 a7 1420 1715 70
ATV21HUZ2MaX 5.0 10 12,0 4.1 8.8 3.0 a3 a3 1430 1715 70
ATV21HU30M aX 5.0 10 12.0 3.4 12,5 12.4 88 88 1420 1760 70
ATV21HU40h aX 50 10 12,0 3.4 15.8 15.2 87 87 1425 1769 0
ATV21HUESM 3K 4.0 10 12,0 3.0 206 22.0 g1 g1 1430 1780 70
ATV21HU7SMaX 2.0 10 12,0 25 26.3 28.0 i i 1450 1780 70
ATV21HD11M3X 2.0 10 12,0 2.3 26.9 36.0 74 74 1450 1766 60
ATW21HD15MaX 20 10 12,0 2.0 495 480 74 74 1455 1771 50
ATW21HD18MaX 2.0 30 8.0 2.0 1.0 61.0 74 74 1455 1771 50
ATV21HD22MaX 20 30 8.0 1.8 8.0 68.0 74 74 1460 1771 50
ATV21HD30M aX 20 30 8.0 1.8 93.0 92.0 70 70 1460 1771 50
ATV21w075M4 6.0 10 12.0 5.8 2.0 1.5 o0 20 1400 1700 80
ATV21wlU15M4 6.0 10 12.0 4.3 3.5 2.9 87 87 1420 1715 0
ATV21wl22M4 5.0 10 12.0 4.1 5.1 4.0 a3 a3 1430 1715 0
ATV21wlJ20N4 50 10 12.0 3.4 7.2 6.2 88 88 1420 1760 0
ATV21wlJ40M4 5.0 10 12.0 3.4 9.1 7.6 87 87 1425 1769 70
ATV21wl55M4 4.0 10 12.0 2.6 1.9 1.0 g1 g1 1430 1780 70
ATV21el75M4 3.0 10 12.0 2.8 15.2 14.0 77 77 1450 1780 70
ATV21eD11M4 20 10 12.0 2.2 21.3 21.0 74 74 1450 1766 80
ATV21wD15M4 20 10 12.0 1.9 286 27.0 74 74 1455 1771 50
ATV21eD18M4 20 30 8.0 1.9 351 35.1 74 74 1455 1771 50
ATV21wD22M4 2.0 30 8.0 1.8 N7 4.7 74 74 1460 1771 50
ATV21eD30M4 2.0 30 8.0 1.8 55.0 55.0 50 3 1460 1771 50
ATV21eD37M4 2.0 30 8.0 1.8 &7 &7 51 &Ll 1475 1771 50
ATV21wD45M4 20 30 8.0 1.7 81 7 51 34 1475 1771 50
ATV21wD55M4 20 30 8.0 1.6 @ 85 53 1l 1480 1771 40
ATV21wD75M4 20 30 8.0 1.5 135 14 53 1l 1480 1771 40

Nastaveni jednotek displeje obsluzného terminalu pro zobrazeni spotfeby elektrické energie na vystupu frekvenéniho ménice

ATV21HO75M3X az U30M3X a ATV21e075N4 az U30N4: 1 = 1 kWh

ATV21HU40M3X az D30M3X a ATV21eU40N4 az D75N4: 1 = 0,1 kWh
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u Tabulka funkci logickych vstupl
Fun Kodoveé Nazev funkce Popis funkce
kce oznaceni
Cislo
0 - Bez funkce
1 ST Blokovani frekvenéniho ménice 1: Frekvencni ménic pfipraven k provozu
0: Vykonovy stuper zablokovan -volny dobé&h
F Chod vpred 1: Chod vpred 0: Dobé&h po rampé
R Chod vzad 1: Chod vzad 0: Dob&h po rampé
AD2 PFfepnuti na 2. rozbéhové/dobéhové rampy 1: Doba rozbé&hu/dobé&hu 2
0: Doba rozbé&hu/dobéhu 1
SS1 Pfedvolené otacky 1 Volba pfedvolenych ota¢ek na zakladé
SS2 Predvolené otacky 2 kgmblnacg Ioglclfych stavd SS1 az SS3 (7
predvolenych otacek)
SS3 Predvolené otacky 3
10 RES Reset poruchy 0: Reset poruchy
10 : Reset pfi sestupné hrané
11 EXT Externi porucha 1: Externi porucha
13 DB Brzdéni ss proudem 1: Brzdéni ss proudem
14 PID Zakaz ¢innosti PID 1: PID zakazan
0: PID dovolen
15 PWENE Zakaz/povoleni editace parametrti 1: Editace hodnot parametr(i povolena
0: Editace hodnot parametr(i zakazana
(Je-li 700 = 1)
16 ST + RES Kombinace blokovani + reset poruchy 1: Soucasné reset a odblokovani
20 F + AD2 Kombinace chod vpred + pfepnuti na 2. 1: Soucasné chod vpfed a 2. rampy
rampy
21 R + AD2 Kombinace chod vzad + pfepnuti na 2. rampy | 1: Sou¢asné chod vzad a 2. rampy
22 F+SS1 Kombinace chod vpfed + pfedvolené otacky 1: Souc€asné chod vpred a predvolené otacky 1
1
23 R +SS1 Kombinace chod vzad + pfedvolené otacky 1 || 1: Sou€asné chod vzad a predvolené otacky 1
24 F + SS2 Kombinace chod vpred + pfedvolené otacky 1: Soucasné chod vpred a pfedvolené otacky 2
2
25 R + SS2 Kombinace chod vzad + pfedvolené otaCky 2 | 1: Sou€asné chod vzad a pfedvolené otacky 2
26 F+ SS3 Kombinace chod vpfed + pfedvolené otacky 1: Soucéasné chod vpred a pfedvolené otacky 3
3
27 R + SS3 Kombinace chod vzad + pfedvolené otacky 3 || 1: Soucasné chod vzad a predvolené otacky 3
30 F + SS1 + AD2 Kombinace chod vpred +pfedvolené otacky 1 | 1: Soucasné chod vpred a predvolené otacky 1
+ prepnuti na 2. rampy a pfepnuti na 2. rampy
31 R+ SS1+ AD2 | Kombinace chod vzad + pfedvolené otacky 1 | 1: Sou€asné chod vzad a predvolené otacky 1
+ pfepnuti na 2. rampy a pfepnuti na 2. rampy
32 F + SS2 + AD2 Kombinace chod vpred +pfedvolené otacky 2 | 1: Soucasné chod vpred a predvolené otacky 2
+ pfepnuti na 2. rampy a pfepnuti na 2. rampy
33 R +SS2 + AD2 | Kombinace chod vzad + predvolené otacky 2 | 1: Souc€asné chod vzad a pfedvolené otacky 2
+ pfepnuti na 2. rampy a pfepnuti na 2. rampy
34 F + SS3 + AD2 Kombinace chod vpfed +pfedvolené otacky 3 | 1: Soucasné chod vpfed a predvolené otacky 3
+ pfepnuti na 2. rampy a pfepnuti na 2. rampy
35 R + SS3 + AD2 Kombinace chod vzad + pfedvolené otacky 3 | 1: Soucasné chod vzad a pfedvolené otacky 3
+ pfepnuti na 2. rampy a pfepnuti na 2. rampy
38 FCHG Prepnuti Zadané hodnoty vystupni frekvence | 1: zdroj Zadané hodnoty je dan F207 (Je-li
F200 = 0) 0:Zdroj zadané hodnoty dan FMOd
39 VF2 PFepnuti na druhou sadu parametrd U/f 1: Druhé nastaveni U/f
(Pt=0,F170, F171, F172, F173)
0: Zakladni nastaveni U/f
(Pt,ulL,ulu, ub, tHr)
40 MOT2 PFfepnuti na parametry motor 2 1: Parametry pro motor 2
(Pt=0,F170,F171,F172,F173, F185,
F500, F501, F503)
0: Zakladni nastaveni U/f
(Pt,uL, uLu, ub, tHr, ACC, dEC, F502,
F601)
41 uUpP Externi signal méné 1: Snizovani zadané hodnoty vystupni frekvence
42 DOWN Externi signal vice 1: ZvySovani zadané hodnoty vystupni frekvence
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u Tabulka funkci logickych vstupt 2
Fun Kodoveé Nazev funkce Popis funkce
kce oznaceni
Cislo
43 CLR Reset zadané hodnoty vystupni frekvence 0 — 1: Reset zaddané hodnoty
nastaveny logickymi vstupy vice/méné (vzestupna hrana)
44 CLR + RES Kombinace resetu zadané hodnoty vystupni 0 — 1: Reset zadané hodnoty a frekvenéniho
frekvence nastaveny logickymi vstupy vice/méné a | ménige
resetu poruchy frekvenéniho ménice
45 EXTN Inverze funkce externi porucha (funkce 11 — EXT) 0: Externi porucha
46 OH Externi porucha prehféati motoru 1: Hiageni poruchy OH2
47 OHN Inverze funkce externi porucha prehrati motoru 0: Hlaeni poruchy OH2
48 SC/LC Nucené pfepnuti z dalkového do mistniho ovladani | Pokud je povoleno dalkové fizeni
1: Mistni ovladani (dle nastaveni CMOd, FMOd
a F207) 0: Dalkové ovladani
49 HD Stop ve 3-vodi¢ové zapojeni 1: Mozny chod vpfed nebo vzad ve 3-vodi¢ovém
ovladani 0: Zastaveni volnym dobéhem
51 CKWH Vynulovani udaje celkové spotfebované energie 1: Vynulovani udaje
52 FORCE Nuceny provoz 1: V pfipadé varovani a méné vyznamnych
poruch provoz nepferusen
0: Standardni provoz
53 FIRE PoZzarni rezim 1: Provoz na otackach pro pozarni rezim (F244)
0: Standardni provoz
54 STN Volny dobéh 1: Volny dobéh
55 RESTN Inverzi funkce reset poruchy 1: Reset poruchy
0—1 : Reset pfi vzestupné hrané
56 F+ST Kombinace odblokovani a chod vpred 1: Odblokovani a chod vpred
57 R+ ST Kombinace odblokovani a chod vzad 1: Odblokovani a chod vzad
61 0CSs2 Pfepnuti na proudové omezeni 2 1: Plati hodnota F185
0: Plati hodnota F601
62 HDRY Nucené sepnuti kontaktu RY-RC 1: Kontakt RY-RC nucené sepnut
0: Stav kontaktu se méni dle funkce relé
64 PRUN ZruSeni povelt zadanych z obsluzného terminalu 0: Povely z obsluzného terminalu zruseny
1: Povely jsou zachovany
65 ST+F+SS1 Kombinace odblokovani, chod vpred a 1: Odblokovani, chod vpfed, pfedvolené otacky 1
predvolenych otacek 1
66 ST+R+SS1 Kombinace odblokovani, chod vzad a 1: Odblokovani, chod vzad, pfedvolené otacky 1
predvolenych otacek 1
67 ST+F+SS2 Kombinace odblokovani, chod vpred a 1: Odblokovani, chod vpfed, pfedvolené otacky 2
predvolenych otacek 2
68 ST+R+SS2 Kombinace odblokovani, chod vzad a 1: Odblokovani, chod vzad, pfedvolené otacky 2
predvolenych otacek 2
70 ST+F+SS3 Kombinace odblokovani, chod vpfed a 1: Odblokovani, chod vpfed, pfedvolené otacky 3
predvolenych otacek 3
71 ST+R+SS3 Kombinace odblokovani, chod vzad a 1: Odblokovani, chod vzad, pfedvolené otacky 3
predvolenych otacek 3

Poznamka: Pokud jsou logické vstupy konfigurovany pro funkce 1, 10, 11, 16, 38, 41, 42, 43, 44, 45, 46, 47, 51, 52, 53, 54, 55,
62, nebo 64, jsou v &innosti i v pfipadé, Ze je nastaveno CMOd = 1 — ovladani z obsluzného terminalu.
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u Tabulka funkci logickych vystupu 1
Fun Kodoveé Nazev funkce Popis funkce
kce oznaceni
Cislo
0 LL Signalizace dosaZeni nizkych otagek (LL) 1: Vystupni frekvence je vétsi, nez nizké otacky
0: Vystupni frekvence je rovna nebo mensi nez
hodnota parametru nizké otacky LL
1 LLN Inverzni signalizace dosazeni nizkych otacek Signalizace opacna nez pro funkci 0 — LL
(LL)
2 uL Signalizace dosazeni vysokych otacek (UL) 1: Vystupni frekvence je rovna nebo vétsi, nez
hodnota parametru vysoké otacky UL
0: Vystupni frekvence je mensi nez vysoké otacky
3 ULN Inverzni signalizace dosazeni vysokych otacéek | Signalizace opac¢na nez pro funkci 2 — UL
(UL)
4 LOW Vystupni frekvence je rovna nebo vétsi, nez 1: Vystupni frekvence je rovna nebo vétsi, nez
nastavena prahova hodnota hodnota nastaveni parametru F100
0: Viystupni frekvence je mensi nez F100
5 LOWN Vystupni frekvence je mens$i, nez nastavena Signalizace opacna nez pro funkci 4 — LOW
prahova hodnota
6 RCH Shoda zadané a skute¢né hodnoty vystupni 1: Vystupni frekvence < Zadana hodnota vystupni
frekvence. (Konec rozb&hu/dobéhu) frekvence * detekéni pasmo F102
0: Vystupni frekvence > Zadana hodnota + detekéni
pasmo F102
7 RCHN Inverzni signalizace shody zadané a skute¢né 1: Vystupni frekvence > Zadana hodnota + detekéni
hodnoty vystupni frekvence. (Konec rozbéhu pasmo F102
/dobéhu) 0: Vystupni frekvence < zadana hodnota vystupni
frekvence + detekéni pasmo F102
8 RCHF Vystupni frekvence je v nastaveném 1: Vystupni frekvence se rovna prahové hodnoté
detekenim pasmu frekvence F101 + detekéni pasmo F102
0: Ostatni pfipady
9 RCHFN Vystupni frekvence je mimo nastavené 1: Vystupni frekvence se nerovna prahové hodnoté
detekéni pasmo frekvence F101 + detekéni pasmo F102
0: Ostatni pfipady
10 FL Frekvenéni ménic v poruse 1: Porucha frekvenéniho ménice 0: Bez poruchy
11 FLN Frekvencni méni¢ bez poruchy 1: Bez poruchy 0: Porucha frekvenéniho ménice
12 oT Momentové pfetizeni: moment je vétsi, nez 1: Moment > prahova hodnota F616 po dobu
nastavena prahova hodnota F618 (hystereze F619)
0: Ostatni stavy
13 OTN Inverzni funkce k OT - momentové pretizeni Inverzni zobrazeni jako 12 — OT
14 RUN Chod 1: Pokud je aktivni povel pro chod nebo v pribéhu
bzrdéni ss proudem
0: Motor v klidu, méni¢ zablokovan
15 RUNN Inverzni signalizace chod Inverzni signalizace k 14-RUN
16 POL Pretizeni - varovani 1: Moment na hfideli > 50% nez prahova uroven
momentu pro hlaseni pretizeni
0: Moment na hrideli < 50%
17 POLN Inverzni signalizace pfetizeni - varovani Inverzni signalizyce k 16 — POL
20 POT Pretizeni — predbézné varovani 2 1: Moment na hfideli > 70 % z hodnoty F616
0: Moment na htideli < 70 % z hodnoty F616
(hystereze F619)
21 POTN Inverzni signalizace pfetizeni — pfedbézné Inverzni signalizace k 20 — POT
varovani 2
22 PAL Pfedbézné varovani 1: Jedna z nasledujicich funkci je aktivni:

ON, POL, POHR, POT, MOFF, UC, OT, LL stop,
COT a nebo kratkodoby vypadek napajeciho napéti
nebo varovani C, P, Or

0: VSechny vy$e uvedené funkce jsou neaktivni
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u Tabulka funkci logickych vystupt 2
Fun Kodoveé Nazev funkce Popis funkce
kce oznaceni
Cislo
23 PALN Inverze 22 — PAL predbézné varovani Signalizace inverzni k 22 - PAL
24 uc Proud je mensi, nez prahova hodnota 1: Vystupni proud < prahova hodnota dana
nastavenim parametru F611 po dobu nastavenou
F612 0: Ostatni pfipady
25 UCN Inverzni signalizace k funkci 24 -UC Inverzni signalizace k funkci 24 - UC
26 HFL Zavazna porucha frekvenéniho ménice 1:Signalizace poruch
GCA, OCL, Ot £,
EEFP I, Ekn, EPHO, Err?-
5 OHZ, LRI EFZ, UL,
EEYF, Or EFHI)
0: Bez poruchy nebo jind, méné zdvazna porucha
27 HFLN Inverzni signalizace k funkci 26 - HFL Inverzni signalizace k funkci 26 — HFL
28 LFL Méné zavazna porucha frekvenéniho ménice 1: Signalizace poruch
el n ] [T
uL l".:.‘r. LIF l";. I.lh.
oL i-2, Oir)
0: Bez poruchy nebo jina, zavaznéjsi porucha
29 LFLN Inverzni signalizace k funkci 28 - LFL Inverzni signalizace k funkci 28 — LFL
30 RDY1 Ready (vCetné odblokovani a povelu pro chod) | 1: Bez poruchy, méni¢ odblokovan, zadan povel pro
chod
0: Jiny stav
31 RDY1N Inverzni signalizace k funkci 30 — RDY1 Inverzni signalizace k funkci 30 — RDY1
32 RDY2 Ready (mimo odblokovani a povelu pro chod) 1: Bez poruchy, méni¢ odblokovan, zadan povel pro
chod
0: Jiny stav
33 RDY2N Inverzni signalizace k funkci 32 — RDY2 Inverzni signalizace k funkci 32 — RDY2
34 FCVIB Zadavani zadané hodnoty prostfednictvim 1: Pro zadavani zadané hodnoty byl zvolen
analogového vstupu VIB analogovy vstup VIB
0: Zadana hodnota je zadavana jinym zpusobem
35 FCVIBN Inverzni signalizace k funkci 34 — FCVIB Inverzni signalizace k funkci 34 — FCVIB
36 FLR Porucha 1: Signalizace poruchového stavu, véetné doby, kdy
probiha automaticky reset poruchy
0: Bez poruchy
37 FLRN Inverzni signalizace k funkci 36 — FLR Inverzni signalizace k funkci 36 — FLR
38 ouTo Specificka data 1: Nastaveno prostfednictvim komunikace:
FA50 — bit 0 =1
0: Nastaveno prostfednictvim komunikace:
FA50 — bit 0 =0
39 OUTON Inverzni signalizace k funkci 38 — OUTO Inverzni signalizace k funkci 38 — OUTO
42 COoT Varovani — pfekro¢ena nastavena celkova 1: Signalizace prekro¢eni nastavené celkové
provozni doba provozni doby F621
0: Celkové provozni doby dosud nebylo dosazeno
43 COTN Inverzni signalizace k funkci 42 — COT Inverzni signalizace k funkci 42 — COT
44 LTA Varovani — pfekroc¢ena zivotnost ¢asti 1: Doba zivotnosti ¢asti frekvenéniho ménice byla
frekvenéniho ménice prekrocena. Pomoci obsluzného terminalu
vyhledejte danou ¢ast.
0: Nebyla prekro¢ena
45 LTAN Inverzni signalizace k funkci 44 — LTA Inverzni signalizace k funkci 44 — LTA
48 L1 Signal na logickém vstupu F 1: Signal na logickém vstupu F je aktivni
0: neaktivni
49 LIIN Inverzni signalizace k funkci 48 — LI1 Inverzni signalizace k funkci 48 — LI1
50 LI2 Signal na logickém vstupu R 1: Signal na logickém vstupu R je aktivni
0: neaktivni
51 LI2N Inverzni signalizace k funkci 50 — LI2 Inverzni signalizace k funkci 50 — LI2
52 PIDF Shoda zadanych hodnot 1: Zadana hodnota ze zdroje, odpovidajici FMOd

nebo F207 je stejna s zadanou hodnotou na
analogovém vstupu VIA
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u Tabulka funkci logickych vystupu 1
Fun Kodoveé Nazev funkce Popis funkce
kce oznaceni
Cislo
0 LL Signalizace dosaZeni nizkych otagek (LL) 1: Vystupni frekvence je vétsi, nez nizké otacky
0: Vystupni frekvence je rovna nebo mensi nez
hodnota parametru nizké otacky LL
1 LLN Inverzni signalizace dosazeni nizkych otacek Signalizace opacna nez pro funkci 0 — LL
(LL)
2 uL Signalizace dosazeni vysokych otacek (UL) 1: Vystupni frekvence je rovna nebo vétsi, nez
hodnota parametru vysoké otacky UL
0: Vystupni frekvence je menSi nez vysoké otacky
3 ULN Inverzni signalizace dosaZeni vysokych otacéek | Signalizace opac¢na nez pro funkci 2 — UL
(UL)
4 LOW Vystupni frekvence je rovna nebo vétsi, nez 1: Vystupni frekvence je rovna nebo vétsi, nez
nastavena prahova hodnota hodnota nastaveni parametru F100
0: Viystupni frekvence je mensi nez F100
5 LOWN Vystupni frekvence je mens$i, nez nastavena Signalizace opacna nez pro funkci 4 — LOW
prahova hodnota
6 RCH Shoda zadané a skute¢né hodnoty vystupni 1: Vystupni frekvence < Zadana hodnota vystupni
frekvence. (Konec rozb&hu/dobéhu) frekvence * detekéni pasmo F102
0: Vystupni frekvence > Zadana hodnota + detekéni
pasmo F102
7 RCHN Inverzni signalizace shody zadané a skute¢né 1: Vystupni frekvence > Zadana hodnota + detekéni
hodnoty vystupni frekvence. (Konec rozbéhu pasmo F102
/dobéhu) 0: Vystupni frekvence < zadana hodnota vystupni
frekvence + detekéni pasmo F102
8 RCHF Vystupni frekvence je v nastaveném 1: Vystupni frekvence se rovna prahové hodnoté
detekenim pasmu frekvence F101 + detekéni pasmo F102
0: Ostatni pfipady
9 RCHFN Vystupni frekvence je mimo nastavené 1: Vystupni frekvence se nerovna prahové hodnoté
detekéni pasmo frekvence F101 + detekéni pasmo F102
0: Ostatni pfipady
10 FL Frekvenéni ménic v poruse 1: Porucha frekvenéniho ménice 0: Bez poruchy
11 FLN Frekvenéni méni¢ bez poruchy 1: Bez poruchy 0: Porucha frekvenéniho ménice
12 oT Momentové pfetizeni: moment je vétsi, nez 1: Moment > prahova hodnota F616 po dobu
nastavena prahova hodnota F618 (hystereze F619)
0: Ostatni stavy
13 OTN Inverzni funkce k OT - momentové pretizeni Inverzni zobrazeni jako 12 — OT
14 RUN Chod 1: Pokud je aktivni povel pro chod nebo v pribéhu
bzrdéni ss proudem
0: Motor v klidu, méni¢ zablokovan
15 RUNN Inverzni signalizace chod Inverzni signalizace k 14-RUN
16 POL Pretizeni - varovani 1: Moment na hfideli > 50% nez prahova uroven
momentu pro hlaseni pretizeni
0: Moment na hrideli < 50%
17 POLN Inverzni signalizace pfetizeni - varovani Inverzni signalizyce k 16 — POL
20 POT Pretizeni — predbézné varovani 2 1: Moment na hfideli > 70 % z hodnoty F616
0: Moment na htideli < 70 % z hodnoty F616
(hystereze F619)
21 POTN Inverzni signalizace pfetizeni — pfedbézné Inverzni signalizace k 20 — POT
varovani 2
22 PAL Pfedbézné varovani 1: Jedna z nasledujicich funkci je aktivni:

ON, POL, POHR, POT, MOFF, UC, OT, LL stop,
COT a nebo kratkodoby vypadek napajeciho napéti
nebo varovani C, P, Or

0: VSechny vyS$e uvedené funkce jsou neaktivni
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u Tabulka funkci logickych vystupt 2
Fun Kodoveé Nazev funkce Popis funkce
kce oznaceni
Cislo
23 PALN Inverze 22 — PAL predbézné varovani Signalizace inverzni k 22 - PAL
24 uc Proud je mensi, nez prahova hodnota 1: Vystupni proud < prahova hodnota dana
nastavenim parametru F611 po dobu nastavenou
F612 0: Ostatni pfipady
25 UCN Inverzni signalizace k funkci 24 -UC Inverzni signalizace k funkci 24 - UC
26 HFL Zavazna porucha frekvenéniho ménice 1:Signalizace poruch
GCA, OCL, Ot £,
EEFP I, Ekn, EPHO, Err?-
5 OHZ, LRI EFZ, UL,
EEYF, Or EFHI)
0: Bez poruchy nebo jind, méné zavazna porucha
27 HFLN Inverzni signalizace k funkci 26 - HFL Inverzni signalizace k funkci 26 — HFL
28 LFL Méné zavazna porucha frekvenéniho ménice 1: Signalizace poruch
el n ] [T
uL l".:.‘r. LIF l";. I.lh.
oL i-2, Oir)
0: Bez poruchy nebo jina, zavaznéjsi porucha
29 LFLN Inverzni signalizace k funkci 28 - LFL Inverzni signalizace k funkci 28 — LFL
30 RDY1 Ready (vCetné odblokovani a povelu pro chod) | 1: Bez poruchy, méni¢ odblokovan, zadan povel pro
chod
0: Jiny stav
31 RDY1N Inverzni signalizace k funkci 30 — RDY1 Inverzni signalizace k funkci 30 — RDY1
32 RDY2 Ready (mimo odblokovani a povelu pro chod) 1: Bez poruchy, méni¢ odblokovan, zadan povel pro
chod
0: Jiny stav
33 RDY2N Inverzni signalizace k funkci 32 — RDY2 Inverzni signalizace k funkci 32 — RDY2
34 FCVIB Zadavani zadané hodnoty prostfednictvim 1: Pro zadavani zadané hodnoty byl zvolen
analogového vstupu VIB analogovy vstup VIB
0: Zadana hodnota je zadavana jinym zpusobem
35 FCVIBN Inverzni signalizace k funkci 34 — FCVIB Inverzni signalizace k funkci 34 — FCVIB
36 FLR Porucha 1: Signalizace poruchového stavu, véetné doby, kdy
probiha automaticky reset poruchy
0: Bez poruchy
37 FLRN Inverzni signalizace k funkci 36 — FLR Inverzni signalizace k funkci 36 — FLR
38 ouTo Specificka data 1: Nastaveno prostfednictvim komunikace:
FA50 — bit 0 =1
0: Nastaveno prostfednictvim komunikace:
FA50 — bit 0 =0
39 OUTON Inverzni signalizace k funkci 38 — OUTO Inverzni signalizace k funkci 38 — OUTO
42 COoT Varovani — pfekro¢ena nastavena celkova 1: Signalizace prekroceni nastavené celkové
provozni doba provozni doby F621
0: Celkové provozni doby dosud nebylo dosazeno
43 COTN Inverzni signalizace k funkci 42 — COT Inverzni signalizace k funkci 42 — COT
44 LTA Varovani — pfekroc¢ena zivotnost ¢asti 1: Doba zivotnosti ¢asti frekvenéniho ménice byla
frekvenéniho ménice prekrocena. Pomoci obsluzného terminalu
vyhledejte danou ¢ast.
0: Nebyla prekro¢ena
45 LTAN Inverzni signalizace k funkci 44 — LTA Inverzni signalizace k funkci 44 — LTA
48 L1 Signal na logickém vstupu F 1: Signal na logickém vstupu F je aktivni
0: neaktivni
49 LIIN Inverzni signalizace k funkci 48 — LI1 Inverzni signalizace k funkci 48 — LI1
50 LI2 Signal na logickém vstupu R 1: Signal na logickém vstupu R je aktivni
0: neaktivni
51 LI2N Inverzni signalizace k funkci 50 — LI2 Inverzni signalizace k funkci 50 — LI2
52 PIDF Shoda zadanych hodnot 1: Zadana hodnota ze zdroje, odpovidajici FMOd

nebo F207 je stejna s zadanou hodnotou na
analogovém vstupu VIA
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u Tabulka funkci logickych vystupt 3

Fun Kodoveé Nazev funkce Popis funkce

kce oznaceni

Cislo

53 PIDFN Inverzni signalizace k funkci 52 — PIDF Inverzni signalizace k funkci 52 — PIDF

54 MOFF Podpéti 1: Signalizace podpéti
0: Sitové napdjeci napéti je v povolenych mezich

55 MOFFN Inverzni signalizace k funkci 54 — MOFF Inverzni signalizace k funkci 54 — MOFF

56 LOC Mistni / dalkové Fizeni 1: Mistni Fizeni
0: Dalkové fizeni

57 LOCN Inverzni signalizace k funkci 56 — LOC Inverzni signalizace k funkci 56 — LOC

58 PTC Tepelna ochrana PTC 1: Signalizace teplota je vy$Si, nez 60% nastavené
prahové teploty PTC
0: Normalni stav

59 PTCN Inverzni signalizace k funkci 58 — PTC Inverzni signalizace k funkci 58 — PTC

60 PIDFB Shoda zadanych hodnot 1: Zadana hodnota frekvence ze zdroje, daného
nastavenim parametru FMOd ptipadné F207 je
shodna s Zadanou hodnotou na vstupu VIB
0: Zadana hodnota frekvence ze zdroje, daného
nastavenim parametru FMOd pripadné F207 neni
shodna s Zadanou hodnotou na vstupu VIB

61 PIDFBN Inverzni signalizace k funkci 60 — PIDFB Inverzni signalizace k funkci 60 — PIDFB

62- Rezervova | Bez vyznamu 0: Trvale, nezavisle na okolnich podminkach

253 no

254 | AOFF Vzdy neaktivni 0: Trvale, nezavisle na okolnich podminkach

255 | AON Vzdy aktivni 1: Trvale, nezavisle na okolnich podminkach
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] Vzajemna sluditelnost funkci

Vysvétlivky: X: Neslu€itelné funkce — funkce nelze konfigurovat souc¢asné, +: Podminéné slucitelné funkce
O: Slugitelné funkce, @: Priorita
féir’?l'(?:e Nazev 12|83 |5/(|6/9|10|11 |13 |14|15|46 |48 |41|43|49|38|39 |40 |52/
u 58 /42 53
1 Blokovani
@ e e e|0|0|l@|0|0|O0|O0|O0O|0O|@| 00|00 X
2 Chod vpred
+ X{O|O|O[X[X]|O|O| X/ OO0 X[|O0]|O0]|0 X
3 Chod vzad
+ | + O|O|O|X|X|O|O|X|O|0O|O0O|X|O0O|O|O|X
5/58 Volba 2. ramp
+0|0 OO X[X]O|O|X|O|O|0O|O0O|O|OX|O
6~9 Pffefjvolencé
odky1azs |y lojo|o o|x|x|o|lo|x|o|o|lo|o|o|o|o]|X
10 Reset
_ O(0|0 |00 X|0|0|O0O|X|O0O]|O0|O0|O0|O0|0O |0 X
11 Externi porucha
— +t|@|l@| @e@|@|@ @ @ 0|+ 0|@ 0|l@|0]|0|0 X
13 Brzdéni ss
proudem
TR +leleje|e@|o0|X @|lo|x|o|elo|e|[0|0|O|X
G Povolenizmény [0 |0 |0 |0 |0 |O| X | X o|x|o|o|o|o|o|O|O]|X
parametr(
46 Externiporucha ||@ | O |0 |0 (O |0 |0 |0 |O O|0|0|0|0O0|0O|O|0O]|O0O
prehrati motoru
48 Ptepinani @ @ e e e e@| +|@|a|0 Ol0j0|@| 0|00 |X
mistni/dalkové
Fizeni
TR B v o|lo|o|o|lo|lo|o|o|Oo|O]|O olo|o|o|O|O|X
vice/méné
3 Ressiadae —TO|O|O|O|O|O|O|O|O|O|O|O olo|o|o|o]|X
hpdnoty zvadané
I‘"C?’m,e”e o000 j]O|O|O|O|O|O|0O|0O]|O O|0|O|0O|X
ogickym vstupem
49 ZruSeni 3-
voditovéhofizeni ||+ | @ | @ | O | O | O | X[ X |O|O| X|O|0O|0O O|l0|0|X
38 PFepinani
zadanych o(0ojo0|j0jO0O|O|O|O|O|O|O|O|O|0O]|O 0|0 X
hodnota
Preninani
¥ | e liglolo|olo|o|olo|o|o|o|lo|o|ofo]|o[\ |x]|o
40 Prepinani motoru
o(0|0j@|0O|O0O|O|O|O|O|O|O|O|0O|0O|0|@ 0
52/53 Pozarni rezim
@le e 0|e| @ @ | @ e|0ojle|le|le|le|lea|@|0 |0

* Poznamka: Pokud je jedna ovladaci svorka konfigurovana pro vice funkci, provedte dle tabulky kontrolu jejich slucitelnosti.
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12. Technické parametry

12.1Technické parametry jednotlivych
typovych velikosti Altivar 21

u Zakladni technické udaje

Polozka

Parametry

Zplsob napajeni

Trojfazové 3 x 230 V

Pfifazeny vykon motoru [kW]

Typové oznaceni ATV21H

__g Typova velikost
'S Pfikon [KVA] (1)
E Jmenovity vystupni
2 proud [A] (2)
2 Jmenovité vystupni Trojfazové 3 x 230 V
g 3 napéti [V] (3)
© )GE) Proudova 110 % po dobu 60 s, 180% po dobu 2 s
= pétiZitelnost

_ Rozsah 200V az 240V, 50/60 Hz

(o]
0 D=
3@ | Tolerance 200 V (- 15%)...240 V (+ 10 %) (4), 50 Hz (- 5 %)...60 Hz (+ 5 %)
2 o ©
0N c c

Kryti (JEM1030)

IP20 | 1PoO (5)

Zpusob chlazeni frekvenéniho
ménice

Cizi chlazeni — vzduch

Barva Munsel 5Y-8/0.5
Vestavény filtr Bez filtru
Polozka Parametry

Zpusob napajeni

Trojfazové 3 x 400 V

Pfifazeny vykon motoru [kW]

Typové oznaceni ATV21H

§ Typova velikost
= v
’§ Prikon [kVA] (1)
2 Jmenovity vystupni
2 proud [A] (2)
2 Jmenovité vystupni Trojfazové 3 x 400 V
g 3 napéti [V] (3)
© )qE) Proudova 110 % po dobu 60 s, 180% po dobu 2 s
= pétiZitelnost

. Rozsah 380V az 480V, 50/60 Hz

(o]
0 0=
2@ | Tolerance 380 V (- 15%)...480 V (+ 10 %) (4), 50 Hz (- 5 %)...60 Hz (+ 5 %)
= o ©
0N c

Kryti (JEM1030)

IP20 || IPOO (5)

Zpusob chlazeni frekvenéniho
ménice

Cizi chlazeni — vzduch

Barva

RAL 7030

Vestavény filtr

Sitovy odrusovaci filtr

(1) Hodnota pfikonu pfi napéti 220 V pro frekvenéni ménice ATV21eeeM3X, pfi napéti 440 V pro pro frekvenéni ménice
ATV2l1leeeN4

(2) Hodnoty proudu, uvedené v zavorkach plati pro spinaci frekvenci 12 kHz — nastavené prostfednictvim parametru F300
(3) Maximalni hodnota vystupniho napéti odpovida hodnoté sitového napéti

(4) P¥i trvalém pouziti frekvenéniho ménice se jmenovitym zatizenim (- 10 % ... + 10 %)

(5) Frekvenéni ménice typovych velikosti 22 kW a vét§i neni uvnitf dostatek mista pro ohyb vodi¢t a proto nejsou vybaveny
kryty svorkovnic. V pfipadg, Ze je ménic instalovan mimo rozvadéc, je nutné kryty svorek doplnit.
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Polozka

Parametry

Zplsob napajeni

Trojfazové 3 x 400 V

Pfifazeny vykon motoru [kW]

Typové oznaceni ATV21W

__g Typova velikost
c v
>§ Prikon [kVA] (1)
2 Jmenovity vystupni
2 proud [A] (2)
2 Jmenovité vystupni Trojfazové 3 x 400 V
g 3 napéti [V] (3)
© ;g Proudova 110 % po dobu 60 s, 180% po dobu 2 s
= pétiZitelnost

- Rozsah 380V az 480 V, 50/60 Hz

(8]
0 D=
298 | Tolerance 380 V (- 15%)...480 V (+ 10 %) (4), 50 Hz (- 5 %)...60 Hz (+ 5 %)
2 o ©
n c c

Kryti (JEM1030)

IP54

Zpusob chlazeni frekvenéniho
ménice

Cizi chlazeni — vzduch

Barva

RAL 7030

Vestavény filtr

Sitovy odrusovaci filtr

(1) Hodnota pfikonu pfi napéti 440 V

(2) Hodnoty proudd, uvedené v zavorkach plati pro spinaci frekvenci 12 kHz — nastavené prostfednictvim parametru F300
(3) Maximalni hodnota vystupniho napéti odpovida hodnoté sitového napéti
(4) P¥i trvalém pouziti frekvenéniho ménice se jmenovitym zatizenim (- 10 % ... + 10 %)
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] Spoleéné technické udaje

Polozka Parametry

Princip ¢innosti Sinusova Sifkova modulace

Jmenovité vystupni Nastavitelné v rozsahu od 50 do 600 V. Maximalni hodnota vystupniho napéti odpovida

napéti velikosti sitového napajeciho napéti.

Rozsah frekvence 0,5 az 200 Hz, tovarni nastaveni 0,5 az 80 Hz, maximalini frekvenci Ize nastavit v rozsahu

vystupniho napéti 30 az 200 Hz

Presnost frekvence Ciselné nastaveni : + 0,01 % z hodnoty maximalni frekvence (-10 az 60 °C)

vystupniho napéti Analogové nastaveni : + 0,5 % z hodnoty maximalini frekvence (25 °C = 10 %)

Mozné typy fizeni a Skalarni fizeni s konstantnim pomérem U/f, proménny moment zatéze v zavislosti na

pracovni rezimy otackach, automatické nastaveni momentu pfi malych otackach, vektorové fizeni bez
zpétné vazby, energeticky usporny rezim, napajeni synchronnich motort
s permanentnimi magnety. Automatické nastaveni parametrd (Autotuning). Jmenovita
frekvence motoru 1 nebo 2 nastavitelna v rozsahu od 25 do 200 Hz. ZvySeni momentu pfi

2 malych otackach pro motor 1 nebo 2 v rozsahu 0 az 30%. Pocatecni frekvence

g nastavitelna v rozsahu 0,5 az 10 Hz.

© | ZpuUsoby analogového 0 az 10 V prostfednictvim externiho potenciometru (1 az 10 kQ), pfipojeného k internimu
& | zadavani zadané hodnoty | zdroji referenéniho napéti 10 V. Zadavani analogovym vstupem VIA nebo VIB. Vstupni
£ | vystupni frekvence impedance analogovych vstupt 30 kQ.

8 0 az 20 mA nebo 4 az 20 mA prostfednictvim analogového vstupu VIA. Vstupni

S impedance 250 Q.

Zavislost mezi signalem LibovoIné nastavitelna dvéma body. Individualné nastavitelna pro oba analogové vstupy

z&dané hodnoty a a zadanou hodnotu zadavanou po komunikacni lince.

vystupni frekvenci

Preskokové frekvence TFi nastavitelné pfeskokové frekvence. Nastavitelna stfedni hodnota preskokové
frekvence a $itka pfeskokového pasma.

Rozsah nastaveni Nizké otacky nastavitelné od 0 do vysokych otacek, vysoké otacky nastavitelné od 0 do

nizkych a vysokych maximalni frekvence.

otacek

Rozsah kmito¢tu Nastavitelna v rozsahu 6,0 az 16 kHz. (Tovarni nastaveni 8 nebo 12 kHz dle typové

modulaéni frekvence velikosti frekvenéniho ménice.

PID regulator Nastavitelné proporcionalni, integracni a derivacni zesileni a zpozdéni PID regulatoru.
Signalizace souhlasu velikosti Zzadané hodnoty a hodnoty zpétnovazebniho signalu.

Doba rozbéhu/doba Volitelné rozbéhové a dob&hové rampy 1 nebo 2. Rozsah nastaveni 0 az 3200 s. Funkce

dobéhu automatické zkraceni/prodlouzeni rozbéhovych/dobéhovych ramp.Nastavitelné S-rampy
1 nebo 2. Rychlé zastaveni se zkracenim ramp.

Brzdéni ss proudem Prahova frekvence pro brzdéni ss proudem nastavitelna v rozsahu 0 az maximalni
frekvence. Proud pfi ss brzdéni 0 az 100 % jmenovitého proudu frekvenéniho ménice.
Doba brzdéni ss proudem 0 az 20 s. Brzdéni ss proudem pfi nhouzovém zastaveni.

Funkce logickych vstupl Moznost konfigurace jedné nebo sou¢asné vice slugitelnych funkci z nabidky 57 funkci.
Napfiklad: chod vpred/vzad, blokovani, reset... K dispozici az 5 vstupu. Volitelny typ

© logiky (pozitivni nebo negativni)

fg Funkce logickych vystupll | MozZnost konfigurace z nabidky 52 funkci. Napfiklad signalizace dosazeni

') nizkych/vysokych otacek, detekce prahové hodnoty otacek, signalizace poruchovych
E stavu. K dispozici 2 relé.

rg Ovladani ménice, chod Pro ovladani ménice a volbu sméru ota€eni mohou byt pouzity logické vstupy nebo

9 | vpfed/chod vzad klavesy RUN a STOP obsluzného terminalu nebo mize byt frekvenéni ménic ovladan
o prostfednictvim komunikaéni linky.

@ Predvolené otacky K dispozici je hodnota analogového zadani a 7 pfedvolenych hodnot Zadanych otacek.
o Volba pfedvolenych otaéek prostfednictvim kombinace urovni az tfech logickych vstupu.
_‘é) Automaticky reset po Moznost nastaveni automatického restartu po poruse. Nastavitelny po€et pokusl o

3 poruse automaticky restart — max. 10.

Ochrana nastaveni Moznost nastaveni zakazu zmény parametr(i, zakazu nastaveni vystupni frekvence
prostfednictvim obsluzného terminalu a dal$ich funkci obsluzného terminalu.

Letmy rozbéh V pfipadé kratkodobého vypadku napajeciho napéti frekvenéni ménic sleduje otacky
motoru a po obnoveni napajeni rozbéhne motor bez raza z aktualni hodnoty otaéek. Tato
funkci Ize pouzit pfi pfepinani motoru ze sité k frekvenénimu ménici.

Pokles otacek Lze nastavit pokles otacéek pfi pretizeni frekvenéniho ménice

Hlaeni poruchy Prostfednictvim kontaktu relé (250 V stf, 0,5 A, cose= 0,4)

frekvenéniho ménice

PokraCovani na nasledujici strané
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Polozka

Parametry

Ochranné funkce

Ochrana proti pfetizeni, proudové omezeni, ochrana proti nadproudu, zkratu na vystupu,
prepétova a podpétova ochrana, vyhodnoceny vypadku faze sitového napajeciho napéti
a vypadku faze vystupniho napéti, tepelna ochrana motoru vypoétem I°t, ochrana proti
nadproudu pfi rozbéhu motoru, ochrana proti momentovému pfetizeni, vyhodnoceni
proud je mensi, nez nastavena hodnota (chod naprazdno), ochrana proti prehfati
frekvenéniho ménice, vyhodnoceni celkové provozni doby frekvenéniho ménice,
vyhodnoceni servisni vymény €asti ménice, nouzové zastaveni, riizné typy varovani...

Parametry tepelné
ochrany motoru

Ochranné funkce

Moznost volby motoru s vlastnim nebo cizim chlazenim, moznost volby mezi motorem 1
nebo 2, Nastaveni proudu pro tepelnou ochrana motoru 1 nebo 2, nastaveni maximalni
doby pretizeni 150 % Mn, nastaveni paméti tepelného stavu

Funkce reset

Reset je mozné provést prostrednictvim logického vstupu, konfigurovaného pro tuto
funkci, z obsluzného terminalu frekvenéniho ménice nebo odpojenim a opétovnym
pfipojenim k napajeci siti. Informace o poruchovych stavech jsou ve frekvenénim ménici
uchovany.

Varovani

Proudové omezeni, pfepéti, pretizeni, podpéti, chyba nastaveni, signalizace
probihajiciho automatického restartu po poruse, mezni limity provoznich veli€in

hlaseni

PFi¢iny poruchovych

Nadproud, pfepéti, pfehrati, zkrat na vystupu, zemni zkrat, pretizeni frekven¢niho
ménice, nadproud pfi rozbéhu, porucha CPU, porucha EEPROM, porucha RAM, porucha
ROM, porucha komunikace...

veligin

Zobrazeni provoznich

Vystupni frekvence, Zzadana hodnota frekvence, chod vpfed/chod vzad, vystupni proud,
napéti ss meziobvodu, vystupni napéti, moment, zatéZovatel frekvenéniho ménice,
vstupni vykon, vystupni vykon, informace o stavu logickych vstupt, informace o stavu
logickych vystupu, Verze CPU1, verze CPU2, verze paméti, velikost zpétnovazebniho
signalu PID, zadana hodnota frekvence na vystupu PID, spotfebovana energie na vstupu
frekvenéniho ménice, spotfebovana energie na vystupu frekvenéniho ménice, jmenovity
proud, otacky motoru, ¢ita¢ komunikace, posledni 4 poruchova hlaSeni, servisni hlaSeni
pro vymeénu opotfebovanych &asti frekvenéniho ménice, celkova provozni doba

Pamét poruch

UlozZeni dat pro posledni 4 poruchy: poCet poruch, ktera nasledovaly po sobé&, provozni
parametry v okamziku vyskytu poruchy: vystupni frekvence, smér ota€eni, vystupni
proud, informace o stavu vstupud a vystupl, celkova provozni doba

Zobrazované stavy

LED

Zobrazeni na 4-mistném
7-segmentovém displeji

Provozni parametry: Zobrazeni vystupni frekvence, proudu, napéti... Provozni veli€iny Ize
zobrazovat v % z jmenovité hodnoty nebo v pfislusnych jednotkach.

Varovani: Proudové omezeni ,C*, varovani prepéti ,P*, pietizeni ,L*, prehrati ,H"

Stav ménige: Provozni stavy frekvenéniho méni¢e (napt. pfipraven rdY), poruchova
hlaSeni (napf prehrati OH)

Obsluzny termindl s displejem umoZfiuje nastaveni hodnot parametr(i

Signaliza¢ni LED

Signalizace provoznich stavl frekvenéniho ménice (nap¥. signalizace chod — RUN,
signalizace MON, signalizace aktivniho rezimu nastavovani hodnot parametr(i PRG,
signalizace zvolenych jednotek % nebo Hz, signalizace moznosti pfepnuti LOC/REM,
signalizace moznosti pouzit tlacitka UP/DOWN. LED pro signalizaci sitového napéti
indikuje pfitomnost napéti ve ss meziobvodu frekvenéniho ménice.

Pracovni prostfedi

Urceno pro vnitini prostfedi, nadmorska vyska max 1000 m, nevystavovat pfimému
slune¢nimu zareni, prostfedi bez korozivnich nebo explozivnich plyn(, vibrace se
zrychlenim mensim nez 5,9 m/s® v pasmu od 10 do 55 Hz.

Teplota okoli

Okoli

-10 az 50 °C (1), (2)

Skladovaci teplota

-25az 70 °C

Relativni vihkost

5 az 95 % (bez kondenzace a stékani vody)

Poznamka (1): Pokud je teplota okoli v&tsi, nez 40 °C odstrarite kryci folii na horni ¢asti frekvenéniho ménice. Redukuijte
hodnotu vystupniho proudu — viz katalog Altivar 21.
Poznamka (2): Pokud jsou frekvenéni ménite montovany bez boénich rozestupu tésné vedle sebe, odstrarite kryci félii na horni

¢asti frekvenéniho ménice.
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12.2 VnéjSi rozmeéry a hmotnosti
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Nap3je Typove Rozméry [mm] Priblizna
ci oznaceni hmotnost
napéti frekvencéniho a b bl c cl G H J ) [kg]
ménice
0.75 ATV21HorsM ak
1.5 ATV21HLUAEM2X 107 143 40 150 G67.3 a3 1215 5 5 1.800
3x230V 22 ATV21HUz2MaX
3 ATV21HUZ0MaX
142 184 43 150 888 126 157 6.5 5 3050
4 ATV 21 HUA40MaX
0.75 ATV21HO75N4
1.5 ATV21HLNSMN4 107 143 42 150 G7.3 a3 1215 5 5 2000
3 x 400V 2.2 ATV21HUZ2M4
ATV21HU20M4
ATV21HU40M4 142 184 48 150 88.8 126 157 6.5 5 3.350
5.5 ATV21HLUIESMN4




] Vnéjsi rozméry a hmotnosti - pokradovani
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Napaje- | Vykon Typove Rozméry [mm] Priblizna
ci motoru oznaceni hmotnost
napéti [kwW] frekvenéniho a b bl c cl G H D [ka]
ménice
5.5 ATV21HUssMaX
180 252 75 170 | 1348 | 160 Mo 5 G100
7.5 ATV2AHUTSM3X
3x230V
ik ATV21HD11 MaX
13 ATV21IHD15M3X 245 | 32085 73 180 | 1476 | 225 295 G 11.550
18.5 ATVZ21HD1sM3X
A ATV21HUTSN4 180 232 I 170 | 1248 | 160 210 a G.450
3x 400V 11 ATW21HD1 N4
15 ATVZ21HD15M4
245 | 329.5 T4 190 | 1476 | 225 205 5] 11.650
18.5 ATW21HD1aMN4
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] VnéjsSi rozméry a hmotnosti — pokradovani
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Napaje- | Vykon Typoveé Rozméry [mm] Priblizna
ci motoru oznaceni hmotnost
napéti [kw] frekvenéniho a b b1l c cl G H J D [ka]
ménice
230V
3% 230 22 ATV21HDz22M3X 240 420 122 210 120 206 403 10 G 27400
2 ATV21HD22h4 240 | 420 | 122 | 210 | 120 | 206 | 403 10 & 26,400
3 x 400V el ATV21HD20M4 :
ar ATWV21HD37M4
240 550 113 244 127 206 529 10 G 23.500
45 ATW21HD45M4
ATV212_man_CZ_beta_12 2012.doc 238



] VnéjsSi rozméry a hmotnosti — pokradovani
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Napaje- | Vykon Typové Rozméry [mm] Priblizna
ci motoru oznaceni hmotnost
napéti [kw] frekvenéniho a b bl c cl G H J O] [kg]
ménice
3 x 230 V
X 30 ATVZIHD3OM3X | a0 | @30 | 192 | 200 | 173 | 280 | B045 | 10 g 38.650
3 x 400V = ATV21HDSSN4 320 &30 118 200 173 280 | G045
, 75 ATV21HD75MN4 e . 34.700
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] Vnéjsi rozméry a hmotnosti - pokradovani
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Napaje- | Vykon Typové Rozméry [mm] PFiblizna
ci motoru oznaceni hmotnost
napéti [kw] frekvenéniho a b c H [ka]
ménice
0.75 ATV2AWOTSM4
215 297 192 167 =rird T.000
1.5 ATYV21WLHSM4
22 ATYV21WLI22M4 230 340 208 212 jea k] T.000
ATV2IWUIZ0MS
ATYV21 W04 230 340 208 212 ea ] Q.G50
5.5 ATYV21WLISEM4
3x400V 75 ATVZ1WUTSM4 230 | 340 | 208 | 22 | =18 10,850
0.75 ATV2AWOTSNAC
215 297 192 197 2T 7.500
1.5 ATV21WLHSN4C
22 ATV21WLEZN4C 230 340 208 212 jea k] 7.500
ATV21WLIBON4C
ATV2AIWLHON4C 230 340 208 212 e ] 10.550
55 ATV21WLSSN4C
7.5 ATV21IWLFSM4C 230 340 208 212 jea k] 11.850
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] Vnéjsi rozméry a hmotnosti - pokradovani
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Napaje- | Vykon Typové Rozméry [mm] Priblizna
ci motoru oznaceni hmotnost
napéti [kw] frekvenéniho a b [ G H J [0) [ka]
ménice
n SIS 2090 G0 jeh ] 250 544 g G 20,200
15 ATV21WD15M4
18.5 ATV21WD1aM4 ;o @65 jeh ] 270 630 10 G 37400
22 ATV2AWDzz2N4
284 T20 i 1 245 Fo0 10 7 49,500
30 ATV2AWD20M4
7 ATV21WDS7N4 284 880 343 245 BE0 10 7 38.500
45 ATVZAWD45N4 ’
55 ATV21WDssM4
g2 1000 | 364 300 a7rs 10 Q 43,000
3 x 400 V 75 ATV21WDTsM4
L 2l DL 290 S50 eh ] 250 544 8 G 36.500
15 ATV2AWDNSN4C
18.5 ATV21WDN 8N4C o 65 s 270 G50 10 G 45,000
22 ATV2AWD22M4C
284 720 s 245 T 10 T 58.500
30 ATV2AWD30N4C
ar ATV2AWD3aTHN4C
284 280 343 245 8E0 10 7 58500
45 ATV21WD4sN4C
= ATV21WDSSN4C 62 1000 el ] 200 a7s 10 a B2.500
75 ATV21WDTSM4C ’
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13 Poruchy a jejich mozneé

NV ¥ n

priciny

y

13.1 Poruchy a varovani — pravdéepodobné

priciny a jejich odstranéni

V pfipadé poruchy vyhledejte v této tabulce mozné pficiny a pokuste se je odstranit.
Pokud je nutné vyménit vadnou ¢ast frekvenéniho ménice nebo pokud se jedna o zavadu, kterou nedokazete

vlastnimi silami odstranit, obratte se na servisni oddéleni Schneider Electric.

[Tabulka poruch a jejich moznych pFicin]

Kod Cislo Porucha Pravdépodobna pfic¢ina Opatfeni k napravé
poruchy | kédu
poruchy
OCI 0001 Nadproud pfi * Nastavena doba rozbéhu je pfilis o ZvétSete hodnotu parametru ACC
* Nespravni nastaveni typu fizeni o Provéfte nastaveni typu Fizeni
* Pokus o rozbéh jiz roztoceného « Pouzijte parametr F301 letmy rozbéh
motoru motoru nebo F302 volba zastaveni
volnym dobéhem pii kratkodobém
vypadku napajeciho napéti
« Specialni motor s nizkou impedanci | ¢ Nastavte F316 na hodnotu 1 nebo 4
e Zemni zkrat (automatické snizeni frekvence pfi
otepleni ménice)
ocC2 0002 Nadproud pfi  Nastavena doba dobéhu je pfilis o Zvétete hodnotu parametru dEC
oc2p | 0026 dobéhu kratka « Nastavte F316 na hodnotu 1 nebo 4
* Zemni zkrat (automatické snizeni frekvence pfi
otepleni ménice)
0OC3 0003 Nadproud pfi ¢ Moment zatéZe se nahle méni ¢ Odstranite pficinu nahlych zmén
0OC3pP 0027 provozu na zatéZzovaciho momentu
kop§t§ntn|ch ¢ Neobvyklé zatiZzeni stroje o Zkontrolujte zatiZzeni za chodu stroje
otackach  Nastavte F316 na hodnotu 1 nebo 4
(automatické snizeni frekvence pfi
otepleni ménice)
OC1P | 0025 Zemni zkrat ¢ Unikajici proud z kabelu nebo » Provérte kabel, konektory a motor
OC2P 0026 (po_uze _typové motoru do zemé s ohledem na izola¢ni stav mezi fazemi
0OC3P 0027 velikosti 11 a 15 ¢ Porucha vykonovych obvodu azemi
kw) frekvenéniho ménice « Kontaktujte servis
OCL 0004 Nadproud na « Spatny izolaéni stav kabelu nebo ¢ Provérte kabel, konektory a motor
vystupu motoru s ohledem na izola¢ni stav mezi fazemi
frekvencéniho e Specialni motor s nizkou impedanci | a mezi fazemi a zemi (frekvencni
ménice (pfi e Zemni zkrat (U méni¢t 11 a 15 kW) | ménice 11 a 15 kW)
zapnuti)
OCA 0005 Vnitini zkrat ¢ Porucha vykonovych obvodu ¢ Kontaktujte servis
frekvenéniho ménice
e Zemni zkrat v ménici
EPHI 0008 Vypadek faze ¢ Vypadek faze napajeciho napéti ¢ Ovéite pfitomnost vSech fazi sité
() napéjeciho « Nastavte F608 = O funkce neni
napeti aktivni. Viz F608!!
* Ovéfte, zda jsou v poradku
kondenzatory ss meziobvodu
EPHO | 0009 Vypadek faze na | e VVypadek faze na vystupu *Ovéite silové obvody pfipojené na
(1) vystupu frekvencniho ménice vystup frekvenéniho ménice s ohledem
frekvenéniho na preruseni faze
ménice « Nastavte F605 = O funkce neni
aktivni. Viz F605!

Poznamka (1): Poruchové hlaseni Ize konfigurovat (aktivni/neaktivni)

PokraCovani na nasledujici strané.
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(Pokradovani)

(2) Rusivé vlivy diky spinani nebo rozpinani
kondenzator( pro kompenzaci G¢iniku

(3) Rusivé vlivy zpGsobené tyristorovym vykonovym
zafizenim, které je napajeno ze stejné sité

e Pokus o rozbéh jiz rozto€eného motoru

» VVypadek vystupni faze

Kod Cislo Porucha Pravdépodobna pficina Opatfeni k naprave

poru- kodu

chy poru-

chy
OP1 | 000A Prepéti pfi | e Nespravna hodnota sitového napajeci napéti nebo | e Ovéite méfenim, pied frekvenéni
rozb&hu rusivé jevy v siti ménic zapojte sitovou tlumivku

(1) Tvrda sit, pfikon transformatoru 200 kVA nebo o Pouzijte parametr F301 letmy rozbéh
vice

motoru nebo F302 volba zastaveni
volnym dobéhem pfi kratkodobém
vypadku napéjeciho napéti

* Ovérte silové obvody pfipojené na
vystup frekvenéniho ménice s ohledem
na preruseni faze

OP2 | oooB Prepéti pfi | e Nastavena doba dobé&hu je pFilis kratka (Kineticka
dobéhu energie zatéze je prilis velka)

o Funkce F305 konfigurace funkce automatické
prodlouzZeni doby dobéhu neni zapnuta

* Nespravna hodnota sitového napajeci napéti nebo
rusivé jevy v siti

(1) Tvrda sit, pfikon transformatoru 200 kVA nebo
vice

(2) Rusivé vlivy diky spinani nebo rozpinani
kondenzator( pro kompenzaci G¢iniku

(3) Rusivé vlivy zplsobené tyristorovym vykonovym
zafizenim, které je napajeno ze stejné sité

» VVypadek vystupni faze

 Zvétsete hodnotu parametru dEC

o Nastavte F305 na hodnotu zapnuto.
o Pred frekvenéni méni¢ zapojte sitovou
tlumivku

» Ovétte silové obvody pfipojené na
vystup frekvenéniho ménice s ohledem
na preruseni faze

OP3 000C Prepéti pfi | e Nespravna hodnota sitového napajeci napéti nebo
ustaleném | rusiveé jevy v siti

chodu (1) Tvrda sit, pfikon transforméatoru 200 kVA nebo
vice

(2) Rusivé vlivy diky spinani nebo rozpinani
kondenzatord pro kompenzaci uciniku

(3) Rusivé vlivy zpGsobené tyristorovym vykonovym
zafizenim, které je napajeno ze stejné sité

* Motor je v generatorickém stavu (Pohani jej zatéz)
» VVypadek vystupni faze

o Pred frekvenéni méni¢ zapojte sitovou
tlumivku

* Ovérte silové obvody pfipojené na
vystup frekvenéniho ménice s ohledem
na preruseni faze

oL1 000D Pretizeni « Nastavena doba rozbé&hu je pfilis kratka
frekvenéni | e PFili§ velky proud pfi brzdéni ss proudem
ho méni€e | e Nespravné nastaveni typu fizeni

* Pokus o rozbéh jiz roztoéeného motoru

o PFilis velka zatéz

o Zvétsete hodnotu parametru ACC

® Snizte hodnotu proudu pro brzdéni ss
proudem F251 a/nebo zkratte dobu
brzdéni F252

* Provéfte nastaveni typu Fizeni

o Pouzijte parametr F301 letmy rozbéh
motoru nebo F302 volba zastaveni
volnym dobéhem pfi kratkodobém
vypadku napéjeciho napéti

o Pouzijte frekvenéni ménic vétsiho
vykonu

OL2 | 000E Pretizeni » Nespravné nastaveni typu Fizeni
motoru e Zablokované ota¢eni motoru

* Dlouhodoby provoz na malych otackach
¢ Nepfiméfeny moment zatéze

» Provéfte nastaveni typu Fizeni
* Provéfte mechaniku stroje
* Zkontrolujte nastaveni, pfipadné

spravné nastavte parametr OLM

Ot (1) | 0020 Momentov | e Moment zatéZe dosahl prahové hodnoty pro
é petizeni | vyhodnoceni ochranou proti momentovému

o Zkontrolujte moment zatéZe pfipadné
vypnéte hlaseni momentového pretizeni

prehrati

pretizeni. prostfednictvim parametru F615,
pfipadné& nastavte prahovou troveri F616
OH 0010 Prehfati « Ventilator chladi¢e nepracuje spravné ¢ Po ochlazeni méni¢e provedte reset
meénice « Okolni teplota je pfili§ vysoka « Vymérite vadny ventilator
o Zkontrolujte, zda je kolem ménice
dostatecny prostor, umoznaujici proudéni
vzduchu, nebo neni-li v blizkosti jiny
zdroj tepla
* Obratte se na servis
OH2 | 002E Externi ¢ Prehrati, hlasené prostiednictvim logického vstupu | e Kontrola trovné logického vstupu
porucha ¢ Pfehrati vyhodnocené prostifednictvim PTC cidel * Kontrola PTC ¢idel

Poznamka (1): Poruchové hlaseni Ize konfigurovat (aktivni/neaktivni)
PokraCovani na nasledujici strané.
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(Pokragovani

Kod Cislo Porucha Pravdépodobna pficina Opatfeni k naprave
poruchy | kodu
poruchy
E 0011 Nouzové ¢ Aktivace nouzového zastaveni ¢ Reset frekvenéniho ménice
zastaveni z obsluZzného terminalu, logickym
vstupem, konfigurovanym pro tuto
funkci nebo po komunikaci externim
zafizenim
EEP1 | 0012 Porucha 1 e Zavada pfi zapisu dat » Vypnéte a zapnéte napajeni
EEPROM frekvenéniho ménice. Pokud stav trva,
kontaktujte servis
EEP2 | 0013 Porucha 2 ¢ Pfreruseni zapisu dat vlivem * Vypnéte a zapnéte napajeni
EEPROM vypadku napajeciho napéti v prabéhu | frekvenéniho ménige. Spustte funkci tYp
funkce tYP — navrat k tovarnimu znovu.
nastaveni
EEP3 | 0014 Porucha 3 e Zavada pfi Cteni dat » Vypnéte a zapnéte napajeni
EEPROM frekvenéniho ménice. Pokud stav trva,
kontaktujte servis
Err2 0015 Porucha RAM ¢ Porucha RAM » Kontaktujte servis
Err3 0016 Porucha ROM ¢ Porucha ROM » Kontaktujte servis
Err4 0017 Porucha CPU 1 » Porucha procesoru 1 fidici desky » Kontaktujte servis
Err5 0018 Porucha pfi Porucha pfi pfenosu zpravy po » Provérte pfipojena zafizeni a propojeni
[N pfenosu zpravy komunikacni sbérnici
Err7 001A Porucha ¢idla e Porucha ¢idla proudu ¢ Kontaktujte servis
proudu
Err8 001B Porucha e Porucha komunikacni sité » Provéfte pfipojené zafizeni a propojeni
komunikacni sité
UC (1) | 001D Chod naprazdno ¢ Vystupni proud je mensi, nez  Zméfite konfiguraci funkce F610
nastavena prahova hodnota « Provéite, zda je spravné nastavena
prahovéa hodnota a hystereze F611 a
F612
e Pokud je nastaveni spravné, kontaktujte
servis
UP1 001E Podpéti o Sitové napéti pfilis malé ¢ Ovéite velikost sitového napéjeciho
1) napéti
» Konfigurujte parametr F627
o Pouzijte parametr F301 letmy rozbéh
motoru nebo F302 volba zastaveni
volnym dobéhem pfi kratkodobém
vypadku napajeciho napéti
EF2 0022 Zemni zkrat ¢ Vyskyt zemniho zkratu na vystupu o Zkontrolujte motorovy kabel a motor
frekvenéniho ménice
Etnl | 0054 Porucha pfi » Provéite nastaveni parametrt F401 az F494
autotuningu « VVykon motoru je vice neZ dvakrat mensi, neZ vykon frekvenéniho ménice
* Motorovy kabel ma pfili§ maly prafez
* Motor se pfi spusténi autotuningu otaci
o Z frekvenéniho ménice je napajeno jiné zafizeni, nez asynchronni motor
EtYP 0029 Zéavada ¢ Vyménéna Fidici nebo vykonova ¢ Kontaktujte servis
frekvenéniho deska
ménice
E-18 0032 Preruseni e Signal na analogovém vstupu VIA je || e Provéite, zda nejsou signalové kabely
1) proudoveé smycky mensi, nez prahova hodnota preruseny. Provéfte nastaveni parametru
nastavena prostfednictvim parametru | F633.
F633
E19 0033 Porucha ¢ Porucha komunikace mezi CPU1 a ¢ Kontaktujte servis
komunikace CPU CPU 2
E-20 0034 Nadmérné e ZvySeni momentu na malych ¢ Provedte znovu autotuning a poté
zvyseni momentu || otackach F402 je nastaveno pfili§ nastavte parametr F402
velke R . ) o snizte hodnotu nastaveni F402
o Motor ma pfili§ malou impedanci
E21 0035 Porucha CPU2 ¢ Porucha procesoru 2 fidici desky ¢ Kontaktujte servis
SQUt | 002F Porucha ¢ Mechanicky zablokovana htidel * Provérte stav mechaniky stroje
synchronniho e Vypadek vystupni faze o Provéfte kabeldZ mezi frekvenénim
motoru ¢ Momentovy raz méni¢em a motorem

Poznamka (1): Poruchové hlaseni Ize konfigurovat (aktivni/neaktivni)
PokraCovani na nasledujici strané.
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[Varovani]

Varovani, uvedena v tabulce slouzi pro informaci o provoznim stavu, pfi jejich vyskytu nedojde
k zablokovani frekvenéniho ménice

Kod Porucha Pravdépodobna pri¢ina Opatfeni k napravé
varovani
OFF Aktivni funkce ¢ Rozpojeny svorky ST a CC ¢ Propojit svorky ST-CC
volny dobéh
rtrY Probiha pokus o ¢ Aktivni funkce automaticky reset poruchy Frekvenéni méni¢ se po uplynuti
restart nastavené doby mezi dvéma pokusy o
reset poruchy rozbéhne automaticky,
pomine-li pfi¢ina poruchy. Upozornéni:
stroj se muze nec¢ekané rozbéhnout!
Errl Chyba pii  Chyba pfi nastaveni zavislosti zadané « Nastavené body jsou pfili§ blizko,
nastaveni méniCe | hodnoty a vystupni hodnoty nastavte je spravné.
CLr Mozny reset e Zobrazi se po stisku klavesy STOP, pokud | e Pfi dal$im stisku klavesy dojde k resetu
poruchy je frekven&ni ménic€ v poruse poruchy
EOFF Mozné nouzove ® Zobrazi se po stisku klavesy STOP, pokud | e Pfi dal$im stisku klavesy dojde
zastaveni je frekvenéni ménic v provozu k nouzovému zastaveni. Pokud je
stisknuta jakakoliv jina klavesa, dojde
k resetu varovani EOFF
HI/LO | Nadispleji se e Chybné zadani nastaveni parametru Zadejte spravnou hodnotu
stfidavé zobrazuji
poruchovy kéd a
data
HEAd/ | Zobrazeniprvnia | e Zobrazeni prvni a posledni polozky menu e Menu AUH opustite stiskem klavesy
End posledni polozky AUH MODE
menu
db Brzdéni ss ¢ Probiha brzdéni ss proudem Po ukonceni ss brzdéni je hlaseni
proudem automaticky ukonceno (1)
El PreteCeni displeje | e Pieteceni displeje zobrazeni uZivatelské ¢ Snizte koeficient zobrazeni uzivatelské
veliciny. Jsou zobrazeny pouze vyznamnéjsi | veliginy F702
rady.
StOP Aktivovana funkce | e Aktivovana funkce zastaveni volnym ¢ Po obnoveni napajeciho napéti je nutno
zastaveni dobé&hem pfi vypadku napajeciho napéti, znovu zadat povel pro chod vpfed nebo
pokud byla konfigurovana prostfednictvim vzad
parametru F302
LStP Pfekrocena doba * Prekro€ena doba chodu na nizkych * Pro obnoveni provozu je potfebné zvysit
chodu na nizkych otackach, konfigurovana prostfednictvim zadanou hodnotu nad uroveri danou
otackach parametru F256 nizkymi ota¢kami LL + 0.2 Hz nebo znovu
zadat povel pro chod
Inlt Navrat » Probiha navrat k tovarnimu nastaveni Po ukonceni navratu k tovarnimu
k tovarnimu nastaveni je hlaSeni automaticky
nastaveni ukonéeno
E-17 Porucha klaves ¢ Klavesy RUN nebo STOP jsou stisknuty Provéfte stav obsluzného terminalu
déle nez 20 s nebo doslo kK jejich poruse
Atnl Autotuning Probih& automatické nastaveni parametr( Po ukonc¢eni automatického nastaveni
parametr( je hlaseni automaticky
ukonéeno
h999 Vstupni energie e Spotfebovana energie na vstupu Pokud je aktivni logicky vstup,
frekvenéniho ménice je vétsi, nez 999,99 konfigurovany pro funkci CKWH -
kwh vynulovani ¢itaCe energie stisknéte
klavesu ENTER podobu min 3s
H999 Vystupni energie | e Spotfebovana energie na vstupu Pokud je aktivni logicky vstup,
frekvenéniho ménice je vétsi, nez 999,99 konfigurovany pro funkci CKWH -
kWh vynulovani CitaCe energie stisknéte
klavesu ENTER podobu min 3s

Poznamka (1) Pokud je pro ovladani brzdéni ss proudem konfigurovan logicky vstup, je nutné pro ukonéeni ss brzdéni tento
logicky vstup deaktivovat. Poté je hlageni db automaticky ukonéeno.
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Predbézna varovani]

C Nadproud Stejné jako OC ( Nadproud )

p Prepéti Stejné jako OP ( Prepéti )
Pretizeni Stejné jako OL ( Pretizeni )

||:| Prehrati Stejné jako OH ( Prehrati )

Pokud se dva nebo vice uvedenych stavu vyskytne souc¢asné, je zobrazeno vice blikajicich pismen. Napfiklad:
CP,PL,CPL

Blikajici pismena jsou zobrazeny v potadi C, P, L, H

13.2 Reset poruchy frekvenc¢niho meénice

Reset frekvenéniho ménice provedte az po odstranéni pficiny poruchy. Pokud neni zavada odstranéna dojde k opétovnému
hlaseni poruchy.

Frekvenéni ménic Ize resetovat jednim z nasledujicich postupu:

(1) Vypnutim a zapnutim napajeni frekven¢niho ménice (Méni¢ znovu zapnéte az po zhasnuti sitové indikacni LED
Poznamka: Viz kapitolu 6.17.3 — parametr F602 pamét poruchového hlaseni

2) Externim signalem prostfednictvim kratkodobé aktivace logického vstupu, konfigurovaného pro funkci RES

3) Prostfednictvim obsluzného terminalu

4) Prostfednictvim externiho zafizeni pfipojeného po komunikaéni sbérnici

(Viz pFisluSnou pfiruéku pro komunikaci)

Pro reset frekvenéniho ménice prostfednictvim obsluzného terminalu zachovejte nasledujici postup:

1. Stisknéte klavesu STOP a presvédcete se, Ze je na displeji zobrazeno CLr
2. DalSim stiskem klavesy STOP se provede reset frekvenéniho ménice, pokud pominula pfi€ina poruchy

* V pripadé poruchy prehiati OH frekven&ni méni¢ monitoruje pokles teploty. Reset provedte, aZ v okamziku,
kdy teplota dosahuje hodnoty, vhodné pro provoz.

Upozornéni:

Vypnuti a zapnuti frekvenéniho ménice resetuje frekvenéni méni¢ okamzité. Pokud je proveden reset timto zplisobem vicekrat
bezprostfedné po sobé, mize to poskodit frekvenéni méni¢ nebo motor.
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13.3 Postup pri zprovoznéni pohonu

Pokud nelze zprovoznit pohon, postupujte nize uvedenym postupem:

Pohon nelze zprovoznit

\ 4

Sviti displej obsluzného
terminalu?

lJe pfitomno napéti v siti? Silové prvky Zajistéte napéjeni

A 4

Na displeji obsluzného
terminalu je zobrazeno OFF?

A 4

............... » [frekvenéniho
ménice

(jistiCe, pojistkové odpojovace ...) jsou
zapnuty?

Kontaktujte servis

eFrekvencni ménic je zablokovan. Pokud je pro odblokovani konfigurovan

A

Na displeji obsluzného
terminalu je zobrazeno
poruchové hlaseni ?
(Viz.1.3.1)

A

logicky vstup, propojte svorky ST a CC.
o Zkontrolujte nastaveni F110 (Stale aktivni funkce — viz kapitolu 6.3.1)

IAnalyzujte vyznam poruchového hlaseni a odstrarite jeji pficinu. Potom

y

A

Na displeji obsluzného
erminalu je zobrazeno
stfidavé rtrY a poruchové
hlaseni ?

provedte reset frekvenéniho ménice. (Viz kapitolu 13.2)

Frekvenéni méni¢ se pokousi o automaticky reset poruchy. Automaticky

Sviti LED dioda u klavesy
obsluzného terminalu
RUN/STOP ?

reset Ize vypnout zruSenim povelu pro chod, aktivaci nouzového
zastaveni, nebo jeho vypnutim

Y

* Pokud je aktivni rezim ovladani z obsluzného terminalu — pro aktivaci
signalu chod stisknéte klavesu RUN.
e Zkontrolujte, zda je spravné zadana zadana hodnota frekvence

Je LED dioda u klavesy
obsluzného terminalu
RUN/STOP zhasnuta?

A\ 4

z obsluzného terminalu (Viz kapitolu 3.2.2)
e Pokud je nastaven jiny rezim ovladani frekvenéniho ménice, zménte jej
prostfednictvim parametru CMOd.

e Pokud rezim ovladani z obsluzného terminalu neni aktivni— mazete jej

aktivovat zménou nastaveni parametru CMOd na CMOd =1 (Vviz 5.3)
o |® Aktualni stav logickych vstupl a vystupu je mozné zkontrolovat pomoci

v

Je na displeji obsluzného
terminalu zobrazeno 0.0?

" |displeje obsluzného terminalu. (Viz kapitolu 8.1)
® Pokud je nastaven jiny rezim ovladani frekvenéniho ménice, ovérte které
externi logické signaly jsou aktivni.

e Ovérte, zda zadana hodnota neni nulova

e Provéfte nastaveni parametru pro volbu zdroje 2adané hodnoty FMOd,

A 4

»F200, F207. (Viz kapitolu 6.5)

® Zkontrolujte nastaveni dolni a horni hodnoty analogového signalu (Viz
kapitolu 6.5)

e Zkontrolujte nastaveni prahové hodnoty vystupni frekvence, ktera musi
byt nizsi, nez zadana hodnota (Viz kapitolu 6.6)

e Zkontrolujte zda hodnota pfedvolenych ota¢ek neni nulova.

e Zkontrolujte, zda motor neni zatézi zabrzdén nebo zablokovan, pokud je
tomu tak, sniZte velikost zatéze.

Provedte navrat do tovarniho nastaveni. Pokud se situace nezméni, naleznéte jinou pfiinu pomoci displeje
obsluzného terminalu v rezimu zobrazeni hodnot parametr a zobrazeni provoznich veli€in. Pfedtim se
seznamte s kapitolou 11 — zobrazeni hodnot parametrt a s kapitolou 8 zobrazeni provoznich veli¢in.
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13.4 Postup zjistéeni priciny nespravného

chovani frekven¢niho ménice

Nasledujici tabulka popisuje ostatni pficiny nespravného chovani frekvenéniho ménice a zpusoby jejich odstranéni

Chovani frekvencéniho
ménice

Mozné pfic€iny a jejich odstranéni

Motor se ot&ci
nespravnym smeérem

e Zamérite mezi sebou pfipojeni dvou libovolnych fazi motoru k frekvenénimu meénici

* Zamérite konfiguraci logickych vstupt pro chod vpfed a vzad (Viz kapitolu 6.3 Konfigurace
funkci logickych vstupt)

¢ Pokud je nastaveno ovladani z obsluzného terminalu frekvenéniho ménice, zmérite nastaveni
parametru Fr

Motor se otaci, ale
zména otacek neprobiha
standardnim zplsobem

» Zatizeni motoru je pfiliS velké. Snizte zatizeni motoru.

* Zkontrolujte, zda neni frekvenéni méni¢ v rezimu proudového omezeni. Pokud ano, zvyste
hodnotu parametru pro proudové omezeni.

o Vysoké otaéky UL, jsou nastaveny pfilis malé. Zvyste hodnotu parametru UL. UL Ize
nastavit jen do hodnoty maximaini frekvence FH. Proto pFipadné pfedtim zvyste hodnotu

nastaveni maximaini frekvence FH.

* Hodnota signalu zadané hodnoty je pfili§ mala. Provérte jeho velikost, zapojeni stav vodicu...

* Zkontrolujte nastaveni doIni a horni hodnoty analogového signalu (Viz kapitolu 6.5)

* Pokud motor b&zi na nizkych otackach, zkontrolujte zda neni aktivni reZim proudového
omezeni z divodu nastaveni pfili§ velké hodnoty parametru zvy$eni momentu na nizkych
otackach.

« Nastavte hodnotu parametru zvyseni momentu na nizkych otéékéch ub a dobu rozbéhu ACC.
(Viz kapitolu 5.1 a 5.11)

Motor se nerozbiha,
pfipadné nedobiha
plynule

« Nastavena piili$ kratka doba rozbéhu ACC nebo doba dobéhu dEC. Prodiuzte dobu
rozbéhu ACC nebo dobu dobéhu dEC.

Motor odebira pfilis velky
proud

® Zatizeni motoru je pfili§ velké. Snizte zatizeni motoru.

o Pokud motor bézi na nizkych otackach, zkontrolujte zda neni aktivni rezim proudového
omezeni z divodu nastaveni pfili§ velké hodnoty parametru zvy$eni momentu na nizkych
otackach.

Motor se otaci vysSimi
nebo niz§imi otackami,
nez jsou zadané

» Je pouzit motor s nespravnym jmenovitym napétim. Pouzijte spravny motor nebo pfepojte
propojky na jeho svorkovnici do spravné polohy.

» Ovéfte nastaveni parametru jmenovité napéti motoru pfi jmenovité frekvence ulLu (Viz kapitolu
6.12.5) Zmérte ubytek napéti na motorovém kabelu, pfipadné pouzijte kabel s vétsim priifezem.
o Pfevodovy pomér neni spravny. pouzijte jinou pfevodovku.

» VVystupni frekvence neni spravné nastavena. Provérte nastaveni zadané hodnoty.

» Zkontrolujte nastaveni jmenovité frekvence motoru (Viz kapitolu 5.9)

Otacky motoru béhem
provozu kolisaji

e Zatizeni motoru se za provozu vyrazné meéni. Zamezte kolisani momentu zatéze.

o Nespravné zvolena typova velikost frekvenéniho méni¢e nebo motoru. Pouzijte spravnou
velikost méni€ nebo motoru.

» Provérte, zda nekolisa signal zadané hodnoty vystupni frekvence.

o Pokud je parametr typ Fizeni nastaven Pt = 3, ovéfte nastaveni nastaveni parametr(i
vektorového Fizeni, pracovni podminky, atd... (Viz kapitolu 5.10)

Nastaveni parametr(
nelze zménit

¢ Zmérite nastaveni parametru F700 (Zakaz zmény parametri: pokud je F700 = 0 — zména
parametr(i povolena, F700 = 1 — zména parametril zakazana)

Tento parametr nelze z bezpec¢nostnich diivodl pokud je frekvenéni méni€ v chodu. (Viz
kapitolu 4.2.6)

Postup FeSeni problému pfi nastavovani frekvenéniho ménice

Pokud zapomenete,
které parametry jste
zmenili

¢ Zménéné parametry muzete vyhledat a zménit jejich nastaveni v menu GrU
(Viz kapitolu 4.2.3)

Navrat v§ech parametrd
do tovarniho nastaveni

o Pro navrat vech hodnot parametrt do tovarniho nastaveni slouzi parametr tyP.
(Viz kapitolu 4.2.7)

ATV212_man_CZ_beta 12 2012.doc

248




14. Prohlidky a udrzba
O

Povinné

e Zafizeni musi byt kazdy den prohlédnuto.

Pokud neni zafizeni udrzovano a prohlizeno, mohou zlstat pfipadné poruchy a vypadky funkce
frekvenéniho ménice bez povsimnuti a vést k Urazu.

e Pred prohlidkou provedte nasledujici

(1) Vypnéte sitové napajeci napéti a vSechny napajeci zdroje

(2) Vyckejte minimalné 10 minut do vybiti kondenzatort stejnosmérného meziobvodu a presvédcete se,
Ze signalni LED dioda pro signalizaci pfitomnosti sitového napajeciho napéti na €elnim panelu nesviti.
(3) Ovérte méfenim ve ss meziobvodu (Méfici pfistroj se ss rozsahem 800 V min), Ze napéti mezi
svorkami PA/+ a PC- je menS$i, nez 45 V.

V pfipadé, Ze nejsou vySe uvedené kroky provedeny, hrozi pfi prohlidce uraz elektrickym proudem.

Zaijistéte pravidelné preventivni prohlidky frekvenéniho méni¢e zaméfené na kontrolu okolnich podminek jako je teplota okoli,
vlhkost vzduchu, vibrace a stupen opotfebovani jeho funkénich ¢asti. Zabranite tak jeho poskozeni.

14.1 Pravidelné prohlidky

S ohledem na to, Ze elektronické soucasti frekvenénich ménicu jsou citlivé na teplo, instalujte je v chladném, dobfe vétraném
prostoru.

Je to velmi dllezité s ohledem na prodlouzeni jejich Zivotnosti.

Ugelem pravidelnych prohlidek je ovéfit, Ze nedochazi ke zménam prostfedi a objevit pfipadné znamky poskozeni porovnanim
aktualnich provoznich veli€in s normalnimi.

Napln Postup Opatfeni po posouzeni
prohlidky vysledku prohlidky
Polozky Cyklus prohlidek Metoda
1. Vnitini 1) Pfitomnost prachu Obca 1) Vizualni prohlidka, méfeni | 1) Odstrante zavady, pokud
prostfedi a plynd, teplota v teploty, zjisténi zapachu byly zjistény
rozvadéci
2) Kapajici voda nebo | Obcas Vizualni prohlidka Zkontrolujte stopy po
jina kapalina kondenzaci vody
3) Okolni teplota Obcas Ovérte méfenim 3) Maximalni teplota 60°C
2. Frekvenéni 1) Vibrace a hluk Obcas Kontrola rozvadéce hmatem, | Pokud je zjiS§téna jakakoliv
ménic a jeho pfipadné méfenim vibraci, anomalie, ovérte stav
soucasti sluchem transformator(, tlumivek,
stykac, relé, ventilatora.
Pokud je to nutné, zastavte
provoz zafizeni.
3) Provozni 1) Vystupni proud Obcas Stfidavym Zmérené veli¢iny se nesmi
veli¢iny elektromagnetickym vyrazné lisit od dfive
2) Napéti (Pozn.1) Obc¢as ampérmetrem zmérenych veli€in
Magnetoelektrickym v normalnim stavu.
voltmetrem s usmérfiovacem
3) Teplota Obcas Teplomérem

Poznamka 1: Méfeni riznymi voltmetry mlze vykazovat rozdilné vysledky. Pouzivejte proto vzdy stejny pfistroj.
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B Pfi prohlidce se zaméite na:

. Zmény prostfedi v misté instalace

. Zmény v systému chlazeni

. Neobvyklé vibrace nebo hluk

. Nezvyklé ohfati nebo zmény barvy zafizeni

. Nezvykly zapach

. Nezvyklé vibrace motoru, jeho teplota nebo hluk

. Znedisténi nebo nahromadéni prachu (Velmi nebezpeény je vodivy prach nebo substance)

NO OO~ WN -

m Cisténi

Cisténi frekvengniho ménice provadsjte suchym hadrem. Odstrafite negistoty z povrchu, neodstrariujte negistoty nebo skvrny
z jinych ¢asti. Pokud nelze skvrny suchym hadrem odstranit, pouZijte na jejich odstfanéni neutraini Cistici prostfedek nebo lih.
Pro &isténi je zakazano pouzivat prostfedky, uvedené nize v tabulce. Jejich pouziti mize vést k poskozeni povrchu souéasti,

které jsou vzdaleny od &isténého mista.

Aceton Etylénchlorid Tetrachloretan
Benzen Ethylacetat Trichléretylén
Chloroform Glycerin Xylen

14.2 Periodicka profylakticka udrzba

Periodickou profylaktickou udrzbu provadéjte v intervalu 3 az 6 mésicu s ohledem na provozni podminky zafizeni.

@ Nebezpedi

(1) Vypnéte sitové napajeci napéti a vSechny napajeci zdroje

. (2) Vyckejte minimalné 10 minut do vybiti kondenzatorl stejnosmérného meziobvodu a presveédcete se,
Povinné Ze signaini LED dioda pro signalizaci pfitomnosti sitového napajeciho napéti na €elnim panelu nesviti.
(3) Overte méfenim ve ss meziobvodu (Mé&Fici pfistroj se ss rozsahem 800 V min), Ze napéti mezi
svorkami PA/+ a PC- je mensi, nez 45 V.

V pfipadé, Ze nejsou vySe uvedené kroky provedeny, hrozi pfi udrzbé uraz elektrickym proudem.

0 e Pfed prohlidkou provedte nasledujici

e Je zakazano vyménovat jednotlivé dily frekvenéniho ménice!
® Neuposlechnuti zakazu maze vést k Urazu elektrickym proudem, pozaru a Skodam.
L, PFi pozadavku na vyménu dilt kontaktujte dodavatele frekvenéniho ménice!
Zakazano

W Pri udrzbé se zamérte na:

1. Provéfte, zda jsou vSechny Sroubové svorky dotazeny. Pokud ne, dotahnéte je.

2. Zkontrolujte, zda jsou prichodky pro vodi¢e Fadné namontovany. Zkontrolujte, zda v jejich okoli nenaleznete stopy po
prehfivani.

3. Provedte vizualni kontrolu, zda kabely a vodi¢e nejevi znamky poskozeni.

4. Pomoci vysavace odstrarite necistoty a prach z vnitfnich ¢asti frekvenéniho ménice a z ventilaénich mrizek.
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5. Pokud neni frekvenéni méni¢ del$i dobu pod napétim, zhor$uje se stav kondenzatori ss meziobvodu.

Neni-li frekvenéni méni¢ pouzivan, kazdé dva roky se jej doporucuje pfipojit k napajecimu napéti na dobu minimalné 5 hodin
z ddvodu zamezeni starnuti elektrolytickych kondenzator(i. Pokud je to mozné, napajeci napéti postupné zvysujte — napfiklad
prostfednictvim nastavitelného autotransformatoru. Poté ovérte funkénost frekvenéniho meénice.

6. Pokud je to potiebné provedte zkousku izolacniho stavu. ZkouSku provadéjte zkusebnim napétim 500 V a to pouze na silové
¢asti frekvencniho ménice! Neprovadéjte zkousku izola¢niho stavu fidici desky. Pokud provadite zkouSku izolaéniho stavu
motoru, odpojte motorovy kabel na strané frekvenéniho ménice ze svorek U, V, W. Pokud provadite zkousku izola¢niho stavu
jinych zafizeni, s frekvenénim méni¢em souvisejicich, odpojte vSechny kabely tak, aby zkuSebni napéti nebylo pfivedeno na
frekvenéni ménic.

Poznamka: Pfed zkouskou izolaéniho stavu vzdy odpojte vS§echny kabely od vykonové ¢asti frekvenéniho ménice a zkousku
provedte oddélené od vSech ostatnich pfistroji. Propojte vSechny silové svorky a provedte zkousku pfilozenim napéti 500 V dle
nize uvedeného obrazku:

RL1 sz L2 LT MTZ2 WiT2

P P a"'\ P ™ 5
T‘ AN AN AN A
4 W/ "a_p"l ""_.-'l "\_p"l
ZkuSebni pfistroj
pro zkousku (i
izolagniho stavu. -
500 V

7. Nikdy neprovadéjte tlakovou zkousku. Provedeni tlakové zkousky mliZe vést k poSkozeni soucasti frekvenéniho ménice.
8. Méfeni napéti a teplot
Doporucené méfici pfistroje: sitové napajeni: elektromagneticky voltmetr I:$}

vystupni napéti: magnetoelektricky voltmetr s usmérfiovacem .l )

B Vyména soucasti frekvenéniho ménice, které podléhaji opotrebeni

Frekvencni ménic¢ se sklada z velkého mnozstvi rdznych elektronickych soucastek véetné polovodicl. Nékteré soucasti starnou
a snizovani jejich kvality mGze vést k zhor§eni parametri nebo poskozeni frekvenéniho ménice. Periodicka udrzba tomu
zabrariuje.

Poznamka: Obecné& zavisi Zivotnost sou¢astek na teploté okoli a provoznich podminkach. Udaje o Zivotnosti jednotlivych
soucasti frekvenéniho ménice uvedené na nasledujici strané jsou platné pfi provozu v normalnich podminkach okoli.
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Ventilator

Chladici ventilator slouzi pro ochlazovani ohfivajicich se souc¢asti. Ventilator ma zivotnost cca 30000 provoznich
hodin (tzn. cca 2-3 roky trvalého provozu) Vyména ventilatoru se provadi bud preventivné nebo pokud se jeho &innost
projevuje zvysenou hluénosti nebo vibracemi.

Vyhlazovaci kondenzéatory

o Silové obvody
Vyhlazovaci kondenzatory ve ss meziobvodu frekvenéniho ménice jsou svitkové. Jejich teoreticka zivotnost je 15 let
ale vyména se doporucuje po 10 letech provozu pfi normalnich okolnich podminkach. ProtozZe jsou osazeny
na desce ploSnych spojd, je nutna vymeéna celé desky.

« Ridici deska
Vyhlazovaci hlinikovy elektrolyticky kondenzator starne z divodu plsobeni zvinéného proudu atd. Jeho teoreticka
zivotnost je 15 let ale vyména se doporucuje po 10 letech provozu pfi normalnich okolnich podminkach. Protoze je
osazen na desce plosnych spoju fidici desky, je nutna vymeéna celé fidici desky.

Kritéria pro vizualni posouzeni:
* Bez stop unikajiciho elektrolytu
* Bez stop podkozeni

Poznamka: Vhodny parametr pro pfiblizné stanoveni okamziku vymeény je celkovéa provozni doba frekvenéniho ménice
Pozadavek na vyménu mlzete uplatnit prostfednictvim Vasi dodavatelské firmy u servisu Schneider Electric. Z bezpe¢nostnich

davodu nikdy neprovadéjte vyménu vlastnimi silami. (Upozornéni na potfebu vymeény dilG je mozné nastavit pomoci pfislusnych

parametr( frekvenéniho ménice a pro upozornéni je mozné konfigurovat logicky vystup frekvenéniho ménice — viz kapitolu
6.17.14 Varovani pfi uplynuti servisni doby)

B Standardni doba pro vyménu zakladnich dilt

Nize uvedena tabulka slouzi jako voditko pro vyménny cyklus. Uvedené oCekavané doby jsou stanoveny pro ¢innost

frekvenéniho ménice v normalnim pracovnim prostfedi (okolni teplota, podminky vétrani, provozni doba) Doporu¢ena doba pro
vyménu neznamena zivotnost dané ¢asti, nybrz dobu, po jejimz uplynuti vyraznym zplsobem narlsta pravdépodobnost

poruchy.

Nazev vyménného dilu Standardni doba pro | Zplsob vymény atd.
vyménu

Ventilator 2 az 3 roky Vyména za novy
Silova ¢ast — vyhlazovaci 10 let Nahrada za novy
elektrolyticky kondenzator
Relé a styka¢ - Vyména dle potreby
Hlinikovy elektrolyticky 10 let Vyména celé desky
kondenzator na Fidici desce

Poznamka: Zivotnost uvedenych prvk(i vyraznym zptisobem kolisé na zakladé prosttedi, ve kterém jsou provozovany.
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14.3 Skladovani frekven¢nich ménicu

PFi kratkodobém i dlouhodobém skladovani frekvenénich méni¢d dodrzujte nasledujici doporuceni:

1. Frekvenéni ménice skladujte na krytém, dobfe vétraném misté. Misto pro skladovani musi byt vzdaleno od zdroju
tepla, musi byt suché, bezprasné, bez kovového prachu.

2. Pokud jsou desky frekvenéniho ménice zabaleny v Eerné antistatické folii, béhem skladovani tento originalni obal
neotvirejte.

3. Pokud neni frekvenéni méni¢ del$i dobu pod napétim, zhorSuje se stav kondenzatorli ss meziobvodu.

Neni-li frekvenéni méni¢ pouzivan, kazdé dva roky se jej doporucuje pfipojit k napajecimu napéti na dobu minimalné 5
hodin z ddvodu zamezeni starnuti elektrolytickych kondenzatort. Pokud je to mozné, napajeci napéti postupné
zvySujte — napfiklad prostrednictvim nastavitelného autotransformatoru. Poté ovéfte funkénost frekvenéniho ménice.
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15 Likvidace frekvencniho
menice

@ Nebezpedi

0 e \/yrobek likvidujte pfedanim specializované firmé pro likvidaci pramyslového

odpadu.(Poznamka 1)

P¥i likvidaci vlastnimi silami hrozi vybuch kondenzatort nebo vyvijeni jedovatych plyn(, které
Povinné mohou zpUsobit otravu.

Poznamka 1: Specializované firmy se zabyvaiji likvidaci primyslového odpadu odbornym
zpusobem a maji pro tuto ¢innost oficialni opravnéni. V pfipadé nejasnosti kontaktujte
zastupce dodavatele frekvenéniho meénice.

Z bezpecénostnich divodl neprovadéijte likvidaci frekvenéniho ménice vlastnimi silami. Vyuzijte sluZzeb specializované firmy pro
likvidaci primyslového odpadu. Nespravny zpUsob likvidace mlze vést k explozi kondenzatort a unikajici plyny mohou ohrozit
zdravi osob.
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