Bornes de controle

Acesso aos bornes de controle

Para acessar aos bornes de controle,
abrir a tampa do painel de controle frontal

Para facilitar a fiacdo da parte de controle do inversor,
a placa de bornes de controle pode ser extraida.

* desparafusar até a saida da mola
e retirar a placa deslizando-a para baixo

ATENCAO

FIXACAO INAPROPRIADA DA PLACA DE BORNES

Na remontagem da placa de bornes de controle, apertar
obrigatoriamente o parafuso imperdivel.

Se esta precaucao nao for respeitada, podem ocorrer danos
aos equipamentos.

Comutador das entradas légicas

Source

nt Regulagem de fabrica:

Sink Source
Ext

Comutador da entrada LI6

Regulagem de fabrica:
PTC; LI LI
Capacidade max. de conexao:
Soroamswod s 2,5 mm? - AWG 14
0oodd33d33 423+ 0
—‘ |OOOOOOOOOO RJ45 -| Conector RJ45 Torque de aperto max.:
0,6 Nm - 5.3 Ib.in

Nota: O ATV61 é fornecido com uma ligagéao entre os bornes PWR e +24.
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Bornes de controle

Caracteristicas e funcoes dos bornes de controle

Bornes | Funcao Caracteristicas elétricas
R1A Contato NANF com ponto comum (R1C) |  corrente de comutagcdo min: 3mA para 24 V —
R1B do relé programavel R1  corrente de comutacdo méax. com carga resistiva: 5 Apara250 V.~ ou30V —
R1C * corrente de comutagdo max. em carga indutiva (cos ¢ = 0,4 L/R =7 ms):
R2A Contato do relé programavel R2 2Apara 250V~ ou {30 V=
R2C * tempo de amostragem: 7 ms = 0,5 ms
e vida: 100.000 manobras na corrente de comutagéo max.
+10 Alimentacéo + 10 V -— para e +10V—= (10,5V +0,5V)
potencidmetro de referéncia 1 a 10 kQ * 10 mA max.
All+ Entrada analdgica diferencial Al1 * -10 a +10 V — (tensdo max. de ndo-destruicdo 24 V)
All - * tempo de amostragem: 2 ms + 0,5 ms, resolugcéo 11 bits + 1 bit de sinal
e precisdo + 0,6% para A6 = 60°C, linearidade + 0,15% do valor max.
COM Comum das entradas/saidas analdgicas | OV
Al2 Segundo a configuracéo do software: * entrada analdgica 0 a +10 V —— (tensdo max. de nao destrui¢cdo 24 V),
Entrada analdgica em tensao impedancia 30 kQ
ou ou
Entrada analégica em corrente e entrada analdgica X - Y mA, X e Y sendo programaveis de 0 a 20 mA
e impedancia 250 Q
* tempo de amostragem: 2 ms + 0,5 ms
* resolugdo 11 bits, preciséo + 0,6% para A6 = 60°C, linearidade + 0,15% do valor max.
COM Comum das entradas/saidas analégicas | OV
AO1 Segundo a configuragao do software: ¢ saida analégica 0 a +10 V —, impedancia de carga superior a 50 kQ
Saida analégica em tensao ou
ou * saida analdgica X - Y mA, X e Y sendo programaveis de 0 a 20 mA
Saida analégica em corrente * impedancia de carga max. 500 Q
* resolucdo 10 bits, tempo de amostragem: 2ms + 0,5 ms
e precisao + 1% para A = 60°C, linearidade + 0,2% do valor max.
P24 Entrada para alimentacao de controle e +24V — (min. 19V, max. 30 V)
+24 V— externa e poténcia 30 Watts
ov Comum das entradas logicas e oV
0V da alimentacéo externa P24
LI Entradas Idgicas programaveis e +24 V — (max. 30 V)
LI2 * impedancia 3,5 kQ Comutador SWH1 estado 0 |estado 1
LI3 * tempo de amostragem: Source (reg. de fabrica) | <5V —= |[>11V =
o 2ms + 0,5 ms Sinkintou Sinkext  |>16V —| <10V —
LI6 Segundo a posi¢ao do comutador SW2: | comutador SW2 em LI (reg. de fabrica)
- Entrada logica programavel * mesmas caracteristicas que as entradas légicas LI1 a LI5
ou ou
- Entrada para sondas PTC comutador SW2 em PTC
* nivel de desligamento 3 kQ, nivel de religamento 1,8 kQ
* nivel de detecgéo de curto-circuito < 50 Q
+24 Alimentagéo das entradas légicas comutador SW1 em posi¢éo Source ou Sink Int
e alimentagdo +24 V — (min. 21 V, max. 27 V), protegida
contra curtos-circuitos e sobrecargas
e corrente max. disponivel para os clientes 200 mA
comutador SW1 em posicao Sink ext
* entrada para alimentacédo +24 V — externa das entradas logicas
PWR Entrada da fungéo de seguranga Power | ¢ alimentacdo 24 V — (max. 30 V)

Removal

Quando PWR néo estiver ligada ao 24V,
a partida do motor ndo sera possivel
(conforme a norma de seguranca
funcional EN954-1 e IEC/EN61508)

e impedancia 1,5 kQ
e estado 0 se <2V, estado 1 se > 17V
* tempo de amostragem: 10 ms
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