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AVISO

Este documento refere-se apenas a utilizacdo do
Altivar 58 com:

- 0 terminal de operacdo VW3A58101,
- eventualmente com uma placa de extensdo de
entradas/saidas VW3A58201 ou VW3A58202.

Alguns menus e modos de funcionamento podem
ser alterados se o inversor for equipado com outros
opcionais. Consultar adocumentacéo propria a cada
uma destas opc¢des.

Desde o inicio de sua comercializac¢ao, o Altivar 58
foi aperfeicoado com fun¢des suplementares. Este
documento considera estas adjuncdes. Sua utilizacéo
com os primeiros produtos permanece operacional,
mas, neste caso, € normal verem descritos parametros
ausentes nestes inversores.

Para a instalacdo, a ligacdo, a colocacdo em
funcionamento e a manutencéo, consultar o manual
de operacéo do Altivar 58, e 0 manual de operacéo
da placa de extensdo de entradas/saidas, quando
esta for utilizada.
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Apresentacéo

Oterminal de operagdo VW3A58101 é entregue com os inversores ATV58ee00M2 e ATV580000N4.
Os inversores ATV58eee000Z sio entregues sem o terminal, que pode ser encomendado
separadamente.

Montagem do terminal no inversor:

Para montar o terminal no inversor ATV58eeeeeeZ, remover primeiramente atampa de protegao.

O terminal de operacdo pode ser conectado e desconectado energizado. Se o terminal for
desconectado enquanto estiver validado o comando do inversor pelo terminal, o inversor se trava
emfalha 5L F.

Montagem a distancia do terminal:

Utilizar o conjunto de referéncia VW3A58103, que compreende 1 cabo com conectores, as pe-
¢as necessarias a montagem na porta do painel, e as instrugdes de montagem.

Sinalizac&o na face frontal do Altivar

Outros LEDs, para sinalizacéo de estado com placas de aplicagéo de
comunicacéo

LED verde POWER A&  aceso: Altivar energizado
POWER ~~ .
LED vermelho FAULTA » aceso: Altivar em falha
FAULT A « piscante: Altivar travado pela agéo sobre o
botdo de comando "STOP" do terminal, ou
apds uma alteragdo de configuragdo. O
motor s6 pode ser alimentado apés um
prévio retorno ao zero (reset) das ordens

"frente”, "reverso”, e "parada por injecao".




Apresentacao

D Antes de energizar o Altivar, e antes de utilizar o terminal:

50 Hz 60 Hz

O terminal de operagao permite:

Destravar e abrir a tampa do Altivar, de
modo a ter acesso ao comutador 50/
60 Hz [ da placa de controle. Mesmo
se uma placa de aplicacdo estiver
presente, o comutador permanece
acessivel.

Posicionar o comutador na posi¢édo 50
ou 60 Hz correspondente ao seu motor.

Posicéo de funcionamento
pré-regulada:

Posicéo 50 Hz (regulagem de fabrica):
- 230V 50 Hz para ATV-58eeeeM?2
- 400 V 50 Hz para ATV-58eeeeN4
Posigéo 60 Hz:
- 230V 60 Hz para ATV-58eeeeM2
- 460V 60 Hz para ATV-58eee0N4

- avisualizacéo da identificacdo do inversor, de grandezas elétricas, de parametros

de operagao ou de falhas,

- arevisdo das regulagens e da configuracéo do Altivar,

- 0 comando local pelo teclado,

- amemorizagédo e a recuperagédo de configuragdo em uma meméria néo volatil do terminal.




Apresentacéo

Vista frontal Utilizac&o das teclas e significado dos displays

Sinalizador piscante:

o @ indica o sentido de rotacao selecionado
Sinalizador aceso:
indica o sentido de rotagdo do motor
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LOC Indica 0 modo de comando pelo terminal

|

PROG Aparece no modo colocacdo em funcionamento e
programacao
Sinalizador piscante:
indica uma modificagao de valor ndo memorizada

@®
®®
()

Display de 4 caracteres:
visualizag¢&o de valores numéricos e de cédigos

®
®
®

Uma linha de 16 caracteres:
visualizacdo retroiluminada das mensagens

@ Deslocamento nos menus ou dos parametros e regulagem de um valor.

Retorno ao menu anterior, ou abandono de uma regulagem em curso e retorno
ao valor original.

Selec¢&@o de um menu, validagdo e memorizagao de uma escolha ou regulagem.

®®®

Se o comando pelo terminal for selecionado:
Inverte o sentido de rotacéo
Ordem de colocar o motor em rotacao

Ordem de parada do motor ou rearme de falha. A fungdo "STOP" da tecla pode
ser inibida por programagéo (menu "COMANDOQO").

BE®

Vista traseira

©) Q

Conector:

- para a conexao direta do terminal ao inversor

- para utilizagado a distancia, o terminal pode ser conectado
por um cabo fornecido no conjunto VW3A58103.

| Comutador de travamento de acesso:
- posicéo : Regulagem e configura¢éo néo acessiveis
- posicéo : Regulagem acessivel

- posicao ﬂ : Regulagem e configuragéo acessiveis




Conselhos praticos / colocacéo basica em funcionamento

Conselhos préticos:

Prepare antecipadamente a sua programacdo, preenchendo as folhas de memorizacdo de
configuracdo e regulagens (no final deste documento).

A programacédo do Altivar 58 é facilitada por intertravamentos e segurangas internas. Para
beneficiar-se plenamente destes recursos, recomendamos acessar 0s menus na ordem abaixo.
N&o é obrigatério seguir todas as etapas em todos 0s casos.

LANGUAGE (IDIOMA)

MACRO-CONFIG (MACROCONFIG)

IDENTIFICATION (IDENTIFICAGCAQ)

CONTROL (COMANDO) somente para comando a 3 fios

1/0 (CONFIGURAGAO DE E/S)

CONTROL (COMANDO)

DRIVE (ACIONAMENTO)

FAULT (FALHAS)

COMMUNICATION (COMUNICACAO)ou APPLICATION (APLICACAO), se uma placa for utilizada
ADJUST (REGULAGENS)

ATENCAO: E necessario assegurar-se que as fungdes programadas sejam compativeis com o
esquema de fiacdo utilizado. Em particular, o ATV-58E com placas de aplicacédo requer esta
verificacdo no caso de modifica¢éo da configuracdo de fabrica; modificar também o esquema,
Se necessario.

Colocacao béasica em funcionamento:

Este procedimento pode ser utilizado:

- nas aplicagBes simples, nas quais as regulagens de fabrica do inversor séo aceitaveis,

- nas fases de montagem, em que é necessario fazer girar o motor provisoriamente, antes
de se completar a colocagdo em funcionamento.

Procedimento:

1 - Seguir as recomendag8es do manual de operagéo fornecido com o inversor, principalmen-
te posicionando-se o comutador 50/60 Hz na freqiiéncia nominal do motor.

2 - Assegurar-se que a macroconfiguragéo de fabrica seja conveniente, e em caso contrario,
alterar pelo menu «sMACRO-CONFIG» (MACROCONFIG) .

3 - Paraos inversores com poténcias superiores a 7,5 kW em 200/240V e 15 kW em 380/500 V
em aplicagéo “conjugado standard”, configurar a poténcia no menu «IDENTIFICATION»
(IDENTIFICACAOQ).

4 - Verificar se 0 esquema de fiagdo é compativel com a macroconfiguragdo, de modo a
garantir toda a seguranga necessaria, e em caso contrario, modificar o esquema.

5 - Verificar no menu «DRIVE» (ACIONAMENTO) se os parametros de fabrica séo compati-
veis com aqueles inscritos na placa de identificagdo do motor e, em caso contrério,
deve-se modifica-los.

6 - No menu «DRIVE» (ACIONAMENTO) efetuar um Auto Tuning (auto-regulagem).

7 - Se necessario, ajustar os parametros do menu «ADJUST» (REGULAGENS) (rampas,
| térmica, etc...).




Destravamento dos menus antes da programacéo

Nivel de acesso / Modo de utilizagédo

A posicédo do comutador de travamento oferece trés niveis de acesso aos menus, em fungéo
da fase de utilizag&o de sua maquina. O acesso aos menus também pode ser travado por um
cédigo de acesso, ver menu files (arquivos).

Posicéo EI Visualizagao: utilizar durante as fases de operacéao.

- Menu LANGUAGE (IDIOMA): Vocé pode selecionar o idioma de didlogo.
- Menu MACRO-CONFIG (MACROCONFIG): Vocé pode visualizar a macroconfiguragao.

- Menu IDENTIFICATION (IDENTIFICACAO): Vocé pode visualizar a tenséo e a poténcia
do inversor.

- Menu DISPLAY (SUPERVISAQ): Vocé pode visualizar as grandezas elétricas, a fase de
funcionamento ou uma falha.

Posicéo IEI Visualizacao e regulagens: utilizar durante as fases de colocagdo em funcionamento.

- Vocé pode executar todas as operacdes possiveis em nivel 0.

- Menu ADJUST (REGULAGENS): Vocé pode regular o conjunto de parametros
acessiveis com o motor em funcionamento.

Posicéo ﬂ Acesso total: utilizar durante as fases de programagcao.

- Vocé pode executar todas as operagdes possiveis nos niveis 0 e 1.

- Menu MACRO-CONFIG (MACROCONFIG): Vocé pode alterar uma macroconfiguragéo.

- Menu IDENTIFICATION (IDENTIFICACAO): Vocé pode alterar a poténcia em “conjuga-
do standard” ou “alto conjugado”, para os calibres relativos por este parametro.

- Menu DRIVE (ACIONAMENTO): Vocé pode ajustar o desempenho do conjunto motor-
inversor.

- Menu CONTROL (COMANDO): Vocé pode configurar o comando do inversor, pelos
bornes, pelo terminal ou pela comunicagdo serial RS485 integrada.

- Menu I/O (CONFIGURAGCAO DE E/S): Vocé pode alterar a configuragédo das entradas/
saidas.

- Menu FAULT (FALHAS): Vocé pode configurar as protecdes do motor e do inversor, e o
comportamento nos casos de falha.

- Menu FILES (ARQUIVO): Vocé pode memorizar e recuperar as configuracdes do inver-
sor memorizadas no terminal, retornar as regulagens de fabrica ou proteger sua confi-
guragao.

- Menu COMMUNICATION (COMUNICACAO), se uma placa de comunicagéo for insta-
lada: Vocé pode regular os pardmetros de um protocolo de comunicagéo.

- Menu APPLICATION (APLICACAO), se uma placa de “aplicac&o do usuério” for insta-
lada. Consultar a documentacéo especifica desta placa.




ACesso aos menus

O ntmero de menus acessiveis depende da posi¢do do comutador de travamento.
Cada menu contém seus parametros.

acessivel somente se
a placa “aplicacéo do

usuério” estiver instalada
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ATENCAO: Se um cédigo de acesso for anteriormente programado, alguns menus podem tor-
nar-se ndo modificaveis, e até mesmo invisiveis. Neste caso, reportar-se ao capitulo “menu
FILES (ARQUIVO)’ para introduzir o c6digo de acesso.




Acesso aos menus - Principio de programacao

Language (Idioma):

Este menu é acessivel para qualquer posigdo do comutador, e € modificavel com o motor parado
ou em funcionamento.

Exemplo:
) I~ ) I~
- 1L - o
LANGUAGE Endlish

'®

) I~
|
Italiano
Memorizagao Retorno & escolha
@ da nova escolha memorizada anteriormente
| Y I I~
- 11 In|
Italiano Endlish

Escolhas possiveis: inglés (regulagem de fabrica), francés, aleméo, espanhol, italiano.

Principio de programagéo:
O principio é sempre 0 mesmo, seja com 1 ou 2 niveis:

« 1 nivel: ver o exemplo “language” (idioma) acima.
« 2 niveis: ver o exemplo “acceleration” (rampa de aceleragdo) abaixo.

&) &)

| - r 171
= ’l: 1L - 3 . [}
2.ADJUST Acceleration s Acceleration g
@ Aumento @ (ou@ Diminuig&o)
] )
4. |
Aoceleration g
Megg)o;lg\?gao Retorno ao valor
@ anterior
valor
-} ) - 171
. 1 . [
Acceleration S Acceleration S




As Macroconfiguragdes

ZA\Y

Este parametro é sempre wsa;alizével, mas s6 é modificavel no modo programacéo (comutador

de travamento em posicéo

) e durante a parada, estando o inversor travado.

Ele permite uma configuragdo automatica em um tipo de controle. H4 trés tipos disponiveis:
- Handling (Movimentag&o) (Hdg)
- Var. Torque (Conjugado variavel) (VT), para as aplicagdes de bombas e ventiladores
- Gen Use (Uso geral) (GEn)

Uma macroconfiguragdo configura automaticamente as entradas/saidas e os parametros, ati-
vando as fungdes necessarias a aplicagdo. Os parametros relacionados as fun¢des programa-

das ficam disponiveis.

Regulagem de fabrica: Handling (Movimentagéo)

Inversor:

Configuracdes das entradas / saidas em fungdo da macroconfiguragéo

Hdd: Handling

(Movimentac&o)

GEn: Gen Use,
(Uso geral)

UT: Var, Tordue
(Conj. variavel)

Entrada légica LI1

sentido a frente

sentido a frente

sentido a frente

Entrada lgica LI2

sentido reverso

sentido reverso

sentido reverso

Entrada légica LI3

2 velocidades pré-sel.

funcion. passo a passo

comut. de referéncia

Entrada l6gica LI4

4 velocidades pré-sel.

parada por inércia (1)

frenagem por injecéo

Entrada analég. All

ref. somatéria

ref. somatéria

ref. velocidade 1

Entrada analég. Al2

ref. somatéria

ref. somatéria

ref. velocidade 2

Relé R1

falha no inversor

falha no inversor

falha no inversor

Relé R2

Cdo. contator a jusante

estado térm. mot. ating.

referéncia freq. ating.

Placas de extensdes:

Configuracdes das entradas / saidas em fungdo da macroconfiguragéo

Hdd: Handling

(Movimentagé&o)

GEn: Gen Use,
(Uso geral)

UT: Var, Tordue
(Conj. variavel)

Entrada l6gica LI5

8 velocidades pré-sel.

apagamento da falha

parada por inércia (1)

Entrada légica LI6

apagamento da falha

limitagcdo de conjugado

comutagao de rampa

Entrada analég. Al3
ou
Entradas A, A+, B, B+

ref. somatéria

ref. somatéria

retorno regulador PI (2)

retorno de velocidade

retorno de velocidade

retorno de velocidade

Saida logica LO

nivel corrente atingido

Cdo. contator a jusante

alta velocidade ating.

Saida analég. AO

freqiiéncia do motor

freqliéncia do motor

freqiiéncia do motor

(1) Para dar partida, a entrada l6gica deve ser ligada ao +24 V (fungao ativa em 0).
(2) Desabilitar Al3, se o retorno do regulador Pl n&o estiver ligado.

ATENCAO: E necessario assegurar-se que a macroconfiguragéo programada seja compa-
tivel com o esquema de ligagédo utilizado. Em particular, o ATV-58E com opcionais requer
esta verificagdo quando h4 modificacé@o da configuracdo de fabrica; modificar também o esque-

ma, se necessario.

11



As Macroconfiguragoes

A modificac&o da macroconfiguragao requer umadupla confirmagao, pois elaacionacon-
figuragBes automaticas de fungdes e um retorno as regulagens de fabrica. Na visualizacdo

do display a seguir, pressionar:

ey ENT para validar a modificagao

I |
[y N ) = .
lJalidate? ENT/ESC ESC para retornar & configuragéo anterior

Personalizacdo da configuracéo:

A configurag&o do inversor pode ser personalizada, alterando-se a configuragdo das entradas/
saidas no menu I/O (C(ggigurag:éo de E/S), acessivel no modo programagdo (comutador de

travamento em posicdo ).

Esta modificacéo altera o valor da macroconfiguragéo visualizada:

- - P
r 'L I ¢ visualizado.
CUS: Customize

12



Identificac&o do Inversor

VAN

Identificagdo do Inversor

Este parametro é sempre visualizavel. Ele indica a poténcia e a tenséo do inversor mostradas na
etiqueta de identificacéo.

A visualizacéo da poténcia é em kW se o comutador 50/60 Hz

I N i i !
r o do inversor estiver em 50 Hz e, em HP, se estiver em 60 Hz.

I
8,37 kW 208-248

Caso haja inversores com poténcias superiores a 7,5 kW em 200/240V e 15 kW em 380/500 V:
Sua poténcia sera diferente segundo a aplicagdo com conjugado standard ou alto conjugado. Os

inversores séo fornecidos com configuragédo de fabrica "alto conjugado". A configuragéo "conjugado
standard" é obtida da seguinte maneira:

&)

r E F pisca @ ~ E F pisca
I Y Y Y Y
r Ef - EF E
22 kM 388500 U 22 kN 386568 U +30 kW 386508 U
€9 ®ous9 )
Y Y
r EF F
+30 kW 386568 U +30 kW 386-568 U

€9

Em aplicagdo com "conjugado standard”, o sinal + antecede a poténcia em kW.

O retorno a configuracéo "alto conjugado” é feito segundo o mesmo processo.

A configuragdo "conjugado standard" ou "alto conjugado" pré-configura a "regulagem de
fabrica" de certos parametros:

* menu Drive (Acionamento):
* menu Adjust (Regulagem): |E H,

UnS, nlr,n5FP, COS8, EUR

IdrC.

A passagem entre configuragdes de conjugado ocasiona a seguir o retorno a regulagem
de fabrica de todos estes parametros.

13



Menu Display (Superviséo)

Menu Display (Supervisao) (escolha do pardmetro mostrado durante o funcionamento)

Os parametros seguintes sé@o acessiveis para qualquer posigdo do comutador, com o motor
parado ou em funcionamento.

Mensagem | Cod. | Funcédo Unid.

Uar, State --- | Estado do inversor: indica uma falha, -
ou a fase de funcionamento do motor:
~ d 4| rdY = inversor pronto,
~ U ~| rUn = motor em regime estavel, ou ordem de marcha presente
e referéncia nula,
L L[| ACC = em aceleragéo,
d E L | dEC = em desaceleragéo,
CL CLI = em limitag&o de corrente,
L &| dCb = em frenagem por injec&o,
~ 5 E| nSt = em comando de parada por inércia,
0 b | Obr = frenagem com adaptagdo da rampa de desaceleracdo
(ver o menu drive (acionamento) ).

Fred. Ref. |F - H| Referéncia de freqiiéncia Hz
Outkut Fred. |- F - | FreqUéncia de saida aplicada ao motor Hz
Motor Skeed |5 F d| Velocidade do motor estimada pelo inversor rpm
MatorCurrent.| L £ ~| Corrente do motor A

Mach. skeed |U 5 P| Velocidade da maquina estimada pelo inversor. E proporcional -
a rfr, segundo um coeficiente USC ajustavel no menu

Adjust (regulagens). Isto permite a visualiza¢&o de um valor
correspondente a aplicagdo (metros / segundo, por exemplo).
Atencdo, se USP for superior a 9999, o valor sera dividido

por 1000.
Outkut Power| 0 F - | Poténcia fornecida pelo motor, estimada pelo inversor. %
100% corresponde a poténcia nominal.
Mainsloltade| U L ~| Tensdo na rede \
MotorThermal | £ H - | Estado térmico: 100% corresponde ao estado térmico nominal %

do motor. Acima de 118%, o inversor desliga em falha OLF
(sobrecarga do motor)

DIriveThermal

,.,.
x

o | Estado térmico do inversor: 100% corresponde o estado térmico | %
nominal do inversor. Acima de 118%, o inversor desliga em
falha OHF (sobreaquecimento do inversor).

E rearmavel abaixo de 70%.

Last Fault |L F E£| Mostra a tltima falha ocorrida. -

Fred. Ref. |L F ~|Este parAmetro de regulagem aparece no lugar do parametro Hz
FrH, quando o comando do inversor pelo terminal é ativado:
parametro LCC do menu control (comando).




Menu adjust (regulagens)

Este menu é acessivel nas posi¢oes IEI e ﬂ do comutador. Pode-se modificar estes parametros
de regulagem na parada ou durante o funcionamento. Assegurar-se que as modificagdes
durante o funcionamento sejam seguras; efetuar tais modificac6es preferencialmente
na parada.

A lista dos parametros de regulagens é composta de uma parte fixa e de uma parte evolutiva,
que varia em funcdo: - da macroconfiguragdo escolhida
- da presenga ou ndo de uma placa de extenséo de entradas/saidas
- de reconfiguragdes das entradas/saidas

Os parametros seguintes séo acessiveis em todas as macroconfiguracoes.

Mensagem Cad. | Descricdo Faixa de | Regulagem
regulagem | de fabrica

Fred, Ref. - Hz| L F -~ | Aparece quando o comando do inver-| LSP a HSP
sor pelo terminal for ativado: parame-
tro LCC do menu Control (comando)

Acceleration - 5| AC L | Tempo das rampas de aceleragdo e | 0,05 a 999,9 3s
Deceleration - 5| dJ £ [ | de desaceleragéo, 0,05a999,9 3s
Definido para ir de 0 a frequiéncia
nominal motor (FrS)
Accelerate 2 - 5| AL 2 | 2° tempo da rampa 0,05 a999,9 5s
de aceleracéo
Decelerate 2 - 5| J £ 2 | 2° tempo da rampa 0,05 a999,9 5s
de desaceleracéo
Estes parametros séo acessiveis se o nivel de comutacédo
de rampa (parametro Frt) for diferente de 0 Hz, ou se uma
entrada légica for configurada para a comutacéo de rampa.
Low Sreed - Hz | L 5 F | Baixa velocidade 0aHSP 0 Hz
High Seeed - Hz | H 5 F | Alta velocidade: assegurar-se que LSP atFr | 50/60 Hz
esta regulagem seja conveniente ao em funcéo do
motor e a aplicagéo. do comutador
Gain - %| FL G| Ganho da malha de freqiiéncia: 0a 100 20

permite adaptar a rapidez dos transi-
térios de velocidade da maquina em fungéo da cinematica.

Para as maquinas de forte conjugado resistente, ou inércia ele-
vada, de ciclos rapidos, aumentar o ganho progressivamente.

Stability - % | 5 A | Permite adaptar a obteng&o do regime| 0a 100 | 20
estavel ap6s um transitério de veloci-

dade, em fungéo da cinematica da maquina. Aumentar progressiva-

mente a estabilidade para suprimir as ultrapassagens de velocidade.

ThermCurrent. = A| /£ H | Corrente utilizada para a proteg&o 0,25a 1,36 | Segundo o

térmica do motor. Regular ItH com a In (1) calibre do
corrente nominal lida na placa inversor
de identificagdo do motor.

IC Ind. Time- = | £ d L | Tempo de frenagem por injecdo de 0a30s 05s
corrente continua na parada. Cont

Se for aumentado acima de 30 s, com visua-
lizagdo de "Cont", a inje¢do de corrente é permanente na parada.
A corrente de inje¢&o torna-se igual a SAC ap6s 30 segundos.

IC stor.curr- A| 5dC | Intensidade da corrente de frenagem | 0,1 a 1,36 | Segundo
por injecdo aplicada apés In (1) o calibre
30 segundos se tdC = Cont. inversor

Assegurar-se que 0 motor suporta esta corrente sem
A sobreaquecimento.

(1) In corresponde a corrente nominal do inversor, indicada no catélogo e na etiqueta de identi-
ficacdo do inversor em aplicacdo com alto conjugado.
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Menu adjust (regulagens)

Mensagem Cod. | Descrigdo Faixa de |Regulagem

regulagem | de fabrica

Jumk Fred. - Hz | J F F | Fregiiéncia oculta: impede um 0aHSP 0 Hz
funcionamento prolongado em uma faixa
de freqiéncia de +/-2,5 Hz em torno de JPF. Esta funcéo permite
suprimir uma velocidade critica que provoque ressonancias.

LSP Time - = |EL 5| Tempo de funcionamento em baixa velo-. | 0a 999,9 0
dade. Ap6s um funcionamento em LSP (sem
durante o tempo definido, a parada do limitation
motor é efetuada automaticamente. O de tempo)
motor é religado se a ref. de freqiiéncia
for superior a LSP, e se houver ordem de marcha presente.
Atencéo: o valor 0 corresponde a um tempo néo limitado.

Machine Coef. U 5 [ | Coeficiente aplicado ao parametro rFr.

‘ 0,01 a 100 | 1
(frequiéncia de saida aplicada ao motor)

Permite a visualizagcdo da velocidade da

maquina pelo parametro USP

USP = rFr x USC

Os parametros seguintes séo acessiveis em macroconfiguragdo ‘handling’ (movimentac&o)

Mensagem Cod. | Descrigdo Faixa de |Regulagem
regulagem | de fabrica
IR Comtens. - % |UF ~ | Permite ajustar o valor padronizado 0 a 150% 100%
ou medido durante a auto-regulagem. ou
A faixa de regulagem é estendida a 800% | 0 a 800%
se 0 parametro SPC (motor especial) do
menu acionamento for “yes” (sim).
Slip ComP. - % |5L P | Permite ajustar a compensacdo de 0 a 150% 100%
escorregamento em torno do valor fixado
pela velocidade nominal do motor.
Preset SP.2 - Hz |5 F 2| 22 velocidade pré-selecionada LSPaHSP| 10Hz
Preset SP.3 - Hz |5 F 3| 32 velocidade pré-selecionada LSPaHSP| 15Hz
Preset Sk.4 - Hz |5 F 4| 42 velocidade pré-selecionada LSPaHSP| 20Hz
Preset SP.5 - Hz |5 F 5 | 52 velocidade pré-selecionada LSPaHSP| 25Hz
Preset Sk.6 - Hz |5 F 5 | 62 velocidade pré-selecionada LSPaHSP| 30Hz
Preset SP.T - Hz |5 F 7| 72 velocidade pré-selecionada LSPaHSP| 35Hz
Curr.Lev.Att- A [C £ 4| Nivel de corrente, acima do qual a saida | 0,25 a 1,36 | 1,36 In (1)
I6gica, ou o relé, passa ao estado 1 In (1)

(1) In corresponde a corrente nominal do inversor, indicada no catalogo e na etiqueta de identi-
ficacéo do inversor, em aplicacdo com “alto conjugado”.

[] Os parametros em cinza aparecem se uma placa de entradas/saidas for instalada.




Menu adjust (regulagens)

Os parametros seguintes sdo acessiveis em macroconfiguracéo ‘gen. use’ (uso geral)

Mensagem Cad. | Descrigdo Faixa de |Regulagem
regulagem | de fabrica
IR Comtens. - %| U F ~ | Permite ajustar o valor padronizado 0 a 150% 100%
ou medido durante a auto-regulagem. A ou
faixa de regulagem é estendida a 800% 0 a 800%
se o parametro SPC (motor especial), do
menu drive (acionamento) , for “yes” (sim).
Slir ComP. - X| 5L P | Permite ajustar a compensacdo de 0 a 150% 100%
escorregamento em torno do valor fixado
pela velocidade nominal do motor.
Jod Fred, - Hz| J 0G| Freqiiéncia de jog (funcionamento 0al0Hz 10 Hz
passo a passo)
JOG Delay - s| JLGE | Tempo de espera entre dois jogs Oa2s 0,5s
(avangos passo a passo) consecutivos
ThermLev.Att- %[ £ £ 4| Nivel do estado térmico do motor, 0all8% 100%
além do qual a saida légica, ou o
relé, passa ao estado 1
Trd.Linit 2- % | £ L 2| 2°nivel de limitagdo de conjugado, 0a200% | 200%
ativado por uma entrada logica 1)
Os parametros seguintes sao acessiveis em macroconfiguragéo ‘var. torque’ (conjugado variavel)
Mensagem Cad. | Descrigéo Faixa de |Regulagem
regulagem | de fabrica
IC Ind.curr = A| /dC | Intensidade da corrente de frenagem 0,10 a 1,36 | Segundo
por injecdo de corrente continua. In (2) o calibre
Este parametro é acessivel se uma do
entrada légica estiver configurada inversor
para parada por injegcdo de corrente.
Apbs 30 segundos, a corrente de
injecéo é limitada a 0,5 Ith, se estiver
regulada a um valor superior.
Ut Profile - %| PF L | Permite ajustar a relagéo de alimentagdo| 0 a 100% 20%
quadratica, quando a fungéo
economia de energia for inibida
FI Pror.Gain ~ P [ | Ganho proporcional do regulador PI 0,01 a 100 1
FI Int.Gain - 75| - /G | Ganho integral do regulador PI 0,01 a 1/s
100/s
PICoeff. F b 5| Coeficiente mutiplicador do retorno PI 1a100 1
FI Inversion P 1L | Inversdo do sentido de corregéo do No - Yes No
regulador PI No (ndo): normal (néo - sim) (ndo)
Yes (sim): invertido

(1) 100% corresponde ao conjugado nominal de um motor cuja poténcia é igual aquela associa-
da ao inversor, em aplicagdo com “alto conjugado”.

(2) In corresponde & corrente nominal do inversor indicada no catélogo e na etiqueta de identi-
ficag&o do inversor, em aplicagdo com “alto conjugado”.

Os parametros em cinza aparecem se uma placa de extensédo de entradas/saidas for

instalada.
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Menu adjust (regulagens)

Os parametros seguintes tornam-se acessiveis, apdés uma reconfiguragdo das entradas/saidas
do produto bésico.

Mensagem Cod. | Descrigdo Faixa de |Regulagem
regulagem | de fabrica
Azcel. 2 - s| AL 2| 2°tempo da rampa 0,05 a 999,9 5s
de aceleracédo
Decel, 2 - =| dE 2| 2°tempo da rampa de desaceleragdo 0,05 a 999,9 5s

Estes parametros séo acessiveis se o nivel de comutacéo
de rampa (parametro Frt) for diferente de 0 Hz ou se uma
entrada légica estiver configurada & comutacdo de rampa.

IC Ind.curr - HA| /dC | Intensidade da corrente de frenagem por| 0,10 a 1,36 | Segundo

injecdo de corrente continua In (1) o calibre
Este parametro é acessivel se uma do
entrada légica estiver configurada para inversor

parada por injecé@o de corrente. Ap6s
30 segundos, a corrente de injecao
é limitada a 0,5 Ith, se estiver regulada a um valor superior.

Preset SP.2 - Hz| 5 F 2| 22 velocidade pré-selecionada LSPaHSP| 10Hz
Preset SP.3 - Hz| 5 F 3| 32 velocidade pré-selecionada LSPaHSP| 15Hz
Preset SP.4 - Hz| 5 F 4| 42 velocidade pré-selecionada LSPaHSP| 20Hz
Preset SP.5 - Hz| 5 F 5| 52 velocidade pré-selecionada LSPaHSP| 25Hz
Preset Sk.6 - Hz| 5 F 5 | 62 velocidade pré-selecionada LSPaHSP| 30Hz
Preset SP.T - Hz| 5 F 7| 72 velocidade pré-selecionada LSPaHSP| 35Hz
Jod Fred, - Hz| J 0G| Freqiiéncia de jog (funcionamento 0al0Hz 10 Hz
passo a passo)
JOG Delay - s| JL k| Tempo de espera entre dois jogs 0a2s 05s
(avangos passo a passo) consecutivos
BrReleaselev- Hz| b - L | Fregiiéncia de abertura de freio 0al0Hz 0 Hz
BrRelease I - HA| /&~ | Corrente de abertura de freio 0al36ltH(1)] OA
BrReleasTime- s| b - E | Tempo de abertura de freio 0a5s O0s
BrEndade Lew- Hz| b £ ~ | Freqiéncia de fechamento do freio 0alLSP 0 Hz
BrEn4ad%eTime- s| & E £ | Tempo de fechamento do freio 0a5s O0s
PI Promk.Gain ~ P [ | Ganho proporcional do regulador Pl 0,01 a 100 1
PI Int.Gain ~ |G| Ganho integral do regulador PI 0,01a100/s| 1/s
PI Coeff. F b 5 | Coeficiente mutiplicador do retorno PI 1a100 1
Irwersion PI P 1L | Invers&o do sentido de correg&o do No - Yes No
regulador PI No (n&o): normal (néo - sim) (néo)

Yes (sim): invertido

(1) In corresponde a corrente nominal do inversor, indicada no catalogo e na etiqueta de identi-
ficacéo do inversor, em aplicacdo com "alto conjugado”.




Menu adjust (regulagens)

Mensagem Cad. | Descrigéo Faixa de |Regulagem
regulagem |de fabrica
Fred.Lev,Att- Hz| F £ 4 | Nivel de freqiiéncia do motor, além do LSP a HSP | 50/60 Hz
qual a saida logica passa ao estado 1
Curr.Lev.Att- A| L £ J | Nivel de corrente, além do qual a saida |0,25a1,36In| 1,36 In
l6gica, ou o relé, passa ao estado 1 1) 1)
ThermLev.Att- %[ £ £ 4| Nivel do estado térmico do motor, além 0all8% 100%
do qual a saida légica, ou o relé,
passa ao estado 1
Trd.Limit 2 - X| £ L 2| 2°nivel de limitagdo de conjugado, 0 a 200% 200%
ativado por uma entrada légica 2)
Tacho Coeff. d E 5| Coeficiente mutiplicador da realimentagao, laz2 1
associado a funcéo tacogerador:
dts = _ 9 _
tensdo tacog. na veloc. max. HSP

(1) In corresponde a corrente nominal do inversor, indicada no catalogo e na etiqueta de identi-
ficacéo do inversor, em aplicagdo com "alto conjugado"”.
(2) 100% corresponde ao conjugado nominal de um motor cuja poténcia € igual a do inversor,
em aplicagdo com "alto conjugado”.

[_] Os parametros em cinza aparecem se uma placa de extens&o de entradas/saidas for

instalada.
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Menu drive (acionamento)

Este menu é acessivel na posi¢ao ﬂ do comutador.
Os parametros sdo modificaveis apenas com o motor parado, estando o inversor travado.

A otimizacdo do desempenho do acionamento é obtida:
- introduzindo-se, no menu drive (acionamento), os valores lidos na placa de identificagéo,
- acionando-se uma auto-regulagem (para um motor assincrono padrao).

No caso de utilizacdo de motores especiais (motores em paralelo, motores freios de rotor
conico ou com derivacéo de fluxo, motores sincronos ou assincronos sincronizados, motores
assincronos de rotor resistivo):
- Selecionar a macroconfiguragao “Hdg: Handling (Movimentag&do)’,

ou a macroconfiguragdo “GEn: Gen. Use (Uso geral) .

- Configurar, no menu drive (acionamento), o parametro Sp'l Motor (Mot. especial)

“SPC” em “yes” (sim)

- Ajustar, no menu adjust (regulagem), o parametro IR Compens. (Compensacéo de Rl)
“UFr", para obter um funcionamento satisfatério.

deste pardmetro em “yes” (sim).

Uma vez feita a auto-regulagem, o
parametro volta automaticamente para
“Done”, ou “No” (ndo) em caso de falha.

Atencdo: a auto-regulagem sera feita somente se nenhum
comando estiver acionado. Se uma fungéo "parada por inércia"
ou “parada rapida" for configurada numa entrada logica, deve-se

colocar esta entrada a 1 (ativa em 0).

Mensagem Cod. | Descrigdo Faixa de |Regulagem
regulagem |de fabrica
Nam, Mot Valt. - U] 1~ 5 | Tensdo nominal do motor indicada na
placa de identificacdo
A faixa de regulagem depende do modelo
de inversor: ATV58eeesM2 200 a 240V | 230V
ATV58eeesN4 380 a 500 V | 400/460V
conforme
posicéo do
comutador
50/60Hz
Mom, Mot Fred- Hz| F -~ 5 | Freqiiéncia nominal do motor indicada 40 a tFr | 50/60Hz
na placa de identificagéo conforme
posicéo do
comutador
50/60Hz
Hom. Mot Curr = A| ~ £ ~ | Corrente nominal do motor indicada na 0,25 a 0,91n
placa de identificacdo 1,36 In (1) 1)
Mom, MotSPeed-rem| ~ 5 P | Velocidade nominal do motor indicada na 0a conforme
placa de identificagéo 9999 rpm | calibre do
inversor
Mot. Cos Phi L 05| Cos ¢ - fator de poténcia do motor 0,5al1 [conforme
indicado na placa de identificacdo calibre do
inversor
Auto Tuning E U n | Permite efetuar uma auto-regulagem do No - Yes No
comando do motor, apds posicionamento | (ndo - sim) (ndo)

(1) In corresponde a corrente nominal do inversor, indicada no catalogo e na etiqueta de identi-
ficag&o do inversor, em aplicagdo com “alto conjugado”.
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Menu drive (acionamento)

Mensagem Cad. | Descrigéo Faixa de |Regulagem
regulagem | de fabrica
Max. Fred. - Hz| E F - | Fregiiéncia maxima de saida. 40 a 500 Hz| 60/72Hz
O valor méximo depende da conforme
freqliiéncia de chaveamento posicao do
comutador
50/60 Hz
Enerdy Eco ~ L d | Otimiza o rendimento do motor. No - Yes Yes
Acessivel somente em macroconfigu- | (ndo - sim) (sim)
ragdo: Var.torque (conjugado variével).
I lim. Rdapt F d b | Adaptag&o da corrente de limitagdo em | No - Yes No
fungdo da frequiéncia de saida. (n&o - sim) (néo)
Este parametro somente aparece na macroconfiguracéo
“Var.Torque” VT (conjugado variavel) (aplicagbes de ventilagdo
cuja curva de carga evolui em fungdo da densidade do gas).
ADecRameAdart b - A| A ativagdo desta fungédo permite No - Yes No
aumentar automaticamente o tempo de | (ndo - sim) (néo)
desaceleracdo, se este for regulado com valor muito baixo para
a inércia da carga, evitando assim a ocorréncia de falha ObF.
Esta fungdo pode ser incompativel com um posicionamento pela
rampa e com a utilizag&o de uma resisténcia de frenagem.
A regulagem de fabrica depende da macroconfiguracéo utilizada:
"No" para Handling (movimentagé&o), "Yes" para Var. Torque
(conjugado variavel) e Gen. Use (uso geral).
Se o relé R2 for configurado para a fungdo Brk Logic (/égica de
freio), o parametro brA permanecera travado em néo.
SwitchRame2- Hz | F - £ | Freqiéncia de comutagdo de rampa. 0aHSP 0 Hz
Quando a frequéncia de saida torna-se
superior a Frt, séo considerados os
tempos de rampa AC2 e dE2.
Rame Tyke ~ P k£ | Define outras formas de rampas LIN-S-U LIN

de aceleragéo e de desaceleragéo.
LIN: linear S:rampaemS U:rampaem U

Rampas em S
f (Hz)
GV

f (H2)

ov O coeficiente de

arredondamento é fixo,
comt2=0,6 xtl

com t1 = tempo de rampa
regulado.

© t

t1 tl

Rampas em U
f (Hz)
GV |

f (Hz)
avl O coeficiente de
arredondamento é fixo,
comt2=0,5xtl

com t1 = tempo de rampa

| regulado.
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Menu drive (acionamento)

Mensagem Cod. | Descrigdo Faixa de |Regulagem
regulagem |de fabrica
DecRAmPCoet f d [ F | Coeficiente de redugéo do tempo da 1a1l0 4
rampa de desaceleracdo, quando a
fungéo parada réapida for ativada.
Trd.Limit _ % | EL /|A limitagdo de conjugado permite limitar | 0 a 200% 200%
o conjugado maximo do motor. 1)
Int. I Lim - A |CL /|Alimitagdo de corrente permite 0al,36In| 1,361In
limitar o aquecimento do motor 2)
Auto DC Ind. A d [ | Permite desativar a frenagem por inje¢do| No - Yes Yes
de corrente CC automatica na parada. (néo - sim) (sim)
Motor P Coef P [ [ | Define a relagdo entre a poténcia 0,2a1l 1
nominal do inversor e o motor de
menor poténcia, quando uma entrada
I6gica for configurada para a fungéo de
comutagdo de motores.
Sw Fred, Type 5 F L | Permite selecionar um chaveamento de |LF-HF1-HF2 LF
baixa (LF) ou alta frequéncia (HF1 ou
HF2). O tipo de chaveamento HF1 é destinado as
aplicacdes de menor fator de marcha, sem desclassifi-
cacéo do inversor. Se o estado térmico do inversor
ultrapassar 95%, a freqliéncia passa automaticamente
a 2 ou 4 kHz conforme o calibre do inversor. Assim
que o estado térmico do inversor retornar a 70%, a
frequéncia de chaveamento escolhida sera restabele-
cida. O tipo de chaveamento HF2 é destinado as
aplicagcdes com alto fator de marcha, com desclassifi-
cacdo do inversor em um calibre: os parametros de
acionamento s&o automaticamente redefinidos
(limite de conjugado, corrente térmica...)..
A modificacdo deste pardmetro provoca o re-
torno as regulagens de fabrica dos parametros:
*nCr, CLI, Sfr, nrd (menu Drive - Acionamento)
« ItH, IdC, Ibr, Ctd (menu Adjust - Regulagens).
Sw Fred, - kHz | 5 F ~ | Permite selecionar a freqiiéncia de cha- | 0,5-1-2-4 | Segundo
veamento. A faixa de regulagem depende |8-12-16 kHz | o calibre
do parametro SFt. do inversor

Se SFt=LF: 0,5 a 2 ou 4 kHz segundo o calibre do inversor
Se SFt = HF1 ou HF2: 2 ou 4 a 16 kHz segundo o calibre do inversor

A freqiiéncia méaxima de funcionamento (tFr) é limitada
segundo a freqiiéncia de chaveamento:

SFr(kHz) 05 1 2 4 8 12 16

tFr(Hz) 62 125 250 500 500 500 500

(1) 100% corresponde ao conjugado nominal de um motor de uma poténcia igual aquela associada
ao inversor, em aplicacéo de "alto conjugado”.

(2) In corresponde a corrente nominal do inversor indicada no catalogo e na etiqueta de identi-
ficacéo do inversor, em aplicacédo de "alto conjugado”.
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Menu drive (acionamento)

Mensagem

Cod.

Descricéo

Faixa de
regulagem

Regulagem
de fabrica

Hoize Reduct

mrd

Esta funcdo modula, de modo aleatério,
a freqiiéncia de chaveamento para
reduzir o ruido do motor

No-Yes
(n&o-sim)

Yes (1)

No (2)

Skecial motor

Esta funcéo estende a faixa de regulagem
do parametro UFr, do menu regulagem,
para permitir a adaptagéo aos motores

especiais citados no inicio deste capitulo.

Acessivel somente em macroconfigu-
racdes "Handling" (movimentagéo) e
"Gen. Use" (uso geral).

No-Yes
(néo-sim)

No
(néo)

PG Tyre

FLE

Define o tipo de encoder utilizado se uma
placa E/S retorno de encoder for instalada:
INC: encoder incremental (A, A+, B, B+
sdo ligados por fios)

DET: detector (apenas A é ligado por fios)

INC-DET

DET

Hum. Pulses

Define o nimero de pulsos por volta do
encoder.

1a1024

(Q)se 5FE=LF,

(2)se 5FE=HF IlouHFZ
] Os parametros em cinza aparecem se uma placa de extensao de entradas/saidas for

instalada.
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Menu control (comando)

Este menu é acessivel na posi¢cao ﬂ do comutador. Os parametros sdo modificaveis somente
durante a parada, estando o inversor travado.

Mensagem Cod. | Descrigdo Faixa de |Regulagem
regulagem |de fabrica
TernStrirCon E [ [ | Configuragdo do comando pelos bornes: | 2W- 3W 2W

comando a 2 fios ou 3 fios. 2 fios - 3 fios

A A modificagao deste parametro requer uma dupla confir-
magcao, por causar a reconfiguracdo das entradas légicas. Entre

o comando a 2 fios e o comando a 3 fios, as configuragfes das
entradas légicas séo deslocadas de uma entrada. A configura¢éo
de LI3 em 2 fios torna-se a configuracéo de LI4 no comando 3 fios.
No comando 3 fios, as entradas LI1 e LI2 ndo séo reconfiguraveis.

E/S Movimentagéo Uso geral Conjugado variavel
LIl STOP STOP STOP

LI2 RUN sent. frente  RUN sent. frente RUN sent. frente
LI3  RUN sent. reverso RUN sent. reverso RUN sent. reverso
L4 2 veloc. pré-sel.  funcion. passo a passo Comut. de ref.

LI5 4 veloc. pré-sel.  parada por inércia frenag. por injecéo
LI6 8 veloc. pré-sel.  rearme de falhas parada por inércia

As entradas/saidas em cinza séo acessiveis se uma placa de
extensdo E/S for instalada.

Comando a 3 fios (Comando por pulsos: um pulso é

suficiente para comandar a partida). Esta escolha inibe a fungéo
"automatic restart" (religamento automatico).

Exemplo de fiacéo:

}Bornes de controle ATVSB}

| |
LI1: parada Lg4 Vf LlliiLI277L|>(77J

LI2: frente
LIX: reverso

Esta escolha somente aparece se o comando a 2 fios for configurado.

Mensagem Cod. | Descrigdo Faixa de |Regulagem
regulagem |de fabrica
Tyre 2 Wire E [ E | Define o tipo de comando a 2 fios: LEL-TRN-PFo LEL

- fungéo do estado das entradas légicas (LEL: Detecgéo de Nivel)
- func@o de uma mudanga de estado das entradas l6gicas
(TRN: Deteccao de Transicéo)
- fungéo do estado das entradas l6gicas, com sentido frente
sempre prioritario em relagdo ao sentido reverso (PFo: Priorit. FW)

Exemplo de fiacéo: IBornes de controle ATV58
| 24v L1 Lix

LI1: sentido frente
LIx: sentido reverso
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Menu control (comando)

Mensagem Cad. | Descrigéo Faixa de |Regulagem
regulagem | de fabrica
R Inhib, ~ I | ¢ Inibicdo do funcionamento em sentido No - Yes No (néo)
reverso daquele comandado (néo - sim)
pelas entradas légicas, mesmo se
esta reversao for requerida por uma
fungdo somatdria ou de regulagéo.
* Inibi¢&o do sentido reverso se for
comandado pela tecla FWD/REV do
terminal.
deadb, /Pedst. b 5 F | Gestdo do funcionamento em baixa No (ndo) No (néo)
velocidade: BNS:
F: freqiancia do mot Banda Morta
. frequencia ao motor BLS:
HSP Degrau de
. velocidade
Né&o
LSP
0 Referéncia
100%
F: freqiiéncia do motor
HSP
Banda
Lsp morta (BNS)
0 // Referéncia
100%
F: freqiiéncia do motor
HSP
Degrau de
LSP | _ velocidade (BLS)
0 7 Referéncia
100%
AIZ min Ref.- mA| £ - L | Valor minimo do sinal na entrada Al2 0a20mA | 4mA
AIZ Max. Ref- mA| L ~ H | Valor maximo do sinal na entrada Al2 4a20mA | 20mA
Estes dois parametros permitem
definir o sinal injetado em Al2. Entre
outros, pode-se configurar a entrada
para um sinal 0-20 mA, 4-20 mA,
20-4mA ...
Frequéncia
HSP
//
7/
///
//
//
LSP ——
|
0 1
Al2
crL CrH 20 (o
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Menu control (comando)

Mensagem

Cod.

Descricao

Faixa de
regulagem

Regulagem
de fabrica

AD Min. Wal- mA
AD Max. Wal- mA

i
oL

AOH

Valor minimo do sinal na saida AO
Valor maximo do sinal na saida AO
Estes dois parametros permitem
definir o sinal injetado em AO.

Ex.: 0-20 mA, 4-20 mA, 20-4 mA ...

Parametro

Max.

AO (MmA)

AOL AOH 20

R

0a20mA
0a20mA

0 mA
20 mA

Save Ref.

SEr

Associada a funcéo +/-speed (potencio-
metro eletrénico), esta funcao permite
memorizar a referéncia: quando as ordens
de marcha cessam (memorizacdo em
RAM), ou quando a rede de alimentagéo
é desligada (memorizagdo em EEPROM).
Na partida seguinte, a ref. de velocidade
sera a Ultima referéncia memorizada.

NO-RAM-EEP

No
(n&o)

Keypad Comm,

,.\
™
™~

Permite ativar o comando do inversor
pelo terminal. As teclas STOP/RESET,
RUN e FW/REYV ficam ativas. A referéncia
de velocidade é dada pelo parametro LF.
Apenas as ordens de parada por inércia,
parada rapida e parada por inje¢éo per-
manecem ativas nos bornes. Se a ligagéo
inversor/terminal for cortada, o inversor
se trava em falha SLF.

No - Yes
(néo - sim)

No
(n&o)

STOP Priarit

F5E

Esta funcdo da a prioridade a tecla
STOP, qualquer que seja o canal de co-
mando (bornes ou comunicagao serial).
Para passar o parametro PSt para "No":
1 - visualizar "No" (ndo)

2 - pressionar a tecla "ENT"

3 - o inversor mostra "Se& manual”

4 - pressionar em A, e depoisem Vv,

e depois em "ENT"

Para as aplicagdes em processos
continuos, é aconselhavel tornar a
tecla inativa (regulagem em "No")

No - Yes
(néo - sim)

Yes
(n&o)

Drivefddress

Add

Endereco do inversor quando for
comandado pela ligacdo do conector
do terminal (sem terminal de operacéo
ou terminal de programacé&o)

0a3l

] Os parametros em cinza aparecem se uma placa de extenséo de entradas/saidas

for instalada.
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Menu I/O (configuracdo das entradas / saidas)

Este menu é acessivel na posi¢ao ﬂ do comutador.
As configuragdes sdo modificaveis apenas com o motor parado, estando o inversor travado.

Mensagem Céd. | Fungédo

LIZ Rssidn. LIz
Ver tabela resumo e descricao das funges.

As entradas e saidas propostas no menu dependem das placas de E/S eventualmente instaladas
no inversor, assim como das escolhas previamente feitas no menu control (comando).
As configuragdes "de fabrica” sdo pré-configuradas pela macroconfiguracéo selecionada.

Tabela resumo das entradas configuraveis (exceto escolha 2 fios / 3 fios)

Placas de aplicacéo 2 entradas| Entrada | Entrada
de extensdo de E/ S légicas |analégica |encoder (1)

LI5-LI6 Al3 A+, A-

B+, B-
Inversor sem placa de aplicacéo Entrada |3 entradas
analdgica| logicas
Al2 LI2 aLl4

HO:Not. assidgned (N&o configurada) X X X X
Rl iReverse (Sentido reverso) X
RP2iSwitch ramez (Comutagéo de rampa) X
JOG (Funcionamento passo a passo) X
+5P: + Skeed (Mais velocidade) X
-5P: - Skeed (Menos velocidade) X
P52: 2 preset SP| (2 velocid. pré-selecionadas) X
F54: 4 preset SP| (4 velocid. pré-selecionadas) X
P58: 8 preset SP| (8 velocid. pré-selecionadas) X
NST:Freewhl Stor (Parada por inércia) X
DOCI:DC indect. (Parada por injegdo CC) X
FST:Fast stor (Parada rapida) X
CHPiMulti. Motor (Comutagédo de motores) X
TL2:Tr4,Limit 2 (22 limitag&o de conjugado) X
FLO:Forced Local | (Passagem para modo local) X
RETiFault Reset (Rearme apos falha) X
RFC: Autosmanu (Comutacgéo de referéncias) X
ATH: Auto-tune (Auto-regulagem) X

(1) Nota: O menu de configuracéo da entrada do encoder A+, A-, B+, B- é chamado "Configuracédo Al3".

ATENCAO:

* Se o relé R2 for configurado para a fungdo "Brk Logic" (Ldgica de freio), Al3 é automaticamente
configurada, pela regulagem de fabrica, para Tacho Feedbk (Realimentagdo por tacogerador),
quando a placa estiver presente. Entretanto, é possivel reconfigurar Al3.

» Se uma entrada légica for configurada como “Freewheel stop” (parada por inércia) ou “Fast
stop” (parada rapida), a partida somente podera ser efetuada religando esta entrada ao +24V,
pois estas fun¢des de parada sdo ativas no estado 0 das entradas.
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Menu I/O (configuracdo das entradas / saidas)

Placas de aplicacéo 2 entradas| Entrada | Entrada
de extensdo de E/S l6gicas |analdgica |encoder (1)
LI5-LI6 AI3 A+, A-,
B+, B-
Inversor sem placas de aplicagédo Entrada |3 entradas
analdgica| l6gicas
Al2 LI2 a Ll4
HOiHot. assidned (N&o configurada) X X X X
FR2:5peed Ref2 (Referéncia de velocidade 2) X
SAI:Summed Ref. (Referéncia somatoria) X X X
FIF:FI Redulator (Retorno do regulador PI) X X
SFE:Tacho feedbk (Tacogerador) X
PTC: Therm. Sensor (Sondas PTC) X
ATL: Tordue Lim, (Limitag&o de conjugado) X
RGI:PG feedbk (Retorno encoder ou detector) X

(1) Nota: O menu de configuracéo da entrada do encoder A+, A-, B+, B- é chamado "Configuracédo Al3".

ATENGAO: Se o relé R2 for configurado para a fungédo “Brk Logic” (I6gica de freio), Al3 sera
automaticamente configurada, pela regulagem de fabrica, para Tacho Feedbk (Realimentacéo
por tacogerador), quando a placa estiver presente. Entretanto, é possivel reconfigurar Al3.

Tabela resumo das

saidas configuraveis

Placa de aplicacédo Saida Saida
de extensdo de E/ S l6gica LO | anal6gica AO
Inversor sem opcionais Relé R2
HOiHot. assidned (N&o configurada) X X X
RUN: IriveRunning | (Inversor em funcionamento) X X
OCC: OutrlutCont., (Comando contator a jusante) X X
FTR:Fred RAttain. | (Nivel de freqiiéncia atingido) X X
FLATHSP Attained (HSP atingida) X X
CTA:T Attained (Nivel de corrente atingido) X X
SRA:FRH Attained (Referéncia de X X

frequéncia atingida)
TSR Mt Therm Lul (Nivel térmico atingido) X X
ELC:Erk Lovic (Lbgica de freio) X
OCRiMotor Curr. (Corrente do motor) X
OFR:Motor Fred, (Velocidade do motor) X
ORP:Outrut Rame (Saida da rampa) X
TRE:Motor Tordue (Conjugado do motor) X
STR:5i9ned Tord. |(Conjugado do motor com sinal) X

28



Menu I/O (configuracdo das entradas / saidas)

Apdés uma reconfiguragdo de entradas/saidas, os parametros relacionados a fungdo aparecem
automaticamente nos menus, e a macroconfiguragao indica “CUS: Customize” (personalizado).
Algumas reconfiguracdes fazem aparecer novos parametros de regulagens, que devem ser
ajustados no menu Adjust (regulagens):

E/S Configuracdes Parametros a regular
LI RP2 Comutacao de rampa ACZ dECZ
LI JOG Funcionamento passo a passo JoL JLoE
LI PS4 4 velocidades pré-selecionadas | 5F2-5F 3
LI PS8 8 velocidades pré-selecionadas | SF4-5F5-5FE-5F1
LI DCI Parada por inje¢do CC Idr
LI TL2 22 limitag&o de conjugado ELZ
Al PIF Regulador PI rPL-r IG-FES-FIC
Al SFB Tacogerador dE S
R2 BLC Légica de freio brlL- lbr-brk-bEn-bEE
LO/R2 | FTA Nivel de Frequéncia atingido FEd
LO/R2 | CTA Nivel de Corrente atingido CEd
LO/R2 | TSA Nivel Térmico atingido EEd

Algumas reconfiguracdes fazem aparecer novos parametros de regulagens, que devem ser
ajustados no menu Control (comando), Drive (acionamento) ou Fault (falhas):

E/S Configuracdes Parametros a regular

LI -SP Menos velocidade 5 £ ~ (menu Control - comando)
LI FST Parada rapida d L F (menu Drive - acionamento)
LI CHP Comutacao de motores F L L (menu Drive - acionamento)
LI RST Rearme ap6s falha r 5 E (menu Fault - falhas)
Al SFB Tacogerador 5 d d (menu Fault - falhas)

A+, A-, | SAI Referéncia somatdria FLE, FLES

B+, B- (menu Drive - acionamento)

A+, A-, | RGI Retorno por encoder FLE, FPLS

B+, B- (menu Drive - acionamento)
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Funcdes de aplicacbes das entradas e saidas configuraveis

Tabela de compatibilidade das fungdes

A escolha das fungdes de aplicacdo pode ser limitada pela incompatibilidade de certas fungées
entre si. As fun¢des que ndo estdo listadas nesta tabela ndo sdo objeto de qualquer
incompatibilidade.

Frenagem por injecéo

de corrente continua

Entradas somatérias
Regulador PI

Mais / menos velocidade
Comutacgéo de réeferéncias
Parada por inércia

Parada rapida

Funcionamento Passo a Passo
Velocidades pré-selecionadas
Regulagao de velocidade com
tacogerador ou encoder
Limitacdo do conjugado por Al3
Limitagdo do conjugado por LI

Frenagem por injecéo
de corrente continua

[

Entradas somatérias o
Regulador PI [

Mais / menos velocidade ® ]

Comutacéo de referéncias ] [

Parada por inércia ] O
Parada rapida [

Funcionamento Passo a Passo

Velocidades pré-selecionadas

Regulagéo de velocidade com ®
tacogerador ou encoder

Limitag&o do conjugado por AI3 o

Limitac&o do conjugado por LI [ ]

[ ] Funcdes incompativeis

Funcdes compativeis

N&o aplicavel

Funcdes prioritarias (funcdes que ndo podem ser ativadas ao mesmo tempo):

A funcéo indicada pela seta é prioritaria sobre a outra.

As fungBes de parada séo prioritarias sobre as ordens de marcha.
As referéncias de velocidade por ordem I6gica séo prioritarias sobre as referéncias analégicas.

30



Funcdes de aplicacbes das entradas e saidas configuraveis

Funcdes de aplicacdo das entradas logicas
Sentido de giro: forward/reverse (frente / reverso)

O sentido reverso pode ser suprimido no caso de aplicacdo com um Unico sentido de rotagéo do
motor.

2-wire control (Comando a 2 fios):

O sentido (frente ou reverso) e a parada séo comandados pela mesma entrada I6gica, através
do estado 1 (partida) e O (parada), pois € a mudanca de estado que é levada em conta (ver menu
tipo de comando 2 fios).

3-wire control (Comando a 3 fios):

O sentido (frente ou reverso) e a parada sdo comandados por 2 entradas légicas diferentes.
LI1 é sempre configurada com a funcéo parada. A parada é obtida na abertura (estado 0).

O pulso na entrada de "partida" € memorizado até a abertura da entrada de "parada".

Apdés uma subtenséo, ou rearme apés falha, seja manual ou automatico, o motor s6 pode ser

alimentado ap6s uma prévia colocacéo ao zero das ordens "frente", "reverso”, e "parada por
injecao”.

Switch ramp2 (Comutagéo de rampa): 12 rampa: ACC, DEC; 22 rampa: AC2, DE2

Dois casos de ativagdo séo possiveis:
- por ativagéo de uma entrada l6gica LIx
- por detecgdo de um nivel de freqiiéncia regulavel.

Se uma entrada légica for configurada com a fungdo, a comutacéo de rampa s6 pode ser efetua-
da por esta entrada.

JOG (Funcionamento Passo a passo): Pulso de operacdo em baixa velocidade

Se o contato JOG for fechado depois do contato de sentido de marcha ter sido acionado, a
rampa sera de 0,1 s para quaisquer valores das regulagens ACC, dEC, AC2, dE2. Se o contato
de sentido for fechado depois de o contato JOG ter sido acionado, as rampas ajustadas nas
regulagens é que sao utilizadas.

Parametros acessiveis no menu adjust (regulagem):
- JOG speed (velocidade de funcionamento passo a passo)
- anti-repeat delay (temporizagdo anti-repetigdo) (tempo minimo entre 2 comandos “JOG").
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FuncGes de aplicacbes das entradas e saidas configuraveis

+/- speed (mais / menos velocidade): 2 tipos de funcionamento sédo disponiveis.

1 - Utilizag&o de botdes de agdo simples: duas entradas légicas sédo necessarias, ndo importa o
sentido de giro.

A entrada configurada para o comando “+ speed " (mais velocidade) aumenta a velocidade, e a
entrada configurada para o comando “- speed" (menos velocidade) diminui a velocidade.

Esta fungéo da acesso ao parametro de memorizagéo de referéncia Str, no menu control (comando).

2- Utilizagado de botdes de dupla acéo: é necessario apenas uma entrada légica configurada para
a funcao + speed (mais velocidade).
Mais velocidade / menos velocidade com botdes de dupla acéo:
Descricdo: 1 botdo de duas posi¢des para cada sentido de rotagdo.
Cada posi¢édo fecha um contato seco.

Desligado 12 22
(menos posicéo posicao
velocidade) | (velocidade |(mais rapido)
mantida)
botédo - a aeb
sent. frente
botdo - c ced
sent. reverso
Exemplo de fiacéo:
LI1: sentido frente iBornes de controle ATV583
|

LIx: sentido reverso
Lly: mais velocidade

LIl Lix LI% +24 1
| — ,AO,, —_ ——1
E b t d

Cc

Frequiéncia
do motor

LSP

Lsg /

Frente

223 posicao
12 posicéo
0

Reverso

223 posicao
12 posicao
0

Este tipo de mais velocidade/menos velocidade é incompativel com o comando 3-wire (a 3 fios).
Neste caso, a funcao - speed (menos velocidade) é automaticamente configurada para a entrada
I6gica de indice superior (exemplo: LI3 (mais velocidade ), LI4 (menos velocidade)).

Nos dois casos de utilizacéo, a velocidade maxima é dada pelas referéncias aplicadas nas en-
tradas analégicas. Ligar, por exemplo, Al1 ao +10V.
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FuncGes de aplicacbes das entradas e saidas configuraveis

Preset SP (Velocidades pré-selecionadas)

2,4 ou 8 velocidades podem ser pré-selecionadas, requerendo respectivamente 1, 2, ou 3 entradas
légicas.

Respeitar a seguinte ordem de configura¢@es: PS2 (LIx), depois PS4 (Lly), e depois PS8 (LIz).

2 velocidades 4 velocidades 8 velocidades
pré-selecionadas pré-selecionadas pré-selecionadas
Configurar: LIx com PS2 Configurar: LIx para PS2, Configurar: LIx para PS2
depois Lly para PS4 LIy para PS4, depois LIz para PS8

Lix | refer. velocidade | Lly | Lix| refer. velocidade | Liz|Lly|LIx| refer. velocidade
0 LSP+referéncia 0 0 | LSP+referéncia 0|0|O0 LSP+referéncia

1 | HSP 0 1 | SP2 0(0|1]| sSP2

1 0 | SP3 0O(1|0]| SP3

1 1 | HSP 0O(1(|1]| SP4

1/0|0| SP5

1|/0|1| SP6

1|11|0| SP7

111111 HSP

Para desconfigurar as entradas logicas, deve-se respeitar a seguinte ordem: PS8 (LIz), depois
PS4 (Lly), e depois PS2 (LIX).

Auto / manu (Comutacéo de referéncia):

Qomutagéo de duas referéncias (referéncia em All e referéncia em Al2) por ordem na entrada
lé]gtlgaflﬂngéo configura Al2 automaticamente para a referéncia de velocidade 2.

Esquema de ligacao

LIx +24 COM All +10  Al2

Contato aberto, referéncia = Al2
Contato fechado, referéncia = All

0-20mA
4-20mA

Freewheel stop (Parada por inércia):

Provoca a parada do motor apenas pelo conjugado resistente, a alimentagéo do motor é desligada.
A parada por inércia é obtida na abertura da entrada I6gica (estado 0).

DC injection stop (Parada por injecdo de corrente continua):

A parada por injecéo é obtida no fechamento da entrada légica (estado 1).

Fast stop (Parada rapida):

Parada frenada, com o tempo de rampa de desaceleragéo reduzido por um coeficiente de reducéo

dCF, que aparece no menu drive (acionamento).
A parada rapida é obtida na abertura da entrada légica (estado 0).
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Funcdes de aplicacBes das entradas e saidas configuraveis

Multi. motor (Comutagéo de motores):

Esta funcdo permite alimentar dois motores de poténcias diferentes, sucessivamente, pelo
mesmo inversor, sendo que a comutagao deve ser assegurada por uma sequléncia apropriada
na saida do inversor. A comutagéo deve ser feita com o motor parado, estando o inversor
travado. Os parametros internos seguintes sao automaticamente comutados pela ordem l6gica:

- corrente nominal do motor - corrente de abertura de freio
- corrente de injecao

Esta funcgéo inibe, automaticamente, a protecéo térmica do segundo motor.
Parametro acessivel: Relagéo de poténcias de motores PCC, no menu drive (acionamento).

Torque limit 2 (Segunda limitacdo de conjugado):

Reducéo do conjugado maximo do motor, enquanto a entrada légica estiver ativa.
Parametro tL2 no menu adjust (regulagem) .

Fault reset (Rearme apds falha):

Dois tipos de rearme apés falha estdo disponiveis: parcial ou geral (parametro rSt do menu
"fault" (falhas)).

Rearme parcial (rSt = RSP):

Permite o apagamento da falha memorizada e o rearme do inversor, se a causa da falha cessou.
Falhas relativas ao apagamento parcial:

- sobretensao na rede - falha de comunicagéo - sobreaquecimento do motor

- sobretenséo barr. continuo - sobrecarga no motor - falha na ligacgao serial

- perda de fase do motor - perda de 4-20mA - sobreaquecimento do inversor
- perda de controle da carga - falha externa - sobrevelocidade

Rearme geral (rSt = RSG):

Trata-se de uma inibi¢do de todas as falhas (marcha for¢ada), exceto SCF (curto-circuito
do motor) enquanto a entrada légica configurada estiver ativa.

Forced local mode (Passagem para modo local):

Permite passar de um modo de comando de linha (comunicagéo serial) ao modo local (comando
pelos bornes ou pelo terminal).

Auto-regulagem

A passagem a 1 da entrada légica configurada dé inicio a auto-regulagem, da mesma maneira
como o parametro tUn do menu “drive” (acionamento).

ATENCAO: a auto-regulagem é efetuada somente se nenhum outro comando for acionado. Se
uma fungédo "parada por inércia" ou "parada rapida" estiver configurada a uma entrada légica,
é necessario colocar esta entrada a 1 (ativa a 0).

Aplicacao: Em caso de comutagéo de motores, por exemplo.
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Funcdes de aplicacbes das entradas e saidas configuraveis

Funcdes de aplicacdo das entradas analdgicas
A entrada All é sempre a referéncia de velocidade.
Configuracéo de Al2 e AI3

Summed reference (Referéncia de velocidade somatdria): As referéncias de freqiiéncia
adicionais Al2 e Al3 podem ser somadas com All.

Tacho feedback (Regulac&o de velocidade com tacogerador): (Configuragdo de Al3 somente
com uma placa de extensdo de E/S com entrada analégica): permite uma corregéo da
velocidade através do retorno do tacogerador.

Um divisor resistivo externo é necessario para adaptar a tensdo do tacogerador. A tensdo
maxima deve ser entre 5 e 9 V. Um regulagéo precisa é obtida apés a regulagem do parametro
dtS, disponivel no menu adjust (regulagem).

Therm. Sensor (Tratamento de sonda PTC): (somente com uma placa de extensdo de E/S
com entrada anal6gica). Permite uma protecéo térmica direta do motor, conectando-se na entrada
analégica Al3 as sondas PTC instaladas nos enrolamentos do motor.

Caracteristicas das sondas PTC:

Resisténcia total do circuito de sondas = 750 Q (a 20°C).

PI Regulator (Regulador PI): Configuravel para Al2 ou AI3 (com uma placa de extenséo de

E/S com entrada analdgica). Permite a conexdo de um sensor e ativa o regulador PI.

Parametros acessiveis no menu regulagem:

- ganho proporcional do regulador (rPG)

- ganho integral do regulador (rIG)

- fator de escala do retorno PI (FbS): permite ajustar o valor max. do retorno para que corres-
ponda ao valor maximo da referéncia do regulador PI.

- inversédo do sentido de correcéo (PIC): se PIC = ndo, a velocidade do motor aumenta quando
o erro for positivo, se PIC = sim, a velocidade do motor diminui quando o erro for positivo.

Se uma entrada légica for configurada para “Auto /manu” (comutag¢ao de referéncia), apenas a
entrada AlI3 sera utilizavel para o PI.

Torque limit (Limitagdo de conjugado): (Somente com a placa de extensao de E/S com entrada
analdgica Al3)

O sinal aplicado na AI3 atua de forma linear sobre a limitagdo de conjugado interna (parametro
TLI do menu "drive" (acionamento) ):

- Se AI3 =0V: limitagdo =TLIx0 =0

- Se AI3 =10 V: limitagdo = TLI.

Aplicagbes: Corregao de conjugado, de tragéo...
Funcdes de aplicacBes da entrada do encoder:
(somente com a placa de extenséo de E/S com entrada para encoder)

Regulacédo de velocidade: Permite uma correcdo de velocidade por encoder incremental ou
detector (ver documentacéo fornecida com a placa).

Referéncia de velocidade somatdria: A referéncia obtida na entrada do encoder é somada
com All (ver documentagao fornecida com a placa).

Aplicacdes:

- Sincronizagdo em velocidade de diversos inversores. O parametro PLS do menu "drive"
(acionamento) permite ajustar a rela¢éo da velocidade de um motor em rela¢&o a um outro.

- Referéncia por gerador de pulsos.
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Funcdes de aplicacBes das entradas e saidas configuraveis

Funcdes de aplicacédo das saidas logicas
Relé R2, saida estatica LO (com placa de extenséo de E/S)
Output control (Comando do contator a jusante) (OCC): configuravel para R2 ou LO

Permite o comando, pelo inversor, de um contator de isolagdo (situado entre o inversor e o
motor). A ordem de ligar o contator é feita no aparecimento de uma ordem de marcha. O
desligamento do contator ocorre assim que ndo houver mais corrente no motor.

Se a fungéo frenagem por inje¢éo de corrente continua for configurada, recomenda-se néo
fazé-la atuar por tempo excessivamente longo na parada, pois o contator se abrird somente
apos o fim da frenagem.

Drive Running (Inversor em marcha) (RUN): configuravel para R2 ou LO

A saida l6gica permanece em estado 1, se o motor for alimentado pelo inversor (presenca de
corrente), ou se uma ordem de marcha estiver presente e a referéncia for nula.

Freq. Attain. (Nivel de freqliéncia atingido) (FTA): configuravel para R2 ou LO

A saida l6gica permanece em estado 1, se a freqiiéncia do motor for superior ou igual ao nivel
de freqiiéncia regulado em Ftd, no menu adjust (regulagem).

FRH Attained (Referéncia atingida) (SRA): configuravel para R2 ou LO

A saida l6gica permanece em estado 1, se a freqiiéncia do motor for igual ao valor da referéncia.
HSP Attained (Velocidade alta atingida) (FLA): configuravel para R2 ou LO

A saida l6gica permanece em estado 1, se a freqiiéncia do motor for igual a HSP.

| Attained (Nivel de corrente atingido) (CTA): configuravel para R2 ou LO

A saida légica permanece em estado 1, se a corrente do motor for superior ou igual ao nivel de
corrente regulado em Ctd, no menu adjust (regulagem).

Mtr-Therm Lvl (Estado térmico atingido) (TSA): configuravel para R2 ou LO

A saida légica permanece em estado 1, se o estado térmico do motor for superior ou igual ao
nivel de estado térmico regulado em ttd, no menu adjust (regulagem).

BRK Logic (Comando de freio) (BLC): configuravel somente ao relé R2

Permite o controle de um freio eletromagnético pelo inversor, para as aplicagdes de movimento
vertical. Para os freios de movimentos horizontais, utilizar a fungéo “DriveRunning” (inv. em
marcha).

Velocidade do motor

Referéncia

Estado do freio
1

0

Relé R2
1

0

Subida ou descida
1

0

T brt bEt

T = temporizagdo ndo regulavel
Regulagens acessiveis no menu adjust (regulagens):

- freqiiéncia de abertura do freio (brL) - corrente de abertura do freio (Ibr)
- temporizacéo de abertura do freio (brt) - frequiéncia de fechamento do freio (bEn)
- temporizacéo de fechamento do freio (bEt)
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Funcdes de aplicacbes das entradas e saidas configuraveis

Recomendacéo de regulagens do comando do freio, para uma aplicagdo de movimento vertical:

1-

N
'

4-

5-

6 -

BrReleaselLev (Freqliéncia de abertura do freio) (brL):

Ajustar a freqiiéncia de abertura do freio ao valor dado por: escorregamento nominal multipli-
cado pela freqiiéncia nominal em Hz (g x FS).

Modo de célculo: escorregamento = ﬁ—)-NSN'SNr

- Ns = velocidade de sincronismo em rpm.

(para uma rede de 50 Hz: Ns = 3000 rpm para um motor de 2 pélos, 1500 rpm para um motor
de 4 polos, 1000 rpm para um motor de 6 p6los e 750 rpm para um motor de 8 pélos,

para uma rede de 60 Hz: Ns = 3600 rpm para um motor de 2 pélos, 1800 rpm para um motor
de 4 polos, 1200 rpm para um motor de 6 p6los e 900 rpm para um motor de 8 pélos).

- Nr = velocidade nominal para o conjugado nominal em rpm, utilizar a velocidade da placa de
identificacéo do motor.

Frequiiéncia de abertura = g x Fs.

- g = escorregamento calculado anteriormente.
- Fs = frequéncia nominal do motor (indicado na placa do motor).

Exemplo: para um motor de 4 pélos, velocidade de placa 1430 rpm, rede de 50 Hz.
g = (1500 - 1430) / 1500 = 0,0466.
Freqliéncia de abertura de freio = 0,0466 x 50 = 2,4 Hz

BrRelease | (Corrente de abertura do freio) (Ibr):
Ajustar a corrente de abertura de freio com a corrente nominal de placa do motor.

Observacéo sobre os itens 1 e 2: os valores indicados (corrente de abertura e freqiéncia de
abertura) correspondem aos valores teéricos. Se, durante os testes, o conjugado for insuficien-
te com os valores tedricos: conservar a corrente de abertura de freio na corrente nominal do
motor e baixar a freqiiéncia de abertura do freio (até 2/3 do escorregamento nominal). Se o
resultado ndo for satisfatorio, retornar aos valores teéricos e aumentar a corrente de abertura
de freio (o valor maximo é imposto pelo inversor) e aumentar a frequéncia de abertura de
freio progressivamente.

Acceleration (Tempo de aceleracao):

Para as aplicagdes com movimento vertical, aconselhamos regular rampas de acelera¢éo su-
periores a 0,5 segundos. Assegurar-se que o inversor ndo trabalhe em limitacdo de corrente.

A mesma recomendacéo é valida para a desaceleragéo.

Lembrete: para um movimento vertical, uma resisténcia de frenagem devera ser utilizada, e
sera necessario assegurar-se que as regulagens e configuragdes escolhidas ndo causem
trancos mecanicos ou perda de controle da carga sustentada.

BrReleasTime (Temporizacao de abertura do freio) (brt):

Ajustar em funcéo do tipo de freio, pois é o tempo necessario para o freio mecanico abrir-se.
BrEngageTime (Freqiiéncia de fechamento do freio (bEn):

Ajustar em 2 vezes o escorregamento nominal (no nosso exemplo 2 x 2,4 = 4,8 Hz). Em

seguida, ajustar em funcéo do resultado.

BrEngage Lev (Temporizagdo de fechamento do freio) (bEt):
Ajustar em funcgao do tipo de freio, pois é o tempo necessario para o freio mecanico fechar-se.
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Funcdes de aplicacBes das entradas e saidas configuraveis

Funcdes de aplicacdo da saida analégica AO

A saida analégica AO é uma saida em corrente, de AOL (mA) a AOH (mA),
AOL e AOH sendo configuraveis de 0 a 20 mA.

Exemplos AOL - AOH:
0-20mA
4-20mA
20-4mA

Motor Current (Corrente do motor) (c6digo OCR): fornece a imagem da corrente eficaz do
motor. AOH corresponde a duas vezes a corrente nominal do inversor, AOL corresponde a
corrente nula.

Motor Frequency (Freq. do motor) (Cédigo OFR): fornece a frequéncia do motor estimada
pelo inversor. AOH corresponde a frequiéncia maxima (parametro tFr), AOL corresponde a
freqiiéncia nula.

Output Ramp (Saida da rampa) (Cédigo ORP): fornece a imagem da freqtiéncia na saida da
rampa. AOH corresponde a frequéncia maxima (parametro tFr), AOL corresponde a freqiién-
cia nula.

Motor Torque (Conjugado do motor) (Cédigo TRQ): fornece a imagem do conjugado do
motor em valor absoluto. AOH corresponde a duas vezes o conjugado nominal do motor, AOL
corresponde ao conjugado nulo.

Signed Motor Torque (Conjugado do motor com sinal) (Cédigo STQ): fornece a imagem
do conjugado do motor e seu sentido:

* AOL corresponde a um conjugado de frenagem = 2 vezes o conjugado nominal
* AOH corresponde a um conjugado motor = 2 vezes o conjugado nominal.

. w corresponde ao conjugado nulo.
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Menu fault (falhas)

Este menu é acessivel na posicéo ﬂ do comutador.
As modificacdes podem ser feitas apenas com o motor parado, estando o inversor travado.

Mensagem

Cad.

Descricéo

Regulagem
de fabrica

Auto Restart

AEr

Esta fungdo permite um religamento automatico
do inversor se a falha cessou (escolha Yes/No).
Um religamento automatico é possivel ap6s
as seguintes falhas:
- sobretens&o na rede
- sobretensé&o no barramento CC
- falha externa
- perda de fase do motor
- falha na ligacéo serial
- falha de comunicacéo
- perda de referéncia 4-20 mA
- sobrecarga no motor (condicéo: estado térmico
inferior a 100%)
- sobreaquecimento no inversor (condicéo: estado
térmico do inversor inferior a 70%)
- Sobreaquecimento do motor (condigdo: resisténcia
das sondas inferior a 1 500 Ohms)
Quando a funcéo estiver ativa, apdés uma parada, o relé
de falha permanece fechado devido a uma ou vérias
destas falhas, e quando houver condi¢des de religa-
mento (desaparecimento da falha) o inversor efetua
uma tentativa de partida ap6s um periodo de 30 s.
Um max. de 6 tentativas sdo efetuadas, caso o inversor
ndo possa religar o motor. Se todas as 6 forem frustra-
das, o inversor se trava definitivamente com abertura do
relé de falha, até o rearme por desligamento do inversor.
Esta funcdo exige que a seqiiéncia associada
mantenha-se em operagao, e é necessario
assegurar-se que um religamento inesperado
néo represente perigo as pessoas ou ao
equipamento.

No
(n&o)

Reset Ture

r5E

Esta fungdo é acessivel se o rearme apos falha (reset)
for configurado para uma entrada I6gica.

2 opgdes possiveis: rearme parcial (RSP) ou total (RSG)

Falhas relativas ao rearme parcial (rSt = RSP)

- sobretensé&o na rede - sobretens&o bar. continuo
- sobreaquecim. no motor - perda de 4-20mA

- sobrecarga no motor - perda de contr. da carga

- perda de fase no motor - sobreaq. no inversor

- falha na ligacao serial - falha externa

- falha de comunicagéo - sobrevelocidade

Falhas relativas ao rearme geral (rSt = RSG): todas as
falhas. O rearme geral inibe todas as falhas, exceto
curto-circuito no motor (SCF) (marcha for¢ada).

Para configurar rSt = RSG:

1 - visualizar RSG

2 - pressionar a tecla "ENT"

3 - o inversor mostra "See manwal" (Ver manual)

4 - pressionar em A, e depois em Vv, seguido por "ENT".

RSP
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Menu fault (falhas)

Mensagem

Codigo

Descricéo

Regulagem
de fabrica

utPhaseloss

oFL

Permite a validacéo da falha de perda de fase do motor.
(Supressao da falha no caso de utilizacdo de um
seccionador entre o inversor e o motor).

Escolha Yes/No (Sim/ &o)

Yes
(Sim)

InPhaseloss

IPL

Permite a validagao da falha de perda de fase da rede.

Yes

(Supresséao da falha no caso de alimentagéo direta pelo
barramento continuo e em caso de alimentacdo de um

(Sim)
inversor

trifasico ATV58« U72M2, U90M2 ou D12M2 em monoféasico)

Escolha Yes/No (Sim/N&o)
Esta falha ndo existe para os ATV58-U09M2, U18M2,
U29M2 e U41M2.

ThernProTyre

EHE

Define o tipo de protegéo térmica indireta do motor,
efetuada pelo inversor. Se as sondas PTC estiverem
conectadas ao inversor, esta fungédo néo é disponivel.
Sem protecdo térmica: NO: Nenhuma

Motor autoventilado (ACL): o inversor leva em conta
uma desclassificacdo em funcéo da freqiiéncia de rotagao.
Motor motoventilado (FCL): o inversor ndo leva em cont
desclassificacdo em funcéo da freqiiéncia de rotacao.

ACL

auma

LossFol lower

LFL

Permite a validagéo da falha de perda de referéncia 4-20 mA.
Esta falha s6 é configuravel se os parametros de referéncia
min./max. Al2 (CrL e CrH) forem superiores a 3 mA.
Escolha Yes/No. Se CrL>CrH, LFL é travado em Yes.

No
(Nao)

Catch On Fly

Permite a validacdo de um religamento sem trancos
mecanicos apos 0s seguintes eventos:

- corte da rede ou simples desenergizacao.

- rearme ap0s falhas ou religamento automatico.

- parada por inércia ou parada por injegéo pela ent.légica.
- corte ndo controlado na saida do inversor.

Escolha Yes/No (Sim/N&o)

Se o relé R2 for configurado com a funcgéo 16g. de freio,
0 paréametro FLr permanecera travado em No.

No
(Nao)

Cont.. Stor

SEF

Parada controlada durante uma perda de fase da rede.
Esta fungdo somente é operacional se o parametro IPL
estiver posicionado em No. Se IPL for Yes, deixar StP
em posicéo No. Escolhas possiveis:

No: travamento no corte da rede.

MMS: Manut. Barramento CC: o controle do inversor

é mantido energizado pela energia cinética restituida
pela inércia, até o aparecimento da falha USF
(subtensao)

FRP: Por rampa: desaceleracdo conforme a rampa pro-
gramada dEC ou dE2, até a parada ou 0 aparecimento
da falha USF (subtenséao). Este funcionamento n&o
existe para os ATV58.U09M2, U18M2, U29M2 e U41M2.

No
(Néo)

RampeNotFoll

5dd

Esta funcéo é acessivel se uma realimentagéo por
tacogerador ou por gerador de pulsos for programada.
Se validada, ela permite travar o inversor quando um
ndo acompanhamento de velocidade for detectado
(diferencga entre a freqiiéncia estatérica e a velocidade
medida). Escolha Yes/No (Sim/N&o).

No
(Néo)
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Menu files (arquivos)

Este menu é acessivel na posi¢do ﬂ do comutador.
As operagdes sdo possiveis apenas com o motor parado, estando o inversor travado.

O terminal permite armazenar 4 arquivos, contendo configuragdes do inversor.

Mensagem Cad. | Descrigéo Regulagem
de fabrica

File 1 State F 15| Permite visualizar o estado do arquivo correspondente.| FRE

File 2 State F 2 5| Estados possiveis: FRE

File 3 State F 35| FRE: arquivo livre (Condigdo na entrega do terminal) FRE

File 4 State F 45| EnG: Uma configurag&o ja foi memorizada neste FRE
arquivo

Operat., Tyre F O E | Permite a selegdo da operagéo a ser realizada NO
nos arquivos. (N&o)

OperagOes possiveis:

NO: sem operacao solicitada (valor padréo a

cada nova conexao do terminal no inversor)

STR: operagdo de memorizagdo da configuragdo

do inversor em um arquivo do terminal

REC: transferéncia do contetido de um arquivo para

o inversor

Ini: retorno do inversor as regulagens de fabrica
O retorno aregulagem de fabrica anulara todas
as suas regulagens e sua configuracao.

Modo de operacéo

- Selecionar REC ou STR e pressionar "ENT".

1-

2 -

Se Operagéo = STR:

Visualizacdo dos nimeros de arquivos. Selecionar um arquivo por A ou Vv e validar com a
tecla "ENT".

Se Operagéo = REC:

Visualizagdo dos nimeros de arquivos. Selecionar um arquivo por A ou ¥ e validar com a
tecla "ENT".

I~ L]
- T Li
WIRING OK? ENT
Verificar se a fiagdo é compativel com a configuragéo do arquivo.
Anular com a tecla "ESC" ou validar com a tecla "ENT"
- o display pede agora uma segunda confirmagao a validar com a tecla "ENT" ou anular com
atecla "ESC".
Se Operagéo = Inl:
Validagao por "ENT"

- o display indica:

isplay indi L HL
- o display indica: WIRING 063 Nt

Verificar se a fiagdo é compativel com a configuracéo de fabrica.

Anular com a tecla "ESC" ou validar com a tecla "ENT".

- o display pede agora uma segunda confirmagé&o a validar com a tecla "ENT" ou anular com
atecla "ESC".

No fim de cada operacéo, o display retorna ao parametro "Operat. Type" (modo de operacéo),
em "NO".
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Menu files (arquivos)

Menu files (arquivos) (continuagéo)

Mensagem Cadigo | Descrigéo

Password [ 0d |Cddigo confidencial

A configuragdo do inversor pode ser protegida por um Cédigo confidencial (COd)

ATENGAO: ESTE PAR/A&METRO DEVE SER UTILIZADO COM CUIDADO. ELE PODE IMPEDIR
O ACESSO AOS PARAMETROS. QUALQUER MODIFICACAO DO VALOR DESTE PARAME-
TRO DEVE SER CUIDADOSAMENTE ANOTADA E REGISTRADA.

O cddigo é composto por quatro algarismos, sendo que o Ultimo permite fixar o nivel de acesso
que se deseja manter liberado.

) -
HHEHHA
este algarismo determina o nivel
de acesso autorizado, sem o cddigo correto.

O acesso aos menus, em fungéo do comutador de travamento de acesso situado na parte
traseira do terminal, sempre sera operacional, nos limites autorizados pelo cédigo.
O valor de Cdédigo 0000 (regulagem de fabrica) néo limita o acesso.

A tabela abaixo define a acessibilidade aos menus em fungéo do dltimo algarismo do cédigo.

Ultimo algarismo do cédigo

Menus Acesso impedido Visualizagcdo Modificacéo
Adjust (Regulagens) 0 exceto 0000 1 2

e9
Nivel 2: Adjust (regulagens),
Macro-config (macroconfig), Drive | 0 exceto 0000 3 4
(Acionamento), Control (comando), e
1/0 (config. de E/S), Fault (falhas), 9

Files (arquivos) (exceto cédigo),
Communication (se placa presente)

Application (aplicacao) 0 exceto 0000 5 6
(se placa presente) e9
Nivel 2 e Application (aplicagdo) 0 exceto 0000 7 8
(se placa presente) e9

Para acessar o menu APLICACAO (APPLICATION), consultar a documentagéo da placa de aplicagéo.
A modificacéo do codigo é efetuada pelas teclas @e @

Se um cadigo incorreto for introduzido, este sera recusado com a visualizacdo da mensagem:

I~ 1 _l
- o

Code incorrect

Apbs pressionar o botdo de comando ENT ou ESC do teclado, o valor mostrado do parametro
Code (codigo) torna-se 0000: o nivel de acesso permanece inalterado. A operagdo deve ser
retomada.

Para acessar os menus protegidos pelo codigo de acesso, deve-se primeiramente introduzir o
codigo, que sempre é acessivel no menu files (arquivos).
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Menus comunicacéo e aplicacdo/ assisténcia na opera¢do/ manutengao

Menu communication (comunicacao)

Este menu é mostrado somente se uma placa de comunicag&o for instalada. E acessivel na

posicao ﬂ do comutador. A configuragdo somente é possivel com o motor parado, estando o
inversor travado.

Para a utilizagdo com uma placa de aplicagdo de comunicagao, reportar-se a documentagao
fornecida com a placa.

Para a utilizagdo da comunicagdo por ligagdo serial RS485 do produto basico, reportar-se a
documentagéo fornecida com o kit de conexao RS485.

Menu application (aplicac&o)
Este menu é mostrado somente se uma placa de “aplicacéo do usuério” for instalada. E acessivel

na posi¢éo ﬂ do comutador. A configuragdo somente é possivel na parada, estando o inversor
travado. Reportar-se a documentacgéo fornecida com esta placa.

Assisténcia durante o funcionamento
Ver os visores de sinaliza¢éo no paragrafo "Apresentacdo”.
Manutencéo

Antes de qualquer intervencdo no inversor, desligar a alimentacédo e aguardar a descarga
dos capacitores (cerca de 3 minutos): extincdo do LED verde situado na face frontal do
inversor.

ATENCAO: atens&o continua nos bornes + e - ou PA e PB pode atingir 900V, dependendo
datenséo darede.

Em caso de anomalias na colocag&o em funcionamento ou na operagao, assegurar-se totalmente
que as recomendacdes relativas ao ambiente, & montagem e as ligacdes foram respeitadas.
Consultar o manual de operacao do Altivar.

Manutengao

O Altivar 58 nédo necessita de manutencdo preventiva. Entretanto, em intervalos regulares, é
aconselhéavel:

- verificar o estado e o aperto das conexdes.

- assegurar-se que a temperatura nas proximidades do produto permaneca em um nivel aceitavel,
e que a ventilagdo permaneca eficaz (duragdo da vida média dos ventiladores: 3 a 5 anos
dependendo das condi¢des de operacao).

- remover a poeira do inversor se necessario.

Assisténcia & manutencéo

A primeira falha detectada € memorizada e mostrada no display do terminal: o inversor se trava,
o LED vermelho se acende, e o relé de seguranga R1 é desligado.

Eliminacdo da falha

Desligar a alimentag&o do inversor no caso de falha ndo rearmavel.
Procurar a causa da falha para elimina-la.

Restabelecer a alimentagao: isto elimina a falha, se sua causa desapareceu.

Em alguns casos, pode ocorrer religamento automatico apds o desaparecimento da falha, se
esta funcao for programada.

43



Manutencgao

Falha mostrada

Causa provavel

Procedimento, solugéo

PHF

Mains Phase Loss

inversor mal alimentado ou
gueima de fusiveis

falta prolongada de uma fase
utilizagdo na rede monofasica
de um ATV58-U72M2, U90M2
ou D12M2 (trifasico)

- verificar a ligagdo da poténcia
e os fusiveis

rearmar

configurar a falha “In Phase
Loss” (cod. IPL) em “No”,

no menu FAULT (falhas)

USF - tensé&o de alimentag&o baixa - verificar a tensé@o da rede CA
Undervaoltade - queda de tensdo passageira

- resistor de carga deteriorado - substituir o resistor de carga
osF - tenséo de alimentagé@o muito - verificar a tenséo da rede CA
Overvaltade alta
OHF - temperatura do dissipador - controlar a carga do motor,

Irive Duerheat

muito alta

a ventilacdo do inversor e
aguardar o resfriamento para
rearmar.

OLF
Mot Overload

desligamento térmico devido a
sobrecarga prolongada

verificar a regulagem da
protecdo térmica, controlar
a carga do motor.

o rearme é possivel apés
cerca de 7 minutos.

ObF - frenagem excessiva ou carga - aumentar o tempo de desacele-
Overbraking arrastante racao, adicionar um resistor de
frenagem, se necessario.
OPF - corte de uma fase na saida - verificar as ligag6es do
Motor Phase Loss do inversor motor.
LFF - perda da referéncia 4-20mA - verificar a ligagéo
Loss Follower na entrada Al2 dos circuitos de referéncia
oCF - rampa muito curta - verificar as regulagens
Overcurrent. - inércia ou carga muito alta - verificar o dimensionamento
- bloqueio mecanico motor/inversor/carga
- verificar as condi¢gGes mecénicas
SCF - curto-circuito entre fases - verificar os cabos de ligagao

Short Circuit

ou curto-circuito fase-terra
na saida do inversor

(inversor desconectado), e a
isolagao do motor. Verificar a
ponte de transistores do inversor.

LCrF
Precharde Fault

falha de comando do relé
de carga
resistor de carga deteriorado

verificar as conexdes internas
do inversor e o resistor
de carga

SLF - falha de conexao entre - verificar a conexao, no conector
Serial Link F1t o terminal e o inversor para terminal do inversor
OEtF - temperatura do motor - verificar a ventilagdo do motor,

Motor Ouerheat

muito alta (sondas PTC)

a temperatura ambiente,
controlar a carga do motor.
verificar o tipo de sondas
utilizadas.

ESF
PTC Therm Sensor

ma conexao das sondas
ao inversor

verificar a ligacéo das
sondas ao inversor
- verificar as sondas
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Manutencao

Falha mostrada

Causa provavel

Procedimento, solugao

EEF
EEProm Fault

- erro de memorizacao
em EEPROM

- cortar a alimentacdo do
inversor e rearmar.

InF - falha interna - verificar as conexdes internas
Internal Fault - falha de conexé&o do inversor.

EPF - falha causada por um elemento | - verificar o elemento que
External Fault externo causou a falha e rearmar
SPF - auséncia de retorno - verificar a ligagéo e

Sp. Feedbk. Loss

de velocidade

0 acoplamento mecéanico
do sensor de velocidade

AnF
Load Ueer. F1t

ndo seguimento da rampa
velocidade inversa a referéncia

verificar a regulagem e a fiagéo
do retorno de velocidade.

- verificar a adequacgéo das
regulagens em relagéo a carga.
verificar o dimensionamento
motor-inversor e a necessidade
eventual de um resistor de
frenagem.

SOF

Overspeed

instabilidade
carga arrastante muito forte

verificar as regulagens e
parametros

adicionar um resistor de
frenagem

verificar o dimensionamento
motor/inversor/carga

LCnF
Network Fault

falha de comunicagé@o com
o fieldbus (barramento de
chéo de fabrica)

verificar a conexao da rede
ao inversor
- verificar o "time-out".

ILF
Int. Comm. F1t

- falha de comunicacao entre
a placa de aplicacdo e a placa
de controle

verificar a conexao da placa
de aplicacdo com a placa
de controle.

CFF

Ratind Fault-ENT

Ortion Fault-ENT

0Pt Missind-ENT
CKS Fault- ENT

Erro ocorrido provavelmente

apos troca de placa:

- mudanca do calibre da placa
de poténcia,

- mudanca do tipo de placa de
aplicacao, ou instalacéo de
uma placa de aplicacéo se ja
ndo havia alguma antes e se a
macroconfig. for CUS,

- placa de aplicacéo removida,

- configuragcdo memorizada
incoerente

Pressionar ENT faz aparecer

a mensagem: Fact.Set?

(regulagem de fabrica?) ENT/ESC

verificar a configuragao fisica
do inversor (placa de poténcia,
e outras)

cortar a alimentagdo do
inversor, e rearmar.

- memorizar a configuragdo em
um arquivo do terminal.
pressionar ENT para retornar
as regulagens de fabrica

CF I
Config, Fault

- a configuragéo enviada ao
inversor via comunicagéo serial
é incoerente

verificar a configura¢éo
anteriormente enviada
enviar uma configuragao
coerente.
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Memorizacao de configuracao e de regulagens

Referéncia do inversor ATV58 ............
N° de identificacdo eventual do usuario:
Placa de aplicag@o: ndo 0 sim O: referéncia .........ccccceevvvveivienincinieenns

Cadigo de acesso: NA0 T SIM LI ...eovieiieiieeeeeeee e
Configuracdo no arquivo n° ............... do terminal de operacédo
MaCTOCONTIQUIAGED: .....eeveeiieiieiieie ettt

Para configurag&o personalizada |CUS: Customize|, configura¢8o das entradas / saidas:

ALTIVAR Placa de aplicacao
Entradas légicas LI1: LI 5:
LI 2: LI 6:
LI3:
LI 4:
Entradas analégicas Al 1: Al 3:
Al 2:
Entrada do encoder Al3:
Relé R2:
Saida logica LO:
Saida anal6gica AO:
Parametros de regulagem:
Cadigo Regulagem Regulagem Cédigo | Regulagem Regulagem
de fabrica do Usuério (1) de fabrica do Usuério (1)
ACLC 3s s S5P5 25 Hz Hz
JdEL 3s S 5PE 30 Hz Hz
L5F 0 Hz Hz 5P 35 Hz Hz
HS5F 50/ 60 Hz Hz 4050 10 Hz Hz
FLG 20% % L E 05s S
SEA 20% % brl 0 Hz Hz
/£ H | Segundo modelo A Ibr 0A A
Idl Segundo modelo A bk 0s S
EdlC 0,5s S bLEnR 0 Hz Hz
S5dC 0,5 ItH A LEE 0s S
AL 5s S rPL 1
dEZ 5s 5 r 10 1/s /s
ELS 0 s FbS 0,1
usrc 1 FIC No (néo)
UFr 100% % dE5 1
SLFP 100% % CEd 1,36 In A
PFL 20% % EEd 100% %
5FP¢2 10 Hz Hz ELZ 200% %
S5F3 15 Hz Hz FEd 50/60 Hz Hz
S5FH4 20 Hz Hz

(1) deixar em branco gquando o parametro estiver ausente.
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Memorizacao de configuracao e de regulagens

Parametros do menu drive (acionamento):

Cadigo Regulagem Regulagem Codigo | Regulagem Regulagem
de fabrica do Usuério (1) de fabrica do Usuério (1)
Lm5 | segundo modelo \% dLF 4
Frb& 50/ 60 Hz Hz EL 200% %
nlr segundo modelo A cLl 1,36 In A
n 5 F | segundo modelo rpm AdC Yes (sim)
L 05 | segundo modelo JFPF 0 Hz Hz
ElUnr No (néo) FCLC 1
EFr 60/72Hz Hz S5FE LF
Al d No (néo) 5 F r | segundo modelo kHz
Fdhb No (néo) A d Yes (sim)
brA No (néo) SPC No (néo)
FrkE 0 Hz FLE DET
rPE LIN Hz FLS 1
(1) deixar em branco quando o parametro estiver ausente.
Parametros menu control (comando):
Cadigo Regulagem Regulagem Cdédigo | Regulagem Regulagem
de fabrica do Usuério (1) de fabrica do Usuério (1)
ELCC 2w AOL 0mA mA
ELE LEL AOH 20 mA mA
rlnr No (néo) S5Er No (ndo)
b5F No (néo) LCC No (ndo)
CrL 4 mA mA F5E Yes (sim)
CrH 20 mA mA Add 0
(1) deixar em branco quando o parametro estiver ausente.
Parametros menu fault (falhas):
Cadigo Regulagem Regulagem Cédigo | Regulagem Regulagem
de fabrica do Usuério (1) de fabrica do Usuério (1)
AEr No (néo) LFL No (néo)
r 5k RSP FLr No (néo)
OoFL Yes (sim) SEF No (néo)
IFL Yes (sim) 5dd No (nhéo)
EHE ACL

(1) deixar em branco quando o parametro estiver ausente.
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Sintese dos menus

Menu LANGUAGE (IDIOMA) Menu 2 - ADJUST (REGULAGENS)
- (continuagéo)
Mensagem | Codigo
Endlish L b Mensagem Cédigo
Frangais Lrb Preset Sp.6 - Hz| SPGB
Dieutsch Lnlb Preset 50,7 -Hz| 5P 7
Esfaniol Lnb BrReleaselev - Hz| 6~ 1L
Italiano Lnlb BrRelease I - A| /&-
BrReleasTine - =| brE
Menu MACRO-CONFIG BrEnda%e Lev - Hz| LER
(MACROCONFIG) BrEndad%eTine - =| LEE
— Tacho Coeff. dES
Mensagem Cadigo Curr.Lev.itt - A| CEd
Hdd & Handling [FEL Jod Fred. -Hz| 4o
GEn ¢ General Use | CF L J0G Dielay - 5| JGE
UT & lar, Tordue | CFG TrdLimit 2 - X ELZ
Ut Profile - X| PFL
Menu 1 - DISPLAY (SUPERVISAO) FI Prok. Gain FPL
PI Int. Gain - 7| - I
Mensagem Cadigo PI Coeff. FbLS
- PI Irwersion Fic
par, Shate i Fred.Lev.Att - Hz| FE o
Quput, Fred, - F - Curt Lew,Att - Al CEd
Motor speed - Thermlew,Att - X | EE£ 4
Motorcurrent. LLr
Machine Sed. usFr
Outkut Power OoFr
Mainslaltade UL n Menu 3 - DRIVE (ACIONAMENTO)
MaotorThermal EHF -
DriveThermal EHd Mensagem Codigo
Last Fault LFE Hom Mot UVolt - U] Uns5
Fred. Ref. LFr Hom, Mot Fred - Hz| Fr5
Hom.Mot.Curr = Al AL -
Menu 2 - ADJUST (REGULAGENS) Nom. Mot SPeed -rPm| » 5 F
. tat. Cos Phi cos
Mensagem Caodigo Auto Tuning EUn
Fred, Ref, - Hz| LFr Maw. Fred, - Hz| LFr-
Acceleration - s | ACC Eneray Eco nld
Deceleration - s | JEC I lim Adart. Fdb
Accelerate 2 - s | AL TiecRankAdart, brA
Decelerate 2 -5 | JEZ SwitchRame2 - Hz| FrE
Low Seeed -Hz| L 5P Rane Type rPE
High Speed - Hz| H5P [ECRanPCosff | &L F
Gain - %l FL Trd.Linit = X EL
Stability - %[ stA Int. ILim - Al CLJ
ThernCurrent. Al TEH Auto DC Ind. AdL
IC Ind.Curr. - R| 1dC motor P Coef FCC
IC Ind. Time - s| EdC Su Fred, Ture SFL
IC Stap Curr. - A SdC Su Fred, -kHz| SF -
Jume Fred, -Hz| JPF ND}SE‘ Reduct. nrd
LEP Time - 5| kLS Ze7] Motor S5PLC
Machine Coef. usc F Tyre PLE
IR ComPens, - X%| UFr Mur. Pulses FL
Slip Come, - % LFP
Preset S¢,2 - Hz| 5P2
Preset 50,3 - Hz| 5P 3
Preset Sr.4 - Hz| 5PY
Preset 50,5 - Hz| 5P5




Sintese dos menus

Menu 4 - CONTROL (COMANDO)

Mensagem

Cédigo

TermStrirCon
Tyre 2 Wire

R Inhibit.
deadb. /Pedst.
AIZ min Ref. -
AIZ Max Ref. -
Min Val. RO -
Max Ual, RO -
Save Ref.
Keyrad Comm,
Stop Priorit
Irivefdress

mA
mA
mA

Cr
ELE
rlr
b5F
CrL
CrH
AOL

oH
SEr
LCC
F5E
Add

Menu 5 - I/O (CONFIG.

DE E/S)

Mensagem

Cédigo

LIZ RAssidn.
LIZ Assidn.
LI4 Assidn.
LIS Assidn.
LI& Assidn.

=

=]
4

/
1

=]

—~ o~

~ =

HO :Not assidned
Rl :iReverse
RPZ:Switch rame2
JOG: JOG

+5P1 + Speed
-5Pi - Speeed
P52: 2 Preset SP
F54: 4 Preset 5P
P58: 8 Preset SP
NETiFreewhl Stop
ICI:IC Indect.
FST:Fast stor
CHP:Multi, Motor
TL2: Trd.Linit 2
FLO:Forced Local
RST:Fault Reset
RFC:Autosmany
ATH: Auto-tune

Menu 5 - 1/0 (CONFIG. DE E/S)

(continuacgao)

Mensagem

Caédigo

AIZ Assidn.
AIZ Assidn.

Al
A3

HO:Not. assidned
FRZ2:5reed Ref2

SAT:Summed Ref.

PIF:PI redulator
SFBiTacho feedbk
FTC: Therm, Sensor
ATL: Tordue limit

AIZAssigniencoder)

A3

HO:Not. assidned
SAI: Summed Ref.
RGI:PG feedbk

AD Assidned

AO

HO:Not. assidned
OCR:Motor Curr.
OFR:Motor Fred,
ORP:Rame Outrut
TRE: Motor tordue
ST@iSigned tordue

Menu 6 - FAULT (FALHAS)

Mensagem Cadigo
Auto Restart AL r
Reset. TuFe -5k
utPhaseloss oFL
InPhaseloss 1AL
Cont.. Stoe SEF
ThernProTyke EHE
LossFol lower LFL
Catch On Fly FLr
RampNotFoll 5dd

Menu 7 - FILES (ARQUIVO)

Mensagem

Caédigo

B2 Assidn.
L0 Assign.

,\
omn

HO:Not. assidned
RIUN: DriveRunning
OCC: OutreutCont.,
FTR:Freq Attain.
FLA:HSP Attained
CTR:I Attained
SRA:FRH Attained
TER:MtrTherm Lul
BLC:Brk Lodic

File 1 State
File 2 State
File 3 State
File 4 State
Orerat., Type

Conf. Code

F IS
Fes
F3s
Fys
FOE

r
Lo

Menu 8 - COMMUNICATION

(COMUNICACAOQ)

Consultar a documentagao fornecida
com a placa de comunicacao.

Menu 8 - APPLICATION (APLICACAO)

Consultar a documentacgéo fornecida
com a placa de aplicagéo.
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Funcéo Menus Paginas
+ Speed / - Speed (Mais / menos velocidade) | CONFIGURAGAO DE E/S 27-29-32
Acceleration (Aceleracéo) | REGULAGENS - ACIONAMENTO 15-21
Al2 min Ref / Max Ref (Entr. analég. Al2) | COMANDO 25
Analog/Logic Input  (Entradas configuraveis) | CONFIGURAGCAO DE E/S 27-28-29
Analog/Logic Output  (Saidas configuraveis) | COMANDO - CONFIG. DE E/S 26-28-29-36-37-38
Auto/manu (ComutagAo de referéncia) | CONFIGURAGAO DE E/S 27-33
Auto Restart (Religamento automatico) | FALHAS 39
Auto Tuning (Auto-regulagem) | ACIONAMENTO - CONFIG. DE E/S 20-27-34
BrEngage - BrRelease (Légica de freio) | REGULAGENS - CONFIG. DE E/S 18-28-29-36-37
Catch On Fly (Retomada em movimento) | FALHAS 40
DC Inj.Curr / Time (Frenagem por injecédo) | REGULAGENS - ACIONAMENTO 15-17-18-22
Deceleration - DecRAmpCoeff  (Desaceler.) | REGULAGENS - ACIONAMENTO 15-21
DecRampAdapt  (Adapt. automat. de rampa) | ACIONAMENTO 21
Drive Adress (Enderec¢o da comun. serial) | COMANDO 26
Energy Eco (Economia de energia) | ACIONAMENTO 21
Fast Stop - DC Inject. (Parada controlada) | CONFIG. DE E/S - FALHAS 27-40
Fault reset (Colocagéo ao zero das falhas) | CONFIG. DE E/S - FALHAS 27-29-34-39
Forced local (Forcagem local) | COMANDO - CONFIG. DE E/S 26-27-34
Int. I Lim (Limitagdo de corrente) | ACIONAMENTO 21-22
JOG (Funcionamento passo a passo) | REGULAGENS - CONFIG. DE E/S 17-18-27-29-31
Jump Freq. (Frequiéncia oculta) | REGULAGENS 16
LSP Time (Limite de tempo em vel. baixa) | REGULAGENS 16
Multi. Motor (Comutacéo de motores) | ACIONAMENTO - CONFIG. DE E/S 22-27-29-34
Operat.Type (Reg. fabrica / Memorizacéo) | ARQUIVO 41
Output Cont. (Contator a jusante) | CONFIGURACAO DE E/S 28-36
Password (Codigo confidencial) | ARQUIVO 42
PG Type (Malha com encoder) | ACIONAMENTO - CONFIG. DE E/S 23-28-29-35

PI coeff. - Pl Int. Gain (Regulador PI)

REGULAGENS - CONFIG. DE E/S

17-18-28-29-35

Preset Speeds (Veloc. pré-selecionadas)

REGULAGENS - CONFIG. DE E/S

16-18-27-29-33

Save Ref. (Memorizagéo de referéncia) | COMANDO 26
Standard/high torque (Conjugado stand./forte) | IDENTIFICACAO (rEF) 13
STOP Priorit (Prioridade de parada) | COMANDO 26
Sw Freq. Type (Freg. de chaveamento) | ACIONAMENTO 22
Switch Ramp 2 (Comutacéo de rampas) | REGULAG. - ACIONAM. - CONF. E/S 15-21-27-29-31
Tacho Coeff./ Feedbk  (Malha c/tacogerador) | REGULAGENS - CONFIG. DE E/S 19-28-29-35
TermStripCon (Comando 2/3 fios) | COMANDO 24-31
ThermCurrent  (Protegao térmica do motor) | REGULAG. - CONFIG. E/S - FALHAS |15-17-19-28-29-40
Therm. Sensor (Sondas PTC) | CONFIGURAGAO DE E/S 28-35

Trg. Limit - % (LimitacBes de conjugado)

REGULAG. - ACIONAM. - CONF. E/S

17-19-22-27-29-34

50




51



