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Para uma utilizacédo 6tima e adequada do conversor, leia atentamente
este documento.

As descricdes e esquemas se destinam, a principio, a pessoas
habilitadas.

As regulagens e a configuracdo do conversor afetam suas funcdes

e seu desempenho. Assegure-se de que as modificacdes feitas ndo
causem nenhum risco para o pessoal e o material.

Os produtos e as opc¢des apresentados neste documento, sdo a qual-
guer momento suscetiveis de evolucdo quanto as suas caracteristicas
de apresentacéo e de funcionamento. Sua descricdo nao pode, em
nenhum caso, revestir-se de um aspecto contratual.
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Caracteristicas técnicas

Montagem do modulo no produto

O moédulo VW3-G46101 pode ser conectado com o conversor energizado.

Montagem remota do mddulo

Kit de montagem remota: VW3-G46103
Neste caso, 0 médulo passara a ter um grau de protecéo IP65.




Colocacao em funcionamento

Apresentacdo do VW3-G46101

a) Frontal

@ Display de 7 segmentos
@ @ Sinalizador de programacéo
(3) Tecla DATA
® PROG @
@ Tecla PROGramacgao

%
@ @ @Tecla A Avanca
® ® ®

@Tecla ¥ Recua

St |

b) Lado traseiro

@Comutadores para regulagens e
configuracdes dos niveis 1, 2, 3;
ver na pagina 11.

. |2
. |1
ON —--—

Regulagem de fabrica
g B0 g

Descrigdo dos niveis
Os niveis 1 e 2 permitem regular e configurar o produto basico em funcéo da aplicacéo.
O nivel 3 permite reconfigurar o produto basico; este nivel é independente dos niveis 1 e 2.

Nivel 1: Permite acessar os parametros fundamentais para dar partida a um motor e
para-lo nas aplicagdes simples.

Nivel 2 :  Permite acessar os parametros complementares do nivel 1. O acesso a estes
parametros pode ser feito de forma independente.

Nivel 3: Permite reconfigurar o produto basico.
Exemplo : reconfiguragdo da saida analégica AO1 de 0 - 20 mA para 4 - 20 mA.




Colocacao em funcionamento

Organograma dos parametros

Nivel 1

Na primeira energizagéo, a
selegdo esta em para
os niveis 1 e 2, ou,

se a poténcia nao estiver

alimentada, o display indicara .

Pressionar A seleciona
0 apontador no parametro | L = r

Pressionar v seleciona
0 apontador no parametro

Parametro de supervisao

Parametro de regulagem

Parametro de configuracdo

NLEN

Escolha do tipo de parada

e o
dE -
v brc
E dc v

| v

iz




Colocacao em funcionamento

Nivel 2

Na primeira energizagao,

a selecdo esta em para

os niveis 1 e 2, ou,

se a poténcia nao estiver alimentada,
o display indicara .

Pressionar A seleciona
o parametro (L = r

Pressionar v seleciona
0 parametro

Parametro de superviséo
Parametro de regulagem

Parametro de configuragao

NUEE

Escolha do tipo de parada

dE ¢

| v
Edrc b rc
v v
B 5E

v
ERF
v
EL S
v
gL L




Colocacao em funcionamento

Nivel 3

Na primeira energizacao,
a selecdo esta em

s

R

m

-

Hr 5
v
[l
CLF
v
| oI
L 5L
v
0 -4
v
|:| Parametro de configuracdo | !
Lo
v
[
[ =
v
|
L 1L
v
Fhr




Colocacao em funcionamento

Parametros dos niveis 1 e 2

Parametro Tipo Gama de regulagem |Pré-regulagem | Pagina
Cos ¢ do motor Superviséo Oal 33
Estado térmico do motor Superviséo 0 a 250 (%) 33
Poténcia ativa do motor Supervisdo 0 a 255 (%) 33
Estado de carga do motor Supervisdo 0 a 250 (% de Cn¥) 33
Corrente do motor Superviséo 0 a 6000 (A) 33
Estado do Conversor Supervisao 33
Corrente nominal do Configuracéo | (0,5 a 1,3) IcL (A) 14
motor (IcL corrente nominal
do conversor)
Limitagdo de corrente Regulagem | 150 a 700 (% de In) oo 28
do motor (Max. 500% de IcL)
Rampa de conjugado Regulagem |1 a 60 (s) 28
de aceleragao
Tipo de parada Configuragdo ‘ -F- H -d- H -b- ‘ ‘ -F- ‘ 15
d E ¢ | Rampa de conjugado Regulagem |1 a60 (s) 29
de desaceleragao
Nivel de passagem Regulagem |0 a 100 (% de Cn*) 30
para parada por inércia
no fim da desaceleragéo
Nivel do conjugado Regulagem |0 a 100 30
de frenagem
Reforgo de tenséo (Boost) Configuracéo | 50 a 100 (% de Un) oF F 15
Conjugado de partida Regulagem |0 a 100 (% de Cn*) 31
Limitag&o do conjugado Regulagem | 10 a 200 (% de Cn*) oF F 31
maximo de aceleragao
Nivel de subcarga do motor Configuragdo | 20 a 100 (% de Cn*) oF F 16
Tempo de partida prolongado | Configuracéo | 10 a 999 (s) oF F 20
Protecéo térmica do motor Configuracdo ‘a FF|la ‘ 30 ‘ ‘ 1o ‘ 17

Cn*: conjugado nominal medido.




Colocacao em funcionamento

Parametros do nivel 3

Paréametro Tipo Gama de regulagem Pré-regulagem |Pagina
A r 5| Rearme automatico Configuracédo - oF F 20
Controle de conjugado Configuragéo — an 20
Compensacdao das perdas |Configuracdo | 0 a 90 (em %) 21
do estator
Configuracédo de AO1 Configuracédo || 020 420 21
Configuracéo de LI Configuracédo - L IA L IA 22
‘L IEHL IHHL IL HL I'r
LLIHL IEHL IC
Configuracéo de LO1 Configuragéo — EA I 23
Nivel de desligamento Regulagem | 50 a 300 (% de In) ofF F 32
por sobrecorrente
Deteccéo de rotacdo Configuracdo || o F F|{ 123 oF F 23
de fase
EF|
Configuracéo do relé R1 Configuracédo r IF 24
~ £ h | Retorno a zero do estado | Configuragdo no 24
térmico do motor -
Retorno as reg. de fabrica |Configuracédo — 25
Ajuste do tempo Configuracdo | 20 a 100 (em %) =i 25
de parada do motor
Configuracéo da saida Configuracédo - 26
analégica AO1
‘F’EI" AEhRK ch‘
Colocacéo na escala da Configuragéo — oo 26
saida analdgica AO1
Teste com motor de Configuracédo - oF F 27
baixa poténcia
Partida em cascata Configuracédo - oF F 27
Tempo de funcionamento | Configuragdo 27
apos colocacao a zero (em h)
Tempo antes de nova partida| Regulagem | 0a 999 (s) = 29
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Colocacao em funcionamento

Modo de colocacdo em funcionamento

Conversor travado (energizado - sem comando de partida)

Motor em funcionamento

2 A(jesso ao Nivel 1 . .
1 S&o possiveis regulagem e configuracéo dos

ON —= parametros do nivel 1.

|2 A(jesso ao Nivel 2 . .
1 S&o possiveis regulagem e configuracéo dos

ON —= parametros do nivel 2.

- |2 Acesso ao Nivel 3
1 S&o possiveis regulagem e configuracéo dos

ON —--— parametros deste nivel.

Somente os parametros
de regulagem sao modifi-
caveis.

N&o é possivel modificar
0s parametros de configu-
racdo, porém estes podem
ser visualizados.

O dltimo parametro regu-
lado ou configurado conti-
nua visualizado.

Modo de operacéo

Conversor travado ou motor em funcionamento

Posicéo de seguranga
g i Somente a visualizag&o esta ativa :
- mostra as grandezas elétricas de operagéo ou um cédigo de defeito.
ON —= g perac g

- leitura dos valores de regulagem.

11



Colocacao em funcionamento

Visualizacdo dos parametros de supervisédo

Indica o valor da corrente do motor, se
I .
ru o conversor estiver desbloqueado
(com comando de partida).

_ B, ] 5
L ecr DATA Conversor ndo desbloqueado

(sem comando de partida).

Indica o defeito presente, por exemplo, PhF.

rd4

-
-
il

O

> <

3

!

O método € idéntico para o parametro Ltr.

Para os parametros Lth e CoS

- 100 Indica o valor do estado térmico do motor
LEhR DATA oo

rd4

E possivel selecionar o parametro a visualizar a cada reenergizagéo. A selecdo se faz pela tecla
DATA, e refere-se somente aos parametros Lcr, Ltr e rdY. Acionar DATA para este Gltimo, oca-
siona somente uma memorizagao do apontador.

Visualizac&o dos parametros de configuracdo e de regulagem

Na primeira
energizagéo

Modo de operacgdo

. |2

[ |1
D e

Comutador na parte

4— de tras do médulo
DATA

,--
I'P
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Colocacao em funcionamento

Regulagem e configuracdo: VW3-G46101

Procura

Modo de colocagéo
em funcionamento

|2 .
do - Niv. 1
parametro ON —=
a
modificar
. |2 .
- Niv. 2
ON —=—
Modificacédo
da
regulagem
12
ou Ly ] [DATA |1 | Niv.3
'da 3 ON ~=-—
configuragao|
PROG
8 Sinalizador aceso
Modo de colocag&o em funcionamento
PROG

Sinalizador piscando

Espera a validacéo (tecla PROG) ou a
anulagéo (tecla DATA) da modificacdo
do valor do parametro.
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Apresentacéao das funcdes de configuracao

: Corrente nominal do motor

Este par@metro deve ser adaptado em funcéo da corrente do motor indicada na placa
de identificacdo do mesmo. Verificar que esta corrente encontra-se entre 0,5 e 1,3 IcL.

(IcL : Corrente nominal do conversor)

Regulagem de fabrica em fungdo do conversor e da posi¢éo do comutador
situado em baixo da tampa do bloco de controle

servico padréo servigo pesado
Calibre IcL (A) In (A) In (A)
D17 17 15,2 11
D22 22 21 15,2
D32 32 28 21
D38 38 34 28
D47 47 42 34
D62 62 54 42
D75 75 68 54
D88 88 80 68
Cl1 110 98 80
C14 140 128 98
C17 170 160 128
c21 210 190 160
C25 250 236 190
C32 320 290 236
C41 410 367 290
c48 480 430 367
C59 590 547 430
C66 660 610 547
C79 790 725 610
M10 1000 880 725
M12 1200 1130 880




Apresentacao das fungdes de configuracao

: Tipo de parada
Regulagem de fabrica:
Parada por desaceleracdo em controle de conjugado.
Parada por frenagem dinamica.
Parada por inércia.

: Reforco de tenséo (Boost)
Regulagem de fabrica:

Permite aplicar durante 100 ms uma tenséo regulavel de 50 a 100% da tensdo nominal
do motor.

Isto permite, no caso de um conjugado de partida insuficiente (atritos secos ou mecénica
elevada), iniciar a partida.

C
100 % —— Cd
un
Segundo a rampa
50 % + de aceleragéo
Un
|

15



Apresentacao das fungdes de configuracao

: Nivel de subcarga do motor
Regulagem de fabrica:

Parametro regulavel de 20 a 100% do estado de carga do motor Ltr. Esta fungéo sé é
vélida em regime permanente.

A subcarga deve durar no minimo 10 s (temporizagdo), se a subcarga for de curta
duracao e voltar acima do valor regulado em +10% de Cn (histerese), a temporizagéo
ser4 inibida.

Regulagem em 60% (subcarga permanente)

Lcri=—C

CnHio%t+=—————————— — — — — — — — — — — — —
! P I _ _ . Histerese
A~

0% fF————————— — —— — — — — —|—— — — —

Defeito | LIL F

Regulagem em 60% (subcarga de curta duracéo)
e

(Cn)100% + — — — — — — — — — — — —, S-———————————— -
. P P J— Histerese

E U T I’II
1
| 10 s (ver nota)
1

2% +-F—————— — — — — —I - —— — — = -
1
I
1 /L

7/
Y t
Inibicdo da ‘—f Defeito
temporizagédo

Nota: Para produtos com software V1.3IE07, a temporizag&o foi reduzida de 10s para 4s.
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Apresentacéao das funcdes de configuracao

: Protecé&o térmica do motor

Regulagem de fabrica: /

3

Servigo standard ou normal

Permite a adaptagao da classe de protegédo térmica a aplicagdo. Estas classes definem
uma capacidade de partida a frio e a quente.

Protec¢éo inibida

o
.
-

‘bl—:l—"‘

Subclasse 2

Classe 10 A

Classe 10

Subclasse 15

Classe 20

Subclasse 25

w ] v} - - [}
] u ] u [ma} o ny

Classe 30
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Apresentacéo das funcdes de configuracao

Curvas a frio

t(s)
10000

B\

AN
AW \\\ N
\ NN\ N\
\ AN NN\
NN N
\ ANRANANN
\NEAN N NSNS
NN N NN
\ AN
N I~ Classe : 30
\ \ \\ \\\§ Classe : 25
\\ N \‘ \\ Classe : 20
10 N\ N ~— ~~—
\\ \‘\ ‘\\\ —~ Classe : 15
N ~ R
N | Classe : 10
~—_
1 Classe : 10A
‘-.---~‘-“-‘
1 Classe : 2
0,5 Id/In

112 15 200 250 300 350 4,00 450 500 550 6,00 650 700 750 8,00
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Apresentacéao das funcdes de configuracao

Curvas a quente

t(s)
10000

1000 Y
L1LNY
1
[H11N
111NN
WA
LA
RN
NN
100 TA\—\, \\\ N\
\ \ AN
\ ANIANANAN
A\ NN N\
\ [\ NN
IRNANNNNN
RS NN\
\\ \ ‘\\\\\‘\\;\\\“~\‘EEEEEE‘~\;\~
\
10 N N N ~—
N\ ANy N D e S
N\ N - ~———~~—— Classe:30
\\\ \\\ \\\ Classe : 25
\‘ ~_ \\\ \\\‘ Classe : 20
N S~ Classe : 15
\\ ‘\\ \\\
N ~ 1 Classe : 10
\ ™~ Classe : 10A
1 S~
\\
\‘\ Classe : 2
0,5 Id/in

1,12 15 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 8,00
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Apresentacao das fungdes de configuracao

Regulagem de fabrica: | o F F

: Tempo de partida prolongado

Permite efetuar uma comparacgao entre o tempo de aceleracéo, antes da passagem em

regime permanente e um tempo previamente regulado por . Regulagem pos-
sivel de 10 a 999 segundos. Esta fungéo permite verificar todas as modificagdes da

cinematica (mecanica elevada, atrito seco). No caso de ultrapassagem do tempo, o

conversor entra em estado de defeito .

Hr 5 |: Rearme automatico

Regulagem de fabrica: | o F

Rearme manual
Rearme automatico

O conversor informa 3 tipos de defeitos. O rearme automaético refere-se somente aos
defeitos do tipo 1 e 2.

Defeito do tipo 1
O rearme do conversor é feito no desaparecimento do defeito.

Defeito do tipo 2

O rearme do conversor se faz por tentativas sucessivas a cada 60 s; ap6s 6 tentativas,
se o defeito ndo desapareceu, este torna-se ndo rearmavel.

Defeito do tipo 3
Unicamente rearmavel com um comando de partida.

A A selecéo da funcdo ArS é somente utilizavel numa seqiiéncia com
comando 2 fios.

: Controle de conjugado

Regulagem de fabrica:
Na posicéo a partida é feita com rampa de conjugado.

Para as aplicages onde ha motores em paralelo com um mesmo conversor, ou um
motor com poténcia muito baixa em relag¢&o ao calibre do conversor (utilizacdo de um

motor subdimensionado para ensaio do conversor), o controle de conjugado nédo é
indicado.

Para isto, a abertura da malha de conjugado é imperativa = .

A partida e a parada séo feitas por variacdo de tensao.




Apresentacéao das funcdes de configuracao

: Compensacao das perdas do estator
Regulagem de fabrica:

Permite otimizar a precis@o do conjugado de partida nas aplicacdes de conjugado
constante.
Regulagem de 0 a 90%.

: Configuragéo da saida AO1
Regulagem de fabrica:

Como padréo, a saida analégica AO1 é configurada como corrente do motor. Esta

saida pode ser configurada em 0 - 20 mA ou4-20mA .

21



Apresentacao das funcdes de configuracao

: Configuragéo da entrada logica LI

Regulagem de fabrica: |L /A | Parada por inércia

‘ L ‘ ‘ oF F ‘ N&o configurada

Parada por inércia

—
ju]

L IE Defeito externo
L IH Pré-aquecimento do motor
L IL Passagem ao modo local

Inibic&o de todas as protecdes

Rearme do defeito térmico do motor

~ ~ ~
™ ™ -

Partida e desaceleragdo em cascata

—
S

Rearme ap6s falha

L IA

—
m

—~
—

Parada por inércia
Permite através de um comando de parada, a passagem para a parada por inércia.

Defeito externo
Permite, em caso de defeito externo ao conversor, efetuar a parada deste.
O conversor entra em estado de defeito

Pré-aquecimento do motor

Se o conversor estiver energizado, a ativa¢do de LIH (passagem em 1) permi-
tir4 alimentar o motor com uma corrente limitada em 0,1 IcL para pré-aqueci-
mento. Um comando de partida inibird LIH (fim do pré-aquecimento).
Passagem ao modo local

A entrada LIL deve ser configurada para a utilizagdo do médulo de
comunicagéo VW3-G46301.

Inibicdo de todas as protecdes.

A ativacdo de LIl ocasiona a perda da garantia do produto, pois todas as
protecGes do produto serdo inibidas, e na ocorréncia de um defeito no sistema,
0 produto ndo podera proteger.

Rearme do defeito térmico do motor.

Partida e desaceleragdo em cascata de no maximo 255 motores (com relagéo
de poténcia de 1 a 2). Neste caso, a protecao térmica do motor é inibida e o
relé R1 é configurado em relé de defeito.

Rearme apos falha

é necessario pressionar a tecla | PROG | durante 10 segundos para
validar a configuragdode|L /H|oude |L ! /| (para evitar qualquer erro)

!
L1
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Apresentacao das funcdes de configuracao

: Configuragéo da saida l6gica LO1
Regulagem de fabrica: Alarme térmico do motor

‘ Lo I‘ ‘ oF F ‘ N&o configurada
Alarme térmico do motor
ol Motor alimentado

E A || Alarme térmico do motor

Passagem ao estado 1, com sobrecarga térmica do motor.

Motor alimentado

Passagem ao estado 1, na presencga de corrente no motor.

F' | - |: Deteccéo de rotacéo de fase

Regulagem de fabrica: |o F F

‘ Fhr ‘ oF F ‘ N&o configurada
123 Sentido de rotacgao direto
321 Sentido de rotagao reverso

Permite detectar o sentido de rotacéo de fase da rede, se este ndo corresponder a

selegdo, o conversor passard em estado de defeito .

Esta fungdo é somente ativada no momento de um comando de partida, (
piscante).

23



Apresentacao das fungdes de configuracao

: Configuragéo do relé R1

Regulagem de fabrica: | - | F

relé de defeito

Com um defeito "n&o rearmavel" ou de tipo 1 ou 3, o relé de defeito desliga.
Com um defeito de tipo 2, o relé permanece ligado.

relé de isolagdo (comando de um contator de linha)

Com um defeito "n&o rearmavel” ou de tipo 1, 2 ou 3, o relé desliga.

: Retorno ao zero do estado térmico do motor
Regulagem de fabrica:

Sem retorno ao zero do estado térmico do motor

Retorno ao zero do estado térmico do motor

Apos cada comando de retorno ao zero do estado térmico do motor, o parametro

retorna ao . A utilizacdo deste parametro deve ser limitada a

operagBes de manutengao (troca de motor, ...).

24



Apresentacao das funcdes de configuracao

: Retorno as regulagens de fabrica
Regulagem de fabrica:

Sem retorno as regulagens de fabrica

Retorno aos valores regulados em fabrica

O parametro |/~ £ | retorna automaticamente a regulagem de fabrica.

. Ajuste do tempo de injecao de corrente no final
da frenagem

Regulagem de fabrica: =4

Permite ajustar o tempo de inje¢&o de corrente.
Regulagem de 20 a 100 (%).

Exemplo : Frenagem dindmica = 10 segundos
O tempo de parada pode variar de 2 a 10 segundos

‘ EbLA ‘ = 20 ‘ corresponde a um tempo de parada de 2 s

‘ EbLA ‘ = ‘ oo ‘ corresponde a um tempo de parada de 10 s

25



Apresentacéao das funcdes de configuracao

: Configuragéo da saida analégica AO1

Regulagem de fabrica: | Ac

‘ A a‘ oF F ‘ N&o configurada
Acr Corrente do motor
AEr Conjugado do motor
AEhR Estado térmico
Aco Fator de poténcia
Ao F Poténcia ativa

Esta saida pode ser configurada para 0 - 20 mA ou 4 - 20 mA pelo parametro

e a colocagado na escala se efetua por

H 5 c]: colocagsio na escaladasaida | A o

Regulagem de fabrica: | 200

Regulagem de 50 a 500% do valor selecionado.

20 mA corresponde ao fim de escala.

n
o

-y

Exemplo : Configuracédo da saida anal6gica AO1 a leitura da corrente do motor em

4 - 20 mA com uma escala de saida correspondendo a 50% de In.

()= [aec]
(54~ [s2d]
) (o]

corrente do motor

saida em 4 - 20 mA

20 mA corresponde a 50% de In

26



Apresentacéao das funcdes de configuracao

5 5 E |: Ensaio com motor de poténcia baixa
Regulagem de fabrica: |o F F

Para verificar o conversor em ambiente de teste ou de manutengdo sem utilizar um

motor equivalente ao calibre do conversor (em particular para os conversores de

poténcia elevada), colocar ‘ 55k ‘ em ‘ o

. Neste caso, o defeito de fase PhF

ser4 inibido e o motor ndo ser& protegido. O parametro CLP (controle de conjugado)
serd automaticamente desativado.

retorna ao estado | = F F| no desligamento da tenséo de controle.

Para uma nova partida com controle de conjugado, é necessario reativar CLP em

posigdo | o

: Partida em cascata

Regulagem de fabrica: |o F F

Permite a partida e a parada de diversos motores em cascata (maximo 255).

~ |: Indica o tempo de funcionamento, expresso em horas, ap6s a Ultima colocagdo a
zero. Esta efetua-se somente pela ligagdo serial.

27



Apresentacao das fungdes de regulagem

: Limitac&o de corrente do motor

Regulagem de fabrica: Standard ou normal
Severo

Permite regular a corrente de partida entre 150 a 700.

Este pardmetro se expressa em % de In. A corrente de limitagéo ser& definida também
em fungdo do valor de In (corrente nominal do motor) e de IcL (corrente nominal do
conversor)

pela formula ILt <500 x %
Valor restrito em 700 para In < 0,7 IcL

Exemplo : ATS-46D17N

paraln =17 A ILt =500
parain=22 A ILt =500 x % = 386

para In = 8,5 A (o menor valor regulavel de In) ILt =700 (valor limite)

H = = |: Rampa do conjugado de aceleracéo
Regulagem de fabrica:

Permite regular a rampa de conjugado de aceleragédo. A gama de regulagem é com-
preendida entre 1 e 60 segundos para passar do conjugado nulo ao conjugado nomi-
nal. Isto adapta a progressividade da partida pela modificacdo da rampa da referéncia
de conjugado.

Cn

W% T————g———+——————

80 %

60 %

40 %

20 %

0%

E possivel otimizar a partida sem modificar a progressividade, definindo um conjugado
inicial tq0. Uma limitagdo da referéncia de conjugado é possivel por tLI.

28



Apresentacao das fungdes de regulagem

dE | Rampa do conjugado de desaceleracdo

Regulagem de fabrica:

Permite regular um tempo compreendido entre 1 e 60 segundos para passar
do conjugado medido até o conjugado nulo. Isto adapta a progressividade da
desaceleracéo e evita os choques hidraulicos nas instalagées de bombas,
modificando a rampa da referéncia do conjugado.

= Conjugado medido

100 % -+

20 % A

0%

t(s)

dE ¢

Nas aplicagdes do tipo bomba, o controle da desaceleracéo ndo é necessario abaixo

do nivel de carga regulado por m (nivel de passagem para parada por inércia).

Nota : Se o conjugado for inferior a , isto &, 20% do conjugado

medido, a desaceleragdo controlada néo sera ativada e havera parada por inércia.

: Tempo antes de nova partida (em segundos)
Regulagem de fabrica:

Tempo minimo de espera entre um comando de parada e um novo comando de
partida, quando a parada é por inércia.

Tempo minimo de espera entre o fim da rampa e um novo comando de partida, quando

a parada é por frenagem ou por desaceleracéo controlada.
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Apresentacao das fungdes de regulagem
: Nivel de passagem em parada por inércia no fim da
desaceleracao
Regulagem de fabrica:

Permite regular o nivel do conjugado final entre 0 e 100% do conjugado nominal do
motor.

: Nivel do conjugado de frenagem
Regulagem de fabrica:

Permite regular o nivel da corrente de frenagem dinamica na gama de 0 a 100.
O tempo de frenagem néo é regulavel e depende do nivel da corrente; o ajuste deve

ser feito em fungdo da aplicacao.

A frenagem dinamica é somente ativa até 20% da velocidade, a parada total do motor é

ajustavel por |[ELA | .

Velocidade do motor

100 %

20 %

Tempo de frenagem ajuste da_| '
dinamica parada do motor
por EbA




Apresentacao das fungdes de regulagem

E H [1|: conjugado de partida
Regulagem de fabrica: | /0

Regulagem do conjugado inicial das partidas, na gama de 0 a 100% do conjugado
nominal.

Cn

100 %

t(s)

E L [|: Limitagdo do conjugado maximo de aceleracéo
Regulagem de fabrica: | o F F
Regulagem de 10 a 200% de Cn.

Permite restringir a referéncia do conjugado de aceleracéo para evitar a passagem em
funcionamento hipersincrono nas aplicagdes com inércia elevada.

Cn Exemplo com

100% ———————————————— i
//‘ ‘E L ’I =

7z

|

80 % T

0%

Se tLI = tq0 : conjugado constante de aceleragéo
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Apresentacao das fungdes de regulagem

£l 1L |: Nivel de desligamento por sobrecorrente

Regulagem de fabrica: H

Parametro regulavel de 50 a 300% da corrente nominal do motor In.
Esta funcéo é ativa somente em regime permanente.
A sobrecorrente, em relagéo ao nivel ajustado, deve durar por um minimo de 10 s

(temporizagao); se esta sobrecorrente for de curta duragéo e voltar abaixo do valor
regulado em 10% de In (histerese), a temporiza¢&o seré inibida.

Regulagem em 80%

ol
30%+—————————— — — — — — — — — — — — — — — — — -
80
Histerese
50 % - 4----------—-—-—-—-"—-—-"————-
10 s

Alarme em LO2 t

Regulagem em 80%

300%f ———————

//\ \u/\\ Histerese
7

50% + — A — —|—- —— — - Pt ——— et ———— = —— — — ] -

10s 10s
t
Inibigdo da ~— Alarme em LO2 Desativagéo de LO2
temporizagao
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Apresentacéo das funcdes de supervisao

: Estado do conversor (sem ordem de marcha)

Um comando de partida ou de parada faz passar a visualizagéo para
piscando, durante as fases de aceleragéo, de desaceleracao ou de frenagem. A

visualizagéo é fixa apds a fase de aceleragéo.

A visualizacéo retorna para no fim da desacelerac&o ou da frenagem.

Nota : Se a poténcia ndo estiver alimentada, o display indicara .

: Corrente do motor

Visualizagdo em ampeéres para as correntes < 1000 A.

Exemplo: 1,5A - 15
204A - Z04
892A - H5~72

Visualizagdo em quiloampeéres para as correntes > 1000 A.

Exemplo: 1233A - [Z23

: Estado de carga do motor

Em % de Cn, varia de 0 a 250%.

- Estado térmico do motor

De 0 a 250%.

: Cos ¢ do motor

Variade Oa 1.

indica um cos ¢ = 1.
indica um cos ¢ = 0,5.

: Poténcia ativa do motor

Varia de 0 a 255%.

oo indica a poténcia correspondente a corrente In regulada.
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Assisténcia a manutencao

Cddigos de defeito

Cadigo

Causas provaveis

Acdes corretivas

Sobrecorrente

- Curto-circuito na saida
do conversor

- Curto-circuito interno

- Contator de bypass
colado

- Desenergizar o conver-
sor, verificar os cabos
de ligagdo e a isolacédo
do motor

- Verificar os tiristores

- Verificar o contator de
bypass (contato colado)

Reconhecimento do calibre
- Defeito nas conexdes
internas

- Verificar as conexdes
internas apoés o corte
da alimentacéo.

Inverséo de fase

A rotacdo das fases da
rede nédo é concordante
com a selecédo feita

por Phr.

Inverter duas fases
da rede

Defeito ndo rearméavel

Defeito de fase

- Falta de fase da rede

(t =500 ms)

- Conversor ndo alimentado
L1-L2-L3

- Possivel queima de fusivel
- Microcorte da rede

(t =200 ms)

- Rede muito perturbada

Verificar :

- Atenséo

- Os fusiveis de linha
ou o disjuntor

- A sequiéncia de
alimentacéo

- As ligacdes dos
bornes L1-L2-L3

Defeito de frequiéncia
- Frequéncia da rede fora
das tolerancias

Verificar que a frequéncia
da rede esteja entre
50Hz +£2,5Hz

(47,5 Hz - 52,5 Hz)

60 Hz + 3,6 Hz

(56,4 Hz - 63,6 Hz)

Tipo 1

Com comando a 2 fios,
defeito rearmavel
automaticamente por
6 tentativas sucessivas
e desaparecimento do
defeito.

Apos o sexto defeito,

0 conversor passa

em estado de defeito
ndo rearmavel.

Defeito da alimentacédo
de poténcia num
comando de partida

- Unicamente com R1
selecionado como relé
de defeito

Verificar :

- Atensédo de
alimentacéo

- Os fusiveis de linha
ou o disjuntor

- A sequéncia da
alimentacéo

Tipo 2

Defeito rearmavel
automaticamente no
desaparecimento do
defeito, quando for
selecionado o
rearme automatico
(comando a 2 fios).
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Assisténcia a manutencao

Cédigo

Causas provaveis

Acdes corretivas

~—
7.'

Defeito de rotor bloqueado
- Detecgdo de uma corrente
superior a 5 In em regime
permanente (t =200 ms )

Verificar
- A mecanica

O defeito existe se o
Altistart for by-passado
por um contator

Subcarga do motor

- Nivel de carga inferior
ou bomba cavitando;
regulagem de ULL

- Bomba sem vazao

Verificar o circuito
hidraulico

Partida muito longa

Verificar a mecanica,

I |- I=| | Para passar em regime desgaste, mecanica
L1 permanente; tempo pre- dura
viamente regulado por tLS
Defeito da ligacéo serial Verificar a conexdo de Al
— — | interna Verificar o médulo
51 F VW3-G46101.

Nao utilizar os médulos
VW3-A16101 ou 102.

i
n~
7.'

Defeito externo

Verificar o defeito
considerado

T3
~—
‘I‘l

Defeito térmico do motor
Desligamento térmico

por sobrecarga prolongada
do motor

Verificar

- O regime da classe

de protegéo térmica

- A regulagem da corren-
te de limitagé@o

03

Defeito térmico do
conversor
Desligamento térmico
por sobrecarga do
conversor

Esperar a anulagéo do
defeito térmico

Tipo 3
Defeito rearmavel
com comando de
partida
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