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Este documento permite efectuar los ajustes del Altivar 68.
Para la conexién y la puesta en marcha, consultar ademas la guia de explotacion.

Las funciones de deteccion del variador (sobrevelocidad, fallo motor externo) no deben considerarse
funciones de seguridad cuando exista algin riesgo para las personas. En tal caso deben preverse
protecciones externas al variador.

Cuando el variador esta encendido, los elementos de potencia y un determinado nimero de componentes de
control se conectan a la red de alimentacién. Es extremadamente peligroso tocarlos. La tapa del
variador debe permanecer cerrada.

De forma general, cualquier intervencidn, tanto en la parte eléctrica como en la mecanica de la instalacion o
de la maquina, debe ir precedida de la interrupcion de la alimentacion del variador.

Una vez desconectado el ALTIVAR de la red, espere un minimo de 10 minutos antes de
manipular el aparato. Este periodo de tiempo corresponde al tiempo de descarga de los condensadores.
Asegurese de que la tensién entre las bornas + y — es inferior a 60 V —.

En explotacion el motor se puede detener, al suprimir las 6rdenes de marcha o de la consigna de velocidad,
mientras que el variador permanece encendido. Si la seguridad del personal exige la prohibicion de cualquier
arranque intempestivo, este bloqueo electrénico se hace insuficiente: Prevea una interrupcién del
circuito de potencia.

El variador incluye dispositivos de seguridad que pueden, en caso de que se produzcan fallos, controlar la
parada del variador y la parada del motor. Este motor puede sufrir una parada mediante bloqueo mecanico.
Por ltimo, las variaciones de tensién, de las interrupciones de alimentacion especialmente, también pueden
ser el motivo de determinadas paradas.

La desaparicion de las causas de las paradas puede provocar un rearranque que suponga un riesgo para
determinadas maquinas o instalaciones, especialmente para las que deben ser conformes a las normas
relativas a la seguridad.

Es importante, por tanto, para estos casos, que el usuario se proteja contra dichas
posibilidades de rearranque con la ayuda de un detector de velocidad baja que
provoque, en caso de parada no programada del motor, la interrupcion de la
alimentacion del variador.

Rearranque automatico:

El ajuste de determinados parametros provoca el arranque automatico del variador cuando la alimentacion de
potencia se aplica al variador. En ese caso es preciso asegurarse de que dicho arranque no supone peligro
para nadie.

Los productos y materiales que se presentan en este documento son susceptibles de sufrir cambios o
modificaciones tanto en el aspecto técnico como en el de utilizacion. La descripcion de los mismos no puede,
bajo ninguin concepto, revestir un caracter contractual.

La instalacidn y la puesta en marcha de este variador deben efectuarse segun las normas internacionales IEC
y las normas nacionales locales. Su cumplimiento es responsabilidad del integrador, que, si se encuentra en
la comunidad europea, debe respetar, entre otras normas, la directiva CEM.

El respeto de estas normas fundamentales de la directiva CEM viene condicionado especialmente por la
aplicacion de las prescripciones que contiene el presente documento.

El variador Altivar 68 debe ser considerado como un componente; no es ni una maquina ni un aparato
preparado para funcionar segun las directivas europeas (directiva sobre maquinaria y directiva sobre
compatibilidad electromagnética). Garantizar la conformidad de la maquina con dichas directivas es
responsabilidad del cliente final.
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1. Datos que se necesitan antes de poner el variador en tension

« Tomar los datos de la placa de caracteristicas del motor. Resultara util para introducir los datos en el men(: datos del motor.
+ Consulte la guia de programacion para asimilar el funcionamiento de la consola de programacion (capitulo “Consola de control, filosofia
de los menus, parametrizacion, puesta en marcha”).

2. Puesta en tension del variador

+ Para poner en tension el variador, se puede proceder de dos maneras:
- através de la alimentacion de red en L1, L2, L3
- através de una alimentacion auxiliar 24 Vcc conectada a las bornas P24V y POV.
+ Lea los consejos que aparecen en la guia de explotacion para instalar el variador.
El cuadro situado en la parte superior de la pantalla es una guia para simplificar el acceso a los ajustes. El meniu que se esta utilizando
aparece indicado en la parte inferior izquierda de la pantalla.
+ Lalinea B (B1, B2,...) corresponde a los ajustes minimos que se deben realizar para poner el aparato en servicio.

3. Ajustes minimos que deben realizarse

Al poner en tension el variador, aparece el menu A1 “visualizacion”.

+ IraB1y seleccionar el idioma.

+ Ira B3 e introducir los datos de motor indicados en la placa de caracteristicas: Potencia nominal, intensidad nominal, tension nominal,
frecuencia nominal, velocidad nominal.

+ Elegir el tipo de sehal para la "consigna auto" (referencia de velocidad): intensidad en D1.04, tension en D1.00.

+ Volver a la posicion A1 “visualizacion (memo.)” para memorizar los parametros.

4. Consejos de ajuste con una unidad de frenado externa conectada al variador
(aplicacion elevacion):

+ Indicar la presencia de una unidad de frenado en C1.03 (ajuste 1, 5 6 6 en funcion del tipo de unidad de frenado).
(Esto es para evitar que la rampa de deceleracion se adapte automaticamente al frenar.)

+ Elegir una logica de freno en C6.01 (elevacion o traslacion).

+ Realizar los ajustes de acuerdo con la guia, sin olvidar regular la variacion de velocidad en C6.10.

5. Autoajuste, medida de los parametros de los motores

Si la aplicacion requiere prestaciones especiales, es necesario medir los parametros de los motores.

+ L1, L2y L3 deben recibir alimentacion de potencia para poder realizar el autoajuste.

+ Comprobar que no exista ninguna solicitud de marcha en las érdenes logicas.
Si el variador dispone de una tarjeta de ampliacion de entradas/salidas, la entrada DI5 debe estar situada en 1 ya que el variador debe
estar desbloqueado.

+ Ir a B4.00 para poner en marcha la medicion de los parametros de los motores.
Para realizar la medicion de forma rigurosa, el motor no tiene que estar girando durante la fase de medicion (retorno de aire en un
ventilador) y ademas tiene que estar frio. Las sehales eléctricas enviadas al variador para realizar la medicion no provocan la rotacion
del motor. El autoajuste dura de 2 a 4 minutos dependiendo del tamano del motor.

6. Ajuste de los parametros propios de la aplicacion

Los ajustes pueden realizarse de dos maneras:
+ yendo directamente a la funcion en la que esta situado el parametro de ajuste deseado.

P.ej.: asignacion de las entradas/salidas elegidas en D1...D6, el tipo de control (local, distancia) en E1...E6.
+ o utilizando las configuraciones previas adaptadas a las aplicaciones corrientes.
Dichas configuraciones previas se llaman macroaplicaciones. El variador posee 4 macroaplicaciones que se corresponden con las
principales aplicaciones. Cuando se selecciona una macroaplicacion, los parametros de ajuste y las entradas/salidas del variador se
ajustan automaticamente para adaptarse lo mejor posible al tipo de aplicacion elegida, con el fin de simplificar el planteamiento del
usuario.
La configuracion de fabrica es la macro cinta transportadora que se utiliza generalmente para las aplicaciones de par constante de tipo
cinta transportadora.
El “menl corto” en B5 es una seleccion (un filtro) de los parametros clave de la aplicacion que corresponde a la macroaplicacion elegida
y de todos los parametros modificados por el usuario, es decir distintos del ajuste de fabrica. Este menl permite identificarlos y acceder
a ellos rapidamente. Cuando uno de estos valores recupera su valor de fabrica, desaparece del menu corto.

7. Seleccionar una macroaplicacion

+ La macro se selecciona mediante el parametro B2.03 “selecc. Macro”.




8. Ajustar los parametros propios de la aplicacién

+ Ir al mena corto B5 y adaptar los ajustes a la aplicacion.

Para conocer los ajustes de fabrica de las distintas macros, se recomienda consultar el capitulo Macroaplicacion.

Comprobar que las entradas analdgicas (consignas) y logicas (6rdenes de marcha hacia adelante y hacia atras) estan correctamente
configuradas.

9. Memorizacioén de los parametros

+ guardar los ajustes en la memoria del variador, volviendo a la posicion “visualizacion” en A1 (o mediante el software PC con el parametro
A1.00).
De este modo se memorizan los nuevos ajustes en la memoria del variador después de un corte de la alimentacion. Asimismo, los
parametros quedan automaticamente memorizados cuando han transcurrido 5 minutos seguidos desde que se puso el variador en
tension.

Atencion: si una vez que haya hecho los ajustes y guardado la configuracion en la memoria del variador decide seleccionar una nueva

macroaplicacion, los parametros de esta Ultima "machacaran" la anterior configuracion.

* memorizar los parametros en una de las dos macros de usuario 1 (0 2).
La “macro de usuario” permite memorizar una configuracion completa en un espacio de memoria especial. Se puede memorizar dos
configuraciones completas en B2.01 (macro Ut1) y en B2.02 (macro Ut2). Los parametros de una de las macros de usuario pueden
utilizarse en la configuracion corriente del variador, bien por configuracion, para lo que debe elegirse una macro de usuario en B2.03,
bien por seleccion con una entrada logica, ver B2.04.

10. Modos de control del variador

Existen varios modos de control del variador:
+ mediante las teclas de la consola de programacion
mediante el bornero
+ por el bus
+ por la conexion RS232.
Puede elegirse uno u otro modo de control mediante una entrada logica asignada al control LOCAL/DISTANCIA (LOCAL/REMOTE). Para
simplificar el vocabulario, diremos que el modo local se refiere al control mediante la consola (el operador controla el variador estando
cerca de la maquina) y el modo distancia, al control a través del bornero o del bus (control del variador por un autbmata).
Ver el esquema en D2y la seleccion de los modos de control del variador en E4.

Consigna

+ Comprobar la asignacion de las entradas analbgicas: seleccion de una consigna de corriente D1.04 o de tension D1.00.

La consigna “cons.f.auto” esta programada en una entrada de corriente con ajuste de fabrica. Si se utiliza un potenciometro para la
consigna, es necesario volver a asignar “cons.f.auto” a una entrada de tension (AlV). No puede seleccionarse una misma consigna 2
veces (una vez en la entrada de tension y otra en la entrada de corriente). Por lo tanto, es necesario anular la anterior asignacion antes
de volver a asignarlas.

Con una entrada logica, es posible elegir entre 2 consignas: una llamada MANU y la otra AUTO (ver el esquema D1 y la asignacion de
una entrada AUTO/MANU en D2). Si se utiliza una tarjeta de ampliacion de entradas/salidas, la entrada DI5 (bloqueo) debe estar en 1
para permitir el control de motor.

Orden de marcha

+ Control local:
El variador puede controlarse directamente desde la consola:
- presionar la tecla Local/distancia (LOCAL/REMOTE). Comprobar en la pantalla que se ha pasado al modo local.
- presionar la tecla verde RUN para arrancar y la tecla roja STOP para parar.
- dar la consigna mediante las teclas A, ¥ y los sentidos de marcha mediante las teclas «, ».
+ Control distancia:
Comprobar en A4.00...A4.22 si es correcta la eleccion de las entradas analogicas y de las entradas logicas antes de poner el variador
en modo distancia, con el fin de evitar una orden imprevista.
+ El bornero puede considerarse local o distancia en funcion de la asignacion de sus entradas (ver el capitulo D2 local/distancia). Por
ejemplo, existe un “mas velocidad menos velocidad” LOCAL y un “mas velocidad menos velocidad” DISTANCIA.
Si se utiliza la alimentacion interna 24 V para las entradas logicas, debe unirse DIS (comun de las entradas logicas) con OV del bornero.

11. Funcionamiento con retorno del codificador

+ Ajustar el numero de impulsos por vuelta del codificador en D5.03.

+ Mantener el variador en regulacion de velocidad calculada, D5.00 en 2 “Ret. cod” y D5.02 en 0 (regulacion de velocidad en bucle cerrado
no activo).

+ Poner en marcha el motor para averiguar el sentido de rotacion en la pantalla del visualizador; la consigna de frecuencia y el retorno
deben tener el mismo signo (leer D5.03).

+ Poner el variador en bucle cerrado, D5.02 en 1 6 2 (Activado) y realizar los ajustes de D5.04, D5.05, D5.07, y en su caso de D5.08.
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La consola de control

4

Tabla "Guia de 1 (11T 1]
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motor control ocultas
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modo local o distancia, LOCAL adelante en modo
programable para 4 local

acuse de recibo
del fallo
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Visualizacion — .
de cristal liquido

configurable

Mediante la tecla
“Menu/parametros”
se puede acceder a
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. . , . . los ajustes de los
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. ., . volver al menl
el sentido de rotacion hacia en modo local.

atras en modo local.

* El cursor resalta el parametro modificable, ver el capitulo “parametrizacion”.

La version del Software puede leerse en los parametros A3.08 y A3.09.
Para seleccionar los menus mediante las teclas “subir”, “bajar”, “izquierda” y “derecha”, puede consultar la tabla “guia de
funciones”.




El teclado de mando

Teclas abreviadas

Hacia arriba a la izquierda (A1-Visualizacion)

Hacia arriba a la derecha (A6-Configuracion
visualizacion)

Hacia abajo a la izquierda (F1-Ayuda)

Hacia abajo a la derecha (F6-Codigo)

Ajuste del contraste del visualizador

presionar simultaneamente

presionar simultaneamente

presionar simultaneamente

presionar simultaneamente

@D O ®

+

©®0®

El contraste del visualizador (LCD) se ajusta con el potenciometro situado en la esquina superior izquierda

de la tarjeta de control.

contraste

Funciones
generales




Filosofia de los menus

La vista en tres dimensiones muestra la filosofia de los menls y el acceso a los parametros de ajuste.
A, B, C, D, E, F definen grupos de menls homogéneos: A Menus de visualizacion, B MenUs de puesta en marcha, etc.

MENUS

123 4 5 6/

A Visualizacion/  Valores Valores PP Tiempo  [Configuracio.
. . (Memo.) motor variador 9 kWh visualizacion,
Visualizacio
B Eleccion Macro Placa o
. ldioma | aplicaciones motor
19 Ajuste
c Funciones | Rampas B3.00
. generales
Funciones
D Entradas Entradas
analogicas logicas
Grupo de
parametros
del menu B3
Limitacion ]
sobrecarga
Adaptacmn
Pantalla de visualizacion:
Ayuda ref + 50 Hz I=00A
Serwclo

B3 Placa motor
Frecuencia nom.

B 3.03= 50 Hz

% B3.03 Frecuencia nom. VICB 25,00...50,00...300,0 Hz

|

\
Val . Ajuste de fabrica o Val ,
alormin. vajor seleccionado  V&'0" Max.

MENU Nombre del parametro Identificacion de los pardmetros:

. i - Modificable Unicamente a través del acceso validado (1)
Numero del parametro L Modificable si esta desbloqueado por codigo de acceso (2)
—— Modificable en la parada (variador bloqueado) (3)
—— Parametro modificable

+ Mediante la tecla MenU/Param. se accede a los parametros del menu.
+ El menl A1-Visualizacion permite una funcion especial:

No contiene ninglin parametro sino la visualizacion basica. Al pasar a la visualizacion basica (Tecla Menu/Param.) se memorizan los

valores modificados.

La memorizacion de los valores modificados se efectua:
& - al pasar al nivel basico A1 Visualizacion
- 0 automaticamente, pasados 5 minutos (variador alimentado) desde de la modificacion del parametro.

+ Las teclas direccionales permiten acceder a todos los menus.

(1) Ver el parametro F6.02

(2) Ver los parametros F6.00 y F6.01

(38) Mientras se esta modificando este parametro no puede ejecutarse ninguna orden de marcha.
Las ordenes procedentes de la consola son ignoradas y las drdenes logicas quedan suspendidas mientras el cursor permanezca a la
derecha del simbolo "=".
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Parametrizacion

Obseérvese que las teclas actuan sobre el menl o sobre el parametro resaltado.

Retorno a A1 en modo de
vizualizacion. Memorizacion
de los parametros modificados
en la memoria del variador

Cambio de men( hacia A1

Salida del grupo de parametros

Desfile de los parametros
dentro del meni

Desplazamiento del cursor
sobre el nUmero del parametro

Se puede terminar de ajustar
los parametros utilizando la
tecla MENU/PARAM.

Desplazamiento del cursor
sobre la cifra de las decenas

ONC,

@

MENU

PARAM

@

f + 50,00 Hz
Ref +50,0Hz I=300 A

Al Local cons.f=f

f + 50,00 Hz TI=300A
Al Visualizacién (Memo.)

J Y

f + 50,00 Hz I=300 A
C2 Rampas
A Y
rf + 50,00 Hz I=300 AW
C2 Rampas
Aceleracién 1
c200= 10,0s

A Y

f + 50,00 Hz I=300 A

Cc2 Rampas
Deceleracidn 2
Cc203= 20,0s

1 Y

f + 50,00 Hz I=300 A

C2 Rampas
Deceleracidn 2

C203= 20,0s

f + 50,00 Hz I=300 A

Cc2 Rampas
Deceleracidn 2

C203= 25,0s

@®® Blsqueda del meni
®

Acceso a los parametros del
menl C2

MENU,

PARAM

Desfile de los parametros
dentro del menu

@ ®

Desplazamiento del cursor
sobre el valor del parametro

Modifica el valor del parametro
a tener en cuenta
inmediatamente

ONC)
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Control local

Para poder controlar el variador desde el teclado integrado, es necesario que esté activo el modo de explotacion “local”.
La tecla “LOCAL/REMOTE” de la consola de programacion permite pasar a modo “local”.
Entonces se activan las siguientes teclas:

Teclas Consola Menu Grupo de parametros
Arranque
Parada/rearme Parada/rearme Parada/rearme
2 x Parada/rearme = Rueda libre (Parametro
% % 2 x Parada/rearme 2 x Parada/rearme disponible en el transcurso del 2002, soft
PSR6).
. . . Desfile de los parametros o incremento del valor
Incremento de la consigna BUsqueda del menu ,
de éstos
. . , . Desfile de los parametros o disminucion del
Disminucion de la consigna BlUsqueda del menl ,
valor de éstos
@ Giro hacia la izquierda Busqueda del menu Desplaza el cursor hacia la izquierda
@ Giro hacia la derecha BlUsqueda del menu Desplaza el cursor hacia la derecha

Si estan activados en el bornero los contactos permanentes MAD (marcha adelante) o MAT (marcha atras), el motor vuelve a
arrancar automéaticamente una vez corregido el fallo y tras el rearme.

El modo de funcionamiento local puede bloquearse utilizando los parametros E4.00, E4.01 y E4.03.

Si se ha instalado la tarjeta de ampliacion de Entradas/Salidas 1, es necesario un estado alto (1l6gico) en la borna DI5
para arrancar el motor.

Si el parametro E4.03 esta situado en 1 "Bornero", las teclas de la consola de control dejan de cumplir cualquier funcion en modo
local (con excepcibn de: “Tecla Parar”, si se ha ajustado el parametro E4.04 en “1 siempre activo”).

B B B P
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Puesta en marcha

Para poner el variador en servicio, procédase en el siguiente orden:

1° Ajuste

Eleccion idioma Selecciona el idioma visualizado

Macroaplicacion Seleccione un macroaplicacion para configurar los
borneros y para trasladar los parametros relativos a
su aplicacion a un menu corto.

Datos motor Se definen dos variantes en funcion de las
caracteristicas de su aplicacion:
Alto par: fuerte sobrecarga (1,5 In)
Par estandar: sobrecarga limitada (1,2 In)

Autoajuste Medida de los parametros del motor y autoajuste
del variador segun las caracteristicas del motor.

Meni corto Seleccion de los parametros “clave” de la
macroaplicacion elegida y de los parametros
distintos de los ajustes fabrica.

Si no aparecen en el menl corto unos parametros adicionales
que resultan necesarios para optimizar la instalacion, éstos
pueden seleccionarse en uno de los menls y a continuacion
ajustarse. De este modo se ahaden automaticamente al menu
corto.

Macroaplicacion Al finalizar la puesta en marcha, los ajustes de los
parametros pueden almacenarse en una macro de
usuario mediante los parametros B2.01 y B2.02.

A No olvide volver a la visualizacion basica “A1” para memorizar los parametros.

La posibilidad de alimentar el variador con una tension auxiliar continua de 24 V resulta muy 0til durante la puesta en marcha. Permite
realizar los ajustes sin poner en tension la parte de potencia del Altivar 68 (con excepcion de: autoajuste y ajustes fabrica).

El interface de usuario esta totalmente operativo al aplicar la tension auxiliar.

Los ajustes pueden consignarse en los correspondientes impresos de puesta en marcha (véase “Tablas de memorizacion configuracion

/ ajustes”, pagina 135).

Anote todos los parametros que aparecen en el menl corto y los valores de los mismos. Se trata de los Unicos parametros cuyo ajuste

ya no es el de fabrica.
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Visualizacion de las consignas, de los valores reales
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A1. Visualizacion (Memo)

1. al pasar al nivel basico (A1-Visualizacion)

2 La memorizacion de los valores modificados en la memoria del variador se efectua:
2. 0 automaticamente una vez transcurridos cinco minutos desde que se modifico el parametro.

Este meni representa el nivel basico del variador. Se visualizan 3 valores analogicos, el modo de control, el estado del variador y el mena.

£ + 32,50 Hz

‘Ref +50, 0Hz ‘ ‘I=300 A }>Valores analdgicos
Menu activado ‘Local ‘ ‘ Aceleracidn }— Estado actual del variador
[

I
Modo de control (1)

Los valores analbgicos que se visualizaran pueden seleccionarse en el menu A6 (Configuracion de la visualizacion). Cualquier
modificacion de los parametros que se efectie quedara memorizada al volver al menu A1 “Visualizacion (Memo.)”.

Estado Comentario
(ver A1.01 en el software PC)

Blogueado El variador permanece bloqueado mientras no se haya validado la orden de desbloqueo en el bornero de control (en
ajuste de fabrica : la entrada DI5_2 en la tarjeta opcional o en la entrada logica programable) o si el variador esta
bloqueado por el bus de comunicacion “etapa 0, Not Ready to Switch on” y “etapa 19, conex. blog.”.

Stop El variador esta desbloqueado, espera una orden de marcha (orden de marcha y consigna).

No validado Solo para el bus de comunicacion. Si falta la orden “bit 3 autorizacion de funcionamiento”.

Fallo Se ha producido un fallo del variador; el fallo se indica en la pantalla.

Carga cc. Este estado indica que se estan cargando los condensadores. Esta informacion solo estéa disponible cuando se

utiliza la alimentacion 24Vcc en el variador y éste controla el contactor de linea.

Sin tension Desconexion de la potencia del variador (L1, L2 y L3) por el contactor de linea que a su vez esta controlado por
el variador (control del contactor de linea C6.00).

Ausencia red El estado “Ausencia red” se visualiza cuando esta cortada la red de alimentacion, pero el motor recibe alimentacion
y el no ha transcurrido el tiempo de demora hasta que aparece el fallo en tension (programado en E3.09).

Red descon. Este estado se visualiza si se ha validado la entrada logica programada en: "red ON/OFF”. Apertura del contactor
de linea por razones de seguridad.

Modo local Solo se autoriza el control local. No se autoriza el control a través del bornero a no ser que las entradas logicas del
bornero estén programadas en modo de control local (orden de marcha y consigna). Control a través del terminal
gréafico: autorizado. Control a través del bus de comunicacion: no autorizado.

Calentamiento M | La funcion "Calentamiento del motor" esta activada.

Autoajuste La funcion Autoajuste esta activada.

(1) Modo de control:
El modo de control puede ser local o dist. (distancia), ver la explicacion en E4.
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A1. Visualizacion (Memo)

Indicacion de los estados 2 durante el funcionamiento (ver A1.03 en el software PC)

Aceleracion

(2]

+ El variador acelera segun la rampa de aceleracion elegida. Todavia no se ha alcanzado la consigna de velocidad
(fref > fact): consigna de frecuencia > frecuencia estatorica.

+ La frecuencia estatorica ha disminuido debido a una limitacion activa (sobrecarga del variador, sobrecarga del
motor, paso a limitacion de par o de corriente...) durante el funcionamiento del motor (f,ef > focy).-

+ El variador esta en modo limitacion de par con funcionamiento del motor (f,ef > facy)-

Deceleracion

(3]

+ El variador reduce su velocidad segin la rampa de deceleracion elegida. Todavia no se ha alcanzado la consigna
de frecuencia (frgf < fact)-

+ La frecuencia ha aumentado debido a una limitacion activa (sobrecarga del variador, sobrecarga del motor, paso
a limitacion de par o de corriente...) durante el funcionamiento del generador (fef < fact)-

+ El variador esta en limitacion de par en modo de recuperacion (fref < fact)-

(1]

cons.f =f La frecuencia real es igual a la consigna de frecuencia.

[1] Histéresis y tiempos ajustables con el parametro D4.08.

Macro ut1 Se utiliza la macro de usuario n°® 1 (los parametros del motor 1), la entrada lbgica esta en estado 0. Cuando se
[6] selecciona el parametro B2.04 en “PAR 1/2” (1 motor) o “PAR 1/2” (2 motores).

Macro ut2 Se utiliza la macro de usuario n°® 2 (los parametros del motor 2), la entrada lbgica esta en estado 1. Cuando se
[7] selecciona el parametro B2.04 en “PAR 1/2” (1 motor) o “PAR 1/2” (2 motores).

U.F. activa Indica que las unidades de frenado de tipo VW3A687537 0 VW3A687575 estan activadas (modo de frenado). La

duracion minima de la visualizacion es de 1,5 segundos.

Prot. inhibidas
[15]

Indica que se han desactivado casi todas las protecciones.
Este modo de funcionamiento se utiliza para tratar situaciones de emergencia. Pbngase en contacto con nuestra
red comercial para obtener informacion sobre el uso de esta funcion.

Alarma Indica que hay una alarma activa.
Las condiciones de alarma dependen de los ajustes.
Limitaciones Ver el anexo : Mensaje de limitacion.

Visualizacion condicionada por el parametro A6.03 = 1.

Indicaciones durante el ajuste

Introducir codigo

El usuario intenta ajustar un parametro cuyo acceso esta bloqueado por un codigo.
Hay que desbloquear F6.

Acceso
bloqueado

1. El usuario intenta modificar un parametro cuyo acceso esta bloqueado por la entrada lbgica “blog. param.” (ver
D2.10 numero 35).

2. El usuario intenta modificar un parametro estando seleccionado el parametro B2.04 en “PAR 1/2”. Debe ponerse
el parametro B2.04 en “0 no activo”.

No bloqueado

El usuario intenta ajustar un parametro que sélo puede modificarse cuando el variador esta bloqueado. Debe darse
una orden de parada.

Modo de acceso

El usuario intenta ajustar un parametro de un acceso de control que no esta autorizado. Debe autorizarse el acceso
(Ver F6.02 Modo de acceso: por consola, por bus, por RS232).

Solo lectura

El usuario intenta ajustar un parametro que no puede modificarse (visualizacion).

[] El valor entre paréntesis [] corresponde al codigo del parametro A1.03 visible .
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A2. Valores motor

Visualizacion de los valores reales de accionamiento (motor)

A2.00 Velocidad [rpm] (valor con signo)  Sélo lectura (1)

Indica la velocidad real en revoluciones por minuto, incluso con el variador bloqueado, es decir cuando el motor esta
en rueda libre. Los valores son negativos en caso de rotacion hacia la izquierda.

A2.01 Par [Nm] (valor con signo) Sélo lectura

Visualizacion en funcion de los 4 cuadrantes. Precision de visualizacion: £5% del par nominal.

A2.02 Carga del motor [%] Sdlo lectura

100% se refiere a la intensidad nominal del motor. Precision de visualizacion: +1,5%.

A2.03 Corriente del motor [A] Sélo lectura

Corriente eficaz del motor en Amperios. Precision de visualizacion: +1,5% de la intensidad nominal
(valor eficaz del fundamental de la intensidad nominal)

A2.04 Potencia mecanica [kW] Sélo lectura
(valor con signo)

Potencia mecanica en el arbol motor. Precision de visualizacion: +5% de la potencia nominal (calculo en funcién de
la velocidad y del par)

A2.05 Pot. aparente [kVA] Solo lectura

Potencia aparente del motor. Precision de visualizacion: +3% de la potencia nominal
(calculo en funcion de la corriente y de la tension)

A2.06 Tension del motor [V] Sdélo lectura

Precision de visualizacion: +2% de la tension nominal (valor eficaz del fundamental)

A2.07 Deslizamiento [Hz](valor con signo) Sélo lectura

Se calcula a partir de la carga en funcion del deslizamiento nominal del motor.
(se calcula a partir del par y del flujo)

A2.08 Vel.lineal [m/min](val.con signo) Sélo lectura (1)

Ofrece la posibilidad de visualizar la velocidad lineal de la instalacion en m/min utilizando un factor de conversion con
el parametro A2.10. (A2.08 = A2.00 x A2.10)

A2.09 Vel.rotacion [rpm](val.con signo) Sélo lectura (1)

Ofrece la posibilidad de visualizar la velocidad de rotacion de la instalacion en rpm. La relacion de reduccion se
introduce en el parametro A2.11. (A2.09 = A2.00 x A2.11)

A2.10 Factor de calculo v VCB -10,00...1,000...10,00
A2.11 Factor de calculo n VCB -10,00...1,000...10,00
A2.12 Térmica del motor Sélo lectura

Estado térmico del motor, calculado por el variador a partir de los parametros E2.04 a E2.07.

A2.13 (2) Posicion baja Sélo lectura

A2.14 (2) Posicion alta Sélo lectura

A partir del retorno del codificador, el variador cuenta su numero de impulsos (desde su reinicializacion), A 1 —3
lo que da una indicacion sobre la posicion. Este nimero se aumenta o se reduce en funcion del sentido g 2r—4
de marcha.
El valor se muestra en formato hexadecimal de 32 bits. Cada frente de subida y bajada de los impulsos A y B cuenta como 1.
A2.13 corresponde al peso débil.
A2.14 corresponde al peso fuerte.

,-\ (1) Si no estéa alimentada la potencia (pantalla "Ausencia red" o "Sin tension"), los valores reales son iguales a 0.

(2) Parametro disponible en el transcurso del 2002 (soft PSR6).
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A3. Valores Variador

Visualizacion de los valores reales relativos al variador

A3.00 Frec. de salida [Hz](val.con signo) Sélo lectura
Frecuencia de salida del variador; resolucion: 0,01 Hz
A3.01 Carga variador [%] Sdlo lectura
ESTADO de carga del variador, 100% se refiere a la intensidad nominal del variador (Version "Alto par"). Precision
de visualizacion: +1,5% de la intensidad nominal (version “Alto par”).
A3.02 Tensién CC [VCC] Sélo lectura (1)
Indica la tension real del circuito intermedio (bus continuo). Precision de visualizacion: +2% de la tension max.
+ Rango 400 /500 V: la tensidbn maxima es 920 V CC.
+ Rango 690 V: la tensiobn maxima es 1200 V CC.
A3.03 Temp. radiador [°C] Sélo lectura (1)
Precision de visualizacion: +5 %
Una temperatura demasiado elevada provoca, a partir de 80°C con una frecuencia > 10 Hz y a partir de 60° con una
frecuencia < 10 Hz:
1. una reduccion de la frecuencia de corte (ver E6)
2. una reducciobn del valor de limitacion de corriente
3. un disparo a causa de una temperatura demasiado elevada (a 100°C).
A3.04 Frecuencia de corte [kHz] Sélo lectura
Frecuencias de corte
A3.05 Referencia var Solo lectura
Referencia del variador: ATV68CxxN4
A3.06 l.nom.var. "C" [A] Sélo lectura
Intensidad nominal del variador
A3.07 Versién hardware Solo lectura
Indice de evolucion de la parte de potencia.
A3.08 Nombre soft. Solo lectura
A3.09 Version Soft Sélo lectura
A3.10 N2 de serie Sélo lectura
El numero de serie del variador depende de la tarjeta central
A3.11 Palabra est. var Solo lectura
Consultar la guia de explotacion de las tarjetas de comunicacion, parametro B6.48.
0.. .No Listo ON 7 ....Marcha 14 ... OFF3 activo 21 ... Autoajuste
1. . .Listo conect. 8. ... Magnetiz. 15 ... Freno cerrado 22 ... Test pot.
2.. .CargaBus CC 9....Freno etapa 1 16 ... Fr. CC etapa 1 23 ... Freno etapa 2
3.. .Listo marcha 10 ... L. freno act. 17 ... Fr.CCetapa 2 24 ... Freno etapa 3
4 .. .Habil. operac. 11...JOG1 activo 18 ... OFF2 activo 25 . .. Calent. motor
5.. .Rampa activa 12...JOG1 Pausa 19 ... Conex. blog. 26 . .. Cond. disparo 1
6 .. .Rampadesbloqueada 13...OFF1 activo 20 ... Fallo 27 ... Cond. disparo 2
A3.12 Térmica R. F. Solo lectura

Estado térmico de la resistencia de frenado, calculado por el variador a partir de los parametros E3.07 a E2.08.
Accesible exclusivamente a partir de las unidades de frenado de tipo VW3A687537 o VW3A687575.

& (1) Si no estéa alimentada la potencia (pantalla "Ausencia red" o "Sin tension"), los valores reales son iguales a 0.
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A4. Consignas

Visualizacion de los valores de consigna

Filtro
o s L e s
' ) Valor d(la,la consignaenHz
AV | [l Consigna a escala | triizaci, imitado por los valores.
AIC minimos y maximos impuestos
Valor de la consigna después de la conversion
analogica/digital y del ajuste (0 al 100 %)
A4.00 AIV 0...10 V [%] Sélo lectura
Consigna a las bornas de la entrada analogica AlV (0 V...10 V = 0%... 100 %).
A4.01 AlV escala [HZz] ([%]) Sélo lectura
Consigna, puesta a escala de la entrada AlV.
A4.02 AIC 0(4)...20 mA [%] Solo lectura
Consigna a las bornas de la entrada analégica AIC (0(4) mA... 20 mA = 0%... 100 %)
A4.03 AIC escala [HZ] ([%]) Sélo lectura
Consigna, puesta a escala de la entrada AIC.
A4.04 Al_2 0(4)...20 mA [%] Sélo lectura
Consigna a las bornas de la entrada analogica (Al+, Al-) de la tarjeta opcional E/S
(emplazamiento X2) (0(4) mA... 20 mA = 0%... 100 %)
A4.05 Al_2 escala [HZz] ([%]) Sélo lectura
Consigna, puesta a escala de la entrada Al_2.
A4.06 Al_3 0(4)...20 mA [%] Solo lectura
Consigna a las bornas de la entrada analogica (Al+, Al-) de la tarjeta opcional E/S
(emplazamiento X3) (0(4) mA... 20 mA = 0%... 100 %)
A4.07 Al_3 escala [HZ] ([%]) Sélo lectura
Consigna, puesta a escala de la entrada Al_3.
A4.08 Cons. preselecc. [Hz] ([%]) Sélo lectura
Consigna preseleccionada actualmente validada.
A4.09 Cons. local [Hz] ([%]) Sélo lectura
Consigna procedente del terminal grafico o del bornero, pero a través de entradas logicas (+vel. /-vel.).
A4.10 Consigna dist. [Hz] ([%]) Sélo lectura
Consigna procedente del bornero o del bus.
A4.11 Cons. antes ramp. Sélo lectura
Consigna de frecuencia antes de la rampa.
A4.12 Cons. desp. ramp. Solo lectura

Consigna de frecuencia después de la rampa.
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A4. Consignas

A4.13 Cons. par [%] max. Solo lectura
Consigna de limitacion de par maximo.
Ad.14 Est. ent.log. X1 Sélo lectura 1111
Este parametro indica el estado de las entradas logicas de las bornas 11 a 14 del bornero X1, escrito de derecha a
izquierda.
A4.15 Est. ent.log. X2 Sélo lectura 1111
|— Borna 26 (DI5)
Borna 27 (DI6)
L Borna 28 (DI17)
Borna 29 (DI8)
Este parametro indica el estado de las entradas logicas de las bornas 26 a 29 del bornero X2 (tarjeta opcional
entradas/salidas), escrito de derecha a izquierda. OBSERVACION: cuando deja de utilizarse la tarjeta entradas/
salidas, la entrada logica 26 (o DI5 en X2) se escribe automaticamente en 1 (esto para que el variador pueda pasar
al modo En marcha)
A4.16 Est. ent.log. X3 Solo lectura 1111
Este parametro indica el estado de las entradas logicas de las bornas 26 a 29 del bornero X3 (tarjeta opcional
entradas/salidas), escrito de derecha a izquierda.
A4.17 Palabra CMD BUS Solo lectura
Visualizacion de la palabra de control del variador en modo bus (ver guia de programacion del protocolo de
comunicacion).
A4.18 Cons. Bus 1 esc. Solo lectura
Visualizacion de la consigna 1 enviada por el bus puesto a escala. Es decir, indicada en Hz 0 en %.
A4.19 Cons. Bus 2 esc. Solo lectura
Visualizacion de la consigna 2 enviada por el bus puesto a escala. Es decir, indicada en Hz 0 en %.
A4.20 Cons. Bus 3 esc. Solo lectura
Visualizacion de la consigna 3 enviada por el bus puesto a escala. Es decir, indicada en Hz 0 en %.
A4.21 Cons. Bus 4 esc. Solo lectura
Visualizacion de la consigna 4 enviada por el bus puesto a escala. Es decir, indicada en Hz 0 en %.
A4.22 Cons. Bus 5 esc. Solo lectura

Visualizacion de la consigna 5 enviada por el bus puesto a escala. Es decir, indicada en Hz 0 en %.

Los parametros A4.18 a A4.22 muestran las consignas BUS (PZD2 a PZD6) en forma de valores normalizados (magnitudes fisicas en
Hz 0 %) en vez de valores en hexadecimal. Ver mas detalles en las instrucciones sobre la opcién Profibus.
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A5. Tiempo / kWh

Visualizacion de los valores reales relativos al variador

A5.00 Horas func. mot. [h] Sdélo lectura
Contador que totaliza el nUmero de horas de funcionamiento del motor (con variador desbloqueado). (Informacion
visible en la pantalla — ver A6.00 a 02)
Si se selecciona la configuracion doble en B2.04 = 2 "Par_(2 motor)", la visualizacion en A5.00 corresponde al motor
seleccionado por la entrada logica.
A5.01 Horas func. var. [h] Sélo lectura
Contador que totaliza el numero de horas de funcionamiento del variador (con variador en tension de red 0 24 V).
A5.02 Contador MWh [MWh] Solo lectura
Contador que totaliza la energia que consume el motor en MWh (potencia activa).
Tolerancia dada a +3% (Informacion visible en la pantalla: ver A6.00 a A6.02).
A5.03 Horas potencia Sélo lectura
Contador que totaliza el numero de horas de funcionamiento del variador (con variador en tension de red L1,L2,L3).
A5.04 Mantenimiento 0...0..999999h

Permite ajustar un umbral de deteccion en el contador horario A5-03.

El variador detectara una alarma si el contador horario en A5.03 totaliza un nUmero de horas superior al umbral ajustado en A5.04.
La alarma aparece en la pantalla y en una salida logica seleccionada en “Alarma 1”.

Esta alarma se puede utilizar para mantenimiento preventivo.

Si el parametro se ajusta a 0, la deteccion se inhabilita.

& Los parametros en horas y MWh no pueden volver a ponerse en 0.
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A6. Configuracion de la visualizacion

Configuracion de la visualizacion basica A1

Pueden atribuirse valores dinamicos o de consigna analogica a las zonas 1, 2y 3. No se

Zona 1 pueden atribuir dos valores.
La zona de estado permite visualizar los estados del variador, cuyas limitaciones son
| Zona 2 | [Zone 2 || activas.
‘Modo de control‘ ‘ Estado ‘
| £ + 32,50 Hz |
Ejemplo: [Ref +50,08z] [T=300 & |
A6.00 Seleccidn de visualizacion para vVCB Frecuencia de salida
zona 1
A6.01 Seleccidn de visualizacion para VCB Consigna de frecuencia interna
zona 2
A6.02 Seleccidn de visualizacion para VCB Corriente del motor
zona 3
0...f Frecuencia de salida Hz A3.00
1...C-V  Estado de carga del variador % de la intensidad nominal del var. de par ~ A3.01
const.
2...C-M Estado de carga del motor % de la intensidad nominal del motor A2.02
3...M Par Nm A2.01
4...Umot Tension del motor \ A2.06
5...Imot Corriente del motor A A2.03
6...Pm Potencia mecanica kW A2.04
7...8 Potencia aparente del motor kVA A2.05
8...n Velocidad del motor rpm A2.00
9...- Velocidad lineal de la instalacion m/min A2.08
10..n Velocidad de rotacion de la instalacion rpm A2.09
11..Ref  Consigna antes de rampa Hz A4.11
12..M Consigna par % A4.13
13.. W Consigna del PID % C4.00
14 .. X Valor de retorno del PID % C4.01
15..W-X Error PID % C4.02
16..Udc  Tension del bus de corriente continua \ A3.02
17 ..tMo  N°horas de funcionamiento del motor h A5.00
18.. W Consumo del motor MWh A5.02
19..tON  N°horas de funcionamiento del variador h A5.03
20.. 1%t Estado térmico del motor Y% A2.12
21..RF Estado térmico de la resistencia de frenado % A3.12
22.. 1A Corriente durante el Autoajuste A B4.05
(no para A6.01)
A6.03 Visual. Limitacién VCB ninguna visualizacion

0. .. ninguna visualizacion
1. .. visualizacion

Si se ha seleccionado el parametro en 1, se visualiz

an los valores internos en curso de limitacion. Ejemplo: “T° mot. Lim” cuando la temperatura del motor esta muy alta.
Este parametro también permite visualizar el funcionamiento de las unidades de frenado de tipo VW3A687537 o
VWB3A687575.
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A6. Configuracion de la visualizacion

Visualizacion basica:
A continuacion se muestra un ejemplo de visualizacion basica. En ella aparecen tres valores reales: |a referencia, la frecuencia estatorica
y la corriente del motor. También aparecen el menu seleccionado, el modo de control y el estado del variador.

f + 32,50 Hz

[Ref +50,0Hz | [I=300 A Valores reales
Menu seleccionado ‘Loca]_ ‘ ‘ Aceleracion Estado
\

Modo de control
Todos los valores analdgicos se pueden configurar en el menu A6.

Mensaje de fallo:
Cuando se detecta un fallo, éste se muestra de la manera siguiente.

Fallo Visualizacion del mensaje
de fallo
|Ref +35,5Hz | [I=0A |
[Local | [ Fallo 4mA Tipo de fallo

Ver la lista de mensajes en el anexo y la ayuda en F1.

Mensajes de alarma
Cuando se detecta una alarma, ésta se muestra en la pantalla de la manera siguiente :

El mensaje de alarma

Al arma “parpadea” (2 s)
Ref +50,0Hz |I=300A |

Subcarga Tipo de alarma

Mensaje de limitaciones:

Si se configura A6.03 "Visualizacion de la limitacion" a "1 visualizacion", las limitaciones activas se muestran en la pantalla de la manera
siguiente :
La duracion minima de cualquier visualizacion es de 1,5 segundos.

f+32,50Hz

|Ref +50,0Hz | [I=300A

Local | |T9Rad.Limit. Mensaje de limitacion
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B1. Eleccion Idioma

Eleccion del idioma de dialogo

B1.00

Seleccion del idioma vCB

Inglés

7..

Este parametro no se modifica si el ajuste es de fabrica.
Reservado: No disponible en esta version de software.

DO WN—=O

.. Aleman

. Inglés

. Francés

. Reservado
. Reservado
. Reservado
. ltaliano

. Espanol
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B2. Macroaplicaciones

Eleccion de un macroprograma de aplicacion

B2.00 Visualizacion macro Solo lectura
Visualizacion de la macro de aplicacion utilizada.
En el caso de una Macro de Usuario (MU), la visualizacion indica ademas de qué macroaplicacion procede la macro
de usuario.
B2.01 Memo Macro ut.1 vCB
B2.02 Memo Macro ut.2 VCB
0. .. Estado inicial 0, Memo. 0 -> 1 Poner 1 para memorizar, Parametro modificable
1 ... Memorizacidon en curso Solo lectura
2 ... Memorizado Solo lectura
B2.01 (B2.02) permite memorizar una configuracion en una zona de memoria denominada “Macro de usuario 1” (Macro
de Usuario 2).
Procedimiento de ajuste: elegir el macroprograma de aplicacion en B2.03. La macro de aplicacion es un ajuste de
fabrica de todos los parametros especificos de la aplicacion de la que se trata. Los parametros especificos de la
aplicacion aparecen en el menu corto. Si es preciso modificar determinados parametros, esto puede hacerse tanto en
el menl corto como en los demas menus. Todos los nuevos parametros modificados se ahadiran automaticamente al
menu corto. “Memo Macro. Ut. 1 6 2” memoriza la nueva configuracion en la macro de usuario.
También se memorizan los datos del motor y los parametros del autoajuste (Menus B3 y B4).
Los parametros memorizados en la macro de usuario pueden cargarse con el parametro B2.03 (que incluye los datos
del motor y el autoajuste) o mediante una entrada logica B2.04.
Puede resultar til en caso de que se cambie la parte de potencia (bloque de potencia).
A Atencidn: No se puede modificar una macroaplicacion.
B2.03 Seleccidn de la macro de VIiCB Cinta transportadora
aplicacion
0 ... Cinta transportadora Macro M1 (pagina 34)
1...Bomba de pistones Macro M1 (pagina 34) ]
2...Bomba centrifuga Macro M2 (pagina 38) Cuando se ?!'ge un macroprograma
3...Limit. par Macro M4 (pagina 47) de_ aplicacion, |°_S ~ parametros
4 .. .Banco de pruebas Macro M4 (pagina 47) existentes son  sustituidos por  los
5 ... Bomba con regulacion PID Macro M3 (pagina 42) parametros de la macroaplicacion.
6 ... Extractor Macro M2 (pagina 38) No se sustituyen los datos del motor.
7 ... Ventilador Macro M2 (pagina 38)
8 ... Centrifuga Macro M1 (pagina 34)
9...Macro de usuario 1 Cuando se elige un macroprograma de usuario 1 6 2, los parametros
10 .. Macro de usuario 2 existentes son sustituidos por los parametros de la macro de usuario,

incluidos los datos del motor. Por lo tanto pueden guardarse 2
configuraciones distintas de motor.
11 .. Sin eleccion Salida del men sin elegir Macro

Con el fin de que pueda adaptar faciimente el variador a sus propias necesidades, se han memorizado en la “Biblioteca”
una cantidad importante de Macros de aplicaciones. Al elegir una Macro, se activan automaticamente las funciones
adecuadas, con una parametrizacion optima y una configuracion de los borneros. Simultaneamente, se compone un
meni corto, en el que se inscriben todos los parametros importantes para esa aplicacion. Si desea una descripcion
mas detalladas de las Macros, puede consultar “Meni corto” en B5.

Atencion: El ajuste de fabrica de las macros de usuarios 1y 2 no contiene datos sobre el motor.

Es imprescindible hacer un autoajuste, o bien cargar los ajustes de fabrica de un motor estandar que se

corresponda con el calibre del variador (ver F2-01).
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B2. Macroaplicaciones

B2.04 Conf. multimotor VvCB No activo
0...No activo
1...Par1/2 (1 motor) Eleccion mediante entrada logica macro de usuario 1 6 2. Aplicacion
con un solo motor (un solo calculo térmico para macro ut1 y 2).
2...Par 1/2 (2 motores) Eleccion mediante entrada logica macro de usuario 1 (equivalente al

motor 1) o macro de usuario 2 (equivalente al motor 2). Aplicacion con
2 motores (un calculo térmico para cada macro — para cada motor).

- [~ macroMi
- [~ macoM2__]
w Entrada logica
macro us. 2
[~ macoM4 o
> macro usuario 1 _’_"L

macro usuario 2

(datos del motor incluidos)
0 20Xz B2.04 Red
. J(S

seleccién de la macro
B2.03
Y Y

Configuracion corriente utilizada en el variador
Memoria del variador

B2.01 (y B2.02): memorizacion de la configuracion corriente del variador en la macro de usuario 1 (y 2).
A Para memorizar en una macro de usuario, B2.04 debe estar en 0 “no activado”.

Al seleccionar 1 6 2, se puede elegir utilizar una entrada logica (configurar D2.xx en 20, eleccidon macro de usuario 2)

para seleccionar la macro de usuario 1 6 2.

En ese caso, la eleccion de la macro de usuario dependera de la entrada légica DIx asignada en D2.xx.

1. Seleccionar el macroprograma de aplicacion para el primer motor, ajustar los datos del motor, hacer un autoajuste
(si es preciso) y ajustar todos los parametros que se desee para la aplicacion.

2. Seleccionar una entrada logica (parametro D2.00 a D2.10) en la posicion 20 (eleccion m.ut.2 6 1).

3. Utilizar B2,01 para memorizar los parametros ajustados en la macro de usuario 1.

4. Conectar el segundo motor, ajustar los datos del motor, hacer un autoajuste (si es preciso) y ajustar todos los
parametros que se desee para la aplicacion.

5. Seleccionar la misma entrada logica que para la macro de usuario 1 (parametro D2.00 a D2.10) en la posicion 20.
(Eleccion de la macro de usuario 2.)

6. Utilizar B2.02 para memorizar los parametros ajustados en la macro de usuario 2.

7. Ajustar el parametro B2.04 en 1, “Par 1/2 (1 motor)” o0 en 2, “Par 1/2 (2 motores)” y volver a A1 para memorizar la
configuracion.

8. Segun la posicion de la entrada logica seleccionada en 2) o 5) la macro de usuario 1 6 2 estara cargada en
la configuracion corriente si el variador esta bloqueado (Stop, Ausencia de red con alimentacion 24 V cc). La macro
de usuario corriente se visualiza en la pantalla.

Entrada logica en 0 = Macro de usuario 1 visualizacién “macro ut.1”.
Entrada logica en 1 = Macro de usuario 2 visualizacion “macro ut.2”

9. Ajustar el parametro B2.04 (multi conf/mot) en 0 para volver a modificar la configuracion de la macro de usuario.
A continuaciébn, memorizar la nueva configuracion con el parametro B2.01 o B2.02. Ajustar de nuevo el parametro
B2.04en1062.

Si B2.04 permanece en 1 6 2, no pueden modificarse los parametros de las macros de usuarios.
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B3. Placa motor

Introduccion de los datos de la placa del motor

B3.00 Potencia nominal [kW] VICB 0...potencia del motor ..2500 kW
Introducir el valor de la potencia indicada en la placa de caracteristicas del motor.
B3.01 Intensidad nominal [A] VICB 0...corriente motor ..2500 A
Introducir el valor de la intensidad nominal indicado en la placa de caracteristicas del motor para el acoplamiento
utilizado.
B3.02 Tension nominal [V] VICB 0...400 v...1000 V
Introducir el valor de la tension indicada en la placa de caracteristicas del motor para el acoplamiento utilizado.
B3.03 Frecuencia nominal [Hz] VviCB 25..frecuencia..300 Hz
Introducir el valor de la frecuencia indicado en la placa de caracteristicas del motor.
B3.04 Velocidad nominal [rpm] VvIiCB 0...velocidad...18000 Rpm

Introducir el valor de la velocidad indicado en la placa de caracteristicas del motor.

Observaciones:
& 1. El ajuste de fabrica de los parametros B3.00 a B3.04 es adecuado para un motor estandar de 4 polos y

400 V y para la potencia del variador utilizado con par estandar (p.ej.: ATV-68C33N4, Pn = 315 kW).
Si se utiliza un motor distinto, sera necesario modificar esos parametros.
La velocidad nominal ajustada debe ser inferior o igual a la velocidad de sincronismo. Si fuera
superior, el variador calculara un nimero equivocado de polos y el valor que aparece en la pantalla
de visualizacion sera incorrecto.

2. Cuando se utiliza el variador en "fuerte par" es necesario volver a hacer los ajustes.

3. Para que un motor de 50 Hz funcione en par constante (acoplamiento en "triangulo") hasta 87 Hz,
es necesario volver a hacer los ajustes. P.ej.: Motor 230 V/400 V, 110 kW, 50 Hz
B3.00 = Pn +¥3 =110+ V3 = 190,5 kW
B3.01 = Inominal (con acoplamiento "triangulo" 230 V) = 270 A
B3.02 = Un (con acoplamiento "estrella") = 400 V
B3.03=fn+V3 =503 =87 Hz
B3.04 = Nn * V3 = 1460 * V3 = 2530 rpm

B3.05 Tension red (V) VICB 500 V (0 6920 V en el caso de la gama Y)
0...400...240 V 50/60 Hz 400V = 15%, 50/60Hz +5%
1...440V;50/60 Hz 440V + 10%, 50/60Hz +5%
2...460 V;50/60 Hz 460V a 480V + 10%, 60Hz +5%
3...500V; 50 Hz 500V -15% +10%, 50Hz +5%
4...690V; 50 Hz 690V £10%, 50Hz +5%

+ Las posiciones 0 - 1 - 2 - 3 se refieren a la gama ATV-68 400/ 500 V.

Introducir el valor de la tension de la red.

Un valor incorrecto puede provocar un mensaje de error (en tension) durante el funcionamiento o dahar el puente
rectificador en caso de corte de red en una red mas elevada que el valor parametrizado (carga de las capacidades sin
la resistencia de carga). La tension seleccionada en B3.05 provoca el ajuste automatico del nivel de subtension.

+ La posicion 4 se refiere Unicamente a la gama ATV-68 690 V.

& Atencion: Si se vuelve al ajuste de fabrica, no se modifica dicho parametro.

B3.06 (1) Funcionam. con RI VICB no
0... NQ Funcionamiento sin unidad reversible.
1...8i Funcionamiento con unidad reversible.
2...Bornero Unidad reversible activa si LI esta activa.

RI = rectificador inteligente. Rl define una unidad reversible que sustituye el puente de diodos de entrada del variador
y hace posible el funcionamiento en modo generador con reinyeccion en la red. Este sistema permite suprimir los
armonicos de bajo nivel y obtener una corriente sinusoidal medida en el bus. Consultar el manual de instrucciones de
la unidad reversible.

B3.07 (1) Inercia VICB 0,0... 1,0 ... 1000 kgm_.
Inercia del motor y de la carga adaptada al arbol del motor.
Se requiere para la funcién de elevacion: “Adaptacion de la velocidad en funcion de la carga” C6.11 a C613.

B3.08 Filtro seno VICB no utilizado
0...no utilizado Si se utiliza una inductancia de motor.
1... utilizado Con filtro seno (se comercializara posteriormente).

Observacion: La opcion retorno del codificador no puede utilizarse con el filtro seno. Una inductancia de
& motor no es un filtro seno.

(1) Parametro disponible en el transcurso del 2002 (soft PSR6).
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B3. Placa motor

B3.09 (1) Corriente precalentamiento VCB 1...15...50 %

Corriente de precalentamiento, para evitar riesgos de condensacion eventual en la parada. Ajuste en % de la
corriente nominal motor. Accidon controlada mediante una entrada logica DI.

((1) Parametro disponible en el transcurso del 2002 (soft PSR6).
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B4. Autoajuste

Adaptacion exacta entre el variador y el motor

B4.00 Autoajuste VICB
0...Demanda0 ->1 Estado inicial 0, pasar a 1 con tecla A para pedir el autoajuste
1 ... Inicio Autoajuste Arranque del autoajuste.
2. .. Coef. rotor Calculo de un coeficiente de fuga del rotor y carga automaticos.
3 ... Cte. rotor Calculo de la constante de tiempo del rotor.
4 ...R. estator Medida de la resistencia del bobinado y del cable.
5...Imagn1 Calculo de la corriente de magnetizacion en 5 etapas.
6...1magn2
7...lmagn3
8...Imagn4
9...Imagn5
10 .. Terminado Ha finalizado el autoajuste y los datos del motor son enviados a los
parametros B4.01 a B4.04.
11 .. Parar Si esta hundida la tecla “Stop” de la consola, es que el autoajuste esta
parado.
El motor no gira durante el desarrollo del autoajuste. El autoajuste dura de 2 a 4 minutos en funcion del tamaho del motor.
1. Para hacer el autoajuste, es preciso que el variador esté desbloqueado (estado en la pantalla “Stop”) (si se
ha instalado una tarjeta de opcidn, hay que validar la entrada DI5)
2. El motor no debe estar funcionando durante la fase de autoajuste (relacionado con una causa externa, p. ej.:
el ventilador).
3. Debe haber tensién en L1, L2, L3.
4. El motor debe estar en estado frio.
Atencion:
Si hay un filtro seno, deben abrirse las conexiones X16 y X18 entre el variador y el filtro seno.
(No aplicable con inductancia de motor).
Observacion: Varias razones pueden provocar un mensaje de error durante el desarrollo del autoajuste:
Mensaje “12 Def. k rotor”:
Posible causa: + Variador bloqueado; ver la entrada DI5 en la tarjeta de opcion o
control por el bus.
+ Motor no conectado.
Mensaje “13 Def. t rotor”:
Posible causa: » Potencia del motor demasiado elevada.
Mensaje “14 Def. R estator”:
Posible causa: + Motor no conectado.
Mensaje “15 Def. | magn.” :
Posible causa: + Datos del motor (B3.00 a 04) incorrectos.
+ El motor esta funcionando durante el autoajuste.
Si después del autoajuste el motor no se comporta correctamente (en caso de motores especiales), se puede realizar
un ajuste de fabrica Unicamente de los parametros del autoajuste. Utilizar F2.01 “Aj. fabr. Par. mot.”.
B4.01 Coef. Rotor VICB 0...depende del calibre...99999
B4.02 Cte. rotor VICB 0,000...depende del calibre...4 s
B4.03 R. estator VICB 0,00..depende del calibre. 20000 mOhm
B4.04 I magn VICB 0,0...depende del calibre..2500 A
Cuando se entrega el variador o después de utilizar F2.01 para el ajuste de fabrica, los parametros del motor B4.01 a
B4.04 son los de un motor de 4 polos y con una potencia equivalente a la del variador utilizado en par estandar
(ex ATV68C33N4, Pn = 315 kW).
Dichos valores se modifican tras el autoajuste y se pueden corregir manualmente.
& Estos parametros sblo los deben modificar especialistas.
B4.05 | autoajuste [A] Sélo lectura

Se puede visualizar la corriente durante el desarrollo del autoajuste.
— Ver también parametros A6.00 a A6.02.
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B5. Menu corto

Ajuste de los parametros en el menu corto

Los parametros determinantes para una aplicacion aparecen en el menl corto segin el macroprograma de aplicacion seleccionado.

En muchos casos, sera conveniente ajustar o adaptar Unicamente los parametros que contiene el meni corto para la parametrizacion del
aparato.

Si fuera necesaria una optimizacion, por ejemplo cuando se utiliza una tarjeta opcional o determinadas funciones adicionales del aparato,
los menls permiten modificar los ajustes deseados.

Entonces las modificaciones apareceran en el menu corto.

Al pasar automaticamente los parametros al menl corto se realiza una supervision rapida de la parametrizacion. Los parametros que
tienen un valor igual al ajuste de fabrica no se indican en el menu corto.

B5. Menu corto (antes) Por ejemplo, modificacion del parametro C1.02 B5. Menu corto (después)
C1.00 Sobrepar en el arranque \01 .02 Tipo de parada Deceleracién\ C1.00 Sobrepar en el arranque
C1.16  Ahorro energético - 0 Rueda libre [C1.02 Tipo parada \
C2.00 Aceleracion 1 Rampa de deceleracion C1.16  Ahorro energético
C2.01 Deceleracion 2 Parada rapida C2.00 Aceleracion...
C3.00 Minima velocidad C2.01 Deceleracion...

el ajuste de fabrica pasa a Ser: C3.00 Minima velocidad

El menl corto agrupa los principales parametros de la aplicacion (funcion de la Macro Configuracion seleccionada) y los parametros que
ha modificado el usuario y que son distintos del ajuste de fabrica.
Permite acceder rapidamente a los ajustes. Se trata de una seleccion (un filtro) de la totalidad de los parametros de ajuste.
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B5. Menu corto

Macro M1 — Motores con fuerte sobrecarga (ajuste de fabrica)

Cintas transportadoras

Bombas de pistones

Elevacion vertical y movimiento horizontal
Centrifugadoras, etc.

Para arranques dificiles, puede ajustarse el par de arranque en un maximo del 180% (parametro C1.00 “Sobrepar en el arranque”).

Las consignas estan preseleccionadas en distancia a 4-20 mA, el control local se realiza mediante la consola del terminal grafico.

Las entradas logicas del variador estan asignadas a:

+ Marcha adelante

+ Marcha atras

+ Control de la segunda rampa

+ Reinicializacion de fallos desaparecidos.

Todos los parametros pueden modificarse a través de los distintos menus.

Los ajustes modificados pueden memorizarse en la macro. Todos los parametros modificados quedan automaticamente inscritos en el
meni corto donde se encuentran disponibles de forma ordenada.

Esquema de conexion

X1:
+10[ 1 ——<+—  Tension para las consignas analdgicas
AlV| 2 —>— Entrada analdgica en tension
Consigna ~ AIC| 3 _[:]_M Entrada analdgica "corriente"
4...20 mA ov|4 =1 Masa
Imagen de la AO1| 5 ——=<+—  Salida analdgica "corriente"
frecuencia de salida L@ ov|6l—— Masa
4...20 mA L|,, Thal 7 -
TH-l8 Entrada PTC
I: ov |9 _-'-_”_-L- Masa
DIS|10 #Zii < Retorno comun
Marcha adel. = DIt |11 ﬁ <
Marcha atras. DI2|12 ﬂ < Entradas logicas
Rampa 2 DI3 |13
Reset fallos Dl4 14E <
L| +24(15——,— Alimentacion de las entradas légicas
It
P24 |16 —mm—>t—
[ Entrada de tension de alimentacion external
POV(17 ==y
RL1|18
Variador J , .
"Listo + Marcha" NC1[19 Relé de salida
NO1(20
X2: Opci6n 10 1
X3: Opcion 10 1
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B5. Menu corto

Menu corto para macro M1

Parametro | Nombre Ajuste Nota

B2.03 Seleccion macro Cinta transportadora 0: Bomba de pistones, Centrifuga

C1.00 Sobrepar en el 0...1...30 % El par de arranque puede aumentarse del 150 al 180%

arranque

C2.00 Aceleracion 1 0,0...5,0...3200 s Ajuste de la frecuencia nominal del motor en segundos

C2.01 Deceleracion 1 0,0...5,0...3200 s Ajuste de la frecuencia nominal del motor en segundos

C3.01 Frec. Maxima 25,00...50,00...300,00 Hz Ajuste del limite superior de frecuencia

C3.02 Sentido giro Marcha adel./atras Autoriza los sentidos de giro hacia adelante y hacia atras

D1.04 Asignacion AIC Cons. f AUTO Consigna de frecuencia automatica en la entrada AIC en mA

D1.06 AIC valor 0% -300,00...0,00...300,00 Hz Determina la frecuencia para un 0 % de AIC

D1.07 AIC valor 100% -300,00...50,00...300,00 Hz Determina la frecuencia para un 100% de AIC

D2.00 Asignacion DI Marcha adel. Marcha adelante/Parada (contacto permanente)

D2.01 Asignacion DI2 Marcha atras Marcha atras/Parada (contacto permanente)

D2.02 Asignacion DI3 Rampa 2 Conmuta el segundo juego de rampas de aceleracion y
deceleracion

D2.03 Asignacion D14 Reset fallos Acuse de recibo de fallos externo (contacto de cierre por
impulsos)

D3.00 Asignacion AO1 IFrec. salidal Salida analbgica n° 1 — Valor de la frecuencia generada 4-20
mA = 0-fmax.

D4.01 Salida relé 1 Listo + Marcha Indica la disponibilidad del variador en RL1

E2.00 Entrada PTC A no activo

E2.04 Imax. a0 Hz 0...50...150 % Proteccion 12t del motor, corriente maxima a la frecuencia
nominal en porcentaje de la intensidad nominal del motor

E2.05 I max. af. nom 30...100...150 % Proteccion 12t del motor, corriente maxima a la frecuencia
nominal en porcentaje de la intensidad nominal del motor

E2.07 Cte. tiempo mot. 1...5...3200 min Si > 5 min, es necesaria una alimentacion externa de 24 V.

Nota:Todos los datos del motor (campos de matriz B3) se visualizan en el menu corto.
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B5. Menu corto

Complementos a macro M1

Redondeo de la deceleracidn y la aceleracion

Para pasar sin tirones de la parada del motor a la fase de aceleracion y de ésta a un numero fijo de revoluciones, se puede prever un
redondeo de la rampa.

Rampa en S Rampa en U
Consigna Consigna
C2.05=0 C2.05=1

" 1=C200aC2.03

k=1:t2=1,1 x 1
k=2:12=1,25x 11
k=3:t12=1,5x 11

/" t1=C2.00aC203
k=1:13=1,0511
k=2:13=1,12511
k=3:13=1,2511

0| 0|
t1 t t
t2
Modificaciones de parametros necesarios ademas de la macro M1:
Parametro | Nombre Ajuste Nota
C2.04 k. redond. rampa k.redond. 1,263 Eleccion seglin demanda
C2.05 Tipo rampa S/U Rampaen Sy U Eleccion de larampaen So U

Utilizacion de una unidad de frenado externa

Para que el variador funcione correctamente hay que sehalar la presencia de una unidad de frenado en C1.03
& (ajuste 1, 5 0 6 en funcion del tipo de unidad de frenado).

Tratamiento del relé de fallo de la unidad de frenado en el caso de las unidades de frenado VW3A68804,
VW4A68741 y VW3A68751.

Puede asignarse una entrada logica al tratamiento del relé de estado de la unidad de frenado.

Puede ajustarse un tiempo de espera.

La secuencia de freno puede ajustarse en C6.

DI S/ bornero 10
VW3A68741 b +2;‘é X2: Opcion 10 1
VW3A68804 VW3A68751 ornero oS 125
5 20 - T #Zﬁ&x( Desbloqueo
Listo B DI5_2)26 FLead
d 18 - DI 6_2|27 ™\ Entradas logicas
0 Ly DI 7_2|28 E”g programables
DI 8_2[29 -

Ajuste de parametros en caso de utilizar la entrada logica DI6_2 (en la tarjeta de opcion 101):

Parametro | Nombre Ajuste Nota

D2.04 Asignacion DI6_2 Fall. ex. fren Control de una unidad de frenado externa
E3.06 Fallo uni. freno N.C. Rdy/run Contacto normalmente cerrado.

E3.07 Temp. fall. freno 0,0...5,0...160 s 2 s son suficientes para el VW3A68804.

Tratamiento de los fallos en las unidades de frenado de tipo VW3A687537 o VW3A687575

En el caso de las unidades de frenado de tipo VW3A687537 o VW3A687575, el variador realiza directamente la gestion de fallos. Si se
produce un fallo de frenado, el variador lo indica.
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B5. Menu corto

Paso al 22 juego de parametros

El variador puede memorizar 2 configuraciones completas.
Los datos ajustados del motor, los valores medidos durante el autoajuste y los valores de los parametros optimizados se memorizan en
“Macro Usuario 1” y “Macro Usuario 2”.
Con una entrada logica, el variador puede trabajar con el juego de parametros 1 6 2.

Ejemplos de aplicaciones:
+ Utilizacion del variador con dos motores distintos
+ Parametrizacion para dos procesos de trabajo distintos con un motor
+ La operacion puede realizarse con o sin retorno de velocidad.

Contacto abierto =
Juego de parametros 1

Contacto cerrado =
Juego de parametros 2 -

DI S/ bornero 10
+24 /

bornero 15

-

X2: Opci6n 10 1
DIS |25

DI 5_2|26 $¢Q’t< Desbloqueo

DI 6_2|27 = Entradas logicas
DI 7 _2[28 Ml( programables

i

DI 8_2 ZQESXI(“

Parametro | Nombre Ajuste Nota

D2.05 Asignacion DI7_2 Macro utilizada 2 Ajuste de la funcion en DI7_2
B2.01 Memo macro ut. 1 Memorizacion al pasar a 1 Poner en 1 para memorizar
B2.02 Memo macro ut. 2 Memorizacion al pasar a 1 Poner en 1 para memorizar
B2.04 (*) Conf. multimotor Par 1/2 1 motor Aplicacion con 1 motor

(*) Cuando el parametro esta en posicion 1 6 2, no se pueden modificar los parametros en las macros de usuario (hay que volver a la
posicion 0 para poder modificar las macros de usuario).
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B5. Menu corto

Macro M2 — Motores con par estandar (motor con par en kn2)

Bombas centrifugas
Ventiladores
Extractores, etc.

El variador puede utilizarse en “par estandar”, es decir, con una fuerte corriente media, pero con un sobrepar transitorio flojo (ver la guia
de explotacion "asociacion variador / motor"). Ajustar los correspondientes datos del motor en los parametros B3.00 a B3.01.

La funcion de ahorro energético puede activarse en las aplicaciones de par cuadratico.

Las consignas de frecuencia Auto o Manu se seleccionan a través de 1 entrada logica.

La consigna esta activada en 0-10 V si el pulsador MANU/AUTO esta cerrado. En caso contrario, el variador tiene en cuenta la consigna.
Solo se permite la marcha adelante, la marcha atras esta bloqueada. Ademas estan programadas las funciones del bornero "Fallo externo"
y "Rearme externo".

Los ajustes modificados pueden memorizarse en la macro. Todos los parametros modificados quedan automaticamente inscritos en el
meni corto donde se encuentran disponibles de forma ordenada.

Esquema de conexion

X1:
—t +10[ 1 ——<+—  Tensioén para las consignas analdgicas
Consigna MANU 0...10 V l_", AlV| 2 —>—  Entrada analégica en tension
= AIC| 3 Entrada analdgica "corriente"
Consigna AUTO 4...20 mA | |
— oV |4 Masa
Imagen de la ﬁ AO1| 5 ——<t+—  Salida analdgica "corriente"
frecuencia de salida L@ L ov|6l—— Masa
4.20mA [, Thal 7 TD_
TH-18 Entrada PTC
I: ov |9 _-'-_”_-L- Masa
DIS|10 #ZZE ( Retorno comun
Marcha adel. - DIt |11
Conmutacion Auto/Manu DI2|12 ﬁ g Entradas l6gicas
Fallo ext. DI3 |13
Reset fallos Dl4 14E <
+24(15—— ,— Alimentacion de las entradas légicas
Ly P24 (16 —m=—>—
[ Entrada de tensién de alimentacién externa
POV(17 |—==m—
RL1 183
Variador NC1[19 Relé de salida
"Listo + Marcha" NO1l20 _I
X2: Opci6n 10 1
X3 Opcion 10 1
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B5. Menu corto

Menu corto para macro M2

Parametro | Nombre Ajuste Nota

B2.03 Seleccibn macro Bomba centr. o: Extractor, Ventilador

C1.16 Ahorro energ. Grado 1 Ahorro energético en el nivel 1

C2.00 Aceleracion 1 0,0...10,0...3200 s Ajuste de la frecuencia nominal del motor en segundos

C2.01 Deceleracion 1 0,00...10,0...3200 s Ajuste de la frecuencia nominal del motor en segundos

C3.00 Frec. Minima 0,00...5,00...300 Hz Ajuste del limite inferior de frecuencia

C3.01 Frec. Maxima 25,00...50,00...300 Hz Ajuste del limite superior de frecuencia

D1.00 Asignacion AlV Cons. f MANU Consigna de frecuencia manual en AlV en tension

D1.01 AlV valor 0 % -300,00%...0,00...300 Hz Determina la frecuencia para el 0 % de AIV

D1.02 AlV valor 100% -300,00%...50,00...300,00 Hz Determina la frecuencia para el 100% de AlIV

D1.04 Asignacion AIC Cons. f AUTO Consigna de frecuencia automatica en la entrada AIC en mA

D1.06 AIC valor 0 % -300,00...0,00...300,00 Hz Determina la frecuencia para un 0 % en AIC

D1.07 AIC valor 100% -300,00...50,00...300,00 Hz Determina la frecuencia para un 100% en AIC

D2.00 Asignacion DI Marcha adel. Marcha adelante/Parada (contacto permanente)

D2.01 Asignacion DI2 MANU/AUTO Abierto AIC se valida (AUTO), cerrado AlV se valida (MANU)

D2.02 Asignacion DI3 Fallo ext. Se tiene en cuenta un fallo externo

D2.03 Asignacion D14 Reset fallos Acuse de recibo de fallos externo (contacto de cierre por
impulsos)

D3.00 Asignacion AO1 IFrec. salidal Salida analbgica n° 1 — Valor de la frecuencia generada 4-20
mA = 0-f max.

D4.01 Salida relé 1 Listo + Marcha Indica la disponibilidad del variador en RL1

E1.00 Corr. max. var. 125 % I max. de limitacion, en porcentaje de la intensidad nominal del
variador en fuerte par

E2.00 Entrada PTC A no activo

E2.05 I max. af. nom 30...100...150 % Proteccion 12t del motor, corriente maxima a la frecuencia
nominal en porcentaje de la intensidad nominal del motor

E2.07 Cte. tiempo motor 1...5...3200 min Si > 5 min, es necesaria una alimentacion externa 24 V

E3.11 Fallo externo act. NO Listo/marcha Los fallos externos se transmiten por contacto de cierre y solo

se tienen en cuenta si el variador esta listo o funcionando

Atencion: Todos los datos del motor (campos de matriz B3) se visualizan en el menu corto.
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B5. Menu corto

Complementos a Macro M2

Parada rapida con frenado del motor

Cuando se trata de ventiladores, suele ser conveniente disponer de una parada rapida para situaciones especiales de operacion.
Gracias a la nueva funcion de frenado del motor, se puede reducir el tiempo de deceleracion a 10...20% de una parada sin unidad de

frenado.

Si se utilizan 3 entradas logicas, se pueden elegir comportamientos distintos en caso de parada, como por ejemplo:

DI
DI5_2
Dl6_2

Marcha/Parada

Parada rapida

Desbloqueo

Arranque MAV en rampa de acel. 2 / Parada 1

Arranque MAV en rampa de acel. 2 / Parada 2

Arranque MAV en rampa de acel. 2 / Parada 3

_

N

L

Ly

X1:

ov

9

DIS

10

DI

11

Deceleracion en rampa de decel.2
Bloqueo del variador = rueda libre

Parada rapida en rampa de deceleracion 1
(para el tipo de parada, ver C1.02)

DI2

12

DI3

13

Dl4

14

- [+24

15

X2: Opci6n 10 1

DIS

10

DI5

11

& — Marche adel.

Dl6

12

Desbloqueo/Bloqueo

DI7

13

DI8

14

(1) Shunt: si no es preciso bloquear el variador cuando se para.

= 2% rampa de aceleracién/deceleracion

Parametro | Nombre Ajuste Nota

C2.00 Aceleracion 1 0,0...10,0...3200 s sin funcion

C2.01 Deceleracion 1 0,0...0,1...3200 s El tiempo de deceleracion depende de la inercia de la carga y
de la eficacia del frenado ajustado en C1.03.

C2.02 Aceleracion 2 0,0...10,0...3200 s Si la inercia es demasiado grande, la aceleracion utiliza la
maxima corriente posible.

C2.03 Deceleracion 2 0,0...10,0...3200 s Tiempo de deceleracion que debe seleccionarse para no
sobrecargar el motor durante una deceleracion normal.

D2.00 Asignacion DI no utilizado Unicamente lo requiere el bloque logico

D2.04 Asignacion DI6_2 Rampa 2 Lo requiere ademas el bloque logico

F4.44 L5 Entrada D1 DI Lo requiere la entrada logica DI1

F4.45 L5 Entrada D2 Dl6_2 Lo requiere la entrada logica DI6_2

F4.46 L5 tipo func. Y El motor arranca Unicamente si estan cerrados los contactos de
“Marcha adel.” y “Parada rapida”.

F4.49 L5 asignacion Marcha adel. Cableado interno
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B5. Menu corto

Control del contactor de linea con incorporacion de dispositivos de control para bloquear los parametros
(Bloqueo Var.)

Cuando se utiliza el control del contactor de linea, la tension de la red se aplica al variador si existe una orden de marcha. De este modo,
se reducen las pérdidas del variador y se aumenta considerablemente la durabilidad de los ventiladores (ver ademas el parametro C6.00).
La electronica de control esta permanentemente alimentada con una tension auxiliar de 24 V.

Pueden controlarse distintas partes de la alimentacion de la red (por ejemplo, fusibles de la red, contactor principal, ventilador, etc.).

24vce | |
1A [] ] X1:
L1 T ov |9
f DIS|10
- + M. impuls. loc.
, cadena de seguridad externa : DIt | E/S |+ Marcha adel
Paro de emergencia -, A impuls. loc. D212 logicas archa adel.
Local DI3[13
K11 K15 +— Reset fallos _ DI4 |14
n O N~
+24(15 0o o
P24|16
|
F! [ control de | PoV17
. | los fusibles |
F6 |
temperatura} = X2: Opcion 101
Ef del armario | KM (K12 — | DIS|25
T "o T Blogqueo .
Ki3 f -] — — — DI5 |26 Bloqueo/Desbloqueo
K13 -
Bloqueo Var. ‘H\} DI6 |27 Mensaje de fallo "Bloqueo Var."
|
| Red ON/OFF_|_| DI7 |28 Bloqueo y visualizacion "Red OFF"
ﬂ_'E“_r% DI8 (29
KM1.1 K12 =
N

F1...F6 Control de los fusibles de las redes
24V CC  Tension auxiliar para alimentar la electronica de control si no hay red “Ausencia red”

K11 Relé auxiliar (max. 100 mA, 24 V) dirigido por la salida +24 V asignado a “Ctrl Contacto” (control contactor).
Mando del contactor de linea.

K12 Relé auxiliar (230 V CA) para controlar la cadena de seguridad externa.(Paro de emergencia). Para volver a arrancar debe
darse un nuevo impulso de arranque. Mientras esté abierta la cadena de seguridad, el variador no puede volver a arrancar.
K13 Relé temporizado (retrasado de 0,5 s; 230 V CA) para controlar la cadena de vigilancia (fusible de red desactivado,

temperatura >, contactor de linea defectuoso,...). K1.1 interrumpe la autoalimentacion, el mensaje de error queda
memorizado en el variador y se indica como fallo.

KM1.1 Contactor principal para aplicar la tension de la red. Apertura después de cada deceleracion, en caso de bloqueo, de fallos
y de "Red desconectada".

Parametro | Nombre Ajuste Nota

C6.00 Contact. Bus activo

D2.00 Asignacion DI M.Ad.impuls. Ajuste en contactos por impulsos

D2.01 Asignacion DI2 Paro impuls

D2.02 Asignacion DI3 MANU/AUTO

D2.03 Asignacion DI4 Reset fallos

D2.04 Asignacion DI6_2 Bloqueo var. Retorno del control de fusibles

D2.05 Asignacion DI7_2 Red ON/OFF Retorno de la cadena de seguridad externa
D4.00 Salida +24V Citrl. contact Salida para control del contactor de linea
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B5. Menu corto

Macro M3 — Motores con par en kn? y Regulador PID

Regulacion de presion, nivel y cantidad

El paso del variador a “par estandar” se efectia ajustando los datos del motor en los parametros B3.00 a B3.01 (ver guia de explotacion

"Asociacion Motor - Variador").

La funcion de ahorro energético se activa en el grado 1. La preseleccion de las consignas de proceso en AlV se realiza mediante una
sehal de tension 0-10 V, y AIC trata el retorno del valor real a 4-20 mA. Solo se permite la marcha adelante, la rotacion a la izquierda esta

bloqueada. Estan programadas las funciones del bornero "Fallo externo" y "Rearme externo".

Los ajustes modificados pueden memorizarse en la macro. Todos los parametros modificados quedan automaticamente inscritos en el

meni corto donde se encuentran disponibles de forma ordenada.

Esquema de conexion

Consigna PID 0...10 V

&

Retorno PID 4...20 mA

(N

T
[
[
[

7 N

Imagen de la
frecuencia de salida

EP—

4.20mA L,

[

Marcha adel.
PID validado

Fallo ext.

Reset fallos

i

Variador

"Listo + Marcha"

X1:

+10[ 1 ——<+—  Tension para las consignas analégicas
AlV| 2 —P>— Entrada analégica en tension

AIC| 3 Entrada analégica "corriente"

ov |4 r Masa

AO1| 5 ——<t+— Salida analégica "corriente"

oV |6 Fr——m Masa

TI':+ ; _E__L Entrada PTC

OV |9 =11 Masa

DIS|10 ..~ Retorno comdn

DIt |11 ﬂg:l(

DI2]12 %:E Entradas l6gicas

DI3 |13

DI4 |14 ﬁx(

+24|15—— »,— Alimentacion de las entradas l6gicas
P24 |16 —mm—>t—

povii7 _E__L Entrada de tension de alimentacion external
RL1 183

NC1[19 _I Relé de salida

NO1|20

X2: Opcion 10 1

X3: Opcion 10 1
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B5. Menu corto

Menu corto para Macro M3

Parametro | Nombre Ajuste Nota

B2.03 Seleccibn macro Bomba + PID

C1.16 Ahorro energ. Grado 1 Ahorro energético grado 1

C3.00 Frec. Minima 0,00...5,00...300 Hz Ajuste del limite inferior de frecuencia

C3.01 Frec. Maxima 25,00...50,00...300 Hz Ajuste del limite superior de frecuencia

C4.04 Cons. Proceso activo Activa el regulador PID

C4.05 Gan. prop. (kp) 0,0...20,0...3200 % Ajuste: ganancia proporcional

C4.06 Gan. integ. (Tn) 0,00...10,00...320,0 s Ajuste: Integracion

C4.07 Gan. deriv. (Tv) 0,00...0,00...320,0 s Ajuste: Derivacion

C4.08 Acel. cons. PID 0,0...10,0...3200 s Ajuste de la aceleracion en s para el 100%

C4.09 Decel. cons. PID 0,0...10,0...3200 s Ajuste de la deceleracion en s para el 100%

C4.10 Limit. salida - -300,00...+10,00...+300,00 Hz | Lim. minima de la salida del regulador PID

C4.11 Limit. salida + -300,00...+50,00...+300,00 Hz | Limit. maxima de la salida del regulador PID

D1.00 Asignacion AIV Consigna PID Sehal 0...10 V (AlV) en consigna proceso

D1.01 AlV valor 0 % -200,0...0,00...200,0 % Determina la frecuencia para el 0 % de AIV

D1.02 AlV valor 100% -200,0%...100,00...200,0 Hz Determina la frecuencia para el 100% de AlV

D1.04 Asignacion AIC Retorno PID Valor real del retorno del captador en AIC 4-20 mA

D1.06 AIC valor 0 % -200,00...0,00...200,00 % Determina la frecuencia para un 0% (4mA) en AIC

D1.07 AIC valor 100% -200,00...0,00...200,00 % Determina la frecuencia para el 100% (20 mA) en AIC

D2.00 Asignacion DI Marcha adel. Marcha adelante/Parada (contacto permanente)

D2.01 Asignacion DI2 PID validado Elimina la accién PID

D2.02 Asignacion DI3 Fallo ext. Se tiene en cuenta un fallo externo

D2.03 Asignacion D14 Reset fallos Acuse de recibo de fallos externo (contacto de cierre por impulsos)

D3.00 Asignacion AO1 IFrec. salidal Salida analogica n° 1 — Valor de la frecuencia de salida
(4 -20 mA 0-f max.)

D4.01 Salida relé 1 Listo + Marcha Indica la disponibilidad del variador en RL1

E1.00 Corr. max. var. 125 % Limitacion de corriente | max. en porcentaje de | nominal del
variador en “fuerte par”

E2.00 Entrada PTC A no activo

E2.05 I max. af. nom 30...100...150 % Proteccion 12t del motor, corriente maxima a la frecuencia nominal
en porcentaje de la intensidad nominal del motor

E2.07 Cte. tiempo mot. 1...5...3200 min > 5 min: alimentacion 24 V necesaria

E3.11 Fallo externo act. NO Listo/marcha Los fallos externos se transmiten por contacto de cierre y sblo se
tienen en cuenta si el variador esta “Listo” y en marcha.

Atencion: Todos los datos del motor (campos de matriz B3) se visualizan en el meni corto.
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B5. Menu corto

Complementos a macro M3

Seleccidn entre PID activado y consigna de frecuencia directa

Al seleccionar una entrada logica en “PID activado” C4.04, la consigna de frecuencia del variador puede ser la salida del regulador PID,
o bien directamente una consigna de frecuencia externa.

1_||. X1:
Consigna de frecuencia 0...10 V
+10] 1 ; Consigna
Consigna f (Hz) onsig
AlV]| 2 > fint.
o+ S
>
Retorno 4.20mA | | AICIS Retorno
PID ‘v‘ - ov |4 PID
(%)
I: ovlo Nl PID
DIS|10 O— \:
Marcha/Parada = DI [11 *
PID activado 12
v Di2 PID activado
7 +24
I
! X2: Opcion 10 1 | Consigna
Consi r| Al+ |21 PID
onsigna [ (%)
pip 4.-20mA | RE —
Ajustes de los parametros a partir de la macro M3:
Parametro | Nombre Ajuste Nota
A6.00 Selecc. zona 1 Error PID Adaptacion de la visualizacion para
A6.01 Selecc. zona 2 Consigna PID la funcion “PID activado” o
A6.02 Selecc. zona 3 Velocidad motor “consigna de frecuencia directa”
C4.04 LI Proceso Entrada logica Funcion “PID activado” o “consigna de frec. directa”
dependiente de la entrada logica
D1.00 Asignacion AlV Cons. f AUTO Consigna de frecuencia en tension
D1.01 AlV valor 0% -300,00...0,01...+300,00 Hz con limitacion minima
D1.02 AlV valor 100% -300,00...50,01...+300,00 Hz y maxima
D1.09 Asignacion Al_2 Consigna PID Consigna PID, sehal 4...20 mA
D1.10 Sehal Al_2 4..20mA
D1.11 Al_2 valor 0% -200,00...0,00...+200,00 %
D1.12 Al_2 valor 100% -200,00...100,00...+200,00 %
D2.01 Asignacion DI2 PID activado Si esta cerrado el contacto, el PID esta activado

Gracias al retorno permanente de la salida del regulador PID, se puede pasar al modo inverso sin sacudidas.
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B5. Menu corto

Regulador PID con preseleccion de la consigna en la consola de control

El variador puede controlarse directamente desde su teclado de control. Unicamente la sehal del valor real del retorno PID (por ejemplo,
el valor real de la presion 4... 20 mA) esta conectado al bornero, bornas 3 y 4. Con un shunt entre las bornas 9 y 10 asi como 11y 15, el
motor arranca inmediatamente después de la conexion de la red del variador. (Para parametrizar parametros (VICB) blogueados: pasar
al modo local, presionar el pulsador de parada.)

Teclas 0

@ +velvel &»
®»— distancia
6 Consigna PID (%)

(ver D6.11)

I—||- X1: 0
- AIC| 3
Reto;?g 4.20mA | | i Q
ov |4 = 6 Retorno PID (%)

~

ov |9
I: DIS|10

Marcha/Parada - DI (11f——- > Marcha adel.
PID validado DI2 (12 PID validado
L5 C1+C2
+24 + limitacion
L||. Error PID

Modo PID ok: RL1 183 - limitacién
- Red presente NCil1g 4= Marcha
- Error PID ok —|
- Ningun fallo NO1|20
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B5. Menu corto

Ajustes de los parametros a partir de la macro M3:

Parametro | Nombre Ajuste Nota

A6.00 Selecc. zona 1 Error PID  W-X Adaptacion de la visualizacion

A6.01 Selecc. zona 2 Consigna PID W al modo de control PID

A6.02 Selecc. zona 3 Retorno PID X

D1.00 Asignacion AlV no utilizado Los parametros han desaparecido del menu

D1.01 AV valor 0% 2300,00...0,01...300,00 Hz corto porque se ha vuelto al ajuste de fabrica

D1.02 AlV valor 100% -300,00...50,01...300,00 Hz

D4.01 Salida relé 1 Salida L6 Mensaje “Ajuste OK”

D6.06 +vel./-vel. dist Consigna PID El potencibmetro motorizado distante es la consigna PID

D6.07 PM dist. val. min. -200,00...0,00...+200,00 % Valor minimo de la consigna PID

D6.08 PM dist. val. max. -200,00...100,00...+200,00 % Valor maximo de la consigna PID

D6.11 Consola/bornero Consola Las teclas de la consola dan la consigna PID

D6.12 Cons. dist. Memo Sin tension El valor de cons. ajustado queda memorizado después de una
orden de parada o de un corte de red. De este modo, después
de una nueva orden de salida, el arrastre volvera al régimen
anterior de acuerdo con la cons. memorizada.

F4.00 C1 entrada E1 Error PID Vigilancia del error PID positivo del regulador

F4.02 Consigna C1 -200...+50...4+200 % PID con una temporizacion para no tener en cuenta el

F4.03 C1 tipo comp. E1>E2 overshoot de la regulacion.

F4.04 C1 Histéresis 0,0...2,0...100,0 %

F4.06 C1 duracion tempo 0,0...30,0...3200 s

F4.08 C2 entrada E1 Error PID Vigilancia del error PID negativo

F4.10 Consigna C2 -200..-5,0...4+200 % gfgeugjbt;?;’s:ﬁ (I:iir§r)1ri1tacibn negativa.

F4.11 C2 tipo comp. E1<E2

F4.12 C2 Histéresis 0,0...2,0...100,0 %

F4.14 C2 duracion tempo 0,0...10,0...3200 s

F4.44 L5 Entrada D1 C1 salida LO Vigilancia del error PID por 2 bloques logicos

F4.45 L5 Entrada D2 C2 salida LO

F4.46 L5 tipo funcion (o]

F4.50 L6 Entrada D1 Listo + Marcha Comparacion logica con el mensaje “Listo+Marcha”

F4.51 L6 Entrada D2 L5 salida LO

F4.52 L6 tipo funciébn Y negada (D2)
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B5. Menu corto

Macro M4 — Motores con limitacion de par

Bancos de pruebas
Bobinadora desbobinadora
etc.

La sehal de limitacion de par y la consigna de frecuencia se preseleccionan en una entrada de corriente Al_2 (0-20 mA) y AIC (4-20 mA).
La eleccion del sentido de rotacion determina el cuadrante activo.

Par ®
150 % Rango de sobrecarga
o
Para motor
— = — = Limitacién de par
100 %
Modo generador Modo motor
Giro atras Giro adelante
velocidad © velocidad @
Velocidad ©) par ® par ® Velocidad @
Il Il
Marcha atras Marcha adelante
Modo motor Modo generador
Giro atras Giro adelante o
velocidad © velocidad @ La limitacion de par se
par ©) par actva en los dos
sentidos de rotacion, en
niatatatatatatutats Briv-tyitatatatatai el motor o en el
100 % generador

En caso de sobrecarga del motor o del variador, el variador reduce la velocidad del motor y aumenta la velocidad en el modo generador.
El variador se controla mediante las sehales por impulsos Arranque MAV, MAR o Parar.

Para activar la funcién de limitacion de par, la entrada l6gica “Limitacion C ext.” debe estar en 1.

Ademas estan programadas las funciones del bornero "Fallo externo" y "Rearme externo".

Los ajustes modificados pueden memorizarse en la macro. Todos los parametros modificados se inscriben automaticamente en

el meni corto donde estan disponibles de forma ordenada.
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B5. Menu corto

Esquema de conexion

X1:
+10( 1 —<— Tensién para las consignas analdgicas
|_|" AlV| 2 —D>— Entrada analégica en tension
= AIC| 3 Entrada analégica "corriente"
Consignaf 4...20 mA ovla r Masa
| Frecuencia de salidal AO1| 5 —<+— Salida analdgica "corriente"
L@ — ovV|6——= Masa
4...20 mA
TH+| 7 >
TH-l 8 L Entrada PTC
—(ov|9 _-'-_“__L_ Masa
Mo DIS|10 ##M‘( Retorno comun
Marcha adel. — - DI |11 -
Marcha atras | —>" DI2|12 EZEsd Entradas I6gicas
Parada imp. < DI3 13;@32?;”&
Lim. Parext. |—" Dl4|14 ~
— +24[15—»— Alimentacién de las entradas légicas
P24|16—mm—>—
Povi17 |: Alimentacion auxiliar 24 Voltios
RL1 183
Variador "Listo" NC1(19 Relé de salida
NO1|20
l_h. X2 .
Al+ |21 ) )
Limitacién par 0...20 mA AL |22 [] Entrada analégica "corriente"
& AO2|23—<+— Salida analégica "corriente"
I Par | |_O4...20 mA 9
— ov 24_"'_“_-l— Masa
— | DIS|25 ﬂi“’( Retorno comdn
Desbloqueado —— DI5 |26 ﬁ“’(
Falloext. |—" DI6 |27 ﬁ:li Entradas logicas
Reset fallos —* DI7 |28 -~
DI8 29—_5@““{
= RL2 SOD
Marcha NC2(31 Relé de salida 2
NO2|32
RL3(33
Fallo \ Relé de salida 3
NO3|34—
i
X3: Opcién 10 1
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B5. Menu corto

Menu corto para macro M4

Parametro | Nombre Ajuste Nota

B2.03 Seleccion macro Banco prueba o: Bobinadora desbobinadora

C2.00 Aceleracion 1 0,0...3,0...160 s Ajuste en segundos de la frecuencia

C2.01 Deceleracion 1 0,0...3,0...160 s nominal del motor

C3.01 Frec. Maxima 25,00...50,00...300,00 Hz Ajuste de la velocidad alta

C3.02 Sentido giro Marcha adel./atras Autoriza los sentidos de giro hacia adelante y hacia atras

D1.04 Asignacion AIC Cons. f AUTO Consigna de frecuencia automatica en la entrada AIC en mA

D1.06 AIC valor 0 % -300,00...0,00...300,00 Hz Determina la frecuencia para un 0 % en AIC

D1.07 AIC valor 100% -300,00...50,00...300,00 Hz Determina la frecuencia para un 100% en AIC

D1.09 Asignacion Al_2 Limit. par Consigna de limitacion de par
(= 0,20mMA = + XXX % a - xxx% de Cn)

D1.11 Al_2 valor 0 % -200,00...0,00...200,00 Hz Determina el par para el 0 % en AIC

D1.12 Al_2 valor 100% -200,00...100,00...200,00 Hz Determina el par para el 100% en AIC

D2.00 Asignacion DI Marcha Ad. impuls. Marcha adelante/Parada (contacto de cierre por impulsos)

D2.01 Asignacion DI2 Marcha At. impuls. Marcha atras/Parada (contacto de cierre por impulsos)

D2.02 Asignacion DI3 Paro impuls Parada del variador (contacto de apertura por impulsos)

D2.03 Asignacion D14 Lim. Par ext. Activa la funcion que tiene en cuenta el limite externo de par

D2.04 Asignacion DI6_2 Fallo ext. Se tiene en cuenta un fallo externo

D2.05 Asignacion DI7_2 Reset fallos Acuse de recibo de fallos externo (contacto de cierre por
impulsos)

D3.00 Asignacion AO1 IFrec. salidal Salida analogica n° 1 — Valor de la frecuencia
(4-20 mA = 0-f max.)

D3.04 Asignacion AO2_2 IParl Salida analbgica n° 2 — Valor del par en el arbol motor
4-20 mA =0-1,5Cn

D3.07 AO2_2 val. max. -200...150...200 % Determina el valor maximo del par motor para 20 mA en AO2_2

D4.01 Salida relé 1 Listo Indica la disponibilidad del variador en RL1

D4.02 Salidarele 2_2 En Marcha Indica el funcionamiento del variador en RL2_2

D4.03 Salidarele 3_2 Fallo Indica un fallo del variador en RL3_2

E2.00 Entrada PTC A no activo

E2.04 Imax. a0 Hz 0...50...150 % Proteccion 12t del motor, corriente méaxima a la frecuencia de
0Hz

E2.05 I max. af. nom 30...100...150 % Proteccion 12t del motor, corriente maxima a la frecuencia
nominal

E2.07 Cte. tiempo motor 1...5...3200 min Si > 5 min: es necesaria la alimentacion externa 24 V

E3.11 Fallo externo act. NO Listo/marcha Los fallos externos se transmiten por un contacto de cierre y
sblo son tenidos en cuenta si el variador esta listo.

Atencion: Todos los datos del motor (campos de matriz B3) se visualizan en el menu corto.

Nota: Se recomienda poner el parametro C1.02 (modo parada) en “rueda libre”.
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B5. Menu corto

Complementos de las macros M1 a M4, Modo de control Local/distancia

Paso al modo “control local” mediante las teclas de control

En la descripciones realizadas en los capitulos D2 “Configuracion de las entradas logicas” y D1 “Configuracion de las entradas analégicas’
se hallaran las distintas formas de pasar de un modo de control a otro.

El paso de control distancia (bus o bornero) a control local (teclado del terminal grafico) se realiza sin sacudidas.

El siguiente ejemplo muestra como pasar de un modo de control por bus (distancia) a un modo de control local. El paso local/distancia se
refiere a la vez a las entradas logicas y a las consignas.

4

Bornero: Cons. f MANU MANU Adel. dist. PID activado
[ T [
MANU | A‘r/ |
. 0 g
Bus: AUTO Av. [T0lDISTANCIA Consigna

Cons. principal 1 Cons. f AUTO ; REMOTO L_ -/—\_ finterna

Cons. auxiliar 4 Pal b Origen -
— alab. | i
oo fecuenca
Modo de c. bus }
|
i H | |
ontro control | alabra de
m' por bus bus i gpr;trol_
X1 %osnzt%og (distancia) L istancia Palz%brla de
contro
TS . [ [Boqueaso |ionre)
Desbloqueado| (sentido de marcha)
l_||. — [ DIS|10 (Bornero) L (Bloqueo,
desbloqueo)
i _F Palabra de
M. impuls. local DI1 |11 > RUN control
P.impuls. local |—¢ DI2|12 =l sTOP local
Local |— DI3 13—| @& fgen

Reset fallos > DI4|1a (Bornero) Localr =y |1 | control
+24]15 (Consola) Local> Distancia
P24|16
Povl17 (E4.00)

RL1[18 j
Local NC1|19

NO1(20
X2: Opci6én 10 1
L[ DIS|25
Desbloqueo DI-5,
Desblogueado ~ DI5|26 (+Red ON, Forzado loc., fallo ext. e int.)
Atrasloc. — ——|DI6 27T Marcha atras local
1
+velloc. [ DI7|28———— vellocal i 0
-velloc. L= DI8 |20 \eliocal |DM —"1
L |
— RL2|30 j
Listo + NC2|31
Marcha NO2|32
RL3(33
Fallo \
NO3|34—

Ly
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B5. Menu corto

Ajustes de los parametros a partir de la macro M1:

Parametro | Nombre Ajuste Nota

B6.00 Elecc. Bus Com. Profibus DP Seleccion del bus de comunicacion

B6.01 Origen distancia Bus

B6.02 Direccion 0...Direccion...126

B6.03 Fallo bus Fallo Reaccion en caso de fallo del bus

B6.04 Tempor B6.03 0,0..10,0...3200 s con temporizacion ajustable

B6.06 Consigna bus 1 Cons. f AUTO Consigna frecuencia n° 1

D1.04 Asignacion AIC no utilizado

D2.00 Asignacion DI1 Marcha impuls. loc Marcha por contacto por impulsos (contacto NA)

D2.01 Asignacion DI2 Parada impuls. loc Parada por contacto por impulsos (contacto NC)

D2.02 Asignacion DI3 Local/Distancia El variador se encuentra en modo local si el contacto esta
cerrado

D2.03 Asignacion DI4 Reset fallos Reinicializacion de fallos

D2.04 Asignacion DI6_2 Atras loc. El variador se encuentra en marcha atras si el contacto esta
cerrado

D2.05 Asignacion DI7_2 + vel. local Mas velocidad por contacto por impulsos (contacto NA)

D2.06 Asignacion DI8_2 - vel. local Menos velocidad por contacto por impulsos (contacto NA)

E4.02 Origen loc/dist Bornero Paso a modo local a través del bornero

E4.03 Origen local Bornero Las teclas de la consola quedan sustituidas por entradas

lbgicas
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B6. Parametros comunicacion

Configuracion y diagnéstico del protocolo de comunicacion

Todos los parametros de comunicacion estan disponibles en la guia de explotacion del correspondiente protocolo.
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C1. Funciones generales

Sobrepar en el arranque, tipo de paradas, consignas preseleccionadas, ahorro
energético y funcionamiento por impulsos

C1.00 Sobrepar en el arranque

VCB 0...7..30 % Ver macros

Ajuste de sobrepar adicional durante el arranque

C1.01 Rango accién

VCB 5...10...45

Rango de accion en frecuencia del sobrepar

P/Pn

1,8
C1.00 =
30%
1%
1,5

I
0% ——/
v

1,0 Ventilacion

El par de arranque CN puede aumentarse del 150% al 180% en las aplicaciones que
requieran un fuerte par de arranque.

Para aplicaciones de bombas centrifugas y ventiladores, el ajuste al 0% es
suficiente.

Ajuste del sobrepar adicional:

C1.00 = 0 % sobrepar total 100 % CN1yerte par)

0
& C1.00 = 1 % sobrepar total 150 % CNfuerte par)
e C1.00 = 30% sobrepar total 180% CN fyerte par)
0 La gama en la que actla esta acentuacion se define en el parametro C1.01.

[
- 50 Hz f . . ; o i
C1.01 El ajuste de dichos parametros no incide en el autoajuste.

La indicacion de sobrepar se refiere al par nominal del variador en fuerte par.
C1.02 Tipo parada vVCB Deceleracion

0...Rueda libre (Parada 2)
1... Deceleracion (Parada 1)

2 ... Parada rapida (Parada 3)

La orden de parada enclava el variador y el motor reduce la velocidad
sin control.

La orden de parada reduce la velocidad del motor a ser posible segin
la rampa seleccionada y enclava el variador al alcanzar 0 Hz.

La orden de parada reduce la velocidad en el menor tiempo posible y
enclava el variador al alcanzar 0 Hz (puede utilizarse con un médulo
de frenado, un modulo reversible o con frenado con pérdida C1.03).

El tipo de parada es valido si se produce una demanda de parada en modo local o distancia.
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C1. Funciones generales

C1.03 Modo frenado VICB

0...Sinun. fren. Sin unidad de frenado. El variador adapta automaticamente la rampa
de deceleracion en funcion de la tension del bus cc.

1...Con un. fren Poner en la posicion 1 si el variador esta equipado con una unidad de
frenado externa de tipo VW3A68751, VW3A68741 o VW3A68804.

2...Freno Mot. A La energia de frenado se disipa principalmente por el motor, el cable
y el variador.

3...Freno Mot. B Debe elegirse el freno motor A, B o C en funcibn del tipo de motor
(probar con A, By C y elegir el mas adecuado).

4 ...FrenoMot. C Durante esta operacion, las pérdidas son equivalentes a las pérdidas
nominales del motor en todo el rango de frecuencias. Ver rendimiento.

5. .. Control 1 un. fren. Poner en la posicion 5 si el variador esta equipado con una sola unidad

de frenado externa de tipo VW3A687537 0 VW3A687575 (0 con una
unidad de frenado interna en el caso de los variadores de
demostracion).

6 ... Control 2 un. fren. Poner en la posicion 6 si el variador esta equipado con 2 unidades de
frenado externas de tipo VW3A687537 o VW3A687575.

Ajustesen 1,5y 6

Son compatibles con la gama ATV68CxxN4 (400V, 440V, 460V y 500V) e incompatibles con la gama ATV68xxxY (690V).

Esta ultima no admite unidades de frenado externas.

Observacion: Las unidades de frenado VW3A68751, VW3A68741 y VW3A68804 son totalmente autonomas e independientes del
variador. En el caso de las unidades de frenado VW3A687537 y VW3A687575 el control lo efectlia el variador.

Ajustes 2 a 4 : Freno motor A, B, C

Par C

Velocidad
n

Velocidad del motor en caso

100%

50%-

Par nominal del motor 11

. con freno motor

\
N\,
N\,
S

Par de frenado \\

de parada rapida sin freno
del motor

... freno motor (A, B, C)

fN f(n) aprox. uh 15% de T1 'ﬁ t

Par de frenado disponible con frenado del motor Deceleracion con frenado del motor

El frenado del motor es una alternativa econémica para ahorrarse el comprar una unidad de frenado externa. La
parada rapida de un motor de 250 kW con una inercia total ajustada al motor duplicando o triplicando la inercia del
mismo, se realiza en menos de 4 segundos.

El ruido del motor aumenta durante el frenado.

La rampa de deceleracion no es lineal.

C1.04

Nivel frenado vicB 660... 790... 820 V

Este parametro ajusta el umbral de activacion de la unidad de frenado.

Sea cual sea la tension de red (400 6 500V), no resulta conveniente modificar este parametro. Se puede conservar
el valor de 790V. No obstante, este parametro se puede modificar para responder a las necesidades especificas de
determinadas aplicaciones : alimentacion por bus CC o utilizacion de motores antiguos.

En este caso, la potencia maxima de frenado disponible se obtiene a partir de la relacion U2R (donde U corresponde
a la tension de activacion y R al valor 6hmico de la resistencia de frenado).

El nivel de ajuste minimo depende de la tension de alimentacion trifasica del variador.

Tension de Rango de ajustes: | Rango de ajustes: Valor minimo con | Rango de ajustes: Valor max. para
alimentacion Valor minimo una unidad reversible aumentar la potencia de frenado
3CA 400V 660 V 680 V 820V

3CA 440V 720V 750V 820V

3CA 460V 750 V 820V 820V

3CA 500V 790 V 820V 820V
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C1. Funciones generales

C1.05 Equ. unidad frenado VCB No activo
0...no activo
1...activo
Cuando hay varios ALTIVAR 68 y varias unidades de frenado conectados a un bus cc comin, el parametro C1.05 en
la posicion “activo” permite optimizar el funcionamiento de las unidades de frenado externas de tipo VW3A687537 o
VW3A687575, ya que reparte uniformemente la potencia de frenado. Los variadores deben tener el mismo nivel de
activacion para todas las unidades de frenado conectadas al mismo bus cc (ver C1.04). Este parametro solo se puede
ajustar en caso de conexion al bus de CC.
C1.06 Vel. preselecc. VICB No utilizada
0...Ninguna Hz
1...Cons. f. MANU Hz Si no se pueden seleccionar determinados valores de
2...Cons. fAUTO Hz ajuste es porque ya los estan utilizando otras fuentes
3...Correc. cons. Hz de consigna analbgica, como D1.00, D1.04, D1.09,
4 ... Limit. par % D1.14 y D6.06, o la propia linea.
5. .. Consigna PID %
Mediante este parametro se puede atribuir una fuente de consigna para las consignas preseleccionadas.
A Ver también el esquema “D1. Entradas analdgicas”, pagina 74.
C1.07 Vel. preselecc. 1 VCB -300,00...0,00...300,00 Hz
-200,00...0,00...200,00 %
C1.08 Vel. preselecc. 2 VCB -300,00...0,00...300,00 Hz
-200,00...0,00...200,00 %
C1.09 Vel. preselecc. 3 VCB -300,00...0,00...300,00 Hz
-200,00...0,00...200,00 %
C1.10 Vel. preselecc. 4 VCB -300,00...0,00...300,00 Hz
-200,00...0,00...200,00 %
C1.11 Vel. preselecc. 5 VCB -300,00...0,00...300,00 Hz
-200,00...0,00...200,00 %
C1.12 Vel. preselecc. 6 vCB -300,00...0,00...300,00 Hz
-200,00...0,00...200,00 %
C1.13 Vel. preselecc. 7 VCB -300,00...0,00...300,00 Hz
-200,00...0,00...200,00 %
C1.14 Vel. preselecc. 8 VCB -300,00...0,00...300,00 Hz

-200,00...0,00...200,00 %
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C1. Funciones generales

La eleccion de Hz 0 % depende de C1.06
Mediante las entradas logicas A, B y C se puede seleccionar en el bornero, por combinacion, las 8 velocidades preseleccionadas.
Las bornas de entrada se seleccionan en el grupo D2.

Entrada | Entrada | Entrada | Valor seleccionado
log. A log. B log. C
0 0 0 vel. preselecc. 1 g Para esta preseleccion no se requiere programar ninguna entrada.
1 0 0 vel. preselecc. 2
0 1 0 vel. preselecc. 3 Las entradas logicas A, B y C solo seleccionan los valores de las
1 1 0 vel. preselecc. 4 Nota: consignas preseleccionadas. Es necesaria una orden de marcha
0 0 1 vel. preselecc. 5 para que el motor funcione a la velocidad correspondiente.
1 0 1 vel. preselecc. 6
0 1 1 vel. preselecc. 7
1 1 1 vel. preselecc. 8
C1.15 Paso a paso (JOG) VCB -10,00...0,00...10,00 Hz
La consigna de funcionamiento por impulsos (velocidad lenta) se utiliza en las operaciones de ajuste y de control,
mediante una entrada lbgica asignada a “Paso a Paso (JOG)” (ver D2). La consigna seleccionada para el
funcionamiento por impulsos se genera directamente a la salida del variador sin utilizar las rampas de aceleracion y
deceleracion y no requiere orden de marcha/parada. El funcionamiento por impulsos sblo puede iniciarse con el motor
parado (estado “STOP”). Durante al menos 1 s después del final de la orden de funcionamiento por impulsos, el
variador permanece con una frecuencia 0 Hz para mantener la magnetizacion del motor y permitir un nuevo arranque
mas dinamico.
C1.16 Ahorro energético VCB No activado  ver ‘macros’
0...No activo
1...Nivel 1 (= poco ahorro)
2...Nivel 2 (= ahorro mediano)
3...Nivel 3 (= ahorro importante)
4 ... Nivel 4 (= ahorro muy importante)

En las aplicaciones con pares cuadraticos (por ejemplo, bombas centrifugas o ventiladores), puede reducirse la
corriente magnetizante del motor disminuyendo la velocidad, con lo que se ahorra energia y se reduce el ruido del
motor. De este modo disminuyen las capacidades de par transitorio.
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C2. Rampas

Rampas de aceleracion y deceleracion, Rampa en S, Rampa en U

C2.00 Aceleracion n2 1 vCB 0,0...0,0...3200 s  ver ‘macros’
C2.01 Deceleraciéon n2 1 VCB 0,0...0,0...3200 s  ver ‘macros’
C2.02 Aceleraciéon n2 2 VvCB 0,0...20,1...3200 s
C2.03 Deceleracion n2 2 vCB 0,0...20,1...3200 s

Los dos juegos de rampas de aceleracion y deceleracion se seleccionan utilizando una entrada logica asignada a la
“Rampa 2” (ver D2). Las aplicaciones que utilizan esta permutaciéon lo hacen para la funcion PARO DE EMERGENCIA
y para ajustar los tiempos de aceleracion/deceleracion en funcion de las velocidades utilizadas. El tiempo de rampa
seleccionado es el tiempo puesto por la consigna para pasar de 0 a la frecuencia nominal del motor B3.03.

2 juegos Posibilidad de conmutacion
de rampa | durante el funcionamiento

Aceleracion rampa 1 —J\
¥
Rampa de
Aceleracion rampa 2 I— aceleracion
Deceleracion rampa 1 —J\ Rampa de
~ deceleracion
Deceleracién rampa 2 I—
C2.04 k. redond. rampa vCB Sin redond.
0...Sinredond. La rampa no tiene redondeo, es una rampa lineal.
1...k. redond. 1 ver C2.05.
2...k.redond. 2
3...k.redond. 3

Este parametro define el tipo de redondeo deseado en la rampa. Puede obtenerse un arranque o una parada mas
suave durante las fases transitorias. Para aplicaciones tipo cinta transportadora, elevacion o ascensor.

C2.05 Tipo rampa S/U VCB Rampaen S
0...Rampaen$S eleccion rampa en S
1...RampaenU eleccion rampa en U
Rampaen S Rampa en U
Consigna Consigna
C2.05=0 C2.05 =1
/ t1 = C2.00 a C2.03 / t1 = C2.00 a C2.03
3 k=1:12=1,1xt1 k=1:13=1,0511
k=2:12=1,25x 11 k=2:13=1,12511
k=3:12=1,5xt1 k=3:13=1,2511
0 0
1 t t1 t
t2 t3
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C2. Rampas

C2.06 (1) Nivel ACE. 1/2 VvCB 0,0...0,0...300,00 Hz
C2.07 (1) Nivel DEC. 1/2 vCB 0,0...0,0...300,00 Hz
Frecuencia de conmutacion de la rampa de aceleracion (deceleracion) 1 a la rampa de aceleracion (deceleracion) 2.
Si el nivel de conmutacion de rampa es = 0,00, la funcion de conmutacion de rampa no se valida.
f
Aceleracion 20/& C;-, Deceleracion 2
@) %
C2.06
C2.07 d
Q
'?/Q % Deceleracion 1
Aceleracion 1 S
t
C2.08 Nivel frec. fijo VCB 0,0...0,0...C3.00 "Frecuencia min."
C2.09 Tiempo frec. fijo VCB 0,0...0,0...160 s

Con estos dos parametros se puede obtener automaticamente un nivel de velocidad minima temporizado antes de la
parada.

Este funcionamiento se activa después de una orden de parada.

C2.08 Ajusta el nivel de frecuencia, que debe ser inferior a la frecuencia minima.

C2.09 Ajusta la temporizacion antes de la parada.

0,0 desactiva la funcion.

Esta funcion sblo se puede utilizar si se ha seleccionado un solo sentido de marcha: C3.02=006 1.

f

C2.08

Orden de parada C2.09

-

.(1) Parametro disponible en el transcurso del 2002 (soft PSR6).
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C3. Gama de velocidad

Rango de frecuencia y sentido de giro

C3.00 Frec. Minima vCB 0,00...5,00...300,00 Hz
Define la velocidad minima para todas las fuentes de consignas.
C3.01 Frec. Maxima vVCB 25,00...50,00...300,00 Hz
Define la velocidad maxima para todas las fuentes de consignas.
C3.01 Frec. Maxima
Maxima D1.02 D1.07 D1.12 D1.17 D6.02 D6.08
velocidad
Lix AV AIC Al_2 Al_3 + vel- + vel.-
vel loc vel. dist.
Minima D1.01 D1.06 D1.11 D1.16 D6.01 D6.07
velocidad
C3.00 Frec. Minima
Observacion: Cada fuente de consigna dispone de velocidad minima y alta velocidad individuales.
La limitacion de frecuencia minima C3.00 no esta activa cuando estéan activados los dos sentidos de
& rotacién en C3.02 (MAV y MAR).
En tal caso, deben programarse las limitaciones de frecuencia minima de las fuentes de consigna utilizadas.
C3.02 Sentido de giro VICB Inhib.M.atra  ver ’'macros’
0...Inhib.M.atr Giro a la izquierda (atras) bloqueada en todos los modos de marcha.
1 ... Inhib.M.adel. Giro a la derecha (adelante) bloqueada en todos los modos de marcha.
2 .. marcha ad/at Permitidos dos sentidos de giro.
Sea cual sea la eleccion de este parametro, la funcion “recuperacion de velocidad al vuelo” sigue activa en los dos
sentidos de marcha
C3.03 Giro fases viCB U-v-W/A-B-C
0...UV-W/A-B-C Sentido de giro normal
1...UW-V/A-C-B Sentido de giro invertido

Este parametro invierte el sentido de giro del campo giratorio del motor, con el fin de evitar la inversion fisica de los

cables del motor.
La indicacion de velocidad en los visualizadores corresponde a la eleccion efectuada en C3.03, es decir, si se ha

seleccionado 1 en C3.03, el giro invertido muestra un signo positivo en la velocidad.
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C4. Regulador PID

Regulador PID de proceso

Consigna f Activacion PID

C4.08 Aceleracién
C4.09 Deceleracion

(' c4.05 Gan. prop. (c4.04 Activacion PID) Consigna local/Distancia
C4.06 Gan. Integ.

C4.11 Limite salida +

i

|

|

|

|

|

|

N !
v 3
Distancia |

|

W X E: / Yy ] +_ Consigna f. int.
Error de Local \H
Retorno PID (%) X regulaciéon

/

Cons. PID w
(%) _/_\_ —l

C4.10 Limite salida - ) o
+vel/-vel —— Sefial analégica
Desbloqueo ---------* local ---- Sefial logica
Correccion f
Consignas:
Pueden utilizarse los valores siguientes como fuentes de consignas:
- Potencibmetro motorizado externo Parametro D6.06 (proporcionado por 2LI en el bornero)
- Consignas preseleccionadas Parametro C1.04
- Entrada analbgica AIV: 0 -10 V Parametro D1.00
- Entrada analogica AIC: 0(4)-20 mA Parametro D1.04
- Entrada analbgica Al_2: 0(4)-20 mA Parametro D1.09
- Entrada analbgica Al_3: 0(4)-20 mA Parametro D1.14
- Consigna por bus Parametros B6.06 a B6.10

Para optimizar el comportamiento del regulador, conviene ajustar las rampas de aceleracion y deceleracion (C2) en un valor bajo proximo
a 0. La rampa de consigna del PID puede ajustarse por separado a través de los parametros C4.08 y C4.09.

Retorno PID:

Todas las entradas analbgicas (AlV, AIC, Al_2, Al_3 y bus) pueden utilizarse como entradas para el retorno PID (retorno proceso). Las
consignas y el retorno PID vienen en % y deben ponerse a escala con los parametros de la entrada elegida.

Visualizaciones:

Todos los valores especificos del regulador, como valores de consigna y de retorno, diferencia de regulacion y salida del regulador, estan
disponibles en valores reales para su visualizacion.

Error (W-X) de regulacion:
La diferencia de regulacion es la que existe entre la consigna del PID después de las rampas y el retorno PID. Se calcula
independientemente de la validacion del PID (C4.04) y puede realizarse su tratamiento en el bloque logico (F4).

Regulador PID

La salida del regulador PID da una consigna de “Frecuencia (Hz)". Las ganancias P (k), | (Tn) y D (Tv) pueden ajustarse de forma
individual. Las acciones de las ganancias P, | y D pueden cancelarse (ver D2), en cuyo caso la salida del regulador se mantiene en su
Gltimo valor.

Limitacion:
La salida del PID esta limitada por C4.10 y C4.11. La consigna de velocidad del variador esta en Hz y tiene en cuenta dicha limitacion.
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C4. Regulador PID

PID activado:

El controlador PID puede activarse de varias formas (ver el parametro C4.04). Al pasar de un PID no activado (variador directamente
controlado por una consigna de frecuencia) a un PID activado (variador controlado por la salida del regulador PID) no se producen
sacudidas. Al pasar de un modo no activado a un modo activado, la salida del regulador PID adquiere en primer lugar el valor de la
consigna de frecuencia antes de volver a su regulacion a partir de la consigna PID y del retorno PID. Si la diferencia de regulacion es
distinta de 0 cuando se vuelve a activar el PID, la ganancia proporcional vuelve a activarse inmediatamente.

Paso de un modo PID activado a no activado:

Si se esta utilizando una de las entradas logicas (ver D2) para la funcion “PID activado”, ésta se encuentra activa en 1 (24 V aplicados en
la entrada l6gica). Si el PID no estéa activado, la salida del PID se mantiene en el tltimo valor.

Cambio del sentido de giro del motor estando activado el PID:

Cambiando las fases del motor: se invierte el sentido de giro indicado por el variador.
Cambiando los parametros: limitacion negativa, consigna y retorno PID en escala negativa. Utilizar una marcha atras cuando esta
desactivado el PID.

Paso de un modo PID activado (distancia) a consigna local:

El modo “distancia” es un modo de control del variador a través de la salida del regulador PID o una consigna procedente del bornero o
del bus. El modo “local” es un modo de control del variador, directamente a través de una consigna de frecuencia procedente del
potenciometro motorizado obtenido por las teclas Wy A de la consola o por el potenciometro motorizado obtenido por las entradas
logicas de la consola (mas vel. / menos vel.). Al pasar del modo “distancia” al modo “local” no se producen sacudidas. La salida del
regulador PID adquiere en primer lugar el valor de la consigna de frecuencia local antes de volver a su regulacion a partir de la consigna
PID y del retorno PID. Si la diferencia de regulacion es distinta de 0 al volver al modo “distancia”, la ganancia proporcional vuelve a
activarse inmediatamente.

C4.00 Visual. Cons. PID [%)] Sélo lectura

Lectura de la consigna PID.

C4.01 Visual. Ret. PID [%)] Sdlo lectura

Lectura del retorno PID.

C4.02 Error W-X [%] Sélo lectura

Lectura del error entre consigna (W) y retorno (X).

C4.03 Salida PID [Hz] Sélo lectura

Lectura de la salida del PID. EI 100% de error corresponde a 163,84 Hz a la salida del PID
(si no hay ninguna limitacion de la consigna).
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C4. Regulador PID

C4.04 Activacion PID VICB No activo

0...No activo Con PID no activado, la consigna es local o distancia.

1...Cons. Proceso PID activo para una consigna de proceso

2...LIProceso PID activo para una consigna de proceso a partir de una entrada
logica. Ver D2.

3 ... Cons. velocidad PID activo para una consigna de velocidad (aplicaciones bombas de
petroleo)

4 ...Ll Velocidad PID activo para una consigna de velocidad a partir de una entrada
logica.
Ver D2.

Cons. Velocidad: El ajuste 3 “Consigna de velocidad” permite considerar la consigna del PID como una consigna de velocidad. Esta
funcion proporciona un bucle de velocidad con el que se puede aumentar el tiempo de respuesta del variador en caso de sacudidas de
carga (prensa, sistema ENA).

En este caso, la consigna de velocidad dada mediante “Cons.f.manu” o “Cons.f.Auto” (ver D1) corresponde a la frecuencia maxima de
accion del regulador PID. Esta consigna puede proceder de las “velocidades preseleccionadas” o de una entrada analogica.

Por tanto, el variador tratara de hacer que el motor funcione a la velocidad procedente de la entrada PID. En funcion de los ajustes de
las ganancias del regulador PID, el variador regulara la velocidad del motor con una reaccion mas o menos rapida a las sacudidas de
carga. Asi pues, la velocidad del motor podra fluctuar en funcion de la carga hasta la consigna de velocidad procedente de
“Cons.f.manu” o de “Cons.f.Auto”.

LI velocidad

Igual que en el caso de la “Consigna de velocidad”, pero con la posibilidad de asignar una entrada logica a “Activacion PID”, lo que
permite cambiar de la consigna de velocidad procedente del PID a la consigna de velocidad definida con “Cons.f.manu” o “Cons.f.Auto”.
Cuando la consigna de velocidad se obtiene a través de “Cons.f.manu” o “Cons.f.Auto”, el variador suele reaccionar con el par maximo
(ver E1.01). Con esta entrada logica se puede obtener un frenado rapido en combinacion con una orden de parada.

Ejemplo de ajuste:

Configurar una salida analbgica (ver D3) a la "frecuencia de salida" o en "rpm del motor" y conectar dicha salida a la entrada analogica
del retorno PID (ver D1). El filtro de la entrada analbgica se puede ajustar, por ejemplo, a 0,2 segundos.

Ajustar la ganancia del regulador PID (ver C4.05 y C4.06). Por ejemplo, ajustar Tn a 4 veces el filtro de la entrada analogica.

Ajustar la limitacion negativa y positiva del regulador PID (ver C4.10 y C4.11). Por ejemplo, ajustar C4.10 a 0 para evitar el frenado.
Elegir una entrada analogica (ver D1) para la "Cons.f.Auto" o utilizar velocidades preseleccionadas. La consigna de velocidad obtenida
de "Cons.f.Auto" correspondera a la velocidad maxima de accion del PID.

A

Cons. f. Auto /\ / L
N— AN

Consigna PID

* ‘ Velocidad real
Variacion en funcién de la carga

Asignacion

ll:,:é, Consignas
T A~ preseleccionadas
Lic_
1.8
+vel. dist o vel
+ vel/- vel
o
0...10V |Av
° o
0(4)...20 mA s |AIC
° )
504)...20 mA s|AL2
7\ [tarjeta E/S 1
504)...20 mA s |AL3
7 |tarjeta E/S 2
bus % f Cons. bus 1
12/%]

bus % Cons.ibus 5
12/%]

0 No utilizado (Hz)
Manu Mar. atr. dist.

1 Cons. f. manu (Hz)

| Il
m.ade.
Distancia 'C_O?S\gna
NG int.
2 Cons. f. auto (Hz) e - . g

Compensacion
5 Consigna PID (%)

deslizam.= func.Carga
6 Retorno PID (%)

(Hz)
2. Rampa

T Local Limitacion P int.
Limitacién par Distancia T~

g ]

e aede e e se s se e

I, i
4 Limitacion par (%) EXT i
i

PID activado

63



C4. Regulador PID

C4.05 Gan. prop. (kp) VCB 0,0...20,0...3200% Ver macro

Ganancia proporcional.

C4.06 Gan. Integ (Tn) vCB 0,00...70,00...320,0 s Ver macro

Ganancia integral, ajuste T,,=0 desactiva el tiempo de integracion.

C4.07 Gan. deriv. (Tv) vCB 0,00...0,00...320,0 s
Ganancia derivada. El efecto del tiempo de integracion y del tiempo de derivacion depende de la ganancia
proporcional.
Comportamiento del regulador PID: Limitacion de la salida PID:
Entrada A Error +fA ] _
50 Hz C4.11 Lim. salida +
e
‘ =t Marcha adelante
o Tn . Respuesta j Salida regulador
kp 10 Hz L._C4.10 Lim. salida -
Tv Kp x 2,4 0O Hz >t
\ 10 Hz G411 Lim. salida +
kp Marcha atras
0 y .50 Hz C4.10 Lim. salida -
Tn TV, -fy
C4.08 Acel. cons. PID vCB 0,0...70,0...3200 s Ver macro
Ajuste de la rampa de aceleracion de la consigna del PID.
C4.09 Decel. cons. PID VCB 0,0...70,0...3200 s Ver macro
Ajuste de la rampa de deceleracion de la consigna del PID.
C4.10 Lim. salida - VvCB -300,00...+70,00...+300,0 Hz Ver macro
Valor minimo de limitacion de la salida del regulador PID.
C4.11 Lim. salida + vCB -300,00...+50,00...+300,0 Hz Ver macro

Valor maximo de limitacion de la salida del regulador PID.
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C5. Recuperacion al vuelo

Recuperacion al vuelo de un motor en rotacién libre

El Altivar 68, en el que se unen la innovacion en el diseho de regulacion AVC (Auto Vector Control) y el procedimiento de modulacion FMC
(Flux Mode Control), es capaz de volver a alimentar el motor tanto en fase como en sincronismo, con la velocidad del motor recuperado
al vuelo, sin que sea necesario un proceso de busqueda y en menos de 0,1 s.
Esta funcion de realimentacion en marcha de un motor en rotacion libre garantiza una recuperacion inmediata a velocidad real,
independientemente de la duracion del corte de red (de menos de 100 ms hasta varios segundos).

Lo que evidentemente supone que el motor permanezca conectado al variador.

En motores conmutados en la salida del variador, debe retrasarse la orden de salida de 3 a 5 segundos para que la busqueda
de velocidad se produzca sin una fuerte ralentizacion.

Breve corte de tension

Corte de tension durante

Parada del motor

N A (unos ms) N A varios segundos N A en rueda libre
ﬁ
Tensién red — Tension red Tensién red
ON ON ON
»t »t >t
C5.00 Sensibilidad vCB 0,4...0,6...15 %

Para conseguir un control dptimo del motor, siempre esta activa la recuperacion al vuelo. No obstante, en C5.00 se
puede ajustar la sensibilidad de la recuperacion al vuelo alrededor de la velocidad 0 (nivel de tension correspondiente

a0 Hz).

Cuando se utiliza la secuencia de freno en aplicaciones de elevacion y traslacion, el variador ajusta automaticamente

la velocidad en un 12%.

Cuanto mayor sea el valor, menor sera la sensibilidad.
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C6. Funciones especiales

Control del contactor de linea y aplicacion de elevacion

C6.00

Contact.Linea VICB no activo

0...No activo
1... Activado
Para activar la funcion especial "Control del contactor de linea", es necesario que el variador reciba una alimentacion
exterior de 24 V cc. De este modo, cada orden de marcha (adelante o atras) (a través de la consola o del bornero)
desbloquea el variador y activa la salida logica elegida (ver D4 y asignar a 8 "Control del contactor de linea") que
controla el contactor de linea (red). Cada accion de bloqueo (orden de bloqueo después de un bloqueo o de surgir un
fallo) desconecta el nivel de potencia al desenclavarse el contactor de linea (red). El mensaje “Sin tension” aparece
en pantalla.
El diodo "Listo" se enciende (estado variador listo) en cuanto se aplica la tension de alimentacion 24 V. Si la tension
de red (tension bus continuo) no alcanza su valor nominal durante los 3 segundos siguientes, aparece el mensaje “en
tension 2”. Posibles razones:

- La salida lbgica no esta correctamente programada

- El contactor de linea no sube

- El circuito de potencia en cabeza esta abierto

- El circuito de carga del variador es defectuoso.

Tensién de control

Red Paro de
emergencia ¢-
Alimentacion CC
K1 24V 1
————— —4#1 KM1
W \1 T Marcha
—5 5 5 adelante K10
0 L2 Ls ATV68  [carta de control
X1: 11/Dl1 o KM o
12/DI2 o
datos
K11 (1) Parada KM Paro de
Blogue de (1.) 13/DI3o Contactor emergencia
potencia 10/DIS o delinea
tension de alim. 151424 of K10 ()
+24V. 16/P24 o
17/POV o
1

(1) Gestion de los paros de emergencia a través de un contacto externo:
El contacto de K11, a través de una entrada logica programada en “red ON/OFF” (ver D2), enclava el variador en caso de paro de

emergencia y cancela la orden de desblogqueo del variador.

VAN

Atencion: si se ha integrado dicho contacto, el variador puede volver a arrancar automaticamente una vez desaparecida la
orden de paro de emergencia.

Para evitar que el variador vuelva a arrancar automaticamente tras un corte de la red, se recomienda usar un control por impulsos de la
orden de marcha adelante o atrés.

VAN

Atencién: Cuando se produce un corte de la red, el control por impulsos permanece activo durante el tiempo que se ajusto en
E3.22 (ver también el tratamiento de las subtensiones en E3.21).

(2) K10: salida logica +24 asignada al control del contactor de linea (ver D4).
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C6. Funciones especiales

C6.01 Légica de freno VICB no activo
0...No activo
1...Elevacion adaptado para movimiento de elevacion
2 ... Traslacion adaptado para movimiento de traslacion

Mediante el parametro C6.01 se puede elegir las funciones de elevacion o de traslacion por separado.

Puede asignarse una salida de relé al control de freno (D4 control de freno).

Si se decide utilizar la secuencia de freno con una unidad externa de frenado, es preciso indicar su presencia en C1.03
(1, con res.fren) para cancelar la autoadaptacion automatica de la rampa de deceleracion en funcion de la tension del
bus cc.

Secuencia del movimiento de elevacion:

1 —
Orden de marcha | Marcha atras Marcha adelante
C6.05
+f ™ !
|
C6.03 000
- - C6.08
Frecuencia de
salida At SN + C6.04 + C6.02
l - C6.02 < I-sSn
-f
Control 1
de freno 0
Contacto retorno 1
freno "abierto" (1)0
Estado 11 21 3 Bajada 4 Subida Decel. 5 617 8 9

—_

. Fase de magnetizacion del motor (el variador selecciona automaticamente un tiempo entre 100 y 300 ms en funcion de la potencia del
motor).

2. Tiempo entre el control del contactor de freno y el retorno de freno abierto (Unicamente si se ha asignado una entrada logica a 31 "freno
abierto").

3. Tempor. de subida de freno, ajustable. La temporizacion tiene en cuenta el tiempo necesario para la apertura del freno.
Si se ha asignado una entrada logica a 31 "freno abierto", la temporizacion de subida del freno C6.03 arranca al pasar a 1 la entrada
lbgica "freno abierto".
Si no se ha asignado ninguna entrada logica a 31 "freno abierto", la temporizacion de subida del freno C6.03 arranca desde el control
interno del freno, después de pasar por el estado 1.

4. Frecuencia oculta automaticamente con + / - el deslizamiento nominal (s6lo si no existe retorno del codificador).

5. Tiempo entre el control del contactor de freno y el retorno de freno abierto (Unicamente si se ha asignado una entrada logica a 31 "freno
abierto").
Si no se ha asignado ninguna entrada légica a "freno abierto", el estado 5 seréa nulo.

6. Tempor. de caida del freno. La temporizacion tiene en cuenta el tiempo necesario para que se cierre el freno (se puede rearrancar de
inmediato).
Si se ha asignado una entrada logica a 31 "freno abierto", la temporizacion de caida del freno C6.05 arranca al pasar a 0 la entrada
lbgica "freno abierto".
Si no se ha asignado ninguna entrada a 31 "freno abierto", la temporizacion de caida del freno C6.05 arranca cuando se alcanza el
umbral de frecuencia de caida del freno C6.05 (el estado 5 es nulo).

7. Tiempo de inyeccion de corriente continua ajustable hasta que el freno se haya cerrado del todo (no es posible rearrancar de inmediato
sin retorno del codificador).

8. Tiempo de retraso antes de volver a arrancar (recomendado cuando no haya retorno del codificador).

9. Rearranque.

(1) Si el freno no dispone de contacto de freno "abierto-cerrado", se puede utilizar un contacto del contactor de control de freno.
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Secuencia del movimiento de traslacion:

1 ‘ ‘ ‘
Orden de marcha 0 | Marchaatras | Marcha adelante

N C6.05 |

C6.03
- - C6.06
Frecuencia de
salida +c604 |_
l - C6.02

- f
Control 1
de freno 0 r
Contacto retorno 1
freno "abierto" (1)0
Estado 112138 Giro atras Giro adelante Decel. 4 51 6 7

1. Fase de magnetizacion del motor (el variador selecciona automaticamente un tiempo entre 100 y 300 ms en funcion de la potencia del
motor).
2. Tiempo entre el control del contactor de freno y el retorno de freno abierto (Unicamente si se ha asignado una entrada logica a 31 "freno
abierto").
3. Tempor. de subida de freno, ajustable. La temporizacion tiene en cuenta el tiempo necesario para la apertura del freno.
Si se ha asignado una entrada logica a 31 "freno abierto", la temporizacion de subida del freno C6.03 arranca al pasar a 1 la entrada
lbgica "freno abierto".
Si no se ha asignado ninguna entrada logica a 31 "freno abierto", la temporizacion de subida del freno C6.03 arranca desde el control
interno del freno, después de pasar por el estado 1.
. Se precisa ese tiempo para frenar las inercias y amortiguar los efectos de elasticidad de la maquina antes del control de freno
5. El tiempo de caida del freno tiene en cuenta el tiempo necesario entre el control de freno y el retorno de freno cerrado (Unicamente si
se ha asignado una entrada logica a 31 "freno abierto").
Si no se ha asignado ninguna entrada logica a 31 "freno abierto", el estado 5 sera nulo.
6. Tiempo de inyeccion de corriente continua ajustable hasta que el freno se haya cerrado del todo (es posible rearrancar de inmediato
con o sin retorno del codificador).
7. Rearranque.

N

(1) Si el freno no dispone de contacto de freno "abierto-cerrado", se puede utilizar un contacto del contactor de control de freno.
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Procedimiento de ajuste:

Generalidades:

Modo de funcionamiento

Control de frecuencia
bucle abierto

Retorno codif. sin
regulacion de velocidad
a partir del retorno codif.

Retorno codif. con
regulacion de velocidad
a partir del retorno codif.

Codificador - necesario necesario
Opcion retorno del codificador - necesario necesario
D5.00 “codif./desliz.” 0 “sin codif.” 2 "ret. codif." 2 "ret. codif."
D5.02 “regul.vel.act.” 0 "no activado" 0 "no activado" 1 “activado”

D5.083 “impuls/rotacion”

Ajustar segln el codificador que
se utilice

Ajustar segln el codificador que
se utilice

D5.04 a D5.11

Ajuste necesario (1)

Proteccion sobrecarga utiliza:

una velocidad calculada

una velocidad medida

una velocidad medida

Frecuencia oculta a 0 Hz

si

no

no

Velocidad minima

2,5 Hz (un 5% de la velocidad
nominal)

2,5 Hz (un 5% de la velocidad
nominal)

0 Hz

Modo de frenado C1.03

Unidad de frenado ext.

Unidad de frenado ext.

Unidad de frenado ext.

(1) Elvariador debe ajustarse sin estar cargado. En general, la carga mejora las reacciones del variador. El ajuste de los parametros se
realizara preferentemente en el siguiente orden: D5.07, D5.05, D5.04, y si es preciso D5.08.

Elevacion:

Modo de funcionamiento

Control de frecuencia
bucle abierto

Retorno codif. sin
regulacion de velocidad

Retorno codif. con
regulacion de velocidad

Demora antes de rearrancar

necesario

sin demora

sin demora

C6.01 "logica de freno"

1 "elevacion"

1 "elevacion"

1 "elevacion"

C6.02 "Frec. Apertura"

1,2 1,5 veces el deslizamiento
nominal del motor

1 a 1,3 veces el deslizamiento
nominal del motor

0,1 0,4 veces el deslizamiento
nominal del motor

C6.03 "Tiempo apertura"

ajustar al tiempo de subida del freno (o de 0 a 0,5 segundos con un co

ntacto de retorno de freno abierto)

C6.04 "Frec. Cierre"

1,1 1,4 veces el deslizamiento
nominal del motor

1 a 1,2 veces el deslizamiento
nominal del motor

0,0 Hz

C6.05 "Tiempo cierre"

ajustar al tiempo de caida del freno (o de 0 a 0,5 segundos mediante un contacto de retorno de freno

abierto)

C6.06 "tiempo de inyeccion
CCH
C6.07 “corriente de freno CC”

0a0,5segundos conun0% aun
X% de la intensidad nominal o
0,5a2scon80a120% de la
intensidad nominal del variador

0 a 0,5 segundos

0 a 0,5 segundos

C6.08 “t.antes rearran” 0,5 a 2 segundos dependiendo | 0 segundos 0 segundos
de la capacidad del motor
C6.09 "Impuls. Elevac." si/no, segun necesidades si/no, segun necesidades no

C6.10 "Difer. velocidad"

5 a 15 Hz.s en funcion de la
necesidad dinamica

5 a 10 Hz.s en funcion de la
necesidad dinamica

5 a 10 Hz.s en funcion de la
necesidad dinamica
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Traslacion:

Modo de funcionamiento

Control de frecuencia
bucle abierto

Retorno codif. sin
regulacion de velocidad

Retorno codif. con
regulacion de velocidad

Demora antes de rearrancar

sin demora

sin demora

sin demora

C6.01 "logica de freno"

2 "traslacion"

2 "traslacion"

2 "traslacion"

C6.02 "Frec. Apertura"

0 1,5 veces el deslizamiento
nominal del motor

0 1,2 veces el deslizamiento
nominal del motor

0 0,4 veces el deslizamiento
nominal del motor

C6.03 "Tiempo apertura"

ajustar al tiempo de subida del freno (o de 0 a 0,5 segundos con un co

ntacto de retorno de freno abierto)

C6.04 "Frec. Cierre"

0,5 1,0 veces el deslizamiento

0,0 Hz

0,0 Hz

nominal del motor

C6.05 "Tiempo cierre"

0 a 15 segundos en funcion de la inercia del carro (el freno permanece abierto)

CC"

C6.06 "tiempo de inyeccion

0,1 a 1 segundos dependiendo del tiempo de cierre del freno (0 0 a 0,2 segundos con un contacto de
retorno de freno cerrado)

C6.07 “corriente de freno CC”

40 a 80% - -

C6.08 “t.antes rearran” - - _

C6.09 "Impuls. Elevac." - - _

C6.10 "Difer. velocidad"

10 a 50 Hz x segundos (dependiendo de la necesidad dinamica)

C6.02

Frec. Apertura (Hz) VCB 0,0...1,7...20,0 Hz

A

La frecuencia de apertura es la frecuencia aplicada al motor durante la secuencia de frenos.

1. En aplicaciones de elevacion sin retorno del codificador, la frecuencia de apertura no debe ajustarse por debajo del
deslizamiento nominal (correspondiente a la carga nominal).

2. La consigna de frecuencia debe estar por encima de la frecuencia de apertura.

3. En aplicaciones de elevacion con retorno del codificador, la frecuencia de elevacion puede ajustarse a un valor
proximo a 0.

C6.03

Tiempo apertura (s) VCB 0,0...0,3...160,0 s

Ajustar el tiempo de subida de freno.
El tiempo de subida debe ser ligeramente superior al tiempo de apertura del freno. Si se utiliza un contacto con el freno
bloqueado, se puede ajustar una demora adicional mediante ese parametro.

C6.04

Frec. Cierre (s) vCB 0,0...1,5...20,0 Hz

Ajustar la frecuencia de cierre de freno ligeramente por encima del deslizamiento nominal.
Ajustar en funcion del resultado obtenido.

C6.05

Tiempo cierre (s) VCB 0,0...0,3...160,0 s

Ajustar un tiempo de cierre de freno ligeramente mayor que el de cierre del freno. Si se utiliza un contacto con el freno
bloqueado, se puede ajustar una demora adicional mediante ese parametro. Es posible rearrancar durante el tiempo
de caida.

C6.06

Tiempo iny. CC (s) VCB 0,0...0,3...160,0 s

Ajustar el tiempo de inyeccion de la corriente continua. La inyeccion de corriente continua se produce después de la
temporizacion de la caida de freno. Durante la fase de inyeccion de corriente continua, no se puede volver a arrancar
sin un retorno del codificador. Se podra volver a arrancar después del “t.antes rearr” C6.08.
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C6.07 Corriente de freno CC (%) VCB 0...100...150 % IN”C”

Ajustar la corriente de inyeccion CC en % de la intensidad nominal del variador en fuerte par.

Con un tiempo de inyeccion de corriente continua de 0 a 0,5 segundos, el mejor ajuste de la corriente CC es 0.
Si los tiempos de inyeccion de corriente continua sobrepasan 0,5 segundos, el mejor ajuste es de 80 a 100%.
El parametro no sirve para nada con un retorno del codificador.

C6.08 t. antes rearran (s) VCB 0..0,7..10,0 s

El variador es capaz de elevar una carga completa a partir de la secuencia de frenos ya que &l gestiona la
magnetizacion del motor necesaria para obtener el par. Para obtener ese mismo resultado después de que se haya
enclavado el variador, es preciso esperar un “tiempo antes del arranque” hasta que se haya desmagnetizado el motor.
Funcion valida Unicamente si se utiliza la inyeccion CC y si el variador esta en bucle abierto (sin retorno del codificador).
Ajustar el tiempo comprendido entre el final de la inyeccion CC y la autorizacion para volver a arrancar. En las
aplicaciones de traslacion, este parametro no tiene utilidad alguna.

C6.09 Impuls. Elevac. VvCB No
0...No Ajuste recomendado para aplicaciones de elevacion con un contrapeso.
1...Si Impulso de elevacion hacia delante.

El impulso de elevacion de freno permite no forzar el freno en la apertura cuando se requiere un descenso.
También permite demostrar que el motor puede levantar la carga antes de que la baje.

+f

Frecuencia + C6.02 + C6.04 | + C6.02 + C6.04 |

de salida - C6.04 | - C6.02 / - C6.04 Tt

Bajar con "impulso de elevacion" Bajar con "impulso de elevacion"
en posicion "No" en posicion "Si"

Si “Impulso elevacion” = si, la corriente de subida de freno se aplica hacia adelante (sentido de subida) durante
el tiempo de subida de freno, tanto si se demanda el sentido hacia adelante o hacia atras (subida o bajada).

En las aplicaciones de traslacion, este parametro no tiene utilidad alguna.

Si se utiliza esta funcion, las fases de motores deben conectarse de tal modo que la orden de direccion hacia adelante
provoque la subida de la carga.

C6.10 Difer. velocidad VCB 0...5...300 (Hz.s)

Con este parametro se ajusta la sensibilidad de la funcion de proteccion “sobrecarga elevacion”. La proteccion se
realiza al controlar la diferencia entre la consigna de frecuencia después de la rampa y la frecuencia estatorica, en
funcion del tiempo (variacion angular). El variador de velocidad pasa a modo fallo si la variacion en Hz.s es superior o
igual al parametro ajustado en C6.10.

21x[C6,10] Z...vueltas
Z= 0 p. . . nimero de pares de polos
Esta funcion puede desactivarse si el parametro C6.10 esta ajustado en 0.
C6.10
[Hzs]
A 8 polos 6 polos 4 polos
20 / / (p=3=1000 rpm) (p = 2 = 1500 rpm)
15 -
2 polos

10 " (p =1 =3000 rpm)
57 /

» Z [vueltas]

0 10 20 30 40 50 60 70
El fallo que aparece es: Desvio
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C6. Funciones especiales

C6.11 (1) Velocidad/Carga VCB No activada

0...No activada
1...Activada

En la posicion “activada”, la velocidad maxima se adapta en funcion de la carga. Ver también C6.12 'y C6.13.
Observacion: cuando esta funcion esta activada, las rampas de aceleracion y de deceleracion conservan sus
valores, por lo que el tiempo de aceleracion y el de deceleracion aumentan cuando la velocidad de funcionamiento
es superior a la frecuencia nominal.

Para calcular bien el par estatico, es preciso configurar correctamente el parametro B3.07. Un valor demasiado alto
puede provocar un fallo del motor externo (crane over load). Si, por el contrario, el valor es demasiado bajo, la
aceleracion a la velocidad maxima sera mas lenta.

C6.12 (1) C max. a f. nom. VCB 10...70...200%
C6.13 (1) C max. a f. max. VCB 10...70...200%

Si el par estéatico real, calculado por el variador, es inferior o igual al nivel de par maximo ajustado en C6.12, se puede
definir una velocidad superior a la frecuencia nominal del motor. La velocidad superior depende de la carga y del
ajuste del par maximo C6.13 a la frecuencia maxima. Ver tambien C6.11.

C6.14 (1) Reducc. bajada VCB 10...70...100%

Coeficiente de reduccion aplicado a los parametros “par maximo a la frecuencia nominal” y “par maximo a la
frecuencia maxima” cuando la carga baja (sentido inverso).

Se debe tener en cuenta por lo menos 2 veces el rendimiento de la mecéanica; ajustar C6.14 = 100% - (2 x rendimiento
mecanica).

(1) Parametro disponible en el transcurso del 2002 (soft PSR6).

Par A
C méax.
C nom.
100%
C6.12
Funcién
normal \
Velocidad
C6.13 rapida N
»f(n)

B3.03  C3.01
f nom. f max.

+La potencia de frenado aumenta en funcion del cuadrado de la velocidad.
A +Esta funcion no debe ser configurada al mismo tiempo que la funcion “Regul.Vel. LC” D5.02. Esta sigue operativa con D5.02
=0.

Observaciones sobre el funcionamiento Velocidad / Carga :

El variador calcula el par utilizando los parametros de ajuste del motor (velocidad nominal B3.04, potencia nominal B3.00,...) y los
parametros motor medidos (autoajuste B4). Una carga muy fuerte en comparacion a la frecuencia provoca una limitacion de corriente, es
decir, una reduccion de la frecuencia de salida.

Para evitar el enclave de la proteccion “sobrecarga elevacion” (ver C6.10, diferencia velocidad), la frecuencia maxima no debe
ser ajustada a un valor muy elevado.
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D1. Entradas analdgicas

D1.00 Asignacion AlIV vicB no utilizado  ver 'macros’
0. .. No utilizado Hz - - -
1...Cons. f. MANU Hz Si no se pueden seleccionar determinados valores de
2 .. Cons. fAUTO Hz ajuste es porque ya los estan utilizando otras fuentes
3 ... Correc. cons. Hz de consigna analogica, o el propio bus.
4 . .. Limitacion. par % Nota: Si se selecciona "Cons. f. MANU", debera
5. .. Consigna PID % asignarse otra entrada logica a Auto/MANU.
6 ... Retorno PID %
7 ... DMA-f-comp. ver los parametros D5.13 a D5.16.
8 ... DMA-P-Maestro ver los parametros D5.13 a D5.16.
Segun muestra el esquema pagina 74, el valor analogico de la entrada de tension AlV (0-10 V) puede servir de fuente
para distintas consignas.
D1.01 AlV valor 0 % vCB -300,00...0,01...300,00 Hz  ver ‘macros’
-200,00...0,01...200,00 %
D1.02 AlV valor 100% vCB -300,00...50,01...300,00 Hz  ver ‘macros’
-200,00...50,01...200,00 %
El nivel de la sehal analogica de la entrada AlV
o+ 50 Hz (0-10 V) esta puesto en concordancia con una gama
€ de frecuencia. Las frecuencias negativas se producen
3 cuando el motor gira hacia atras.
e}
©
o a ... 0-100% produce de 0 a 50 Hz
[S] b ... 0-100% produce de 0 a 50 Hz
§ C ... 0-100% produce de 0 a 0 Hz
d ... 0-100% produce de 0 a -50 Hz
0 Hz = AlV
0
©
©
©
<
©-30Hz
©
=
-50 Hz
D1.03 T. filtrado AIV VCB 0,00...0,05...10,00 s
Para atenuar los parasitos que pueden alterar el valor de la sehal en la entrada analogica AlV, se puede activar un
filtro numérico de consigna (D1.03).
D1.04 Asignacion AIC VICB Cons. F auto ver ‘macros’
0. .. No utilizado Hz
1...Cons. f. MANU Hz Si no se pueden seleccionar determinados valores de
2 ... Cons. fAUTO Hz ajuste es porque ya los estan utilizando otras fuentes
3...Correc. cons. Hz de consigna analdgica, o el propio bus.
4 . .. Limitacion. par % Nota: Si se selecciona "Cons. f. MANU", debera
5. .. Consigna PID % asignarse otra entrada logica a Auto/MANU.
6 ... Retorno PID %
7 ... DMA-f-comp. ver los parametros D5.13 a D5.16.
8 ... DMA-P-Maestro ver los parametros D5.13 a D5.16.
Segun muestra el esquema en la pagina 74, el valor analdgico de la entrada de tension AIC (0/4 - 20 mA) puede servir
de fuente para distintas consignas.
D1.05 Senal AIC VCB 4-20 mA controlado
0...0-20mA Nota: La pérdida de la sehal de 4-20mA se puede detectar programando E3.03 a E3.05
1...4-20 mA
2...4-20 mA-Contr. Control de la pérdida de la sehal de 4 mA (< 3 mA)
3...4-20 mA Ignor. Sin control de la pérdida de la sehal de 4 mA.
D1.06 AIC valor 0 % VCB -300,00...0,00...300,00 Hz  ver ‘macros’
Funcion como D1.01 VCB -200,00...0,00...200,00 %
D1.07 AIC valor 100% vCB -300,00...50,01...300,00 Hz  ver ‘macros’
Funcion como D1.02 VCB -200,00...50,01...200,00 %
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D1. Entradas analdgicas

D1.08 T. filtrado AIC VCB 0,00...0,05...10,0 s
Funcion como D1.03
D1.09 Asignacion Al_2 vicB no utilizado  ver 'macros’
0. .. No utilizado Hz
1...Cons. f. MANU Hz Si no se pueden seleccionar determinados valores de
2 .. .Cons. f AUTO Hz ajuste es porque ya los estan utilizando otras fuentes
3 ... Correc. cons. Hz de consigna analogica, o el propio bus.
4 . .. Limitacion. par % Nota: Si se selecciona "Cons. f. MANU", debera
5...Consigna PID % asignarse otra entrada logica a Auto/MANU.
6 ... Retorno PID %
7 ... DMA-f-comp. ver los parametros D5.13 a D5.16.
8 ... DMA-P-Maestro ver los parametros D5.13 a D5.16.
La consigna analbgica Al_2 corresponde a la entrada analbgica 0(4)...20 mA que se encuentra en la entrada diferencial
de la tarjeta opcional de Entradas/Salidas del bornero X2. Tiene la misma funcion que la consigna AlC.
D1.10 Senal Al_2 VvCB 0-20 mA
0...0-20mA Nota: La pérdida de la sehal de 4-20mA se puede detectar programando E3.03 a E3.05
1...4-20mA
2...4-20 mA-Contr. Control de la pérdida de la sehal de 4 mA (< 3 mA)
3...4-20 mA Ignor. Sin control de la pérdida de la sehal de 4 mA.
D1.11 Al_2 valor 0% vCB -300,0...0,01...300,0 Hz  ver ‘macros’
Funcién como D1.01 vVCB -200,0...0,01...200,0 %
D1.12 Al_2 valor 100% VCB -300,0...50,01...300,0 Hz  ver ‘macros’
Funcion como D1.02 vVCB -200,0...50,01...200,0 %
D1.13 T. filtrado Al_2 VvCB 0,00...0,05...10,0 s
Funcion como D1.03
D1.14 Asignacion Al_3 viCB no utilizado  ver 'macros’
0. .. No utilizado Hz
1...Cons. f. MANU Hz Si no se pueden seleccionar determinados valores de
2 ... Cons. fAUTO Hz ajuste es porque ya los estan utilizando otras fuentes
3...Correc. cons. Hz de consigna analogica, o el propio bus.
4 ... Limitacion. par % Nota: Si se selecciona "Cons. f. MANU", debera
5. .. Consigna PID % asignarse otra entrada logica a Auto/MANU.
6 ... Retorno PID %
7 . . . DMA-f-compensacion ver los parametros D5.13 a D5.16.
8 ... DMA-P-Maestro ver los parametros D5.13 a D5.16.
La consigna analbgica Al_3 corresponde a la entrada analbgica 0(4)...20 mA que se encuentra en la entrada diferencial
de la tarjeta opcional Entradas/Salidas 101 del bornero X3. Tiene la misma funcién que la consigna AIC.
D1.15 Senal Al_3 VvCB 0-20 mA
0...0-20mA Nota: La pérdida de la sehal de 4-20mA se puede detectar programando E3.03 a E3.05
1...4-20mA
2...4-20 mA-Contr. Control de la pérdida de la sehal de 4 mA (< 3 mA)
3...4-20 mA Ignor. Sin control de la pérdida de la sehal de 4 mA.
D1.16 Al_3 Valor 0% VCB -300,0...0,00...300,0 Hz
Funcion como D1.01 vCB -200,0...0,00...200,0 %
D1.17 Al_3 valor 100 % VCB -300,0...50,01...300,0 Hz
Funcion como D1.02 VCB -200,0...50,01...200,0 %
D1.18 T. filtrado Al_3 VvCB 0,00...0,05...10,0 s

Funcion como D1.03
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D2. Entradas légicas

Configuracion de las entradas l6gicas
Vista global de las entradas de control

Bornero

Bus

Bornero

Teclado consola

Bornero

° Blogueo (DI_5), ausencia de red, forzado local, fallo interno y externo

Local consola

Control légico local

(ver D1)

Modo de
C1.02 B6.01 control
° Marcha adelante _ ' A4.17
o Marcha atras 0/1 _ | Modo | Bornero
Control de paro distanci '
o Marcha adelante impulsos distancia IStancia Palabra
_| bloqueado de control
Marcha atras impulsos bornero -
[e; local desbloquead
° Paro impulsos Marcha atras bornero
| ( E4.04 L e i :
™ Marcha atras distancia
Marcha atras bus | (ver D1)
Palabra
de control
bus ; E
Palabra o
PC Palabra de | di tCon?rolI) de control °
@ istancia bus oS £
control E4.04 | C1.02 8
Marcha impuls. local @ :
o _ > Control Bornero Nodo
° Paro impuls. local | local - bornero d
Consola_¢1 e
° Marcha atras local paro
| M ;
archa atras local
— (ver D1)
° Mas velocidad local
| Mas velocidad local
(ver D1)
° Menos velocidad local
| .
@ Mas velocidad J l(\/lenoDs1 ;/elomdad local
ver
@ Menos velocidad D6.11
Marcha
Parar ) Mas velocidad distancia
> Control (ver D1)
@ Marcha adelante _ local consola
@ Marcha atras m. at _|, Menos velocidad distancia

Local (terminales)

Local/distancia
por entrada légica

Control consigna local

Mas velocidad distancia

E4.00 E4.01 E4.02

Menos velocidad distancia

Consigna local
(ver D1)
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D2. Entradas ldgicas

Marcha/Parada para control local: (orden de marcha/parada en modo local a partir del bornero)

_
Marcha por impulsos local N DI
Paro impulsos local N DI
Paro local DI

Las sehales logicas que envian en forma de impulso las entradas légicas
del bornero sustituyen a las funciones de las teclas RUN, STOP de la
consola. Deberan tomarse en cuenta los parametros comprendidos entre
E4.00 y E4.03 como complemento de las entradas logicas.

Potenciometro motorizado para control local: (consigna en modo local a partir del bornero)

-

+ vel local X DI

- vel local X DI
Marcha/Parada por contacto mantenido:

Marcha adelante DI

Marcha atras DI

Contactos mantenidos

Rearranque en cuanto se produce el acuse
de recibo del fallo

Marcha/Parada por contactos por impulsos:

Marcha adelante impulsos L DI
Marcha atras impulsos L DI
Paro impulsos Nz DI

Contactos de impulsos

Potencidmetro motorizado distancia:

+ vel distancia DI
- vel distancia DI

Marcha por impulsos:

Paso a paso (JOG) I DI

Las sehales logicas que envian en forma de impulso las entradas logicas
del bornero sustituyen a las funciones de las teclas A y ¥ de la consola.
Sobre la configuracion del potenciometro motorizado local, ver D6.00 a
D6.04 y E4.00, 01, 03.

Al cerrarse el contacto se inicia la marcha en el sentido deseado. Tanto la
apertura del contacto como el cierre simultaneo de Marcha adelante y
Marcha atras provocan la parada del motor.

Un impulso de cierre ordena la marcha en el sentido deseado. Un impulso
en el contacto de apertura “Paro impulso” provoca la parada. Las 6rdenes
de marcha quedaran automaticamente anuladas en caso de bloqueo, de
disparo o de subtension durante un tiempo superior a E3.22. Sera
necesario un nuevo impulso de marcha.

Las sehales incrementadas y disminuidas hacen que varie el valor
de consigna del potencidmetro motorizado controlado a distancia.
El aumento y la disminucién de la consigna siguen las rampas de
aceleracion y deceleracion elegidas.

El potenciébmetro motorizado esta configurado en el Ment D6.

La orden de marcha por impulsos (Paso a Paso JOG) acelera el motor a la
frecuencia fijada en el parametro C1.15 con la mayor rapidez. S6lo puede
ordenarse la marcha por impulsos si el variador esta parado.
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D2. Entradas légicas

Consignas preseleccionadas:

Entrada log. A DI
Entrada log. B DI
Entrada log. C DI
LIA LIB LIC Consignas
0 0 0 1(C1,05)
1 0 0 2 (C1,06)
0 1 0 3 (C1,07)
1 1 0 4 (C1,08)
0 0 1 5 (C1,09)
1 0 1 6 (C1,10)
0 1 1 7 (C1,11)
1 1 1 8 (C1.12)
MANU/AUTO:
MANU/AUTO I DI
LOCAL/DISTANCIA:
LOCAL/DIST | DI

Seleccion de rampas 2 6 1:

Rampa 2 I

Seleccion Macro usuario 2 6 1:

(o]

Macro us. 2/1 I

(o]

Las consignas preseleccionadas se ajustan en el meni C1. No realizan las
funciones de marcha/parada, por lo que es preciso dar una orden de
marcha/parada. Las sehales LIA a LIC permiten seleccionar una de las
8 consignas de velocidad preestablecidas, de acuerdo con el siguiente
cuadro:

El mando MANU/AUTO conmuta las dos fuentes de consigna “Cons. f.
MANU” y “Cons. f. AUTO”. Contacto cerrado = MANU, contacto abierto =
AUTO.

El mando Local/Distancia determina la eleccion de los modos local o
distancia.

El modo local corresponde a una orden a través de la consola del terminal
grafico y a las sehales logicas que envian en forma de impulsos las
entradas logicas del bornero, asignadas a las funciones de Marcha/Parada
para control local y potenciometro motorizado local (mas/menos velocidad
local).

Distancia corresponde a las sehales logicas y analogicas que envian

el bornero y el bus.

Por defecto, la conmutacion local/distancia se efectuara mediante el mando
local/remote de la consola del terminal. Si se elige el parametro E4.02
bornero, la conmutacion se realiza a través de una entrada logica (por
ejemplo con un conmutador de llave). Si esta abierto el contacto, el control
es “distancia”, y si esta cerrado, “local”.

Pueden seleccionarse dos juegos de rampas de aceleracion/deceleracion
a través de la entrada logica “rampa 2”. Los tiempos de rampa se ajustan
en el grupo de parametros C2.

Rampa 2 si el contacto esta cerrado.

Si se ajusta el parametro B2.04 en 1, Par 1/2 (1 Mot) o en 2, Par 1/2 (2 Mot),
se puede seleccionar la macro de usuario 1 6 2 a través de una entrada
logica.

Si la entrada logica esta en 0 (contacto abierto) es que se esta usando la
macro de usuario 1; si la entrada logica esta en 1 (contacto cerrado) es que
se esta usando la macro de usuario 2. S6lo se podra cargar una nueva
macro de usuario si el variador esta bloqueado.
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D2. Entradas ldgicas

Desbloqueo:

El “bloqueo” del variador bloquea los mandos del puente de potencia

Desblogueado I - DI (IGBT). La entrada logica en 0 (contacto abierto) bloquea el puente de
potencia (rueda libre en el motor). No se tendra en cuenta ninguna orden
de marcha. El visualizador indica: “bloqueado”. La entrada logica en
1(contacto cerrado) permite controlar el puente de potencia y por lo tanto
el motor. Funcion idéntica a DI5 en la tarjeta de opciones.

Fallo externo:

Un fallo externo provoca, transcurrido un tiempo previamente

Fallo ext. I DI seleccionado en E3.13:
- el bloqueo del variador por "Fallo externo"

- 0 una alarma (eleccion en E3.12).
Visualizacion del mensaje “Fallo externo”. Los fallos externos se
transmiten al variador en forma de contacto NA o NC programado por el
parametro E3.11.

Fallo externo del motor:

Un fallo externo del motor provoca, transcurrido un tiempo previamente
Fallo ext. motor | DI seleccionado en E3.15, el bloqueo del variador. Visualizacion del mensaje
| “Fall. ext. mot.”. El fallo externo del motor se transmite al variador en forma
de contacto NA o NC programado por el parametro E2.13. Este contacto
puede utilizarse para controlar la temperatura de devanado o de
vibraciones con contactos bimetalicos. Este fallo no se puede tratar como
una alarma (ver E2.14), es decir, sin parar el variador.

Fallo de aislamiento:

Un fallo de aislamiento provoca, transcurrido un tiempo previamente
Fallo de aislamiento | DI seleccionado en E3.20:
! - el bloqueo del variador por fallo y la visualizacion del mensaje : "fallo
de aislamiento”,
- ouna alarma (eleccion en E3.19).

El fallo se transmite al variador en forma de contacto NA o NC programado
por el parametro E3.18. Esta entrada permite controlar las corrientes de
fuga a tierra (régimen IT) cuando se utiliza la opcion “kit deteccion fallo
tierra”.

Fallo externo unidad de frenado de tipo VW3A68751, VW3A68741 o VW3A68804
(ver los parametros E3.09 y E3.10) :

Este fallo provoca el bloqueo del variador una vez transcurrido un tiempo
Fallo externo unidad | DI previamente seleccionado en E3.10. Visualizacion del mensaje “Fallo
de frenado ! unidad de frenado”. El fallo se transmite al variador en forma de contacto
NA o NC programado por el parametro E3.09.

Reinicializacion de fallos:

Permite reinicializar el variador (en frente de subida) después de un fallo,
Reset fallos | DI si se ha eliminado la causa del fallo. Este mando no produce ningun efecto
! si el variador esta en marcha. Un fallo que persiste incluso después de la

demanda de reinicializacion es un fallo que sigue existiendo.

Limitacion externa de par:

Al activar esta entrada, el par maximo que libere el variador se limitara a un
Limitacion externa de par | DI valor definido en una entrada analogica (ver D1). Esta funcion se utiliza en
| las aplicaciones maestro/esclavo. Entrada en 0 (contacto abierto): par
maximo = valor en E1.01
Entrada en 1 (contacto cerrado): par maximo = limitacion externa de la
entrada analogica.
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D2. Entradas légicas

PID activado:

PID activado I

PID validado:

(o]

PID validado I L

(o]

Regulacidon de velocidad en lazo cerrado:

Regul. velocidad LC I

Freno abierto:

(o]

(o]

(o]

Freno abierto I -
Red ON/OFF:

Red ON/OFF I L
Bloqueo var. :

Bloqueo var. I 1

Bloqueo de los parametros:

(o]

Bloqueo param. I

Forzado local:

(o]

[
Forzado local | 1

(o]

Este contacto permite al pasar de un PID no activado (variador
directamente controlado por una consigna de frecuencia) a un PID
activado (variador controlado por la salida del regulador PID). Para mas
informacion, ver el capitulo sobre el PID. Entrada légica en 0 (contacto
abierto), PID no activado. Entrada logica en 1 (contacto cerrado), PID
activado.

Esta entrada logica permite eliminar la accion de las ganancias P, 1y D del
regulador. Entrada logica en 0 (contacto abierto), accion PID no validada.
En ese caso, la salida del regulador se mantiene en el ultimo valor.
Entrada logica en 1 (contacto cerrado), accion PID validada.

Esta entrada permite pasar de un control de frecuencia (el retorno de
velocidad se utiliza para vigilar y mejorar el rendimiento a baja velocidad y
las visualizaciones) a una regulacion de velocidad que tiene en cuenta la
velocidad real del retorno del codificador. Entrada logica en 0 (contacto
abierto), control de frecuencia. Entrada logica en 1 (contacto cerrado),
regulacion de velocidad. Ver D5.00 y D5.02.

Utilizacion del contacto de freno cerrado para el tratamiento por el variador
en la secuencia de freno.

Entrada logica en 0 (contacto abierto), freno cerrado.

Entrada lbgica en 1 (contacto cerrado), freno abierto.

Gestion de los paros de emergencia a travées de un contacto externo. La
entrada logica programada en “red ON/OFF” enclava el variador y ordena
la apertura del contactor de linea si dicha funcion estéa activada C6.00.
Entrada logica en 0 (contacto abierto) variador bloqueado y apertura del
contactor de linea. Visualizacion red OFF. Entrada logica en 1 (contacto
cerrado), sin accion.

Mediante esta entrada se puede vigilar y controlar en la pantalla del
terminal el estado de los accesorios que se encuentran alrededor del
variador y que podrian impedir el arranque. (Contacto procedente de la
cadena de seguridad de fusibles, contactor, ventilador, circuito de carga
externa). Entrada logica en 0 (contacto abierto), bloqueo del variador y
visualizacion de “Bloqueo Var.”. Entrada logica en 1 (contacto cerrado),
sin accion.

Con esta orden se impide cualquier modificacion de los parametros que
podrian desajustarse desde la consola. Por ejemplo, permite bloquear el
variador mediante un interruptor con llave. Contacto abierto: parametro
bloqueado.

Esta funcion ofrece la posibilidad de bloquear las ordenes realizadas a
distancia. Contacto abierto: sblo pueden realizarse operaciones en modo
local. Contacto cerrado: pueden realizarse operaciones tanto en modo
local como distancia. Es preciso pasar al modo local para controlar el
variador. Si aparece la orden de "forzado local" mientras se controla el
variador a distancia, éste se detiene en rueda libre.
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Funcion RI:
Funcion RI I DI

Calentamiento del motor:

Calentamiento |
DI
del motor |

Ver la guia de explotacion de la unidad reversible

Para calentar el motor, el variador le inyecta corriente. No obstante, el
motor no gira, pues no se le ha suministrado par alguno. Solo esta
magnetizado.

La corriente no puede superar el 30% de la corriente nominal del variador
para la tension correspondiente y un dimensionamiento en fuerte par.
Ajustar correctamente los parametros del motor (en B3)

Tratamiento de un contacto utilizado en un proceso:

Fallo procesoI DI

Asignacion de una entrada logica a Fallo proceso.

Posibilidad de definir una temporizacion.

Si después de una orden de marcha + temporizacion, la entrada logica no
se encuentra en un estado alto, se produce un fallo (eleccion del tipo de
parada) o se genera una alarma.

(Ver parametros E3.14 a E3.16).

Activacion de la funcion de inhibicion de las protecciones térmicas:

Protecc. térmica| El
inhibida |

Reset posicion:

Reset posicion I DI

Esta funcion permite inhabilitar todas las funciones de proteccion térmica
que realiza el variador. Unicamente se puede activar en la entrada logica
DI3 (borna 13 del bornero X1). El variador no se bloquea en fallo pero
activa una salida logica de alarma

Fallos que inhibe la entrada logica:

(60) Sobrecarga del motor (proteccion térmica del motor).

49) Temperatura del radiador 1 (proteccion térmica del variador).

) Fallo externo del motor

) Fallo externo

) Fallo de aislamiento

) Temperatura del motor PTC

) Cortocircuito PTC

) Fallo de la unidad de frenado externa

) T° resistencia de carga del bus de CC.

Observacion:

los siguientes fallos se pueden suprimir mediante la programacion y
ajustar:

- "Sobrevelocidad" en E2.11

- "Subcarga del motor" en E2.16

- "Pérdida de la sehal de 4 mA" en E3.04 y E3.04.

- "Sobrecarga de la resistencia de frenado" en E3.06.

Los demas fallos siguen activados.
La utilizacion de esta funcion cancela la garantia.
& Para activar esta funcion es necesario introducir un codigo en
F6.00 (consultar a nuestra delegacion para obtenerlo).
Para desactivarla es necesario restaurar el ajuste de fabrica en F2.00.
El software PC memoriza y transfiere el ajuste de este parametro, del
mismo modo que en el caso de los otros parametros.

Se utiliza para reinicializar A2.13 y A2.14.
Para ello se utiliza una conexion serie.

DMA validado (parametro disponible durante el aho 2002, software PSR6): si D5.02 = 4

DMA validado I DI

Utilizado para controlar el variador en par (maestro/esclavo)
Contacto abierto: Control en regulacién de velocidad.
Contacto cerrado: Control en esclavo
La entrada logica esta activa también en control linea (conexion serie)
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D2.00 Asignacion DI1 vicB no utilizado  ver 'macros’
D2.01 Asignacion DI2 VICB no utilizado  ver 'macros’
D2.02 Asignacion DI3 vicB no utilizado  ver 'macros’
D2.03 Asignacion DI4 vicB no utilizado  ver 'macros’
D2.04 Asignacion DI6_2 VICB no utilizado  ver 'macros’
D2.05 Asignacion DI7_2 viCB no utilizado  ver 'macros’
D2.06 Asignacion DI8_2 vicB no utilizado  ver 'macros’
D2.07 Asignacion DI5_3 VICB no utilizado

D2.08 Asignacion DI6_3 viCB no utilizado

D2.09 Asignacion DI7_3 vicB no utilizado

D2.10 Asignacion DI8_3 viCB no utilizado

0. .. no utilizado Entrada sin asignar

1...Marcha adel. Marcha adelante

2...Marcha at. Marcha atras

3...M. Ad. impuls. Marcha adelante con una orden por impulsos

4. ..M. At. impuls. Marcha atras con una orden por impulsos

5 ... Paroimpuls Parada con una orden por impulsos

6. ..+ vel dist. Mas velocidad por control distancia

7 ...-vel dist. Menos velocidad por control distancia

8 ... M. impuls. loc. Marcha con una orden por impulsos por control local

9...P.impuls. loc. Parada con una orden por impulsos por control local

10 . . Atras loc. Marcha atras por control local

11 .. +vel. loc. Mas velocidad por control local

12. . -vel. loc. Menos velocidad por control local

13 .. Paso a paso Control paso a paso (JOG)

14 .. Entrada log. A Entrada logica A (ver el cuadro de consignas preseleccionadas)

15 .. Entrada log. B Entrada logica B (ver el cuadro de consignas preseleccionadas)

16 .. Entrada log. C Entrada logica C (ver el cuadro de consignas preseleccionadas)

17 .. Manu/Auto Control modo manual o automatico

18 . . Local/dist. Control modo local o distancia (ver también el capitulo E4)

19 .. Rampa 2 Control rampa 2 o rampa 1

20 .. Macro ut. 2 Eleccion macro 2 6 1

21 .. Desbloqueado Control de desbloqueo del variador

22 .. Fallo ext. Fallo externo

23 . . Fall. ext. mot. Fallo motor externo

24 . . Fall. ext. aisl. Fallo de aislamiento

25 .. Fall. ext. freno Tratamietno del relé de fallo de las unidades de frenado externas de tipo VW3A68751, VW3A68741 y VW3A68804
26 . . Reset fallos Reinicializacion de fallos desaparecidos

27 .. Limit. Par ext. Limitacion externa de par

28 .. PID activado Activacion del regulador PID

29 .. PID validado Validacion de la accion de las ganancias PID

30 .. Regul. vel. BF Regulacion de velocidad en lazo cerrado

31 .. Freno abierto Gestion del contacto de freno abierto para la secuencia de freno

32 .. Red ON/OFF Bloqueo del variador con gestion externa de paro de emergencia

33 . . Bloqueo var. Bloqueo del variador por fallo de accesorios externos

34 . . Forzado loc. Forzado de los mandos en modo local

35.. Blog. Param Impide modificar los parametros

36 . . Adelante (Atras) Inversion de la velocidad. Debe utilizarse Unicamente con orden por bus, no por bornero.
37 .. Funcion Rl Activa la unidad reversible (ver parametro B3.06)

38 .. Calentam. motor Activacion del calentamiento del motor.

39 . . Fallo proceso Tratamiento de un contacto utilizado en un proceso. Ver E3.14 a E3.17.

40 . . Reset posicion Reinicializacion de la posicion.

41 .. DMA validado Control maestro / esclavo (Parametro disponible durante el aho 2002, software PSR6)

50 .. Protec. inhibida  Esta entrada permite inhibir todas las protecciones térmicas que controla el variador.
424951 .. Reservada

A

1. Cada funcion puede seleccionarse una vez. “No puede seleccionarse dos veces una funcién.”
2. Las salidas de los comparadores de las funciones logicas (ver el capitulo F4.xx) pueden asignarse a las funciones

anteriormente descritas.
3. Si se desea que 2 funciones tengan la misma entrada logica, habra que utilizar los bloques logicos.
4. Se pueden invertir los efectos de la entrada logica 1 6 0 con los bloques logicos.
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Configuracion de las salidas analégicas

D3.00 Asignacion AO1 VCB no utilizado  ver 'macros'
0. .. No utilizada salida sin asignar
1 ... Frecuencia Salida (con signo) 100% = alta velocidad (C3.01)
2. .. | Frecuencia Salida | (sin signo) 100% = alta velocidad (C3.01)
3...Imotor 100% = intensidad nominal motor (B3.01)
4 . .. Par (con signo) 100% = par nominal del motor (B3.00, B3.04)
5...|Parl (sin signo) 100% = par nominal del motor (B3.00, B3.04)
6 ... Pot. motor 100% = potencia nominal del motor (B3.00)
7 ... Tens. motor 100% = tension nominal del motor (B3.02)
8 ... Rpm mot. (con signo) 100% = alta velocidad en rpm (C3.01 x 60/p) (1)
9...| Rpm mot | (sin signo) 100% = alta velocidad en rpm (C3.01 x 60/p) (1)
10.. Cons. int. 100% = alta velocidad (C3.01). Consigna de frecuencia interna antes
de la rampa y antes de la compensacion de deslizamiento.
11..Cons. lim. P 100% = par nominal del motor (B3.00, B3.04) Consigna interna de
limitacion de par.
12 .. Consigna PID 100% = 100% (C4,00)
13 .. Retorno PID 100% = 100% (C4,01)
14 . . Error PID 100% = 100% (C4.02)
15..Cons. Bus 1 100% = 4000 hex
16 .. Cons. Bus 2 100% = 4000 hex
17 ..Cons. Bus 3 100% = 4000 hex
18 .. Cons. Bus 4 100% = 4000 hex
19..Cons. Bus 5 100% = 4000 hex
20 .. Est. term. mot. Estado térmico motor, 100 % = funcionamiento constante a la
corriente nominal del motor seleccionada (E2.04 a E2.07).
Valor maximo = 200 %
21 .. Est. term. RF. Estado térmico de la (o las) resistencia(s) de frenado.
el 100% corresponde a la potencia nominal (E3.07 y E3.08).
22 .. Test min.
23 .. Test max.
Nota: Varias salidas pueden recibir una misma asignacion.
(1) siendo p = numero de pares de polos.
D3.01 Senal AO1 vCB 4-20 mA
0...0-20mA
1...4-20 mA
D3.02 AO1 valor min. vCB -200,0...0,0...200,0 %
D3.03 AO1 valor max. VvCB -200,0...700,0...200,0 %
La salida analogica se configurara mediante uno de esos parametros. La magnitud elegida a través de D3.00
(manteniendo la correspondencia de la escala) se encuentra disponible en forma de sehal 0(4)-20 mA para una
visualizacion externa. La salida analogica se ajusta mediante los parametros D3.02 = 0(4) mA y D3.03 = 20 mA.
Ejemplo — corriente motor Ejemplo — frecuencia de salida bipolar
Salida analdgica [mA] Salida analogica [mA]
20 mA
20 mA
uAn 0(4) mA
o) mpb 9 150 % IN'C -100 % 0% 100 % f
minimo (D3.02) maximo (D3.03) minimo (D3.02) maximo (D3.03)
0A 1,5 x IN"C" -50 Hz +50 Hz
100% = Intensidad nominal 100% = Frec. Maxima
minima = 0(4) mA = 0% (0% x In) minima = 0(4) mA = -100% (- 50 Hz)
maxima = 20 mA = 150% (150% x In) maxima = 20 mA = 100% (+ 50 Hz)

IN "C" = | nominal fuerte par.
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D3.04 Asignaciéon AO2_2 vVCB no utilizado  ver 'macros’
Ver D3.00 sobre las posibilidades de ajuste. Salida analbgica de la tarjeta de opcion E/S en el bornero X2. (1 tarjeta
de opcibn entrada/salida)
D3.05 Senal A02_2 VCB 4-20 mA
Ver D3.01 sobre las posibilidades de ajuste.
D3.06 AO2_2 valor min. VCB -200,0...0,0...200,0 %
D3.07 AO2_2 valor max. vCB -200,0...700,0...200,0 %
Ver D3.02 y D3.03 sobre las posibilidades de ajuste.
D3.08 Asignacion AO2_3 vVCB no utilizado
Ver D3.00 sobre las posibilidades de ajuste. Salida analogica de la tarjeta de opcion E/S en el bornero X3. (2 " tarjeta
de opcibn entrada/salida)
D3.09 Senal A02_3 VvCB 4-20 mA
Ver D3.01 sobre las posibilidades de ajuste.
D3.10 AO2_3 valor min. VvCB -200,0...0,0...200,0 %
D3.11 AO2_3 valor max. vCB -200,0...700,0...200,0 %

Ver D3.02 y D3.03 sobre las posibilidades de ajuste.
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Asignacion de las salidas légicas

Salidas logicas disponibles:

1 salida - tension 24 V, max. 150 mA

1 salida - relé “contacto A/C de punto comun”

2 salidas - relé “contacto A/C de punto comin”, tarjeta de ampliacion entradas/salidas en el bornero X2.
2 salidas - relé “contacto de cierre”, tarjeta de ampliacion de entradas/salidas en el bornero X3.

D4.00 Salida +24V vC +24V
La salida +24 V del bornero X1 puede utilizarse como alimentacion de las entradas logicas (D4.00 a +24 V) o
como una salida logica 0/24 V.

D4.01 Salida relé 1 VCB Listo + Marcha ver ‘macros’

D4.02 Salidarelé 2_2 VvCB no utilizado ver 'macros'

D4.03 Salida relé 3_2 VCB no utilizado ver 'macros'

D4.04 Salidarelé 2_3 VCB no utilizado

D4.05 Salida relé 3_3 vCB no utilizado

Estados Relé desactivado si

0. .. No utilizada. Relé no utilizado.

1...Listo. Depende del ajuste de C6.00 "control del contactor de linea".
- C6.00 = 0, "No activado" entonces el relé esta desactivado si: el variador esta en tension de potencia, sin fallo, motor sin
controlar.
- C6.00 =1, "Activado" entonces el relé esta desactivado si: 24 V cc presente, sin fallo.

2...En Marcha. Variador desbloqueado, sentido de marcha validado (cualquiera que sea el nivel de consigna)

3...Fallo. Fallo, antes del rearme fallo.

4 ... Listo + Marcha. Tiene en cuenta una u otra de las condiciones.

5...Alarma Activado si hay una alarma activa.

6 ... Alarma bus. A consecuencia de un corte de enlace serie.

7 ... Generador. Variador en modo de generador.

8...Ctrl. Contacto. Salida lbgica asignada a la funcion C6-00 "control del contactor de linea". Relé desactivado si existe una
alimentacion 24 V cc y una orden de marcha.

9...Local Control del variador en modo local.

10 .. Cons. f=fmot. Consigna de frecuencia = frecuencia estatorica del motor

11 .. F mot>nivel. Frecuencia del motor > frecuencia nivel en D4.06. Relé desactivado existe frecuencia del motor < frecuencia nivel
en D4.07.

12 .. Abrir freno. Demanda de apertura de freno. Depende de los parametros C6.01 a C6.05.

13 .. Salida C1 Se cumplen las condiciones de las funciones de los comparadores del bloque C1 (F4.00 a F4.07)

14 .. Salida C2 Se cumplen las condiciones de las funciones de los comparadores del bloque C2 (F4,08 a F4,15).

15 .. Salida C3 Se cumplen las condiciones de las funciones de los comparadores del bloque C3 (F4,16 a F4,29).

16 .. Salida C4 Se cumplen las condiciones de las funciones de los comparadores del bloque C4 (F4.30 a F4.33).

17 .. Salida L5 Se cumplen las condiciones de las funciones logicas del bloque L5 (F4,44 a F4,49).

18 .. Salida L6 Se cumplen las condiciones de las funciones logicas del bloque L6 (F4.50 a F4.55).

19..BusCCcargado. Los condensadores del bus CC estan cargados.

20..Palab.com. 11. Bit11 1.

21..Palab.com. 12. Bit121.

22 .. Palab.com. 13. Bit131.

23 .. Palab. com. 14. Bit14a1.

24 .. Palab.com. 15. Bit15a1

25..+24V La salida +24 V del bornero X1D15 esta siempre a 24 V. Se utiliza para validar las entradas logicas (D4.00).
Siempre desactivado en caso de salida del relé (resulta Gtil para hacer un test).

26 . . Manual. Modo de control manual (D1 y D2).

27 .. Macro util. 2. Macro de usuario 2, seleccionada (B2.04).

28 .. Limit. par. ext.  Limitacion de par demandada por una orden externa (E1.01).

29 ..PID activado.  El PID esta activado (C4.04).

30..PID validado. = Ganancia PID operativa (C4).

31..Regul. vel. BF. La regulacion de velocidad esta seleccionada (D5.02)

32 .. No hay fallo Presencia de +24 V cc o de alimentacion de potencia, sin fallo

33..LIMIT I> Activado si la limitacion de corriente se reduce debido a un exceso de temperatura en el radiador.
No activado si la corriente del motor alcanza la limitacion de corriente por cualquier otro motivo.

34 .. Ucc>Umax La tension del bus de cc ha alcanzado el limite de tension y ha provocado una caida de la frecuencia estatorica del
motor.

35..T'Mot>T max La temperatura del motor calculada por el variador es superior a la temperatura maxima del motor.

36 . . Limitaciones Se ha alcanzado una de las limitaciones del variador

37 .. Alarma 1 Se puede elegir entre asignar una alarma a Alarma 1 6 2.

38.. Alarma 2 Véase Mensajes de alarma, pagina 133.

39..Ufrenado act. Unidad de frenado activada.

40 .. Calent. motor ~ Calentamiento del motor activado.

A Varias salidas pueden tener la misma asignacion.
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D4.06

Nivel de activ. VvCB 0,00...5,01...300,0 Hz

D4.07

Nivel desact. vCB 0,00...2,01...300,0 Hz

Nivel de activ.

Si el nivel de activacion es superior al de desactivacion:
- la salida logica se pone en 1 si F mot > nivel de activacion,
- la salida logica se pone en 0 si F mot < nivel de desactivacion.

Si el nivel de activacion es inferior al de desactivacion:
- la salida logica se pone en 1 si el nivel de activacion < F mot < nivel de desactivacion,

- la salida logica se pone en 0 si F mot < nivel de activacion o F mot > nivel de desactivacion.

f

Nivel desact.

Nivel de activ.

Nivel desact.

t

D4.08

Hist. Cons. f=fm vCB 0,1...0,5...10,0 Hz

Histéresis para la salida lbgica: Cons f = f mot (consigna de frecuencia = frecuencia estatorica del motor). La consigna
se activara cuando la frecuencia del motor sea superior o igual a la consigna de frecuencia mas el valor de la histéresis
durante un tiempo en segundos equivalente al valor de histéresis ajustado en Hz en D4.08. La salida se desactivara
cuando la frecuencia del motor sea inferior o igual a la consigna de frecuencia menos el valor de la histéresis durante

un tiempo en segundos equivalente al valor de histéresis ajustado en D4.08.
p. ej.: con 0,5 Hz se obtiene una histéresis de + 0,5 Hz y una temporizacion de 0,5 s.
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D5. Retorno velocidad

Ajuste para retorno del codificador y regulacion de velocidad
Esquema simplificado del tratamiento de retorno de velocidad

—— Sehfal analdgica
fffff Sefial logica
| |
| | —
| |
consigna d 0 (D5.10 Accién D cons)  (D5.11 Accién P cons.) 0 h festatorica
frecuencia _/_\_ 1,2 1,2
L
i Regul. vel. activado
(D5.02 = 2 sefial légica)
AVC
0 L (Auto-Vector-Control)
D5.06 Red. Acc. Kp-Tn
]
xk
! .. -'c-:onsi na
Regulador () 9ng
par
U E (D5.07 PT1 Retorno vel)  (05.03 Impulsos/vuelta)
+
‘ * Codificador
n retorno M
t h n| velocidad real O
D5.00 Codif./Desliz. VICB Sin codif.
0... Sin codif. Sin retorno del codificador, variador en bucle abierto, retorno de

velocidad calculado, para aplicaciones estandar, sin compensacion de
deslizamiento.

1...Comp. desliz. Sin retorno del codificador, variador en bucle abierto, retorno de
velocidad calculado, para aplicaciones que requieran mayor precision
de la velocidad, con compensacion de deslizamiento.

2 ... Ret. cod. Con retorno del codificador, variador en bucle cerrado, retorno de
velocidad real, para aplicaciones que requieran una excelente
precision de velocidad y del rendimiento a 0 Hz.

3. .. Equil. carga Ver el parametro D5.12

+ En posicion 0, el deslizamiento no se compensa con la frecuencia de salida del variador, en funcion de la carga. Sin
embargo se calculara la visualizacion de velocidad a partir de la frecuencia del motor y de la compensacion de
deslizamiento calculada (Auto Vector Control) para mejor informacion.

+ En posicion 1, se sumara el deslizamiento calculado a la consigna de frecuencia para obtener una frecuencia de
control del motor igual a la consigna. El resultado es una gran precision de velocidad estatica del motor asincrono.
La dinamica de la accion de la compensacion de deslizamiento puede ajustarse mediante el parametro D5.01.

+ En posicibn 2, la sehal de retorno de velocidad se utiliza en todas las visualizaciones y protecciones. Al utilizar el
retorno del codificador se evita que el motor se sitle en zonas de inestabilidad accesibles para rangos de baja
velocidad. El retorno de velocidad puede tratarse de dos formas, ver D5.02.

+ En posicion 3, se utiliza Unicamente en bucle abierto (sin retorno del codificador).

El variador aumenta la caida de velocidad natural que produce el deslizamiento, en funcion de la carga.
Permite conectar varios motores acoplados mecanicamente. Si la carga es superior al 100% de la carga nominal del
motor, la compensacién no varia. Ver el parametro D5.12.
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D5. Retorno velocidad

D5.01 Dina. compen. desliz. VICB Floja

0...Floja Dinamica de la compensacion de deslizamiento.

1...Mediana

2...Fuerte

Este parametro solo esta activado si se configura D5.00 en "1 — Compensacion de deslizamiento” o "3- Equilibrado

de la carga”.

D5.02 Regul.vel.LC VICB No activo

0...No activo La senal de retorno de velocidad se utiliza en todas las visualizaciones
y protecciones, pero la velocidad que sirve para la regulacion esta

1... Activado calculada.

La sehal de retorno de velocidad se utiliza para regular la velocidad, y
en todas las visualizaciones y protecciones.

2 ... Activado si LI Por LI, validacion del control de velocidad (regulacion a partir de la
frecuencia calculada) o del regulador de velocidad (regulacién a partir
de la velocidad real).

3. .. DMA-esclavo Ver los parametros D5.13 a D5.16 (Parametros disponibles durante el

4 ... DMA esclavo si DI=1 aho 2002, software PSR®).

El parametro D5.02 solo esta activado si se configura D5.00 en "2 — Retorno codificador”.

Antes de activar la regulacion de velocidad en bucle cerrado, comprobar el sentido de rotacion que indica el

A codificador con respecto al sentido de rotacion del motor. Ver también D5.03.

Observacion: en la mayoria de las aplicaciones, basta con ajustar, si es preciso, las ganancias D5.07, D5.04,
D5.05, y D5.08.
D5.03 Impulsos/vuelta vIiCB -10000...+7024...+10000 Imp/vuelta

Indicar en D5.03 el nimero de impulsos por cada vuelta del codificador instalado. La frecuencia maxima de las

sehales del codificador es de 300 kHz. La frecuencia maxima de los impulsos de las sehales del codificador permite

determinar la velocidad maxima del motor y el nUmero maximo de puntos para el codificador.

f= FsxNp _ NxNp f ... frecuencia de los impulsos del codificador (en Hz),
p 60 N ... velocidad del motor (en revoluciones/minuto)

Fs ... frecuencia de alimentacion del motor (en Hz),
Np ... nUmero de puntos por vuelta del codificador,
p ... numero de pares de polos del motor.

Velocidad maxima del motor: N max = w

NUmero maximo de puntos del codificador: ~ Np max = EM

max

Valores recomendados:

Motor 2 polos (30) 200 a 2048

Motor 4 polos (60) 200 a 4096

Motor 6 polos (90) 200 a 4096.

Un signo positivo o negativo del nimero de impulsos por vuelta permite adaptar el sentido de rotacién del

motor al del codificador (no es necesario cruzar las sefales A y B).

A Atenciodn: Si el parametro D5.03 no esta correctamente ajustado, pueden surgir problemas de seguridad.
D5.04 Kp Reg. Vel. vCB 0,0...0,0...200,0

Ganancia proporcional del bucle de regulacion de velocidad. Para un arrastre con fuerte inercia, puede calcularse un
valor de regulacion con la formula siguiente:

t 2cc (Temps d’accélération avec couple nominal) [s] to = 2jXxny
2 x D5.07 acc™ 9,55 x Cy

Kp=

t acel.: €N Segundos.

Yj: momento de inercia total adaptado al arbol del motor en kg.mz.

ny: velocidad nominal del motor en rpm.

ny: par nominal del motor en mN (valor de par dedicado a la aceleracion, excluido el par resistente).
Ejemplo: si el par resistente es = 0,5 Cy, el par total = 1,5 Cy.

Valor Kp demasiado bajo Valor Kp optimizado Valor Kp demasiado alto
//\ /N N
i S i
© °© ©
=} > =}
> > >
/ / /
tiempo tiempo tiempo
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D5. Retorno velocidad

D5.05 Tn Reg. Vel. VvCB 0,00...0,00...10,00 s
Ganancia integral del bucle de velocidad (repite en parte la ganancia proporcional).
Para arrastres con fuerte inercia, puede calcularse la ganancia segln la formula: Tn = 4 x D5.07
Valor Tn demasiado bajo Valor Tn optimizado Valor Tn demasiado alto
SN\ A~
] [ ]
3 3 3 /
3 s 3 /
/
_ % )4
tiempo tiempo tiempo
D5.06 Red. acc. Kp-Tn VCB 0,0...0,0...20,0 %
Reduccion de las acciones Kp y Tn en modo de regulacion de velocidad. Al reducirse la accion de Kp y Tn, la salida
del regulador vuelve a cerrarse en la entrada con un valor negativo. Esto otorga mayor flexibilidad al modo de
regulacion. Si se ajusta ese parametro en un valor distinto de 0, se producira un error estatico.
D5.07 PT1 Retorno vel. VCB 0,00...0,00...10,00 s
Mediante este parametro se ajusta la dinamica del regulador de velocidad (P = proporcional).
Dinamica muy fuerte: 0,02 s (impulsos retorno del codificador> 200 aconsejados)
Dinamica fuerte: 0,10s
Dinamica mediana: 0,20 s (impulsos retorno del codificador > 30 aconsejados)
D5.08 DT1 Retorno vel. vCB 0,00...0,00...10,00 s
Con este parametro se ajusta la dinamica del regulador de velocidad en una sacudida de par (D = derivada).
Valor DT1 demasiado bajo Valor DT1 optimizado Valor DT1 demasiado alto
/\ N\
5| 1A § LY
2 / 2 2 /
/ 4 7/
tiempo tiempo tiempo
D5.09 PT1 consigna vCB 0,00...0,00...10,00 s
Este parametro permite filtrar la consigna (constante de tiempo). D5.10 y D5.11 permiten mejorar la reaccion del par
después de un cambio de consigna.
Valor PT1 cons. demasiado bajo Valor PT1 cons. optimizado Valor PT1 cons. demasiado alto
p /N\
8 8 8
© / © °
2 / 2 2
4 4
tiempo tiempo tiempo
D5.10 Accién D cons. VvCB 0,0...0,0...10,0
Este parametro permite ajustar la dinamica del regulador de velocidad después de un cambio de consigna.
D5.11 Accién P cons. vCB 0,00...0,00...10,00 s

Este parametro permite filtrar la consigna (constante de tiempo) para adaptar la reaccion dinamica a la necesidad.
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D5. Retorno velocidad

D5.12

Equilibrio carga VvCB 0,00...0,00...10,00 Hz

Para aplicaciones que utilizan varios motores acoplados por medios mecanicos.

Solo se puede utilizar en bucle abierto (sin retorno del codificador).

Con este parametro se puede aumentar la caida de velocidad en funcion de la carga (respecto del deslizamiento del
motor) para encontrar un punto de equilibrio y distribuir uniformemente las cargas entre los motores.

El parametro D5.01 permite aumentar la dinamica de respuesta.

T
-
Oo— ATV-68
—
—
O
[e; ATV-68
(e,
4
i n
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D5. Retorno velocidad

Funcion DMA
D5.13 (1) DMA Gan. Integ. T VCB 0,00...0,04...1,00
Ganancia integral del bucle DMA
D5.14 (1) DMA Gan. Prop. K VCB 0,00...0,01...0,20
Ganancia proporcional del bucle DMA
D5.15 (1) DMA P. Maestro Sélo lectura
Visualizacion del par maestro
D5.16 (1) DMA F- Comp. Solo lectura
Frecuencia de compensacion. El valor visualizado corresponde a 32 veces el valor de correccion
La funcion DMA permite equilibrar en par 2 motores acoplados por medios mecanicos y controlado por 2 variadores
diferentes (garantiza la funcion maestro-esclavo)
consigna -
- - Variador 1
velocidad (DMA desactivado) m
— = Maestro ]
Velocidad real n ¢t 1 Acoplam.
P. 1T - mecanico ]
FEE codificador| (p_gj. transmisién)
—> Variador 2
»| (DMA activado, D5.02) /M-z\
— = Esclavo
Velocidad real n act 2

El control del equilibrio de los pares se obtiene a partir de los pares reales de los dos variadores y repercute
directamente en la consigna de velocidad interna del variador 2. Por tanto, este ultimo dispone de una consigna de
velocidad idéntica a la del variador 1y de la consigna de par del variador 1, que debe conectarse al bornero para que
pueda actualizarse con rapidez.

D5.04 - D5.06

i : + + + ¥ +
con3|‘gna7 -/—\_ > Control n |—f 0
velocidad - - -

! +

|
b D5.13T
DMA validado| ps.14 K

- D5.09 PT1 Consigna - Codificador | s
f-Compensacion Tratamiento E
N retorno | O

Control(;i:lpzcr]umbrlo codificador L>> z

©

04 + 1+ D5.03, D5.07, D5.08 <3

Par — _K_> i ——> ‘ 1/32 t
7 I ! 5

<

Mact

(1) Parametro disponible en el transcurso del 2002 (soft PSR6).
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D5. Retorno velocidad

Instrucciones de puesta en marcha :

+ Motor y mecanica idénticos para los dos controles (en caso contrario, consultar a la red comercial).

+ Ejecutar el autoajuste en los dos variadores.

+ Configurar con los mismos valores los parametros de control de la velocidad D5.04 - D5.09 en el "Maestro" y el "Esclavo". D5.04 tiene
en cuenta la inercia mecanica, por lo que se debe calcular la mitad de la inercia mecanica total (dos motores en paralelo). La Gnica
excepcion es el funcionamiento degradado, en el que un solo variador controla los dos motores.

p.€j.. Jiotal = 22kgm?, Cy = 1950 Nm, ny = 1000 rpm, D5.07 ajustado a 10ms

22/2-1000 1
=D504= 575571950 5 10 100 "
D5.05 =4 * D5.07 =40 ms
+ Parametrizar la salida analogica del maestro : (el ejemplo es para AO1, pero también se puede utilizar AO2_2 o AO2_3).

- D3.00 : AO1: Opcidn 4...par

- D3.01 : Seleccionar el tipo de sehal AO1 en funcion del tipo de sehal de la entrada analogica del "Esclavo"

- D3.02 : AO1 Valor min.: -150%

- D3.03: AO1 Valor max.: +150%

+ Paremetrizar la entrada analogica del "Esclavo": (el ejemplo es para AIC, pero también se puede utilizar Al_2 o Al_3).

- D1.04 : Asignacion de AIC (Al_x) - 8...DMA P. Maestro"

- D1.05 : AIC (Al_x) — Seleccionar el tipo de sehal AIC en funcion del tipo de sehal de la salida analogica del "Maestro"

- D1.06 : AIC (Al_x) -valor 0%: -150%

- D1.07 : AIC (Al_x) -valor 100%: +150%

- D1.08 : AIC (Al_x) — el tiempo de filtrado: Ajustar a 0 s para evitar influencias negativas en la dinamica del control del equilibrio entre
los dos pares. La conexion de la sehal analogica debe efectuarse "adecuadamente" para evitar perturbaciones que podrian reducir
la calidad del control de la velocidad.

+ Los dos ATV68 deben recibir las consignas de velocidad al mismo tiempo; en caso de ajuste a través de una conexion serie, los ATV68
deben controlarse en modo : "Sync Mode" (ver los parametros B6.49, B6.55 y B6.64 en la guia de explotacion de comunicacion).

+ Poner las rampas de aceleracion y deceleracion de los dos ATV68 a 0 s 0 al menos a valores idénticos.

+ Ajustar el control del equilibrio entre los dos pares (parametros D5 .13 y D5.14) teniendo en cuenta los valores recomendados : tipo de
control de velocidad.

- D5.13 (DMA Gan Int. T) = D5.05 (Tn Regul Vel.).

- D5.14 (DMA Gan Prop. K) = 1/D5.04 (Kp Regul Vel.).
p.ej: D5.05 = 40ms = D5.13 = 40ms
p.ej: D5.04 = 30 = D5.14 = 0,033
Estos valores dan los mejores resultados dinamicos. Sin embargo, seleccionar valores mas bajos para la ganancia K y constantes
de tiempo mas altas para la ganancia T tampoco perturba el funcionamiento.

Si D5.14 = 0, el control de equilibrio esta desactivado.
+ Los parametros D5.10 y D5.11 no se utilizan y deben ajustarse a 0 en los dos variadores.
+ DMAy el control de equilibrio en par sb6lo funcionan con el control de velocidad activado, es decir, con D5.00 ajustado en "2 RET.

Codificador". D5.14 = 0 y D5.02 (Regulacion de la velocidad bucle cerrado) en "1 activado" en el maestro y en "3- DMA Esclavo".

+ Las limitaciones del ATV68 durante la parada, la deceleracion, la deceleracion a los limites de tension, etc. funcionan sin restricciones.

Observacion:
Si se configura una entrada analbgica en "7 DMA-f compensacion" se puede efectuar una correccion externa.
f Compensacion: 100% (resp. 1.0) es igual a 163,84Hz/32=5,12Hz, es decir, 307,2 rpm en el caso de un motor con 2 pares de polos.
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D5. Retorno velocidad

Ajuste de los parametros en funcién del rendimiento requerido:

D5.00

D5.01 D5.02

D5.03 D5.04 ... 11

"Control de frecuencia"
Arrastre estandar (SVC sin retorno del codificador)

0

X X

"Compensacion de deslizamiento" para obtener una buena
precision de la velocidad estatica (SVC sin retorno del
codificador)

"Seguridad del retorno codificado"

Buen rendimiento de par a una velocidad de 0 Hz. (SVC con
retorno del codificador, pero no en modo de regulacion de
velocidad)

Impulso/v X

"Regulador de velocidad" para la maxima precision
de la velocidad estatica y dinamica, (CVF con retorno del
codificador)

X 162

Impulso/v Ajustar

(X ... parametro no asignado)

Precision de velocidad y de par, tiempo de respuesta en par:

Modo de funcionamiento Sin codif.

Compensacion de
deslizamiento

velocidad para la
regulacion de vel.(1)

Retorno del codificador,
sin utilizar el retorno de

Retorno del codificador-
Regulacion a partir del
retorno del codificador

M@

Resolucion de la consigna
analogica
Precis. consigna analbgica

10 bit = 0,1% de la consigna méaxima
+0,6 % AlV; 0,9 % AIC; 1,1 % Al2_2y Al2_3

Resolucion de la consigna

. 0,01 Hz
numerica

Precision de velocidad

Velocidad > 10 % fdeslizamiento

Velocidad < 5 %
Velocidad > vel. sincronismo

fdeslizamiento
fmax. / fn X fqesiiz.

03 fd<-:-slizamiento

0,5 fdeslizamiento
fmax. / fn X faesiz./3

fdeslizamiento
fdeslizamiento
fmax. / Tn X fgesiiz.

+0,01 % C3.01
+0,01 % C3.01
+0,01 % C3.01

Precision de par

f> fgesiizamiento +5 % Cpom £5 % Cpom £5 % Cpom +5 % Cpom
aOHz - - +5% Crom +5% Crom
Velocidad > vel. sincronismo +5% Crom +5 % Chom +5% Crom +5% Crom
Tiempo de respuesta del par 2 ms aprox. 2 ms aprox. 2 ms aprox. 2 ms aprox.

(1) Es normal que la tension maxima de salida del variador se sitle entre un 92% y un 95% de la tension de entrada. De este modo se
preserva una respuesta dinamica incluso en valores proximos al funcionamiento nominal. Recomendamos utilizar un motor disehado

para una tension reducida.

(2) Para reducir el efecto de las limitaciones internas en caso de demanda excesiva de sobrepar a la velocidad nominal, se recomienda:
- aumentar el tiempo de aceleracion
- reducir la corriente a menos del 150%

- ajustar D5.07 20,04 s
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D6. Mas velocidad / Menos velocidad

Mas/menos velocidad local o distancia, funcion de Potenciometro motorizado
electrénico local y distancia

El potencibmetro electronico motorizado local se controla desde la consola del terminal grafico o el bornero, si se han programado las
funciones mas/menos velocidad (ver D2). El potenciobmetro electronico a distancia se controla a distancia a través del bornero.

D6.00 +vel/-vel loc. VICB Cons. frec.
0...Cons. frec. Hz
1...Cons. par %
El "potenciometro motorizado" local se puede utilizar como fuente para la consigna de frecuencia o como limitacion
de par. La unidad utilizada se adaptara automaticamente a la aplicacion (consigna de frecuencia en Hz, consigna de
par en %).
D6.01 PM Loc. val. min. vVCB 0,00...0,00...300,0 Hz
0,00...0,00...200,0 %
D6.02 PM Loc. val. max. VCB 0,00...50,00...300,0 Hz
0,00...700,0...200,0 %
D6.03 PM Loc. acel. vCB 0,0...70,0...3200 s
D6.04 PM Loc. dec. VCB 0,0...10,0...3200 s
La resolucion (paso obtenido presionando la tecla) depende del tiempo de las rampas de aceleracion y deceleracion.
Ejemplo: 10 segundos = pasos de 0,5 Hz 0 20 segundos = pasos de 0,25 Hz.
Hz /%
Frecuencia nominal (B3.03)
D6.02
D6.01 ¢ - - Valor min. Hz (%)
D6.03 D6.04 \ t
Aceleracién Deceleracion
El periodo necesario para pasar de 0 Hz a la frecuencia nominal del motor (B3.03) y de la frecuencia nominal a 0 Hz
constituye los tiempos de rampa de aceleracion D6.03 y de deceleracion D6.04 del PM.
D6.05 Cons.local memo. VCB no activado
0...no activo
1...Sintensibn La consigna se memoriza después de una orden de parada o un
corte de red.

2...Enlaparada (Parametro disponible en La consigna Unicamente se memoriza después de una orden de
el transcurso del 2002, soft PSR6). parada.

1 — Memorizacion de la consigna cuando se interrumpe el suministro eléctrico (memorizacion en EEPROM).

De este modo, cuando se da una orden de marcha después de una parada con o sin desconexion del variador, la
frecuencia aumenta hasta el valor memorizado (con el signo de la orden de marcha), si las érdenes +/- velocidad no
estan activadas. +/- velocidad sigue siendo prioritaria. (funcionamiento idéntico a PSR4).

2 — Memorizacion de la consigna cuando desaparece la orden de marcha (memorizacion en RAM).

De este modo, cuando se da una orden de marcha después de una parada sin desconexion del variador, la frecuencia
aumenta hasta el valor memorizado (con el signo de la orden de marcha), si las érdenes +/- velocidad no estan
activadas. +/- velocidad sigue siendo prioritaria.

En caso de corte de red, cuando se da una nueva orden de marcha, la consigna parte de 0 (velocidad minima).
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D6. Mas velocidad / Menos velocidad

D6.06 + vel./- vel. dist. VICB no utilizado
? T ggnusﬁ”fz?\ﬁXNu :z Si no se pueden seleccionar determinados valores de
5> Cons. f AUTO Hz ZIUSte es porqueI ’ya‘ los es:an ut}llzsndo otras fuentes
3 Correc. cons. Hz e consigna analdgica, o el propio bus.
4 ... Limit. par % o i " " ,
5. .. Consigna PID % tha. Si se selecmong _ Cons. f. MANU", debera
asignarse otra entrada logica a Auto/MANU.
El potencibmetro motorizado controlado a distancia (funcibn mas/menos velocidad) sirve de fuente para distintas
consignas. Las fuentes se atribuyen mediante el parametro D6.06. Es preciso configurar dos entradas logicas entre
D2.00 y D2.10 para la funcion: + vel./- vel. dist.
Nota: Véase el esquema pagina 74.
D6.07 PM dist. val. min. VvCB -300,00...0,01...+300,00 Hz
-200,00...0,01...+200,00 %
D6.08 PM dist. val. max VCB -300,00...50,01...+300,00 Hz
-200,00...30,50...+200,00 %
D6.09 PM dist. acel. VvCB 0,0...70,0...3200 s
D6.10 PM dist. dec. vCB 0,0...70,0...3200 s
Idéntica funcion que D6.03/D6.04.
D6.11 Consola/bornero VCB Bornero
0...Consola
1...Bornero
Al seleccionar 0 (consola del terminal grafico), las érdenes de mas/menos velocidad proceden de las teclas W y A
del terminal gréafico de programacion. Al seleccionar 1 (bornero), las drdenes de mas/menos velocidad proceden del
bornero, siempre que se hayan seleccionado las funciones de mas/menos velocidad (ver D2).
Si se utiliza el regulador PID, no es necesaria una consigna externa. La consigna se adapta directamente a través de
la consola.
D6.12 Cons. dist. memo VCB no activo

Idéntica funcion que D6.05.
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E1. Limitacion sobrecarga

Sobrecarga maxima del variador

E1.00

Corr. max. var. VCB 10...150...150% ver ‘macros’

Este parametro define el valor maximo de corriente en % de la intensidad nominal del variador configurado en fuerte
par, aunque el variador esté configurado en par estandar.

El variador puede reducir automaticamente la limitacion maxima de la corriente ajustada en E1.00 en funcion de las
condiciones de empleo, cuando el radiador se calienta por encima de los limites admitidos.

Para una frecuencia de salida > 10 Hz: A temperatura ambiente maxima, la limitacion al 150% estéa disponible cuando
el variador estéa configurado en fuerte par y durante un minuto de cada diez. Después de un periodo de sobrecarga,
la corriente se reduce al 120% de la intensidad nominal del variador; se puede mantener dicho valor de forma
permanente. Si se ha ajustado el valor maximo por debajo del 120% de la intensidad nominal, no se producira ninguna
limitacion adicional.

E1.01

Par max. mot VvCB 10...200...200 %

Este parametro define el valor maximo de par. El 100% corresponde al par nominal del motor. Si se sobrepasa ese
valor, el variador reduce automaticamente su frecuencia de salida. Si se utiliza una entrada analogica (bornero o bus)
en la funcién “limitacion de par”, ésta tendréa prioridad sobre la funcion de limitacion de corriente definida en E1.00.
Puede asignarse una entrada logica (o la salida de un comparador) a la funcion “Lim. Par ext.” (limitacion de par
externa) para poder elegir entre las dos limitaciones siguientes: limitacion mediante entrada analogica (limitacion
externa) o limitacion configurada en E1.00. En el estado 1 (contacto cerrado) se tiene en cuenta la limitacion de

par externa.

Entrada analogica
Entrada logica No asignada Asignada
No asignada Lim.par = Param E1.01 Lim.par = sehal analogica
Asignaday =0 Lim.par = Param E1.01 Lim.par = Param E1.01
Asignaday =1 Lim.par = Param E1.01 Lim.par = sehal analogica
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E2. Proteccion del motor

Protecciones adaptadas al motor

E2.00 Entrada PTC A VCB No activo
0...No activo No se utiliza sonda PTC
1. .. Siempre activado La sonda PTC esta conectada y la trata el variador
2 ... Listo/Marcha La sonda PTC solo es tratada cuando el variador se encuentra en
estado Listo o Marcha.
3...Marcha La sonda PTC solo es tratada cuando el variador se encuentra en
estado Marcha.
Activacion de la funcion de "proteccion mediante termistancia".
El valor nominal del circuito de sondas PTC es de: 1,5 kOhm para 6 PTC en serie.
Valor de disparo: 3 kOhm.
Valor de histéresis después del disparo: 1,8 kOhm.
Vigilancia de cortocircuitos en la sonda: < 50 Ohm.
E2.01 Entrada PTC R vCB Fallo
0...Fallo Blogueo del variador, sehalizacion del fallo.
1...Alarma1 El variador sigue funcionando e indica que la sonda PTC se ha
2...Alarma 2 disparado. Para ello es preciso asignar una salida lbgica a "alarma".
Visualizacion "T° mot-PTC". Véase Mensajes de alarma, pagina 133.
Este parametro define el modo de tratamiento de un fallo térmico sehalado por la sonda PTC, por un fallo o por
una alarma.
E2.02 Sobrecarga motor VCB Lim. corriente
0...Lim. corriente Una sobrecarga del motor provoca una reduccion de la corriente.
1...Fallo Una sobrecarga del motor provoca un fallo.
2...Alarma?2 Una sobrecarga del motor provoca una alarma.
Este parametro permite elegir el tratamiento que se desea dar a las sobrecargas térmicas del motor (a partir del
calculo del calentamiento del motor que efectua el variador), asi como tratar la deteccion de una sobrecarga de 2
maneras diferentes :
- Posicion 0 Lim. Corriente :
La sobrecarga del motor provoca una reduccion de la limitacion de corriente y de la velocidad, en caso necesario,
para evitar que el motor se estropee debido a la sobrecarga. Ver la explicacion correspondiente a la "proteccion
térmica del motor".
- Posicion 1 Fallo.
Esta posicion suprime la adaptacion de la limitacion de corriente en funcion del calculo de la proteccion térmica del
motor (posicion 0). Una sobrecarga del motor provoca un fallo. Elegir el comportamiento en caso de fallo con el
parametro E3.02.
- Posicion 2 Alarma 2
El variador no detecta el fallo, sino que interpreta la informacion como una alarma; sigue con el calculo térmico pero
indica en una salida logica que el motor esta en sobrecarga. (Ver D4.00 a D4.05).
Observacion :
Visualizar el estado termico del motor en la pantalla del visualizador.
A2.12 : Motor térmico
Visualizar el estado térmico del motor en una salida analbgica
D3.00 : Asignacion A01
20... Estado térmico motor.
E2.03 Nivel sobrecarga motor VCB 0...118...200 %

Ajuste del nivel de disparo en alarma o en fallo "sobrecarga 5
termica motor". (171 woror)

El 100% corresponde a un funcionamiento permanente a la E2.03
corriente nominal del motor (E2.05) a 50 Hz. 100% E2.05
Si el parametro E2.02 se ajusta en la posicion:

- "adaptacion de la limitacion de corriente", este parametro

permite ajustar el nivel de basculamiento de la alarma E2.04
(visible en alarma 2).

- "fallo", este parametro ajusta el nivel de disparo en fallo

(ver condicion de parada en E2.02). 30Hz 50Hz
- "alarma", este parametro ajusta el nivel de disparo en E2.06

alarma. (visible en alarma 2).
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E2. Proteccion del motor

Proteccion térmica del motor — Modelo térmico del motor (1)

A diferencia de la limitacion de sobrecarga (parametro E1.00) que protege el variador, el modelo térmico evalua el calentamiento del
motor. Utiliza la corriente permanente maxima en el punto de funcionamiento nominal, la desclasificacion en funcion de la velocidad real
y la constante térmica del motor.

Parametro E2.02 ajustado a 0 "Limitacion de corriente".

En caso de sobrecarga, la corriente disminuira hasta el valor determinado en los parametros E2.04 y E2.06, lo que provocara una
reduccion de velocidad y, por lo que se refiere a las cargas cuadraticas (bombas, ventiladores) las llevara hasta un punto de
funcionamiento estable. De lo contrario, como sucede con las cargas constantes, la salida de frecuencia descenderé hasta 0 Hz. Si la
frecuencia se mantiene por debajo de la frecuencia de deteccion de calado (E2.09) durante un periodo superior al tiempo de deteccion
(E2.08), el variador se disparara con la indicacion “(60) Sobrevel”.

El corte de tension de red provoca la reinicializacion de la proteccion electronica del motor. Para conservar el calculo térmico en caso de
corte de tension, es necesario alimentar el variador con una tension auxiliar 24 V CC asistida, a través de las bornas P24 y PO V.

100 %

50 %
E2.02

I'71 N"Motor"
E2.03

A El enfriamiento del motor se reduce a baja
velocidad, cuando el variador esta autoventilado.

30 Hz 50 Hz f
E2.04

E2.04

I méx. a 0 Hz VCB 0..31...150 % 1)

Corriente maxima permanente admisible para el motor a 0 Hz (datos del fabricante).100% = intensidad nominal motor
(B3.01). Este valor sirve para el calculo térmico, no es una limitacion permanente del variador.

E2.05

I max. a f. nom. VCB 0...700...150 % (1)

Corriente maxima permanente admisible a la frecuencia nominal del motor (datos del fabricante). 100% = intensidad
nominal del motor (B3.01). Este valor sirve para el calculo térmico, no es una limitacion permanente del variador.

E2.06

Frec. Térmica VCB 0...30...300 Hz 1)

Cuando se trata de un motor autoventilado, la intensidad nominal no puede mantenerse de forma permanente en el
motor por debajo de determinada velocidad, porque la ventilacion ya no es lo bastante eficaz. Este valor sirve para el
calculo térmico, no es una limitacion permanente del variador.

E2.07

Cte. Tiempo mot.(t) VCB 1...5...3200 min (1)

La constante de tiempo del motor t permite caracterizar el calentamiento del motor. En condiciones nominales de
funcionamiento, el motor adoptara esta constante de tiempo de 4 a 5 veces hasta alcanzar su temperatura de equilibrio.
El ajuste de fabrica de esta constante es de 5 minutos, con el fin de proporcionar suficiente proteccion cuando la
tension se corta con frecuencia y no hay fuente de alimentacién 24 V cc auxiliar, para mantener el calculo del estado
térmico a partir del estado anterior al corte. Cuando el motor sufre fuertes sobrecargas, es preferible introducir los datos
del fabricante y utilizar una alimentacion auxiliar de 24 V cc. En caso de no disponer de dichos datos, consultar el
cuadro con caracter de orientacion.
Se puede realizar un ajuste parcial de los datos del motor mediante F2.01.
Cuando se produce un corte de tension, la proteccion téermica del motor que realiza el variador no queda
grabada. Al volver a conectar el variador, el calculo termico vuelve a partir de 0. Para conservar el calculo
térmico incluso en caso de corte de tension, debe utilizarse una alimentacion auxiliar de 24 V.

(1) Ver la proteccion téermica del motor UL pagina 101.
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E2. Proteccion del motor

Caracteristica termica del motor

. N° de par Altura de arbol
emp. d |
© polos 160-200 | 225-280 | 315-400
/ Temperatura de equilibrio 2,4 polos 45 min 50 min 60 min
1009 LT/ en INOM Y 'NOM 6,8 polos 60min | 80min | 100 min
/
//
//
63 % /

~¥

(1) Proteccién térmica del motor UL

Cuando se ajusta el parametro B3.05 “tension de la red” en “460 V - 60 Hz”, el variador selecciona automaticamente el modelo de
proteccion del motor (y del cable) de acuerdo con la certificacion UL. En ese caso, los parametros E2.02 a E2.04, E2.06 y E2.07
pierden su funcion.

El control del exceso de corriente en funcion del tiempo depende de E2.05 (relativo a la intensidad nominal del motor). Si se supera
la superficie corriente/tiempo, se produce un fallo: sobrecarga del motor.

1h

-

1
‘.\
5min ++
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2 min \

1 min 3,
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, \\
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0,5 1,0 2,0
—— motor frio
---- motor caliente con intensidad nominal

6,0 1/IN"Motor"
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E2. Proteccion del motor

E2.08 Tiempo calado VCB 0...60...160 s
E2.09 Frec. calado vCB 0...5..20 Hz
E2.10 Corr. Calado vVCB 0...80...150%
El 100% corresponde a la intensidad nominal del motor (ver B3.01).
Se considera que un motor esta sobrecargado en el arranque o bloqueado si tiene una frecuencia inferior a la
frecuencia de calado E2.09, y la corriente es superior a la corriente de calado E2.10 durante el tiempo de calado E2.08.
E2.11 Prot. sobrevel. VCB Fallo
0...No activo
1...Fallo
2...Alarma 1 Ver D4.00 a D4.05
3...Alarma 2
La proteccion contra sobrevelocidad (velocidad max. ajustada en E2.12) puede recibir el tratamiento de “alarma” o de
“fallo”, incluso cuando esta bloqueado el variador (cargas arrastrantes activas). La alarma tiene una histéresis de 100 rpm.
E2.12 Vel. max. motor vCB 200...3200...18000 rpm
Velocidad maxima en revoluciones por minuto. El valor por defecto es el adecuado para un motor de 2 polos/60 Hz.
Dicho valor habra de adaptarse en el caso de que las frecuencias y el numero de polos sean distintos.
E2.13 Fallo ext. motor A VCB No activo
0...No activado
1...N.A activado Contacto normalmente abierto; se tiene en cuenta el fallo externo sea
cual sea el estado del variador.
2...N.A. rdy/run Contacto normalmente abierto; se tiene en cuenta el fallo externo si
esta listo el variador (a la espera de desbloquearse) o desbloqueado
y en marcha.
3...NA run Contacto normalmente abierto; se tiene en cuenta el fallo externo si el
variador esta desbloqueado y en marcha.
4 ...N.C. activad. Contacto normalmente cerrado; se tiene en cuenta el fallo externo sea
cual sea el estado del variador.
5...N.C.rdy/run Contacto normalmente cerrado; se tiene en cuenta el fallo externo si
esta listo el variador (a la espera de desbloquearse) o desbloqueado
y en marcha.
6...N.C.run Contacto normalmente cerrado; se tiene en cuenta el fallo externo si
el variador esta desbloqueado y en marcha.
Permite controlar elementos de la instalacion, como por ejemplo: control de las temperaturas de los cojinetes,
deteccibn de vibraciones. El contacto puede estar normalmente abierto o normalmente cerrado. Pueden elegirse
condiciones de funcionamiento de 1 a 6.
Ver D2 para asignar una entrada logica a fallo externo del motor.
& Ver F4 para utilizar un bloque logico.
E2.14 Fallo ext. motor R VCB Fallo
0...Fallo
1...Alarma 1
2...Alarma 2 Ver D4.00 a D4.05
Este parametro permite elegir como tratar esta deteccion:
- como un fallo (parada del variador)
- como una alarma (sin interrupcion, pero indicacion de lo detectado mediante una alarma; también se puede realizar
en una salida logica).
E2.15 Fallo ext. motor t VCB 0,0...7,0..160 s

Este parametro proporciona una condicion de tiempo hasta que se tiene en cuenta el fallo externo E2.14. Para que se
tenga en cuenta, el fallo externo debe existir durante E2.15.
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E2. Proteccion del motor

E2.16 (1) Subcarga R vVCB No activo
0. .. No activo Deteccibn subcarga no activada
1...FalloC Fallo en caso de par <
2...Alarma2C Alarma
3...Fallo Err. PID Fallo por error PID
4 ... Alarm2 Err. PID Alarma por error PID

Este parametro permite elegir como tratar esta deteccion:

- como un fallo (parada del variador)

- como una alarma (sin interrupcion, pero indicacion de lo detectado mediante una alarma; también se puede realizar
en una salida logica).

La eleccion entre 1 6 2 y 3 6 4 depende del tipo de regulacion:

-1 0 2 corresponde a un funcionamiento sin retorno PID.

- 3 0 4 corresponde a un retorno PID.

Eleccion del ajuste cuando el variador esta en bucle abierto, sin retorno PID: 1 6 2

Esta deteccion se activa cuando el motor se encuentra en régimen estable; no se controla durante las fases transitorias de aceleracion,
deceleracion y parada. Después de una fase transitoria (aceleracion) y desde que comienza la fase de régimen estable, puede resultar
Util emplear una temporizacion ajustable antes de activar la deteccion : "E2.20 t1" (para dar tiempo al cebado de la bomba).

Gestion como alarma o fallo, informacion en salida logica.

Parametros asociados a esta funcion: E2.17, E2.18, E2.20 y E2.21.

E2.17 (1) Subcarga fn/2 VCB 0...15...200%

Nivel de par de subcarga a la mitad de la frecuencia nominal.

E2.18 (1) Subcarga fn VCB 0...50...200%

Nivel de par de subcarga a la frecuencia nominal.

E2.18 /

E2.17 f

| f
fn/2 fn

Eleccion del ajuste cuando el variador esta en regulacion PID: 3 6 4.
E2.19 (1) Subcarga PID VCB - 200...50...200%

Detectar una subcarga en una bomba centrifuga o en un compresor a partir del retorno PID. Eleccion : "subcarga en
retorno PID". Ver E2.16.

Ajuste de una diferencia maxima entre el retorno PID y la consigna PID (ver el esquema en C4 y el parametro C4.02).
Temporizacion antes de la deteccion. "E2.21" = duracibn maxima de la subcarga.

Esta deteccion se activa cuando el motor se encuentra en régimen estable; no se controla durante las fases
transitorias de aceleracion, deceleracion y parada. Después de una fase transitoria (aceleracion) y desde que
comienza la fase de régimen estable, puede resultar Util emplear una temporizacion ajustable antes de activar la
deteccion "E2.20" (para dar tiempo al cebado de la bomba).

Gestion como alarma o fallo, informacion en salida logica.

E2.20 (1) Subcarga t1 vCB 0,0...700,0...3200,0 s
Tiempo que se deja transcurrir antes de tener en cuenta una subcarga en el arranque.
E2.21 (1) Subcarga t2 vCB 0,0...3,0...160,0 s

Duracion minima de la subcarga.

(1) Parametro disponible en el transcurso del 2002 (soft PSR6).
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E3. Borrado fallos

Acuse de recibo de los fallos y distintas protecciones de la instalacion

E3.00 Rearranq. Auto. 3x VCB No activo
0...No activo
1 ... Activado
Si estéa activado el “rearranque automatico”, el propio variador intenta volver a poner la instalacion en servicio después
de un disparo por fallo (3 veces en 5 minutos antes de un disparo definitivo). Para reinicializar el variador, tiene que
haber desaparecido el fallo.
& Este tipo de reinicializacion no debe utilizarse en una maquina mecanicamente peligrosa.
Lista de fallos que impiden el rearranque automatico:
(38) Fallo U.Fren.
(49) Temperatura radiador 1
(51) Subtension 1
(52) Subtension 2
(60) Sobrecarga motor
(61) Calado
(65) Te resistencia de frenado bus de CC
(67) Sobrecarga resistencia de frenado.
E3.01 Reset local VCB activo
. No activo
. Activado
Si se ha seleccionado este parametro en 1, puede ordenarse el rearme de un fallo a través de la tecla Stop de la
consola del terminal grafico de programacion.
E3.02 Tipo parada fallo VCB Rueda libre

. Rueda libre La orden de parada enclava el variador y el motor reduce la velocidad
sin control.

1 ... Deceleracion La orden de parada reduce la velocidad del motor a ser posible segin
la rampa seleccionada y enclava el variador al alcanzar 0 Hz.

. Parada rapida La orden de parada reduce la velocidad en el menor tiempo posible y
enclava el variador al alcanzar 0 Hz (puede utilizarse con un modulo
de frenado, un modulo reversible o con frenado con pérdida C1.03).

Este parametro define el comportamiento del variador cuando se produce un fallo.
Caso particular de la gestion del freno:
0 Fallo parada en rueda libre, cuando se produce una sobrecarga del motor, el variador se bloquea y el contactor de
freno se cierra.
1 Fallo parada en rampa de deceleracion, cuando se produce una sobrecarga del motor, éste se para segun la rampa
de deceleracion con gestion del cierre del contactor de freno.
Se puede elegir el ajuste "1 -Deceleracion" o "2 — Parada rapida" en el caso de los fallos siguientes:
(50) Corte LS 2
(54) Fallo externo
(55) Fallo externo del motor
(56) Fallo de aislamiento
(58) Temperatura del motor PTC
(59) Cortocircuito PTC
(60) Sobrecarga motor
(64) Fallo de la unidad de frenado externa
(67) Sobrecarga resistencia de frenado
(69) Fallo proceso
(70) Subcarga
E3.03 Corte 4 mA Activ. VCB Corte 4-20 mA
0...No activo
1... Activado se tiene en cuenta, en cualquier estado del variador
2...Rdy/run se tiene en cuenta si el variador esta bloqueado o bloqueado y en marcha
3...Enmarcha se tiene en cuenta si el variador esta desbloqueado y en marcha

A Se controlan todas las consignas analbgicas de corriente, aunque éstas no se hayan programado.
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E3. Borrado fallos

Acuse de recibo de los fallos y distintas protecciones de la instalacion

E3.04 Corte 4 mA Rep. vCB Fallo
0...Fallo Una senal < de 3 mA provoca un fallo "Corte 4 mA".
1...Frec. congelada + A 1 Cuando la sehal pasa a ser <3 mA, el variador hace que el motor funcione
2...Frec. congelada + A 2 a la velocidad disponible antes de la desaparicion de la sehal (1).
3...Frec.fija+A1 Cuando la sehal pasa a ser < 3 mA, el variado hace que el motor
4...Frec.fja+A2 funcione a la referencia de frecuencia establecida en el parametro
E3.05.

Este parametro define el comportamiento del variador cuando se produce el fallo.

Cuando se selecciona un valor diferente de 0 "fallo", la parada debe efectuarse mediante una peticion de STOP o de
bloqueo.

A1y A2 corresponden a la eleccion del tipo de alarma. Ver D4.00 a D4.05.

Después de que se detecte un fallo "corte 4 mA", deben transcurrir 3 segundos antes de iniciar el rearranque.

(1) Cuando se da una sehal de Marcha con una senal < 3 mA, se aplica la velocidad minima (C3.00).

E3.05 Frec. fija4 mA VCB -300,00...+70,00...+300,00 Hz
Consigna de frecuencia fija utilizada cuando se pierde la sehal de 4 mA.
E3.06 Sobrecarga RF VCB No activado
0...No activo
1...Fallo
2...Alarma 1
3...Alarma 2 Ver D4.00 a D4.05.

Este parametro define el comportamiento del variador cuando se produce un fallo de "sobrecarga resistencia de
frenado".

Observacion:

Cuando se produce un corte de red, el calculo termico de la resistencia se reinicializa. Existe una alimentacion de
control independiente de 24 VCC que permite salvaguardar el calculo térmico cuando la parte de potencia esta sin
tension. Si no es posible salvaguardar el calculo, se necesita una proteccion térmica externa (de tipo relé térmico).

Tiempo de esfuerzo

de la resistencia (s) Curvas de proteccion de las resistencias

100 Iy S S ) D S S ——
\LIN [ | [ [ [ [ | [ [ [
\\, \ N S
\\‘ T T T T T T T T T T T

R e e e e e 10 min Tiempo de ciclo

\X ———- 3 min Tiempo de ciclo

\“\\\ 2 min Tiempo de ciclo

N

10 s S
e
~3I~.
s S NI O
~T k<1
~ T ~F3 - ..
T —— i S il I
] T~FJs5~4.
— ==
1
0 5 10 15 20 25 30

Sobrecarga / potencia nominal

La constante de tiempo se calcula a partir de la potencia maxima y la potencia nominal de la resistencia (obtenida del
valor de la resistencia parametrizada), asi como del ciclo.

E3.07 Potencia n. RF. vVCB 0,1...0,1...1000,0 kW
Potencia permanente de la resistencia de frenado.
E3.08 Valor R.F. VCB 0,1...200,0 Q

Valor 6hmico de la resistencia de frenado.
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E3. Borrado fallos

Acuse de recibo de los fallos y distintas protecciones de la instalacion

E3.09 Fallo U Fren A VCB N.A. Rdy /Run

0...No activo

1...N.A activado Contacto normalmente abierto; se tiene en cuenta el fallo sea cual sea
el estado del variador.

2...N.A rdy/run Contacto normalmente abierto; se tiene en cuenta el fallo si esta listo el
variador (a la espera de desblogquearse) o desbloqueado y en marcha

3...NA. run Contacto normalmente abierto; se tiene en cuenta el fallo si el variador
esta desbloqueado y en marcha

4 ...N.C. activad. Contacto normalmente cerrado; se tiene en cuenta el fallo sea cual sea
el estado del variador

5...N.C. rdy/run Contacto normalmente cerrado; se tiene en cuenta el fallo si esta listo
el variador (a la espera de desbloquearse) o desbloqueado y en marcha

6...N.C.run Contacto normalmente cerrado; se tiene en cuenta el fallo si el variador

esta desbloqueado y en marcha
Este fallo de la unidad de frenado permite bloquear el variador cuando se produce un fallo de la unidad de frenado
externa. Pueden elegirse condiciones de funcionamiento de 1 a 6.
Ver D2 para asignar una entrada logica a “fallo de la unidad de frenado”.
A Ver F4 para utilizar un blogue logico.

E3.10 Temp. fall. freno VvCB 0,0...5,0...160 s
Este parametro permite temporizar el momento a partir del que se ha de tener en cuenta la sehal de fallo durante las
fases de conexion del variador.
E3.11 Fallo externo act. VCB No activado  ver ‘macros’
0...No activo
1...N.A activado Contacto normalmente abierto; se tiene en cuenta el fallo sea cual sea
el estado del variador.
2...N.A rdy/run Contacto normalmente abierto; se tiene en cuenta el fallo si esta listo el
variador (a la espera de desbloquearse) o desbloqueado y en marcha.
3...N.A run Contacto normalmente abierto; se tiene en cuenta el fallo si el variador
esta desbloqueado y en marcha.
4...N.C. activad. Contacto normalmente cerrado; se tiene en cuenta el fallo sea cual sea
el estado del variador.
5...N.C. rdy/run Contacto normalmente cerrado; se tiene en cuenta el fallo si esta listo el
variador (a la espera de desbloquearse) o desbloqueado y en marcha.
6...N.C.run Contacto normalmente cerrado; se tiene en cuenta el fallo si el variador
esta desbloqueado y en marcha.
El fallo externo permite controlar elementos de la instalacion, como por ejemplo: una eliminacion. El contacto puede
estar normalmente abierto o normalmente cerrado. Pueden elegirse condiciones de funcionamiento de 1 a 6.
Ver D2 para asignhar una entrada logica a “fallo externo”.
A Ver F4 para utilizar un blogue logico.
E3.12 Fallo externo rep. VCB Fallo
0...Fallo
1...Alarma 1
2...Alarma 2 Ver D4.00 a D4.05.
Este parametro define el comportamiento del variador cuando se produce un “Fallo externo”.
E3.13 Fallo externo tps vCB 0,0...0,0...160 s

Este parametro proporciona una condicion de tiempo hasta que se tiene en cuenta el fallo externo E3.11. Para que se
tenga en cuenta, el fallo externo debe existir durante E3.13.
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E3. Borrado fallos

Acuse de recibo de los fallos y distintas protecciones de la instalacion

E3.14 Fallo proceso act. VCB No activo
0...No activo
1...N.A activado Contacto normalmente abierto; se tiene en cuenta el fallo sea cual sea el
estado del variador.
2...N.A rdy/run Contacto normalmente abierto; se tiene en cuenta el fallo si esta listo el
variador (a la espera de desbloquearse) o desbloqueado y en marcha.
3...NA run Contacto normalmente abierto; se tiene en cuenta el fallo si el variador esta
desbloqueado y en marcha, después de la temporizacion E3.16.
4 ...N.C. activad. Contacto normalmente cerrado; se tiene en cuenta el fallo sea cual sea el
estado del variador.
5...N.C. rdy/run Contacto normalmente cerrado; se tiene en cuenta el fallo si esta listo el
variador (a la espera de desbloquearse) o desbloqueado y en marcha.
6...N.C.run Contacto normalmente cerrado; se tiene en cuenta el fallo si el variador esta
desbloqueado y en marcha, después de la temporizacion E3.16.
Se debe asignar una entrada logica a "39 Fallo proceso"; ver D2.00 a D2.10.
En el arranque se puede ajustar un tiempo determinado antes de que se tenga en cuenta el fallo; ver E3.16 (por ejemplo).
E3.15 Fallo proceso rep. VCB Fallo
0...Fallo
1...Alarma 1
2...Alarma 2
Este parametro define el comportamiento del variador cuando se produce un “Fallo proceso”.
E3.16 Fallo proceso t1 VvCB 0,0...0,0...3200 s
Tiempo que transcurre antes de que se tenga en cuenta un fallo en el arranque (tiempo contado desde la orden de
marcha).
E3.17 Fallo proceso t2 VCB 0,0...0,0...160 s
Duracion minima del fallo.
Si se recupera la sehal antes de que acabe la temporizacion, el fallo no se produce.
E3.18 Fallo aisl. act. VCB No activo
0...No activo
1...N.A activado Contacto normalmente abierto; se tiene en cuenta el fallo sea cual sea el
estado del variador.
2...N.A rdy/run Contacto normalmente abierto; se tiene en cuenta el fallo si esta listo el
variador (a la espera de desbloguearse) o desbloqueado y en marcha.
3...NA run Contacto normalmente abierto; se tiene en cuenta el fallo si el variador esta
desbloqueado y en marcha.
4 ...N.C. activad. Contacto normalmente cerrado; se tiene en cuenta el fallo sea cual sea el
estado del variador.
5...N.C.rdy/run Contacto normalmente cerrado; se tiene en cuenta el fallo si esta listo el
variador (a la espera de desbloquearse) o desbloqueado y en marcha.
6...N.C.run Contacto normalmente cerrado; se tiene en cuenta el fallo si el variador esta
desbloqueado y en marcha.
El modo de funcionamiento es idéntico al del fallo externo, sblo que con este parametro, el fallo que se indica en el
visualizador es un fallo de aislamiento. Este fallo resulta Gtil cuando se utiliza el kit de deteccion de fallos de aislamiento
entre fase y tierra, en redes de tipo neutro aislado (IT). Pueden elegirse condiciones de funcionamiento de 1 a 6.
Ver D2 para asignar una entrada légica a “fallo de aislamiento”.
A Ver F4 para utilizar un blogue logico.
E3.19 Fallo aisl. rep. vVCB Fallo
0...Fallo
1...Alarma 1
2...Alarma 2 Ver D4.00 a D4.05
Este parametro define el comportamiento del variador cuando se produce un “Fallo de aislamiento”.
E3.20 Fallo aisl. tps VvCB 0,0...70,0...160 s

Este parametro proporciona una condicion de tiempo hasta que se tiene en cuenta el fallo de aislamiento E3.18.
Para que se tenga en cuenta, el fallo de aislamiento debe existir durante E3.20.
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E3. Borrado fallos

Acuse de recibo de los fallos y distintas protecciones de la instalacion

E3.21 Subtension R vCB no activo
0...No activo No hay control de subtensiones
1...Fallo/Marcha Se tiene en cuenta el fallo si el variador esta desbloqueado y en
marcha.
2...Alarma 1 El variador sigue funcionando e indica que se ha producido una
3...Alarma 2 subtension. Para ello, es necesario asignar una salida logica a Alarma
1 6 2; ver D4.00 a D4.05.
Visualizacion de la subtension.
Por defecto (configuracion de fabrica), las subtensiones no se memorizan como fallos. Cuando vuelve la tension
normal, el variador vuelve a arrancar por si solo (siempre que esté desbloqueado y que exista una orden de marcha).
Al seleccionar E3.21 “fallo/marcha”, todas las subtensiones que duran mas que la temporizacion E3.22 son tratadas
como fallos y deben reinicializarse para poder volver a arrancar. Esta funcion se utiliza en particular cuando el variador
no tiene que volver a arrancar automaticamente (por seguridad de las personas).
A En tal caso no se debe activar la reinicializacion automatica.
E3.22 Subtensién tps VCB 0,0..2,0..20,0 s
Este parametro proporciona una condicion de tiempo hasta que se tiene en cuenta el fallo. Para que se tenga en
cuenta, el fallo de subtension debe existir durante E3.22.
A No podra tratarse una temporizacion superior a 2 segundos si el variador no esta conectado a
una alimentacion 24 V cc externa.
E3.23 T° Radiador Rep. VvCB I-Limit. 50%
0. .. I-limit. 50% El fallo se produce cuando la limitacion de corriente alcanza el 50%.
0...I-limit. 110% El fallo se produce cuando la limitacion de corriente alcanza el 110%.

Cuando el variador esta en sobrecarga, reduce automaticamente la corriente maxima de salida para garantizar una
mayor durabilidad. El objetivo es evitar temperaturas demasiado elevadas en el radiador y en el interior del variador.
Cuando la corriente de salida se reduce demasiado, el variador entra en fallo de "T° Rad.1".

Al establecer el nivel de disparo se puede elegir entre dos valores:

I-Limitacion al 50%: el fallo se genera si la limitacion de corriente alcanza el 50% de la corriente nominal (fuerte par)
a causa de una temperatura excesiva en el radiador.

I-Limitacion al 110%: igual que el anterior, pero al 110%.

La posicion 110% se selecciona automaticamente si se utiliza la secuencia de frenado.

Observacion: Cuando el variador reduce automaticamente la limitacion de corriente, una salida cambia a la posicion
1 (ver D4 "LIMIT I >").
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E4. Modo de control

Seleccion de los modos de control del variador

Nota: Se puede visualizar el modo de control en el visualizador.

E4.00

Origen Consigna F. vicB Local/Distancia

DISTANCIA:

LOCAL:

0... Local/Distancia La consigna que se tiene en cuenta puede ser local o distancia
(ver E4.02)
La consigna que se tiene en cuenta solo puede ser local

La consigna que se tiene en cuenta sblo puede ser distancia

1...Local
2 ... Distancia

Con este parametro se pueden seleccionar las posibles fuentes de la consigna de frecuencia.

El modo “distancia” es un modo de controlar el variador mediante una consigna procedente del bornero o del bus.
Consignas posibles: Cons. F. manu o cons. F. auto, consigna PID. La consigna de frecuencia puede proceder de una
de las entradas analogicas AlV, AIC, Al_2, Al_3, de las consignas preseleccionadas, del potenciometro motorizado a
distancia o de una de las 5 consignas del bus.

El modo "local" es un modo de control del variador, directamente por:

- E4.03 =0 consola: una consigna de frecuencia procedente del potenciometro motorizado que se obtiene
mediante las teclas 4, A, p y ¥ de la consola.

- E4.03 =1 bornero: el potenciometro motorizado obtenido a través de las entradas logicas del bornero
(+vel. local, -vel. local, atras local, ver D2.00 a D2.10).

E4.01

Modo de control

VICB Local/Distancia

0... Local/Distancia
1...Local
2 ... Distancia

Las ordenes admitidas pueden ser local o distancia (ver E4.02)
Solo se admiten 6rdenes en modo local
Solo se admiten ordenes en modo distancia

El modo "local" es un modo de control del variador, directamente por:
- E4.03 =0 consola: las teclas MARCHA/PARADA (teclas verde y roja de la consola).
- E4.03 =1 bornero: las entradas logicas “M. Impuls. loc.” (marcha por contacto de impulsos) “P. Impuls. loc.”

(parada por contacto de impulsos).

El modo "distancia" es un modo de control del variador, directamente por:
- B6.01 =0 bornero: las 6rdenes al bornero “Marcha adel.”, “Marcha at.”, “M. Ad. Impuls.”, “M.At. Impuls.” y

“Paro impuls.”

- B6.01 =1 bus: las 6rdenes de marcha y parada de la palabra de control de del bus bit 0 a 10.
Posibles combinaciones de los origenes de las consignas y los modos de control:

Ajuste de los modos de control (1)

Seleccion del modo de control local/distancia (E4.02)

E4.00 Origen de la
consigna de frecuencia

E4.01 Origen
del control

Local/distancia

Local/distancia

La consigna de frecuencia que se tiene en cuenta depende de la seleccion.
El origen del control depende de la seleccion.

Local/distancia Local La consigna de frecuencia que se tiene en cuenta depende de la seleccion.
El control siempre es local e independiente de la seleccion.
Local/distancia Distancia La consigna de frecuencia que se tiene en cuenta depende de la seleccion.

El control siempre es distancia e independiente de la seleccion.

Local

Local/distancia

La consigna de frecuencia que se tiene en cuenta siempre es local
e independiente de la seleccion.
El control depende de la seleccion.

Local

Local

La consigna de frecuencia que se tiene en cuenta siempre es local
e independiente de la seleccion.
El control siempre es local e independiente de la seleccion.

Local

Distancia

La consigna de frecuencia que se tiene en cuenta siempre es local
e independiente de la seleccion.
El control siempre es distancia e independiente de la seleccion.

Distancia

Local/distancia

La consigna de frecuencia que se tiene en cuenta siempre es distancia
e independiente de la seleccion.
El control depende de la seleccion.

Distancia

Local

La consigna de frecuencia que se tiene en cuenta siempre es distancia
e independiente de la seleccion.
El control siempre es local e independiente de la seleccion.

Distancia

Distancia

La consigna de frecuencia que se tiene en cuenta siempre es distancia
e independiente de la seleccion.
El control siempre es distancia e independiente de la seleccion.
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E4. Modo de control

(1) EI modo de control del variador define el origen de la consigna de frecuencia y del control del variador que puede ser local o distancia.
Asi pues, puede realizarse:

- mediante el bornero,

- por el conexion serie,

- por la consola del terminal gréfico.

La eleccion de uno u otro modo de control puede realizarse:
- através de una entrada logica del bornero; la seleccion local/distancia dependera de la posicion de la entrada logica (ver E4.02),
- mediante la tecla "local/rem." del terminal gréafico, seleccion de local o distancia con la tecla (ver E4.02),
- 0 através de la programacion, quedando la seleccion de local o distancia fijada por parametrizacion.

E4.02 Origen loc./dist. VICB Consola
0...Consola Control local/distancia por la tecla “Local/remote” de la consola del
terminal grafico de programacion.
1...Bornero Control local/distancia por una orden logica del bornero (ver D2).
En ese modo queda bloqueada la tecla local/remote de la consola.
E4.03 Origen local VICB Consola
0...Consola sblo se admiten las 6rdenes locales de la consola
1...Bornero sblo se admiten las 6rdenes locales del bornero.

Este parametro define el origen de las ordenes de marcha, parada, y de las sehales del potencibmetro motorizado
local (+vel./ -vel.).

E4.03 = 0: por las teclas de la consola MARCHA/PARADA(teclas verde y roja).

E4.03 = 1 bornero: a través de las entradas logicas “M. Impuls. Loc.” (marcha adelante por contacto de impulsos), “A.
Impuls. loc.” (parada por contacto de impulsos) y “atras loc.”, +vel. local, -vel. local.

E4.04 Orig. paro local vicB Activ. Local
0...Activ. Local solo se tiene en cuenta la orden de parada de la consola
1... Activado las ordenes de parada de la consola y del bornero son tenidas en
cuenta.

Si se selecciona “Origen paro local”: “activado”, se tendran en cuenta todas las érdenes de parada, sea cual sea el
origen de las mismas (entrada logica bornero “A. Impuls.loc.” o tecla bornero STOP). La parada se realiza de acuerdo
con el ajuste del parametro C1.02 “Modo de parada”. Para volver a arrancar el variador, es necesario volver a dar una
orden de marcha.

Nota: Ver también el ejemplo “control local” con orden logico local, en el capitulo B5, Menl corto, complemento de
las macros M1 a M4.

Observacion: Si se pulsa la tecla dos veces seguidas, el variador se bloquea dejando al motor en rueda libre (y si se
utiliza la secuencia de freno, ademas provoca el cierre del freno). Esto es cierto sblo en el caso de un control por
consola o control 2 hilos a partir del bornero.
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E5. Frecuencias ocultas

Frecuencias ocultas (anti-resonancia)

E5.00 Frec. Oculta 1 VCB 5,00...5,00...300,0 Hz
E5.01 Histéresis 1 VCB 0,00...0,00...4,00 Hz
El salto de frecuencia E5.00 define la frecuencia central en la que no debe permanecer el arrastre de forma
continuada. El ajuste de histéresis define la zona de prohibicion simétrica a la frecuencia seleccionada.
E5.02 Frec. Oculta 2 VCB 5,00...25,00...300,00 Hz
E5.03 Histéresis 2 VCB 0,00...0,00...4,00 Hz

Las frecuencias ocultas 1y 2 corresponden a las frecuencias centrales a las que el arrastre no debe permanecer
continuamente.
El ajuste de histéresis define la zona de prohibicion simétrica a la frecuencia seleccionada.

f act.
E5.03
A—
E5.01 .
A
A1
-
E5.00 E5.02 f ref.

Las histéresis de las frecuencias ocultas no deben solaparse.
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E6. Frecuencias de corte

Adaptacion automatica de la frecuencia de corte

E6.00 Frec. corte min. VvCB 2,5 kHz
0...25kHz
1...5,0kHz
2...10kHz

E6.01 Frec. corte max. VvCB 2,5 kHz
0...25kHz
1...50kHz
2...10kHz

El variador dispone de un circuito que adapta automaticamente la frecuencia de corte. Funciona normalmente a la
frecuencia maxima de corte. Cuando el variador esta sometido a fuertes cargas conjuntamente con altas
temperaturas del aire de refrigeracion, la frecuencia de corte disminuye (hasta la frecuencia de corte minima). De este
modo el aparato sigue funcionando. No obstante, el ruido del motor aumenta un poco al disminuir la frecuencia. Los
parametros E6.00 y E6.01 ofrecen la posibilidad de limitar el rango de excursion automatica de la frecuencia de corte.
El ajuste de fabrica es la frecuencia de corte mas baja posible para limitar las emisiones del cable del motor asi como
el calentamiento de las inductancias del motor y de los filtros de radioperturbaciones.
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F1. Ayuda

Ayuda contextual por fallo

F1.00 Test def. tierra VICB Test
0... Inicio 0 ->1 0= Estado inicial, hay que poner el parametro en 1 para arrancar
el proceso de test
1... Test minimo Senalizacion del nivel de test: test minimo
2. .. Test maximo Senalizacion del nivel de test: test maximo
3. .. Ningin fallo No se detecta problema
4 ... Fallo tierra Deteccion de un fallo de tierra en la salida de potencia del variador, del
lado del motor
5. .. Imposible El variador no puede hacer el test
Este test sirve para detectar los fallos de tierra, del lado del motor. Cuando el test esta activado, los tres I.G.B.T. de
un medio-puente se bloquean durante un periodo corto de tiempo; si se produce una sobreintensidad durante el test,
el variador indicara “fallo tierra”. Si esta activada la funcion “control del contactor de linea”, el contactor subira durante
un segundo aproximadamente.
F1.01 Test de control ViCB Test
0... Inicio 0 ->1 Inicio del test al pasar a 1
(1...EnTest)
(2...Fallo)
(8 ... Ningln fallo)
El test realiza un autotest de la parte de control del variador y lo reinicializa.
F1.02 aF1.29

Codigos de los defectos y de las medidas que deben tomarse cuando se produce un fallo. Véase “Fallos - causas -
soluciones”, pagina 132.
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F2. Ajuste de fabrica

Retorno a los ajustes de fabrica

F2.00 Ret. param. fabr. VviCcB Test
0... Inicio 0 ->1 0 = Estado inicial; es preciso poner el parametro en 1 para realizar el
ajuste de fabrica
1. .. Retorno de fabrica Indica que se esta volviendo a los parametros de fabrica
2...Terminado Indica que el retorno a los parametros de fabrica se ha realizado
correctamente
El programa de test recuerda la configuracion de fabrica de los parametros de las aplicaciones (macro 1 cinta
transportadora), pero no los datos del motor (B3.00 a B3.04 y B4.01 a B4.04). La configuracion de fabrica sustituye
todos los ajustes realizados por el cliente.
A Los parametros siguientes no se sustituyen: macro de usuario, memoria de fallos, horas de funcionamiento,
contador kWh, idioma y el parametro “B3.05 tension de la red”.
F2.01 Ret. Fabr. mot. VICB Test
0... Inicio 0 ->1 0 = Estado inicial; es preciso poner el parametro en 1 para realizar el
ajuste de fabrica
1 ... Retorno de fabrica Indica que se esta volviendo a los parametros de fabrica
2...Terminado Indica que el retorno a los parametros de fabrica se ha realizado
correctamente

El programa de test recuerda la configuracion de fabrica de los parametros del motor (B3.00 a 04 y B4.01 a 04).

Si no se aplica la tension de red al variador en L1, L2 y L3, no se sustituyen los datos del motor y del
autoajuste.
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F3. Historico de fallos

Histérico de fallos y diagndstico

F3.00 Contador de fallos Solo lectura
Numero de fallos desde que se utilizd el variador por primera vez.
F3.01 Seleccion fallo Solo lect. 0...0...15 (0 ultimo fallo)
Permite seleccionar el nUmero del fallo que se va a analizar. S6lo pueden visualizarse los Ultimos 16 fallos.
Las 14 informaciones relativas al fallo seleccionado en F3.01 pueden verse de F3.02 a F3.15.
F3 Historico de fallos r:g;’:)‘;i;z'fo
F3.00 Contador de fallos ‘ ‘ 15 ‘ (1)
N

F3.01  Seleccibn de fallos ‘ 2 n-2 ‘ 1 n-1 ‘ 0 n ‘
F3.02 N°de fallo 13 14 15
F3.03 Causa fallo 61 Calado 58 T° mot / PTC 54 Fall. ext. (1)
F3.04 Horas func. var. A (A5.01) 362,37 h 438,84 h 817,73 h (2)
F3.05 Frec. de salida (A3.00) +0,6 Hz +23,0 Hz +43,4 Hz (2)
F3.06  rpm motor (A2.00) +3 rpm +649 rpm +1260 rpm (2)
F3.07  Corriente mot. (A2.03) 602 A 478 A 342 A (2)
F3.08 Tension CC (A3.02) 533V 541V 545V (2
F3.09 Temp. Radiador (A3.03) +25°C +71°C +63°C (2)
F3.10  Cons. desp. ramp. (A4.12) +50,0 Hz +23,0 Hz +43,4 Hz (2)
F3.11  Modo de control (A1.02) 0 Distancia 0 Distancia 0 Distancia 2)
F3.12  Palabra est. var (ETA) (A3.11) 7 Operacibn 7 Operacibn 7 Operacibn (2)
F3.13  Palabra control var. (CMD) (A4.17) 047F hex 047F hex 047F hex (2)(3)
F3,14  Estado variad. (A1.03) Aceleracion 2 1 cons. f=1fn 1 cons. f=1fn (2)
F3.15  Carta control carta central 0000 hex 0000 hex 0000 hex (2)(3)

(1) Cada pérdida de tension o de tension auxiliar 24 V CC hace aparecer un mensaje de fallo "Pérdida 24 V". Cuando el parametro E3.21
"conectado” se sitla en 0 "ningln fallo" o 2 "alarma", aparece ese mensaje de fallo, que sera borrado por el siguiente fallo.

(2) Todos los valores corresponden a los valores reales 10 ms antes de que apareciera el fallo.

(3) Mensaje en forma hexadecimal indicando un tratamiento por los servicios de Schneider.
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F4. Bloques de funciones

Bloques de funciones légicas y comparadores

El variador contiene 4 bloques de comparadores para controlar las sehales analogicas y dos blogues logicos.
Las senales de salida de los bloques de funciones pueden utilizarse:

+ con temporizacion: bloques comparadores C1, C2 y bloques de funciones logicas L5 y L6.

+ con una temporizacion y bloques de funciones logicas: bloques comparadores C3, C4.

+ en las salidas de rele, a través del bus y/o de forma interna como sehales de control.

Bloque
Filtro comparador

Seleccion E1 E1 Temporizacion
de las senales > e
analogicas D ot ? utilizacion

interna
Clyc2 =

Salida relé
o bus

Comparador 1: Parametros F4.00 a F4.07
Comparador 2: Parametros F4.08 a F4.15

Bloque

Filtro comparador

Bloque Bloque

3 6 ~ Et logicoa  légico b
Seleccion ] C D Temporizacién
de las sefales

analégicas

E2

|1+ e

|‘H~ IV |2

t utilizaciéon
— L interna

—a . ®
C3yC4 Consigna fija D1 Salida relé
o bus
Seleccion
de las sefales
analégicas

<D2

Comparador 3: Parametros F4.16 a F4.29
Comparador 4: Parametros F4.30 a F4.43

Bloque
logico
D1 & Temporizacion
Seleccion = ilizacic
de las sefales = t 3 utilizacion
|6gi D2 = — interna
L5yL6 analogicas 6 .
*
o—

Salida relé
o bus

Bloque logico 5: Parametros F4.44 a F4.49
Bloque logico 6: Parametros F4.50 a F4.55
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F4. Bloques de funciones

Eleccidn de la senal que se va a comparar

F4.00 C1 Entrada E1 vCB 0,0 %

F4.08 C2 Entrada E1 VvCB 0,0 %

F4.16 C3 Entrada E1 vCB 0,0 %

F4.30 C4 Entrada E1 VvCB 0,0 %
0...0,0% Estado inicial
1...Frec. Salida (con signo) 100% = alta velocidad (C3.01)
2 ... IFr. Salidal (sin signo) 100% = alta velocidad (C3.01) (valor absoluto)
3... | Motor 100% = intensidad nominal del motor (B3.01)
4 ... Par (con signo) 100% = par nominal del motor (B3.00, B3.04)
5. .. IParl (sin signo) 100% = par nominal del motor (B3.00, B3.04)(valor absoluto)
6 ... Pot. Motor 100% = potencia nominal del motor (B3.00)
7 ... T°radiador 100% =100 ° C (C4.02)
8... Frec. corte 100% = alta velocidad en rpm (C3 x 60/p) (1)

9 ... Rpm mot.(con signo)
10 .. IRpm mot.| (sin signo)
11 .. Error PID

12..Cons. F. int

13 .. ICons. F. intl

14 .. Cons. Lim. Par

15. . AlV
16..AIC
17 .. A2
18.. A3

19 .. Tension CC
20 .. Est. term. mot.

21 .. Est. term. RF.

100% = alta velocidad en rpm (C3.01 x 60/p) (1)

100% = alta velocidad en rpm (C3.01 x 60/p) (1)

100 % =100 %

100% = alta velocidad (C3.01) consigna de frecuencia interna antes de
la rampa y antes de la compensacion de deslizamiento

100% = alta velocidad (C3.01) consigna de frecuencia interna antes de
la rampa y antes de la comp. de deslizamiento (valor absoluto)
100% = par nominal del motor (B3.00, B3.04) cons. interna de
limitacion de par

100% = 10 V (A4.00)

100% = 20 mA (A4.02)

100% = 20 mA (A4.04)

100% = 20 mA (A4.06)

100% =813 V

Estado térmico motor, 100% corresponde a un funcionamiento
constante a la corriente nominal del motor seleccionada.

El valor maximo es el 200%. Visible en A2.12.

Estado térmico de la (o las) resistencia(s) de frenado. El 100%
corresponde a la potencia nominal. Visible en A3.12.

(1) p = numero de pares de polos

Eleccion de la senal que sirve de referencia para la comparacion

F4.18

C3 Entrada E2

VCB Seleccién del valor fijo con F4.02

F4.32

C4 Entrada E2

VCB Seleccidn del valor fijo con F4.02

0 .. .Consigna Cx (%)

.. AlV, Entrada de tension
.. AIC, Entrada de corriente
.. Consigna preseleccionada

... Frec. Salida (con signo) (2)
... IFr. Salidal (sin signo) (2)

ONO O WND =

. Al_2, Entrada de corriente tarjeta E/S n° 1
. Al_3, Entrada de corriente tarjeta E/Sn° 2

.. +/- vel. dist. (mas/menos vel. distancia)

se elige usar un valor de consigna fijo para la entrada E2 de los
comparadores C1, C2, C3, C4. El valor se ajusta con F4.02, F4.10,
F4.20, F4.34.

100% = 10 V (A4.00)

100% = 20 mA (A4.02)

100% = 20 mA (A4.04)

100% = 20 mA (A4.06)

100% = 100%, 100% = 163,84 Hz (A4.08)

100% = 100%, 100% = 163,84 Hz (A4.10)

100% = alta velocidad (C3.01)

100% = alta velocidad (C3.01) (valor absoluto)

Filtro de la entrada analdgica 1 de los comparadores C1, C2, C3, C4

F4.01 C1 Filtro E1 VCB 0,0...0,1...160 s
F4.09 C2 Filtro E1 VCB 0,0...0,1...160 s
F4.17 C3 Filtro E1 VCB 0,0...0,1...160 s
F4.31 C4 Filtro E1 VCB 0,0...0,1...160 s

(2) Parametro disponible durante el aho 2002 (software PSR6).
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F4. Bloques de funciones

Filtro de la entrada analégica 2 de los comparadores C3, C4

F4.19 C3 Filtro E2 VCB 0,0...0,1...160 s

F4.33 C4 Filtro E2 vCB 0,0...0,1...160 s
Valor de la consigna fija para el comparador (ver F4.18 y F4.32)

F4.02 Consigna C1 VCB -200,0...0,0...+200,0%

F4.10 Consigna C2 VCB -200,0...0,0...+200,0%

F4.20 Consigna C3 VCB -200,0...0,0...+200,0%

F4.34 Consigna C4 VCB -200,0...0,0...+200,0%

Eleccidn del tipo de comparacion para los distintos bloques de comparadores.

F4.03 C1 tipo comp. vVCB E1> E2
F4.11 C2 tipo comp. vVCB E1> E2
F4.21 C3 tipo comp. vVCB E1> E2
F4.35 C4 tipo comp. vVCB E1> E2
0...E1>E2
1...E1<E2
2...E1=E2
3. .. E1 distinto de E2
Histéresis en la entrada E1 de los comparadores
F4.04 C1 Histéresis VCB 0,0...5,0...100,0 %
F4.12 C2 Histéresis VCB 0,0...5,0...100,0 %
F4.22 C3 Histéresis VCB 0,0...5,0...100,0 %
F4.36 C4 Histéresis VCB 0,0...5,0...100,0 %

La histéresis trabaja de forma simétrica; ver el diagrama siguiente :

Respuesta para las funciones: E1 > E2 o E1 < E2

-

—————— E2
Histéresis

f

E1>E2

E1<E2

P

E1

~¥

Respuesta para las funciones: E1 = E2 0 E1 = E2

f

E1=E2

E1=#E2

/_’/

Histéresis

E2

~Y
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F4. Bloques de funciones

Asignacion de la entrada de los bloques de funciones I6gicas

F4.23 C3 Entrada D1 VvCB
F4.24 C3 Entrada D2 VCB
F4.37 C4 Entrada D1 VCB
F4.38 C4 Entrada D2 VCB
F4.44 L5 Entrada D1 VvCB
F4.45 L5 Entrada D2 VCB
F4.50 L6 Entrada D1 VvCB
F4.51 L6 Entrada D2 VCB
Estados Logica en 1 si:
0...EstadoO Entrada en el estado 0 y no pasa a 1
1...Listo Variador desbloqueado, sin fallos, motor sin controlar
2...EnMarcha Variador desbloqueado, sentido de marcha validado, no se tiene en
cuenta el nivel de consigna
3...Fallo Fallo, antes de rearme
4 ... Listo + Marcha Tiene en cuenta una u otra condicion
5...Alarma Se activa si hay alarmas activas
6 ... Alarma bus A consecuencia de un corte de enlace serie
7 ... Generador Variador en modo de generador
8 ... Local Control del variador en modo local
9...Consf=fmot Consigna de frecuencia = frecuencia estatorica del motor
10 . . f mot> nivel Frecuencia del motor > frecuencia nivel en D4.06, relé desactivado si
frecuencia del motor < frecuencia nivel en D4.07
11 .. Marcha Impul Marcha adelante o marcha atras por impulsos
12..DN Entrada logica DI1 en 1
13..DI2 Entrada logica DI2 en 1
14..DI3 Entrada logica DI3 en 1
15..DI4 Entrada logica DI4 en 1
16..DI5_2 Entrada logica tarjeta opcional E/S DI5_2 en 1
17..Dl6_2 Entrada logica tarjeta opcional E/S DI6_2 en 1
18..DI7_2 Entrada logica tarjeta opcional E/S DI7_2 en 1
19..DI8_2 Entrada logica tarjeta opcional E/S DI8_2 en 1
20..DI5_3 Entrada logica tarjeta opcional E/S DI5_3 en 1
21..Dl6_3 Entrada logica tarjeta opcional E/S DI6_3 en 1
22..DI7_3 Entrada logica tarjeta opcional E/S DI7_3 en 1
23..DI8_3 Entrada logica tarjeta opcional E/S DI8_3 en 1
24 . . Estado 1 Entrada en el estado 1 y no pasaa0
25 . . Abrir freno Apertura del freno solicitada
26 .. Bus CC cargado Condensadores del bus CC cargados, tiristores totalmente abiertos
27 . . Imot>| max. La corriente del motor ha alcanzado la limitacion de corriente del
variador; la temperatura del variador es demasiado elevada.
28 .. Ucc>U max. Disponible mas adelante.
La tension del bus CC ha alcanzado el nivel de tension lo que provoca
una bajada de la frecuencia del motor
29 .. LIMIT I> La temperatura del motor calculada por el variador es superior a
la temperatura maxima del motor.
30 . . Limitaciones Se ha alcanzado una de las limitaciones del variador
31...Alarma 1 Ver "Alarma" en el capitulo "Puesta en marcha / mantenimiento".
32...Alarma 2 Ver "Alarma" en el capitulo "Puesta en marcha / mantenimiento".
33 .. C1 Salida log. Salida logica del comparador C1
34 .. C2 Salida log. Salida logica del comparador C2
35 .. C3 Salida log. Salida lo6gica del comparador C3
36 . . C4 Salida log. Salida logica del comparador C4
37 .. L5 Salida log. Salida logica del bloque logico L5
38 .. L6 Salida log. Salida logica del bloque logico L6
39.. U Fren. act. Unidad de frenado de tipo VW3A687537 o VW3A687575, activa. (D4)
Calentamiento del motor activado.
40 .. Calentam. M Bit11en1
41 .. Palab. com. 11 Bit12en 1
42 . . Palab. com. 12 Bit13en 1
43 .. Palab. com. 13 Bit 14 en 1
44 . . Palab. com. 14 Bit15en 1
45 . . Palab. com. 15

120



F4. Bloques de funciones

Eleccion del tipo de funcion Iégica para los distintos bloques

F4.25 L5 tipo func.
Tipo de funcion para el bloque logico “a” a la salida del comparador C3 (ver sinoptico F4).
F4.26 L5 tipo func.
Tipo de funcion para el bloque logico “b” a la salida del comparador C3 (ver sinoptico F4).
F4.39 C4a tipo func.
Tipo de funcion para el bloque logico “a” a la salida del comparador C4 (ver sinoptico F4).
F4.40 C4b tipo func.
Tipo de funcion para el bloque lbgico “b” a la salida del comparador C4 (ver sindptico F4).
F4.46 L5 tipo func.
Tipo de funcion para el bloque logico L5 (ver sinbptico F4).
F4.52 L6 tipo func.
Tipo de funcion para el bloque logico L6 (ver sinoptico F4).
0...Y
1...0
2...IGUAL
3...DISTINTO
4 ...Y, negada Entrada D1 0 D2 negada, seglin se haya seleccionado el bloque logico
5...0, negada Entrada D1 0 D2 negada, segun se haya seleccionado el bloque logico

6 ...IGUAL, negada

7 ...DISTINTO, negada

En el bloque logico a, se tiene en cuenta la entrada logica D1.
En el bloque logico b, se tiene en cuenta la entrada logica D2.

Cuadro que representa las funciones logicas con D2:

D1 D2 Y IGUAL DISTINTO
0 0 0 1 0

0 1 0 0 1

1 0 0 0 1

1 1 1 1 0

Cuadro que representa las funciones logicas con D2 negada:
D1 D2 Y IGUAL DISTINTO
negada

0 1 0 0 1

0 0 0 1 0

1 1 1 1 0

1 0 0 0 1

Entrada D1 0 D2 negada, seglin se haya seleccionado el bloque logico

Entrada D1 0 D2 negada, segun se haya seleccionado el bloque logico
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F4. Bloques de funciones

Eleccién del tipo de temporizacion a la salida del comparador

F4.05 C1 tipo tempo VCB
F4.13 C2 tipo tempo VCB
F4.27 C3 tipo tempo VCB
F4.41 C4 tipo tempo VCB
F4.47 L5 tipo tempo VCB
F4.53 L6 tipo tempo VCB

0...Tempor0 — 1

1...Tempor.1 -0,
2...Tempor.0 >1—-0

3...Impulso

Temporizacion del cambio de estado de la salida 0 — 1. Sila duracion
del cambio de estado es inferior a la temporizacion seleccionada, la
sehal de salida de la temporizacion conserva su estado.
Temporizacion del cambio de estado de la salida 1 — 0
Temporizacion del cambio de estado de la salida0 -1y 1 — 0.

Si la duracion del cambio de estado es inferior a la temporizacion
seleccionada, la sehal de salida de la temporizacion conserva su

estado.

Salida por impulsos durante el cambio de estado 0 — 101 — 0. Ajuste
de la duracion del impulso

Duracidn del tipo de temporizacion elegido en F4.05, F4.13, F4.27, F4.41, F4.47, F4.53.

F4.06 C1 duracién tempo VCB 0,0...0,0...3200 s
F4.14 C2 duracién tempo VCB 0,0...0,0...3200 s
F4.28 C3 duracién tempo VCB 0,0...0,0...3200 s
F4.42 C4 duracién tempo VCB 0,0...0,0...3200 s
F4.48 L5 duracién tempo VCB 0,0...0,0...3200 s
F4.54 L6 duracion tempo VCB 0,0...0,0...3200 s
Estado de
la sefal antes
temporizacion
F4.xx
Tempo 0 —1
F4.xx
Tempo1 —0
F4.xx F4.xx
Tempo0 —1 —>0
F4.xx

Impulso
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F4. Bloques de funciones

Asignacion de la salida de los bloques de funciones
Estos parametros definen la accion que debe realizar el variador si se cumplen todas las condiciones de los bloques de funciones.

F4.07 C1 asignacién vCB no utilizado
F4.15 C2 asignacion vVCB no utilizado
F4.29 C3 asignacion vCcB no utilizado
F4.43 C4 asignacion vCB no utilizado
F4.49 L5 asignacion vVCB no utilizado
F4.55 L6 asignacion vCcB no utilizado
0. .. no utilizado Entrada sin asignar
1...Marcha adel. Marcha adelante
2. .. Marche at. Marcha atras
3...M. ad. impuls. Marcha adelante con una orden por impulsos
4 ...M. at. impuls. Marcha atras con una orden por impulsos
5...Paro impuls Parada con una orden por impulsos
6 ...+ vel dist. Mas velocidad por control distancia
7 ...—vel. dist. Menos velocidad por control distancia
8 ... M. impuls loc. Marcha con una orden por impulsos por control local
9...P.impuls. loc. Parada con una orden por impulsos por control local
10 . . Atras loc Marcha atras por control local
11.. + vel. loc. Mas velocidad por control local
12.. - vel. loc. Menos velocidad por control local
13 .. Paso a paso Control paso a paso (JOG)
14 .. Entrada l6g. A Entrada logica A, Velocidades preseleccionadas
15 .. Entrada l6g. B Entrada lbgica B, Velocidades preseleccionadas
16 . . Entrada log. C Entrada logica C, Velocidades preseleccionadas
17 . . Manu/Auto Control modo manual o automatico. Si la salida esta en 1, se selecciona el modo “Manu”
18 ... Local/dist Control local o distancia. Si la salida esta en 1, se selecciona el modo “Local”
19.. Rampa 2 Control rampa 2 o rampa 1
20 . . Macro ut. 2 Eleccion macro 2 o 1. Si la salida esta en 1, se selecciona la macro de usuario 2
21 .. Desbloqueado Control de desbloqueo del variador
22 .. Fallo ext. Fallo externo (Ajuste en E3.11)
23 . . Fall.ext.mot. Fallo motor externo (Ajuste en E2.13)
24 . . Fall.ext.Aisl. Fallo de aislamiento (Ajuste en E3.18)
25 .. Fall.ex.Fren Tratamiento del relé de fallo de las unidades de frenado externas de tipo VW3A68751,
VW3A68741 y VW3A68804 (ver E3.09 y E3.10).
26 . . Reset fallos Reinicializacion de fallos desaparecidos
27 . . Limit.Par ext. Limitacion externa de par
28 . . PID activado Activacion del regulador PID
29 .. PID validado Validacion de la accion de las ganancias PID
30 .. Regul.vel.LC Regulacion de velocidad en lazo cerrado
31. . Freno abiert Gestion del contacto de freno abierto
32 .. Red ON/OFF Blogqueo del variador a consecuencia de un paro de emergencia externo. Unicamente
si esta activada la funcion de control del contactor de linea.
33 .. Bloqueo var. Bloqueo del variador por fallo de accesorios externos
34 . . Forzado Loc Modo de control local Unicamente.
35. . Blog. Param Impide modificar los parametros.
36 . . Adelante (Atras) Inversion de la velocidad. Debe utilizarse Unicamente con orden por bus, no por bornero
37 . . Funcion Rl Activa la unidad reversible (ver parametro B3.06)
38 .. Calentam. M Activacion del calentamiento del motor
39 .. Fallo proceso Tratamiento de un contacto utilizado en un proceso.
40 . . Rearme posicion Reinicializacion de la posicion.
41 .. DMA validado Control maestro esclavo (Parametro disponible durante el aho 2002, software PSR6).
42 . .49 Reservado
La salida del comparador o del bloque lbgico puede tratarse internamente sin pasar por una salida relé y una entrada
lbgica.
Cada funcion puede elegirse una sola vez. No se puede asignar la salida del bloque de funcion si ya se ha
A realizado esa asignacion en una entrada logica D2, otro comparador o un bloque logico.
F4.56 Status C1-L6 Sélo lectura

ci—~111111-_1s Ce parametre permet de visualiser I'état des sorties des blocs logiques et comparateurs

4 -
o —
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F4. Bloques de funciones

Esquema de funcidn de los Comparadores C1y C2

— 0 no utilizado
— 1 Marcha adel.
0 0,0% — — 2 Marcha atras.
1 Frec. salida — — 3 M. Ad.impuls.
2 |Frec. salida | — — 4 M At impuls.
3 | motor — — 5 Paroimpuls
4 Par — — 6 +veldistancia
5 |Parl — 7 -veldistancia
6 Pot. Motor W W — 8 M.impuls. loc.
7 T e radiador g8 — 9 A.impuls. loc.
8 Frec. Corte g8 Histéresis Tempo P — 10 Paroloc.
9  rpm motor G 0 ——— - — 11 +velloc.
10 | 'rpm motor | -~ F4.04 C1 Histéresis F4.05 C1 Tipo tempo — 12 -velloc.
11 Error PID o0 F4.12 C2 Histéresis F4.13 C2 Tipo tempo. c c — 13 PasoaPaso
12 Cons. Frec. int. 838 ~ - 28 — 14 Entrada log. A
13 | Cons. Frec. int. | ﬁf ﬁf Ly Seleccién funciones 0 Tempo 0 — 1 g g — 15 Entradalog. B
14 Cons. Lim. P F4.03 C1 tipo comp. | [ 1 Tempo1—0 83 % I— 16 Entrada log. C
15 AV - 2 Tempo0O—1—0 T © — 17 MANU/AUTO
16 AIC — F4.11 G2tipo comp. 3 Impulsion 58 |~ 18 Local/Distancia
17 A2 — 0 E1>E2 ” [Ty — 19 Rampa2
18 AL3 _ 1 Ei<E2 F4.06 C1 duracion tempo., 3 b |- 20 Macrout. 2
19 Tensién CC — 2 E1=E2 F4.14 C2 duracion tempo, o — 21 Bloqueado
20 Est. Term. Mot 3 E1zE2 — — 22 Falloext.
21 Est. Term. R.F. — 23 Fallo ext. mot.
— 24 Fallo ext.Aisl
Salida comparador C1 B 2‘2 Ea”‘) te;(tl-IF"e”O
. — eset fallos
F4.02 Consigna fija C1 ]_ Salida comparador C2 | 57 Limit Par ext.
i i — 28 PID activado
F4.10 Consigna fija C2 | 29 PID validado
— 30 Regul. vel.LC
— 31 Freno abierto
— 32 Red ON/OFF
— 33 Blogqueo var.
— 34 Forzado local
— 35 Blog. Param.
— 36 Adelante (Atras)
— 37 Funcion Ir
I— 38 Calent. Mot.
— 39 Defecto Proc.
— 40 Borrado Pos.
— 41 DMAvalidado

Esquema de funcion de los Bloques légicos L5 y L6

0 Estado 0 —

1 Listo —

2 Enmarcha — | 0 no utilizado

3 Fallo — | 1 Marcha adel.
4 Listo + Marcha — | 2 Marcha atras.

5 Alarma — | 3 M. Ad.impuls.

6 Alarma bus — | 4 M. At impuls.

7 Generador — ) | 5 Paroimpuls

8 Local — | 6 +veldistancia

9 Cons.f=fmot. — | 7 -veldistancia
10 fmot. > nivel — oo | 8 M.impuls. loc.
11 Marcha Impuls — 8 | 9 A. impuls. loc.
12 DN — gg | 10 Paroloc.

13 DI2 — 6 55 | 11 +velloc.

14 DI3 — 0 © | 12 -velloc.

15 Dl4 — - - [ 13 PasoaPaso
16 DI5_2 — I3 Seleccién funciones Tempo — L 14 Entrada l6g. A
17 DI6_2 — ¥ 5| b1 - - | 15 Entradalég. B
18 DI7 2 | »|| F4.46 L5 tipo func. F4.47 L5 Tipo tempor | 16 Entradalég. C
19 DI8_2 — F4.52 L6 tipo func. F4.53 L6 Tipo tempor cc L 17 MANU/AUTO
20 DI5_3 — S 8 | _ 18 Local/Distancia
21 DI6_3 | oY 0 TempoO —1 S« | 19 Rampa?2
22 DI7 3 | 10 | ol1 Tempo1—0 -8 3 .6 [ 20 Macro ut. 2
23 DI8 3 _ 2 IGUAL 2 Tempo0—1-0 T ® | _ 21 Desbloqueado
24 Estado 1 _ ) 3 DISTINTO 3 Impulsién 99 | 22 Fallo ext.
25  Abrir freno — 4 Y Dxnegada (1) — @ 10 | 23 Fallo ext. mot.
26 Bus CC cargado — P D2 -5 O, Dx negada (1) F4.48 L5 duracién tempo. 1 ﬁ | 24 Fallo ext.Aisl
27 Imot. > max. — % g 6 IGUAL, Dx negada (1) F4.54 L6 duracion tempo. wouw | 25 Fallo ext.Freno
28 UCC>Umax. — S 3 7 DISTINTO, Dx negada (1) — | 26 Resetfallos
29 T°mot>T° max. — £ g | 27 Limit. Par ext.
30 Limitaciones — w | _ 28 PID activado
31 reservado — 6 99 | 29 PID validado
32 reservado — © (1) Entrada D2 negada Salida L5 - g? Regul. vel. LC
33 C1 salidaLO — - : — Freno abierto
34 C2salidalo —| | & Salida L6 [— 32 Red ON/OFF
35 C3salida LO — — | 33 Bloqueo var.
36 C4 salidalLO — |~ 34 Forzado local
37 L5 salidaLO — | 35 Bloq. Param.
38 L6 salidaLO — | 36 Adelante (Atras)
39 reservado — |— 37 Funcién Ir
40 reservado — |- 38 Calent. Mot.
41 Palab. com. 11— | 39 Defecto Proc.
42 Palab.com. 12 — |~ 40 Borrado Pos.
43 Palab.com. 13 — |- 41 DMA validado
44 Palab. com. 14 —
45 Palab.com. 15 —
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F4. Bloques de funciones

Esquema de funcién del Comparador con los bloques légicos C3 y C4

0 0,0% —
1 Frec. salida —
2 |Frec. salida | —
3 | motor —
4 Par —]
5 IParl — —
6 Pot. Motor _| o
7 T °radiador 1 83
8 Frec. Corte | == F117 C3FoEl Histéresis
9 rpm motor ] w . iltro PP
10 I'rpm motor | 7 93 [ F4.22 C3 Histéresis ]
11 Error PID © o F4.36 C4 Histéresis
12 Cons. Frec. int. - E1 . .
13 | Cons. Frec. int. | —| hgh | —, | Seleccion funciones c
14 Cons. Lim. P ] — [ F4.21 C3 tipo comp. ]
12 Q:X _ E2 F4.35 C4 tipo comp.
17 Al_2 ] 0 E1>E2
18 AI_3 - 1 E1<E2
19 Tension CC — 2 E1=E2
20 Est. Term. Mot. —| 3 E1=xE2
21 Est. Term. R.F.
F4.20 Consigna fija C3 RS
F4.34 Consigna fija C4 0 Consigna Cx — '-'“JS '-"-'“
— o T
d Jedie
C C .
3 Al 2 — w w F4.33 C4 Filtro E2
4 A3 — 383
0 Estado O — 5 Cons. preselecc. — © of
1 Listo — 6 +/-vel distancia — < <
2 Enmarcha — Lo
3 Fallo —
4 Listo + Marcha —
5 Alarma — Seleccioén funciones
6 Alarma bus — -
7 Generador ] c [ F4.25 C3a t!po func. ]
8 Local — F4.39 C4a tipo func.
9 Cons. f=fmot. — - = oY
10 f mot. > nivel — 9 9 10 D
11 Marcha Impuls  — S ® > IGUAL - 0 no utilizado
12 DN — 88 3 DISTINTO I 1 Marcha adel.
13 DI2 — S 81| D1 1 YD — 2 Marcha atrés.
14 DI3 — e = x negada (1) [ 3 M.Ad. impuls.
W w
15 D4 — prges 5 O, Dxnegada (1) L 4 M. At impuls.
OO 6 IGUAL, Dx negada (1) .
16 D52 . 7 DISTINTO, Dx negada (1) — 5 Paroimpuls
17 DI6_2 — Q88 ’ g — 6 + vel distancia
18 DI7_2 — Fr — 7 - vel distancia
19 DI8_2 — — 8 M. impuls. loc.
20 DI5_3 — — 9 A.impuls. loc.
g; g:g:g | Seleccién funciones Tempo — : 11(1) fz;l/reol :gg
23 ElS_g — b ‘ F4.26 C3b tipo func. ’ ‘ F4.27 C3 Tipo tempor - 12 ;:Vel |OCiD
24 stado 1 — : + — 13 aso a Paso
55 Abrir freno _ — F4.40 C4b tipo func. F4.41 C4 Tipo tempor :5 :5 B 14 Entrada log. A
26 Bus CC cargado —] oY 0 Tempo 0 — 1 & 8 - 15 Entradal6g. B
27 Imot.>1méax. —f o 1 0O | »|1 Tempo1—0 3 8 _6 — 16 Entrada log. C
28 UCC>Uméax. — % % 2 1GUAL 2 Tempo0O—>1-—0 ® ® — 17 MANU/AUTO
29 T°mot>T° méax. —] TR 3 DISTINTO 3 Impulsién 8 3 — 18 Local/Distancia
30 Limitaciones — 6 £ E D2 4 Y Dx negada (1) o ™ — 19 Rampa?2
31 reservado — wow 5 O, Dx negada (1) F4.28 C3 duracion tempo. : :"r — 20 Macro ut. 2
32 reservado — 8 (‘5 6 IGUAL, Dx negada (1) F4.42 C4 duracion tempo. LW — 21 Desbloqueado
33 C1 salidaLO — <+ © 7 DISTINTO, Dx negada (1) — — 22 Fallo ext.
34 C2salida LO — g 2 — 23 Fallo ext. mot.
35 C3salidaLO — LW — 24 Fallo ext.Aisl
gg ESSS;III(?:LL(? | (1) Entrada D1 negada Salida comparador C3 : gg ;Z”;fg{g;eno
38 L6 salida LO — (2) Entrada D2 negada Salida comparador C4 L 27 Limit. Par ext.
39 reservado — — 28 PID activado
40 reservado — — 29 PID validado
41 Palab.com. 11 —] — 30 Regul. vel. LC
42 Palab.com. 12 —] — 31 Freno abierto
43 Palab.com. 13 —] — 32 Red ON/OFF
44 Palab. com. 14 — — 33 Bloqueo var.
45 Palab. com. 15 — — 34 Forzado local
— 35 Blog. Param.
— 36 Adelante (Atras)
— 37 Funcion Ir
— 38 Calent. Mot.
— 39 Defecto Proc.
— 40 Borrado Pos.
— 41 DMA validado
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F5. Ajuste de cero

Ajuste de los transformadores de corriente a las distintas frecuencias de corte

F5.00 Captad. A - offset Sélo lectura

F5.01 Captad. B - offset Sélo lectura
Los parametros F5.00 y F5.01 muestran los ajustes actuales de los transformadores de corriente.
Los valores pueden modificarse con los parametros correspondientes F5.02 a F5.06 si es preciso. Esperar el estado
estacional (unos 5 minutos).

F5.02 Offset A 5 kHz VCB -1000...0...+1000

F5.03 Offset B 5 kHz VCB -1000...0...+1000

F5.04 Offset A 10 kHz VCB -1000...0...+1000

F5.05 Offset B 10 kHz VCB -1000...0...+1000

F5.06 Ajuste offset VCB activo

0 - no activo
1 - activo

& No hace falta realizar estos ajustes. Uso interno de Schneider unicamente.
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F6. Codigo

Cddigo para bloquear el acceso a los parametros

F6.00 Entrar cédigo VB 0...0...9999
F6.01 Cédigo de acceso VB 0...0...9999
Elegir un codigo de acceso entre 0y 9999. Introducir ese codigo en F6.01. El bloqueo se produce si el valor del codigo
introducido en F6.00 se corresponde con el del codigo de seguridad en F6.01. Cada vez que se dispara la tension,
se selecciona implicitamente el parametro F6.00 y el codigo vuelve a 0.
F6.02 Modo de acceso \' Consola de control
0...Porconsola
1...PorBus
2...Por RS232 (PC)
F6.03 Bloqueado vVCB No
1...No
2...Si

Este parametro permite bloquear el variador a través de la programacion. Cuando se selecciona “Si”, el visualizador
muestra “Bloqueado”.
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Puesta en marcha / Mantenimiento
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Fallos - causas - soluciones 132
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Taller software PowerSuite

Consignas de instalacion y de utilizacion

1. Material necesario : Software PowerSuite, versiéon V1.4 minimo
Seguir las indicaciones de las instrucciones suministradas con el software asi como el “Read me”.

2. Caracteristicas del software
El software de puesta en marcha ofrece las siguientes funciones:
a. Control local

Esta funcion sirve para vigilar y controlar en linea un convertidor de frecuencia. El pulsador «Local» (Local) permite pasar del modo
Vigilancia al modo Control.

b. Osciloscopio

Con esta funcibn se pueden grabar hasta 5 estados analbgicos y 8 estados numéricos durante la explotacion.

c. Ajuste de los parametros

Todos los parametros se pueden llamar en linea y se pueden modificar a través de los menus representados en los cuadros matriciales.
d. Lista de parametros/Impresion

Esta funcion sirve para archivar configuraciones (guardarlas en disco duro o en disquete). Ademas, se pueden trasladar los datos de los
parametros memorizados a un numero ilimitado de variadores.

El pulsador Imprimir permite imprimir una lista completa de parametros (posibilidad de incluir los valores instantaneos). También se
pueden imprimir Unicamente los ajustes que son distintos de los de fabrica.

e. Servidor ATV68-SOFT

El servidor es un programa independiente que se abre automaticamente al arrancar el software de puesta en marcha.

3. Consignas de explotacion

El paquete de software de puesta en marcha no puede utilizarse con versiones de software de convertidores de frecuencia inferiores
a PSR4.
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Taller software PowerSuite

A1.00

Memorizacion

VB Programa

0 Demanda 0 — 1Pasar a 1 para memorizar con la tecla —.

1 Memorizacion
2 Memorizado

Cuando se configura el variador desde el terminal de programacion, para guardar los parametros modificados en
la memoria del variador hay que volver al menl A1.

A diferencia del terminal de programacion, cuando se utiliza el software de puesta en marcha para modificar
los parametros, las modificaciones no se memorizan automaticamente. Hay que ordenar en A1.00 que se guarden

los datos en la memoria del variador.

A1.01

Estado 1 Variador

Soélo lectura

0. @
1 Red desconectada

2 Modo local

3 Sin tension

4 Bloqueado

5 Stop

6 Carga CC

7 No valido

8 Ausencia red

9 Fallo

10 Autoajuste

11 Test de la parte de potencia
12 Calentam. motor

13 Alarma

Estos parametros son los que aparecen en

visualizacion.

la visualizacion A1 del estado del variador, en la mayor zona de

A1.02

Modo de control

Soélo lectura

0 Distancia
1 DistLoc
2 LocDist
3 Local

4 Bus

5 LignLoc
6 LocLign
7 Local

Consigna distancia, control local
Consigna local, control distancia

Consigna bus, control local
Consigna local, control linea

Estos parametros son los que aparecen en la visualizacion A1 del “modo de control” del variador.

A1.03

Estado 2 + alarmas

Soélo lectura

Este parametro indica el estado y las alarmas activas, con las siguientes prioridades:
- Estado 2 del variador (Aceleracion, deceleracion, etc.) (prioridad mas baja)

- Limitacion activa
- Alarma (prioridad mas alta)

A1.04

Cédigo de fallo

Soélo lectura

Este parametro indica qué fallo se ha producido.

A1.05

LED-estado

Soélo lectura

0 No listo
1 Listo
2 Marcha
3 Fallo

Este menu indica el estado de los LED del terminal de programacion (estado de funcionamiento del variador).

131



Fallos - causas - soluciones

Senalizacion de fallos

Cuando se produce un fallo, el variador se bloquea y cancela la orden de marcha que se haya memorizado (control local o marcha por
contacto de impulsos). La senalizacion de fallo se visualiza en el sector de estado.

Fallo

|Ref +32,5Hz| [I=0 A |
Local | [ Fallo 4-20ma]

El menl F1-Ayuda permite que cada sehalizacion de fallo visualice el mayor nUmero de datos sobre su origen y una de las posibles
medidas que deban adoptarse.

Como se realiza el acuse de recibo de un fallo:

Las distintas posibilidades de acuse de recibo de un fallo son:

+ presionando la tecla STOP/RESET de la consola (parada)

+ cortando la alimentacion del variador (Red + 24 V)

« mediante una entrada logica asignada por los parametros D2.00 a D2.10
+ activando la funcion de rearme automatico de los parametros E3.00

+ por el bus.

& Si se utilizan los contactos permanentes MAV o MAR, el motor volvera a arrancar automaticamente después del acuse de recibo
del fallo.

Mensaje de limitaciones

Visualizacion Descripcion, posibles causas

(11) U.F. activa. Indica que las unidades de frenado de tipo VW3A687537 o VW3A687575 estan activadas (modo de frenado).
Tiene una duracion minima de 1,5 segundos.

(28) delta Ud> Circuito de carga del bus CC abierto durante un modo de funcionamiento debido a una subtension. Variador
bloqueado.

(30) U mot lim El variador se ha bloqueado porque la tension es superior a la tension del bus CC (con un filtro seno).

(33) U cc limit (1) El variador esta en modo de generador (deceleracion rapida) y aumenta el tiempo de deceleracion.

(34) I'limit M (1) Funcionamiento en fase motor. La corriente del motor ha alcanzado la corriente de limitacion del variador.
El variador reduce la frecuencia.
(35) I limit G (1) Funcionamiento en fase generador. La corriente del motor ha alcanzado la corriente de limitacion del variador.
El variador aumenta la frecuencia.
(36) F. oculta La consigna de frecuencia interna se situa en frecuencias ocultas.
(37) T°mot. Lim temperatura del motor demasiado elevada. El variador disminuye la corriente de salida; ver E2.02 y E2.05.
(38) T°rad. Lim La temperatura del radiador es demasiado elevada; el variador reduce automaticamente la corriente de salida.

Observacion : los mensajes de limitacion GUnicamente se muestran si se configura A6.03 en la posicion 1: "visualizable" , salvo 33, 34 y
35 (1).

(1) (1) Estas limitaciones son sblo visibles por conexion serie.
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Fallos - causas - soluciones

Mensajes de alarma

Visualizacion Alarma 1 | Alarma 2 | Descripcion, posibles causas

(15) Prot. inhibidas Si - Indica que se han desactivado casi todas las protecciones.
Este modo de funcionamiento se utiliza para tratar situaciones de emergencia.
Pbngase en contacto con nuestra red comercial para obtener informacion sobre el
uso de esta funcion.

(41) EEPROM al. - - Alarma fallo EEPROM (demasiada escritura en la memoria de fallos).
Ya sblo puede memorizarse un fallo.
Habra que cambiar en breve la EEPROM.

(42) DSP - - Fallo en determinada parte del software del variador.

(43) Idioma 1 Cambiar la EEPROM

(44) Idioma 2

(45) Idioma 3

(46) Idioma 4

(41) Idioma 5

(47-48) Fuente

(57) Corte bus com. 2 Si Si La palabra de control del autbmata (Maestro) no contiene "Pilotaje OK".
El bus pone el bit 10 en 0.

(58) Subtension 1 Si Si Subtension 1: fallo de subtension durante el funcionamiento si la duracion de
la subtension es superior a E3.21. Programacion como alarma en E3.22.

(59) T°mot-PTC Si Si El control de la sonda PTC esta programado como alarma en E2.01.

(60) Ccirc. PTC

(61) Sobrevelocidad Si Si El control de la velocidad max. esta programado como alarma a través de E2.11.

(62) Sobrecarga Si Si La resistencia de frenado se esta utilizando demasiado. Esperar a que se enfrie.

resistencia frenado Comprobar los parametros en E3.06 a E3.08.

(64) Sobrecarga motor Si Si La carga del motor es excesiva. Esperar a que se enfrie. Comprobar los
parametros E2.02 a E2.07.

(65) Corte 4 mA Si Si La sehal de una de las entradas analogicas es inferior a 3 mA. Comprobar los
parametros E3.03 a E3.05.

(66) Fallo ext. Si Si El fallo externo esta configurado como alarma. Comprobar los parametros E3.11 a
E3.13.

(67) Fallo ext. mot. Si Si El fallo externo del motor esta configurado como alarma. Comprobar los
parametros E2.13 a E2.15.

(68) Fallo ext. aisl. Si Si El fallo de aislamiento esta configurado como alarma. Comprobar los parametros
E3.18 a E3.20.

(69) Fallo proceso Si Si El fallo de proceso esta configurado como alarma. Comprobar los parametros
E3.14 a E3.17.

(70) Subcarga No Si El nivel de carga del motor es inferior a los limites configurados en E2.16 a E2.21.

(71) Mantenimiento Si No El contador horario en A5.03 muestra un nimero total de horas superior al nivel

ajustado en A5.04. Esta alarma se puede utilizar para mantenimiento preventivo.

Indicaciones:

Para poder distinguir las alarmas entre si (0 en una salida logica), se han creado 3 grupos de alarmas.
- Alarma : engloba todas las alarmas.
- Alarma 1 : engloba las alarmas configuradas en Alarma 1.
- Alarma 2 : engloba las alarmas configuradas en Alarma 2.
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Fallos - causas - soluciones

Mensaje de fallo:

(Prioridad) Ayuda-F1 | Descripcion y posibles causas

Mensaje de fallo Parametro

(0) Ausencia +24 V F1.28 No se trata de un fallo. -El variador indica que el 24 V de la carta de control no esta alimentado:
ver la conexion interna de la carta de control, alimentacion externa 24V en el bornero

(1) Control 1.0 F1.21 Fallo de la carta de control

(2) Control 2.0 Hacer el test del circuito de control

(3) Control 2.1 Cambiar la carta de control

(4-6) Control 3.0a 3.2 El variador distingue 7 tipos de fallos:

(7-9) Control 4.0 a 4.2 Control 1.0: Fallo del procesador (cambiar la carta de control)

(12) Control 5.0 Control 2.0: Codigo de fallo (cambiar la memoria y la carta de control)

(13) Control 6.0 Control 2.1: Codigo de fallo (cambiar la memoria)

(14) Control 7.0 Control 3.0: Desbordamiento de la tarea (cambiar la memoria y la carta de control)

Control 4.0: Fallo de grabacion (cambiar la memoria)

Control 5.0: Fallo visualizador LCD (cambiar la carta de control)

Control 6.0: Fallo de memoria FLASH (cambiar la memoria)

Control 7.0: Fallo del registro de visualizaciones (cambiar la carta de control)

(35) Carte 1.0 F1.19 Fallo de la carta de control de la carta central

(48) Carte 2.0 Cambiar las unidades afectadas.

(10) Carte 3.0 El variador distingue tres tipos:

(11) Carte 3.1 1.0: Fallo de la tension de referencia,

(23) Carte 3.2 2.0: Fallo del ASIC, cambiar la carta central
3.x: Fallo de EEPROM, cambiar la carta central.

(15-18, 20) Interno F1.20 Fallo de comunicacion interna

10al14 ¢ Reinicializacion?

(19) Interno 2.0 Intercambio de la electronica (carta central, carta de control)

(37) Interno 3.0 El variador distingue 3 tipos de fallos:

Interno 1.0 a 1.4: control de comunicacion — sin dialogo
Interno 2.0: fallo del programa de la carta central o fallo de transmision
Interno 3.0: fallo bloqueo, parasito en la entrada DI5

(21) Opcion Com F1.25 Fallo de inicializacion de la tarjeta opcional Profibus
Fallo de conexion o de montaje de la tarjeta Profibus.

Fallo de la tarjeta Profibus.

(22) Corte bus com. 1 | F1.23 Watch-Dog : fallo durante el intercambio de datos entre el autbmata (Maestro) y la tarjeta de
comunicacion Profibus.

El variador lleva mas tiempo del seleccionado sin recibir ninglin requerimiento del automata
(Maestro).
Corte del enlace serie o fallo del automata.

(31) Protecc. inhibidas Indica que se han desactivado las protecciones térmicas del variador. Ver D2.

(32) Histo. fall. F1.29 Este mensaje de fallo se encuentra en F3.03 a la salida de fabrica - no hay que tenerlo en
cuenta. Desaparecera en cuanto se detecte un nuevo fallo. Si vuelve a aparecer mas adelante,
es que existe un problema de memorizacion del historico de fallos. Este mensaje no bloquea
el variador que puede seguir funcionando sin problema, s6lo que no se memorizaran los fallos.
Para eliminar ese problema hay que cambiar la EEPROM de la carta de control.

(33) Carta 1 F1.04 Sobreintensidad a la salida del variador

(40) Def.red 2 Hacer el test de la etapa de potencia (F1.00)

¢ Cortocircuito? Fallo de tierra?
Carta. 1: I>>, sobreintensidad 2: fallo diferencial I>>
(34) Sobretension F1.02 Sobretension en el circuito continuo
Deceleracion demasiado corta o tension de red demasiado elevada
¢ Esta conectada la unidad de frenado, y en buen estado?
(36) Potencia F1.18 Fallo en la etapa de potencia

Cambiar las unidades afectadas.
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Fallos - causas - soluciones

Mensaje de fallo:

(38) Fallo U.Fren.

Fallo en la unidad de frenado.

No hay ninguna resistencia de frenado conectada.

C1.03 esta en la posicion 5 6 6, pero no hay ninguna unidad de frenado de tipo VW3A687537 o
VW3A687575 conectada al variador.

C1.03 esta en la posicion 6, pero solo hay ninguna unidad de frenado de tipo VW3A687537 o
VW3A687575 conectada al variador.

Cortocircuito en la unidad de frenado.

Cortocircuito en la resistencia de frenado.

Exceso de temperatura en la unidad de frenado.

(41) T° Tarjeta

F1.17

Se registra un exceso de temperatura en la carta central
Aplicar la tension de la red — estando el ventilador de la etapa de potencia alimentado desde
el circuito intermedio

(49) T° Rad. 1
(47) T° Rad. 2

F1.16

Exceso de temperatura del radiador

Controlar el ventilador
Ventilacion del armario y estado de los filtros
¢ Temperatura ambiente demasiado elevada?
El variador distingue dos tipos de excesos de temperatura:
T° Radiador 1: temperatura del radiador demasiado elevada
T° Radiador 2: el parametro A3.03 (temperatura del radiador) es

- superior a 100°C: rebasamiento de la temperatura del radiador o cortocircuito en una sonda
de temperatura

- inferior a -25°C: circuito abierto.

(50) Corte bus com. 2

F1.24

La palabra de control del autémata (Maestro) no contiene «Pilotaje OK».
El bus pone el bit 10 en 0.

(51) Subtension 1
(52) Subtension 2

F1.03

Subtension en el circuito continuo

Hay red?

¢ Estan todas las fases presentes?

Estan los fusibles intactos?
Subtension 1: fallo de subtension durante el funcionamiento si la duracion de la subtension es
superior a E3.09
Subtension 2: fallo en la conexion si esta seleccionada la funcion “control del contactor de linea
por el variador” y si el bus cc (apertura total de los tiristores) no se ha cargado completamente
pasados 2 segundos.

(53) Fall.mot.ext.

F1.22

Demasiada carga
Error entre la consigna y la velocidad real del motor. Ver C6-10.
El enfriamiento del variador es insuficiente

(54) Fall.Ext.

F1.05

Fallo externo
El bornero recibe o ha recibido un fallo externo.
¢ Es correcto el ajuste por parametro E3.11 a E3.13?

(55) Fall.Mot.ext.

F1.09

Fallo externo del motor
El bornero recibe o ha recibido un fallo externo del motor
¢ Es correcto el ajuste por parametro E3.13 a E3.15?

(56) Fall. Aisl.

F1.12

Fallo de aislamiento
Fallo de aisl. con respecto a la tierra en el cable o en el motor.

(57) Fall. 4-20 mA

F1.06

Fallo 4-20 mA
Una consigna 4-20 mA es inferior a 3 mA ->; Discontinuidad?
¢E3.03 a E3.05?

(58) T° Mot.-PTC

F1.07

Termistancia del motor en exceso
¢ Motor sobrecargado?
¢ Esta correctamente controlado el ventilador auxiliar?

(59) CCirc.PTC

F1.08

Termistancia en cortocircuito
Controlar el cableado

(60) Fall.Term.mot.

F1.10

Sobrecarga del motor. (El variador hace el calculo térmico del motor)
Sobrecarga del motor, rebasamiento de la caracteristica térmica
Ver los parametros E2.02 a E2.10
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(Prioridad) Ayuda-F1 | Descripcion y posibles causas
Mensaje de fallo Parametro
(61) Calado F1.11 Proteccion de bloqueo mecanico
El motor no arranca, esta mecanicamente bloqueado o demasiado sobrecargado
(62) F1.14 Sobrevelocidad del motor
Sobrevelocidad Velocidad superior al limite definido en el parametro E2.12
(63) Def. F1.15 Fallo del codificador o de la tarjeta opcional de retorno del codificador.
codificador
(64) Fall. U. Fr F1.13 Fallo de la unidad de frenado externa
(65) T°R Bus CC F1.26 Fallo térmico de las resistencias de carga del Bus CC
El variador se ha conectado en espacios de tiempo demasiado seguidos y con demasiada fuerza:
la refrigeracion de las resistencias dura unos 5 minutos. El circuito de carga no funciona bien.
(66) Blogqueo Var F1.27 Se ha asignado una entrada a “Bloqueo Var”
Comprobar el estado de los accesorios cuyo control se ha conectado a la entrada seleccionada en
“Bloqueo Var” (D2) (fusibles, contactor, ventilador, circuito de carga externa). Entrada lbgica en 0
(contacto abierto), bloqueo del variador y visualizacion “Bloqueo Var”.
(67) Sobrecarga F1 Sobrecarga en la resistencia de frenado.
RF La resistencia de frenado se esta utilizando demasiado.
Ver los parametros E3.07 y E3.08.
(68) Fallo proceso | F1 Fallo de proceso.

Se ha indicado un fallo externo en una de las entradas logicas del bornero (ver D2).
Ver los parametros E3.14 a E3.17.

(70) Subcarga

Fallo de subcarga.

Se ha detectado una subcarga en el motor, bien a partir del error PID, bien porque el nivel de par
del motor es demasiado débil.

Ver los parametros E2.16 a E2.21.
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Entradas y salidas analégicas

X1: Entradas analdgicas Modo de regulacion
+10 Entrada analogica AlV + ajuste
2 | AV |—{ D1.00 =
ov (Dp1.01= )
(D1.02= F—
——©Entrada analogica AV Seleccion AUTO/MANU
Entrada analégica AIC + ajuste MANU
ol —
3|Aic—{ D1.04= ) PS——
4| ov ( D1.05= )
Consi f MANU
[ D1.06 = ] ons?gna > | Consigna f
[ D1.07 = ] Consigna f AUTO PO (Consigna )
——o0 Entrada analégica AIC
X2: (0pcmnal)Entrada analdgica Al_2 + ajuste
21[A_2+}—(D1.09 = )
22[Al2| | (D1.10= )
(D1.11= )
Regulador PID
[ D1.12= ]—> ) gu PID activado
. PID activado ( Ca.04 = ]
L—0o Entrada analdgica Al_2 Limit. salida + it i
X3: (0p0|ona|)Entrada analdgica Al_3 + ajuste [ C4.11 = ] Consigna f
21[A 3+ D1.14= ) L
\
22(Al3- [ D1.15 = ] Consigna PID Y Consigna f int.
— "1 Regulador o I
[ D1.16 = ] Retorno PID PID
—_—
(D1.17= —
——o0 Entrada analégica Al_3 Limit. salida +
LIA —» ~ C1.04= — (ca.10= )
LIB-———»| LI
——o0 Valor preseleccionado
LI C —>
+vel ——» D6.06 = |—>
DM
-vel ——-»
+vel/-vel distancia Limitacién Par
BUS: (opciona|) Limit. Par externo
Consigna Bus Consigna principal 1 Limit. Par interno
@»{ B6.06 = — (E1.01= =
> 1 P méx.
Consigna auxiliar 2 Limit. Par externo |
oz >—~{Bo.07- -
Consigna auxiliar 3
o8 >—~{Bo.08 - -
Consigna auxiliar 4 Regulacién de velocidad
B6.09 = ]_’ Regulador velocidad activa
. N Regulador de velocidad activa
Consigna auxiliar 5 > D5.02 = ]
B6.10 = F—
Y
. P Consigna
Xs: (oPcIonal)Codificador/Deinzamiento Impulsos/vuelta R—> Regulador
t . .
1[+12|—=(D5.00= }——{ p5.03= }—oomr| velocidad
2|0V
3| A+
4| A-
5| B+ ---- Sefial logica
6| B- — Sefial analdgica
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Entradas y salidas analégicas

Salidas analdgicas

Salida analégica AO1 + ajuste

—{ D3.00=

)

D3.01 =

X1:

)
)

[
( D3.02=
(D3.03=

] AO 1|5

ov |6

Salida analégica AO2_2 + ajuste

—( D3.04=

)

D3.05 =

X2: (Opcional)

)
)

[
( D3.06 =
(D3.07=

] AO2_2|23

oV |24

Salida anal6gica AO2_3 + ajuste

—( D3.08=

)

D3.09 =

X3: (Opcional)

)
)

[
(D3.10=
(D3.11=

] AO2_323

Valor actual 1 + Filtro

oV (24

BUS: (Opcional)

Valores reales

—{B6.11=

] Bus

(Be.12=

VAL

Valor actual 2 + Filtro

—>| B6.13 =

)

(B6.14=

<ALz

Valor actual 3 + Filtro

—>| B6.15 =

(B6.16=

)
J—<vALz)

Valor actual 4 + Filtro

—(B6.17=

)

( B6.18 =

VAL

Valor actual 5 + Filtro

—>| B6.19 =

)

(Be.20=

J—<vALs)
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Entradas y salidas légicas

X1:

Entradas logicas

9

DI S

10

ov

[11][D1 1} D2.00 =
|

t-—-—-0 Entrada légica DI1

[12[ DI 2}~ D2.01 =
|

t-——-0 Entrada légica DI2

[13[ D13} D2.02=
|

t-——-0 Entrada légica DI3

Pl

[14[ D14} D2.03 =
|

16

P24

17

POV

X2:

(Opc

25

DI 8

26

DI5_2

t-——-0 Entrada légica D14

—

—

ional)

—T—> Desbloqueo

Lo Entrada légica DI5_2

[27|p6_2}+—={ D2.04 =
|

'-——-0 Entrada légica DI16_2

|28]p17_2}+—»{ D2.05 =
|

\-——-0 Entrada légica DI7_2

|29|Di8 2} - D2.06 =

i

\-—— o Entrada l6gica DI8_2

X3: (Opcional)

25[D18)

26015 3} -={ D2.07 =

Y Entrada légica DI5_3

|27|D6 3} -={ D2.08 =

Y Entrada légica DI16_3

|28[D17 3} +--»{ D2.09 =
|

t----0 Entrada légica DI7_3

|29]Di8 3} -~ D2.10=

Palabra de control bus: (Opcional)

l——oEntrada l6gica DI8_3

{Bit 11— B6.21 =
{Bit 12>—={ B6.22=
<Bit 13>—={ B6.23 =
{Bit 14— B6.24 =
<{Bit 15—={ B6.25 =

marr i v

Comparador
Entrada E1 + Filtro Comparador C1
—{ F4.00 = ] F4.03 =
(Fa01= RSN
Consigna fija C1 e F4.04 =
( F4.02= =
Entrada E1 + Filtro Comparador C2
—{ F4.08= ]E1 F4.11 =
( F4.09 = —
Consigna fija C2 Eo Fa12= ||
(Fa10= =
Entrada E1 + Filtro Comparador C3
—={ Fa.16= ]E1 F4.21=
(Fa17= -
Entrada E2 + Filtro W ””*i
F4.18 = ] |
E2 |
( F4.19= =~ |
|
Consigna fija C3 } :
F4.20 = )| ——
! =
C3 Entrada D1 DL17’ F4.25 |
~—»{ F4.23= | |
i ——
C3 Entrada D2 D‘in’ F426= || ____
= F4.24= =
Entrada E1 + Filtro Comparador C4
—={ F4.30 = ) o, |[F435=
(Fa.31= -
Entrada E2 + Filtro W *****
F4.32 = )
E2
(F4.33= =

Consigna fija C4

F4.34 =

C4 Entrada D1

-+=| F4.39 =

——»{ F4.37=

C4 Entrada D2

--»([F4.40 =

—»{ F4.38=

Bloque légico L5

——»{ F4.44=

~—»{ F4.45=

LN yr
e

Bloque légico L6

——»{ F4.50

——»{ F4.51

D1
=T
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Entradas y salidas légicas

Modulos logicos

C1 tipo tempor.

( F4.05= ] ,
a o Salida C1
a | Fa06= ]
Afectacién | Comparador C1
( Fa.07=
C2 tipo tempor.
(Fa13= ) ,
b o Salida C2
b _|(Fa14= )
Afectacion | Comparador C2
(Fa15= )
C3 tipo tempor.
( Fa.27= ] ,
o Salida C3
c v | Fa.28= |
E Afectacion | Comparador C3
( Fa.29= |
C4 tipo tempor.
(Fa.41= ) ,
o Salida C4
- ( Fa.42= )
- Afectacién | Comparador C4
(Fa43= )
L5 tipo tempor.
F4.47 =
e | ) o Salida L5
| Fa.48= |
Afectacién | Médulo légico L5
( Fa.49= |
L6 tipo tempor.
t |(Fas53= ) ,
,,,,, - o Salida L6
( Fa.54= )
Afectacién Mddulo légico L6
(F455= )

Salidas logicas

——-»{ D4.00 =

—»{ D4.01=

X2: (Opcional)

—»( D4.02=

RL2 2|30
) CN02_2 31

I_— NO2_2 (32

—»( D4.03=

) RL3_2 33
):N03_2 34

X3: (Opcional)

—»{ D4.04=

RL2_3[30
) CNoz_s 31

I—— NO2_3 (32

——-»{( D4.05=

) RL3_3[33
):NOSJ 34

Palabra de estado del bus: (Opcional)

—+( B6.26 =

}—=Bit 11>

= B6.27 =

J—=<Bit12>

-+ B6.28 =

———

Bit 13>

——-»( B6.29 =

Bit 14>

——={ B6.30 =

}
]»———»
]»———»

Bit 15>

---- Sefal légica

—— Sefial analégica
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Memorizacion

+ Calibre del variador:
+ |dentificacion
* Tension de red

N° de serie:

Fecha de conexion:

Ajuste de los parametros

Parametro Designacion Macro M1 Macro M2 Macro M3 Macro M4 Macro Macro
Usuario 1 Usuario 2

Cinta transport., | Bomba centr. Bomba + Bobinadora,
Bomba piston, | Extractor, PID Banco de
Centrifuga Ventilador pruebas

A2 Valores reales del motor

A 210 Fact. Calcul v 1,000 1,000 1,000 1,000

A211 Fact. Calcul n 1,000 1,000 1,000 1,000

A3 Valores reales del variador

A 3.05 Referencia var.

A 3.06 I-nom. var. "C" [A]

A 3.07 Version hardware

A 3.08 Nombre soft.

A 3.09 Version Soft

A3.10 N° de serie

A6 Configuracion, visualizacién

A 6.00 Selecc. zona 1 Frecuencia Frecuencia Frecuencia Frecuencia
salida salida salida salida

A 6.01 Selecc. zona 2 consigna consigna consigna consigna
velocidad velocidad velocidad velocidad

A 6.02 Selecc. zona 3 Corriente mot. Corriente mot. | Corriente mot. | Corriente mot.

A 6.03 Visual. limit. ningln vis. ningln vis. ningln vis. ningln vis.

B1 Eleccion Idioma

B 1.00 Eleccion idioma

B2 Macroaplicaciones

B 2.01 Memo macrout. 1 | Memo. 0 — 1 Memo. 0 — 1 Memo. 0 — 1 Memo. 0 — 1

B 2.02 Memo macro ut. 2 | Memo. 0 — 1 Memo. 0 — 1 Memo. 0 — 1 Memo. 0 — 1

B 2.03 Seleccion macro Cinta Bomba centr. | Bomba + PID | Bobinadora
transportadora

B 2.04 Conf. multimotor no activo no activo no activo no activo

B3 Placa motor

B 3.00 Pot. Nominal

B 3.01 Intensidad nominal

B 3.02 Tension nominal

B 3.03 Frec. Nominal

B 3.04 Vel. Nominal

B 3.05 Tension red
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Memorizacion

Parametro Designacion Macro M1 Macro M2 Macro M3 Macro M4 Macro Macro
Usuario 1 Usuario 2
B 3.06 Funcionam. no no no no
con RI
B 3.07 Inercia 1 kgm? 1 kgm? 1 kgm? 1 kgm?
B 3.08 Filtro seno no utilizado no utilizado no utilizado no utilizado
B 3.09 Corriente precalent. | 15 % 15 % 15 % 15 %
B4 Autoajuste
B 4.00 Autoajuste Demanda 0—1 | Demanda 0—1 | Demanda 0—1 | Demanda 0—1
B 4.01 Coef. Rotor
B 4.02 Cte rotor
B 4.03 R. estator.
B 4.04 I magn.
B6 Parametros de comunicacion
B 6.00 Elecc. Bus com. Sin Bus Sin Bus Sin Bus Sin Bus
B 6.01 Origen dist. Bornero Bornero Bornero Bornero
B 6.02 Direccion 0 0 0 0
B 6.03 Fallo Bus Alarma Alarma Alarma Alarma
B 6.04 Tempor B6.03 0s Os Os O0s
B 6.05 ON después de Alarma Alarma Alarma Alarma
OFF1, 3
B 6.06 Consigna bus 1 no utilizado no utilizado no utilizado no utilizado
B 6.07 Consigna bus 2 no utilizado no utilizado no utilizado no utilizado
B 6.08 Consigna bus 3 no utilizado no utilizado no utilizado no utilizado
B 6.09 Consigna bus 4 no utilizado no utilizado no utilizado no utilizado
B 6.10 Consigna bus 5 no utilizado no utilizado no utilizado no utilizado
B 6.11 Valor 1 AO/AI Salida f Salida f Salida f Salida f
B 6.12 Filtro valor 1 0,10 s 0,10 s 0,10 s 0,10 s
B 6.13 Valor 2 AO/Al Salida n Salidan Salidan Salidan
B 6.14 Filtro valor 2 0,10 s 0,10 s 0,10 s 0,10 s
B 6.15 Valor 3 AO/Al Salida corriente | Salida corriente | Salida corriente | Salida corriente
B 6.16 Filtro valor 3 0,10s 0,10s 0,10s 0,10s
B 6.17 Valor 4 AO/Al Par Par Par Par
B 6.18 Filtro valor 4 0,10s 0,10s 0,10s 0,10s
B 6.19 Valor 5 AO/Al Potencia Potencia Potencia Potencia
B 6.20 Filtro valor 5 0,10s 0,10 s 0,10s 0,10s
B 6.21 Bit 11 pal. CMD no utilizado no utilizado no utilizado no utilizado
B 6.22 Bit 12 pal. CMD no utilizado no utilizado no utilizado no utilizado
B 6.23 Bit 13 pal. CMD no utilizado no utilizado no utilizado no utilizado
B 6.24 Bit 14 pal. CMD no utilizado no utilizado no utilizado no utilizado
B 6.25 Bit 15 pal. CMD no utilizado no utilizado no utilizado no utilizado
B 6.26 Bit 11 pal. ETA DI DI DI DI
B 6.27 Bit 12 pal. ETA DI2 DI2 DI2 DI2
B 6.28 Bit 13 pal. ETA DI3 DI3 DI3 DI3
B 6.29 Bit 14 pal. ETA Dl4 Dl4 Dl4 Dl4
B 6.30 Bit 15 pal. ETA DI6_2 Dl6_2 Dl6_2 DI6_2
B 6.34 Tipo de PPO Tipo 2 Tipo 2 Tipo 2 Tipo 2
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Parametro Designacion Macro M1 Macro M2 Macro M3 Macro M4 Macro Macro
Usuario 1 Usuario 2

c1 Funciones generales

C 1.00 Sobrepar arranqg 1% 0% 0% 1%

C 1.01 Rango accion 10 Hz 10 Hz 10 Hz 10 Hz

C 1.02 Tipo parada Deceleracion Deceleracion Deceleracion Deceleracion

C 1.03 Modo frenado Sin un. fren. Sin un. fren. Sin un. fren. Sin un. fren.

C 1.04 Nivel frenado 790V 790 V 790V 790 V

C 1.05 Equ. unidad No activado No activado No activado No activado

frenado

C 1.06 Cons. preselecc. | no utilizado no utilizado no utilizado no utilizado

C 1.07 Cons. preselecc. 1 | 0 Hz 0Hz 0 Hz 0 Hz

C 1.08 Cons. preselecc. 2 | 0 Hz 0 Hz 0 Hz 0 Hz

C 1.09 Cons. preselecc. 3 | 0 Hz 0 Hz 0 Hz 0 Hz

C 1.10 Cons. preselecc. 4 | 0 Hz 0Hz 0 Hz 0 Hz

C 1.1 Cons. preselecc. 5 | 0 Hz 0 Hz 0 Hz O Hz

C 1.12 Cons. preselecc. 6 | 0 Hz 0 Hz 0 Hz 0 Hz

C 1.13 Cons. preselecc. 7 | 0 Hz 0Hz 0 Hz 0 Hz

C 1.14 Cons. preselecc. 8 | 0 Hz 0Hz 0 Hz 0 Hz

C 1.15 Paso a paso 0 Hz 0Hz 0 Hz 0 Hz

(JOG)

C 1.16 Ahorro energético | no activo Grado 1 Grado 1 no activo

C2 Rampas

C 2.00 Aceleracion 1 50s 10,0 s O0s 3,0s

C 2.01 Deceleracion 1 50s 10,0 s 0s 3,0s

C 2.02 Aceleracion 2 20,1s 20,1s 20,1s 20,1s

C 2.03 Deceleracion 2 20,1s 20,1s 20,1s 20,1s

C 2.04 k. redond. rampa | Sin redond. Sin redond. Sin redond. Sin redond.

C 2.05 Tipo rampa S/U Rampaen S Rampaen S Rampaen S Rampaen S

C 2.06 Nivel ACEL. 1/2 0Hz 0Hz 0Hz 0Hz

C 2,07 Nivel DEC. 1/2 0Hz 0Hz 0Hz 0Hz

C 2.08 Nivel frec. fijo 0Hz 0Hz 0Hz 0Hz

C 2.09 Tiempo frec. fijo 0s 0s 0s O0s

Cc3 Gama de velocidad

C 3.00 Frec. Minima O Hz 5,00 Hz 5,00 Hz 0 Hz

C 3.01 Frec. Maxima 50,00 Hz 50,00 Hz 50,00 Hz 50,00 Hz

C 3.02 Sentido giro Marcha adel./ | Inhib. M.atras | Inhib. M.atras | Marcha adel./
atras atras

C 3.03 Giro fases U-V-W /A-B-C | U-V-W/A-B-C | U-V-W/A-B-C | U-V-W/A-B-C

c4 Regulador PID

C 4.04 Activacion PID no activo no activo activo no activo

C 4.05 Gan. prop. (kp) 0,0 % 0,0 % 20,0 % 0,0 %

C 4.06 Gan. integ. (Tn) 0,00 s 0,00 s 10,00 s 0,00 s

C 4.07 Gan. deriv. (Tv) 0,00 s 0,00 s 0,00s 0,00 s

C 4.08 Acel. cons. PID O0s O0s 10,0 s 0s

C 4.09 Decel.cons.PID | 0,0s Os 10,0 s O0s
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Parametro Designacion Macro M1 Macro M2 Macro M3 Macro M4 Macro Macro
Usuario 1 Usuario 2

C 4.10 Limit. salida - 0 Hz O Hz 10,00 Hz 0 Hz

C 411 Limit. salida + 0 Hz 0 Hz 50,00 Hz 0 Hz

CcC6 Funciones especiales

C 6.00 Contact. Bus no activo no activo no activo no activo

C 6.01 Logica de freno no activo no activo no activo no activo

C 6.02 Frec. Apertura 1,7 Hz 1,7 Hz 1,7 Hz 1,7 Hz

C 6.03 Tiempo apertura | 0,3 s 03s 03s 03s

C 6.04 Frec. Cierre 1,5 Hz 1,5 Hz 1,5 Hz 1,5 Hz

C 6.05 Tiempo cierre 0,3s 0,3s 0,3s 0,3s

C 6.06 Tiempo iny. CC 0,3s 0,3s 0,3s 0,3s

C 6.07 Corr. Freno CC 100 % 100 % 100 % 100 %

C 6.08 t. antes rearran 0,7s 0,7s 0,7s 0,7s

C 6.09 Impuls. Elevac. No No No No

C 6.10 Difer. velocidad 5 5 5 5

C 6.1 Velocidad / Carga | no activado no activado no activado no activado

C 6.12 Cmax.af.nom. |70% 70% 70% 70%

C 6.13 C max. af. max. 70% 70% 70% 70%

C 6.14 Reducc. bajada 70% 70% 70% 70%

D1 Entradas analégicas

D 1.00 Asignacion AIV no utilizado Cons. f MANU | Consigna PID | no utilizado

D 1.01 AlV valor 0% 0,01 Hz 0 Hz 0,00 % 0,01 Hz

D 1.02 AlV valor 100% 50,01 Hz 50,00 Hz 100,0 % 50,01 Hz

D 1.038 t. filtrado AIV 0,05s 0,05s 0,05s 0,05s

D 1.04 Asignacion AIC Cons. f AUTO | Cons. f AUTO | Retorno PID Cons. f AUTO

D 1.05 Sehal AIC 4-20 mA 4-20 mA 4-20 mA 4-20 mA

D 1.06 AIC valor 0% 0 Hz 0 Hz 0,00 % 0 Hz

D 1.07 AIC valor 100% 50,00 Hz 50,00 Hz 100,00 % 50,00 Hz

D 1.08 t. filtrado AIC 0,05s 0,05s 0,05s 0,05s

D 1.09 Asignacion Al_2 no utilizado no utilizado no utilizado Limit. par

D 1.10 Sehal Al_2 0-20 mA 0-20 mA 0-20 mA 0-20 mA

D 1.11 Al_2 valor 0% 0,01 Hz 0,01 Hz 0,01 Hz 0,00 %

D 1.12 Al_2 valor 100% 50,01 Hz 50,01 Hz 50,01 Hz 100,00 %

D 1.13 t. filtrado Al_2 0,05s 0,05s 0,05s 0,05s

D 1.14 Asignacion Al_2 no utilizado no utilizado no utilizado no utilizado

D 1.15 Senal Al_3 0-20 mA 0-20 mA 0-20 mA 0-20 mA

D 1.16 Al_3 valor 0% 0,01 Hz 0,01 Hz 0,01 Hz 0,01 Hz

D 1.17 Al_3 valor 100% 50,01 Hz 50,01 Hz 50,01 Hz 50,01 Hz

D 1.18 t. filtrado AI_3 0,05s 0,05s 0,05s 0,05s
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Parametro Designacion Macro M1 Macro M2 Macro M3 Macro M4 Macro Macro
Usuario 1 Usuario 2
D2 Entradas légicas
D 2.00 Asignacion DI Marcha adel. | Marcha adel. | Marcha adel. | M. Ad. impuls.
D 2.01 Asignacion DI2 Marcha atras | MANU/AUTO | PID validado | M. At. impuls.
D 2.02 Asignacion DI3 Rampa 2 Fallo ext. Fallo ext. Paro impuls
D 2.03 Asignacion D14 Reset fallos Reset fallos Reset fallos Lim. Par ext
D 2.04 Asignacion DI6_2 | no utilizado no utilizado no utilizado Fallo ext.
D 2.05 Asignacion DI7_2 | no utilizado no utilizado no utilizado Reset fallos
D 2.06 Asignacion DI8_2 | no utilizado no utilizado no utilizado no utilizado
D 2.07 Asignacion DI5_3 | no utilizado no utilizado no utilizado no utilizado
D 2.08 Asignacion DI6_3 | no utilizado no utilizado no utilizado no utilizado
D 2.09 Asignacion DI7_3 | no utilizado no utilizado no utilizado no utilizado
D 2.10 Asignacion DI8_3 | no utilizado no utilizado no utilizado no utilizado
D3 Salidas analdgicas
D 3.00 Asignacion AO1 IFrec. salidal | IFrec. salidal | IFrec. salidal | IFrec. salidal
D 3.01 Senal AO1 4-20 mA 4-20 mA 4-20 mA 4-20 mA
D 3.02 AO1 val. min. 0% 0% 0% 0%
D 3.03 AO2_2 val. max. 100 % 100 % 100 % 100 %
D 3.04 Asignacion no utilizado no utilizado no utilizado IParl
AO2_2
D 3.05 Senhal AO2_2 4-20 mA 4-20 mA 4-20 mA 4-20 mA
D 3.06 AQO2_2 val. max. 0 % 0% 0% 0%
D 3.07 AO2_2 val. max. 100 % 100 % 100 % 150 %
D 3.08 Asignacion no utilizado no utilizado no utilizado no utilizado
AO2_3
D 3.09 Senal AO2_3 4-20 mA 4-20 mA 4-20 mA 4-20 mA
D 3.10 AO2_3 val. min. 0 % 0% 0% 0%
D 3.11 AO2_2 val. max. 100 % 100 % 100 % 100 %
D4 Salidas légicas
D 4.00 Salida +24V +24V +24V +24V +24V
D 4.01 Salida relé 1 Listo + Listo + Listo + Listo
Marcha Marcha Marcha
D 4.02 Salidarele 2_2 no utilizado no utilizado no utilizado En Marcha
D 4.03 Salida relé 3_2 no utilizado no utilizado no utilizado Fallo
D 4.04 Salida rele 2_3 no utilizado no utilizado no utilizado no utilizado
D 4.05 Salida relé 3_3 no utilizado no utilizado no utilizado no utilizado
D 4.06 Nivel activac. 5,01 Hz 5,01 Hz 5,01 Hz 5,01 Hz
D 4.07 Nivel desact. 2,01 Hz 2,01 Hz 2,01 Hz 2,01 Hz
D 4.08 Hist. cons. f=fm | 0,5 Hz 0,5Hz 0,5 Hz 0,5 Hz
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Parametro Designacion Macro M1 Macro M2 Macro M3 Macro M4 Macro Macro
Usuario 1 Usuario 2

D5 Retorno velocidad

D 5.00 Codif./Desliz. Sin codif. Sin codif. Sin codif. Sin codif.

D 5.01 Dina. Floja Floja Floja Floja
Compens.desliz.

D 5.02 Regul. vel. LC no activo no activo no activo no activo

D 5.03 Impulsos/vueltas | 1024 1024 1024 1024

D 5.04 Kp regul. vel. 0,0 0,0 0,0 0,0

D 5.05 Tn regul. vel. 0,00 s 0,00 s 0,00 s 0,00 s

D 5.06 Red. Acc. Kp-Tn 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 %

D 5.07 PT1 Retornovel. | 0,00 s 0,00 s 0,00 s 0,00 s

D 5.08 DT1 Retorno vel. | 0,00s 0,00 s 0,00 s 0,00 s

D 5.09 PT1 consigna 0,00 s 0,00 s 0,00 s 0,00 s

D 5.10 Acciobn D consigna | 0,0 0,0 0,0 0,0

D 5.11 Accion P consigna | 0,00 s 0,00 s 0,00 s 0,00 s

D 5.12 Equilibrio carga 0 Hz 0Hz 0 Hz 0 Hz

D 5.13 DMA Gan. Integ. T | 0,04 0,04 0,04 0,04

D 5.14 DMA Gan. Prop. K | 0,01 0,01 0,01 0,01

D6 Mas velocidad / Menos velocidad

D 6.01 PM Loc. val.min. | 0 Hz 0 Hz 0 Hz O Hz

D 6.02 PM Loc.val.méax. | 50,00 Hz 50,00 Hz 50,00 Hz 50,00 Hz

D 6.03 PM loc. acc. 10,0 s 10,0 s 10,0 s 10,0 s

D 6.04 PM loc. dec. 10,0 s 10,0 s 10,0 s 10,0 s

D 6.05 Cons. local memo | no activo no activo no activo no activo

D 6.06 +vel./-vel. dist no utilizado no utilizado no utilizado no utilizado

D 6.07 PM Dist. Val. min. | 0,01 Hz 0,01 Hz 0,01 Hz 0,01 Hz

D 6.08 PM Dist. Val. max | 50,01 Hz 50,01 Hz 50,01 Hz 50,01 Hz

D 6.09 PM Dist. acc. 10,0s 10,0s 10,0s 10,0s

D 6.10 PM Dist. dec. 10,0s 10,0s 10,0s 10,0s

D 6.11 Consola/bornero | Bornero Bornero Bornero Bornero

D 6.12 Cons. dist. Memo | no activo no activo no activo no activo

E 1 Limit. de sobrecarga

E 1.00 Corr. max. var. 150 % 125 % 125 % 150 %

E 1.01 Par max. motor 200 % 200 % 200 % 200 %

E 2 Proteccion del motor

E 2.00 Entrada PTC A no activo no activo no activo no activo

E 2.01 Entrada PTC R no activo no activo no activo no activo

E 2.02 Sobrecarga motor

E 2.03 Nivel sobrecarga | 118 % 118 % 118 % 118 %
motor

E 2.04 I max. a 0 Hz 31% 31% 31% 31%
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Param Designacion Macro M1 Macro M2 Macro M3 Macro M4 Macro Macro
Usuario 1 Usuario 2

E 2.05 I max. a f. nom 100 % 100 % 100 % 100 %

E 2.06 Frec. Térmica 30 Hz 30 Hz 30 Hz 30 Hz

E 2.07 Cte. tiempo motor | 5 min 5 min 5 min 5 min

E 2.08 Tiempo calado 60s 60s 60 s 60 s

E 2.09 Frec. calado 5Hz 5Hz 5Hz 5Hz

E 2.10 Corr. calado 80 % 80 % 80 % 80 %

E 2.11 Prot. Sobrevel. Fallo Fallo Fallo Fallo

E 212 Vel. max. motor 3200 rpm 3200 rpm 3200 rpm 3200 rpm

E 2.13 Fallo ext. mot. A no activo no activo no activo no activo

E 2.14 Fallo ext. mot. R Fallo Fallo Fallo Fallo

E 215 Fallo ext. mot. t 1,0s 10s 1,0s 10s

E 2.16 Subcarga R no activo no activo no activo no activo

E 217 Subcarga fn/2 0% 0% 0% 0%

E 2.18 Subcarga fn 0% 0% 0% 0%

E 219 Subcarga PID 0% 0% 0% 0%

E 2.20 Subcarga t1 3,0s 3,0s 3,0s 30s

E 221 Subcarga t2 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s

E3 Fallos/Reset

E 3.00 Rearranque auto. | no activo no activo no activo no activo

E 3.01 Reset local activo activo activo activo

E 3.02 Tipo parada fallo | 0...3 0..3 0..3 0..3

E 3.04 Corte 4-20 mA no activo no activo no activo no activo

E 3.02 Fallo externo no activo N.A. Lista/ N.A. Lista/ N.A. Lista/
Marcha Marcha Marcha

E 3.03 Temp. fallo ext. Os 0s 0s Os

E 3.04 Fallo aisla. no activo no activo no activo no activo

E 3.05 Tempo. fall. aisl. 10,0 s 10,0 s 10,0s 10,0s

E 3.05 Frec. fija 4 mA 10 Hz 10 Hz 10 Hz 10 Hz

E 3.06 Sobrecarga RF no activado no activado no activado no activado

E 3.07 Potencia n. RF. 0,1 kW 0,1 kW 0,1 kW 0,1 kW

E 3.08 Valor R.F. 0,1...200,0 Q 0,1...200,0 Q 0,1...200,0 Q 0,1...200,0 Q

E 3.09 Fallo uni. freno A | N.A. Rdy /Run | N.A. Rdy /Run | N.A. Rdy /Run | N.A. Rdy /Run

E 3.10 Temp. fall. freno 50s 50s 50s 50s

E 3.11 Fallo externo act. | no activo no activo no activo no activo

E 3.12 Fallo externorep. | 0...1...2 0..1..2 0..1..2 0..1..2

E 3.13 Fallo externotps | 0s Os Os Os

E 3.14 Fallo proceso act. | 0...6 0..6 0..6 0..6

E 3.15 Fallo proceso rep. | 0...1...2 0..1..2 0..1..2 0..1...2

E 3.16 Fallo proceso t1 0s O0s Os Os

E 3.17 Fallo proceso t2 Os O0s O0s Os
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Parametro Designacion Macro M1 Macro M2 Macro M3 Macro M4 Macro Macro
Usuario 1 Usuario 2
E 3.18 Fallo aisl. act. no activo no activo no activo no activo
E 3.19 Fallo aisl. rep. 0..1..2 0..1...2 0..1...2 0..1...2
E 3.20 Fallo aisl. tps 10,0 s 10,0 s 10,0 s 10,0s
E 3.21 Subtension R no hay fallo no hay fallo no hay fallo no hay fallo
E 3.22 Subtension tps 20s 2,0s 20s 20s
E 3.23 T° Radiador rep.
E 4 Modo de control
E 4.00 Origen cons. f Local/Distancia | Local/Distancia | Local/Distancia | Local/Distancia
E 4.01 Modo de control Local/Distancia | Local/Distancia | Local/Distancia | Local/Distancia
E 4.02 Origen loc/dist Consola Consola Consola Consola
E 4.03 Origen local Consola Consola Consola Consola
E 4.04 Orig. paro local Activ. local Activ. local Activ. local Activ. local
ES5 Frecuencias ocultas
E 5.00 Frec. oculta 1 5,00 Hz 5,00 Hz 5,00 Hz 5,00 Hz
E 5.01 Histéresis 1 0 Hz 0 Hz 0 Hz 0 Hz
E 5.02 Frec. oculta 2 5,00 Hz 5,00 Hz 5,00 Hz 5,00 Hz
E 5.03 Histéresis 2 0Hz 0Hz O0Hz 0Hz
E 6 Frecuencias de corte
E 6.00 Frec. corte min. 2,5 kHz 2,5 kHz 2,5 kHz 2,5 kHz
E 6.01 Frec. corte max. 2,5 kHz 2,5 kHz 2,5 kHz 2,5 kHz
F1 Ayuda
F 1.00 Test def. tierra Start 0 — 1 Start 0 — 1 Start0 — 1 Start 0 — 1
F 1.01 Test de control Start 0 — 1 Start0 — 1 Start0 — 1 Start 0 — 1
F 2 Ajuste de fabrica
F 2.00 Ret. param. fabr. | Start0 — 1 Start0 — 1 Start0 — 1 Start 0 —» 1
F 2.01 Ret. fabr. motor Start0 — 1 Start 0 — 1 Start0 — 1 Start 0 — 1
F 4 Bloques de funciones
F 4.00 C1 entrada E1 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 %
F 4.01 C1 Filtro E1 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s
F 4.02 Consigna C1 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 %
F 4.03 C1 tipo comp. E1>E2 E1>E2 E1>E2 E1>E2
F 4.04 C1 Histéresis 5,0 % 5,0 % 5,0 % 5,0 %
F 4.05 C1 tipo tempo Tempor0 —1 | TemporO —1 | Tempor0 —1 | Tempor0 — 1
F 4.06 C1 duracion O0s O0s O0s O0s
tempo
F 4.07 C1 asignacion no utilizado no utilizado no utilizado no utilizado
F 4.08 C2 entrada E1 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 %
F 4.09 C2 Filtro E1 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s
F 4.10 Consigna C2 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 %
F 411 C2 tipo comp. E1>E2 E1>E2 E1>E2 E1>E2
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Parametro Designacion Macro M1 Macro M2 Macro M3 Macro M4 Macro Macro
Usuario 1 Usuario 2

F 412 C2 Histeresis 5,0 % 5,0 % 5,0 % 5,0 %

F 4.13 C2 tipo tempo TemporO0 —1 | TemporO -1 | TemporO0— 1 | Tempor0 — 1

F 4.14 C2 duraciontempo | 0 s O0s 0s O0s

F 4.15 C2 asignacion no utilizado no utilizado no utilizado no utilizado

F 4.16 C3 entrada E1 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 %

F 4.18 C3 entrada E2 Consigna Cx Consigna Cx Consigna Cx Consigna Cx

F 419 C3 Filtro E2 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s

F 4.20 Consigna C3 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 %

F 4.21 C3 tipo comp. E1>E2 E1>E2 E1>E2 E1>E2

F 4.22 C3 Histéresis 5,0 % 5,0 % 5,0 % 5,0 %

F 4.23 C3 Entrada D1 Estado 0 Estado 0 Estado 0 Estado 0

F 4.24 C3 Entrada D2 Estado 0 Estado 0 Estado 0 Estado 0

F 4.25 C3a tipo func. 0 0 0] 0]

F 4.26 C3b tipo func. o} o (0] (0]

F 4.27 C3 tipo tempo Tempor0 —1 | Tempor0 —1 | Tempor0 —1 | Tempor0 — 1

F 4.28 C3 duracion tempo | 0's O0s O0s Os

F 4.29 C3 asignacion no utilizado no utilizado no utilizado no utilizado

F 4.30 C4 Entrada E1 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 %

F 4.31 C4 Filtro EA1 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s

F 4.32 C4 Entrada E2 Consigna fija Cx | Consigna fija Cx | Consigna fija Cx | Consigna fija Cx

F 4.33 C4 Filtro E2 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s

F 434 Consigna C4 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 %

F 4.35 C4 tipo comp. E1>E2 E1>E2 E1>E2 E1>E2

F 4.36 C4 Histéresis 5,0 % 5,0 % 5,0 % 5,0 %

F 4.37 C4 Entrada D1 Estado 0 Estado 0 Estado 0 Estado 0

F 4.38 C4 Entrada D2 Estado 0 Estado 0 Estado 0 Estado 0

F 4.39 C4a tipo func. (0] (0] (0] (0]

F 4.40 C4b tipo func. 0} o 0] (0]

F 4.41 C4 tipo tempo Tempor0O — 1 | Tempor0 —1 | Tempor0O— 1 | Tempor0 — 1

F 4.42 C4 duraciontempo | 0 s O0s 0s 0s

F 4.43 C4 asignacion no utilizado no utilizado no utilizado no utilizado

F 4.44 L5 Entrada D1 Estado 0 Estado 0 Estado 0 Estado 0

F 4.45 L5 Entrada D2 Estado 0 Estado 0 Estado 0 Estado 0

F 4.46 L5 tipo funcion 0} 0o o O

F 4.47 L5 tipo tempo Tempor0 —1 | Tempor0 —1 | Tempor0 — 1 | Tempor0 — 1

F 4.48 L5 duracibntempo | 0's Os Os Os

F 4.49 afectacion no utilizado no utilizado no utilizado no utilizado

F 4.50 L6 Entrada D1 Estado 0 Estado 0 Estado 0 Estado 0

F 4.51 L6 Entrada D2 Estado 0 Estado 0 Estado 0 Estado 0
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Usuario 1 Usuario 2

F 4.52 L6 tipo funcion 0 o 0] o]

F 4.53 L6 func. temp. TemporO —1 | Tempor0 —1 | Tempor0O— 1 | Tempor0 — 1

F 4.54 L6 duracion tempo | 0 s 0s O0s 0s

F 4.55 L6 asignacion no utilizado no utilizado no utilizado no utilizado

F5

F 5.02 Offset A 5 kHz 0 0 0 0

F 5.03 Offset B 5 kHz 0 0 0 0

F 5.04 Offset A 10 kHz 0 0 0 0

F 5.05 Offset B 10 kHz 0 0 0 0

F 5.06 Ajuste offset 1 1 1 1

F 6 Cadigo

F 6.00 Entrar codigo 0 0 0 0

F 6.01 Codigo de acceso | 0 0 0 0

F 6.02 Modo de acceso | Por RS 232 Por RS 232 Por RS 232 Por RS 232
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