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Dulezité informace

Pfed montazi frekvenéniho ménice Altivar 320, jeho zapojenim, uvedenim do provozu nebo Udrzbou se podrobné
seznamte s touto pfiru¢kou a prohlédnéte si vyrobek. Nékteré ¢asti textu v zakladnim manualu a napisy

na vyrobku jsou pro pfehlednost opatfeny symboly, které upozorfiuji na hrozici nebezpeéi, nebo na dulezité
informace.

C Tento vystrazny symbol, doplnény napisem NEBEZPECI nebo VAROVANI

upozorfiuje na hrozici nebezpedi, které muze vést k Urazu elektrickym proudem.

Tento vystrazny symbol, doplnény napisem NEBEZPECI nebo VAROVANI
& upozorfiuje na obecné nebezpedi Urazu.

Ridte se pokyny, které jsou u vystrazného symbolu uvedeny. V opagném piipadé muze dojit k Grazu!

AN\ NEBEZPECI

Napis NEBEZPECI varuje pfed vaZnym nebezpeé&im. V pfipadé zavazného poruseni bezpeénostnich predpist
a nerespektovani uvedenych pokynll dojde k usmrceni nebo vaznému Urazu.

AN VAROVANI

Napis VAROVANI varuje pfed hrozicim nebezpeéi. V piipadé nerespektovani uvedenych pokynd maze dojit k
usmrceni nebo vdznému lrazu.

A UPOZORNENI

N&pis UPOZORNENI varuje pfed hrozicim nebezpeéi. V ptipadé nerespektovani uvedenych pokynd miZe dojit
k drazu.

UPOZORNENI

N&pis UPOZORNENI bez varovného symbolu varuje pfed nebezpeé&nou situaci. V pfipadé nerespektovani
uvedenych pokynd maze dojit ke Skodam na majetku.

POZNAMKA:

MontéZz, zapojeni, obsluhu a udrzbu frekvenéniho ménice Altivar 320 smi provadét pouze kvalifikované osoby.
Schneider Electric neruéi za pfipadné nasledky, vyplyvajici z pouziti tohoto manudlu.

© Schneider Electric CZ s.r.o. 2017, vSechna prava vyhrazena



Struktura tabulek parametr

Tabulky obsahuji popis funkce jednotlivych parametrd. Tyto parametry lze nastavit jak vestavénym, tak pomoci
grafického obsluzného terminalu. Nize uvedené vysvétlivky popisuji systém zapisu pro oba terminaly.

Kod funkce Nazev filnkce/popis | Rozsah nastaveni | Tovarni pastaveni

#r -~ | [1 MENU POHON] |1 DRIVE MENU]

[ on F | [1.3 KONFIGURACE] [CONFIGURATION
FI5- |[TOVARNI NAs):AirENi] [FA/GréRY ;E/Fﬁme]

FrL5 ,|[Zdrojko nﬁgurace’f [Config.Source] (FCSI) [Makrokenfigurace] (ini)
Volba zdroje dat pro konfiguraci a nastaveni frekvenéniho ménice,

1 1 | O [Makrokonfigurace] [Macro-Conf] (ini): Tovarmi nastaveni, Navrat do jednoho ze zvelenych tovamich
nastaveni — tzn. makrokonfigurace.

CF G 1|0 [Konfigl] [Config 1] (CFG1): Konfigurace 1

CF G2 |0 [Konfig2] [Config 2] (CFGZ): Konfigurace 2

1. Kod menu zobrazeny na displeji vestavéného terminalu
(Kéd menu vyznaceny tuéné se odliSuje od kédu parametru pomickou)

2. Nazev menu v ¢eském jazyce, zobrazeny na displeji grafického terminalu
(Cesky nazev menu je vyznacen tuéné, modrym pismem)

3. Nazev menu v anglickém jazyce, zobrazeny na displeji grafického terminalu
(Anglicky nazev menu je vyznacen tu¢né, ¢ernym pismem)

4. Néazev parametru v ¢eském jazyce, zobrazeny na displeji grafického terminalu
(Cesky nazev parametru je vyznacen modrym pismem)

5. Nazev parametru v anglickém jazyce, zobrazeny na displeji grafického terminalu
(Anglicky nazev parametru je vyznacen ¢ernym pismem)

6. Néazev parametru v ¢eském jazyce, zobrazeny na displeji vestavéného terminalu
(Kéd parametru je vyznacéen zelenym pismem)



Prehled dostupné dokumentace ATV320

RozSifeny zakladni manual obsahuje vybrané informace ze zakladniho, instalaéniho, uZivatelského manualu a

manuéalech. Dokumentaci naleznete na http://www.schneider-electric.cz/cs/.

Néazev dokumentu

Cislo dokumentu

ATV320 Zakladni manual
ATV320 Getting Started

NVE21763 (anglicky), NVE21771 (francouzsky), NVE21772
(némecky), NVE21773 (Spanélsky), NVE21774 (italsky),
NVE21776 (&insky)

ATV320 Doplnék zakladniho manualu
ATV320 Getting Started Annex (SCCR)

NVE21777 (anglicky)

ATV320 Instalaéni manual

NVE41289 (anglicky), NVE41290 (francouzsky), NVE41291

ATV320 Installation manual (némecky), NVE41292 (Spanélsky), NVE41293

(italsky), NVE41294 (&insky)

ATV320 UZivatelsky manual
ATV320 Programming manual

NVE41295 (anglicky), NVE41296 (francouzsky), NVE41297
(némecky), NVE41298 (Spanélsky), NVE41299 (italsky),
NVE41300 (Chinese)

ATV320 Modbus Serial Link manual NVE41308 (anglicky)

ATV320 Ethernet IP/Modbus TCP manual NVE41313 (anglicky)

ATV320 PROFIBUS DP manual (VW3A3607) NVE41310 (anglicky)

ATV320 DeviceNet manual (VW3A3609) NVE41314 (anglicky)

ATV320 CANopen manual (VW3A3608, 618, 628) NVE41309 (anglicky)

ATV320 EtherCAT manual (VW3A3601) NVE41315 (anglicky)

ATV320 Communication Parameters NVE41316 (anglicky)

ATV320 Bezpecnostni funkce
ATV320 Safety Functions manual

NVE50467 (anglicky), NVE50468 (francouzsky), NVE50469
(némecky), NVE50470 (3panélsky), NVE50472 (italsky),
NVE50473 (&insky)

Pred tim, nez za ¢nete

Pfed zahajenim jakychkoliv praci s frekvenénim méni¢em prosim prostudujte nasledujici instrukce:

ANEBEZPECI

RIZIKO URAZU ELEKTRICKYM PROUDEM, VYBUCHU, ELEKTRICKEHO OBLOUKU

. Pfed montazi a zapojenim frekvenéniho ménic¢e, uvedenim do provozu nebo Gdrzbou se podrobné seznamte s
touto pfiru¢kou. Montaz, zapojeni, obsluhu a Gdrzbu frekvenénich ménicu Altivar 320 smi provadét pouze kvalifikované
osoby.
. Za montaz a pouziti frekvenéniho ménice v souladu s mezinarodnimi a narodnimi normami zodpovida uzivatel.
. Pokud je zafizeni pfipojeno k siti, na komponentech vykonové ¢asti frekvenéniho ménice i nékterych ¢astech fidici
desky se mGze objevit sitové napéti. Je Zivotu nebezpecné se jich dotykat. PouZivejte izolované néastroje.

Pokud je zafizeni pfipojeno k siti, NEDOTYKEJTE SE nezakrytych &asti nebo $roubovych svorek frekvenéniho

ménice.
. Zabrarte moznému zkratu mezi svorkami PA/+ a PC/- . Nezkratujte kondenzatory ve stejnosmeérném meziobvodu
frekvenéniho ménice, ani kdyZ je odpojen od sité.
. Pred jakymkoliv zdsahem uvnitf frekvenéniho meénice:
- Odpojte sitové napajeci napéti, véetné (je-li pouzito) externiho napajeciho napéti Fidici ¢asti.
- Zabezpecte privod napéajeciho napéti ve vypnutém stavu a opatete jej vystraznym napisem
"NEZAPINAT".
- Vyckejte 15 minut do vybiti kondenzatord ve stejnosmérném meziobvodu frekvenéniho ménice. Poté
ovéite, Ze je napéti stejnosmérného meziobvodu mensi, nez 42 V. Postup ovéreni velikosti napéti je popsan v
Uzivatelské pfirucce. Stav signalizacnich LED diod frekvenéniho ménice je pouze orientacni.
. Pred pfipojenim k siti a béhem provozu frekvenéniho méni¢e musi byt vSechny kryty v uzavfené poloze.

Nerespektovani uvedenych pokyn @ vede k usmrceni nebo vdznému arazu!

A NEBEZPECI

NEOCEKAVANE CHOVANI ZA RIZENI

. Pfed montazi a zapojenim frekvenéniho ménic¢e, uvedenim do provozu nebo Gdrzbou se podrobné seznamte s
uzivatelskou pfiru¢kou Altivar 320.
. Montaz, zapojeni, obsluhu a Gdrzbu frekvenénich ménicd Altivar 320 smi provadét pouze kvalifikované osoby.

Nerespektovani uvedenych pokyn @ vede k usmrceni nebo vdZznému Grazu!




A VAROVANI

POSKOZENE ZARIZENI
. Neinstalujte a neprovozuijte zafizeni, na kterém jsou znatelné znamky poSkozeni.

Nerespektovani uvedenych pokyn @ miize zapfti€init usmrceni, vazny Graz nebo materialni Skody!

A VAROVANI

PORUCHOVE STAVY

. Projektant musi pfi navrhu fizeni frekvenéniho ménice uvazovat vSechny mozné provozni stavy. Strojni zafizeni
musi byt napfiklad bezpecné i v pfipadé selhani fidicich obvodd v pribéhu a nebo po aktivaci nouzového zastaveni nebo
najeti na koncovy spinac.

. V zavislosti na stupni nebezpeci Grazu a jeho moznym nasledkdm musi byt nékteré fidici funkce realizovany
nezavisle na ostatnich nebo musi byt zdvojeny.
. Rizeni frekvenéniho ménice je mozné realizovat po komunikaéni lince. Projektant vSak musi zvazit pripadné

néasledky neo¢ekavaného zpozdéni poveld nebo poruchy komunikaéni linky.(1)

Nerespektovani uvedenych pokyn @ miize zapfti€init usmrceni, vazny Graz nebo materialni Skody!

(1) Zarizeni musi odpovidat platnym bezpecnostnim normam.



Postup p Fi uvedeni do provozu

1 — Prevzeti frekven éniho m énice
O Ujistéte se, zda oznaceni ménice na typovém Stitku odpovida oznaceni na dodacim
listu a objednéavce.
o Zkontrolujte, zda béhem transportu nedoslo k poskozeni frekvenéniho ménice.

2 — Zkontrolujte velikost si  t'ového napéjeciho nap éti frekven €niho
ménice
O Ovéfte, zda rozsah napéjeciho napéti frekvenéniho ménice je vhodny pro
napéti sité v misté instalace

3 — Postup p i montazi
O Montaz frekvenéniho ménice provedte v souladu s instrukcemi,
obsazenymi v této pfirucce
o Nainstalujte téz prislusenstvi frekvenéniho meénice a kryty opatrete
samolepicimi etiketami v ¢eském jazyce
Kroky 1 az 4
musi byt provedeny
ve vypnutém stavu !
4 — Postup p Fi elektrickém zapojeni
o Zapojte motor. Zapojeni vinuti motoru musi odpovidat vystupnimu
napéti frekvenéniho ménice
o Zapojte obvody Fidici ¢asti frekvenéniho ménice
o Zapojte pfivod sitového napajeciho napéti.

5 — PFipojte napajeci nap éti, ale Fidici signaly pro
chod neaktivujte

o Zkontrolujte, pfipadné upravte nastaveni jmenovitych
parametrd motoru v menu [MOTOR] (drC-) a spustte
automatické nastaveni parametr(. (Autotuning)

o V pfipadé potfeby upravte konfiguraci a nastaveni ménice
v menu [KONFIGURACE V/V]  (I-O-), [RIZENI] (CtL-)
a [APLIKA CNI FUNKCE] (Fun-).

o Upravte dle potfeby nastaveni parametrt v menu
[SETTINGS] (SEt-): [Doba rozbé&hu] (ACC), [Doba dobé&hu]
(dEC), [Nizké otacky] (LSP), [Vysoké otacky] (HSP),
[Tepelna ochrana 1. (ItH).

6 — Spus t'te motor zadanim povelu pro chod

Tipy:
* Pfed nastavovanim si zaznamenejte
hodnoty do formulafe na konci manualu.
e Parametr [Obnoveni nastaveni] (FCS)
umozfiuje kdykoliv navrat do tovarniho
nastaveni.

* Seznamte se se zasadami

pro kompatibilitu funkci frekv.ménice.



Kod typového ozna ¢€eni frekven éniho m énice

ATV 320

Typ vyrobku
ATV = Altivar

Typova frada
320 = fada Altivar 320

Nasobitel kodu typové velikosti (vykonu) m  énice

U =Vykon x 0,1 D = Vykon x 1
Typova velikost (vykon) frekven  €éniho m éniée [kW]
U02 = 0,18 kW U30 = 3 kw

uo4 = 0,37 kW U40 = 4 kW

U06 = 0,55 kW U55 = 5,5 kW
Uo7 = 0,75 kW U75=7,5kw
Ull =1.1 kw D11=11 kW
U15= 1.5 kW D15 = 15 kW
U22 = 2.2 kw

Napajeci nap éti [V]

M2 = 1fazoveé, 200...240 V / 50 N4 = 3fazové, 380...500 V / 50 Hz
Hz

M3 = 3fazoveé, 200...240 V / 50 S6 = 3fazové, 525...600 V / 50 Hz
Hz

Mechanické provedeni frekve néniho m énice
B = knihové (Book) C = kompaktni (Compact)

Typovy Stitek frekven €éniho m énice

Na typovém Stitku nalezneme nasledujici informace:

( "
| Altivar 320 Altivar 320
2 l ATV320U04N4C ATV320U04N4B
3 0.37kW -1/2Hp V1.0 IEOO 4 4KW - 5Hp V1.0 IE00
( U(V) input  380-480(UL)/500 ®3 ) r \
output 0..380-480(UL Y500 ®3 kW HP
FHR b U(V) input  380-50003 380480 B3
I(A) input 2.1 max output  0..380-500 ®3  0..380-480 ®3
output 15 F(Hz) input 50/60 50/60
Motor Overload Protection - class 10 09‘9‘“ 0..599 0..599
SCCR:for rating and protection refer to : I(A) input 13.7 max. 13.7 max.
Annex of getting started > output 9.5 95
> CuAWG14: 75°C |P20 Motor Overload Protection - class 10
! 1241bin 14Nm J > SCCR:for rating and protection refer to Annex of getting started
\
- N 75°C 'nputCuAWG14  OutputCuAWG14

Input:12.4-13.5 Ib.in  Output:12.4-13.5 Ib.in

sp, IP20 input14-15Nm  Output2.4-25N.m
\ J

22433

| ) e @ "]

22430

@ —
() A
LISTED 170M X LEQ.
IND.CONT.EQ. E116875
E116875

\ Made in Indonesia 880848101001 JJ { LMade in Indonesia 880848101001 )

Legenda:

OTyp vyrobku @Typové oznaceni ®Typova velikost

@Verze firmware ®Napajeni vykonové &asti

®Informace o jiSténi a ochrané proti pfetizeni @Doporuceny prafez silovych kabeld
®Stupen kryti @Certifikaty ®Vyrobni &islo

18
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Rozmeéry frekven €nich m éni¢d v knihovém (B=Book) provedeni

Velikost 1B
ATV320U02M2B...ATV320U07M2B, (1fazové napdjeci napéti, typové velikosti do 750 W)

ATV320U04N4B...ATV320U15N4B (3fazové napajeci napéti, typové velikosti do 1,5 kW)

- - e "
- 131
o
im
] 24
1 i ¥ - 4 S N
i [
267 @
: 178 120
5.09
1
215
,?;, T 38 7m0 P4 1
10.96 1083 =
125 L — 1
1280 17 48
¥
L] .
1 "
= IR 137 J !
i%
"
'
Velikost 2B

ATV320U11M2B...ATV320U22M2B, (1fazové napéjeci napéti, typové velikosti 1,1...2,2 kW)
ATV320U22N4B...ATV320U40N4B (3fazové napéjeci napéti, typové velikosti 2,2...4 kW)

mm 224 =
{' 8.82

in T =2

60
2.36

4x 055
Y
ix 00.22 ] .

68
- 26 | gg
L] = 378 1293
51
2 ) 1
255 215
10.04 846 258 | 270 '
10.16 |10.63
. 317 | 305
12.48 |55 50
-
. e oflo
. ' 4
= 137 Q:_ % L
5.39 2 boo s
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Velikost 4B

ATV320U55N4B a ATV320U75N4B (3fazové napajeci napéti, typové velikosti 5,5 a 7,5 kW)

rl_\m
n. 2 10 ) 10
181 0.4 04
5
0.12 7.12 0.2 r —‘
} i = .;.I 2 o i rE : 4 g -
] . ®l~
r : T
@ejg oy B
|
o
SN o ole oIS §
R Sla 7|
Ny
l‘ { o ]L ﬂ - d‘ - ﬁ
87
34 ' 10
232 04 - - 2
913 0 0
mm
in.
=

115

308
12.13

11

Al

7.48




Velikost 5B
ATV320D11N4B a ATV320D15N4B (3fazové napéjeci napéti, typoveé velikosti 11 a 15 kW)

mm
in. 206
81 10 160 10
181 , 04 6.29 04
7.12 0.27
o [ | ,
[+
23 fi
3
] o
28
oy o
-~ =] :: 9 ©
§ 2 o P NIz
-
&
L
T :’— S Ew
o
232
9.13
mm

404
1591

R AR '
“III P

== o]
106
417
o
' I # 701 -




Rozmeéry frekven €nich m éniéd v kompaktnim (C=Compact) provedeni

Velikost 1C

Frekvenéni méni¢ ATV320U02MeC (1/3fazové napajeci napéti 200...240 V, typové velikost 0,18 kW)
mm

in.
[
o s 8
=i - o
7 d
60
- -
2 36
S -
2.83
Velikost 1C

mm

Frekvenéni méni¢ ATV320U04MeC (1/3fazové napajeci napéti 200...240 V, typové velikost 0,37 kW)
in.

4x05
4x 002
( ; {
low
Il 88
1 o J
0.24 48
- 205 R 7 - e
Velikost 1C

Frekvenéni ménice ATV320UO6MeC, ATV320U07MeC

(1/3fazové napéjeci napéti 200...240 V, typové velikosti 0,55 a 0,75 kW)
mm

in. 4 x @5
4x002"

[}

512
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Velikost 2C

Frekvenéni ménice ATV320U11M2C...ATV320U22M2C

(1f4zové napéjeci napéti 200...240 V, typové velikosti 1,1 az 2,2 kW)
Frekvenéni ménice ATV320U04N4C...ATV320U15N4C

(3fazové napajeci napéti 380...500 V, typové velikosti 0,37 az 1,5 kW)

Poznamka: Rozméry frekvencnich ménicd ATV320U11M3C...ATV320U22M3C s 3fazovym napéajecim
napétim 3 x 200...240 V naleznete v instalacnim manualu ATV320_installation_manual_EN.

mm
n. 5
y 02
fi° ‘ |
[I o N © |
] b A= b
vl J
o
1
\ - R !
6 Il 152 - ,
0.24 5.98 LI
.00
- 105 o
4.13
Velikost 3C

Frekvenéni ménice ATV320U22N4C...U40N4C
(3fazové napajeci napéti 380...500 V, typové velikosti 2,2 az 4 kW)

Poznamka: Rozméry frekvenénich méni¢d ATV320U30M3C...ATV320U40M3C s 3fazovym napajecim
napétim 3x200...240 jsou shodné. Podrobnosti naleznete v instalacnim manualu ATV320_installation_manual_EN.

mm
in. i X 8; =~ 65
4x@0.2\ 1026
S
2 o= : i
|
~ | ~ IR N
= i 4 '_4“ i L
'
7 126 7
- - - - -
27 4.96 0.27
140
———————— -
5.51

Velikosti 4C/5C
Frekvenéni ménice ATV320U55M3C...ATV320D15M3C

DI
i N
I /] N e
!!
Ul | e | [
Q0] O 00 & !
o©
~ N
BN
| I |

(3fazové napéjeci napéti 200...240 V, typové velikosti 5,5, 7,5, 11 a 15 kW)
Poznamka: Rozméry frekvenénich ménica s 3fazovym napajecim napétim 3 x 200...240 V naleznete v instalacnim manualu

ATV320_installation_manual_EN.
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Zakladni technické parametry

Typové ozna €eni, Jmeno - | Ztratovy Vstupni parametry Vyst. parametry
velikost frekvenéniho % | vity vykon 5
ménice 2 | vykon & | Max. vstupni proud | Zdanlivy | Max. proud | Jmen. Max.
S (1) = — — vykon | béhem proud (1) | proud
% g Napéti Napéti zapnuti (2) @), (3)
min. max.
kgl | [kw] W] (Al [A] [KVA] (Al (Al (Al

Napajeci nap éti 1fazové 1 x 200...240 V 50/60 Hz (4

ATV320U02M2B | 1B | 1,59 | 0,18 25 A 3,4 2,8 0,7 9,6 1,5 2,3
ATV320U04M2B | 1B | 1,65 0,37 38 A 6 5 1,2 9,6 3,3 5

ATV320U06M2B | 1B | 1,65 0,55 42 A 7,9 6,7 1,6 9,6 3,7 5,6
ATV320U07M2B | 1B | 1,65 0,75 51 Al 10,1 8,5 2 9,6 4,8 7,2
ATV320U11M2B | 2B | 1,95 11 64 A | 13,6 115 2,8 19,1 6,9 10,4
ATV320U15M2B | 2B | 1,95 15 81 Al 17,6 14,8 3,6 191 8 12

ATV320U22M2B | 2B | 2,07 2,2 102 Al 239 20,1 4,8 19,1 11 16,5
ATV320U02M2C | 1C | 0,8 0,18 22 3,4 2,8 0,7 9,6 1,5 2,3
ATV320U04M2C | 1C| 1 0,37 32 59 4,9 1,2 9,6 3,3 5

ATV320U06M2C | 1C | 1,1 0,55 42 7,9 6,6 1,6 9,6 3,7 5,6
ATV320U07M2C | 1C | 1,1 0,75 48 10 8,4 2 9,6 4,8 7,2
ATV320Ul11M2C | 2C | 1,6 11 66 Al 13,8 11,6 2,8 19,1 6,9 10,4
ATV320U15M2C | 2C | 1,6 15 82 Al 17,8 14,9 3,6 19,1 8 12

ATV320U22M2C | 2C | 1,6 2,2 110 A 24 20,2 4,8 19,1 11 16,5

Napajeci nap éti 3fazové 3 x 380...500 V 50/60 Hz (4

ATV320U04N4B | 1B | 1,62 0,37 27 A 2,1 1,6 1,4 10 1,5 2,3
ATV320UO6N4B | 1B | 1,72 0,55 31 A 2,8 2,2 1,9 10 1,9 2,9
ATV320UO7N4B | 1B |1,72| 0,75 37 A 3,6 2,7 2,3 10 2,3 3,5
ATV320U11N4B | 1B | 1,7 11 50 A 5 3,8 3,3 10 3 4,5
ATV320U15N4B | 1B | 1,7 15 63 A 6,5 4,9 4,2 10 4,1 6,2
ATV320U22N4B | 2B | 2,32 2,2 78 A 8,7 6,6 57 10 55 8,3
ATV320U30N4B | 2B | 2,12 3 100 Al 111 8,4 7,3 10 7,1 10,7
ATV320U40N4B | 2B | 2,17 4 125 A| 13,7 10,5 9,1 10 9,5 14,3
ATV320U55N4B | 4B | 4,41 55 233 A | 20,7 14,5 12,6 27,6 14,3 21,5
ATV320U75N4B | 4B | 4,41 7,5 263 Al 265 18,7 16,2 27,6 17 25,5
ATV320D11N4B | 5B | 6,75 11 403 A | 36,6 25,6 22,2 36,7 21,7 41,6
ATV320D15N4B | 5B | 6,75 15 480 A | 473 33,3 28,8 36,7 33 49,5
ATV320U04N4C | 2C | 1,2 0,37 28 A 2,1 1,6 1,4 10 1,5 2,3
ATV320UO6N4C | 2C | 1,2 0,55 33 A 2,8 2,2 1,9 10 1,9 2,9
ATV320UO7N4C | 2C | 1,2 0,75 39 A 3,6 2,8 2,4 10 2,3 3,5
ATV320U11N4C | 2C | 1,3 11 47 A 5 3,8 3,3 10 3 4,5
ATV320U15N4C | 2C | 1,3 15 61 A 6,4 4,9 4,2 10 4,1 6,2
ATV320U22N4C | 3C | 2,1 2,2 76 A 8,7 6,6 57 10 55 8,3
ATV320U30N4C | 3C| 2,1 3 94 Al 111 8,4 7,3 10 7,1 10,7
ATV320U40N4C | 3C | 2,2 4 112 A | 13,7 10,6 9,2 10 9,5 14,3

(1) Spinaci frekvence je nastavitelna v rozsahu 2...16 kHz, jmenovita hodnota: 4 kHz.

Pro vétsi spinaci frekvence, nez je jmenovita hodnota, je nutno redukovat jmenovitou hodnotu vystupniho proudu.
(Viz str. 30). Alternativné Ize nastavit automatické snizeni spinaci frekv. pfi nardstu teploty vykonového ¢asti FM.
(2) Spickovéa hodnota proudu v okamziku zapnuti frekvenéniho ménice. (PAi max hodnoté napéjeciho napéti.)

(3) Kratkodobé pretizeni 150 % po dobu 60 vtefin.
(4) Informace pro napajeci napéti 3fazové 3 x 200...240 V 50/60 Hz: viz ATV320_installation_manual_EN
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Doporu éeni pro montaz

Doporu €eni pro montaz frekven €nich m éniéu knihového formatu
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(1) Minimalni vzdalenost s ohledem na proudéni vzduchu. Z ddvodu snadnéjSiho pfipojeni kabeld se doporucuje pro
typové velikosti 1B a 2B zachovat vzdalenost minimalné 150 mm.

Na frekvenéni ménice typové velikosti 1B a 2B Ize montovat jistice fady GV2. PrisluSenstvi pro montaz jistice VW3A9921
(plechovy drzék), GV2AF4 (propojovaci blok), stejné jako jisti¢ je nutno objednat zvIast.

Doporu €eni pro montaz frekven €nich m éni€d kompaktniho formatu

Frekvenéni méni¢e kompaktniho formatu pro provoz do teploty okoli 50 °C. je moZno montovat:
- Montaz typu A : s montaznimi rozestupy > 50 mm, kryt v horni &asti frekvenéniho ménic¢e zachovan.
- Montaz typu B : bez montaznich rozestupt, kryt v horni ¢asti frekvenéniho ménice odstranén.

(Kryti frekvenéniho ménice se snizi na 1P20.)

Frekvenéni méni¢e kompaktniho formatu pro provoz pro teploty okoli nad 50 °C. je nutné montovat:

- Montaz typu C : s montaznimi rozestupy > 50 mm, kryt v horni ¢asti frekvenéniho ménice odstranén.
(Kryti frekvenéniho ménice se snizi na IP20.)

Obecné zasady pro spravnou montaz

e Frekvenéni ménice instalujte svisle s maximalni odchylkou od svislé osy + 10°.

e Frekvenéni ménice do typové velikosti 4B nebo 4C upevnéte pomoci Sroubd M4 s podlozkami.

Pro montéaz frekvenénich ménica velikosti 1B, 2B, 1C, and 2C postaci dva Srouby, umisténé vlevo nahore a
vpravo dole. Pro typové velikosti frekvenénich méni¢t 5B a 5C se pouziji Srouby M5.

e Frekvenéni méni¢ neumistujte v blizkosti zdroju tepla.

e Okolo ménic¢e ponechejte volny prostor, ktery umozni dostate¢nou cirkulaci vzduchu smérem nahoru.

V pfipadé potfeby - kryt v horni ¢asti frekvenéniho ménice odstrarnte az po ukonéeni montaznich praci

v rozvadédi. Zabranite tak pfipadnému vniknuti drobnych ¢asti dovnitf pfistroje.

e Pred predni sténou ménic¢e zachovejte volny prostor alespori 10 mm.

Trvaly jmenovity proud frekvenéniho ménice je zaru¢en pfi spinaci frekvenci 4 kHz v rozsahu pracovnich teplot
okoli -10...50 °C

Poznamka: Pro vyssi teploty okoli az do 60 °C je nutné v zavislosti na nastavené spinaci frekvenci hodnotu jmenovitého
vystupniho proudu frekvenéniho ménice redukovat - viz ATV320_installation_manual_EN.
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Doporu €éeni pro elektrické zapojeni

A NEBEZPECI

NEBEZPECI ZKRATU, POZARU NEBO URAZU EL. PROUDEM

. Pfipojeni provedte vodi¢i pfedepsaného priifezu! Svorky dotahnéte pfedepsanym momentem. Po dotazeni
ovéfte mechanické upevnéni vodi€u ve svorkach

° Pro zapojeni silovych konektoru je zakazano pouzivat slanéné vodic¢e bez kabelovych koncovek.

. Frekvenéni ménice fady ATV320 jsou vybaveny sitovymi odruSovacimi filtry. Z tohoto ddvodu je unikajici

(rezidualni) proud vétsi, nez 3,5 mA.

Nerespektovani uvedenych pokyn @ vede k usmrceni nebo vdZznému Grazu!

Provedeni silové kabelaze na vystupni stran & frekven éniho m énice

Pokud je motorovy kabel delSi, nez 50 m, je nutné zaradit na vystup frekvenéniho méni¢e motorovou tlumivku
nebo jiny vystupni filtr dU/dt. Informace o vhodném pfisluSenstvi naleznete v katalogu ATV320 a nebo kontaktujte
Zé&kaznické centrum Schneider Electric.

Podobného ucinku snizeni Grovné prepétovych déji na dlouhém motorovém kabelu jako je pouZiti vystupnich
filtrd poskytuje funkce omezeni napétového naméhani izolace motoru [Motor surge limit.] 5 o L . Jeji aktivace
vSak vede k vétSim tepelnym ztratam frekvenéniho ménice.

Zajimavy popis problematiky je k dispozici na internetovych strankach www.schneider-electric.com v dokumentu
»An Improved Approach for Connecting VSD and Electric Motors*”.

Pro dosaZeni stupné odrusenf kategorie C2 nebo C3 dle normy CSN EN 61800-3 je nutno pouZit stinénych
kabeld. PFi pouziti sinusového filtru na vystupu frekvenéniho ménice je mozno pouzit kabely nestinéné. Pro
omezeni souhlasné slozky EMI opatfete kabely feritovymi krouzky.

Silové kabely frekvenéniho ménic¢e v ramci moznosti prostorové oddélte od signalovych
(Cidla, VIV PLC, méfené signaly, video, telefon) Pokud je to mozné, kfizeni silovych a signalovych kabelu
provedte vzdy v pravém uhlu.

Ochrana obvod U

Pro pfipojeni pouZzijte vodi¢e dostate¢ného prafezu, v souladu s pfisluSnou normou. Kostra frekvenéniho ménice
musi byt spojena s ochrannym vodiéem v souladu s pfisluSnou normou.

Frekvenéni ménice fady ATV320 jsou vybaveny sitovymi odruSovacimi filtry. Z tohoto divodu je unikajici
(rezidualni) proud vétsi, nez 3,5 mAl

Pokud pfislusna norma vyzaduje doplrikovou ochranu proudovym chrani¢em, pouzijte pro jednofazové frekvenéni
ménice proudové chranice typu A, a pro trojfazové ménice proudové chranice typu B.
V pfipadé pouZziti vice frekvenénich méni¢u pouzijte proudovy chrani¢ pro kazdy ménic.

Zvolte vhodny typ proudového chranice:

° S vysokofrekvenénim filtrem.

° S ¢asovym zpozdénim spousté. Toto provedeni zabrariuje vybaveni chranie diky rozptylové
kapacitni reaktanci frekvenéniho ménic¢e v okamziku pfipojeni k napajeni.
U proudovych chrani¢t s jmenovitym rezidualnim proudem 30 mA neni ¢asové zpozdéni
dostupné. V tomto pfipadé volte proudové chrani¢e se zvySenou odolnosti proti nezadoucimu
vybaveni.

Pokud je vyzadovan proudovy chrani¢ s jmenovitym rezidualnim proudem mensim, nez 300 mA, doporucéuje se
odpojit Y kondenzator sitového filtru, ktery je standardné pfipojen na kostru frekvenéniho méni¢e. Odpojeni se
provede bud pfepinaCem na krytu frekvenéniho ménice (vSechny ATV320eeeeeB a 1f4zové ATV320eeeee(),
nebo vySroubovanim k tomu uréenému Sroubu (3fazové ATV320eeeee().

Pripojeni ovladacich obvod

Ovladaci obvody a obvody pro analogové signaly zadané hodnoty se k frekvenénimu ménici doporucuje pfipojit
pomoci stinénych kroucenych dvojic vodi¢d s kroucenim mezi 25 a 50 mm. VSechna stinéni je nutné ukostfit na
obou stranach.
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PFipojeni ochranného vodi ¢e

Kostra frekvenéniho méni¢e musi byt pfipojenim k napajecimu napéti spojena s ochrannym vodi¢em
dostate¢ného prarezu.

A NEBEZPECI

RIZIKO URAZU ELEKTRICKYM PROUDEM, VYBUCHU, ELEKTRICKEHO OBLOUKU

. Kostra frekvenéniho méni¢e musi byt pred pfipojenim k napajecimu napéti spojena s ochrannym vodi¢em.
. Ukostreni vSech pfistroji musi byt provedeno do jednoho bodu, jak je nazna¢eno na nize uvedeném obrazku.

Nerespektovani uvedenych pokyn @ vede k usmrceni nebo vdZznému Grazu!

@ @ ° Ukostfeni vice frekvenénich méni¢t musi byt realizovano do
S jednoho spole¢ného bodu.
° Pro kazdy frekvenéni ménic je tfeba pouzit samostatny
vodic.
° Propojeni nesmi byt pfemosténo nebo provedeno v sérii.

|

A VAROVANI

MOZNE POSKOZENI FREKVEN CNIHO MENICE

. Upozornéni: V pfipadé zamény vstupni a vystupni svorkovnice, tzn. pokud by bylo omylem pfipojeno sitové
napéjeci napéti na vystupni svorky (U/T1, VIT2, W/T3) frekvenéniho ménice, dojde k jeho zniceni.

. Provérfte zapojeni frekvenéniho ménice pred pfipojenim k nap4jecimu napéti.

. Pfi ndhradé jiného frekvenéniho ménice provérte, zda stavajici zapojeni vyhovuje zapojeni, popsanému v této
pfiru¢ce

Nerespektovani uvedenych pokyn @ muiize zapfti€init usmrceni, vazny Graz nebo materialni Skody!

A VAROVANI

MOZNE POSKOZENI FREKVEN CNIHO MENICE

. Mezi ochrannymi prvky (pojistky, jisti¢e) musi byt zajiSténa spravna koordinace.
. Nepfipojujte frekvenéni méni€ k napajeni v mistech instalace, kde by se mohly vyskytnout vétsSi zkratové proudy,
nez je uvedeno v katalogu Altivar 320.

Nerespektovani uvedenych pokyn @ muze zapfi€init usmrceni, vazny Graz nebo materialni Skody!
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Doporu éena schéma zapojeni

Zapojeni ovladaci €asti frekven €niho m énice:

2
X-y mA
-10V..10Vdc
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(1) Analogovy vystup.

(2) Analogové vstupy.

(3) Potenciometer SZ1RV1202 (2,2 kQ) nebo podobny typ. (10 kQ max.)
(4) Logické vstupy.

Funkci logickych vstupu je mozno adaptovat pomoci prepinace. Tovarné je nastavena pozitivni logika
(Source - logicky vystup v aktivnim stavu je zdroj 24 V, logicky vstup se aktivuje pfivedenim +24 V.)
Tento typ logiky je napfiklad vhodny pro propojeni s logickymi vystupy PLC s tranzistory PNP.

Pomaoci prfepina¢e mozno nastavit opacnou logiku, ¢i pouZzit externi napajeci zdroj, jak je zndzornéno na
obréazcich nize:

ATV320eeees B
H 1 ATV320
u i Source ATV320 : u i Source s
§ 5883288 z @ $ 588338 3
3 i a
ATV320eeeeeC T T T T T T ATV320eeeeeC T T T
24 V == source
Source Source i
[ ] I . ov
Tovarni nastaveni
Pozitivni logika (Source) Pozitivni logika (Source) s externim zdrojem pro napajeni V/V
ATV320eeees 8 ATV320eeeee 8
""""""""""""""""""""" i
ATV320 ATV320

Y ES 228 28 = I‘Sinketl § T 8w x 2

A B AR {8k
5 S gl

Negativni logika (Sink) Negativni logika (Sink) s externim zdrojem pro napajeni V/V
Upozornéni: Pokud je pouZzito externi napajeni V/V, je v pfipadé jeho vypnuti aktivovana bezpecénostni funkce

STO. Aby nebyla hlaSena porucha, zdroj musi byt zapnut pfed zapnutim frekvenéniho ménice.

Certifikovana doporu €ena zapojeni bezpe €nostnich obvod 1 frekven éniho m éniée naleznete v manualu
bezpecénostnich funkci ATV320 (Safety Functions Manual ) - viz stranu 72.
Manual je k dispozici na www.schneider-electric.com.
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Jednofazové nebo trojfazové napajeci nap  éti - se sitovym styka éem

Schema zapojeni odpovida normam CSN EN 1SO 13849-1 a CSN EN 61508 kategorie SIL1, bezpeéné zastaveni
typu 0 v souladu s normou CSN EN 60204-1.

-Q2 -T1

{
o
L

WIT3 T/L3m==d

(1) Sitové tlumivka (volitelna)
(2) Kontakt relé R1A-R1C (relé je konfigurovano pro hldSeni poruchy) je pouZit pro odpojeni frekvencéniho napéti v pripadé
poruchového stavu.

A VAROVANI

MOZNE POSKOZENI FREKVENCNIHO MENICE
Pokud je umistén styka¢ na vystupu frekvenéniho ménice (mezi ménic¢em a motorem):

. Kontakty stykace musi byt sepnuty pfed odblokovanim vykonového stupné frekvenéniho ménice. (Uvedenim do
provozniho stavu r w )
. Povel pro odblokovani frekvenéniho méni¢e nesmi byt aktivovan v pfipadé, ze vystupni svorky frekvenéniho

meénice nejsou propojeny s motorem.
Nerespektovani uvedenych pokyn @ muiize zapfti€init poskozeni frekven €niho m énice.

Bezpe énostni funkce bezpe éné odpojeni STO (Safe Torque Off)

Funkce STO je ovladana prostfednictvim logického vstupu. Po aktivaci funkce (vstup STO v log. 0) se bezpecné
zablokuje vykonovy stupen frekvenéniho ménice, tzn. motor neni napajen. Pokud je funkce aktivni, nemuze dojit
k jeho nahodnému rozbéhu.

Po aktivaci funkce béhem provozu motoru dojde k poruSe se zobrazenim poruchového hlaseni na displeji
frekvenéniho ménice. Motor v tomto pfipadé zastavuje volnym dob&hem. Jeho novy rozbéh je mozné jen po
deaktivace funkce a resetu poruchy.

Schema zapojeni odpovida normam CSN EN 954-1 kategorie 2 a CSN EN 61508 kategorie SIL1, bezpe&né
zastaveni typu 0 v souladu s normou CSN EN 60204-1.

Po aktivaci ovladace nouzového zastaveni je frekvenéni méni¢ odpojen od napajeni a motor dobiha volnym
dob&hem. Typ zastaveni 0 dle CSN EN 60204-1.
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(1) Sitova tlumivka (volitelna).
(2) Stineni musi byt ukostreno.
(3)Kontakt relé R1 - dalkova signalizace provozniho stavu frekvenéniho ménice.



Svorkovnice frekven ¢éniho m énic¢e

Silové svorkovnice frekven €nich m éni¢l typovych velikosti 1B a 2B

Napajeci svorkovnice frekvenénich ménicu typové velikosti 1B a 2B se nachazi v jeho horni ¢asti. Pro pfistup k
Sroubum napéjeci svorkovnice je nutné odklopit kryt. Po pfipojeni ochranného vodie a dotazeni napajecich
vodic¢l ve svorkach predepsanym momentem kryt opét uzaviete.

Spole¢na nasuvna svorkovnice pro pfipojeni motoru a brzdného rezistoru se nachazi ve spodni ¢asti
frekvenéniho ménice. Pro typové velikosti frekvenénich ménic¢t 1B a 2B tvofi svorkovnice jeden celek s EMC
deskou pro pfipojeni stinéni kabeld.

® Nasunte svorkovnici,

@ vloZte Srouby pro jeji uchyceni a ukostfeni,

® Dotahnéte je pfedepsanym momentem.

Pfipojeni kabel(l Ize provést se svorkovnici, nasunutou na frekvenénim meénici nebo mimo néj.

Pro typové velikosti frekvenénich ménicl 4B a 5B a vSechny velikosti kompaktnich frekvenénich ménicu
ATV320eeeeeC je EMC deska dodavana v demontovaném stavu.

Na frekvenéni méni¢ se upevnuje pomoci 3 resp. 2 Sroubld M5.

Deska i uchycovaci Srouby (1) jsou soucasti dodavky frekvenéniho ménice.

i %\l\l‘&%@f. |

&5

U
L

Typova velikost 1C typova velikost 2C
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Typové velikosti 5C a 5B

1B-2B 4B, 1C...4C

® Frekvenéni ménic¢ Altivar 320.

@ Kovova deska pro mechanické uchyceni a spravné ukostfeni stinéni dle poZzadavki EMC.

® Stinény kabel pro pfipojeni brzdného rezistoru. (Je-li pouzit.)

@ EMC deska pro ukostreni stinéni ovladacich obvod{ mimo frekvenéni ménic.

® Stinény kabel pro pfipojeni ovladacich obvodl a bezpecnostnich signalll STO. V pfipadé, Ze je potfebné pouzit
pro ovladaci obvody vice vodi¢u, pouzijte vodice s malym prafezem (0,5 mm?). Stinéni by mélo byt ukostieno na
obou koncich.

® Otvor pro upevnéni EMC desky ovladdaciho kabelu.

@ Stinény kabel pro pfipojeni motoru. Stinéni by mélo byt ukostfeno na obou koncich. Stinéni nesmi byt
pFeruSeno a pfipadné svorkovnice musi byt stinény kovovymi kryty. Ochranny vodi€ PE musi byt pfipojen na
kostru motoru i na kostru frekvenéniho ménice.

Nestinéné vodice pro pfipojeni kontaktud relé.

® Ochranny vodic¢, prafez min 10 mmz2, dle IEC61800-5-1.

® Nestinény kabel pfivodu sitového napéjeciho napéti.
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Oznaéeni svorek a jeho vyznam:

Oznaceni svorky | Funkce Pro ATV320

+ Ukostfeni frekvenéniho ménice. VSechny typoveé velikosti.

R/L1 - S/L2/N VSechny typové velikosti ATV320eeeM2e

Silové napéjeni frekvenéniho (1fazové napajeni).

R/L1 - S/L2 - T/L3 ménice. VSechny typové velikosti ATV320eeeM3e

a ATV320eeeN4e (3fazové napajeni).

PO o V3echny typové velikosti ATV320eeeeeC
Brzdny rezistor (+). (kompaktni formét).

PB Brzny rezistor. VSechny typové velikosti.

PBe P VSechny typové velikosti ATV320eeeeeB
Brzdny rezistor (+). (knihovgll félll’gmét).

PA/+ Ss meziobvod (+). Typové velikosti 1C, 2C, 3C, 4 a 5.

PC/- Ss meziobvod (-). Typové velikosti 1C, 2C, 3C, 4 a 5.

U/T1-VIT2-WIT3 Svorky pro pfipojeni motoru. VSechny typové velikosti.

Brzdné rezistory

Brzdné rezistory slouzi pro mafeni pfebytecné energie, ktera vznika pfi snizeni rychlosti otaéeni motoru.
Vhodné typy pfisluSenstvi naleznete v katalogu ATV320.

Upozornéni: Nutno dodrZet minimalni hodnotu odporu brzdného rezistoru. (Viz tabulku nize.) Brzdny rezistor je
téZ nutné vhodné vykonové dimenzovat vzhledem k jeho pracovnimu zatizeni.

Minimalni povolené hodnoty odporu brzdnych rezistor U

Typové Typové

oznaceni Rmin [Q] | oznadeni Rmin [Q]
ATV320U02Mee 40 ATV320U11N4e 54
ATV320U04Mee 40 ATV320U15N4e 54
ATV320U06Mee 40 ATV320U22N4e 54
ATV320U07Mee 40 ATV320U30N4e 54
ATV320U11Mee 27 ATV320U40N4e 36
ATV320U15Mee 27 ATV320U55N4B 27
ATV320U22Mee 25 ATV320U75N4B 27
ATV320U30M3C 16 ATV320U04N4e 80
ATV320U40M3C 16 ATV320U06N4e 80
ATV320U55M3C 8 ATV320U07N4e 80
ATV320U75M3C 8 ATV320D11N4B 16
ATV320D11M3C 5 ATV320D15N4B 16
ATV320D15M3C 5
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Predepsané pr arezy vodi € silovych svorkovnic
a prislusné utahovaci momenty:

Typova velikost

Svorky napajeni

Svorky motoru U, V, W

L1, L2, L3 a brzdného rezistoru
1 Priifez vodi¢e | Dotahovaci | Prrez vodi¢e | Dotahovaci
- moment - moment
Min. Max. Min. | Max.
[mm? | [mm?] [N.m] [mm?] | [mm?] [N.m]
ATV320U02...U07M2B
15 4 0,6 15 2,5 0,7...0,8
ATV320U02...U07M3C
ATV320U02...U07M2C 2,5 4 0,6 2,5 4 1
ATV320U04...U15N4B 1,5 4 0,6 1,5 2,5 0,7...0,8

Typova velikost

Svorky napajeni

Svorky motoru U, V, W

L1,L2, L3 a brzdného rezistoru
2 Prifez vodiGe | Dotahovaci | Prifez vodic¢e | Dotahovaci
Min. | Max. | moment Min. | Max. | moment
[mm?] | [mm?] [N.m] [mm?] | [mm?] [N.m]
ATV320U11...U15M2B | 2,5 4 0,6 1,5 | 15 |0,7..08
ATV320U22M2B 4 4 0,6 15 15 ]10,7...0,8
ATV320U04...U15N4C 25 6 14 25 6 14
ATV320U11...U15M3C
ATV320U11...U15M2C 4 6 1,4 4 6 1,4
ATV320U22M3C 4 6 1,4 2,5 6 1,4
ATV320U22M2C 6 6 1,4 6 6 1,4
ATV320U22...U30N4B 1,5 4 0,6 1,5 2,5 0,8
ATV320U40N4B 2,5 4 0,6 1,5 2,5 0,8

Typova velikost

Svorky napajeni

Svorky motoru U, V, W

L1, L2, L3 a brzdného rezistoru
3 Priifez vodi¢e | Dotahovaci | Prrez vodi¢e | Dotahovaci

Min. | Max. | moment Min. | Max. | moment

[mm?] | [mm?] [N.m] [mm?] | [mm?] [N.m]
ATV320U22...U30N4C 2,5 6 1,4 2,5 6 1,4
ATV320U40N4C 4 6 1,4 4 6 1,4
ATV320U30M3C 6 6 1,4 4 6 1,4
ATV320U40M3C 6 6 1,4 6 6 1,4

Typova velikost

Svorky napajeni

Svorky motoru U, V, W

L1,L2,L3 a brzdného rezistoru

4 Priifez vodice | Dotahovaci | Prlrez vodic¢e | Dotahovaci
Min. | Max. | moment Min. | Max. | moment

[mm? | [mm?] [N.m] [mm?] | [mm?] [N.m]
ATV320U55N4B 4 16 1,2...1,5 2,5 16 1,2...15
ATV320U55M3C 4 16 1,2...1,5 2,5 2,5 1,2...15
ATV320U75N4B 6 16 1,2...1,5 2,5 16 1,2...15
ATV320U75M3C 6 16 1,2...1,5 2,5 2,5 1,2...15

Typova velikost

Svorky napajeni

Svorky motoru U, V, W

L1,L2,L3 a brzdného rezistoru

5 Priifez vodic¢e | Dotahovaci | Prlrez vodic¢e | Dotahovaci
Min. | Max. | moment Min. | Max. | moment

[mm? | [mm?] [N.m] [mm?] | [mm?] [N.m]
ATV320D11N4B 10 16 1,2...15 6 16 1,2...15
ATV320D11M3C 10 16 1,2...1,5 6 16 1,2...15
ATV320D15N4B 16 16 1,2...1,5 6 16 1,2...15
ATV320D15M3C 16 16 1,2...1,5 10 10 1,2...15

Ovladaci svorkovnice
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Ovladaci svorkovnice je pFistupna po otevieni ¢elniho panelu frekvenéniho ménice.

R1A

R1B

R1C

R2A

R2C
COM

All az AI3
LI1 az LI6
oV
AO1

LO+

LO-

P24

RJ45

SW1
Sw2

ATV320 Knihovy format ATV320 kompaktni format
Sink ext
— DI6 PTC Sinkint | Source
Source =1 RAIE)
Swi1 IEESmkext AN R18|()
Sinkint  R2C [(\) > Sw2 sSwi1
| — | riC|Y) _@ @ @ @ @
o6 s D] i
sw2 - S = S 10V Al COM A2 AI3 COM|AQ1
NN NN CEEEEEE |EEEEE
pa-|) A'3< [SISDIDIDIDIDIDIDID) o
DI6 | 3= +24 DIt D2 DI3 D4 DI5 DI6[STO P24+
=1 Azl
Py
oS 21 | EEEEEEE )
pi4 | €
o > a|® inl
= | coM ® [ Rus
o|© 2
+ \
o [ =
RJ45 T DQ- DQ+ PE

Zapinaci kontakt relé 1.

Rozpinaci kontakt relé 1.

Spolecny vyvod pro zapinaci a rozpinaci kontakt relé 1.

Zapinaci kontakt relé 2.

Spoleény vyvod pro zapinaci a rozpinaci kontakt relé 2.

Spoleéna zem pro analogové a logické V/V.

Analogovy vstup 1 az 3.

Logicky vstup 1 aZ 6.

+10 V interni napajeci zdroj ménice.

Analogovy vystup 1.

Tranzistorovy logicky vystup (kolektor).

Tranzistorovy logicky vystup (emitor).

+24 V interni zdroj.

Komunikaéni port RS485 pro pfipojeni software pro konfiguraci a nastavent,
komunikaé¢ni linku Modbus nebo vzdaleny obsluzny terminal

PFepinac pro volbu typu logiky V/V.

Pfepina¢ vyznamu LI6 (konfigurace pro pfipojeni teplotniho Cidla PTC).

Zapojeni ovladaci svorkovnice (typ V/V "source")

-10V..10Vdc
c M a

Poznamka (1): Potenciometr 2,2 kQ (10 kQ max)

Pfedepsané prufezy vodicu a dotahovaci momenty

Svorky ovladaci Prufez vodi €a Utahovaci
svorkovnice ATV320 [mm?] moment

[Nm]
R1A, R1B, R1C, R2A, R2C 0,75...1,5 0,5...0,6
Ostatni svorky 0,5..1,5
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Parametry a funkce svorek ovladaci
svorkovnice

Oznaceni svorky

Funkce

Elektrické parametry

R1A

Zapinaci kontakt

R1B

Rozpinaci kontakt

R1C

Spole¢ny bod pro zapinaci
a rozpinaci kontakt

e Minimalni spinaci schopnost

5 mA pfi 24V ss

e Maximalni spinaci schopnost:

3 A pfi 250 V stf nebo pfi 30 V ss pro odporovou zatéz,
(cosp=1lalL/R=0ms)

2 A pfi 250 V stf nebo pfi 30 V ss pro indukéni zatéz.
(cosp=0,4alL/R=7ms)

e Doba sepnuti 2 ms.

 Zivotnost 100000 sepnuti pfi maximalnim zatiZeni.

COM

Spole¢na zem pro analogove signaly.

AQL

Napétovy nebo proudovy
analogovy vystup

e RozliSeni 10 bitd.

e Pfesnost: =1 %.

e Linearita + 0,2 %.

e Doba vzorkovani: max. 5 ms =1 ms.

e Analogovy napétovy vystup 0 az 10 V,

minimalni zatéZovaci impedance: 470 Q.

e Analogovy proudovy vystup: 0 az 20 mA, maximalni
zatéZovaci impedance 800 Q.

COM

Spole¢na zem pro analogové signaly

AI3

Proudovy analogovy vstup

Rozsah 0-20 mA (nebo 4-20 mA, X-20 mA, 20-Y mA).
(Hodnoty X a Y Ize nastavit od 0 do 20 mA)

e Impedance 250 Q.

e RozliSeni 10 bitd.

e Presnost: + 0,5 % pfi teploté okoli 25 °C.

e Linearita = 0,2 % (max0,5 %) (z max hodnoty rozsahu).
e Doba vzorkovani: 2 ms.

Al2

Napétovy diferenéni
analogovy vstup

Rozsah -10 az +10 V (maximalni napéti + 30 V)

e Impedance: 30 kQ.

e RozliSeni 10 bitd.

e Presnost: + 0,5 % pfi teploté okoli 25 °C.

e Linearita + 0,2 % (max + 0,5%) z max hodnoty rozsahu.
e Doba vzorkovani: 2 ms.

1ov

Referenéni napéti
pro potenciometr

e Pfesnost 0...10 %.
e Max zatizeni 10 mA.

All

Napétovy analogovy vstup

Rozsah -10 az +10 V.

e Impedance 30 kQ.

e RozliSeni 10 bitu.

e Presnost: + 0,5 % pfi teploté okoli 25 °C.
e Linearita = 0,2 % z max hodnoty rozsahu.
e Doba vzorkovani: 2 ms.

COM

Spole¢na zem pro analogoveé a logické signaly.
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Parametry a funkce svorek ovladaci

svorkovnice

(pokracovani)

Oznaceni svorky

Funkce

Elektrické parametry

+24 'V + 24V interni napajeci zdroj +24 V (-15...4+20 %). Ochrana proti pretizeni a zkratu.
ATV320 Maximalni proud 100 mA.
R2A Rozpinaci kontakt Minimalni spinaci schopnost:
R2B e 5 mA pfi 24V ss
Maximalni spinaci schopnost:
e 3 Apfi 250 V st a 4 A pfi 30 V ss pro odporovou zatéz.
(cosp=1lal/R=0ms)
e 2 A pfi 250 V st a 4 A pfi 30 V ss pro indukéni zatéz.
(cosp=0,4aL/R=7ms)
e Doba sepnuti 2 ms.
e Zivotnost:
- 100 000 zapnuti pfi max. zatézi,
- 1 000 000 zapnuti pro induktivni zatéze
pfi napéti 58 V stt. nebo 30 V ss a proudu 500 mA max.
STO Logicky vstup STO bezpec¢né | 24V ss.
odpojeni. e Impedance 1,5 kQ.
P24 Externiho zdroj pro napajeni | +24 V ss.
fidici ¢asti ménice/ Interni * Pfipustny rozsah napéti: -15..+20%.
zdroj pro napéjeni vstupu e Proud: 1.1 A max.
STO.
LO+ Logicky vystup s otevienym Logicky vystup s otevienym kolektorem Typ logiky (pozitivni
LO- kolektorem. nebo negativni) konfigurovatelny pomoci pfepinac¢e SW1.
e napéti: 24 V. (Maximalni napéti 30 V.)
e maximalni proud 100 mA.
e doba zotaveni: 2 ms.
LI5 Logické vstupy. Pokud jsou konfigurovany jako logické vstupy, technické
LI6 parametry viz LI1 az LI4 nize.
« LI5 Ize konfigurovat jako pulzni vstup, maximalni frekvence
20 kHz.
« LI6 Ize konfigurovat jako vstup pro pfipojeni ¢idla PTC
(konfigurace prostfednictvim SW2)
e \/ybaveni pfi odporu ¢idla >3 kQ,
e Deaktivace pfi odporu cCidla < 1,8 kQ,
e VVyhodnoceni zkratu &idla < 50 Q.
Li1 Logické vstupy. 4 konfigurovatelné logické vstupy. Typ logiky (pozitivni nebo
LI2 negativni) konfigurovatelny pomoci pfepinace SW1.
LI3 e Napajeci napéti: 24 V ss. (max 30 V)
L4 e Impedance 30 kQ.

e Pozitivni logika: logicka Groven 0 je-li U < 5V, logicka
uroven 1 je-li U >11 V (SOURCE)

e Negativni logika: logicka uroven 1 je-li

U < 13V nebo vstup nepfipojen,

logicka arover 0 je-li U >19 V (SINK)

Doba vzorkovani: 8 ms + 1 ms.
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Elektromagneticka kompatibilita EMC

Dulezita poznamka: ,Vysokofrekvenéni ekvipotencialita“, kterou popisuji nasledujici opatfeni, nema souvislost
s bezpecnosti zafizeni vzhledem k Urazu elektrickym proudem. Ochranné svorky frekvenéniho ménice, filtru,
motoru, rozvadéce, pfipadné dalSich komponentd musi byt propojeny zlutozelenym ochrannym vodiéem
odpovidajiciho prafezu, pfipadné zemi. Viz "Doporu¢ené schéma zapojeni pro tovarni nastaveni frekvenéniho
menice®.

Zakladni doporu ¢éeni

° Kostry frekvenéniho ménice, motoru a stinéni kabelu musi byt propojeny tak, aby z hlediska
vysokofrekvenénich rusivych signald byly na stejném potencialu.

° Pro napéajeni motoru se doporuéuje pouzit stinény &tyfvodic¢ovy kabel. Ochranny vodi¢ slouzi k propojeni
kostry motoru a frekvenéniho méni¢e. Musi byt dostateéného priifezu, v souladu s platnymi normami. Stinéni se
doporuduje ukostfit na obou stranach. Céast, nebo celé stinéni miize byt provedeno vedenim v kovovych kanélech
nebo trubkach. Stinéni nesmi byt v celé délce preruseno.

° Pro pfipojeni brzdného rezistoru se doporucuje pouzit stinény trojvodi¢ovy kabel. Ochranny vodi¢ slouzi
k propojeni kostry frekvenéniho ménice a brzdného rezistoru. Musi byt dostate¢ného prarezu, v souladu s
platnymi normami. Stinéni se doporuéuje ukostfit na obou stranach. Cast, nebo celé stin&ni méze byt provedeno
vedenim v kovovych kanalech nebo trubkach. Stinéni nesmi byt v celé délce preruseno.

° Pro signaly ovladacich obvodt se doporucuje pouzit stinény kabel. Pokud kabel propojuje zafizeni,
které je umisténo v blizkosti frekvenéniho ménice a kostry zafizeni jsou vzajemné propojeny, stinéni se
doporucuje ukostfit na obou koncich. Pokud kabel propojuje frekvenéni méni¢ se zafizenim, které mize mit na
kostfe odliSny potencial, stinéni se doporucuje ukostfit pouze na jedné strang, aby stinénim neprotékaly velké
proudy. Stinéni na neukostfené strané muaze byt propojeno s kostrou zafizeni pomoci kondenzatoru (Napfiklad
10 nF, 100 V nebo vétsi) Kondenzator zabezpedi, Ze stinénim poteéou pouze vysokofrekvenéni proudy. Kabelaz
ovladacich obvod( umistéte co mozna nejdale od silovych vedeni. Pro fidici analogové signaly se doporuéuje
pouZit stinéné kroucené dvojice vodi¢u s délkou zkrutu v rozmezi 25 az 50 mm.

° Dle moznosti se doporucuje maximalné prostorové oddalit napajeci kabel (sitovy) od motorového kabelu
(mezi frekvenénim méni¢em a motorem).

° Z duvodu spravné funkce zkratové ochrany frekvenéniho méni¢e musi mit motorovy kabel délku
minimalné 0,5 m.

° Na vystup frekvenéniho méniée nepfipojujte svodice prepéti nebo kondenzatory pro kompenzaci G¢iniku!

° Pokud se pouZije doplrikovy sitovy odruSovaci filtr, musi byt namontovan co nejblize k frekvenénimu
meénici a pfipojen k siti pomoci nestinéného kabelu.

° Pro montaz EMC desky pro ukostfeni stinéni kabell a instrukce pro splnéni normy IEC 61800-3 viz
kapitolu montaz EMC desky na nasledujici strané.
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A NEBEZPECI

RIZIKO URAZU ELEKTRICKYM PROUDEM, VYBUCHU, ELEKTRIC KEHO OBLOUKU

. Neobnazujtejte stinéni kabelu mimo mista ukostfeni zemnici sponou, zemni svorkou nebo ¢asti konektoru
. Stinéni zebezpedte proti nAhodnému doteku s zivymi ¢astmi

Nerespektovani uvedenych pokyn @ vede k usmrceni nebo vdznému Grazu!

Doporu €eni pro spravnou montaz s ohledem na EMC

VelikostiAaB Velikost C

©
e

@

i i @ Velikost D

® Frekvenéni ménic¢ Altivar 32

@ Kovova deska pro mechanické uchyceni a spravné ukostfeni stinéni dle poZzadavkd EMC.

® Stinény kabel pro pfipojeni brzdného rezistoru. (Je-li pouzit.)

@ EMC deska pro ovladaci obvody.

® Stinény kabel pro pfipojeni ovladacich obvodl a bezpecnostnich signalll STO. V pfipadé, Ze je potfebné pouzit
pro ovladaci obvody vice vodi¢l, pouzijte vodi¢e s malym prifezem (0,5 mm?). Stinéni by mélo byt ukostfeno na
obou koncich.

® Diry pro upevnéni EMC desky ovladaciho kabelu.

@ Stinény kabel pro pfipojeni motoru. Stinéni by mélo byt ukostfeno na obou koncich. Stinéni nesmi byt
preruseno a pfipadné svorkovnice musi byt stinény kovovymi kryty. Ochranny vodi¢ PE musi byt pfipojen na
kostru motoru i na kostru frekvenéniho ménice.

Nestinéné vodice pro pfipojeni kontaktu relé.

® Ochranny vodic¢, prafez min 10 mm2, dle IEC61800-5-1.

® Nestinény kabel pFivodu sitového napajeciho napéti.
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Napajeni ATV320 ze sit é s izolovanym nulovym bodem (IT)

Frekvenéni ménice jsou vybaveny sitovymi odruSovacimi filtry, které obsahuji jednak kondenzéatory zapojené
mezi fazemi a jednak kondenzatory zapojené mezi jednotlivymi fazemi a kostrou ménice. Tyto sitoveé filtry jsou
zdrojem rezidudlniho kapacitniho proudu.

Pokud rezidualni proud pusobi problémy napfiklad v kombinaci frekvenéniho ménice a proudového chranice,
je mozné omezit hodnotu rezidualniho proudu odpojenim Y kondenzatoru sitového filtru od kostry frekvenéniho
ménic¢e. Kondenzatory je nutné odpojit vzdy v pfipadé napajeni frekvenéniho ménice ze sité IT (s izolovanym
nulovym bodem). V pfipadé zkratu na kostru by jinak hrozilo jejich zni¢eni.

V pfipadé odpojeni kondenzator(l neni sitovy filtr piné funkéni. Kondenzatory Ize odpojovat a nebo pfipojovat
pouze ve vypnutém stavu frekvenéniho ménice!

Tovami nastaveni Sit'IT (kondenzatory filtru odpojeny)
(kondenzatory pfipojeny)

Tovarni nastaveni
(kondenzatory pfipojeny)

Sit' IT (kondenzatory filtru odpojeny)

VelikostiCaD

VelikostiAaB
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Zakladni pozadavky pro uvedeni do provozu

Prostudujte pozorné bezpecnostni informace v uzivatelské pfiruéce, zakladni uzivatelské pfiru¢ce a katalogu.
Pfed uvedenim frekvenéniho ménice do provozu, prosim zkontrolujte, zda jsou spinény vSechny pozadavky na
montaz, elektrické zapojeni, uvedeni do provozu a provoz, jak je uvedeno nize.

Kompletni dokumentaci k vyrobku naleznete na internetovych strankach www.schneider-electric.cz.

1. Montaz

° Zakladni informace a podminky pro razné typy montaze s ohledem k na teplotu okoli naleznete v tomto
manualu nebo v instalaénim manualu Altivar 320.

° Frekvenéni méni¢ montujte zasadné ve vertikalni poloze.

° PouZziti frekvenéniho méni¢e musi byt v souladu s parametry prostfedi, definované normou 60721-3-3 a

v souladu s parametry uvedenymi v katalogu ATV320.

2. Elektrické zapojeni

° Pfipojte ochranny vodi¢ na kostru frekvenéniho ménice.

° Ujistéte se, zda sitové napéti v misté instalace odpovida jmenovitému napajecimu napéti frekvenéniho
meénice. Pfivod napajeciho napéti zapojte dle "Doporu¢eného schéma zapojeni.

° Ujistéte se, zda je vedeni k frekvenénimu meénici, pfipadné frekvenéni ménic¢ chranény proti pfetizeni a

zkratu v souladu s doporucenim v katalogu ATV320.

° Ovladaci signaly frekvenéniho ménice zapojte dle potfeby. Z dlivodu ochrany frekvenéniho ménice proti
vysokofrekvenénimu ruSeni ovladaci kabel vedte v co mozna nejvétsi vzdalenosti od motorového kabelu.

° Frekvenéni méni¢e ATV320 pro jednofazové napajeci napéti 1x230 V/50 Hz a trojfazové napajeci napéti
3x400 V/50 Hz jsou standardné vybaveny sitovymi odruSovacimi filtry. Rezidualni proud Ize zmensSit odpojenim
sitového filtru pomoci propojky viz vySe.

° Ujistéte se, zda zapojeni propojek ve svorkovnici motoru (hvézda/trojuhelnik) je v souladu s maximalnim
vystupnim napétim frekvenéniho ménice.

3. Uvedeni frekven €éniho m éniée do provozu a provoz

° Po prvnim pfipojeni frekvenéniho ménic¢e k napajecimu napéti se na jeho displeji zobrazi hodnota
frekvence sité k F ~. Tovarni nastaveni je 50 Hz. Zkontrolujte, zda je frekvence sité shodna se jmenovitou
frekvenci motoru.

[ Pfi nasledném pfipojeni k napajeni se na displeji frekvenéniho ménice zobrazi - 4 4.

° Zékaznické menu (doini ¢ast menu L o » F) umoZziuje nastaveni frekvencniho ménice pro vétsinu
aplikaci.

° Kdykoliv je mozny navrat k tovarni konfiguraci a nastaveni nebo vyvolani zakaznické konfigurace a

nastaveni, viz funkci F [ 5.

31



Tovarni nastaveni frekven ¢niho m énice

Parametry tovarni konfigurace a nastaveni

Altivar 320 je tovarné prednastaven tak, aby vyhovél vétSiné béznych aplikaci. (Ma se za to, Ze jmenovity
mechanicky vykon pfipojeného motoru odpovida jmenovitému vykonu frekvenéniho ménice)

¢ Displej: V klidovém stavu je na displeji frekvenéniho méni¢e zobrazeno "pfipraven” - d 4,
po odblokovani frekvenéniho ménice je zobrazovana zadana hodnota vystupni frekvence.

e Logické vstupy LI3 az LI6, analogové vstupy Al2 a Al3, logicky vystup LO1, analogovy vystup AO1,
a relé R2 nejsou konfigurovany pro zadnou funkci.

e ZpUsob zastaveni pfi poruSe: volny dobéh.

Kéd Vyznam Tovarni nastaveni
bFr [Frekvence sité] [50 Hz] [50 Hz IEC] (50): 50 Hz
[Standard mot.freq]
ELCC [2/3-vodicové ovladani] | [2-vodi€ové] [2 wire] (2C): dvouvodic¢ové oviadani
[2/3 wire control]
CEE [Typ Fizeni] [Standardni] [Standard] (Std): skalarni U/f,
[Motor control type] definované dvéma body, bez kompenzace skluzu
ACC [Doba rozbhéhu] 3s
[Acceleration]
dELC [Doba dobéhu] 3s
[Deceleration]
L5F [Nizké otacky] 0 Hz
[Low speed]
HS5P [Vysoké otacky] 50 Hz
[High speed]
IEH [Tepelna ochrana I Jmenovita hodnota proudu motoru. (Zalezi na

[Motor therm. current] typové velikosti ménice.)

S5 4L || [Proud1aut.dobrzdéni] | 0,7 jmenovitého proudu méni¢e po dobu 0,5 s
[Auto DC inj. level 1]

S5Fr [Spinaci frekvence] 4 kHz
[Switching freq.]

Frd [Konfig. chod vpfed] [LI2] [LIZ] (LI1): logicky vstup 1
[Forward]

rr5 [Konfig. chod vzad] [LI2] [LI2] (L12): logicky vstup 2

[Reverse assign.]

Fr | [Kanal Fr1-zad.hodn.] [AIL] [AI1] (Al1): Analogovy vstup All
[Ref.1 chan]

r [Konfig. R1] [Bez poruchy] [No drive flt] (FLt): Neni-li porucha,
[R1 Assigment] relé je v zapnutém stavu. PFi poruSe relé rozepne.)

brHA [Adaptace dobéh. rampy]| [Ano] [Yes] (YES): Funkce automatické adaptace
[Dec ramp adapt.] dobéhové rampy je aktivni

HE r [Automaticky reset] [Ne] [No] (no): Funkce neni pouZzita.
[Automatic restart]

SEE [ZpUsob zastaveni] [Po rampé] [Ramp stop] (rMP): Zastaveni se
[Type of stop] sledovanim dobéhové rampy

CFL [Makrokonfigurace] [Start/Stop] [Start/Stop] (StS): start/stop

[Macro configuration]

Poznamka: pokud chcete zachovat co nejméné zmén nastaveni frekvenéniho ménice, zvolte [Makrokonfigurace]
(CFG) = [Start/stop] (StS) a poté [Zdroj konfigurace] [Config. Source] (FCSI) = [Makro-Conf] [Macro-Conf] (ini)

Pokud tovarni konfigurace a nastaveni realizované aplikaci vyhovuje, Ize ji pouzit beze zmén.
V pfipadé potfeby je nutné konfiguraci a nastaveni upravit.
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Konfigurace a nastaveni frekven €éniho m énicée

Ve

Popis obsluzného terminalu frekven  €niho m énice

Funkce displeje a klaves

1 Tlagitko ESC. Slouzi pro opusténi menu nebo opusténi zobrazované hodnoty a navrat
k plvodni hodnoté.

2 Naviga €ni to €itko.

V rezimu mistniho ovladani slouzi jako potenciometr pro nastaveni zadané hodnoty
otacek motoru. Dale slouZzi pro listovani v menu a nastaveni hodnoty parametru.

3 Stiskem tocitka ENTER lze vstoupit do menu nebo potvrdit nastaveni parametru.

Sclg\_e‘zider —

H Altlvar
N [Machine

sanno Ie

Vyznam indika¢nich prvkd na displeji obsluzného terminalu:

Zvolen rezim zadavani zadané hodnoty (rEF-) E Desetinna tec¢ka (desetiny)
B Zvolen rezim monitorovani (Mon-) F Zobrazena hodnota parametru (1)
C Zvolen rezim konfigurace (ConF) G Zobrazeny jednotky (2)
D Desetinna tecka (setiny)

Provozni stavy frekven ¢éniho m énice:

e in ik Inicializaéni sekvence. (Pouze pro externi obsluzny terminal.)

e kbull Probih& automatické nastaveni parametrd.

e dlhb Probiha dynamické brzdéni ss proudem.

erd4 READY - frekvenéni ménic je bez poruchy, pfipraven k €innosti.
*nSE Aktivni funkce volny dobéh.

e[ L Dosazeno proudového omezeni.

e F5SE Probiha rychlé zastaveni se zkracenou dobéhovou rampou.

* FLu Aktivni funkce syceni motoru.

enlLFP Ridici &ast je nap4jena ale neni pfitomno napéti v ss meziobvodu.
s [EL Rizené zastaveni.

cohbr Brzdéni s automatickym prodloZzenim dobéhové rampy.

e 5ol Stand by - motor odpojen.

*lU5AH Varovéani — podpéti.

e 551 Bezpecnostni funkce SS1.

5L 5 Bezpecnostni funkce SLS.

e 5EDO Bezpecnostni funkce STO.
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Konfigurace a nastaveni p fed uvedenim do provozu
Bé&hem uvedeni do provozu je pfi prvnim pfipojenim frekvenéniho ménice k napajecimu napéti na displeji

frekvenéniho ménice zobrazena frekvence sité kb F . PFi ndsledném pfipojeni k napajecimu napéti se na displeji
zobrazi ~ d 4. Pracovni reZzim frekvenéniho ménice je mozné zménit pomoci klavesy ENTER - viz popis nize.

Struktura parametr 0, prepinani rezim G

=1 |+
A
- +
Y
@ =
Ol B =
= L = |
O
O
el
, VIERTY =
(@)
Ol = = -
O /I /I / "1 ll‘
ol-_-
Y

Parametry jsou rozdéleny do tfi skupin (menu) pro kazdy pracovni rezim frekvenéniho méni¢e: Rezim zadavani
zadané hodnoty ~ E F, monitorovani provoznich parametrd /10 ~» - a konfigurace a nastaveni frekvencniho
meénic¢e L [~ F. Pfepindni mezi vySe popsanymi rezimy je mozné prostfednictvim ota€eni a potvrzeni stiskem
(ENT) naviga¢niho tocitka obsluzného terminalu.

Pohyb v jednotlivych menu a zménu hodnoty parametru ilustruje obrazek nize:

L@ 8 [ESC |-
e & \_/~ B¢
5 ‘ ESC . ESC
g S5EE - 2 lmr ; |
r ENT _ _'}\ENT 1 +
ESC ;j H /__ /:, /__// //__/ / ESC
_? i+
o 1 ENT
oL _____
B
- y
ol £ Fr 0.0 |
e .C
L+
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Menu ZADANA HODNOTA

Zadavani zadané hodnoty ~ £ F -

Pomoci tohoto menu umozriuje frekvenéni méni¢ monitorovani zadané hodnoty vystupni frekvence frekvenéniho
ménic¢e na displeji vestavéného obsluzného terminalu a v mistnim ovladani - pokud je nastaven kanal zadané
hodnoty 1 [Kandl zad.h.1] [Ref.1 channel] F ~ | =[Al virtudlni 1] [Al virtual 1] A . L/ I. Toto nastaveni je mozné
pouze v pfipadé, pokud je nastaven parametr profil zadavani Zzadané hodnoty a povell [Profil zadavani] [Profile]
L HL F = oddélené zadavani [Oddélené kandly] [Separate] S E F.

PFi takovém nastaveni Ize pomoci toéitka vestavéného obsluzného terminalu zadavat Zzadanou hodnotu vystupni
frekvence. V tomto pfipadé slouzi navigaéni tocitko jako potenciometr pro nastaveni vystupni frekvence v mezich,
které jsou definovany nastavenim parametr( nizké otacky L 5 P a vysoké otdcky H 5 F. Potvrzeni zmény zadané
hodnoty frekvence stisknutim to&itka (ENT) neni potfebné.

V ostatnich pfipadech Ize v menu zadavéani zadané hodnoty ~ £ F - zadanou hodnotu pouze monitorovat na
displeji frekvencniho ménice. V tomto pfipadé neni mozné hodnotu Zadané hodnoty frekvence pomoci tocitka na
¢elnim panelu ménit. (Zadana hodnota frekvence se v tomto pfipadé zadava prostrednictvim analogového vstupu
nebo jinak.)

V zavislosti na nastaveni frekvenéniho ménice Ize
monitorovat Zadané hodnoty frekvence z rliznych zdroju:

A 1w | (z virtualniho analogového vstupu)

L Fr~ (zexterniho obsluzného terminalu) ESC

NMNF r~ (reference, vynasobena koeficientem)

F ~H (z klasickych analogového vstupt) o

~ P+ (interni zadana hodnota PID regulatoru) o fil3 :l ENT

~ PL (zadana hodnota PID z externiho HMI)
ESC

Na obrazku zobrazena hodnota Zadané hodnoty
vystupni frekvence (51,3 Hz) je pouze ilustrativni.
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Kdd funkce Nézev funkce/popis | Rozsah nastaveni | Tovarni nas taveni

<~ |- |[1 MENU POHON] [1 DRIVE MENU]

~ EF - |[1.1 ZADANA HODNOTA] [1.1 SPEED REFERENCE]

Zobrazeni parametrd v tomto submenu zavisi na nastaveni frekvenéniho ménice.

A |l [|[ZH AIV1] Image input AIV1] 0a%100%z HS5P-L 5P 0%
Zadana hodnota frekvence z obsluzného terminalu (virtualni analogovy vstup)
() % (1) |frekven €niho m énice

Zadavani zadané hodnoty frekvence prostfednictvim tocitka obsluzného terminalu frekvenéniho ménice.

L Fr LZH externi HMI] [HMI Frequency ref.] -599 a7 +599 Hz 0 Hz
Zadana hodnota frekvence z externiho obsluzného ter  minalu

O * @ Zobrazeni zadané hodnoty vystupni frekvence z externiho obsluzného terminalu (standardniho nebo
grafického).
[1 F ~ |[Nasobici koef.] [Multiplying coeff.] 0 a7 100 % 100 %
Nasobici koeficient
O * Vysledek A = (Frl nebo Frib + SA2 + SA3 - dA2 - dA3) x MA2 x MA3
« Pokud nejsou konfigurovany SA2, SA3, dA2, dA3, pfi vypoctu se povazuji rovny nule,
« pokud nejsou konfigurovany MA2, MA3, pfi vypoctu se povazuji rovny 1.
~ F | |[Interni ZH PID] [Internal PID ref.] 0 a7 32 767 150
Mistni Zadana hodnota procesni veli  €iny PID regulatoru z frekven €niho m énice
O * (1) | Nastaveni zadana hodnota procesni veli¢iny PID regulatoru pomoci navigaéniho tocitka na ¢elnim panelu
frekvenéniho ménice.
F ~ H |[Zadana hodnota f] [Frequency ref.] -599to +599 Hz -
Zadana hodnota frekvence se znaménkem p  fed obvodem ramp
*

Zobrazeni zadané hodnoty vystupni frekvence nezavisle na kanélu, kterym je zadana hodnota zadavana.
(Pouze ¢&teni)
Z&dana hodnota neni zobrazena, je-li kanal fizeni zvolen HMI nebo virtualni Al.

rPLC LZédané hodnota PID] [PID reference] 0 to 65,535 -
Z&dané hodnota procesni veli €iny PID regulatoru

Zobrazeni zadané hodnoty procesni veli€¢iny PID regulatoru. (Pouze ¢teni.)
Je zobrazeno pouze v pripadg, je-li aktivni funkce PID regulator.

(1) Potvrzeni zmény zadané hodnoty frekvence stisknutim tocitka (ENT) neni potfebné.

X Hvézdickou oznadené parametry se zobrazi pouze tehdy, byla-li v jiném menu aktivovana funkce, ktera s timto parametrem
souvisi. Vice informaci o této funkci naleznete v popisu prisluSného menu.

(’ Parametry oznacené timto symbolem Ize nastavovat v zablokovaném stavu i za provozu frekvenéniho ménice.
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Menu DISPLAY
1 -

Monitorovani provoznich veli &in [1 [] ~

Parametry menu v tomto menu umozriuji zvolit provozni veliinu frekvenéniho ménice, ktera bude dale
monitorovana na displeji frekvenéniho ménice.

Pokud je frekvenéni méni¢ v provozu, Ize ota¢enim tocitka zvolit pozadovanou provozni veli¢inu a po jeho stisku
(ENT) se hodnota zvolené provozni veli€iny zobrazi na displeji frekvenéniho ménice. Po opétném stisku toc&itka

(ENT) se zobrazi jednotky ve kterych je veli¢ina zobrazovana.
Tovarné nastavena veli€ina pro monitorovani je zadana hodnota frekvence se znaménkem pred obvodem ramp

Frh.
Zmeéna zobrazované provozni veli€iny se ulozi do paméti frekvenéniho ménice po stisknuti to¢itka ENT po dobu

delSi, nez 2 s.

Organizace parametr Gvmenu /1[0~ - X )% @ -

ENT_

Poznamka: Uvedené hodnoty parametrd §[70 5 |0 e

. . PR 0 O units ESC 4

jsou pouze ilustrativni 1°=
|

(1) Zobrazeno pouze s externim
grafickym obsluznym terminalem
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Kéd funkce

Néazev funkce/popis | | Jednotky

dr |1

[1 MENU POHON] [1 DRIVE MENU]

-EF -

[1.2 ZOBRAZENI] [1. 2 MONITORING]

Zobrazeni parametrd v tomto submenu zavisi na nastaveni frekvenéniho ménice.

R 10 1

0O

[ZH AIV1] [Image input AIV1] %
Zadana hodnota frekvence z obsluzného terminalu (virtualni analogovy vstup)

frekven éniho m énice

Zobrazeni zadané hodnoty frekvence prostfednictvim toc€itka obsluzného terminalu frekvenéniho
ménice.

FrH

[Zadana hodnota f] [Frequency ref.] Hz

Zadanéa hodnota frekvence se znaménkem p  Fed obvodem ramp

Zobrazeni Zadané hodnoty vystupni frekvence nezavisle na kanalu, kterym je zadana hodnota zadavana.
(Pouze pro ¢teni) Zadana hodnota neni zobrazena, je-li kanal fizeni zvolen HMI nebo virtualni Al.

SEFr

[Vystupni frekvence] [Stator Frequency] Hz

Hodnota frekvence se znaménkem za obvodem ramp

Zobrazeni aktualni statorové frekvence motoru. (Vystupni frekvence frekvenéniho meénice.)

LFr

[ZH externi HMI] [HMI Frequency ref.] Hz

Zadanéa hodnota frekvence z externiho obsluzného ter  minalu

Zobrazeni Zadané hodnoty vystupni frekvence z externiho obsluzného terminalu. Parametr je pfistupny
pouze v pfipadé, byla-li funkce aktivovana.

nF r
0O *

[Nasobici koef.] [Multiplying coeff.] %

Nasobici koeficient

Parametr multiplika¢ni koeficient je pfistupny, pokud je pro graficky terminal konfigurovana nasobici zadana
hodnota [Nasobici zad.h.2] MA2 nebo [Nasobici zad.h.3] MA3.

Mnrir

[Méfend vyst.fr.] [Measured output fr.] Hz

Mérend vystupni frekvence

Hodnota se znaménkem. Parametr mérena vystupni frekvence je pfistupny, je-li pouzit pfidavny modul
pro monitorovani otac¢ek motoru, typové oznac¢eni VW3A3620.

[Vyst.frekvence] [Output frequency] Hz

Vystupni frekvence

Zobrazeni vypoctené hodnoty vystupni frekvence frekvenéniho ménice se znaménkem pro stanoveni otacek
motoru.

Fas

[ZH frekv.vstup] [Pulse in. work. freq.] (FqS) Hz

Zadana hodnota z frekven €éniho vtupu

Zobrazeni zadané hodnoty vystupni frekvence zadavané frekvenénim vstupem. Pouze pro ¢teni.

ul n

[Napéti sité] [Mains voltage] (uLn)

Napéti sité

Zobrazené hodnota je vypocitana z hodnoty napéti v ss meziobvodu frekvenéniho ménice. Ménic v
zablokovaném stavu nebo motor v chodu.

EHr

[Teplota motoru] [Motor thermal state] (tHr) %

Tepelny stav motoru

Zobrazeni tepelného stavu motoru. Pfi pfekro¢eni 118 % dojde k zablokovani frekvenéniho ménice a
hlaSeni poruchy prehrati motoru o L F.

EHd

[Teplota ménice] [Drv.thermal state] (tHd) %

Tepelny stav frekven €niho m énice

Zobrazeni tepelného stavu frekvenéniho ménice. Pri prekroceni 118 % dojde k zablokovani frekvenéniho
meénice a hlaSeni poruchy prehrati frekvencniho ménice o HF .
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Kaéd funkce

Néazev funkce/popis | | Jednotky

dr |-

B [1 MENU POHON] [1 DRIVE MENU]

non -

O [1.2 ZOBRAZEN!I] [1.2 MONITORING]

Zobrazeni parametrll v tomto submenu zavisi na nastaveni frekvenéniho ménice.

nnao -

= [ZOBRAZENI-MOTOR] [MONIT.MOTOR]

5 F 4 |[Otacky motoru] [Motor speed] 1/min
Zobrazeni otaek motoru za minutu.

L/ o F |[Napéti motoru] [Motor voltage] v
Zobrazeni napéti motoru.

o P~ |[Vykon motoru] [Motor power] %
Zobrazeni vykonu motoru. (100 % je jmenovity vykon motoru) Hodnota vypocitana z méfeného proudu.

o E ~ |[Moment motoru] [Motor torque] %
Zobrazeni krouticiho momentu na hfideli motoru. (100 % je jmenovitd hodnota.)
Hodnota vypocitana z méfeného proudu

L [ ~ |[Proud motoru] [Motor current] A
Zobrazeni méfené hodnoty proudu motoru.

| 2 E [1|[Tepelmy stav 12t] [I2t overload level] %

Zobrazeni tepelného stavu 12t.
Parametr je pfistupny, je-li aktivovano dynamické proudové omezeni, zavislé na tepelném stavu motoru
[12t omezeni 1] [12t model activation] /£ E A =[Ano] [Yes] HE 5.

ron -

= [ZOBRAZENI V/V] [I/O MAP]

L IA -

[ZOBRAZENT LI] [LOGIC INPUT CONF.]

L 1A
LERA
LA IA
LAZA

[Zobr.konfig.LI1] [LI1 assigment]

Parametry slouzi pouze pro &teni.

Slouzi pro zobrazeni vSech funkci, pro které je dany vstup konfigurovan. Pokud neni logicky vstup
konfigurovan pro zadnou funkci, zobrazi se hlaSeni [Ne] (no).

Pro listovani v seznamu konfigurovanych funkci pouzijte navigacni tocitko. Je-li jeden vstup konfigurovan
pro vice funkci, ovéfte, zda jsou slucitelné.

PFi pouziti grafického terminalu je téZ mozné zobrazeni nastaveného zpozdéni vstupu[ZpoZdéni aktivace
Lle] [LIe On Delay] Led.

L .51

[Zobr.stavu LI] [State of logic Inputs LI1 to LI6]

Slouzi pro zobrazeni aktualniho logického stavu vstupl LI1 aZ LI6. (Sviti-li horni segment,
pFislusSny vstup je ve stavu log. 1, sviti-li dolni segment, pfislusny stup je ve stavu log. 0)
Napfiklad na obrazku: LI1 a LI6 jsou ve stavu log. 1, LI2 aZ LI5 ve stavu log. 0.

State 1 l”‘ "“l
| | | |
State 0 + - - - —

LIt L2 LI3 L4 L5 L6

r==n r—=—na

L .52

[Zobr.stavu STO] [State of Safe Torque Off]

Slouzi pro zobrazeni aktualniho logického stavu vstupt LA1, LA2 a STO. (Sviti-li horni segment,
pFislusny vstup je ve stavu log. 1, sviti-li dolni segment, pfislusny stup je ve stavu log. 0)

State 1 r—-~n
| |

|
State 0 I__I I__I l_ l l__JI

"LA1LA2” STO

-
|

Napriklad na obrazku: LAl a LA2 jsou ve stavu log. 0, STO (bezpe€né odpojeni) ve stavu log. 1.
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Kéd fun kce

Néazev funkce/popis [ [ Jednotky

1ar -

[ZOBRAZEN'I V/V] [|/O MAP] (pokracovani)

A IA -

[ZOBRAZENI Al]l [ANALOG INPUT IMAGE]

A . IC

A.3C

[AI1] [AIL] aZ [AI3] [AI3] v

Hodnota analogového vstupu.

R I IA

A 13A

no
Fr |
Fr?d
SA2
P IF
EAR
dAZ
P In
FP |
S5A3
Fr Ib
dA3
FLOLC
NnAe2
nA3a
FES
IAO |

1A 10

[Zobr.konfig.All] [All assigment] az [Zobr.konfig.Al3] [Al3 assigment]

Parametry slouzi pouze pro &teni.

Slouzi pro zobrazeni vSech funkci, pro které je dany vstup konfigurovan. Pokud neni analogovy vstup
konfigurovan pro zadnou funkci, zobrazi se hlaSeni [Ne] nO.

Pro listovani ve funkcich pouZijte naviga¢ni to€itko. Je-li jeden vstup konfigurovan pro vice funkci, ovérte,
zda jsou slucitelné.

[Ne] [No]: Neni konfigurovano pro zadnou funkci.

[Kanal Fr1 ZH] [Ref.1 channel]: Kanal 1 pro zadavani zadané hodnoty.

[Kanal Fr2 ZH] [Ref.2 channel]: Kanal 2 pro zadavani Zadané hodnoty.

[Sougtova ZH 2] [Summing ref. 2]: 2. soudtova Zadana hodnota.

[zV PID] [PID feedback]: Zpétna vazba regulatoru PI.

[Al omezeni M] [Torque limitation]: Analogovy vstup pro omezeni krouticiho momentu.
[Rozdilova ZH 2] [Subtract. ref. 2]: Rozdilova z4dana hodnota 2.

[PID ru¢né] [Manual PID ref.]: Analogovy vstup pro ru¢ni zadavani ota¢ek PID. (auto-man)
[Predikt. ZH PID] [PID speed ref.]: Zadavani otadek regulatoru PID. Vstup pro prediktivni zadavani otacek.
[Sougtova ZH 3] [Summing ref. 3]: Souétova z&dana hodnota 3.

[Kandl zad.h.1B] [Ref.1B channel]: Kanal Zzadané hodnoty 1B.

[Rozdilova ZH 3] [Subtract. ref. 3]: Rozdilova z4dana hodnota 3.

[ZH mistni fizeni] [Forced local]: zdroj Zadané hodnoty po nuceném piechodu do mistniho fizeni.
[Nasobici ZH 2] [Ref. 2 multiplier]: Nasobici Zadana hodnota 2.

[Nasobici ZH 3] [Ref. 3 multiplier]: Nasobici Zadana hodnota 3.

[Konf.vstup vazeni] [Weight input]: Externi vstup pro vazeni.

[FB Al01] [IAO1]: Funkéni bloky: Analogovy vstup 01.

[FB AI10] [IA10]: Funkéni bloky: Analogovy vstup 10.

uiL i

[Min.hodnota Al1] [AlI1 min value] az [Min.hodnota Al3] [AI3 min value] V (mA)

Napéti (proud pro Al3) pro zadanou hodnotu 0%

g
=
Ly

[Max.hodnota Al1] [Al1 min value] aZ [Max.hodnota Al3] [AlI3 min value] V (mA)

Napéti (proud pro Al3) pro zadanou hodnotu 100%

D=
I-
w:

o
uJ -
T

[Filtr AIL] [AIL filter] aZ [Filtr AI3] [AI3 filter] s

Casovéa konstanta filtru analogového vstupu
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Ké6d funkce Néazev funkce/popis | | Jednotky
1 I7 - [ZOBRAZEN' V/V] [l/O MAP] (pokracovani)
A | A - |[ZOBRAZENI AO] [ANALOG OUTPUT IMAGE]
H o | [ |[Zobrazeni AO1] [AO1C]
QO Aktudlni hodnota analogového vystupu.
H o | |[Zobr.konfig.AO1] [AO1 assigment]
Parametr slouzi pouze pro &teni.
Slouzi pro zobrazeni funkce, pro kterou je vystup konfigurovan. Pokud neni analogovy vystup konfigurovan
pro zadnou funkci, zobrazi se hlaSeni [Ne] no.
w o L] [[Min. U AO1] [Al1 min value] \Y
* Napéti pro hodnotu analogového vystupu 0% (Je-li nastaveno [Typ AO1] = [Napétovy] [Voltage] [ w)
w0 H | |[Max. UAO1] [All min value] Y
* Napéti pro hodnotu analogového vystupu 100% (Je-li nastaveno [Typ AO1] = [Napétovy] [Voltage] [0 )
H [OL | |[Min. 1 AO1] [All min value] mA
* Proud pro hodnotu analogového vystupu 0% (Je-li nastaveno [Typ AO1] = [Proudovy] [Current] O A)
H [1 H | |[Max.hodnota | AO1] [All min value] mA
* Proud pro hodnotu analogového vystupu 0% (Je-li [Typ AO1] = [Proudovy] [Current] (OA))
H 5 [ | |[Normovani AO1 min.] [Scaling AO1 min] %
Minimélni hodnota zobrazované veli¢iny AO1
H 5 H | |[Normovani AO1 max.] [Scaling AO1 max] %
Maximalni hodnota zobrazované veli¢iny AO1
A [0 | F |[Filtr AO1] [AO1 filter] s

Casové konstanta filtru analogového vystupu
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dr I-—>0N000-— 100-—. ..

Kéd funkce

Nazev funkce/popis [ Jednotky

dr |-

[1 MENU POHON] [1 DRIVE MENU]

non -

[1.2 ZOBRAZENI] [1.2 MONITORING]

Parametry zobrazené v tomto submenu zavisi na nastaveni frekvenéniho ménice

SAF -

[STAV BEZPE ENOST] [MONIT. SAFETY]

Monitorovani stavu bezpecénostnich funkci ménice. Vice informaci naleznete v dokumentu "Safety Manual"

S5EoS

[Stav STO] [STO status] (StoS)

Slouzi pro zobrazeni stavu bezpeénostni funkce bezpeéné odpojeni STO (Safe Torque Off)
Mozné hodnoty:
idLE = Funkce STO neni aktivni, StO = funkce je aktivni, FLt = porucha STO.

S5L55

[Stav SLS] [SLS status] (SLSS)

Slouzi pro zobrazeni stavu bezpeénostni funkce bezpecné otacky SLS (Safe Limited Speed)

Mozné hodnoty:

nO= funkce SLS neni konfigurovana, idLE = funkce SLS neni aktivni, SS1 = probiha rozbéh/dobéh na
nastavenou hodnotu bezpeénych otacek, SLS = funkce SLS je aktivni, StO= funkce STO je aktivni, FLi=
porucha STL

55 15

[Stav SS1] [SS1 status] (SS1S)
Slouzi pro zobrazeni stavu bezpecnostni funkce bezpecné zastaveni kategorie 1 SS1 (Safe Stop 1)

no = funkce SS1 neni konfigurovana, idLE = Funkce SS1 neni aktivni, SS1 = probiha dobéh po rampé SS1,
StO = funkce STO je aktivni, FLt = porucha SS1.

5MNs5

[Stav SMS] [SMS status] (SMSS)

Slouzi pro zobrazeni stavu bezpeénostni funkce maximalni bezpe¢né otacky SMS (Safety Maximum Speed)
Mozné hodnoty:

nO= funkce SMS neni konfigurovana, oFF = funkce SMS je aktivni, Fti =
SMS, FtO= dosazeno maximalnich otaéek SMS.

Interni porucha bezpec¢nostni funkce

LdL5S

[Stav GDL] [GDL status] (GdLS)

Slouzi pro zobrazeni stavu bezpeénostni funkce ovladani zamku dvefi GDL (Guard Door Locking)

Mozné hodnoty:

nO = funkce GDL neni konfigurovana, OFF = funkce GDL neni aktivni, Std = probih& ¢asovani — kratké
zpozdéni, LGd = probiha ¢asovani — dlouhé zpozdéni, On = funkce GDL je aktivni, FLt= interni porucha GDL

SFFE

[Bezpecnostni registr] [Safety fault reg.] (SFFE)

Slouzi pro zobrazeni stavu 16-ti bitového registru pro monitorovani poruchovych stav bezpecnostnich funkci
Bit 0 = 1: Signal na logickém vstupu neni stabilni. Ovéfte nastavenou hodnotu zpozdéni LI. (Debounce time.)
Bit 2 = 1: V pribéhu bezpe¢ného zastaveni SS1 doslo ke zméné sméru otaeni motoru.

Bit 3 = 1: Otac¢ky motoru mimo povoleny rozsah béhem bezpecného zastaveni SS1.

Bit 6 = 1: Pfi aktivni funkci bezpecné otacky SLS doslo ke zméné sméru otaceni motoru.

Bit 7 = 1: Ota¢ky motoru mimo povoleny rozsah bezpec¢nych otacek SLS.

Bit 13 = 1: Nefunk¢ni méfeni otacek.

Bit 14 = 1: Zemni zkrat vinuti motoru.

Bit 15 = 1 Zkrat mezi fazemi vinuti motoru.

Poznamka: Bity 1, 4, 5, 8 az 12 nemaji vyznam.

NFb -

[STAV FB] [MONIT. FUN. BLOCKS]

Monitorovani stavu funkénich blokd. Vice informaci naleznete v manualu ATV320 - funkéni bloky.

F b

[IDENTIFIKACE FB] [FB IDENTIFICATION]

Identifikace funkénich blokd. Vice informaci naleznete v manualu ATV320 - funkéni bloky

cnnmn-

[KOMUNIKACE] [COMMUNICATION MAP]

Monitorovani parametrd komunikace. Vice informaci naleznete v uzivatelském manualu ATV320.
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[STAV PID] [MONIT. PI]

* Zobrazeni provoznich veli¢in PID regulatoru. Menu je k dispozici, pokud je PID regulator aktivovan,
tzn. je-li nastaveno [Konfig. ZV PID] [PID feedback ass.] F | F #[Ne] [No] ~ 0.
~ P ;| [Interni ZH PID] [Internal PID ref.] (rPi)
O * i - ,
Interni Zadan& hodnota procesni veli¢iny PID regulatoru.

~ P E | [Reg. odchylka PID] [PID error] (rPE)

* Regulaéni odchylka PID regulatoru.

~ F F | [Skut.hodnota PID] [PID feedback] (rPF)

* Skute¢na hodnota regulované procesni veli¢iny PID regulatoru.

~ P [ | [ZHPID] [PID reference] (rPC)

* Zadana hodnota procesni veliiny PID regulatoru, zadavana prostfednictvim grafického obsluzného

terminalu.
~ P o | [Vyst. hodnota PID] [PID Output] (rPo) Hz

Vystupni hodnota PID regulatoru s omezenim otagek. (Zadana hodnota vystupni frekvence.)

43




Menu 1.3 KONFIGURACE:

Rezim konfigurace a nastavenim éniée [ o rn F

Organizace paramer Gvmenu [ on F

Konfiguraéni menu zahrnuje 4 ¢asti:

1 Osobni menu 14~ -, které obsahuje 11 tovarné prednastavenych parametrd. (Z toho 9 je standardné
pFistupnych). Menu Ize dle potfeby doplnit prostfednictvim software pro konfiguraci, nastaveni a ovliadani
frekvenénich méni¢d SoMove az na 25 parametrd.

Q al C O —’ENT Ol _ &
9 L ZN g = O 9 s O
ESC )
- "" 2 Menu F [ 5 -, které slouzi pro uloZeni /
or—— ®) vyvolani souboru s konfiguraci a
QIF{ &5 nastavenim frekvenéniho méni¢e ATV 320
oL ©  do/z paméti EEPROM.
3.Parametr [ F [, ktery slouzi —_ ’+
pro nastaveni typu e} —— _‘ O
makrokonfigurace. ol [ F L o
Pozn.: Makrokonfigurace = varianta @ 1
tovarniho nastaveni. —_ -
(Pouziti vhodné ! ENT
makrokonfigurace 8 "= O ——— 8 E 1T = ®
zjednodusuje nastaveni ménice) el “ = "o el ""! e
ESC °45 n
+ :
(@) = (]
o » - O II =l =
4. Menu F UL L umoznuje pristup eL- - - @)
ke vSem ostatnim parametram. . +
Y
Obsahuje 10 podmenu: 8 - _|®
- [ZAKLADNI PARAMETRY] 5 /7 - ol=" = lo

-[NASTAVENI] SEE - -1 o
- [PARAMETRY MOTORU] dr [ -

O . O
- [KONFIGURACE VIV] _ o - ol .0 -
-[RIZEN[| CEL - . O
- [FUNKENI BLOKY] F k11 - - o
- [APLIKA CNi FUNKCE] F un - 8 — @)
-[PORUCHY] F L E - el £ L o
- [KOMUNIKACE] [ o1 - =1 o}
- [PRISTUPOVA PRAVA] L AL - o ' e
O /I: Il_/ !/-l/ .
O I _ O
— "+
= ENT @=ESC SE 1@
I ey 5
@) n @)
O_ V+ @)
TIP: ol = LB -
Postup p Fi obnoveni vSech parametr 0 do tovarniho nastaveni: @ \ @)
- -
1/ [Zdroj konfigurace] F L 5 1 nastavte [Makro] 1 n y
2/ [SKUPINY PARAMETRU] F r 4 - nastavte [VSe] AL L 8 = ad ' rE = ®
3/ [Tovami nastaveni] [ F 5 nastavte [Ano] 4 E 5 (viz nasl. stranu) | = = 8 0O
A
0O V+ @)
O I’_ II__II I/__
O O
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Menu tovarni nastaveni

FL5-

Kéd funkce N&zev funkce/popis | Rozsah nastaveni | Tovarni nastaveni
dr - | [1 MENU POHON] [1 DRIVE MENU]
L onF -|[1.3 KONFIGURACE] [CONFIGURATION]
F L5 - | [TOVARNI NASTAVENI] [FACTORY SETTING]
F [ 5 ,|[Zdroj konfigurace] [Config.Source] (FCSI) [Makrokonfigurace] (ini)
Volba zdroje dat pro konfiguraci a nastaveni frekve ~ néniho m énice.
+n 1 | O [Makrokonfigurace] [Macro-Conf] (ini): Tovarni nastaveni. Navrat do jednoho ze zvolenych tovarnich
nastaveni — tzn. makrokonfigurace.
L F L 1|03 [Konfigl] [Config 1] (CFG1): Konfigurace 1
C F L2 | O [Konfig2] [Config 2] (CFG2): Konfigurace 2
Poznamky:
¢ Pokud je aktivni funkce prepinani konfiguraci frekvencniho ménice, moznosti volby
ani [Konfig 1] (CFG1), ani [Konfig 2] (CFG2) nejsou pristupné.
Pro natazeni predtim pfipravené a uloZzené konfigurace [Konfig 1] (Strl) nebo [Konfig 2] (Str2) zvolte zdroj
konfigurace [Zdroj Konfigurace] (FCSi) = [Config 1] (CFG1) nebo [Config 2] (CFG2) a poté prejdéte do
tovarniho nastaveni [Tovarni nastaveni] [Goto FACTORY SETTINGS] (GFS) = [Ano] (YES).
F Y [[SKUPINY PARAMETRU] [PARAMETER GROUP LIST]
Seznam skupin parametr 4, které maji byt p Fepsany.
Poznamka: V tovarnim nastaveni a po navratu do tovarniho nastaveni je seznam prazdny.
AL L |O[VvSe]][All (ALL): Prepsat vSechny parametry. (funkéni bloky budou pfepséany také)
4 ~ 1| & [Menu pohon] [Drive menu] (drM): Pfepsani menu 1 - pohon [1. POHON] kromé& menu
[KOMUNIKACE] . V menu [2.4 KONFUGURACE DISPLEJE] se parametr [Standardni] (GSP)
nastavi na [Ne] (no).
Mo E | O [Parametry motoru] [Motor param] (Mot): PFepsat parametry motoru.
Nasledujici volby jsou pfistupné pouze v pfipadé, je-li [Zdroj konfigurace] (FCSi) = [Makro] (ini):
[ o |0 [Komunikace] [Comm. menu] (CoM): Prepsat parametry menul.9 - KOMUNIKACE, mimo bud
[Adresa 1.vstup.slova] (nMA1) aZz [Adresa 8.vstup.slova] (NMA8)
nebo [Adresa 1.vyst.slova] (nCA1) az [Adresa 8.vyst.slova] (NnCA8)
4 , 5 | O [Konfig. displeje] [Display config] (diS): Pfepsani menu [3.3 MONITORING CONFIG.] (MCF-)
[ F 5 | [Tovarni nastaveni] [Goto FACTORY SETTINGS]
Névrat do tovarniho nastaveni
; Navrat do tovarniho nastaveni je mozny pouze tehdy, je-li zvolena alespori jedna skupina parametrd
* Z 2s pro piepsani.
~ o | B [Ne] (no)
y £ 5 | O [Ano] (YES): Zméni se automaticky zpét na (nO) po pfepsani zvolenych parametrd.
5 [ 5§ ,|[UloZeni konfigurace] [Save config] (SCSI) [Ne] (no)
UloZeni konfigurace a nastaveni
n o | 0 [Ne] [No] (no)
5 k ~ g | O [Konfig 0] [Config 0] (Str0): Pro uloZeni stisknéte klavesu ENT po dobu 2 s.
5k ~ || O [Konfig 1] [Config 1] (Strl): Pro uloZeni stisknéte klavesu ENT po dobu 2 s.
5k ~ 2 | O [Konfig 2] [Config 2] (Str2): Pro uloZeni stisknéte klavesu ENT po dobu 2 s.
Aktivni konfigurace, kterd ma byt uloZzena se pro vybér nezobrazi. Napfiklad pokud je aktivni konfigurace
* onfig tr0), je k dispozici pro vybér pouze [Konfig trl) a [Konfig tr2).
Konfig 0] (Str0), je k di ici ybé Konfig 1] (Strl) a [Konfig 2] (Str2)
Parametr se automaticky zméni na [Ne] (no) po provedeni operace uloZeni.
[ F [ |[Makrokonfigurace] [Macro configuration] (CFG) [Start/Stop] (StS)
. Makrokonfigurace
* S 2s
5 E 5| O [Start/Stop] [Start/Stop] (StS): Start/stop
Hd L | O [Manipulace] [M. handling] (HdG): Manipulace s materidlem
H 5 E | O [Zdvih] [Hoisting] (HSt): Zdvih
L E n | O [VSeobecna] [Gen. Use] (GEn): VSeobecné pouziti
F 1 d | O [PID regulace] [PID regul.] (Pid): PID regulace
n E E | O [Komunikace] [Network C.] (nEt): Komunikace

UPOZORNENI: Pro zménu nastaveni parametru makrokonfigurace stlaéte navigaéni tocitko ,ENT* minimalné po
dobu 2 s. Ovérte, zda je schema zapojeni vstupd a vystupd frekvenéniho ménice pro zvolenou makrokonfiguraci

vhodné.

* Hvézdi¢kou oznacené parametry se zobrazi pouze tehdy, byla-li v jiném menu aktivovana funkce, ktera s timto
parametrem souvisi. Vice informaci o této funkci naleznete v popisu prislusného menu.
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Funkce V/V v jednotlivych makrokonfiguracich

Vstup/ | [Start/stop] [Manipulace s [VSeob. pouziti] [Zdvih] [PID regulator] [Komunikace]
vystup mater.]
[Start/Stop] [M.Handling] [Gen. Use] [Hoisting] [PID Regul.] [Network C.]
All Kanal zadané | Kanal zadané Kanal zadané Kanal zadané Kandl zadané hodnoty | Kanal zadané
hodnoty 1 hodnoty 1 hodnoty 1 hodnoty 1 1(1) hodnoty 2 (2)
Al2 Nepfifazeno | Souctova zadana | Souctova zadana | Nepfifazeno Skute¢néa hodnota Nepfifazeno
hodnota 2 hodnota 2 regulované veli¢iny
Al3 Nepfifazeno | Nepfifazeno Nepfifazeno Nepfifazeno Nepfifazeno Nepfifazeno
AO1 Nepfifazeno | Nepfifazeno Nepfifazeno Nepfifazeno Nepfifazeno Nepfifazeno
R1 Bez poruchy | Bez poruchy Bez poruchy Bez poruchy Bez poruchy Bez poruchy
R2 Nepfifazeno | Nepfifazeno Nepfifazeno Ovladani Nepfifazeno Nepfifazeno
externi brzdy
LI1 (3) | Chod vpied Chod vpred Chod vpred Chod vpred Chod vpred Chod vpred
LI2 (3) | Chod vzad Chod vzad Chod vzad Chod vzad Chod vzad Chod vzad
LI3 (3) | Nepfifazeno |2 predvolené Pomalé otacky Reset poruchy | Reset integracni slozky | Pfepnuti na
otacky (Jogging) PID regulatoru kanal zadané
hodnoty 2
LI4 (3) | Nepfifazeno |4 predvolené Reset poruchy Externi porucha | 2 pfedvolené zadané Reset poruchy
otacky hodnoty regulované
veli¢iny PID
LI5 (3) | Nepfifazeno | 8 predvolenych Omezeni Nepfifazeno 4 predvolené zadané Nepfifazeno
otacek momentu hodnoty regulované
veli¢iny PID
LI6 (3) | Nepfifazeno | Reset poruchy Nepfifazeno Nepfifazeno Nepfifazeno Nepfifazeno
LI1 (4) | Stop Stop Stop Stop Stop Stop
LI2 (4) | Chod vpred Chod vpred Chod vpred Chod vpred Chod vpred Chod vpred
LI3 (4) | Chod vzad Chod vzad Chod vzad Chod vzad Chod vzad Chod vzad
LI4 (4) | Nepfifazeno |2 predvolené Pomalé otacky Reset poruchy | Reset integracni slozky | Pfepnuti na
otacky (Jogging) PID regulatoru kanal zadané
hodnoty 2
LI5 (4) | Nepfifazeno |4 predvolené Reset poruchy Externi porucha | 2 pfedvolené zadané Reset poruchy
otacky hodnoty regulované
veli¢iny PID
LI6 (4) | Nepfifazeno |8 predvole-nych | Omezeni Nepfifazeno 4 predvolené Zadané Nepfifazeno
otacek momentu hodnoty regulované
veli¢iny PID
Klavesy grafického obsluzného terminalu
Klave- | Nepfifazeno | Nepfifazeno Nepfifazeno Nepfifazeno Nepfifazeno Ovladani
sa F1 grafickym
termindlem
Klavesy | Nepfifazeno | Nepfifazeno Nepfifazeno Nepfifazeno Nepfifazeno Nepfifazeno
F2, F3,
F4

(1) Z&dana hodnota regulované veliginy pro PID regulator, (2) Jako kanal Zzadané hodnoty 1 je nastaven Modbus. Pfed pouZitim
komunikace Modbus je potfebné nastavit adresu. [Adresa Modbus] (Add), (3) 2-vodi¢ové ovladani, (4) 3-vodicové ovladani
Poznamka: Tovarni konfigurace a nastaveni frekvencniho ménice odpovida makrokonfiguraci Start/stop.

Ostatni nastaveni a konfigurace

Pouze v makrokonfiguraci Zdvih (Hoisting) dojde dale (kromé vySe uvedené zmény konfigurace V/V)
k nasledujici zméné nastaveni parametru:

* [Typ pohybu] [Movement type] (bSt) = [Zdvih] [Hoisting] (UETr)

» [Pom.kontakt brzdy] [Brake contact] (bCi) = [Ne] [No] (no)

* [Smér pusobeni momentu] [Brake impulse] (biP) = [Nahoru] [Yes] (YES)

« [Proud pfi odbrzdéni] [Brake release | FW] (ibr) = [Jmen. proud motoru] [Rated mot.current] (nCr)

« [Doba odbrzdéni] [Brake Release time] (brt) = 0.5 s
« [Frekvence pfi odbrzdéni] [Brake release freq] (bir) = [Auto] [Auto] (Auto)

« [Frekvence pfi zabrzdéni] [Brake engage freq] (bEn) = [Auto] [Auto] (Auto)

« [Doba zabrzdéni] [Brake engage time] (bEt) =0's
« [Brzda pfi reverzaci] [Engage at reversal] (bEd) = [Ne] [No] (no)

« [Skok frekv.pfi reverzaci] [Jump at reversal] (JdC) = [Auto] [Auto] (Auto)
* [Zpozdéni novy rozbéh] [Time to restart] (ttr)=0's
* [Proudovéa rampa] [Current ramp time] (brr) =0 s
* [Nizké otacky] [Low speed] (LSP) = Jmenovity skluz, vypocitany frekvenénim méni¢em

* [Vypadek vyst. faze] [Output Phase Loss] (oPL) = [Ano] [Yes] (YES) Nastaveni nelze zménit
* [Letmy start] [Catch on the fly] (FLr) = [Ne] [No] (no) Nastaveni nelze dodate¢né zménit
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Menu zakladni parametry 5 1 -

Kdd funkce Néazev fun kce/popis | Rozsah nastaveni | Tovarni nastaveni
COnF |[1.3 KONFIGURACE] [CONFIGURATION]
FullL

[TOVARNI NASTAVENI] [FACTORY SETTING]

5.1 -

[ZAKLADNI PARAMETRY] [SIMPLY START]

ECLC

cr

irc

T 25 x

[2/3-vodi¢.ovladani] [2/3 wire control] (tCC) [2-vodigové] (2C)
Volba 2-vodi ¢ového nebo 3-vodi ¢ového ovladani.

O [2-vodi¢oveé] [2 wire] (2C): 2-vodi €ové ovladani

2-vodi¢ové ovladani znamena ovladani trvalou Urovni signalu nebo hranou signalu. Funkce chod vpred,
resp. chod vzad je aktivni, pokud je pfislusny logicky vstup uveden do stavu log.1

Ptiklad zapojeni: (Pozitivni logika — ,source®)

ATVeee

| +24 L1 Llx

= G- LI1: chod vpred
\B\S

LIx: chod vzad

O [3-vodic¢oveé] [3 wire] (3C): 3-vodi ¢ové ovladani

3-vodic¢ové ovladani — ovladani impulzem: funkce chod vpred, resp. chod vzad je aktivovana kratkodobym
uvedeni prislusného logického vstupu do Urovné log.1. Aktivace prisluSné funkce se zrusi (stop)
kratkodobym uvedenim logického vstupu LI1 do Grovné log.0.

PFiklad zapojeni: (Pozitivni logika — ,source®)

IATVeee
I 424 LM LI2 LIx

L —

i LI1: stop
|

LI2: chod vpred

LIx: chod vzad

A VAROVANI

NEOCEKAVANE CHOVANI FREKVEN CNIHO MENICE

Parametr volba 2-vodicového nebo 3-vodi¢ového ovladani je nutné nastavit jako prvni.

Po jeho nastaveni se parametry [Konfig. chod vzad] [Reverse assign.] (11S) a typ 2-vodi¢ového ovladani
[2-vodicové - typ] [2 wire type] (tCt) a vSechny funkce, které ovliviiuji logické vstupy vrati do tovarniho nastaveni!
Do tovarniho nastaveni se vrati také vSechny zmény, které byly pred tim ve zvolené makrokonfiguraci provedeny.
Ovéfte vhodnost zapojeni logickych vstupl pro zvolenou konfiguraci V/V.

V pripad é nerespektovani uvedenych pokyn & maze dojit k usmrceni nebo vaznému Grazu.

47




Kod funkce

Nézev funkce/popis | Rozsah nastav eni [ Tovéarni nastaveni

CFLC

Z 2s *
SES
HdG
HSE
LEn
P .d
nEE

B [Makrokonfigurace] [Macro configuration] (CFG)
Makrokonfigurace

[Start/Stop] (StS)

O [Start/Stop] [Start/Stop] (StS): Start/stop

O [Manipulace] [M. handling] (HdG): Manipulace s materialem
O [zdvih] [Hoisting] (HSt): Zdvih

O [VSeobecnd] [Gen. Use] (GEn): VSeobecné pouziti

O [PID regulace] [PID regul.] (PId): PID regulace

O [Komunikace] [Network C.] (nEt): Komunikace

LLCFL
*

no
sEE

[Upravend konfig.] [Customized macro] (CCFG)
Upravena makrokonfigurace.

Hodnota 4 E 5 se zobrazi , doSlo-li ke zméné alespon jednoho parametru.
O [Ne] (no)

O [Ano] (YES): Hodnota se po pfepsani zvolenych parametrt automaticky zméni zpétna rn o.

Parametr je pouze pro cteni.

bEFr

50
60

[Frekvence sité] [Standard mot.freq] (bFr) [50 Hz] (50)

Frekvence sit é.

Nastaveni musi odpovidat frekvenci sité a frekvenci motoru dle typového Stitku

O [50 Hz] [50Hz IEC] (50): 50 Hz

O [60 Hz] [60Hz NEMA] (60): 60 Hz

Upozorn éni: Zména nastaveni parametru ovlivni nastaveni dalSich parametr(: [Jmen.napéti mot.]
[Rated motor volt.] (UnS), [Vysoké otacky] [High speed] (HSP), [Horni mez frekvence] [Freg. threshold]
(Ftd), [Jmen. frekv. motoru] [Rated motor freq.] (FrS) a [Maximalni frekvence] [Max frequency] (tFr).

1P L

nO

YES

[?Vypadek vst.faze] [Input phase loss] (iPL) Dle typové velikosti ménite
Chovéani m énicée p# vypadku jedné faze napajeciho nap éti.

O [Ne] [Ignore] (nO): Poruchovy stav neni vyhodnocovan.  Slouzi pro deaktivaci hldSeni poruchy pfi
jednofazovém napajeni frekvenéniho méni¢e nebo pfi napajeni do ss meziobvodu.

O [Volny dobéh] [Freewhel] (YES): HIaSeni poruchy, zablokovani m éniée, volny dob éh motoru.
Parametr je pfistupny pouze pro frekvenéni ménice s 3fazovym napéjecim napétim.

Pokud je funkce aktivni. dojde pfi vypadku jedné z fazi napajeciho napéti k hlaSeni poruchy vypadek faze
napéajeciho napéti [!!'Vypadek vst. faze] (PHF) se zablokovanim frekvenéniho ménice a volnym dobéhem
motoru. Pokud dojde k sou¢asnému vypadku dvou nebo vSech tfi fazi, frekvenéni méni¢ pokracuje v
¢innosti az do hlaSeni poruchy podpéti.

nPr

[Jmen.vykon mot.] [Rated motor power] (nPr)
Jmenovity vykon motoru.

Dle typové velikosti ménice

Jmenovity mechanicky vykon motoru dle jeho typového Stitku. Je- li nastavena frekvence sité = 50 Hz,
Udaj se zadava v kW, pokud je nastaveno 60 Hz, zadava se v HP.

unrn5

[Jmen.napéti mot.] [Rated motor volt.] (UNS) 100 aZ 480 V
Jmenovité nap éti motoru .

Dle typové velikosti ménice
a nastaveni frekvence sité

Jmenovité napéti motoru dle jeho typového Stitku.
ATV320eeeNM3e: 100 az 240 V, ATV320eeeN4e: 200 az 480 V

I'IEI'

[Jmen. proud motoru] [Rated mot. current] (nCr)0,25 az 1,5 In (1)
Jmenovity proud motoru.

Dle typové velikosti ménice

Jmenovity proud motoru dle jeho typového Stitku.

Frb5

[Jmen.frekv.motoru] [Rated motor freq.] (FrS)
Jmenovita frekvence motoru.

10 az 800 Hz 50 Hz

Jmenovita frekvence motoru dle typového Stitku. Tovarni nastaveni 50 Hz. Zméni se na 60 Hz,
je-li parametr frekvence sité b F ~ nastaven na hodnotu 60 Hz.
Parametr neni pfistupny, je-li [Typ fizeni] (Ctt) = [Synchronni bez ZV] (SYn).

n5SP

[Jmen.otacky motoru] [Rated motor speed] (NSP) 0 az 65 535 min' Dle typové velikosti méni¢e
Jmenovité otad ¢ky motoru.

Jmenovité otacky motoru dle jeho typového Stitku. Parametr neni zobrazen, pokud je nastaven parametr
[Typ Fizeni] (Ctt) = [Synchronni motor] (SYn).
Zobrazeni na integrovaném displeji frekvenéniho ménice: 0 az 9999 min?, dale 10,00 aZ 65,53 tisic min™.
Nékdy muze byt na typovém Stitku motoru misto hodnoty jmenovitych otaéek motoru uvedena hodnota
synchronnich otacek a hodnota skluzu v procentech nebo v Hz.
Jmenovité otacky motoru Ize potom spocitat (pokud je skluz uveden jako %) takto:
Jmenovité otacky = synchronni otacky x (100 — skluz v %) / 100
Nebo, pro motory s jmenovitym kmitoctem napajeciho napéti 50 Hz (pokud je skluz uveden v Hz)
Jmenovité otacky = synchronni otacky x (50 — skluz v Hz) / 50
Pfipadné pro 60 Hz motory(pokud je skluz uveden v Hz):
Jmenovité otacky = synchronni otacky x (60 — skluz v Hz) / 60

)

In je jmenovity proud frekven¢niho ménic¢e. Hodnotu In naleznete v katalogu ATV320 nebo na typovém Stitku

frekvenéniho ménice.
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Kdd funkce Nézev funkce/popis | Rozsah nastaveni [ Tovarni nastaveni

E F ~ |[Maximalni frekvence] [Max Frequency] (tFr) 10 aZ 1000 Hz 60 Hz
Maximalni frekvence.

Hodnota tovarniho nastaveni je 60 Hz, resp. 72 Hz, je-li parametr frekvence sité nastaven na hodnotu 60 Hz.
Maximalni hodnota je omezena nasledujicimi podminkami:
Nastaveni nesmi pfekrocit desetinasobek hodnoty parametru jmenovita frekvence motoru (FrS)

E o A |[Auto-tuning] [Auto-tuning] (tun) [Ne] (no)
Automatické nastaveni parametr a.

Vizmenu d~ [ -.

E o 5 |[Stav autotuningu] [Auto tuning status] (tuS) [Neprovedeno](tAb)
Stav automatického nastaveni parametr  &.

Hodnotu parametru Ize pouze &ist.
E A b | O [Neprovedeno] [Not done] (tAb): Je pouZita tovarn €& nastavena hodnota odporu statorového vinuti.
P E n d | O [Cekéani] [Pending] (PEnd): Je poZadavek na autotuning, ten véak prozatim nebyl proveden.
P r oL | O [Probihd] [In progress] (ProG): Autotuning probiha.
F A L | O[Selhani] [Failed] (FAIL): V prabéhu vykonavani autotuningu nastala chyba.
don E | O [Provedeno] [Done] (donE): Autotuning byl proveden  a zméfena hodnota odporu statoru je pouzita v
matematickém modelu pro Fizeni motoru.

5 E . A |[Hodnoty autotuningu] [Tune selection] (Stun) [Tovarni] (tAb)
Pouzité hodnoty nastaveni parametr & motoru.

Hodnotu parametru Ize pouze Eist.

E AL | O[Tovarni] [Default] (tAb): Je pouzita tovarn € nastavena hodnota odporu statorového vinuti.
ME A 5 | O [ZméFend] [Measure] (MEAS): Autotuning byl proveden a zméfena hodnota odporu statoru
je pouzita v matematickém modelu pro fizeni motoru.

[ » 5 | O [Upravena] [Custom] (CuS): Autotuning byl proveden ale nejméné jeden parametr, nastaveny
prostfednictvim automatického nastaveni parametri byl ndsledné zménén.

; E H |[Tepelna ochrana I] [Motor therm. current] (itH) 0,2az1,5In(1) Dle typové
Proud motoru pro tepelnou ochranu velikosti ménice

Proud motoru pro tepelnou ochranu - nastavi se jmenovita hodnota proudu motoru dle jeho typového Stitku.

H [ [ | [Doba rozbéhu] [Acceleration] (ACC) 0,01a76000s (2) 3,0s
Doba rozb éhu

C) Doba trvani rozbéhové rampy z 0 do hodnoty jmenovité frekvence motoru F ~ 5.
Zkontrolujte, zda nastavena hodnota neni pfili§ kratka ve vztahu k momentu setrvaénosti zatéze.
A E [ |[Doba dobéhu] [Deceleration] (dEC) 0,01a76000s (2) 3,0s
Doba dob éhu
() Doba trvani dobé&hové rampy z hodnoty jmenovité frekvence motoru F ~ 5, do 0.
Zkontrolujte, zda nastavena hodnota neni prili§ kratka ve vztahu k momentu setrvaénosti zatéze.
[ 5 P |[Nizké otacky] [Low speed] (LSP) 0 az 599 Hz 0 Hz
Nizké oté ¢ky
() Frekvence motoru pfi minimalni Zzaddané hodnoté otacek. Lze nastavit v rozmezi od 0 Hz do hodnoty nastave
parametru vysokeé otacky H 5 FP.
H 5 P |[Vysoke otacky] [High speed] (HSP) 0 aZ 599 Hz 50/60 Hz (3)
Vysoké ota ¢ky
() Frekvence motoru pfi maximalni zadané hodnoté otacek. Lze nastavit v rozmezi od hodnoty parametru
nizké otacky (LSP) do hodnoty parametru maximalni frekvence.
) In je jmenovity proud frekvenéniho ménic¢e. Hodnotu In naleznete v katalogu ATV320 nebo na typovém Stitku
frekvenéniho ménice.
2 Rozsah nastaveni 0,01 az 99,99 s, 0,1 az 999,9 s nebo 1 az 6 000 s dle nastaveni parametru [Krok nastaveni]

[Ramp increment] (Inr).
(3) Tovarni nastaveni 50 Hz se zméni na 60 Hz, je-li parametr frekvence sité & F ~ nastaven na hodnotu 60 Hz.

Vysvétleni pouzitych symboli:
Q Parametry Ize modifikovat v zablokovaném stavu frekvenéniho ménice i za chodu motoru.

Pro potvrzeni zmény nastaveni parametru stisknéte to¢itko ENTER po dobu 2 s.

* Parametry se zobrazi pouze tehdy, byla-li v jiném menu aktivovana funkce, ktera s timto parametrem souvisi. Vice
informaci o této funkci naleznete v popisu pfislusného menu.
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Menu nastaveni 5 F F -

Kdd funkce Nézev funkce/popis [ Rozsah nastaveni [ Tovarni nastaveni
LOnF |[1.3 KONFIGURACE] [CONFIGURATION]
FULL |[TOVARNI NASTAVENI] [FACTORY SETTING]
S EE - | [NASTAVENI] [SETTINGS]
; 1 r~ |[Krok nastaveni] [Ramp increment] (inr) [0,1] (0.1)
9 Krok nastaveni ramp.
0,071 [0,01] (0.01): Doba trvani rampy do 99.99 s
o, 1o [0,1] (0.1): Doba trvani rampy do 999.9 s
'O [1] (1): Doba trvani rampy do 6000 s
H [ [ |[Doba rozbéhu] [Acceleration] (ACC) 0,01 a7 6000s (2) 3,0s
Doba rozb éhu.
(, Doba trvani rozbéhové rampy z 0 do hodnoty jmenovité frekvence motoru F ~ 5.
Zkontrolujte, zda nastavena hodnota neni pfili§ kratka ve vztahu k momentu setrvaénosti zatéze.
o E [ |[Doba dobé&hu] [Deceleration] (dEC) 0,01 a7 6000s (2) 3,0s
Doba dob éhu.
(, Doba trvani dob&hové rampy z hodnoty jmenovité frekvence motoru F ~ 5, do 0.
Zkontrolujte, zda nastavena hodnota neni prili§ kratka ve vztahu k momentu setrvacnosti zatéze.
H [ 2 |[Doba rozbéhu 2] [Acceleration 2] (ACC) 0,01 a7 6000s (2) 50s
Doba rozb éhu 2.
Q) Doba trvani rozbéhové rampy z 0 do hodnoty jmenovité frekvence motoru F ~ 5.
Zkontrolujte, zda nastavena hodnota neni pfiliS kratka ve vztahu k momentu setrvacnosti zatéze.
A E Z2 |[Doba dobé&hu 2] [Deceleration 2] (dE2) 0,01 a7 6000s (2) 50s
Doba dob éhu 2.
Q) Doba trvani dob&hové rampy z hodnoty jmenovité frekvence motoru F ~ 5, do 0.
Zkontrolujte, zda nastavena hodnota neni prili§ kratka ve vztahu k momentu setrvaénosti zatéze.
E H | |[Zaobleni pocatku ACC] [Begin Acc round] (tA1) 0az 100 % 10 %
Zaobleni po ¢atku rozb éhové rampy.
* QO Zaobleni pocatku rozbéhové rampy jako % z nastavené hodnoty doby rozbéhu (ACC)
nebo doby rozbéhu 2 (AC2)
E H 2 |[Zaobleni konce ACC] [End Acc round] (tA2) 0aZ (100 - (tA1)) 10%
Zaobleni konce rozb éhové rampy.
* (, Zaobleni konce rozbéhové rampy jako % z nastavené hodnoty doby rozbéhu AL L
nebo doby rozbéhu 2 AL 2.
Lze nastavit v rozmezi od 0 do (100% - zaobleni po&atku rozb&hové rampy £ A )
E H 3 |[Zaobleni pocatku dEC] [Begin Dec round] (tA3) 0 a7 100 % 10 %
Zaobleni po ¢atku dob éhové rampy.
* (, Zaobleni po¢atku dobéhové rampy jako % z nastavené hodnoty doby dobéhu o E [
nebo doby dobéhu 2 4 E &
E H 4 |[Zaobleni konce DEC] [End Dec round] (tA4) 0aZ (100 - (tA3)) 10%
Zaobleni konce dob éhové rampy.
* (, Zaobleni konce dobéhové rampy jako % z nastavené hodnoty doby dobéhu (dEC)

Nebo doby dobéhu 2 J E 2.
Lze nastavit v rozmezi od 0 do (100% - zaobleni pocatku dobé&hové rampy E A 3)
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Kdd funkce Néazev funkce /popis [ Rozsah nastaveni [ Tovarni nastaveni

L 5 P |[Nizke otacky] [Low speed] (LSP) 0 Hz
Nizké ota éky

Q) Frekvence motoru pfi minimalni Zzadané hodnoté otacek. Lze nastavit v rozmezi od 0 Hz do hodnoty
parametru vysoké otacky H 5 P.
H 5 P |[Vysoké otacky] [High speed] (HSP) 50 Hz (3)

Vysoké ota ¢ky

() Frekvence motoru pfi maximalni zaddané hodnoté otacek. Lze nastavit v rozmezi od hodnoty parametru
nizké otacky L 5 F do hodnoty parametru maximalni frekvence E F ~ Tovarni nastaveni 50 Hz se zméni
na hodnotu 60 Hz, je-li parametr frekvence sité k£ F ~ nastaven na hodnotu 60 Hz.

K dispozici jsou téz parametry [Vysoké otacky 2] [High speed 2] (HSP2), [Vysoké otacky 3]

[High speed 3] (HSP3) a [Vysoké otacky 4] [High speed 4] (HSP4). Vyznam je stejny jako H 5 F.
PFepinani HSP — viz menu [APLIKA ENi FUNKCE] (Fun-) [PREPINANI HSP] (CHS-)

1 E H |[Tepelna ochrana I] [Motor therm. current] (itH) 0,2az1.5In(1)  Dle typové velikosti
Hodnota proudu pro tepelnou ochranu motoru frekvenéniho ménice

(, Hodnota proudu pro tepelnou ochranu motoru se nastavi na hodnotu jmenovitého proudu motoru
dle jeho typového Stitku.

5 P [ | Popis k parametrdm naleznete v nasledujici kapitole - menu [PARAMETRY MOTORU] 4~ [ -

uFr

Cesta:
g,L:? dr +-->LaonF->Full >drl -
5t
SPL
SPLu

Poznamky:

(1) In je jmenovity proud frekvencniho ménice. Hodnotu In naleznete v katalogu nebo na typovém Stitku frekvenéniho meénice.
(2) Rozsah nastaveni 0,01 az 99,99 s, 0,1 a7 999,9 s nebo 1 az 6 000 s dle nastaveni parametru [Krok nastaveni] (Inr).

(3) Tovarni nastaveni 50 Hz se zméni na 60 Hz, je-li parametr frekvence sité & F ~ nastaven na hodnotu 60 Hz.

Vysvétleni pouzitych symbold:

Q Parametry Ize modifikovat v zablokovaném stavu frekvenéniho ménice i za chodu motoru.

* Parametry se zobrazi pouze tehdy, byla-li v jiném menu aktivovana funkce, ktera s timto parametrem souvisi.
Vice informaci o této funkci naleznete v popisu pfislusného menu.
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Kdd funkce Néazev funkce/popis [ Rozsah nastaveni [ Tovarni nastaveni
A [ F |[Délici koef. rampy] [Ramp divider] (Dcf) 0az10 4
Koeficient pro vyd éleni doby dob éhu pro rychlé zastaveni
* (, Tento parametr je pfistupny, je-li [Zplsob zastaveni] (Stt) = [Rychlé zastaveni] (FSt) a je-li
nastaveno chovani p/i rychlém zastaveni [?Rychlé zastaveni] (FSt) jiné, nez [Ne] (no) a je-li
[Typ zastaveni] (PAS) = [Rychlé zastaveni] (FSt)
Aktualni dobéhova rampa (d E L nebo d E &) je pfi povelu pro zastavenizkracena vydélenim touto hodnotou.
Nastaveni hodnoty 0 odpovida nejkratSi mozné dobéhové rampé.
o [ , |[Konf. brzdéni ss I] [DC injection assign] (Dci) [Ne] (no)
Konfigurace funkce brzd éni ss proudem .
NEOCEKAVANY POHYB
. V klidu, pokud se motor neotaci, nepouzivejte brzdéni ss proudem pro vytvoreni
krouticiho momentu,
. Pro tyto Ucely pouZijte parkovaci brzdu.
Nerespektovani uvedenych pokyn G maze zapfFi€init usmrcenti,
vazny Uraz nebo materialni Skody!
Zastaveni motoru brzdénim ss proudem je aktivovano logickou urovni logického vstupu nebo Grovni bitu
fidiciho slova profilu [Vstupy/Vystupy] (o) log.0. Pokud se hodnota logického vstupu nebo bitu zméni
na log.1 a povel pro chod je stale aktivni, motor se znovu rozbéhne pouze v ph’padé, je-li nastaveno
[2/3-vodiCové ovladani] (tCC) = [2-vodicové] (2C) a [2vodicove - typ] (tCt) = [Uroven] (LEL)
nebo [Priorita vpfed] (PFo). Pokud tyto podminky neplati, je povel pro chod nutno zopakovat.
UPOZORNENI: Tato funkce nelze pouzit sou¢asné s nékterymi jinymi funkcemi.
'Z‘:’ ; O [Ne] [No] (no): Funkce neni pouZita
! O [LI1] (LI1): PFepinani logickym vstupem LI1
_ Of.]C)
1 o [ | [l ss brzdéni 1] [DC injection level 1] (idC) 0,1a71,41In(2) 0,641n(2)
Hodnota ss proudu pro brzd  éni 1.
* () Hodnota proudu pro brzdéni ss proudem aktivovaného logickym vstupem, konfigurovanym pro tuto funkci,
nebo aktivovaného jako zpdsob zastaveni.
. (3 -
PREHRATI MOTORU
Ovéite, zda nastavené hodnoty ss proudu a doby pasobeni nemohou zplsobit pfehfati motoru.
Nerespektovani tohoto upozorn éni muze vést k poSkozeni motoru!
Parametr je pfistupny, je-li [Typ zastaveni] (Stt) = [Brzdéni ss proudem] (dCi) nebo je konfigurovan logicky
vstup pro brzdéni ss proudem [Konf. brzdéni ss I] (dCi) # [Ne] (no).
E A | |[Doba ss brzdéni 1] [DC injection time] (td1) 0,1a730s 05s
Doba pro brzd éni ss proudem 1.
* Do uplynuti doby pro brzdéni ss proudem 1 plati hodnota proudu[Proud 1 ss brzdéni] (idC),
potom plati hodnota [Proud 2 ss brzdéni] (idC2) po dobu (tdC).
Parametr je pfistupny, je-li [Typ zastaveni] (Stt) = [Brzdéni ss proudem] (dCi) nebo je konfigurovan logicky vstu
brzdéni ss proudem [Konf. brzdéni ss 1] (dCi) # [Ne] (no).
;o L 2|l ss brzdéni 2] [DC injection level 2] (idC2) 0,11n (2) aZ [I ss brzdéni 1] (idC) 0,64 In (2)
Hodnota ss proudu pro brzd  éni 2.
* Hodnota proudu 2 je aktualni po ukonéeni ¢asovani [Doba ss brzdéni 1] (td1).
E A [ | [Doba ss brzdéni 2] [DC injection time] (tdC) 0,1a730s 05s
Doba pro brzd éni ss proudem 2.
* Po dobu €asovani [Doba ss brzdéni 2] (tdC) plati hodnota proudu [l ss brzdéni 2] (idC2).
d o E d|[? Zablokovani] [Dis. operat opt code] (totd) [Rizeny dobgh] (rMp)
Chovéni frekven éniho m éniée pf zablokovani vykonového stupn  é.
n 5 E | [Volny dobéh] (nSt): Zablokovani vykonového stupn & s volnym dob éhem motoru.
~ I1F] [Rizeny dobéh] (rMp): Rizeny dob éh po dob éhové ramp é.
Poznamky:

(1) In je jmenovity proud frekvencniho ménice. Hodnotu In naleznete v katalogu nebo na typovém Stitku frekvenéniho ménice.
(2) Nastaveni jsou nezavislé na nastaveni parametr& menu [AUTO DC INJECTION] (AdC-).

Vysvétleni pouzitych symbold:

Q Parametry Ize modifikovat v zablokovaném stavu frekvenéniho ménice i za chodu motoru.

* Parametry se zobrazi pouze tehdy, byla-li v jiném menu aktivovana funkce, ktera s timto parametrem souvisi.
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Menu nastaveni 5 E E - (pokragovani)

Kod funkce Néazev funkce/popis | Rozsah nastaveni [ Tovarni nastaveni
5 4 [ [/l aut.dobrzdéni 1] [Auto DC inj. level 1] (SdC1) 0az1,21In(1) 0,71n (1)
Zé&kladni hodnota ss proudu pro automatické dobrzd éni po zastaveni motoru.
* Q)

Tento parametr je dostupny, pokud je funkce automatické dobrzdéni ss proudem po zastaveni [Automatické
dobrzdéni] (AdC) = [Ano] (YES) nebo [Trvalé] (Ct).

UPOZORNENI: Ovéfte, zda nemdZe dojit k prehfati motoru zplisobené timto proudem.
Nerespektovani tohoto upozornéni muze vést k poSkozeni motoru.

EdLC |
* ()

[Doba 1 aut.dobrzdéni] [Auto DC inj. time 1] (tdC1) 0,1az30s 05s

Zakladni doba trvani dobrzd éni ss proudem po zastaveni motoru.

Tento parametr je dostupny, pokud je funkce automatické dobrzdéni ss proudem po zastaveni
[Automatické dobrzdéni] (AdC) =[Yes] (YES).

Pokud je nastaven [typ Fizeni] (Ctt) = [Synchronni motor] (SYn), tento parametr slouzi pro nastaveni doby
dobrzdéni motoru po zastaveni.

5dC 72
* ()

[l aut.dobrzdéni 2] [Auto DC inj. level 2] (SdC2)
Druha hodnota ss proudu pro automatické dobrzd

0az1,21In (1) 0,51n (1)
éni po zastaveni motoru.

Tento parametr je dostupny, pokud je funkce automatické dobrzdéni ss proudem po zastaveni [Automatické
dobrzdéni] (AdC) = [Ano] (YES) nebo [Trvalé] (Ct).

UPOZORNENI: Ovéfte, zda nemdZe dojit k prehrati motoru zplisobené timto proudem.
Nerespektovani tohoto upozornéni muze vést k poSkozeni motoru.

EdLC 2
* ()

[Doba 2 aut.dobrzdéni] [Auto DC inj. time 2] (tdC1) 0az30s 0s

Druh& doba trvani dobrzd éni ss proudem po zastaveni motoru.

Tento parametr je dostupny, pokud je funkce automatické dobrzdéni ss proudem po zastaveni
[Automatické dobrzdéni] (AdC) =[Yes] (YES).

SF -
0

1 a7 16 kHz
é frekven énfho m énice.

[Spinaci frekvence] [Switching freq.] (SFr) 4 kHz

Spinaci frekvence PWM vykonového stupn

UPOZORNENI pro frekven éni méniée ATV320eeeM2e s jednofazovym napajecim nap &tim 230 V:
V pfipadé odpojeni Y kondenzatorl sitového filtru z divodu napajeni ze sité IT ovéite, zda nastaveni
spinaci frekvence nepresahuje 4 kHz.

Nerespektovani tohoto upozorn éni muze vést k poSkozeni za Fizeni.

Poznamky:
- V pfipadé zvySeni teploty ménice vlivem spinacich ztrat dojde k automatickému snizeni
spinaci frekvence s navratem na plvodné nastavenou hodnotu po ochlazeni ménice.
- Maximalni hodnota spinaci frekvence PWM je omezena na 4 kHz, pokud je aktivovana funkce
omezeni prepétovych Spi¢ek na vystupu frekvenéniho méni¢e [Omezeni prepéti] (SUL).

CL
* ()

-

[Proudové omezeni] [Current Limitation] (CLi) 0az1,5In (1)
Zakladni hodnota omezeni proudu frekven

1,51n (1)
¢éniho m éni ée.

UPOZORNENI

» Ovérte, zda je motor spravné dimenzovan vzhledem k nastavenému maximalnimu proudu
frekvenéniho ménice.

« Pfi nastaveni hodnoty proudového omezeni uvazuijte téZ pracovni cyklus motoru a okolnosti, které
vynucuji omezeni proudu frekvenéniho ménice. (Napfiklad teplota okoli, typ montaze, nadmorska
vyska...)

Nerespektovani tohoto upozorn éni muze vést k poskozeni za Fizeni.

Poznamka: Pfi nastaveni hodnoty proudového omezeni mensi, nez 0.25 In, se mize frekvencni ménic
zablokovat pfi hlaSeni poruchy vypadek vystupni faze [!!Vystupni faze] (OPF), pokud je hlaSeni

této poruchy povoleno. Nastaveni hodnoty omezeni proudu nizsi, nez je hodnota proudu motoru bez zatizeni
nema vyznam. Motor se nemUZe otacet.
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L2

* ()

[Proud.omezeni 2] [I Limit 2 value] (CL2) 0az1,5In (1) 1,51n (1)
Druh& hodnota omezeni proudu frekven  éniho m énice.

UPOZORNEN!:

« Ovéfte, zda je motor spravné dimenzovan vzhledem k nastavenému maximalnimu proudu frekvenéniho
ménice.

¢ Pfi nastaveni hodnoty proudového omezeni uvaZujte téz pracovni cyklus motoru a okolnosti, které
vynucuji omezeni proudu frekvenéniho ménice. (Napfiklad teplota okoli, typ montaze, nadmozska vyska...)
Nerespektovani tohoto upozorn éni maze vést k poskozeni za Fizeni.

Poznamka : Pfi nastaveni hodnoty proudového omezeni mensi, nez 0.25 In, se maze frekvenéni ménic
zablokovat pfi hlaSeni poruchy vypadek vystupni faze [!!Vystupni faze] (OPF), pokud je hlaSeni

této poruchy povoleno. Nastaveni hodnoty omezeni proudu niz§i, nez je hodnota proudu motoru bez
zatizeni nemé vyznam. Motor se nemuze otacet.

FLU
* ()
ZZS

FnlC
FLCE

Frno

[Syceni motoru] [Motor fluxing] (FLU) [Ne] (Fno)
Nastaveni rezimu syceni motoru.

AN NEBEZPECI

RIZIKO URAZU ELEKTRICKYM PROUDEM, VYBUCHU, ZKRATU

®  Pokud je nastaveno [Syceni motoru] (FLU) = [Trvalé] (FCt), probih& syceni motoru,
i kdyZ je v klidu.
®  Qveérte, zda toto nastaveni nemUize vést k nebezpecnym stavim.
Nerespektovani uvedenych pokyn @ muze zapfi€init vazny araz nebo smrt!

UPOZORNENI:
Ovéite, zda je pro trvalé syceni motor spravné dimenzovan a nehrozi jeho poskozeni prehréatim.
Nerespektovani tohoto upozorn  éni muze vést k posSkozeni motoru.

Parametr je pfistupny, je-li nastaveno [Typ Fizeni] (Ctt) # [Synchronni motor] (SYn).
V pfipadé pfitomnosti syceni motoru jiz pfed povelem pro chod se dosahuje nejlepSich dynamickych
parametrl pfi rozbéhu.

[ Je-li zvoleno trvalé syceni [Trvalé] (FCt), magneticky tok se v motoru vybuduje pfi zapnuti
frekvenéniho ménice
° Je-li zvoleno preruSované syceni [PreruSované] (FnC), je syceni odvozeno od povelu pro chod.

Po odblokovani je proud syceni motoru zpoc€atku vétsi, nez jmenovitd hodnota proudu motoru
[Jmen. proud motoru] (nCr), poté klesne na nastavenou hodnotu magnetiza¢niho proudu.

O [PreruSované] [Not Cont.] (FnC): Rezim feruSovaného syceni.

O [Trvalé] [Continuous] (FCt): Rezim trvalého syceni.

Toto nastaveni neni pfistupné, je-li [Automatické dobrzdéni] (AdC) = [Ano] (YES),

nebo je-li jako zpusob zastaveni [Zpusob zastaveni] (Stt) zvolen volny dobéh [Volny dobéh] (nSt).
O [Ne] [No] (Fno): Funkce neni aktivni.

Toto nastaveni neni pfistupné, je-li [Konf. ovladani brzdy] (bLC) # [No] (no).

ELS
(¢

[Doba chodu na LSP] [Low speed time out] (tLS) 0a7999.9s 0s
Omezeni doby provozu na nizkych otd  €kéach.

Maximalni doba provozu na nizkych otackach [Nizké otacky] (LSP).
Po uplynuti nastavené doby provozu na L 5 F se motor automaticky zastavi. Je-li ménic trvale odblokovén,
motor se opét rozbéhne po zvySeni Zadané hodnoty frekvence nad hodnotu nizkych otaéek L 5 F.

Poznamka : Je-li nastavena nulova hodnota £ L 5, omezeni doby provozu na nizkych ota¢kach je vypnuto.

Je-li nastaveno [Doba chodu na LSP] (tLS) > 0, [Typ zastaveni] (Stt) je nucené nastaven na hodnotu
[Po rampé] (rMP).

JLF

[Jogging - zad.h.] [Jog frequency] (JGF) 0az 10 Hz 10 Hz
Nastaveni funkce pomalé ota ¢ky — jogging.

* () Zadana hodnota pomalych otagek.
[ E|[Jogging - zpozdéni] [Jog delay] (JGt) 0az2s 05s
Casové zpozd éni mezi aktivacemi funkce pomalé otad  cky.
* ()

Casové zpozdé&ni mezi dvémi bezprostfedné za sebou nasledujicimi aktivacemi funkce pomalé otagky.
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5 F ~|[Predvolené otacky 2] [Preset speed 2] (SP2) 0 a7z 599 Hz 10 Hz
Nastaveni hodnoty vystupni frekvence prop  Fedvolené ota ¢ky 2.
* (, Poznamka: Dale jsou k dispozici parametry [Pfedvolené otacky 3] [Preset speed 3] (SP3) az [Pfedvolené
otacky 16] [Preset speed 16] (SP16).
Rozsah nastaveni je pro vSechny pfedvolené otacky shodny — 0 az 599 Hz,
tovarni nastaveni je 15 Hz (pro 5 P 3), 20, 25, 30, 35, 40, 45, 50, 55, 60, 70, 80, 90, 100 Hz (pro 5 F |E)
UPOZORNENI: Dostupnych je tolik parametrd, kolik je zvoleno predvolenych otacek (2, 4, nebo 16)
v menu aplikacni funkce [APLIKA CNI FUNKCE] [APPLICATION FUNCT.] (Fun-) / p/edvolené otacky
[PREDVOLENE OTACKY] [PRESET SPEEDS] (PSS-)
[1 F  |[Nasobici koeficient] [Multiplying coeff.] (MFr) 0 az 100 % 100%
Nasobici koeficient
Nasobici koeficient je pfistupny, pokud je pro graficky terminéal konfigurovana nasobici zddana hodnota
*x () [Nasobici zad.h.2] (MA2) nebo [Nasobici zad.h.3] (MA3).
S-F [Omez. +/- zadavani] [+/-Speed limitation] (SrP) 0az50 % 10%
Nastaveni omezeni p A zadavani otd éek +/- v okoli Zzadané hodnoty
Tento parametr slouzi pro nastaveni max prispévku +/- zadavani jako % z zadané hodnoty.
*x () Pro +/- zménu otacek se pouzivaji druhé rampy- tj. [Doba rozbéhu 2] [Acceleration 2] (AC2)

a [Doba dobéhu 2] [Deceleration 2] (DE2).
Parametr je pfistupny, je-li konfigurovana funkce +/- zadavéani otacek v okoli zddané hodnoty.

rPL

[Prop.zesileni PID] [PID prop. gain] (rPG) 0,01 a7 100 1
Proporcionalni zesileni PID regulatoru

* ()

- 0 [Int.zesileni PID] [PID prop. gain] (riG) 0,01 az 100 1
Integra ¢ni zesileni PID regulatoru

* Q)

rdb [Der.zesileni PID] [PID prop. gain] (rdG) 0,00 az 100 0

* O Deriva éni zesileni PID regulatoru

PrF [Rampa PID] [PID ramp] (Prp) 0az99,9s 0s
Rampa Zadané hodnoty regulované veli  ¢iny PID

* () Nastaveni linearni rampy v obvodu Zadané hodnoty PID regulatoru. Nastavena doba trvani odpovida
zméné od minimalni Zadané hodnoty PID [ZH PID min] (PiP1) do maximalni Zadané hodnoty PID
[ZH PID max] (PiP2) a obracens.

F & L |[Min vystup PID] [Min PID output] (PolL) -599 a7599 Hz 0 Hz
Minimalni vystupni hodnota PID

FPoH [Max vystup PID] [Max PID output] (PoH) 0 az599 Hz 60 Hz

* () Maximalni vystupni hodnota PID

FAL [Dolni prah ZV PID ] [Min fbk alarm] (PAL) 100
Spodni prahova hodnota zp  étnovazebniho signélu PID

PAH [Horni prah zZV PID ] [Max fbk alarm] (PAH) 1000
Horni prahové hodnota zp étnovazebniho signalu PID

* (, Je mozné konfigurovat hlaSeni varovani - signal zpétné vazby mimo nastavené meze [! ZV PID] (PFA),

pokud je signal skute¢né hodnoty < [Dolni prah ZV PID] (PAL) nebo > [Horni prah zZV PID] (PAH)
Rozsah nastaveni od [ZV PID min] (PiF1) do [ZV PID max] (PiF2).

PE r

[Prah-regul.odch.PID] [PID error Alarm] (PEr) 0 a7 65535 100
Prahovéa hodnota regula ¢éni odchylky PID pro hlaseni poruchy

* ()

F5Sr [Koef. n vstupu PID] [Speed input %] (PSr) 0az 100 % 100 %
Koeficient p fizp tisobeni pro prediktivni vstup Zadané hodnoty otd  éek PID

* ()

rPZ2 [2.pfedvolena ZH PID] [Preset ref. PID 2] (rP2) (PiP1) az (PiP2) 300
Predvolena Zadana hodnota regulované veli  éiny 2

laz
rFPY [4.pfedvolena ZH PID] [Preset ref. PID 2] (rP4) (PiP1) az (PiP2) 900
* 0 Predvolena Zadana hodnota regulované veli  éiny 4

Tovarni nastaveni [4.pFedvolena ZH PID] (rP3) = 600

55




Kdd funkce Nézev funkce/popis | Rozsah nastaveni [ Tovarni nastaveni
' b - [ odbrzdéni-vpred] [Brake release | FW] (ibr) 0az1,36In 0,0A
*x O Prahovéa hodnota proudu p 7 odbrzd éni brzdy - chod vp Fed (nahoru).
' d [ odbrzdéni-vzad] [Brake release | Rev] (ird) 0az1,36In 0,0A
* O Prahova hodnota proudu p #i odbrzd éni brzdy - chod vzad (dol d).
br E [Doba odbrzdéni] [Brake release time] (brt) 0az5s 0s
Doba odbrzd éni mechanické brzdy.
* Q)
Vlastnost brzdy. Cas mezi elektrickou aktivaci brzdy a mechanickym obrzdénim.
b . r [Frekvence odbrzdéni] [Brake release freq] (bir) 0az 10 Hz [Auto] (Auto)
* O Frekvence pro odbrzd éni mechanické brzdy. [Auto] (Auto)
A u E of[Auto] (Auto): Automatické nastaveni.  Frekvencni méni¢ pouzije jako hodnotu frekvence pfi zabrzdéni

jmenovity skluz motoru spocitany ze zadanych parametrd motoru.

bEn
* ()

Auk o

[Frekvence zabrzdéni] [Brake engage freq] (bEn)
Frekvence pro zabrzd éni mechanické brzdy.

0az 10 Hz
[Auto] (Auto)

[Auto] (Auto)

[Auto] (Auto): Automatické nastaveni. Frekvenéni méni¢ pouzije jako hodnotu frekvence pfi zabrzdéni
jmenovity skluz motoru spocitany ze zadanych parametr( motoru.

ELE
* Q)

[Zpozdéni zabrzdéni] [Brake engage delay] (tbE)
Zpozd éni prfed zabrzd énim.

0 az 5,00s Os

Doba zpozdéni okamziku zabrzdéni brzdy. Slouzi ke zpozdéni okamziku zabrzdéni napfiklad do doby
zastaveni pohonu. Pouze pro horizontalni pohyb.

bEE
* Q)

[Doba zabrzdéni] [Brake engage time] (bEt) 0 a7 5,00s 0s

Doba zabrzd éni mechanickeé brzdy.

Vlastnost brzdy. Cas mezi elektrickou deaktivaci brzdy a mechanickym zabrzdénim.

Jddl

[Skok pfi reverzaci] [Jump at reversal] (JdC)
Skok frekvence p F reverzaci

0az 10 Hz
[Auto] (Auto)

[Auto] (Auto)

* Q)
A w E 0O [Automaticky] [Auto] (AUto): Automatické nastaveni. Frekvenéni méni¢ pouzije jako hodnotu skoku
frekvence p/i reverzaci jmenovity skluz motoru spocitany ze zadanych parametr(i motoru.
-1 0O [Ruéné] [0 to 10 Hz] (-): Ruéni nastaveni v rozsahu 0 az 10 Hz.
Funkce slouzi napfiklad pro zamezeni propadu bfemene pfi dosazeni nulovych otacek v prabéhu reverzace.
Parametr neni pfistupny, je-li [Zabrzdéni pfi reverzaci] (bEd) = [Ano] (YES).
EEr- [Zpozdéni rozbéhu] [Time to restart] (ttr) 0,00 a7 20,00s  0,00s
* O Zpozd éni mezi zabrzd énim a odbrzd énim brzdy p £ dalSim rozb éhu
EL .1 [Omezeni M-motor] [Motoring torque lim] (tLiM) 0 az 300 % 100 %
x O Momentové omezeni v motorickém kvadrantu

Momentové omezeni v motorickém kvadrantu ¢innosti pohonu v % nebo 0,1 % z jmenovité hodnoty
krouticiho momentu motoru dle nastaveni parametru [Inkrement M] [Torque increment] (intP).
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EL /L
* ()

[Omezeni M-generator] [Gen. torque lim] (tLIG) 0 a% 300 % 100 %

Momentové omezeni v generatorickém kvadrantu

Momentové omezeni v generatorickém kvadrantu ¢innosti pohonu v % nebo 0,1 % z jmenovité hodnoty
krouticiho momentu motoru dle nastaveni parametru [Inkrement M] [Torque increment] (intP).

EL /L

[Omezeni M-generator] [Gen. torque lim] (iLiG) 0 az 300 % 100 %

Momentové omezeni v generatorickém kvadrantu

* ()
Momentové omezeni v generatorickém kvadrantu €innosti pohonu v % z jmenovité hodnoty momentu.

Er-H [Horni frekvence] [Traverse freq. high] (irH) 0a7 10 Hz 4 Hz
* O Hodnota zvyseni frekvence nad zakladni hodnotu

Er-L [Dolni frekvence] [Traverse freq. low] (trL) 0az 10 Hz 4 Hz
* O Hodnota poklesu frekvence pod zakladni hodnotu

Qg H [Skok ota€ek nahoru] [Quick step High] (qSH) 0azkrH 0 Hz
* 0O Velikost skoku frekvence nad hodnotu horni frekvenc e.

O 5 | |[Skok otagek doll] [Quick step Low] (qSL) Oaz krlL 0 Hz
* 0O Velikost skoku frekvence pod hodnotu dolni frekvenc e.

CEAd [Prah | motoru] [Current threshold] (Ctd) 0az1,5In (1) In
* O Prahovéa hodnota proudu motoru

CEAd [Prah | motoru] [Current threshold] (Ctd) 0az1,5In (1) In

Q0

Prahovéa hodnota proudu motoru

Nastaveni prahové hodnoty proudu pro funkci signalizace prekro¢eni prahové hodnoty proudu
[= Proud] [I attained] (CtA) konfigurované pro reléovy nebo tranzistorovy vystup s otevienym kolektorem.

EEH
QO

[Horni prah M] [High torque thd.] (ttH) -300 az 300 % 100 %

Horni prahova hodnota krouticiho momentu motoru

Nastaveni horni prahové hodnoty krouticiho momentu motoru v % jeho jmenovité hodnoty pro funkci
signalizace prekroceni horni prahové hodnoty momentu [=horni prah M] [High tg. att.] (ttHA) konfigurované
pro reléovy nebo tranzistorovy vystup s otevienym kolektorem.

EEL
QO

[Dolni prah M] [High torque thd.] (ttL)
Dolni prahova hodnota krouticiho momentu motoru

-300 az 300 % 50 %

Nastaveni dolni prahové hodnoty krouticiho momentu motoru v % jeho jmenovité hodnoty pro funkci
signalizace prekroceni dolni prahové hodnoty momentu [=dolni prah M] [Low tq. att.] (ttLA) konfigurované
pro reléovy nebo tranzistorovy vystup s otevienym kolektorem.

FaL

[Préh f pulzud] [Pulse warning thd.] (FgL) 0 aZ 20000 Hz
Prahova hodnota hrekvence pulz & na pulznim vstupu.

0 Hz

*
Nastaveni prahové hodnoty frekvence pulzd pro funkci signalizace prekroc¢eni prahové hodnoty frekvence
pulzd [FREQUENCY METER] (FgF-) konfigurované pro reléovy nebo tranzistorovy vystup s otevienym
kolektorem.
FEAd [Prah f.] [Freq. threshold] (Ftd) 0 aZ 599 Hz HSP
) Prahov& hodnota frekvence motoru.

Nastaveni prahové hodnoty frekvence pro funkci signalizace prekroceni prahové hodnoty frekvence

[= Frekvence] [Freq.Th.att.] (FtA) nebo pro funkci pfepinani sad parametrd, konfigurované v menu
[PARAM. SET SWITCHING] (MLP-),konfigurované pro reléovy nebo tranzistorovy vystup s otevienym
kolektorem.

FcZd
QO

[Prah f. 2] [Freq. threshold 2] (F2d)
Prahova hodnota frekvence motoru 2.

0 az 599 Hz HSP

Nastaveni prahové hodnoty frekvence pro funkci signalizace prekroceni prahové hodnoty frekvence

[= Frekvence 2] [Freq.Th.2 att.] (F2A), nebo pro funkci pfepinani sad parametrd, konfigurované v menu
[PARAM. SET SWITCHING] (MLP-), konfigurované pro reléovy nebo tranzistorovy vystup s otevienym
kolektorem.
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FFE [Prah volny dob.] [Freewheel stop Thd] (FFt) 0,2 az 599 Hz 0,2 Hz
Prahovéa hodnota frekvence pro p  fechod do volného dob éhu.
* (, Parametr slouzi pro nastaveni prahové hodnoty frekvence, pfi niz nastane pfechod do volného dobéhu

pfi zastaveni po rampé nebo rychlém zastaveni po rampé. Parametr je pfistupny, je-li konfigurovano

[Typ zastaveni] [Type of stop] (Stt) = [Rychlé zastaveni] [Fast stop] (FSt) nebo [Po rampé&] [Ramp stop]
(rMP) a neni-li konfigurovano [Konf.ovlad.brzdy] [Brake assignment] (bLC) a [Automatické dobrzdéni] [Auto
DC injection] (AdC).

EEd
Q0

[Prah teplota motoru] [Motor therm. level] (ttd) 0az 118 % 100 %

Prahova hodnota teploty motoru.

Nastaveni prahové hodnoty teploty motoru pro funkci signalizace prekroceni prahové hodnoty teploty
motoru. (HI&Seni relé nebo logickym vystupem)

JPF
Q

[Preskokova frekv.1] [Skip Frequency] (JPF)
Preskokova frekvence 1.

0az599 Hz 0 Hz

Parameter slouzi pro zamezeni trvalého chodu motoru pfi otackach, které vybuzuji mechanickou rezonanci
pohanéné ¢asti. Pfi nastaveni J F F = 0 je funkce neaktivni.

dF 2
(¢

[PFeskokova frekv.2] [Skip Frequency 2] (JF2)
Preskokova frekvence 2.

0 az 599 Hz O Hz

Parameter slouzi pro zamezeni trvalého chodu motoru pfi otackach, které vybuzuji mechanickou rezonanci
pohanéné ¢asti. Pfi nastaveni J F 2 = 0 je funkce neaktivni.

JdF 3
Q0

[PFeskokova frekv.3] [3rd Skip Frequency] (JF2)
Preskokova frekvence 3.

0 az 599 Hz 0 Hz

Parameter slouzi pro zamezeni trvalého chodu motoru pfi otackach, které vybuzuji mechanickou rezonanci
pohanéné ¢asti. Pfi nastaveni J F 3 = 0 je funkce neaktivni.

dFH

[Hystereze presk.fr.] [Skip.Freq.Hysteresis] (JFH) 0,1a? 10 Hz 1Hz

Hystereze v okoli p Feskokové frekvence.

* ()
Parametr je pfistupny, je li nastavena alespori jedna preskokova frekvence, tzn je-li [Pfeskokova frekv.1]
(JPF), nebo [Preskokova frekv.2] (JF2) nebo [Preskokova frekv.3] (JF3) # 0.
Rozsah preskokového pasma je napfiklad pro pfeskokovou frekvenci1 J/FF:od JFF — JF H
do JFF + JF H.Nastaveni JFH je spole¢né pro vSechny tfi pfeskokové frekvence.
| s ~|[Kr.momentjmen.ot.] [Unld. Thr.Nom.Speed] (Lun) 20 az 100% 60 %
Vyhodnoceni nezatizeného stavu: kroutici moment p A jmenovitych ota c¢kach
* (, Prahovéa hodnota krouticiho momentu pro vyhodnoceni provozu v nezatizeném stavu pfi jmenovitych

otackach motoru [Jmen. frekv. motoru] [Nominal Motor Freqt] FrS v % jmenovitého krouticiho momentu,
ktery odpovida proudu motoru [Jmen.proud motoru] [Rated mot. current] (nCr).
Parametr je pfistupny, je-li [Doba nezatizeni] [Unld T. Del. Detect] uLt # 0.

Lul
* ()

[Kr.moment. 0 ot.] [Unld.Thr.0.Speed] (LuL)
Vyhodnoceni nezatizeného stavu: kroutici moment p

20%az L un 0%
A nulovych ot4 ¢kéach.

Prahova hodnota krouticiho momentu pro vyhodnoceni provozu v nezatizeném stavu pfi nulovych otackach
motoru v % jmenovitého krouticiho momentu motoru, ktery odpovida proudu motoru

[IJmen.proud motoru] [Rated mot. current] (nCr).

Parametr je pfistupny, je-li [Doba nezatizeni] [Unld T. Del. Detect] uLt # 0.

rNud [Nezatiz.-min.frekv.] [Unld. Freq.Thr. Det.] (rMud) 0 aZ 599 Hz 0 Hz
Minimalni frekvence pro vyhodnoceni nezatizeného st  avu.
* (, Parametr je pfistupny, je-li [Doba nezatizeni] [Unld T. Del. Detect] uLt # 0.
5 -b [Rozdil frekvenci] [Hysteresis Freq.Att.] (Srb) 0,3 a% 599 Hz 0,3 Hz
Rozdil mezi zadanou a skute ¢énou hodnotou frekvence v ustaleném stavu.
* () Slouzi ke zjiSténi, zda nezatizeny motor pracuje v ustadleném stavu. Rozdil mezi Zaddanou hodnotou a

skute€nou hodnotou otéd€ek se musi pohybovat v pAsmu, definovaném nastavenim parametru.
Parametr je pfistupny, je-li [Doba nezatizeni] [Unld T. Del. Detect] ULt # 0 nebo [Doba pretizeni]
[Ovld Time Detect] (toL) # 0.
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FE LU [Doba restart M<] [Underload T.B.Rest. ] (Ftu) 0 az 6 min 0 min
Doba p fed automatickym restartem po poruSe nezatizeny stav motoru.
* (, Aby byl automaticky restart po poruse u¢inny, musi byt nastaveni parametru [Doba aut.restart]

[Fault Reset Time] (tAr) minimalné o jednu minutu delSi, nez F k£ w.
Parametr je pfistupny, je-li [Doba nezatizeni] [Unld T. Del. Detect] uLt # 0.

Lol
* ()

[PFetizeni - mez] [Ovld Detection Thr.] (LoC)
Prahova hodnota proudu motoru pro detekci stavu p

70 az 150 % In
Fetizeni.

110 %

Prahovéa hodnota proudu motoru v % jmenovitého proudu motoru

[IJmen. proud motoru] [Nom Motor Current] (nCr) pro vyhodnoceni provozu v pretizeném stavu.
Hodnota nastaveni prahové hodnoty musi byt mensi, nez je proudové omezeni frekvenéniho ménice.
Parametr je pfistupny, je-li nastaveno [Doba pretizeni] [Ovld Time Detect] (toL) # 0.

FEo
* ()

0 az 6 min 0 min

Fetizeni motoru.

[Doba restartu M>] [Overload T.B.Rest. ] (Fto)
Doba p fed automatickym restartem po poruse p

Aby byl automaticky restart po poruSe uc€inny, musi byt nastaveni parametru [Doba aut.restart]
[Fault Reset Time] (tAr) minimalné o jednu minutu delSi, nez F k£ w.
Parametr je pfistupny, je-li [Doba pretizeni] [Ovld Time Detect] (toL) # 0.

LbLl
* ()

[Korekce zatiZeni] [Load correction] (LbC) 0 Hz

Koeficient korekce zatizeni.

0 az 599 Hz

Jmenovitd hodnota korekce v Hz pro dosazeni rozdéleni zatizeni.
Parametr je pfistupny pouze v pfipadé, je-li funkce rozdéleni zatizeni mechanicky svazanych motord aktivni.
e

L bL

=
]

Kroutici moment [N.m]

0 Frekvence [Hz]

-Mn +

-
L
>

I b
L b
-

FF
* ()

SEd
run

SEFP

[Rezim ventilatoru] [Fan mode] (FFM)
Nastaveni reZimu cinnosti ventilatoru frekven

[Automaticky] (Std)
¢éniho m énice.

O [Automaticky] [Standard] (Std): Ventilator se zapina/vypina automaticky.
O [Vzdy] [Always] (run): Ventilator je trvale zapnuty.
O [Nikdy] [Never] (StP): Ventilator je trvale zapnuty.

5d5
* ()

[Normovani zobrazeni] [Scale factor display] (SdS) 0,1 a# 200 30

Nastaveni koeficientu pro p Fepo €et vystupni frekvence.

Parametr slouzi k nastaveni pfepoctu zobrazeni [Vystupni frekvence] (rFr) na displeji frekvenéniho ménice.
UmozZzniuje tak zobrazit napfiklad rychlost stroje, otacky motoru atd.

Displej zobrazi na dvé desetinna mista:
[Normovani zobrazeni] (SdS) x [Vystupni frekvence] (rFr)
[Normovana hodnota3] (SPd3) =

1000
O Je-li hodnota [Normovani zobrazeni] (SdS) €1,
je zobrazena [Normovana hodnotal] (SPd1) s rozliS§enim 0,01.
O Je-li hodnota [Normovani zobrazeni] (SdS) v pasmu od >1...<10,
je zobrazena [Normovana hodnota2] (SPd2) s rozliSenim 0,1.
OJe-li hodnota [Normovani zobrazeni] (SdS) > 10,
je zobrazena [Normovana hodnota3] (SPd3) s rozlisenim 1.
O Je-li [Normovani zobrazeni] (SdS) > 10 a [Normovani zobrazeni] (SdS) x [Vystupni frekvence] (rFr)
> 9 999, displej zobrazi ¢tyfmistnou hodnotu vydélenou 100.
Priklad: pro hodnotu 24 223, bude na displeji zobrazeno 24,22.
O Je-li [Normovani zobrazeni] (SdS) > 10 a [Normovani zobrazeni] (SdS) x [Output frequency] (rFr)
> 65,535, displej zobrazi max hodnotu 65.54.
Priklad: Zobrazeni ota¢ek 4pdlového asynchronniho motoru. Zadani je zobrazit 1500 min-1
pfi frekvenci 50 Hz:
Reseni: PFi nastaveni [Normovani zobrazeni] (SdS) = 30 bude pfi vystupni frekvenci = 50 Hz zobrazena
[Normovana hodnota3] (SPd3) = 1500.
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Pristup:

dr 1-—>LC0nF—->FULL ->drCL -

Menu Parametry motoru [PARAMETRY MOTORU] (drC-)

Hodnotu parametrd v menu [PARAMETRY MOTORU] (drC-) Ize zménit pouze v zablokovaném stavu

s v s

frekvencniho ménice, pokud se motor neotaci. Vyjimky:

« [Auto tuning]

(tun), maze zplsobit otaceni hfidele motoru.

» Hodnoty parametrtl, oznacené symbolem ¢) mohou byt zménény i za chodu motoru.
Poznamka: Spusténi automatického nastaveni parametr se doporucéuje vzdy, pokud se zméni
hodnota nékterého z nasledujicich parametrd na hodnotu, odliSnou od tovarniho nastaveni.

Kod funkce

Nézev funkce/popis | Rozsah nastaveni | Tovarni nastaveni

Full

Menu FULL - (pokracovani)

bFr

[Frekvence sité] [Standard mot. freq] (bFr) [50 Hz] (50)
Frekvence napajeci sit é.

* () Tento parametr ovliviiuje pfednastavené hodnoty nasledujicich parametr(: [Vysoké otacky] (HSP),
[Prah frekvence] (Ftd), [Jmen.napéti motoru] (unS), [Jmen.frekv.motoru] (FrS) a [Maximalni frekvence] (tFr).
5 0| O [50 Hz] [50 Hz IEC] (50): IEC
6 0| O [60 Hz] [60 Hz NEMA] (60): NEMA
EF - [Maximalni frekvence] [Standard mot. freq] (tFr) 10 a7 599 Hz 60 Hz
Maximalni vystupni frekvence frekven  ¢éniho m énice.
odnota tovarniho nastaveni z se méni na z, je-li parametr frekvence sité b F ~ nastaven na
* () Hod 4rnih 160 H &ni na 72 Hz, je-li frek ite

hodnotu 60 Hz.
Nastaveni hodnoty parametru je omezeno. Nesmi prekrocit desetindsobek hodnoty parametru jmenovita
frekvence motoru.

LEE

UUE

SEd

[Typ Fizeni] [Motor control type] (Ctt) [Standardni] (Std)
Volba typu Fizeni.

O [SVC U] [SVC V] (uuC): Napétoveé vektorové Frizeni. Vektorové fizeni bez zpétné vazby s interni
otackovou regulaéni smyckou, zaloZené na na vypoétu chovani motoru na zakladé jeho matematického
modelu. Tento typ fizeni je vhodny pro aplikace, které vyzaduji velmi dobré parametry elektrického pohonu
pfi rozbéhu i pfi provozu v ustéleném stavu. Ve specifickych pfipadech tento rezim umoziuje napéajeni
paralelné zapojenych motor( z jednoho frekvenéniho ménice.

[Standardni] [Standard] (Std): Standardardni skalarni Fizeni U/f, vhodné pro méné naro¢né aplikace.
Tento zpusob fizeni je zalozen na zachovavani konstantniho poméru vystupniho napéti a frekvence

s moZnosti nastaveni poc¢ate¢niho napéti pfi malych frekvencich. Tento rezim je obecné uréen pro napajeni
paralelné zapojenych motor( z jednoho frekvenéniho ménice. V nékterych pfipadech je nutno pouzit
napétové vektorové fizeni [SVC U] (uuC)

[~
k]
w

Napéti [V]

uo

Frekvence [Hz] Frbs

Poznamka:Zavislost U/f je dana jmenovitou frekvenci motoru F ~ 5, jmenovitym napétim motoru U 5 a
pocatec¢nim napétim UO. Poc¢ate¢ni napéti UO je stanoveno na zakladé internich vypoct procesoru
frekvenéniho ménice, ktery vychazi ze zadanych parametrd motoru a je nasoben koeficientem pro
kompenzaci Ubytku napéti na statorovém vinuti motoru (IR kompenzace) u F ~ (%). UO Ize tedy ovlivnit
zménou hodnoty w F r.
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CEE

uF5

SEd

Syn

uFa

nl d

[Typ Fizeni] [Motor control type] (Ctt)
Volba typu Fizeni. (pokragovani z ptedchozi strany)

[Standardni] (Std)

O [5 bodu U/F] [VIF 5pts] (uF5): Skalarni Fizeni 5 bod & nap éti/frekvence . Typ Fizeni je principialné
podobny, jako dvoubodové. Moznost podrobnéjSi definice zavislosti vystupniho napéti frekvenéniho ménice
na vystupni frekvenci, umozriuje potlaceni rezonanénich kmitocta (nasyceni).

Zavislost U/f je dana jmenovitou frekvenci motoru FrS, jmenovitym napétim motoru UnS,
a dale napétimi U1 az U5 a frekvencemi F1 az F5. Plati FrS > F5 > F4 > F3 > F2 > F1.

c [~
o 2
0}

Napéti [V]

U4

u3
U1

u2
uo |

F1R2 F3 F4 F5  Fro

Frekvence [Hz]
Poznamka: Pocéatecni napéti UO je stanoveno na zakladé internich vypoctd procesoru frekvenéniho meénice,
ktery vychazi ze zadanych parametr(i motoru a je nasoben koeficientem pro kompenzaci GUbytku napéti na
statorovém vinuti motoru (IR kompenzace) w F ~ (%). UO Ize tedy ovlivnit zménou hodnoty w F .

[Synchronni bez ZV] [Sync. mot.] (SYn): Uréeno pouze pro synchronni motory s permanentnimi magnety
se sinusovym prabéhem elektromotorické sily. Volba tohoto typu fizeni znemozni pfistup k parametriim
asynchronniho motoru. K dispozici jsou pouze parametry pro zadani parametrti synchronniho motoru.

[U/F kvadratickd] [V/F Quad.] (UFq): Typ Fizeni vhodny pro aplikace s kvadratickou zavislosti krouticiho
momentu na otac¢kach. Typické pouziti je pro odstfediva ¢erpadla a ventilatory.

[Usporné fizeni] [Energy Sav.] (nLd): Typ fizeni vhodny napfiklad pro aplikace s kvadratickou zavislosti
krouticiho momentu na otackach, optimalizovany vzhledem k Gsporam energie.

Frekvenéni méni¢ automaticky optimalizuje syceni motoru vzhledem k jeho zatizeni. Je vhodny pro aplikace,
které nevyzaduji dynamické zmény otacek.

Vs

dr

1 -—>C0nF—>FULL > drC-— ASY -

Menu asynchronni motor [ASYNCHRONNI MOTOR] (ASY-)

Kéd funkce

Nazev funkce/popis | Rozsah nastaveni [ Tovarni nastaveni

dr [ -

Menu F L/ L L (pokracovani)

ASY -

Menu HS5 Y -

nPr
*

[Jmen.vykon mot.] [Rated motor power] (nPr)
Jmenovity vykon motoru.

Dle typové velikosti ménice

Jmenovity mechanicky vykon motoru dle jeho typového Stitku. Je- li nastavena frekvence sité = 50 Hz,
Udaj se zadava v kW, pokud je nastaveno 60 Hz, zadava se v HP.

Lobs

[Jmen.d¢inik motoru] [Motor 1 Cosinus Phi] (CoS)
Jmenovity 0 €inik motoru.

0,5az1 Dle typové velikosti ménice

* Jmenovity Ucinik motoru dle jeho typového Stitku. ;
Parametr je pfistupny, je-li [Volba par.motoru] [Motor param choice] (MPC) = [U€inik] [Mot Cos] (CoS).
u 5 |[Jmen.napéti mot.] [Rated motor volt.] (UNS) 100 az 480 V Dle typové velikosti ménice
Jmenovité nap éti motoru . a nastavenf frekvence sité
*

Jmenovité napéti motoru dle jeho typového Stitku.

ATV320eeeN3e: 100 az 240 V

ATV320@eeN4e: 200 az 480 V

Parametr neni pfistupny, je-li [Typ fizeni] (Ctt)= [ Synchronni bez ZV ] (SYn).
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m [ r |[Idmen. proud motoru] [Rated mot. current] (nCr)0,25az1,5In (1) Dle typové velikosti ménice
Jmenovity proud motoru.
*

Jmenovity proud motoru dle jeho typového Stitku.
Parametr neni pfistupny, je-li [Typ fizeni] (Ctt)= [ Synchronni bez ZV ] (SYn).

Fr5

[Jmen.frekv.motoru] [Rated motor freq.] (FrS) 10 aZ 800 Hz 50 Hz

Jmenovita frekvence motoru.

Jmenovita frekvence motoru dle typového Stitku. Tovarni nastaveni 50 Hz. Zméni se na 60 Hz,
je-li parametr frekvence sité kb F ~ nastaven na hodnotu 60 Hz.
Parametr neni pfistupny, je-li [Typ fizeni] (Ctt) = [Synchronni bez ZV] (SYn).

nSF

[Jmen.otacky motoru] [Rated motor speed] (NnSP) 0 az 65 535 min' Dle typové velikosti méni¢e
Jmenovité ota ¢ky motoru.

Jmenovité otacky motoru dle jeho typového Stitku. Parametr neni zobrazen, pokud je nastaven parametr
[Typ fizeni] (Ctt) = [Synchronni motor] (SYn).

Zobrazeni na integrovaném displeji frekvenéniho ménice: 0 az 9999 min, dale 10,00 az 65,53 tisic min‘*.
Nékdy muze byt na typovém Stitku motoru misto hodnoty jmenovitych otaéek motoru uvedena hodnota
synchronnich ota¢ek a hodnota skluzu v procentech nebo v Hz.

Jmenovité otacky motoru Ize potom spocitat (pokud je skluz uveden jako %) takto:
Jmenovité otacky = synchronni otacky x (100 — skluz v %) / 100

Nebo, pro motory s jmenovitym kmitoétem napajeciho napéti 50 Hz (pokud je skluz uveden v Hz)
Jmenovité otacky = synchronni otacky x (50 — skluz v Hz) / 50

Pfipadné pro 60 Hz motory (pokud je skluz uveden v Hz):
Jmenovité otacky = synchronni otacky x (60 — skluz v Hz) / 60

no

YES

donE

[Auto-tuning] [Auto-tuning]
Automatické nastaveni parametr

[Ne] (no)
u

A VAROVANI

e Pred spusténim automatického nastaveni parametrd musi byt spravné nastaveny vSechny
parametry motoru.

e Pozor, hfidel motoru se mize hybat.

V pfipad é nerespektovani uvedenych pokyn

U muze dojit k usmrceni nebo vaznému Urazu.

- Automatické nastaveni parametrd Ize spustit pouze tehdy, neni-li frekvenéni méni¢ zablokovan,
resp. neni aktivovana néktera z funkci pro zastaveni — tzn.logické vstupy (pokud jsou
konfigurovany) pro funkce volny dobéh nebo rychlé zastaveni, musi byt neaktivni, tzn. ve stavu
log. 1.

- Automatické nastaveni parametrd ma prioritu pfed povely chod nebo syceni motoru. Tyto povely
budou provedeny az po jeho ukonceni.

- Pokud dojde v pribéhu automatického nastaveni parametrd k chybé, zobrazi se na displeji
[Neprovedeno] [No action] (no), pfipadné, v zavislosti na nastaveni parametru konfigurace hlaseni
poruchy autotuningu [? !!Autotuning] [Autotune fault mgt] (tnL), maze dojit k poruchovému hlaseni
porucha autotuningu. [!!Autotuning] [Auto-tuning] (tnF).

- Automatické nastaveni parametrd muZze trvat 1 az 2 s. NepreruSujte jeho prabéh. Vyckejte do
zobrazeni hldSeni [Provedeno] (donE) pfipadné [Neprovedeno] (no).

- Pokud je po provedeni automatického nastaveni parametrd zménén alespori jeden z parametrt
motoru, funkce [Auto-tuning] prejde automaticky do stavu [Neprovedeno] (no). Automatické
nastaveni parametrd je nutno provést znovu. Parametry motoru je nutné nastavit jako prvni.

Poznamka:

Aktuélni tepelny stav motoru ma velky vliv na vysledek automatického nastaveni parametrd. Autotuning je
proto nutné provést ve studeném stavu motoru. Jako prvni krok nastavte [Auto tuning] (tun) = [Erase tune]
(CLr), potom autotuning opakuijte.

Pouzita kabeldz k motoru ma také vliv na vysledky nastaveni. V pfipadé pozdéjSich zasadnich zmén
kabelaZe je nutné autotuning opakovat!

Upozorn éni: V priibéhu automatického nastaveni parametrd protéka motorem jmenovity proud.

O [Ne] [No] (nO): Ne.
O [Ano] [Yes] (YES): Ano. Po potvrzeni této volby bude proveden autotuning, poté se zobrazi hodnota
[Provedeno] (donE)

O [Provedeno] [Done] (dONnE): Autotuning proveden. Zmérfené hodnoty jsou pouZity.
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Eub

EAbL
PEnd
Prol
FR .L
donE

[Stav autotuningu] [Auto tuning status] (tuS)
Stav automatického nastaveni parametr a.

[Neprovedeno](tAb)

Hodnotu parametru Ize pouze &ist.

O [Neprovedeno] [Not done] (tAb): Je pouZita tovarn é nastavena hodnota odporu statorového vinuti.

O [Cekani] [Pending] (PEnd): Je pozadavek na autotuning, ten vak prozatim nebyl proveden.

O [Probihd] [In progress] (ProG): Autotuning probiha.

O [Selhani] [Failed] (FAIL): V prdbéhu vykonavani autotuningu nastala chyba.

O [Provedeno] [Done] (donE): Autotuning byl proveden a zméfen& hodnota odporu statoru je pouzita v
matematickém modelu pro fizeni motoru.

SEun

EAb
MEAS

LubS

[Hodnoty autotuningu] [Tune selection] (Stun)
Pouzité hodnoty nastaveni parametr & motoru.

[Tovarni] (tAb)

Hodnotu parametru Ize pouze &ist.

O [Tovarni] [Default] (tAb): Je pouZzita tovarn €& nastavena hodnota odporu statorového vinuti.
O [Zméfend] [Measure] (MEAS): Autotuning byl proveden a zméfena hodnota odporu statoru
je pouzita v matematickém modelu pro fizeni motoru.

O [Upravend] [Custom] (CuS): Autotuning byl proveden ale nejméné jeden parametr, nastaveny
prostfednictvim automatického nastaveni parametr( byl nasledné zménén.

Eunu

no

[C (s

[Korekce autotuningu] [Auto tuning usage] (tunu) [Teplota dle 1] (tM)
Korekce automatického nastaveni parametr & s teplotou vinuti.

Parametr slouzi pro volbu metody korekce parametrt motoru vzhledem ke zjisténému tepelnému stavu.
O [Ne] [No] (no): Bez korekce.

O [Teplota dle I] [Therm Mot] (tM): Dle teploty motoru, zjist éné z pom éru aktualni hodnoty proudu  k
zadané jmenovité hodnoté proudu [Jmen. proud motoru] (nCr).

O [Teplota dle R] [Cold tun] (Ct): Dle teploty motoru, zjiSt éné na zéklad é prvniho m éfeni odporu
statorového vinuti motoru, které bylo provedeno ve studeném stavu motoru a porovnano s méfenim,
které je vzdy provadéno béhem autotuningu, pfed kazdym novym rozbéhem motoru.

AukE

YES

[Aut.autotuning] [Automatic autotune] (Aut) [Ne] (no)
Automatické spust éni autotuningu po kazdém p Fipojeni m énice k napéjeni.

A VAROVANI

Po aktivaci parametru probéhne automatického nastaveni parametrli po kazdém zapnuti ménice.

e Ovérfte, Ze automatické spusténi autotuningu nemuze zpGsobit nebezpeény stav.

V pfipad é nerespektovani uvedenych pokyn @ muze dojit k poSkozeni za fizeni, usmrceni nebo
vaznému Urazu.

Pred pripojenim frekvenéniho ménice k napajeni musi byt motor v klidovém stavu.

[Aut.autotuning] (AUt) se nucené aktivuje, tzn.nastavi na hodnotu = [Ano] (YES) je-li nastaveno
[Korekce autotuningu] (tunu) = [Teplota dle R] (Ct). Hodnota odporu statorového vinuti, zméfena béhem
autotuningu je pouzita k odvozeni tepelného stavu motoru pfi zapnuti frekvenéniho ménice.

O [Ne] [No] (no): Manudlni spust éni automatického nastaveni parametr  @..

O [Automaticky] [Yes] (YES): Automatické spust éni autotuningu p # zapnuti frekven éniho m énice.
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F L [J|[Syceni motoru] [Motor fluxing] (FLU) [Ne] (Fno)
Nastaveni rezimu syceni motoru.

* ()
ZZS

AN NEBEZPECI

RIZIKO URAZU ELEKTRICKYM PROUDEM, VYBUCHU, ZKRATU

®  Pokud je nastaveno [Syceni motoru] (FLU) = [Trvalé] (FCt), probih& syceni motoru,
i kdyZ je motor v klidovém stavu.

®  OQOveérte, zda toto nastaveni nemize vést k nebezpenym stavdm.
Nerespektovani uvedenych pokyn @ muze zapfi€init vazny Graz nebo smrt!

UPOZORNEN!:
Ovéite, zda je pro trvalé syceni motor spravné dimenzovan a nehrozi jeho poskozeni prehratim.
Nerespektovani tohoto upozorn  éni muze vést k posSkozeni motoru.

Parametr je pfistupny, je-li nastaveno [Typ fizeni] (Ctt) # [Synchronni motor] (SYn).
V pfipadé pfitomnosti syceni motoru jiz pfed povelem pro chod se dosahuje nejlepSich dynamickych
parametrl pfi rozbéhu.

° Je-li zvoleno trvalé syceni [Trvalé] (FCt), magneticky tok se v motoru vybuduje pfi zapnuti
frekvenéniho ménice
[ Je-li zvoleno preruSované syceni [PferuSované] (FnC), je syceni odvozeno od povelu pro chod.

Po odblokovani je proud syceni motoru zpoc¢atku vétsi, nez jmenovitd hodnota proudu motoru
[Jmen. proud motoru] (nCr), poté klesne na nastavenou hodnotu magnetiza¢niho proudu.

F ~ [ | O [PferuSované] [Not Cont.] (FnC): Rezim FeruSovaného syceni.

F [ E | O [Trvalé] [Continuous] (FCt): ReZim trvalého syceni.

Toto nastaveni neni pfistupné, je-li [Automatické dobrzdéni] (AdC) = [Ano] (YES),

nebo je-li jako zpdsob zastaveni [ZpGsob zastaveni] (Stt) zvolen volny dobéeh [Volny dobéh] (nSt).
F » o | O [Ne] [No] (Fno): Funkce neni aktivni.

Toto nastaveni neni pfistupné, je-li konfigurovano ovladani externi brzdy

[Konf. ovladani brzdy] (bLC) # [No] (no).

[1 P [ |[Vybér param.mot.] [Motor param choice] (MPC) [Vykon motoru] (nPr)
Vyb ér pouzité hodnoty p fi nastaveni parametr & motoru.

*
-~ |8 [Vykon motoru] [Mot Power] (nPr): Mechanicky vykon motoru z jeho typového Stitku.

[ o 5 | O [Uginik motoru] [Mot Cos] (CoS): Uéinik motoru cos @ z jeho typového Stitku.

Q) In je jmenovity proud frekvenéniho ménic¢e. Hodnotu In naleznete v katalogu nebo na typovém Stitku ATV320.
Vysv étleni pouzitych symbol :

Q) Parametry Ize modifikovat v zablokovaném stavu frekvenéniho ménice i za chodu motoru.

I 2= | Pro potvrzeni zmény nastaveni parametru stisknéte tocitko ENTER po dobu 2 s.

* Parametry se zobrazi pouze tehdy, byla-li v jiném menu aktivovana funkce, ktera s timto parametrem souvisi.
Informace o této funkci naleznete téz v popisu pfisluSného menu.
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Menu [PARAMETRY MOTORU] [MOTOR CONTROL] (drC-)
(pokracovani)

SFPL
* ()

[Proporcionalni zes.] [Speed prop. gain.] (SPG) 0 aZ 1000 % 40 %

Proporcialni zesileni zp étnovazebni otd ¢kové smy Eky.

Parametr je pfistupny, neni-li [Typ fizeni] (Ctt) = [Standardni] (Std), [5 bodl U/F] (UFS)
nebo [U/F kvadraticka] (UFQ).

SFLu
* ()

[Moment setrvaénosti] [UF inertia comp.] (SPGu) 0 a7 1000 % 40 %

Koeficient momentu setrva ¢énosti.

Parametr je pfistupny, je-li [Typ fizeni] (Ctt) = [Standardni] (Std), [5 bodl U/F] (UFS)
nebo [U/F kvadratickd] (UFq).

5.k
* ()

[Integracni zesileni] [Speed time integral] (Sit) 0az65535ms  63ms

Integra éni zesileni zp étnovazebni ota ¢kové smy ¢ky.

Parametr je pfistupny, neni-li [Typ fizeni] (Ctt) = [Standardni] (Std), [5 bodl U/F] (UFS)
nebo [U/F kvadraticka] (UFQ).

SFC
* ()

[Strukt. reg.otacek] [K speed loop filter] (SFC) 0 az 100 65

Struktura regula éni smy €ky ota ¢ek IP...Pl.

Nastaveni hodnoty parametru méni regulacni strukturu od nastaveni O (IP) az do 100(Pl).

uFr

*

[IR kompenzace] [IR compensation] (uFr) 0 az 200 % 100 %

Kompenzace Ubytku nap éti na statorovém vinuti | X R.

Pouziva se pro optimalizaci krouticiho momentu pfi velmi nizkych ota¢kach, nebo pro Gpravu parametrdi
elektrického pohonu ve specialnich pfipadech. (Napfiklad pro paralelné zapojené motory zmenSete hodnotu
nastaveni [IR kompenzace] (uFr)) Pokud neni kroutici moment dostate¢ny, zvySte hodnotu IR kompenzace.
PFilis velkd hodnota miZze branit rozbéhu motoru, maze zplsobit jeho nestabilni chovani, ¢i prehrati.

SLFP
* ()

[Kompenzace skluzu] [Slip compensation] (SLP) 0 aZ 300 % 100 %

Kompenzace skluzu asynchronniho motoru.

Parametr kompenzace skluzu neni dostupny v pfipadé, je-li nastaven

typ fizeni [Typ fizeni] [Motor control type ] Ctt = [Synchronni bez ZV] [SYN_U VC] SYnu.

Parametr kompenzace skluzu je automaticky nastaven na hodnotu 0%, je-li nastaven

typ fizeni [Typ fizeni] [Motor control type ] Ctt = [U/F kvadratickd] [U/F VC Quad.] UFq.

Pokud pfi jmenovitém zatiZzeni nesouhlasi skute¢né otacky s otackami, uvedenymi na typovém Stitku motoru,
je potfebné hodnotu parametru SLP upravit.

sprekompenzovani“ mohou byt ota¢ky motoru nestabilni.

[U1] [U1] (ul) ...JU5] [U5] (u5)
Napéti v bodech U/f charakteristiky 1...5.

0az 800V
Dle typu ménice

ov

Tyto parametry jsou pfistupné, je-li [Typ fizeni] (Ctt) = [5 bodu U/F] (uF5).

[F1] [F1] (F1) ...[F5] [F5] (F5)
Kmito éet v bodech U/f charakteristiky 1...5.

0 az 599 Hz 0 Hz

Tyto parametry jsou pfistupné, je-li [Typ fizeni] (Ctt) = [5 bodu U/F] (uF5).
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cL .
* ()

[Proudové omezeni] [Current Limitation] (CLi) 0az1,5In (1) 1,51n (1)
Zakladni hodnota omezeni proudu frekven  éniho m énice.

UPOZORNENI

« Ovérte, zda je motor spravné dimenzovan vzhledem k nastavenému maximalnimu proudu
frekvenéniho ménice.

« Pfi nastaveni hodnoty proudového omezeni uvazuijte téz pracovni cyklus motoru a okolnosti, které
vynucuji omezeni proudu frekvenéniho ménice. (Napfiklad teplota okoli, typ montaze, nadmorska
vyska...)

Nerespektovani tohoto upozorn éni muze vést k poskozeni za Fizeni.

Poznamka: Pfi nastaveni hodnoty proudového omezeni mensi, nez 0.25 In, se mize frekvencni ménic
zablokovat pfi hlaSeni poruchy vypadek vystupni faze [!!Vystupni faze] (OPF), pokud je hlaSeni

této poruchy povoleno. Nastaveni hodnoty omezeni proudu nizsi, nez je hodnota proudu motoru bez zatizeni
nema vyznam. Motor se nemUzZe otacet.

SFE

HF |

HFZ2

[Rezim spin. frekv.] [Switch Freq Type] (SFt) [SFR rezim 1] (HF1)
Rezim spinaci frekvence.

O [SFR rezim 1] [SFR type 1] (HF1): Z ddvodu optimalizace tepelnych ztrat frekvenéni méni¢ automaticky
adaptuje hodnotu spinaci frekvence vykonovych tranzistor s ohledem na napéjeci frekvenci motoru.

Toto nastaveni optimalizuje tepelné ztraty a zvySuje tak ucinnost frekvenéniho ménice.

O [SFR rezim 2] [SFR type 2] (HF2) : Spinaci frekvence je dana nastavenim parametru spinaci frekvence
[Spinaci frekvence] [Switching frequency] (SFr) nezavisle na napajeci frekvenci motoru [Frekvence motorul]
[Output frequency] (rFr).

PFi vysoké spinaci frekvenci je akusticky hluk motoru nejmensi.

V pfipadé zvyseni teploty frekvenéniho ménice vlivem spinacich ztrat dojde k automatickému snizeni spinaci
frekvence s navratem na puvodné nastavenou hodnotu po jeho ochlazeni.

SF -

[Spinaci frekvence] [Switching frequency] (SFr) 2 a7 16 kHz 2 kHz
Nastaveni spinaci frekvence vykonovych tranzistor & frekven éniho m énice.

- UPOZORNENI
RIZIKO POSKOZENI MOTORU

V pfipadé, Ze jsou odpojeny kondenzatory Y sitového filtru pro provoz na siti IT ovéfte, zda neni
nastavena vétsi spinaci frekvence, nez 4 kHz.
Nerespektovani tohoto upozorn  éni maze vést k poskozeni za Fizeni.

Rozsah nastaveni: pokud je aktivovana funkce omezeni pfepétovych Spicek na vystupu frekvenéniho
ménice [Omez.prepét.Spi¢ek] [Motor surge limit.] (SuL), maximalni hodnota spinaci frekvence je omezena
na 4 kHz.

Poznamka: V pfipadé zvySeni teploty frekvenéniho ménice vlivem spinacich ztrat dojde k automatickému
snizeni spinaci frekvence s navratem na puvodné nastavenou hodnotu po jeho ochlazeni.

V pfipadé napajeni vysokootackovych motorli se doporu€uje zvysit spinaci frekvenci [Spinaci frekvence]
[Switching frequency] SFr na hodnotu 8, 12 kHz nebo 16 kHz

I'II'EI

na
YES

[Tichy provoz motoru] [Noise Reduction] (nrd) [Ne] (no)
Tichy provoz motoru.

Nahodné rozmitani spinaci frekvence umoziuje provoz bez akustickych rezonanci v aplikacich, které
vyzaduiji tichy provoz napf. v budovach a divadelni technice.

O [Ne] [No] (no): Rozmitani hodnoty spinaci frekvence vypnuto.

O [AnQ] [Yes] (YES): Nahodné rozmitani hodnoty spinaci frekvence zapnuto

boA

no

d4nA

SIENGIE

[Aktivace boost] [Boost Activation] (boA) [Dynamicky] (dYnA)
Aktivace funkce boost.

O [Neaktivni] [Inactive] (no): Funkce boost neni aktivni

O [Dynamicky] [Dynamic] (dYnA): Dynamicky boost . Hodnota magnetiza¢niho proudu se méni
se zatizenim motoru.

Toto nastaveni je mozné, neni-li typ fizeni [Typ fizeni] (Ctt) = [Synchronni bez ZV] (Synu).

O [Staticky] [Static] (StAt): Staticky boost . Hodnota magnetizaéniho proudu dle kfivky U/f,
nezavisle na zatizeni motoru.
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b o o |[Hodnota boost] [Boost] (boo) -100 a2 100 % 0%
Hodnota boost p A ota ékach 0.
*

Hodnota boost pfi frekvenci 0 Hz v % jmenovitého magnetizaéniho proudu (pokud se nerovna 0).
PFiliS velkd hodnota [Hodnota boost] [Boost] (boo) mize vést k magnetickému nasyceni motoru, kdy
zvySeni proudu jiz nevede ke zvySeni krouticiho momentu. Hrozi pfehrati motoru.
Parametr je pfistupny, je-li aktivace funkce boost [Aktivace Boost] [Boost Activation] (boA) # [Neaktivni]
[Inactive] (no).

Magnetizaéni proud [A]

+[Hodnota boost] (b o 3 ) 7

Jmenovita hodnota ‘
magnetizaéniho proudu J PLd

- [Hodnota boost] (b a D)

0

[Frekvence-boost] (F A b) Frekvence [Hz]

FAE

[Frekvence-boost] [Action Boost] (FAD) 0 a7 599 Hz 0 Hz
Frekvence, do které se projevuje nastavena Uprava m  agnetiza éniho proudu.

Parametr je pfistupny, je-li aktivace funkce boost [Aktivace Boost] [Boost Activation] (boA) # [Neaktivni]
[Inactive] (no).

Sul

no

YES

[Omez.prepét.Spicek] [Motor surge limit] (Sul.) [Ne] (no)
Omezeni p Fepétovych Spi ek na vystupu frekven éniho m énice.

Aktivace funkce zplsobi omezeni pfepétovych Spi¢ek na vystupu ménice. Pouziti funkce je vhodné pro

aplikace:

° Motory v kryti NEMA,

° star§i motory se zhorSenym stavem izola¢niho stavu,

° vietenové motory,

° previnuté motory se zhorSenym stavem izola¢niho stavu.

Pokud je na vystupu ménice pouzit sinusovy filtr, nebo pro motory 230/400 V,

provozované na napéti 3 x 230 V, nebo pokud délka kabelu mezi motorem a frekvenénim ménic¢em
neprekroci: 4 m stinéného kabelu, nebo10 m nestinéného kabelu, se doporucuje se ponechat nastaveni
omezeni pfepétovych Spi¢ek na vystupu frekvenéniho ménice vypnuto , tzn.nastaveni
[Omez.prepét.Spicek] (Sul) = [Ne] [No] (no).

POZNAMKA : Pokud je omezeni piepétovych $picek na vystupu frekvenéniho méni¢e zapnuto,
[Omez.prepét.Spicek] [Motor surge limit.] SVL = [Ano] [Yes] (YES), maximalni hodnota spinaci frekvence
[Spinaci frekvence] [Switching freq.] SFr je omezena.

O [Ne] [No] (no): Omezeni p Fepétovach Spi ¢ek vypnuto.
O [AnQ] [Yes] (YES): Omezeni p fepétovach Spi éek zapnuto.

S5oF

[Doba utlumu] [Volt surge limit. opt] (SoP) 10 us
Doba uGtlumu.

Hodnota parametru doba Gtlumu [Doba Gtlumu] [Volt surge limit. opt] (SoP) by méla odpovidat dobé Gtlumu
pouzitého kabelu mezi frekvenénim méniéem a motorem.

Nastaveni spravné hodnoty parametru pomaha zabranit superpozici odraz(i napétové viny, kterd vznika
v pfipadé dlouhé kabelaze mezi frekvenénim méni¢em a motorem. Omezuje prepéti na svorkach motoru
maximalné na hodnotu dvojnasobku napéti ss meziobvodu.

ProtoZe velikost prepétovych Spi¢ek zavisi na mnoha faktorech jako je typ kabelu a jeho celkovéa délka,
provedeni a vykon motoru, paralelné zapojené motory atd., doporucuje se pouzit pro ovéfeni velikosti
prepéti osciloskop, pfipojeny na svorkach motoru.

V pfipadé dlouhé kabeldze musi byt na vystup frekvenéniho ménice pfipojeny vhodné filtry pro omezeni
strmosti napétovych hran dV/dt.

Pro zachovani dobrych technickych parametr( frekvenéniho ménice nezvySujte hodnotu parametru SoP,
pokud to neni nezbytné.

Poznamka: Tento parametr slouzi pro frekvencéni ménice ATV320eeeN4.

0O [6] [6] (6): 6 us.
0 [8] [8] (8): 8 us.
0O [10] [10] (10): 10 us.
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ubr
(¢

[U brzdného spinace] [Braking level] (ubr) 33527820V

Dle typu FM
Prahova hodnota nap éti pro sepnuti brzdného spina ce.

Hodnota boost pfi frekvenci 0 Hz v % jmenovitého magnetizaéniho proudu (pokud se nerovna 0).
PFilis velkd hodnota [Hodnota boost] [Boost] (boo) maze vést k magnetickému nasyceni motoru, kdy
zvySeni proudu jiz nevede ke zvySeni krouticiho momentu. Hrozi pfehrati motoru.

Parametr je pfistupny, je-li aktivace funkce boost [Aktivace Boost] [Boost Activation] (boA) # [Neaktivni]
[Inactive] (no).

LbA

no
YES

[Rozdéleni zatizeni] [Load sharing] (LbA)

[Ne] (no)
Rozd éleni zatiZeni mechanicky svazanych motor

a.

Slouzi pro zlepSeni rozdéleni zatizeni mezi dva mechanicky propojené motory, napajené samostatnymi
frekvenénimi ménici. Parametr je pFistupny, je-li nastaven jiny typ fizeni [Typ fizeni] (Ctt) j, nez vektorové fizq
se zpétnou vazbou [SVC U] (uuC).
O [Ne] [No] (no): Funkce neaktivni.
O [Ano] [Yes] (YES): Funkce aktivni.

LbL
* ()

[Korekce zatizeni] [Load correction] (LbC)
Koeficient korekce zatizeni.

0az599 Hz 0 Hz

Jmenovita hodnota korekce v Hz pro dosazeni rozdéleni zatizeni.
Parametr je pfistupny pouze v pfipadé, je-li funkce rozdéleni zatizeni mechanicky svazanych motord aktivni.

LbLC

=
S

Kroutici moment [N.m]

0 Frekvence [Hz]

r.
o
-

I

68



1-—>LC0O0nF >FULL ->drL-—

dr

-o-

Menu vstupy-vystupy [VSTUPY/VYSTUPY]

;] -

Kod funkce Nézev funkce/popis | Rozsah nastaveni [ Tovarni nastaveni
FulLL|{mMenu FULL (pokracovani)
] — o -~ (Menu 1 - o -

ECLC

cr

ZZS*

irC

[2/3-vodi¢.ovladani] [2/3 wire control] (tCC)
Volba 2-vodi ¢ového nebo 3-vodi ¢ového ovladani.

[2-vodicové] (2C)

A VAROVANI

NEOCEKAVANE CHOVANI ZA RIZENi

e Po zméné nastaveni parametru 2/3vodi¢ové ovladani dojde z bezpeénostnich divodl k navratu
nastaveni parametrt [Konfig. chod vzad] (rrS) a [2vodiCové-typ] (tCt) a konfigurace logickych V/V do
tovarniho nastaveni.

e Ovérte, zda nastaveni vyhovuje aktualnimu zapojeni vstupl a vystupu.

V pfipad é nerespektovani uvedenych pokyn @ muze dojit k usmrceni, vaznému drazu, nebo
poSkozeni za Fizeni.

O [2-vodiCové] [2 wire] (2C): 2-vodi ¢ové ovladani
2-vodi¢ové ovladani znamena ovladani trvalou Grovni signalu nebo hranou signalu. Funkce chod vpred,
resp. chod vzad je aktivni, pokud je pfisluSny logicky vstup uveden do stavu log.1.

Priklad zapojeni: (Pozitivni logika — ,source®)

ATVeee
I +24 LM Lix

LI1: chod vpred
LIx: chod vzad

O [3-vodicové] [3 wire] (3C): 3-vodi ¢ové ovladani

3-vodicové ovladani — ovladani impulzem: funkce chod vpred, resp. chod vzad je aktivovana kratkodobym
uvedeni pfislusného logického vstupu do Grovné log.1. Aktivace prislusné funkce se zrusi (stop)
kratkodobym uvedenim logického vstupu LI1 do Grovné log.0.

Pfiklad zapojeni: (Pozitivni logika — ,source®)

IATVeee
| 24 LI

LI1: stop
LI2: chod vpred
LIx: chod vzad

ELCE

ZZS*

LEL
l:l’ﬁ

PFo

[2vodicoveé - typ] [2 wire type] (tCt)
Typ 2-vodi ¢ového ovladani .

[Hrana signalu] (trn)

A VAROVANI

NEOCEKAVANE CHOVANI ZA RIZENi

e Ovérfte, zda nastaveni parametru typ 2vodi¢ového ovladani vyhovuje aktualnimu zapojeni vstupl a
vystupd.

V pfipad é nerespektovani uvedenych pokyn
poskozeni za Fizeni.

0 muaze dojit k usmrceni, vdznému Grazu, nebo

O [Uroveri] [Level] (LEL): Logicka trove #i 1 nebo 0 na pfislusném logickém vstupu znamena chod nebo
zastaveni.

O [Hrana signalu] [Transition] (trn): Hrana. Aby se zabranilo ndhodnym restartim po pferuseni napéjeni,
resp. poruse, je pro inicializaci ¢innosti - povelu pro chod potfebna zména stavu signalu, tzn. hrana.

O [Priorita vpfed] [Fwd priority] (PFo): Logicka turove £ 1 nebo 0 na prislusném vstupu znamenéa chod
nebo zastaveni, ale vstup ,chod vpfed* mé vzdy prioritu vici vstupu ,chod vzad“.
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Menu 1 - o -

L |-

Menu L [ -

r un
ZZS*

L /1

Ldoo

olO |l

ol 10

[Konfigurace STOP] [Drive Running] (run)
Konfigurace STOP ve 3vodi ¢ovém ovladani.

Parametr je pfistupny, je-li nastaveno [2/3-vodi¢.ovladani ] (tCC) = [3vodicové] (3C).
[LI1] (Li1): Logicky vstup LI1 , pokud neni zvolen profil [Vstupy/Vystupy] (io).
[Cd00] (Cd00): v profilu [Vstupy/Vystupy] (i0), Ize ovladat moznymi logickymi vstupy.
[OL01] (oL01): Funkéni bloky: logicky vystup 01.

[OL10] (0L.10): Funkéni bloky: logicky vystup 10.

[LI1] (Li1)

Frd

L+
Cdoo
ol Ol

al IO

[Konfigurace VPRED] [Forward)] (Frd)

Konfigurace VP RED.

[LI1] (Li1): Logicky vstup LI1 , pokud neni zvolen profil [Vstupy/Vystupy] (io).
[Cd00] (Cd00): v profilu [Vstupy/Vystupy] (i0), Ize ovladat moznymi logickymi vstupy.
[OL01] (oL01): Funkéni bloky: logicky vystup 01.

[OL10] (0L10): Funk&ni bloky: logicky vystup 10.

[LI1] (Li1)

Frd

[Konfigurace VZAD] [Forward] (Frd)
Konfigurace VZAD.

[Ne] (no): Neni konfigurovano.
[LI1] (Lil): Logicky vstup LI1 .

[LI1] (Li1)
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Menu aplika éni funkce F w1 -

Pristup: dr +1-—>LC0nF—>FULL > Fun-

Konfigurace vice funkci pro jeden logicky vstup je mozna pouze pro Grovné pristupovych prav [RozSifena] (AdV)
a [Expertni] (EPr).

PFed konfiguraci V/V je nutné ovéfit, zda V/V jiz nema néjakou funkci, nebo jiny V/V nebyl konfigurovan pro funkci
nekompatibilni. (V pfipadé potfeby viz tabulku kompatibility funkci v originalnim manuélu)

V pfipadé problém0 s kompatibilitou se doporuéuje vyjit z tovarniho nastaveni. Makrokonfigurace pomahaji
zabranit konfiguraci nekompatibilnich funkci.

Funkce pro zastaveni maji prioritu pfed funkcemi pro chod.

Stop functions have priority over run commands.

Zadanéa hodnoty, zadané prostfednictvim kombinace logickych vstupd maji pfednost pred Zadanymi hodnotami,
zadanymi prostfednictvim analogovych vstupu.

NiZe je uveden pouze vybér z aplika¢nich funkci. v pfipadé potfeby prosim porovnejte s originalnim
manualem.

Menu p Fedvolené otda éky F' 5 5 -

Pristup: dr 1- >C0nF >FULL >Fun-—P55-

Lze nastavit 2, 4 8 nebo 16 pfedvolenych hodnot otacek. Pro tuto funkci je nutno konfigurovat 1, 2, 3, nebo 4
logické vstupy.

POZNAMKA : pfi konfiguraci je potfebné postupovat postupné.

Napfiklad: Pokud je potfebné nastavit 8 pfedvolenych otacek, konfiguruje se napred logicky vstup pro funkci 2
pfedvolené otacky a poté dalSi logicky vstup pro funkci 4 predvolené otacky a nakonec logicky vstup pro funkci 8
pfedvolenych otacek.

PFi zruSeni konfigurace je potfebné postupovat v obraceném poradi.

Tabulka kombinaci trovni logickych vstupd pro pfedvolené otacky:

16 pfedvolenych | 8 pfedvolenych | 4 pfedvolené | 2 pfedvolené |Zadana
otaéek (PS16) otadcek (PS8) otd€ky (PS4) | ota€ky (PS2) | hodnota

0 0 0 0 Zadana

hodnota 1 (1)

0 0 0 1 SP2
0 0 1 0 5FP13
0 0 1 1 SPHY
0 1 0 0 S5P5
0 1 0 1 SPbE
0 1 1 0 SP1
0 1 1 1 SPH
1 0 0 0 SFPS
1 0 0 1 SP IO
1 0 1 0 SP 11
1 0 1 1 5P I2
1 1 0 0 5P 13
1 1 0 1 SP I4H
1 1 1 0 SP 15
1 1 1 1 SP IB

(1) Zakladni Zddana hodnotal = 5F |
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Kéd funkce

Néazev funkce/popis [ Rozsah nastaveni [ Tovarni nastaveni

Full

Menu F L/ L L (pokragovani)

Fun-

Menu aplikaéni funkce

F55 -

Menu predvolené otacky
POZNAMKA: Funkce pfedvolené otacky nelze pouZit sou¢asné s jinymi funkcemi.

F5/Z2

no

L

[2 pfedvolené otacky] [2 preset speeds] (PS2)
Konfigurace 2 p fedvolenych ota céek.

[Ne] (no)

[Ne] (no): Funkce neni aktivni.
[LI1] (Li1): Logicky vstup LI1 , pokud neni zvolen profil [Vstupy/Vystupy] (io).

PGY

[4 pfedvolené otacky] [4 preset speeds] (PS4)
Konfigurace 4 p Fedvolenych ota cek.

[Ne] (no)

Konfigurace viz F 5 2. Pfed konfiguraci F 5 4 musi byt konfigurovany F 5 2.

F5H

[8 pfedvol. otaCek] [8 preset speeds] (PS8)
Konfigurace 8 p fedvolenych ota cek.

[Ne] (no)

Konfigurace viz F 5 2. Pfed konfiguraci F 5 B musi byt konfigurovany F57a P5H4.

F5 Ib

[16 predvol. otacek] [16 preset speeds] (PS16)
Konfigurace 16 p fedvolenych ota cek.

[Ne] (no)

Konfigurace viz F 5 2. Pfed konfiguraci F 5 |5 musi byt konfigurovany F 52, F54a P5H.

SP/2
* ()

[PFedvolené otacky 2] [Preset speed 2] (SP2) 10 Hz

Nastaveni hodnoty vystupni frekvence pro p

0 aZ 599 Hz
Fedvolené ota ¢ky 2.

Poznamka: Déle jsou k dispozici parametry [Pfedvolené otacky 3] [Preset speed 3] (SP3) az [Pfedvolené
otacky 16] [Preset speed 16] (SP16).

Rozsah nastaveni je pro vSechny predvolené otacky shodny — 0 az 599 Hz,

tovarni nastaveni je 15 Hz (pro 5 F 3), 20, 25, 30, 35, 40, 45, 50, 55, 60, 70, 80, 90, 100 Hz (pro 5 F &)

UPOZORNENI: Dostupnych je tolik parametrd, kolik je zvoleno predvolenych otacek (2, 4, nebo 16)
v menu aplikacni funkce [APLIKA CNI FUNKCE] [APPLICATION FUNCT.] (Fun-) / p/edvolené otacky
[PREDVOLENE OTACKY] [PRESET SPEEDS] (PSS-)

IPF
Q

[PFeskokova frekv.1] [Skip Frequency] (JPF) 0 aZ 599 Hz 0 Hz

Preskokova frekvence 1.

Parameter slouzi pro zamezeni trvalého chodu motoru pfi otackach, které vybuzuji mechanickou rezonanci
pohanéné ¢asti. Pfi nastaveni J F F = 0 je funkce neaktivni.

dF 2
Q0

[Preskokova frekv.2] [Skip Frequency 2] (JF2)
Preskokova frekvence 2.

0az599 Hz 0 Hz

Parameter slouzi pro zamezeni trvalého chodu motoru pfi otackach, které vybuzuji mechanickou rezonanci
pohanéné ¢asti. Pfi nastaveni J F 2 = 0 je funkce neaktivni.

JdF 3
QO

[Preskokova frekv.3] [3rd Skip Frequency] (JF2)
Preskokova frekvence 3.

0az599 Hz 0 Hz

Parameter slouzi pro zamezeni trvalého chodu motoru pfi otackach, které vybuzuji mechanickou rezonanci
pohanéné ¢asti. Pfi nastaveni J F 3 = 0 je funkce neaktivni.

dFH
* ()

[Hystereze presk.fr.] [Skip.Freq.Hysteresis] (JFH) 0,1az 10 Hz 1Hz

Hystereze v okoli p Feskokové frekvence.

Parametr je pfistupny, je li nastavena alespori jedna pfeskokova frekvence, tzn je-li [Pfeskokova frekv.1]
(JPF), nebo [Preskokova frekv.2] (JF2) nebo [Pfeskokova frekv.3] (JF3) # 0.

Rozsah preskokového pasma je napfiklad pro preskokovou frekvenci1 JFF:od JFF — JF H

do JFF + JF H. Nastaveni JFH je spole¢né pro vSechny tfi pfeskokové frekvence.
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Menu +/- zadavaniota ek 5 - F -
Pristup: dr +-—>LC0nRF—>FULL >Fun-—5rE-

Parametry menu jsou pFistupné, je-li [Konf.zad.hodn.2] [Ref 2 channel] (Fr2) = [Zadana hodn. +/-] (uPdlt).
POZNAMKA : Funkce neni sluéitelna s nékterymi jinymi funkcemi.

K dispozici jsou dva mozné zplsoby zadavani +/- otacek:

1. Pro funkci +/- zadavani otd €ek se konfiguruji dva logické vstupy.  Jeden pro funkci zvySovani otacek
(+ otacky) a jeden pro funkci snizovani otacek (- otacky). Spolu s povely pro chod vpred nebo chod vzad slouzi
pro zadavani zadané hodnoty otacek.

2. Pro funkci +/- zadavani otd ¢ek se definuje pouze logicky vstup pro zvySovani ot ~ aéek (+ ota €ky).
Snizovani otacek se provede deaktivaci povelu chod vpred nebo chod vzad s dobéhem po rampé.

Pokud se v pribéhu dobé&hu obnovi plvodni povel pro chod vpred nebo chod vzad, zachovaji se aktualni otacky.
Tohoto zjednoduSeni Ize vyuzit pro +/- zadavani ota¢ek pomoci tlacitka/tlacitek se dvéma pracovnimi polohami:

Popis: Tlagitko méa dvé pracovni polohy, pfi ¢aste¢ném stisku sepne prvni kontakt, pfi Gplném domacknuti druhy.
Pro zadavani v obou smérech ota¢eni motoru je potfebné pouzit dvé takova dvopolohova tlagitka:

Nestisknuto Céastecné stisknuto Upln é stisknuto
Tlaéitko vp fed - Sepnut kontakt a Sepnuty kontakty a + b
Tlaéitko vzad - Sepnut kontakt ¢ Sepnuty kontakty ¢ +d

Legenda:

+ 24: svorka interniho zdroje +24 V,

a, b: zapinaci kontakty tlaéitka vp fed,

¢, d: zapinaci kontakty tlaéitka vzad,

LI1: logicky vstup, konfigurovany pro funkci chod vpred,
LIx: logicky vstup, konfigurovany pro funkci chod vzad.
Lly: logicky vstup, konfigurovany pro funkci + otacky.

Grafické znazornéni funkce :

Frekvence motoru

LSP
0 5 7

LSP ."/

Tlaéidko vp fed
Upny stisk
Casteény stisk b ]

Tlagidko vzad
Uplny stisk
Castedny stisk d

0 Cas
Nelze pouzit v reZimu 3-vodi¢ového ovladani.
V obou variantach pouziti funkce jsou maximalni otac¢ky dany nastavenim parametru [Vysoké otacky] (HSP).

POZNAMKA : Pokud se zadana hodnota prepina parametrem [Konf:Pfep.kan.1 a 2] [Freq Switch Assign] (rFC)
z jednoho kandlu zadané hodnoty na jiny kanal s +/- zadavanim otacek, zadana hodnota [Frekvence motoru]
[Motor Frequency] (rFr) (za obvodem ramp) muze byt souc¢asné kopirovana v zavislosti na nastaveni parametru
[Kopirovani k.1-k.2] [Copy Ch1-Ch2] (CoP).

Pokud se zadana hodnota pfepina parametrem [Konf:Pfep.kan.1 a 2] [Freq Switch Assign] (rFC) z jednoho
kanalu Zadané hodnoty na jiny kandl s +/- zadavanim otacek, sou¢asné se kopiruje zadana hodnota [Frekvence
motoru] [Motor Frequency] (rFr) (za obvodem ramp) z preventivnich divod( - zabrani se nespravné zadané
hodnoté 0 v okamziku pfepinani.
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Menu PID regulator F 1 d -

dr 1-—>LC0nF—->FULL »>Fun-—P id-

LI
Prahova hodnota

Inverze reg. regulaéni odchylky Automaticky
odchylky pro obnovenf provozu /Ruéné
Rampy L5 / - il
Interni Z.h. POH]| 'ACS!
o noO -/—\- . rdG \/ : A 1
— o H TIGH =
L Pre S 0 PG I\l
A P2 poL| |
! rP3 Zesileni
P4 regulatoru
PID
no Predvolené Z.h. PID Prediktivni
Al ié’dvané h. Rampy
. otacek
""" Normovani
PIF1/PIF2 ACCDEC
RP PIP1 / PIP2 xpsr _/_\_
AlU2 Predvolené rucni z.h.
ZVPID  Rygni
zadavani
Z.h.
AL Vysvétleni:
Cerny &tverec
symbolizuje

tovarni nastaveni

(1) Rampa A L Z je aktivni pouze v pfipadé startu, nebo obnoveni provozu PID regulatoru po odstaveni.

POZNAMKA: Funkci PID regulétor nelze pouZit soudasné s nékterymi jinymi funkcemi.
Dle instrukci v manuélu prosim ovérte, zda jsou funkce vzajemné kompatibilni.

Funkce regulator PID se aktivuje konfiguraci analogového vstupu pro skute¢nou hodnotu regulované
veli¢iny — tj. zpétnovazebni signal. (Dale ZV PID.)

Pro zpétnovazebni signal je nutno konfigurovat jeden z analogovych vstupl All az Al5 nebo pulzni vstup,
dle poctu V/V které jsou k dispozici. (Zavisi na pouzitych pfidavnych V/V modulech.)

adanou hodnotu PID je mozné zadavat nékterym z nize uvedenych zpUsob(:
Predvolené zadané hodnoty - zadavani prostfednictvim logickych vstup(.
([PID-Prednast. z.h.2] [Ref PID Preset 2] (rP2), [PID-Prednast. z.h.3] [Ref PID Preset 3] (rP3), [PID-Pfednast. z.h.4]
[Ref PID Preset 4] (rP4)).

Zadana hodnota regulované veli  éiny (dale ZH PID):
Z

. V zavislosti na konfiguraci parametru [Konf. int. ZH PID] [Intern PID Ref] (Pii):
. Interni zadanou hodnotu regulované veli¢iny [PID - interni z.h.] [Internal PID ref] (rPi) nebo
. Z&dana hodnota prosttednictvim kanalu zadané hodnoty 1 [Zad.hodnota-kanal 1] [Ref Freq 1

Config] (Fr1) nebo kanalu 1B [Zad.hodnota-kanal1B] [Ref.1B channel] (Frib).

Tabulka kombinaci logickych drovni vstupd, konfigurovanych pro zadavani p/edvolenych zadanych hodnot
regulované veli¢iny (ZH PID):

DI (Pr4) [DI(Pr2) |Pr~ 2 = ~ o (Pfedvolené ZH vypnuty) ‘Platné 74dana hodnota
~FP i nebo Fr Inebo Fr Ik

0 0 ~F . nebo Fr Inebo Fr Ib
0 1 rPZ2
1 0 FP3
1 1 rP4Y

Prediktivni Zadana hodnota muze byt pouzita pro inicializaci otaCeni pfi restartu regulaéniho procesu.

Normovani zp étnovazebniho signalu a signalu Zzadané hodnoty

. K normovani signalu skute¢né hodnoty (zpétnovazebni signal) se pouZiji parametry minimalni hodnota
zpétnovazebniho signalu [ZV PID min] [Min PID feedback] PiF1 a maximalni hodnota zpétnovazebniho signalu

[ZV PID max] [Max PID feedback] PiF2. Normovéani, pouZité pro tyto parametry MUSI byt pouZito i pro vdechny ostatni
parametry. Maximalni hodnota nastaveni je 32 767. Kvuli dostateénému rozliSeni se doporucuje zvolit takové jednotky,
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aby bylo mozno pracovat s co mozna nejvy$simi hodnotami. Veli¢iny budou v procesnich jednotkach pfi nastaveni toCt
= [Tlak] [PRESSURE] PrESS nebo toCt = [Prutok] [FLOW] FLOW.

Normovani je mozno provést i bez konfigurace konkrétnich fyzikalnich jednotek, pokud se nastavi parametr jednotky -
normovani veli¢in PID [Jednotky - PID] [Type of control] toCt = [Bez rozméru] [NA] nA, nebo v procentech, pokud se
nastavi hodnota toCt = [V procentech] [OTHER] OtHEr.

. K normovani signalu zadané hodnoty se pouziji parametry minimalni hodnota 2adané hodnoty [ZH PID min.]
[Min PID Process] PiP1 a maximalni hodnota zadané hodnoty [ZH PID max] [Max PID Process] PiP2. Nutno ovéfit,

Ze rozsah zadané hodnoty je uvnitf méfeného intervalu (nebo stejny), jaky je schopen pokryt ZV snimac.

Pfiklad : Aplikace — fizeni objemu kapaliny v nadrzi v rozsahu od 6 do 15 m2. PouZité ¢idlo pro snimani skute¢né
hodnoty regulované veli¢iny (objem kapaliny v nadrzi) ma vystupni signal 4 - 20 mA. Hodnota signalu 4 mA odpovida

4.5 m® kapaliny v nadrzi a 20 mA odpovida 20 m3 kapaliny v nadrzi.

Pro signal skuteéné hodnoty zvolime [ZV PID min] [Min PID feedback] PiF1 = 4500, [ZV PID max] [Max PID feedback]
PiF2 = 20000 (Jednotky volime v litrech z toho divodu, abychom se max hodnotou co nejvice pfiblizili hodnoté 32767,
ktera udava maximalné mozné ¢&islo pro zadani tohoto parametru a docilili tak dobrého rozlisenf)

Pro normovani zadané hodnoty musime pouZzit stejné jednotky (litry), takze [ZH PID min.] [Min PID Process] PiP1 = 6000
a [ZH PID max] [Max PID Process] PiP2 = 15000.

PFiklady zadanych hodnot:
rP1 (interni ZH) = 9500 |

rP2 (pfedvolena ZH) = 6500 |
rP3 (pfedvolena ZH) = 8000 |
rP4 (ptedvolena ZH) = 11200 |

PIP2 (15,000) f=============m==mmm=ms
Rozsah regulace
(Zadana hodnota)

PIP1 (6,000) +-----~-,
. Zpétnd vazba
4 i (Skute€na hodnota)
i
+- .
PIF1 s
(4,500) (20,000)

DalSi parametry:

. Parametr inverze regulacni odchylky PID [PID - inverze] [PID Inversion] PiC

Slouzi pro zménu smyslu korekce regulatoru. Je-li nastaveno [PID - inverze] PiC = [Ne] no, pfi zvySujici se regula¢ni
odchylce se otacky zvysuji. (NapF. regulace hladiny vody v zadsobniku - ¢erpadlo ¢erpa vodu do zasobniku.)

Je-li nastaveno [PID - inverze] PiC = [Ano] YES, pfi zvySujici se regulaéni odchylce se otacky snizuji. (NapF. regulace
hladiny vody v zasobniku - ¢erpadlo ¢erpa vodu ze zasobniku ven.)

. Integraéni slozku PID regulatoru Ize pfemostit na zakladé informace na logickém vstupu.

. Lze konfigurovat prahové hodnoty zpétnovazebniho signalu PID [Zpétna vazba PID !] [PID feedback] PiF,
a/nebo

. regulaéni odchylky PID [Reg.odchylka PID !] [PID error] rPE.

Pokud regulaéni odchylka tyto hodnoty prekroci, dojde k hlaseni varovani.

Prepinani zadavani zadané hodnoty regulované veli  €iny prost fednictvim PID regulatoru a zadavani
Zadané hodnoty ot4 €ek. (Automaticky/ru ¢éné.)

Pomoci logického vstupu, konfigurovaného pro pfepinani rezimu (automaticky/ru¢né) lze prepinat mezi regulaci
regulované veli¢iny PID regulatorem nebo pfimym zadavanim zadané hodnoty otaéek formou analogového signalu nebo
prostfednictvim pfedvolenych otacek.
Moznosti pfimého zadavani zadané hodnoty otagek v rezimu ruéné [Z.h.PID-rezim ruéné&] [Manual PID reference] PiM:
. Prostfednictvim analogovych vstup(i All az AI5
. Prostfednictvim pulzniho vstupu
Moznosti zadavani prediktivni zadané hodnoty otacek [Predikt.zad.hodn.] [Predictive Speed Ref] FPi:

« [AI1] [AI1] Al1: Analogovy vstup

« [AI2] [AI2] Al2: Analogovy vstup

« [AI3] [AI3] Al3: Analogovy vstup,

« [Al4] [Al4] Al4: Analogovy vstup,

« [AI5] [AI5] Al5: Analogovy vstup,

¢ [Pulzni vstup DI5] [DI5 Pulselnput Assignment] PI5: Pulzni vstup,

¢ [Pulzni vstup DI6] [DI6 Pulselnput Assignment] PI6: Pulzni vstup,

« [Z&d.h.ext.terminal] [Ref.Freg-Rmt.Term] LCC: Graficky obsluzny terminal

* [CANopen] [CANopen] CAn: Komunikace CANopen

« [Zad.hodn.kom.modul] [Com.card] nEt: Komunikaéni deska, je-li pouZita.

* [Z&klad.kom.Ethernet] [Embedded Ethernet] EtH: Zakladni komunikace Ethernet Modbus TCP
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Nastaveni parametr G PID regulatoru

1/ Aktivujte funkci PID regulator.  Viz informace o menu Pid- (strana 562)

2/ Prove d'te zkou$ku s tovarnim nastavenim parametr G PID regulatoru.

Pro optimalizaci chovani regula¢ni smycky sledujte chovani skuteéné hodnoty regulované veli¢iny pfi skokové
zméné zadané hodnoty a nastavte optimalni hodnoty parametru [P zesileni PID] [PID Prop.Gain] rPG a nasledné
[I zesileni PID] [PID Intgl.Gain] riG.

3/ Pokud je tovarni nastaveni nestabilni nebo skute  éna hodnota spravn & nesleduje zadanou hodnotu,
postupujte dle instrukci v tabulkce na nasledujici stran é:

Krok | Cinnost

1 Provedte zkousku se zadavanim zadané hodnoty otacek v ruénim rezimu (bez PID regulatoru)

se zatizenim a v rozsahu otacéek ve kterém bude pracovat:

- v ustaleném stavu musi byt ota¢ky stabilni a odpovidat Zzadané hodnoté a také zpé&tnovazebni signal
musi byt stabilni,

- v pfechodovych stavech musi otacky sledovat rampu a rychle se ustdlit. Zpétnovazebni signal musi
sledovat otacky.

Pokud tomu tak neni, upravte nastaveni frekvenéniho ménice, pfipadné zpétnovazebni signal nebo
zkontrolujte propojeni zpétnovazebniho snimace s frekvenénim ménic¢em.

2 Prepnéte do automatického rezimu s PID regulatorem.

3 Nastavte parametr [Adaptace dobéh. rampy] [Dec.Ramp Adapt] brA = no.(Automatické pfizptsobeni
dobéhové rampy neni aktivni.) Parametr [Rampa PID] [PID ramp] PrP nastavte na minimalni hodnotu,
kterou dovoli mechanicka soustava bez hlaseni poruchy pfili§ intenzivni brzdéni [!! PFepéti meziobv.]
[DC Bus Overvoltage] ObF.

4 Nastavte integracni zesileni regulatoru PID [l zesileni PID] [PID Intgl.Gain] riG
na minimalni hodnotu.

5 Hodnotu nastaveni deriva¢ni slozky regulatoru [D zesileni PID] [PID derivative gain] rdG ponechte = 0.

6 Na osciloskopu sledujte priibéh zadané a skute¢né hodnoty.

7 Nékolikrat po sobé zadejte povel pro chod nebo za chodu rychle mérite zadanou hodnotu
nebo zatizeni.

8 Nastavte proporcionalni zesileni PID [P zesileni PID] [PID Prop.Gain] rPG tak, abyste dosahli
nejlepSiho kompromisu mezi rychlosti odezvy a stability pfechodového déje.
(Povolen je mirny prekmit regulované veli¢iny s 1 az 2 oscilacemi pfed ustalenim.)

9 Pokud se v ustaleném stavu liSi skuteéna hodnota od zadané, pomalu zvySujte integracni zesileni PID
[I zesileni PID] [PID Intgl.Gain] rIG a sniZujte proporcionalni zesileni PID [P zesileni PID] [PID
Prop.Gain] rPG. V pfipadé, Ze se pohon stane nestabilni (aplikace s ¢erpadly) naleznéte kompromis
mezi dobou odezvy a statickou presnosti. (Viz obrazek nize)

10 | ZvySeni hodnoty derivaéniho zesileni PID [D zesileni PID] [PID derivative gain] rdG miZze vést ke
snizeni doby odezvy a zmensSeni prekmitu. S aktivni derivaéni slozkou vSak muze byt nékdy obtizné
nalézt stabilni kompromis, protoze charakter odezvy zavisi na vSech tfech parametrech.

11 | Provedte provozni zkousky v celém rozsahu zadanych hodnot.

Doba ustéleni

Zadana
hodnota X Prekmit =
regulované | — prilis velké
veliginy \ / proporcionalni
\ zesileni PG
Regulovana A
veli¢ina

\ Staticka odchylka
\

R e e et

Malé rPG

"\ Doba nabshu

. -
Zadana t
hodnota
zzsliit‘{:lif‘vaﬂe PFilis velké

d integraéni
/" zesileniriG

Regulovana \ ” e —

veli¢ina L — — = = . - — —

riG !/ —

Prilis malé
4 integraéni
zesileni riG
¥ -
Zadana £
hodnota
regulované
velic¢iny \
7 ey, PG a riG spravné
Regulovana |
veli¢ina zvyseni hodnoty
rdG G
>
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Frekvence oscilaci zalezi na kinematice regulované soustavy:

Parametr Doba odezvy |Prekmit Doba ustaleni [Staticka odchylka
rPG + - - + = -

rnG + - + + + - -

rdG + = - - =
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Poruchy - mozné p Fi€iny - odstran éni

Pohon nelze rozb éhnout, displej nezobrazuje poruchového hlaseni

. Pokud nesviti displej obsluzného terminalu, zkontrolujte napajeni frekvenéniho ménice

. Logickeé vstupy, konfigurované pro funkce rychlé zastaveni nebo volny dobéh jsou aktivni ve stavu log. 0.
Displej obsluzného terminélu v tomto stavu zobrazuje F 5 £, pokud je aktivni rychlé zastaveni nebo ~ 5 £, pokud
je aktivni volny dobéh. Tyto funkce maji z bezpeénostnich divodd obracenou logiku (s ohledem na mozné
pferuSeni vodice) a pro ¢innost pohonu musi byt neaktivni - tzn ve stavu log.1.

. Provéfte, zda je(jsou) logicky(é) vstup(y) pro povel chod vprfed nebo vzad aktivovan(y) spravné s
ohledem na nastaveni parametrt 2/3-vodi¢ové ovladani £ L [ a typ 2-vodi¢ového ovladani £ [ E.

. Pokud je konfigurovan logicky vstup pro funkci pravy nebo levy koncovy spina¢ a tento vstup je aktivni,
motor Ize rozbéhnout pouze na opa¢nou stranu.

. Pokud je konfigurovan kandl pro zadavani zadané hodnoty nebo kanal pro ovladani po komunikaéni
sbérnici, frekvenéni ménic po pfipojeni napajeciho napéti az do doby zahajeni komunikace zobrazuje hlaSeni
nSE.

Poruchy, které Ize resetovat automaticky:

Poruchy Ize resetovat po odstranéni pfi¢iny, ktera poruchu zpusobila:

- kratkodobym odpojenim frekvenéniho ménic¢e od napéjeni. (Displej méni¢e musi zhasnout)

- Automaticky, prostfednictvim funkce automaticky reset po poruse [AUTO RESET] (Atr).

- Prostfednictvim logického vstupu nebo nastavenim hodnoty bitu fidiciho slova, viz funkci [RESET PORUCHY]
(rSF).

- Stiskem tlacitka STOP/RESET na klavesnici externiho grafického obsluzného terminalu, pokud je nastaveni
aktivniho kanalu fizeni [Kanal fizeni 1] (Cd1) = [Terminal] (LCC)

Seznam poruch, které Ize resetovat pouze kratkodoby = m odpojenim
frekven €niho m éniée od napajeni. :

Poznamky:
- Pred opétovnym pfipojenim k napéajeni by méla byt odstranéna pficina, ktera poruchu zpuasobila.
- Poruchy ASF, brF, 5oF, 5FPF a kL nF nelze resetovat automaticky, je vS8ak mozné je resetovat po odstranéni
priciny logickym vstupem, nebo bitem Fidiciho slova, konfigurovanym pro funkci [RESET PORUCHY] (rSF).

Porucha Nazev Pravd épodobnd p Fi¢ina Odstran éni
AnF [l'Skluz zatéze] Rozdil rpe'zi vysgupvni frekvenci |e Zkontrolujte motor, parametry zesileni a
[Load Sllppmg] gsll.l(tvee(‘f?](;/rr]:]??)tg]éekr;(r:]'lel ?T]OIOI’U . SDtsg;;’:tt:brzdny rezistor.
prekrocil stanovenou mez. < Zkontrolujte dimenzovani méni¢/motor/zatéz.

. Zkontrolujte zapojeni a mechanické skuplovani
enkodéru s motorem.

ASF [!!Uhe|] Chybné nastaveni hodnoty Uhlu Provérte, zda jsou pfipojeny vSechny faze
[Angle Error] mezi statorovym vinutim motoru.
a rotorem synchronniho motoru. Provéite, zda proudové omezeni neni

Pouze pro [Typ fizeni] (Ctt) = nastaveno na pfilis malou hodnotu.
[Sync. mot.] (SYn). . Provéite, zda indukénost vinuti neni pfili§ velka.
bEr F ["Externi brzda] | Stav pomocného kontaktu . Zkontrolujte stav a pfipojeni pomocného
[Brake feedback] externi brzdy neodpovida kontaktu a Uroven ovladaciho signalu.
signalu pro ovladani brzdy. . Zkontrolujte mechanicky stav brzdy.
. Brzda nezastavi motor . Zkontrolujte stav kabelaze mezi brzdou
dostate¢né rychle. (Pokud je frekvenénim ménicem.

aktivovan pulzni vstup pro
méreni otacek)

L ~ F [|['""Nabijeni] Poskozeny nabijef:i [egistqr Vypnéte a zapnéte frekvenéni ménic.
[Precharge] neb9 pqrucha ovladani relé Zkontroluijte vnitfni propojent.

nabijeni ss meziobvodu. «  Zkontrolujte, zda nekolisa napajeci napéti.
. Zabezpecéte opravu prostfednictvim servisu.

EEF [||["EEPROM Porucha interni paméti - Fidici  |e Zkontrolujte prostfedi, v némz méni¢ pracuje
|"|'zen|'] deska. s ohledem na elektromagnetickou kompatibilitu.
[Control Eeprom] . Vypnéte a zapnéte frekvenéni méni¢, provedte

navrat do tovarniho nastaveni.
E E F Z|["EEPROM

Porucha interni paméti - . Zabezpecte opravu prostfednictvim servisu.
vykon] vykonova ¢ast ménice.

[Power Eeprom]
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Porucha Nazev Pravd épodobna p Fi€ina Odstran éni
F L F [|["Wyststykac] . Stykac, zafazen)'{ na vyst_upnl' . Ovéfte stav stykace a jeho zapojeni.
[Out. contact. strané frekvencniho ménice «  Provéite zapojeni pomocného kontaktu stykace
tuck zlstal zapnuty, i kdyz byly a jeho zapojeni.
stuck] splnény podminky pro jeho
vypnuti.
HdF [!!|G BT zkrat] . Byla aktivovana saturac':ni_ . Provérte kabelaz mezi méni¢em a motorem.
[IGBT ochrana IGBT - zkrat mezi . Oveérte izolacni stav motoru.
; vystupnimi fazemi nebo fazia |« Kontaktujte Zakaznické centrum Schneider
desatu rat'on] kostrou frekvenéniho ménice. Electric.
L F [MInterni kom.] . Poru_cha intern{ komur]ikacg . Provéfte zapojeni ménic¢e s ohledem na EMC.
[internal com. Iink] mezi procesorem a pridavnym |e Vymeéiite pfidavny modul.
modulem. +  Kontaktujte Zakaznické centrum Schneider
Electric.
i F[|[""VWykonova ¢ast 1] | Neslugitelnost hardware: . Zkontrolujte typové oznaceni vykonové ¢asti.
[Rating error] vykonova ¢ast je jina, nez je
uloZeno v paméti.
i F 2 |[""Wykonova ¢ast 2] | Neslugitelnost hardware: . Zkontrolujte typové oznacéeni vykonové ¢asti a
[Incompatible PB] vykonova ¢ast neni slucitelna s jeji slu¢itelnost s Fidici deskou.
fidici deskou.
 n F F|[MInt.komunikace] | Poru_cha vnitfnikor_nunikace . Zkontrolujte interni propojeni desek ménice.
[Internal serial link] mezi deskami ménice. . Kontaktujte Zakaznické centrum Schneider
Electric.
1 n F H|[!Interni data] . Porucha konzistence vnitfnich | Nutno provést rekalibraci ménice. Kontaktujte
[Internal-mftg zone] dat. Zakaznické centrum Schneider Electric.
rmF B [!!Modul] . Vlozeny pfidavny modul nebyl |e Provérfte typové oznaceni a kompatibilitu
[Internal — fault frekvenénim ménicem pouzitého prisluSenstvi.
option] rozpoznan. . Provéite, zda je pfisluSenstvi Fadné vioZeno do
p ménice.
rmF9 [!!Cidla 1] . Porucha obvodi méreni . Vymeérite proudova ¢idla na vykonové desce.
[Internal- | proudu. . Kontaktujte Zakaznické centrum Schneider
measure] Electric.
1 n F H|[!!"Napajeci obvody]| Interni napéjeci zdroje . Kontaktujte Zakaznické centrum Schneider
[Internal-mains frekvenéniho ménice nepracuji Electric.
L spravne.
circuit] P
rmF B [!!Tepl.snimaé] . Porucha snimace _teploty . Vymeérite snimac teploty.
[Internal- th. frekvenéniho ménice. . Kontaktujte Zakaznické centrum Schneider
sensor] Electric.
1nFE [!!CPU] . Interni porucha mikroprocesoru. | Vypnéte a zapnéte frekvenéni ménic.
[internal- CPU ] . Kontaktujte Zakaznické centrum Schneider
Electric.
5 A F F |[''Bezpecnost] . Porugha vyvolana bezpecnostni|e Provéf:[e konfiguraci a’nastaveni
[Safety fault] fuvnkCLV ) ) bezpecnqstnl(’:h fun.kC|: .
. Prekro€eni prahové hodnoty . Kontaktujte Zékaznické centrum Schneider
pro SS1. Electric.
. Chybna konfigurace.
5 o F |["Nadotacky] . Nestabilni chovani pohonu . Zkontrolujte motor a pohanéné zafizeni.
[Overspeed] . erIIQ'/ moment setrvaénosti . Doplrite fr_ekvgnéni mé'ni{: o] ?r;fjny rezist'o[.v
zatéze . Zkontrolujte dimenzovani méni¢/motor/zatéz.
. Bylo dosazeno o 10% vétSich |« Provéite nastaveni otackové regulaéni smycky
otacéek, nez je nastaveno frekvenéniho ménice (zesileni, stabilita).
parametrem maximalni otacky
EFr.
5 F F |["Otackova . Ztrata signalu ze zpétno- . Zkontrolujte kabeldZ mezi snima¢em otacek

smycka]
[Speed fdback
loss]

vazebniho snimace otacek.
(Pulzy v pfipadé pouziti
pulzniho vstupu nebo enkodér
— v pfipadé pouziti pfid. modulu
pro monitorovani otacek.)

a frekvenénim ménicem.
Zkontrolujte funkénost snimace otacek.
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Poruchy, které Ize resetovat prost

po poruse, pokud jejich p

fi€ina pominula:

rednictvim funkce automaticky restart

Tyto poruchy Ize také resetovat kratkodobym odpojenim frekvenéniho ménic¢e od napajeni nebo

logickym vstupem nebo bitem fidiciho slova. Viz parametr [Fault reset] (- 5 F).
Porucha Nazev Pravd épodobna p Fi¢ina Odstran éni
b L F [['Rizeni brzdy] «  Nebylo dosazeno prahové |+  Zkontrolujte zapojeni mé&nice a motoru.
[Brake control] hodnoty proudu pfi odbrzdéni. e Zkontrolujte vinuti motoru.
. Prahova hodnota frekvence |+ Zkontrolujte nastaveni parametru
pfi zabrzdéni [Frekv_ence [I odbrzdéni-vpred] ( /b r)
zabrzdéni] (b E n)je fun_kc":ni a [l odbrzdéni-vzad] ( /r d).
pouze v pfipadé, je-li aktivni «  Provedte doporugené nastaveni pro [Frekvence
funkce ovladani externi brzdy. |zabrzdéni] (& E n).
IKomunikadéni . Porucha komunikaéniho . Zkontrolujte prostredi (EMC).
n
modul] modulu. (PfisluSenstvi.) - Provéite zapojeni.
[Com network] . Provéfte nastaveni time-out.
' . Vyménite komunikaéni modul.
. Kontaktujte Zakaznické centrum Schneider El.
L o F [['"CANopen] «  Preruseni komunikace po |+  Provéfte komunika&ni sbé&rnici.
[CANopen Com.] shérnici CANopen. . Provérte nastaveni time-out.
. Viz uzivatelskou pfiru¢ku CANopen.
E F F [|{["Externi] . P’oruchf, zp’ﬂsobené . Naleznéte, provéite a resetujte externi zafizeni
[External fit-LI/Bit] externim zafizenim.
EFPFZ2 [!!Komunikace] . Porucha, hlasena . Provérte pficinu poruchy a provedte reset.
[External fault com.] |? komunikacni sité.
F b E 5{[""FB Stop] . Cinnost funkénich blokd . Oveérte konfiguraci [? FB Stop] (F b 5 7).
[FB stop flt ] byla ukonéena pred zastavenim
’ motoru
F L F Z2|["Vyst.stykac V] . V)’fstupni stykac je trvale ve | Zkontrolujte stykac¢ a jeho zapojeni
[Out. contact. open] vypnutém, stavu, pfestoZe je . Zkontrolujte stav pomocného kontaktu stykace
napajena jeho ovladaci civka.  |a jeho propojeni s frekvenénim ménicem.
11Sitovy stykacé . Frekvenéni ménic neni . Provérte stykac a jeho zapojeni
y Sty
[Input contactor] pfipojen k’napéjeni ani po . Provéfte nastaveni parametru (L [ E)
nastavenem Case [Mon.sit «  Provéite zapojeni sit/stykad/ménic.
stykace] (L L E).
L F F F|["AI3 4-20mA] . PreruSeni proudové smycky |« Provéfte zapojeni a zméite hodnotu proudu na
[AI3 4-20mA IOSS] (nebo je proud mensi, nez 2 mA) |analogovém vstupu.
analogového vstupu Al3.
ob F [MMIntenzivni brzdéni] | P¥ili§ intenzivni brzdéni . Prodluzte dobu dobéhu.
[Overbraking] nebo aktivni zatéz. . Instalujte brzdny modul a brzdny rezistor
. Provérte velikost sitového napéti, zda
neprekracuje jmenovitou hodnotu + 20%
. Aktivujte funkci automatického prizpdsobeni
dobéhové rampy b - A.
o L F |['"Nadproud] «  Nespravné nastaveni «  Zkontrolujte nastaveni parametrd.
[Overcurrent] parametr(l v menu parametry . Zkontrolujte dimenzovani méni¢/motor/zatéz.
motoru o ~ [ -. . Provérte mechanicky stav stroje.
. PFilis velké zatizeni nebo | Pfipojte motorovou tlumivku.
moment setrvacnosti zatéze. *  Snizte spinaci frekvenci 5 F .
*  Mechanické zablokovani |+ Provéfte zapojeni motorového kabelu a izolaéni
pohanéné casti. stav motoru.
aoHF ['PFehfati ménice] . PFilis velka teplota . Zkontrolujte zatizeni motoru, ventilaci ménice a
[Drive overheat] frekvenéniho ménice. okolni teplotu. Pfed novym spusténim vyckejte, nez
ménic¢ vychladne.
ol ["Provozni pretizeni] |* Pretizeni pohanéného . Provéfte, zda je nastaveni frekvenéniho ménice
[Proc. overload flt] zafizeni. spravné vzhledem k parametriim stroje.
) . Provéfte, zda nedo$lo ke zméné parametrl
stroje.
ol F ['PFetizeni motoru] | Nadmérny proud motoru. | Zkontrolujte zatizeni motoru, nastaveni proudu
[Motor overload] pro jeho tepelnou ochranu Pfed novym spusténim
vyckejte, nez motor vychladne.
1Vypadek 1vyst. . Vypadek jedné vystupni . Zkontrolujte propojeni mezi frekvenénim
a yp Yy

faze] [1 output phase
loss]

faze frekvenénino ménice.

méni¢em a motorem.
. V pfipadé pouziti vystupniho stykace provérte
jeho zapojeni a funkéni stav.
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Porucha

Nazev

Pravd épodobna p Fi¢ina

Odstran éni

OPF~Z2

["Vypadek fazi]
[3 motor phase loss]

Na vystup ménice neni
pfipojen motor

Proud motoru je mensi,

nez 6% jmenovitého proudu
motoru

Vystupni styka¢ neni
sepnut

Kratkodobé nestabilita
proudu motoru

Zkontrolujte propojeni mezi frekvenénim
méni¢em a motorem.

Pokud je na vystupu frekvenéniho ménice
zapojen stykac, nastavte [? !!Vypadek vyst.faze]
(o PL) =[Odpojeni] (a AL),

Pro provadéni zkouSek frekvenéniho ménice s
malym motorem nebo bez motoru je nutné
funkci hlidani vypadku vystupni faze, ktera je v
tovarnim nastaveni zapnuta, po dobu zkouSek
vypnout, to znamen nastavit: (o FL) =
(no),

Zkontrolujte a optimalizujte nastaveni
néasledujicich parametrd: IR kompenzace

LI F ~, jmenovité napéti motoru L/n 5 a
jmenovity proud motoru » L ~ a spustte
automatické nast. parametrd £ wn = HE 5.

o 5 F |[lISitové prepéti] . PFilis velké sitové napajeci |» Mérenim ovéfte parametry napajeci sité.
[Mains overvoltage] napetl. o
RuSeni v napéjeci siti.
1L16 PTC Prehratil |° Prehrati ¢idel PTC, . Ovéite zatiZzeni motoru s ohledem na jeho
a J
[LI6=PTC overheat] pfipojenych na LI6. parametry.
. Provéite ucinnost chlazeni motoru.
. Vyckejte, dokud motor nevychladne.
. Ovéite typ a stav Cidel teploty.
PEFL [!!|_|6 PTC ] . Zkrat nebo preruseni ¢idel |e Ovétrte typ, stav Cidel teploty a funk&nost
[LI6=PTC probe] PTC, pfipojenych na LI6. propojeni s frekvenénim ménic¢em.
SCF | [!!Zkrat motoru] . Zkrat nebo zemni zkrat na |e Zkontrolujte kabel mezi méni¢em a motorem,
[Motor short circuit] vystupu frekvenéniho izolaéni stav motoru.
ménice . Upravte nastaveni spinaci frekvence.
*  Zemni zkrat za chodu . Pfipojte motorovou tlumivku
meénice «  Ovsite nastaveni otackové regulacni smycky a
. Pfepinani motord za chodu parametr( brzdy.
ménice »  Zvyste hodnotu [ZpoZzdéni restartu] £ £ .
5[ F F|["Zemni zkrat] . Velky rezidualni proud pfi |e Zkontrolujte kabel mezi méni¢em a motorem,
[Ground short circuit] napajeni vice motord, izolaéni stav motoru.
zapojenych paralelné . Upravte nastaveni spinaci frekvence.
. PFipojte motorovou tlumivku
. Ovéite nastaveni otackové regula¢ni smycky a
parametru brzdy.
. ZvySte hodnotu [ZpozZdéni restartu] k£ E r.
5[ F 4H|["zkrat IGBT] . Porucha tranzistorového . Kontaktujte Zakaznické centrum Schneider
[IGBT short circuit] modulu IGBT Electric.
5 [ F 5|[Zkrat motoru] . Zkrat na vystupu . Zkontrolujte motorovy kabel a ovéfte izola¢ni
[Motor short circuit] frekvenéniho ménice. stav motoru.
. Kontaktujte Zakaznické centrum Schneider El.
5L F [|{["Modbus] . PferuSeni komunikace na | Provéite jednotliva propojeni komunikaéni
[Modbus com.] sbérnici Modbus sbérnice, kontrolujte nast. Modbus Time-out.
' . DalSi informace naleznete v uZivatelské
pfiruéce Modbus pro ATV320.
ELFZ [!!SoMove] . Porucha komunikace . Provéfte pfipojeni kabelu pro konfiguraci,
[PC com.] frekvenéniho ménic¢e s PC nastaveni a ovladani frekvenéniho ménice
) prostfednictvim software Altivar 320 prostfednictvim software SoMove.
SoMove . Zkontrolujte nastaveni Time-out
S5LF3 [!!Graficky terminél] . Porucha komunikace se . Provérte pfipojeni vzdaleného grafického
[HMI com.] vzdalenym grafickym obsluzného terminalu.
) obsluznym terminalem.
S 5F [!!M/| omezenl'] . Pfechod do momentového |¢ Provérte mechanicky stav stroje
[Torque/current lim] nebo proudového omezeni. |e Provéfte nastaveni menu [MOMENTOVE
OMEZENI] E o L -, a nastaveni menu
[N"PROUD./MOMENT.OMEZENI] £ .d -
E JF [!!PFehFéti |GBT] . Pretizeni frekvenéniho . Zkontrolujte dimenzovani méni¢/motor/zatéz.

[IGBT overheat]

ménice.

Prehrati vykonovych
tranzistorovych modul

s ohledem na okolni teplotu
a zatizeni.

Snizte vzorkovaci frekvenci 5 F r .

Ovéfite, zda se teplota okoli a zatizeni ménice
pohybuje v povolenych mezich.

Pred opétnym uvedenim frekvenéniho ménice
do provozu vyckejte, dokud se teplota IGBT
nesnizi.
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EnF

[Auto-tuning]
[Auto-tuning]

Specialni motor nebo motor
nevhodny pro ATV320.
Motor neni pfipojen k
frekvenénimu ménici.

Motor se v okamZiku
spusténi automatického
nastaveni parametr(i otaci.
(Napft. diky typu zatéze.)

Provérfte, zda je motor pro frekvenéni ménic
vhodny.

Provérte, zda je motor v prabéhu
automatického nastaveni parametrd pfipojen.
Pokud je na vystupu ménice stykac, zabezpecte
jeho sepnuti.

Zabezpecte, aby se motor v prdbéhu
automatického nastaveni parametrii neotacel.

uLF

['Pokles zatizeni]
[Proc. underload Flt]

Pokles zatiZeni stroje
pod nastavenou Uroven.

Provéfte, zda je nastaveni frekvenéniho ménice
vzhledem k parametriim stroje spravné.
Provérte, zda nedo$lo ke zméné mechanickych
parametrl stroje, ¢i jeho provozniho zatizeni.
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Funk éni bezpe €nost ATV320

Funk éni bezpe énost dle normy IEC 61508 definuje mezinarodné platny bezpecnostni standard pro zafizeni,
kde elektrické, elektronické a programovatelné elektronické jednotky pIni bezpecnostni funkce. Jinymi slovy se
jedna o tu ¢ast bezpecnosti, ktera zavisi na spravné ¢innosti zafizeni a fidicich systému. Hlavnim cilem je snizeni
rizika moznosti zranéni lidi, poSkozeni vyrobniho zafizeni nebo naruseni zivotniho prostredi.

Norma IEC 61508 definuje pro bezpeénostni funkce (oproti star§i normé EN 954 - bezpecnostni kategorie 1-4)
4 Grovné bezpecnostni integrity (Safety Integrity Level). Kde SIL1 je nejnizsi a SIL4 je nejvySSi arovern.
Pozadovana droveni SIL se uréuje na zékladé analyzy a vyhodnoceni bezpeénostnich rizik.

Posouzeni rizik slouzi pro rozhodnuti, zda je hodnocena funkéni skupina nebezpecna, a tedy zda vyzaduje
zabezpedeni, a jak velka rizika musi pokryvat.

Definice Urovné bezpecénostni integrity — SIL (Safety Integrity Level):

« SIL 1: Ne vice nez jedna nebezpecéna porucha v bezpeénostni funkci za 10 let (PFH 210° ... <105)

« SIL 2: Ne vice nez jedna nebezpecéna porucha v bezpeénostni funkci za 100 let (PFH 2107 ... <106)

« SIL 3: Ne vice nez jedna nebezpec¢na porucha v bezpecnostni funkci za 1000 let (PFH 2108 ... <107)

« SIL 4: Ne vice nez jedna nebezpecéna porucha v bezpecénostni funkci za 10000 let (PFH 2107 ... <10°8)
Poznamka: PFH (Probability of a dangerous hardware Failure per Hour) je zkratka pro pravdépodobnost vyskytu
nebezpecéné poruchy za hodinu.

Bezpe ¢nostni funkce STO (Bezpecné odstaveni) (Safe Torque Off)

Bezpeé&nostni funkci STO definuje norma CSN EN 61800-5-2:

V pfipadé aktivace bezpeénostni funkce STO je zabezpeceno, Ze na motor neplsobi Zadna energie, ktera mize
zpUsobit otaéeni hiidele. (Nebo pohyb v pfipadé linearnich motora.)

Méni¢, vhodny pro bezpeénostni aplikace (V originale normy oznaéeny jako PDS(SR) - Power Drive System
suitable for use in Safety-Related applications) bezpecéné zajisti, Ze je po aktivaci STO motor odpojen od jakékoliv
energie, ktera je schopna generovat kroutici moment, popfipadé pohybovou silu u linearnich motoru.

[ Poznamka 1: Bezpeénostni funkce STO zajisti zastaveni volnym dob&hem dle CSN EN 60204-1 — tzn.
zastaveni typu 0.

[1 Poznamka 2: Tato bezpeénostni funkce se pouziva v pfipadé, kdy je nutné zafizeni zajistit pfed neoéekavanym
rozbéhem.

[1 Poznamka 3: V pfipadech, kdy pusobi dalsi externi vlivy (napfiklad gravitace u zdvihu bfemene) je nutno pfijat
dalSi opatfeni (napfiklad pouziti mechanické brzdy) které jsou nezbytné pro oSetfeni vSech moznych
nebezpecnych stavu.

[J Poznamka 4: Bezpecnostni funkce STO neslouzi k bezpe¢nému odpojeni napajeciho napéti s ohledem na
ochranu proti Urazu elektrickym proudem. K tomu je nuno pouzit jiné postupy nebo zafizeni — napfiklad elektrické
odpinace nebo odpojovace.

PouZziti bezpeénostni funkce STO s jednokanalovym ovladanim (pouze logicky vstup STO) umozZzriuje dosahnout
SIL 2 dle CSN EN 61508 / PL d dle CSN EN ISO 13849-1.

Pouziti bezpe€nostni funkce STO s dvoukanélovym ovladanim (LI3+4, LI5+6, LI3+STO nebo jinym) umoznuje
dosahnout SIL 3 dle CSN EN 61508/ PL e dle CSN EN 1SO 13849-1.

Kdéd funkce Nézev funkce/popis [ Rozsah nastaveni [ Tovarni nastaveni
S Eno Bezpe €né odstaveni.
5 EF 5 H |[Konf.2kanal. STO] [STO function activation] (StoA) [Ne] (no)

Konfigurace dvoukandalového ovladani bezpe  €nostni funkce STO.

no
IL &5
LSk
L 3PW

Ne] [No] (no): Aktivni je pouze jeden kandl. Aktivace logickym vstupem STO ve stavu log.0.

LI3 a LI4] [LI3 and LI4] (L34): Dvoukanalové ovladani. Aktivace vstupy LI3 a LI4 ve stavu log.0.

LI5 a LI6] [LI5 and LI6] (L56): Dvoukanalové ovladani. Aktivace vstupy vstupy LI5 a LI6 ve stavu log.0.
LI3 a STO] [LI3 and STO] (L3PW): Dvoukanalové ovladani. Aktivace vstupy LI3 a STO ve stavu log.0.
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Bezpecnostni funkce SLS (Bezpecné omezené otacky) (Safely Limited Speed)

Funkce se pouziva k bezpeénému omezeni otd¢ek motoru po aktivaci funkce logickymi vstupy.

Existuje 6 typl SLS:

[J SLS typ 1: Omezi otacky motoru na hodnotu aktualnich ota¢ek motoru.

[J SLS typ 2: Omezi otacky motoru na hodnotu otacek, nastavenou parametrem.

[J SLS typ 3: Jako typ 2 - s rozdilem v chovani, pokud je aktualni hodnota ota¢ek v okamziku aktivace SLS vétsi,
nez hodnota omezeni otaéek nastavena parametrem.

[1 SLS typ 4: Omezi ota€ky motoru na hodnotu otaéek, nastavenou parametrem. Smér otaceni Ize zménit i

v pfipadé, pokud je funkce aktivni.

[1 SLS typ 5: Jako typ 4 - s rozdilem v chovani, pokud je aktualni hodnota otaéek vétsi, nez hodnota omezeni
otacek nastavena parametrem.

[J SLS typ 6: Jako typ 4 - s rozdilem v chovani, pokud je aktualni hodnota otacek vétsi, nez hodnota omezeni
otacek nastavena parametrem.

Poznamka: Pro SLS typll 2 a 3 se pouziva parametr [Zpozdéni SLS] [SLS Wait time] (SLwt), ktery umoznuje
bé&hem Casovani po aktivaci funkce SLS provozovat motor s otackami pod prahovou hodnotou pro pfechod do
STO [Prah STO SS1, SLS] [Standstill level] (SSSL).

Chovani frekven éniho m énice pfi bezpe éném omezeni ota €ek SLS typu 1

A

Frekvence

Porucha 5 A F F +STO

Homi mez
omezeni otacek
LS

Aktualni vystupni
frekvence

SEEF

wn
-
L
™

5551 Prahova hodnota

pro prechod do
STO STO

Cas
SLsS Aktivace SLS
Typ1

V okamZiku aktivace funkce SLS typu 1:

[ Je-li vystupni frekvence frekvenéniho ménice [Vystupni frekvence] [Stator Frequency] (StFr) v okamziku
aktivace bezpecénostni funkce SLS vétsi, nez nastavena horni mez toleranéniho pasma omezeni otacek

[Horni mez SLS] [SLS tolerance threshold] (SLtt), aktivuje se bezpeénostni funkce STO spolu s hlaSenim poruchy
SAFF.

[ Je-li vystupni frekvence frekvenéniho ménice [Vystupni frekvence] [Stator Frequency] (StFr) v okamziku
aktivace bezpeénostni funkce SLS menSi, nez nastavena horni mez toleran¢niho pasma omezeni otaéek [Horni
mez SLS] [SLS tolerance threshold] (SLtt), vystupni hodnota frekvence frekvenéniho ménice je omezena na tuto
hodnotu. Vystupni frekvence se smi pohybovat pouze mezi touto hodnotou a minimalni frekvenci - prahovou
hodnotou pro pfechod do STO [Prah STO SS1, SLS] [standstill level] (SSSL).

V prabéhu doby, kdy je funkce SLS typu 1 aktivni:

[ Klesa-li [Vystupni frekvence] (StFr), v okamziku dosazeni hodnoty mensi , nez [Prah STO SS1, SLS] (SSSL)
dojde k aktivaci bezpeénostni funkce STO.

[1 Roste-li [Vystupni frekvence] [Stator Frequency] (StFr) v okamziku pfekro¢eni hodnoty, vétsi nez [Horni mez
SLS] [SLS tolerance threshold] (SLtt), aktivuje se bezpeénostni funkce STO spolu s hlaSenim poruchy S AF F
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Chovani frekven €niho m éni€e pfi bezpe éném omezeni ota éek SLS typu 2

Povolena odchylka frekvence pro SS1,SLS 5 5 E k£

Frekvence

S5EF

Horni mez
5L E E fomezent otadek
pro SLS

5L 5P

Dolni mez

Okamzik
odblokovani FM

[€]

sLS Doba pred : Cas
prekrogenim 5 5 &1
Typ 2

ZpozdéniSLS 5L Ew Aktivace SLS
.-— -]

855l

Aktiva.ce SLS
Popis k obrazku vyse:
Vystupni frekvence 5 E F ~ je v okamziku aktivace funkce SLS nad dolni mezi toleranéniho pasma omezeni
otd¢ek 5L SF
Vystupni frekvence S E F ~ je v okamziku aktivace funkce SLS v padsmumezi 555L a SL 5F
Vystupni frekvence 5 E F ~ je v okamziku aktivace funkce SLS pod prahovou hodnotou pro pfechod do STO
555 L, po dobu kratSi, nez je nastavena doba [Zpozdéni SLS] [SLS Wait time] (SLwt)

V okamziku aktivace funkce SLS typu 2:

[ Je-li v okamziku aktivace bezpec€nostni funkce SLS vystupni frekvence frekvenéniho ménice [Vystupni
frekvence] [Stator Frequency] (StFr) vétsi, nez dolni mez toleranéniho pasma omezeni otac¢ek [Dolni mez SLS]
[Set point] (SLSP), frekvenéni méni¢ sniZzuje po nastavené rampé tak dlouho, az hodnoty omezeni otacek

5L 5 F dosahne. (Viz graf — Situace A.)

- Je-li v okamziku aktivace bezpec€nostni funkce SLS vystupni frekvence frekvenéniho ménice [Vystupni
frekvence] [Stator Frequency] (StFr) mensSi, nez nastavena dolni mez toleranéniho padsma omezeni otacek [Dolni
mez SLS] [Set point] (SLSP), vystupni hodnota frekvence frekvenéniho ménice je omezena hodnotou 5L 5 F.
Vystupni frekvence se smi pohybovat pouze mezi touto hodnotou a prahovou hodnotou pro pfechod do STO
[Prah STO SS1, SLS] [standstill level] (SSSL). (Viz graf — Situace B.)

- Je-li v okamziku aktivace bezpec€nostni funkce SLS vystupni frekvence frekvenéniho ménice [Vystupni
frekvence] [Stator Frequency] (StFr) pod prahovou hodnotou pro pfechod do STO 55 5 L, po dobu delsi, nez je
nastavenda doba [Zpozdéni SLS] [SLS Wait time] (SLwt), dojde k aktivaci bezpe¢nostni funkce STO. (Viz graf —
Situace C.)

V prabéhu doby, kdy je funkce SLS typu 2 aktivni:

- Klesa-li [Vystupni frekvence] (StFr), v okamziku dosazeni hodnoty mensi , nez [Prah STO SS1, SLS] (SSSL)
dojde k aktivaci bezpeénostni funkce STO.

- Roste-li [Vystupni frekvence] [Stator Frequency] (StFr), v okamziku pfekro€eni horni mezni hodnoty
toleranéniho pasma omezeni otacek [Horni mez SLS] [SLS tolerance threshold] (SLtt) se aktivuje bezpe¢nostni
funkce STO spolu s hldSenim poruchy SAF F.
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Kod funkce

Nézev funkce/popis | Rozsah nastaveni | Tovarni nastaveni

5L5

Bezpe éné omezené ota cky.

SLSA

nao
L &l5]
L5b

[Aktivace SLS] [SLS function activation] (SLSA) [Ne] (no)
Volba konfigurace logickych vstup & pro aktivaci bezpe ¢énostni funkce STO.

[Ne] [No] (no): Pouze jednim logickym vstupem STO ve stavu log.0.
[LI3 a LI4] [LI3 and LI4] (L34): Logickymi vstupy 3 a 4 ve stavu log.0.
[LI6 a LI6] [LI5 and LI6] (L56): Logickymi vstupy 5 a 6 ve stavu log.0.

S5LE

no

L &l5]

[Safely Limited speed Type Element] [Safely Limited speed Type Element]

Ne] [No] (no): Pouze jednim logickym vstupem STO ve stavu log.0.
[LI3 a LI4] [LI3 and LI4] (L34): Logickymi vstupy 3 a 4 ve stavu log.0.
[LI6 a LI6] [LI5 and LI6] (L56): Logickymi

L56

Chovani frekven éniho m énice pfi bezpe éném omezeni ota €ek SLS typu 3

Typ 3 SLS ma stejné chovani jako typ 2 s tém rozdilem, Ze pokud je [Vystupni frekvence] [Stator Frequency]
(StFr) vétsi, nez [Horni mez SLS] [SLS tolerance threshold] (SLtt), je misto snizeni otaéek po rampé na hodnotu
[Dolni mez SLS] [Set point] (SLSP) aktivovana funkce bezpe¢né zastaveni SS1.

(Viz ¢ast grafu A.)

olend odchylka frekvence pro S$1,5Ls 5 5 k£ k£

-

Porucha S 7 F 7
+STO

=]

Porucha 5 7 F £ + STO

Porucha S 7 - £ + STO

Frekvence [Hz]

n
~-
7
™
T
H
"
[
"
I
i
H
1
[l

R
Okamiik
odblokovéni FM

STO

Doba do
rprekrogeni 555 L1
[ -

;
I Zpoideni 5 L Wk
R

Okamiik aktivace SLS

Popis k obrazku vyse:

Vystupni frekvence S E F ~ je v okamziku aktivace funkce SLS nad horni mezi toleranéniho pasma omezeni
otacek [Horni mez SLS] [SLS tolerance threshold] (SLtt)

Vystupni frekvence S E F ~ je v okamziku aktivace funkce SLS v toleranénim pasmutznmezi 5L E E a
SLSF

Vystupni frekvence S E F ~ je v okamziku aktivace funkce SLS pod toleranénim pasmem tzn. pod hodnotou
[Dolni mez SLS] [Set point] (SLSP) 5L 5 F, anad hodnotou [Prah STO SS1, SLS] [standstill level] (SSSL)

|§| Vystupni frekvence S E F ~ je v okamziku aktivace funkce SLS pod prahovou hodnotou pro pfechod do STO
555 L, po dobu kratSi, nez je nastavena doba [Zpozdéni SLS] [SLS Wait time] (SLwt).

V okamZiku aktivace funkce SLS:

- Je-li v okamziku aktivace bezpecénostni funkce SLS hodnota vystupni frekvence frekvenéniho ménice [Vystupni
frekvence] [Stator Frequency] (StFr) nad toleran énim pasmem omezeni otacéek, tzn. vétsi, nez

[Horni mez SLS] [SLS tolerance threshold] (SLtt), dojde k aktivaci bezpeéného zastaveni SS1.

(Viz graf — situaci A.)

- Je-li v okamziku aktivace bezpecnostni funkce SLS vystupni frekvence frekvenéniho ménice [Vystupni
frekvence] [Stator Frequency] (StFr) v toleran énim pasmu omezeni ota¢ek — tzn. mezi [Horni mez SLS]

[SLS tolerance threshold] (SLtt) a [dolni mez SLS] [Set point] (SLSP), frekvenéni méni¢ snizi vystupni frekvenci
po rampé, shodné s nastavenim pro SS1 na hodnotu [Dolni mez SLS] [Set point] (SLSP).

(Viz graf — situaci B.)

- Je-li v okamziku aktivace bezpeénostni funkce SLS vystupni frekvence frekvenéniho ménice [Vystupni
frekvence] [Stator Frequency] (StFr) v pasmu pod toleran énim pasmem omezeni ota¢ek — [Dolni mez SLS]
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[Set point] (SLSP) a nad prahovou hodnotou pro prfechod do STO [Prah STO SS1, SLS] [standstill level] (SSSL),
aktualni hodnota zadané hodnoty zlistava zachovana — jeji max. hodnota je omezena na hodnotu

[Dolni mez SLS] [Set point] (SLSP). (Viz graf — situaci C.)

Je-li v okamziku aktivace bezpeénostni funkce SLS vystupni frekvence frekvenéniho ménice [Vystupni frekvence]
[Stator Frequency] (StFr) v pasmu pod prahovou hodnotou pro prfechod do STO [Prah STO SS1, SLS]
[standstill level] (SSSL) musi se zvysit a tento prah prekrogit za dobu kratsi, neZ je nastavena doba [Zpozdéni
SLS] [SLS Wait time] (SLwt), jinak dojde k aktivaci bezpe¢nostni funkce STO. (Viz graf — situaci D.)

V pribéhu doby, kdy je funkce SLS aktivni:

- Vystupni frekvence se miZe pohybovat pouze v pasmu od hodnoty [Zadané hodnota SLS] [Set point] (SLSP)
do prahové hodnoty pro pfechod do STO [Prah STO SS1, SLS] [standstill level] (SSSL).

- Klesa-li [Vystupni frekvence] (StFr), v okamziku dosaZeni hodnoty mensi , nez [Prah STO SS1, SLS] (SSSL)
dojde k aktivaci bezpeénostni funkce STO.

- Roste-li [Vystupni frekvence] [Stator Frequency] (StFr), v okamziku pFekro éeni hodnoty [Horni mez SLS] [SLS
tolerance threshold] (SLtt) se aktivuje bezpeénostni funkce STO spolu s hlaSenim poruchy 5 A F F.

Chovani frekven éniho m énice pfi bezpe éném omezeni ota €ek SLS typu 4

Povolend odchylka S5EE
frekvence pro 551, SLS

|[a] ; Poruchal 5 A F £ |+ STO //

Frekvence

wn
[

P
-

i
,.

n
T

- i LI - -

5LS Altivace SLS Aktivace SLS Cas
typ 4

Popis k obrazku vyse:

Vystupni frekvence 5 E F ~ je v okamZziku aktivace funkce SLS nad horni mezi toleranéniho padsma omezeni
otacek [Horni mez SLS] [SLS tolerance threshold] (SLtt)

Vystupni frekvence 5 E F ~ je v okamziku aktivace funkce SLSvpasmumezi SLEEaSL5F

Vystupni frekvence S E F ~ je v okamziku aktivace funkce SLS pod hodnotou 5L 5 F.

Poznamka: je-li pro SLS typu 4 nastavena hodnota 5L £ £ < 5L 5 F, dojde k hlaSeni poruchy SAF F.

V okamZiku aktivace funkce SLS typu 4:

- Je-li v okamziku aktivace bezpecénostni funkce SLS vystupni frekvence frekvenéniho ménice [Vystupni
frekvence] [Stator Frequency] (StFr) nad horni mezi toleranéniho pasma omezeni otac¢ek [Horni mez SLS] [SLS
tolerance threshold] (SLtt), dojde k aktivaci bezpeénostni funkce STO a hlaSeni poruchy 5 AF F.

(Viz graf — Situace A.)

- Je-li v okamziku aktivace bezpecénostni funkce SLS vystupni frekvence frekvenéniho ménice [Vystupni
frekvence] [Stator Frequency] (StFr) mezi horni mezi toleran¢niho pasma omezeni otaéek [Horni mez SLS] [SLS
tolerance threshold] (SLtt) a doIni mezi toleran¢niho pasma omezeni otac¢ek [Dolni mez SLS] [Set point] (SLSP),
frekvenéni ménic¢ snizi vystupni frekvenci po rampé, shodné s nastavenim pro SS1 na hodnotu
[Dolni mez SLS] [Set point] (SLSP). (Viz graf — situaci B.)

- Je-li v okamziku aktivace bezpeénostni funkce SLS vystupni frekvence frekvenéniho ménice

[Vystupni frekvence] [Stator Frequency] (StFr) v pasmu pod dolni mezni hodnotou omezeni ota¢ek — [Dolni mez
SLS] [Set point] (SLSP), aktualni hodnota vystupni frekvence zUstava zachovana — jeji max. hodnota je omezena
na hodnotu [Dolni mez SLS] [Set point] (SLSP).
V prabéhu doby, kdy je funkce SLS typu 4 aktivni:

- [Vystupni frekvence] (StFr), se mizZe pohybovat do hodnoty Zadané hodnoty omezeni otacek [Dolni mez SLS]
[Set point] (SLSP) v obou smyslech otaceni.

- Roste-li [Vystupni frekvence] [Stator Frequency] (StFr), v okamziku pfekro¢eni hodnoty [Horni mez SLS] [SLS
tolerance threshold] (SLtt) se aktivuje bezpeénostni funkce STO spolu s hlaSenim poruchy 5 A F F.
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Chovani frekven éniho m énicée pfi bezpe éném omezeni ota €ek SLS typu 5

Povolend odchylka L S 3
frekvence pro 551, 5LS

- + + ' -
SLS ! Aktivace 5LS i Aktivace 5LS |Aktvacesls | Cas
typ 5

Popis k obrazku vyse:

Vystupni frekvence 5 E F ~ je v okamziku aktivace funkce SLS nad horni mezi toleranéniho padsma omezeni
otacek [Horni mez SLS] [SLS tolerance threshold] (SLtt)

Vystupni frekvence S E F ~ je v okamziku aktivace funkce SLSv padsmumezi 5L EEaSL 5P

Vystupni frekvence S E F ~ je v okamziku aktivace funkce SLS pod hodnotou 5L 5 F.

V okamZiku aktivace funkce SLS typu 5:

[ Je-li v okamziku aktivace bezpec¢nostni funkce SLS vystupni frekvence frekvenéniho ménice [Vystupni
frekvence] [Stator Frequency] (StFr) nad horni mezi toleran¢niho pasma omezeni otaéek [Horni mez SLS] [SLS
tolerance threshold] (SLtt), frekvenéni méni¢ snizi vystupni frekvenci po rampé, shodné s nastavenim pro SS1 na
hodnotu [Dolni mez SLS] [Set point] (SLSP). (Viz graf — Situaci A.)

- Je-li v okamziku aktivace bezpecénostni funkce SLS vystupni frekvence frekvenéniho ménice [Vystupni
frekvence] [Stator Frequency] (StFr) mezi horni mezi toleran¢niho pasma omezeni otaéek [Horni mez SLS] [SLS
tolerance threshold] (SLtt) a dolni mezi toleranéniho pasma omezeni otacek [Dolni mez SLS] [Set point] (SLSP),
frekvenéni ménic snizi vystupni frekvenci po rampé, shodné s nastavenim pro SS1 na hodnotu [Dolni mez SLS]
[Set point] (SLSP). (Viz graf — situaci B.)

- Je-li v okamziku aktivace bezpecnostni funkce SLS vystupni frekvence frekvenéniho ménice

[Vystupni frekvence] [Stator Frequency] (StFr) v pasmu pod dolni mezi toleranéniho pasma omezeni otacek
[Dolni mez SLS] [Set point] (SLSP), aktualni hodnota vystupni frekvence zlistava zachovana. Jeji max. hodnota
je omezena na hodnotu [Dolni mez SLS] [Set point] (SLSP).

V priibéhu doby, kdy je funkce SLS aktivni:

- [Vystupni frekvence] (StFr), se mize pohybovat do hodnoty dolni mez toleranéniho pasma omezeni otacek
[Dolni mez SLS] [Set point] (SLSP) v obou smyslech otaceni.

- Roste-li [Vystupni frekvence] [Stator Frequency] (StFr), v okamziku pfekro¢eni hodnoty [Horni mez SLS] [SLS
tolerance threshold] (SLtt) se aktivuje bezpeénostni funkce STO spolu s hlaSenim poruchy S AF F.

88



Chovani frekven éniho m énicée pfi bezpe éném omezeni ota €ek SLS typu 6

Povolena odchylka 55 LE
frekvence pro 851, SLS

Frekvence

SLS Aktivace SLS // Aktivace SLS / ‘Aktivace SLS \
typ &

Popis k obrazku vyse:

Vystupni frekvence 5 E F ~ je v okamziku aktivace funkce SLS nad horni mezi toleranéniho padsma omezeni
otacek [Horni mez SLS] [SLS tolerance threshold] (SLtt)

Vystupni frekvence 5 E F ~ je v okamziku aktivace funkce SLSvpasmumezi SLEEaSL5F

Vystupni frekvence S E F ~ je v okamziku aktivace funkce SLS pod hodnotou 5L 5 F.

V okamziku aktivace funkce SLS typu 6:

[ Je-li v okamziku aktivace bezpecnostni funkce SLS vystupni frekvence frekvenéniho meénice [Vystupni
frekvence] [Stator Frequency] (StFr) nad horni mezi toleranéniho pasma omezeni otacek [Horni mez SLS] [SLS
tolerance threshold] (SLtt), frekvenéni méni¢ snizi vystupni frekvenci po rampé, shodné s nastavenim pro SS1 na
hodnotu 0 Hz. (Viz graf — Situaci A.)

[1 Je-li v okamziku aktivace bezpeénostni funkce SLS vystupni frekvence frekvenéniho ménice [Vystupni
frekvence] [Stator Frequency] (StFr) v toleran énim pasmu omezeni ota€ek — tzn. mezi horni a dolni mezi
toleranéniho pasma [Horni mez SLS] [SLS tolerance threshold] (SLtt) ... [Dolni mez SLS] [Set point] (SLSP),
frekvenéni méni¢ snizi vystupni frekvenci po rampé, shodné s nastavenim pro SS1 na hodnotu [Dolni mez SLS]
[Set point] (SLSP). (Viz graf — situaci B.)

- Je-li v okamziku aktivace bezpecnostni funkce SLS vystupni frekvence frekvenéniho ménice

[Vystupni frekvence] [Stator Frequency] (StFr) v pasmu pod dolni mezi toleranéniho pasma omezeni frekvence
[Dolni mez SLS] [Set point] (SLSP), aktualni hodnota vystupni frekvence zlistava zachovana — jeji max. hodnota
je omezena na hodnotu [Dolni mez SLS] [Set point] (SLSP).

V pribéhu doby, kdy je funkce SLS typu 6 aktivni:

- [Vystupni frekvence] (StFr), se muzZe pohybovat do hodnoty Zadané hodnoty omezeni otacek [Dolni mez SLS]
[Set point] (SLSP) v obou smyslech otaceni.

- Roste-li [Vystupni frekvence] [Stator Frequency] (StFr), v okamziku pfekro¢eni hodnoty [Horni mez SLS] [SLS
tolerance threshold] (SLtt) se aktivuje bezpeénostni funkce STO spolu s hlaSenim poruchy S AF F.
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Parametry pro konfiguraci a nastaveni bezpecénostni funkce SLS

Kod funkce

Nézev funkce/popis | Rozsah nastaveni | Tovarni nastaveni

5L5

[Bezp.omezené otacky] [Safely-Limited Speed] (SLS)
Bezpe éné omezené ota Eky.

S5L5A

no
L3y
LSk

[Aktivace SLS] [SLS function activation] (SLSA) [Ne] (no)
Konfigurace LI pro aktivaci bezpe ¢énostni funkce SLS — aktivace funkce.

Ne] [No] (no): Funkce neni aktivni.
LI3 a LI4] [LI3 and LI4] (L34): Logickymi vstupy 3 a 4 ve stavu log.0.

S5LE

LEYFP |
EYPC
LYFP3
EYPH
EYFP5S
EYPE

[

[

[LI6 a LI6] [LI5S and LI6] (L56): Logickymi vstupy 5 a 6 ve stavu log.0.
[Typ SLS] [Safely Limited speed Type Element] (SLSA)
Typ funkce SLS.

[Typ 1] (tYP1)

Typ 1] [Type 1] (tYP1): SLS typu 1.
Typ 2] [Type 2] (tYP2): SLS typu 2.
Typ 3] [Type 3] (tYP3): SLS typu 3.
Typ 4] [Type 4] (tYP4): SLS typu 4.
Typ 5] [Type 5] (tYP5): SLS typu 5.
Typ 6] [Type 6] (tYP6): SLS typu 6.

S5LSF

[Dolni mez SLS] [Set point] (SLSP) 0...599 Hz 0 Hz
Hodnota omezeni otd ¢ek — dolni mez toleran éniho pasma omezeni otd éek.

Slouzi pro nastaveni hodnoty omezeni otacek v typech 2...6.
Tvofi doIni mezni hodnotu toleranéniho pasma otacek.
Je-li [Typ SLS] (SLSA) = [Typ 1] [Type 1] (tYP1), neni parametr 5 L 5 F pfistupny.

SLEE

[Horni mez SLS] [SLS tolerance threshold] (SLtt) 0...599 Hz
Horni mezni hodnota toleran éniho pdsma omezeni ota céek.

OHz

Tvofi horni mezni hodnotu toleranéniho pasma omezeni otacek. Pfi jejim prekroc¢eni dojde k aktivaci funkce
STO s hlaSenim poruchy 5 AF F.

5 LwE

[ZpoZdéni SLS] [SLS Wait time] (SLwt) 0...5000 ms 0 Hz
Zpozd éni pfechodu do STO v p fipad é, Ze vystupni frekvence je pod prahovou
hodnotou 55 5L pro pfechod do STO.

Hodnota zpozdéni se nastavuje v ms. Napfiklad nastaveni 2000 znamena zpozdéni 2 s.
Porametr je pfistupny pro SLS typd 2 a 3. V ostatnich pfipadech je 5 Lwk =0.

55r-E

[Hodnota SS1, SLS] [SS1 Ramp Value] (SSrt)
Zakladni hodnota sklonu dob  éhové rampy SS1 .

1..800 1

Rampa SS1= 55~ k£ X 55 r . Zavisi tedy na nastaveni parametru 55 r w.

Priklad: Je-li nastaveni 55~ £ =250a 55 r u = 1 Hz/s, éhova rampa je 25 Hz/s, coz znamena, Ze za
jednu sekundu poklesne vystupni frekvence ménice o 25 Hz.

Parametr je spole¢ny pro bezpeénostni funkce SS1 a SLS.

55r-u

IH
IO0H
I100H

[Nasobitel SS1,SLS] [SMS Low limit] (SMLL)
Nasobitel zakladni hodnoty dob  éhové rampy v Hz/s .

1 Hz/s

[1 Hz/s] [1 Hz/s] (1H): 1 Hz s-1.

[10 Hz/s] [10 Hz/s] (10H): 10 Hz s-1.

[100 Hz/s] [100 Hz/s] (100H): 100 Hz s-1.

Parametr je spole€ny pro bezpe€nostni funkce SS1 a SLS.

SS5EE

[Tolerance SS1, SLS] [SS1 trip Threshold] (SStt) 1...599 Hz 0 Hz

Povolena maximalni odchylka frekvence pro SS1 a SLS

Nastaveni definuje max povolenou odchylku frekvence pred aktivaci bezpe¢nostni funkce STO a hlaSeni
poruchy 5 A F F pro bezpe¢nostni funkce SS1 a SLS.
Parametr je spole¢ny pro bezpeénostni funkce SS1 a SLS.

555L

[Prah STO SS1, SLS] [SLS/SS1 standstill level] (SSSL) 1...599 Hz 0 Hz
Prahovéa hodnota pro p fechod do STO pro SS1 a minimalni frekvence pro SLS

Nastaveni definuje prahovou hodnotu frekvence pro aktivaci bezpeénostni funkce STO pred ukoncenim
dobéhové rampy SS1 pro bezpeénostni funkce SS1 a zaroveri hodnotu minimalni frekvence pro SLS.
Parametr je spole¢ny pro bezpe¢nostni funkce SS1 a SLS.
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Chovani pfi deaktivaci funkce bezpeéné omezené otacky SLS vSech typl

Stav Chovani

Je-li motor v chodu a funkce bezpeéné omezené Je pouzita aktualni zadana hodnota otacek aktivniho
otacky je deaktivovana: kanalu Zzadané hodnoty.

Je-li frekvenéni méni¢ bez poruchy ve stavu STO: Musi byt opakované aktivovan povel pro chod.
Dojde-li k deaktivaci bezpeénostni funkce SLS Bezpecnostni funkce zlstava aktivni az do doby, nez

typu 2, 3, 4 v okamziku sniZovani ota¢ek po dobéhové | je dosazeno 5L 5F.
rampé, s nastavenim dle rampy pro SS1 na hodnotu
5L 5P, nebo

dojde-li k deaktivaci bezpec¢nostni funkce SLS typu 3
v dobé, kdy je aktivni bezpeénostni funkce SS1:

Je-li frekvenéni méni¢ zablokovan (Zrusen povel pro Bezpecnostni funkce SLS zlstava aktivni a pohon
chod.): zastavuje po dobéhové rampé az do zastaveni.

Pro SLS typu 1, 2, nebo 3 se po pfekro¢eni prahové
hodnoty 5 5 5 L aktivuje funkce STO.

Nastane-li porucha: Bezpecénostni funkce SLS zlstava aktivni a pohon
zastavi s respektovanim nastaveného chovani pfi
poruse. Pro SLS typu 1, 2, nebo 3 se po prekro¢eni
prahové hodnoty 5 5 5 L aktivuje funkce STO. Po
odstranéni pfi¢iny poruchy Ize poruchu resetovat a
zadat novy povel pro chod.

SS1 (Safe Stop 1) (Bezpecné zastaveni typu 1)

Bezpecnostni funkce SS1 (Bezpecné zastaveni typu 1) monitoruje dobéhovou rampu pohonu a po dosazeni
klidového stavu aktivuje funkci STO.

Bezpecénostni funkce SS1 ma prioritu nad vSemi funkcemi ve vSech funkfnich rezimech. (S vyjimkou
bezpecnostni funkce STO, ktera méa nejvyssi prioritu.)

Dobéhova rampa pro SS1 se zadava Hz/s.

Nastavni rampy se realizuje prostfednictvim dvou parametrU:

[Nasobitel SS1, SLS] [SS1 ramp unit] (SSru): Nasobitel zakladni hodnoty dob  éhové rampy v Hz/s .
(MoZnosti nastaveni 1 Hz/s, 10 Hz/s, a 100 Hz/s.)

[Hodnota SS1] [SS1RampValue] (SSrt): Zakladni hodnota sklonu dob  éhové rampy .

(MoZnost nastaveni desetinach.)

Vypocet rampy:

Rampa=55ru*55r E

Priklad: je-li 55~ » =10 Hz/sa 5 5~ £ =5,0 dobéhova rampa rampa mé sklon 50 Hz/s.

Bezpecnostni funkci SS1 nelze konfigurovat z obsluzného terminalu frekvenéniho ménice, je nutno pouzit
software pro konfiguraci a nastaveni SoMove.

Stav bezpecnostni funkce Ize zobrazit jak prostfednictvim vestavéného terminalu frekvenéniho ménice, tak
prostfednictvim software SoMove.
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Kdd funkce Nézev funkce/popis [ Rozsah nastaveni [ Tovarni nastaveni

55 | [Bezp.zastaveni typu 1] [Safe Stop 1] (SS1)
Bezpe éné zastaveni typu 1.

5 5 | H|[Konfigurace SS1] [SS1 Activation] (SS1A) [Ne] (no)
Aktivace funkce bezpe ¢né omezené maximalni ota ¢ky.

~ o | [Ne] [No] (no): Dolni mezni hodnota frekvence pro funkci SMS.  Pro bezpe¢né omezené maximalni
otacky je relevantni nastaveni dolni prahové hodnoty frekvence.

L 34 [[LI3 + LI4] [LI3 and LI4] (L34): Funkce SS1 je aktivni, pokud jsou LI3 a LI4 jsouve  stavu log.0.

L 5B [[LI5 + LI6] [LI5 and LI6] (L56): Funkce SS1 je aktivni, pokud jsou LI5 a LI6 jsou ve  stavu log.0.

5 5§ ~ E |[Hodnota SS1, SLS] [SS1 Ramp Value] (SSrt) 1..800 1
Zakladni hodnota sklonu dob  éhové rampy SS1 .

Rampa SS1= 55~ E X 55~ wu. Zavisi tedy na nastaveni parametru 55 r w.

Pfiklad: Je-li nastaveni 55~ £ =250a 55 r w =1 Hz/s, 8hova rampa je 25 Hz/s, coZ znamena, Ze za
jednu sekundu poklesne vystupni frekvence ménice o 25 Hz.

Parametr je spole¢ny pro bezpec¢nostni funkce SS1 a SLS.

5 5 ~ . |[Nasobitel SS1,SLS] [SMS Low limit] (SMLL) 1 Hz/s
Nasobitel zakladni hodnoty dob  éhové rampy v Hz/s .

I H |[1 Hz/s] [1 Hz/s] (1H): 1 Hz s-1.
|0 H |[10 Hz/s] [10 Hz/s] (10H): 10 Hz s-1.
/00 H | [100 Hz/s] [100 Hz/s] (100H): 100 Hz s-1.
Parametr je spole¢ny pro bezpec¢nostni funkce SS1 a SLS.

5 5 E E |[Tolerance SS1, SLS] [SS1 trip Threshold] (SStt) 1...599 Hz 0 Hz
Povolena maximalni odchylka frekvence pro SS1 a SLS

Nastaveni definuje max povolenou odchylku frekvence prfed aktivaci bezpe€nostni funkce STO a hlaSeni
poruchy 5 A F F pro bezpecnostni funkce SS1 a SLS.
Parametr je spolecny pro bezpec€nostni funkce SS1 a SLS.

5 5§ 5§ | |[Prah STO SS1, SLS] [SLS/SS1 standstill level] (SSSL) 1...599 Hz 0 Hz
Prahova hodnota pro p fechod do STO pro SS1 a minimalni frekvence pro SLS

Nastaveni definuje prahovou hodnotu frekvence pro aktivaci bezpe¢nostni funkce STO pred ukoncéenim
dobéhové rampy SS1 pro bezpe¢nostni funkce SS1 a zaroveri hodnotu minimalni frekvence pro SLS.
Parametr je spolecny pro bezpec€nostni funkce SS1 a SLS.

Bezpe ¢nostni funkce SMS (Safe Maximum Speed) (Bezpecné omezené maximalni otacky)

Funkce SMS bezpecné zabezpecuje, Zze nebudou pfekroceny maximalni otacky motoru.

Konfigurace a nastaveni parametrd bezpecnostni funkce SMS se provadi prostfednictvim software pro
konfiguraci a nastaveni pro PC.

Pro aktivaci nebo deaktivaci funkce SMS slouzi parametr [Aktivace SMS] [SMS Activation] (SMSA).
Prostfednictvim niZe uvedenych parametr( Ize nastavit dvé prahové hodnoty pro omezeni otacek:

) Dolni mezni hodnota ota¢ek [Dolni mez SMS] [SMS Low Limit] (SMLL).

[1 Horni mezni hodnota ota¢ek [Horni mez SMS] [SMS High Limit] (SMLH).

Funkce je aktivni, je-li parametr [Konfigurace SMS] [SMS Assignment] (SMLS) nastaven na hodnotu L34 nebo
L56 (logické vstupy 3 a 4 nebo logické vstupy 5 a 6). Funkce:

[J Jsou-li konfigurované logické vstupy ve stavu log.0, je jako maximalni hodnota otacek povazovana hodnota,
dana nastavenim parametru [Dolni mez SMS] [SMS Low Limit] (SMLL),

[1 Jsou-li konfigurované logické vstupy ve stavu log.1, je jako maximalni hodnota ota¢ek povazovana hodnota,
dana nastavenim parametru [Horni mez SMS] [SMS Low Limit] (SMLH).

POZNAMKA:

[ Samotna bezpecnostni funkce SMS nedokaze generovat zadanou hodnotu frekvence.

) Vystupni frekvence musi byt fizena prostfednictvim aktivniho kanalu zadavani Zadané hodnoty tak, aby
vystupni frekvence frekvenéniho ménice nepresahla nastavené hodnoty 5 /1L L nebo S/1L H.

Stav bezpeénostni funkce SMS je moZné zobrazit prostfednictvim pfisluSenstvi — grafického terminalu, nebo

prostfednictvim software pro konfiguraci a nastaveni SoMove.
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V prabéhu doby, kdy je funkce SLS aktivni:

) Jsou-li konfigurované logické vstupy (LIx a Lly) jsou ve stavu log.1 a pokud [Vystupni frekvence]
[Stator Frequency] (StFr) dosahne hodnoty [Horni mez SMS] [SMS High Limit] (SMLH), dojde k aktivaci
bezpecnostni funkce STO a hlaSeni poruchy S AF F.

[J Jsou-li konfigurované logické vstupy (LIx a Lly) jsou ve stavu log.0 a pokud [Vystupni frekvence]
[Stator Frequency] (StFr) dosahne hodnoty [Dolni mez SMS] [SMS Low Limit] (SMLL), dojde k aktivaci
bezpecnostni funkce STO a hladSeni poruchy S AF F.

[J Pokud nejsou logické vstupy (LIx and Lly) pro funkci SMS konfigurovany, a pokud [Vystupni frekvence]
[Stator Frequency] (StFr) dosahne hodnoty [Dolni mez SMS] [SMS Low Limit] (SMLL), dojde k aktivaci
bezpecnostni funkce STO a hladSeni poruchy S AF F.

Kdd funkce Nézev funkce/popis [ Rozsah nastaveni [ Tovarni nastaveni
55 [Omezené max.otacky] [Safe Maximum Speed] (SMS)
Bezpe éné omezené maximalni ot4 cky.
5 15 H |[Aktivace SMS] [SMS Activation] (SMSA) [Ne] (no)

Aktivace funkce bezpe ¢né omezené maximalni ota cky.

~ o | [Ne] [No] (no): Bezpe énostni funkce SMS neni aktivni.
Y E 5 |[YES] [Yes] (YES): Bezpe énostni funkce SMS je aktivni.

5 [T 5 |[Konfigurace SMS] [SMS Assignment] (SMLS) [Ne] (no)
Aktivace funkce bezpe ¢né omezené maximalni ota cky.

n o | [Ne] [No] (no): Dolni mezni hodnota frekvence pro funkci SMS.  Pro bezpe¢né omezené maximalni
otacky je relevantni nastaveni dolni prahové hodnoty frekvence.

L 34 |[LI3 + LI4] [LI3 and LI4] (L34): Dolni nebo horni mezni hodnota SMS.

V neaktivnim stavu logickych vstupt plati nastaveni doIni prahové hodnoty, v aktivnim stavu logickych
vstupu plati nastaveni horni mezni hodnoty frekvence.

L 55 |[LI5 + LI6] [LI5 and LI6] (L56): Dolni nebo horni mezni hodnota SMS.

V neaktivnim stavu logickych vstupt plati nastaveni dolni mezni hodnoty, v aktivnim stavu logickych vstupt
plati nastaveni horni prahové hodnoty frekvence.

S [1L L |[Dolni mez SMS] [SMS Low limit] (SMLL) 0...599 Hz 0 Hz
Dolni mezni hodnota frekvence pro funkci SMS.
5 [1 L H |[Horni mez SMS] [SMS High limit] (SMLH) 0...599 Hz 0 Hz

Horni mezni hodnota frekvence pro funkci SMS.
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Bezpe ¢nostni funkce GDL (Guard Door Locking) (Bezpecné ovladani zamku krytu stroje)

Funkce umoznuje bezpecné ovladat zamek krytu (dvefi) stroje po vyprSeni nastaveného ¢asového intervalu po
vypnuti motoru. Kryt (dvefe) tak mohou byt otevieny pouze v pfipadé, Ze je motor v klidovém stavu
Certifikované zapojeni pro funkci GDL, které odpovida IEC 61508 a IEC 62061

Pro aktivaci funkce slouzi parametr [Konfigurace GDL] [GDL Assignment] (GdLA).

Funkce ovlada logicky vystup LO1.

Prostfednictvim dvou parametrd je mozné nastaveni dvou zpozdéni:

[ [Dlouhé zpozdéni GDL] [Guard Door Locking Long Delay] (GLLd): Dlouhé zpozdéni po aktivaci libovolného
zpusobu zastaveni, kromé SS1. (Napfiklad STO, zastaveni po rampé, brzdénim ss proudem, atd.)

[ [Kratke zpozdéni GDL] [Guard Door Locking Short Delay] (GLSd): Kratké zpozdéni po aktivaci bezpeéného
zastaveni typu 1: SS1.

POZNAMKA: Nastaveni hodnoty obou zpoZdéni GLLd a GLSd zAavisi na mechanickych marametrech stroje.
Bezpecnostni funkci Ize konfigurovat prostfednictvim software SoMove pro konfiguraci a nastaveni frekvenéniho
ménice. Stav bezpecnostni funkce Ize monitorovat prostfednictvim grafického terminalu, ¢i software SoMove.

Aktivace Aktivace volného Aktivace dobshu
ss1 dobghu nebo STO po rampé

o
-

Frekvence

Volny dobéh

= _ﬂiz GLLd C:
H ' 5
al | i
0 -
Cas
Kdd funkce Nézev funkce/popis | Rozsah nastaveni [ Tovarni nastaveni
CdL [Bezp.ovladani zamku] [Guard Door Locking] (GDL)
[ d L H |[Aktivace GDL] [GDL Assignment] (GdLA) [Ne] (no)

Aktivace funkce bezpe ¢éné ovladani zamku krytu stroje

~ o | [Ne] [No] (no): Bezpe énostni funkce GDL neni aktivni.
4 E 5 |[Ano] [Yes] (YES): Bezpe ¢nostni funkce GDL je aktivni.

Poznamka: nastaveni parametru [Aktivace GDL] [GDL Assignment] (GdLA) = [Ano] [Yes] (YES)
je mozné pouze v pfipadé, Ze logicky vystup LO1 neni konfigurovan pro Zadnou funkci.

[ L L A |[Dlouhé zpozdéni GDL] [GDL Long Delay] (GLLd) 1...3600 s 1s
Zpozd éni aktivace funkce GDL po zastaveni jiném, nez SS1.

Nastavené zpozdéni musi byt s jistotou delSi, nez nejdelSi mozné zastaveni stroje po dob&hové rampé, nebo
volnym volnym dobé&hem.

L L 5 A |[Kratké zpozdéni GDL] [GDL Short Delay] (GLSd) 1...3600 s 1s
Zpozd éni aktivace funkce GDL po bezpe ¢éném zastaveni SS1.

Nastavené zpozdéni musi byt s jistotou delSi, nez doba zastaveni stroje pfi bezpeéném zastaveni SS1.
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Monitorovani stavu bezpe ¢énostnich funkci

Aktualni stav bezpe¢nostnich funkci Ize zobrazit prostfednictvim obsluzného terminalu frekvenéniho ménice,
vzdaleného grafického obsluzného terminalu nebo software pro konfiguraci a nastaveni SoMove.

Pro kazdou bezpecnostni funkci existuje jeden parametr pro zobrazeni aktualniho stavu

PFistup pomoci obsluzného terminélu frekvenéniho méniée: [2 ZOBRAZENI] [2 MONITORING] 10 A - >
[ZOBR.BEZPE CNOST] [MONIT. SAFETY] SAF -

[l [Stav STO] [STO status] 5 £ 0 5: Stav bezpecnostni funkce STO (Safe Torque Off)

[] [Stav SLS] [SLS status] 5L 5 5: Stav bezpec€nostni funkce SLS (Safely-Limited Speed)

[l [Stav SS1] [SS1 status] 55 [/ 5: Stav bezpe€nostni funkce SS1 (Safe Stop 1)

[] [Stav SMS] [SMS status] 5 /15 5: Stav bezpecnostni funkce SMS (Safe Maximum Speed)

[ [Stav GDL] [GDL status] L O L 5: Stav bezpe¢nostni funkce GDL (Guard Door Locking)

Informaci o stavu bezpeénostnich funkci nelze pouzit v bezpecnostnich aplikacich. Vice informaci o moznych
hodnotach vySe uvedenych parametrd naleznete v manualu bezpeénostnich funkci ATV320 (Safety Functions
Manual ) - viz stranu 90. Manual je k dispozici na www.schneider-electric.com.

Kod funkce | Nazev funkce/popis [ [ Jednotky
dr |- [1 MENU POHON] [1 DRIVE MENU]
non - [1.2 ZOBRAZENI] [1.2 MONITORING]
Parametry zobrazené v tomto submenu zavisi na nastaveni frekvenéniho ménice
EAF - [STAV BEZPECNOST] [MONIT. SAFETY]
Monitorovani stavu bezpecnostnich funkci ménice. Vice informaci naleznete v dokumentu
"Safety Functions Manual"
5 EF a5 |[StavSTO][STO status] (StoS)
Slouzi pro zobrazeni stavu bezpecénostni funkce bezpeéné odpojeni STO (Safe Torque Off)
Mozné hodnoty:
 d L E = Funkce STO neni aktivni, 5 £ o = funkce je aktivni, F L £ = porucha STO.
5| 5 5 |[Stav SLS][SLS status] (SLSS)
Slouzi pro zobrazeni stavu bezpecénostni funkce bezpecné otacky SLS (Safe Limited Speed)
Mozné hodnoty:
n o = funkce SLS neni konfigurovana, :d L E = funkce SLS neni aktivni, SS1 = probiha
rozbéh/dobéh na nastavenou hodnotu bezpecnych otacek, 5 L 5 = funkce SLS je aktivni,
5 E 0 =funkce STO je aktivni, F L £ = porucha SLS
5 5 |5 |[StavSS1][SS1 status] (SS1S)
Slouzi pro zobrazeni stavu bezpeénostni funkce bezpeéné zastaveni kategorie 1 SS1
(Safe Stop 1)
n o = funkce SS1 neni konfigurovana, :dL E = Funkce SS1 neni aktivni, 55 | = probih&
dobéh po rampé SS1,
5 E o = funkce STO je aktivni, F L £ = porucha SS1.
5155 |[Stav SMS][SMS status] (SMSS)
Slouzi pro zobrazeni stavu bezpecénostni funkce maximalni bezpeéné otacky SMS (Safety
Maximum Speed)
Mozné hodnoty:
n o = funkce SMS neni konfigurovana, o F F = funkce SMS je aktivni, F £ , = Interni porucha
bezpecnostni funkce SMS, F E o= dosazeno maximalnich ota¢ek SMS.
L AL 5 |[Stav GDL] [GDL status] (GdLS)

Slouzi pro zobrazeni stavu bezpecnostni funkce ovladani zamku dvefi GDL (Guard Door Locking)
Mozné hodnoty:

n o = funkce GDL neni konfigurovana, O F F = funkce GDL neni aktivni, 5 £ d = probiha kratké
Gasovani, L [ d = probiha dlouhé ¢asovani, o » = funkce GDL je aktivni,

F L E =interni porucha GDL
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SFFE

[Bezpecnostni registr] [Safety fault reg.] (SFFE)

Slouzi pro zobrazeni stavu 16-ti bitového registru pro monitorovani poruchovych stavu
bezpeénostnich funkci

Bit 0 = 1: Signal na logickém vstupu neni stabilni. Ovéfte nastavenou hodnotu zpozdéni LI.
(Debounce time.)

Bit 2 = 1: V prlbéhu bezpeéného zastaveni SS1 doslo ke zméné sméru otaceni motoru.
Bit 3 = 1: Otacky motoru mimo povoleny rozsah béhem bezpecného zastaveni SS1.

Bit 6 = 1: P¥i aktivni funkci bezpecné otacky SLS doSlo ke zméné sméru otaCeni motoru.
Bit 7 = 1: Otacky motoru mimo povoleny rozsah bezpecénych otacek SLS.

Bit 13 = 1: Nefunk&ni méfeni otacek.

Bit 14 = 1: Zemni zkrat vinuti motoru.

Bit 15 = 1 Zkrat mezi fazemi vinuti motoru.

Poznamka: Bity 1, 4, 5, 8 az 12 nemaji vyznam.
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Formula ¥ pro zaznam konfigurace a nastaveni

Sub-menu [1.1 ZAKLADNI PARAMETRY] [1.1 SIMPLY START] (SIM-)

Kod Nézev parametru Tovarni nastaveni Z&kaznické nastaveni
ECLC [2/3-vodi¢ové ovladani] [2/3 wire control] [2-vodicové] [2 wire] (2C)
CFL [Makrokonfigurace] [Macro configuration] [Start/Stop] [Start/Stop] (StS)
EF r [Frekvence sité] [Standard mot.freq] [50 Hz] [50 Hz IEC] (50)
nPr [IJmen. vykon motoru] [Rated motor power] Dle typové velikosti ménice
unb [IJmen. napéti motoru] [Rated motor volt.] Dle typové velikosti ménice
nlCr [Jmen. proud motoru] [Rated mot. current] Dle typové velikosti ménice
Fr§g [IJmen.frekv.motoru] [Rated motor freq.] 50 Hz
nSP [IJmen. otacky motoru] [Rated motor speed] Dle typové velikosti ménice
EFr [Maximalni frekvence] [Max Frequency] 60 Hz
PHr [Sled vyst.fazi] [Output Ph rotation] [ABC] [ABC] (AbC)

TEH [Tepeln& ochrana I] [Motor therm. current] Dle typové velikosti ménice
ARCLC [Doba rozbéhu] [Acceleration] 30s
dELC [Doba dobéhu] [Decceleration] 30s
LSP [Nizké otacky] [Low speed] 0
HSP [Vysoké otacky] [High speed] 50 Hz

Konfigurace funkce vstup G a vystup u:

VIV

Konfigurovana funkce

LIl

LI2

LI3

LI4

LIS

LI6

LI7

LI8

LI9

LI10

LI11

LI12

LI13

LI14

VIV

Konfigurovana funkce

LO1

LO2

LO3

LO4

All

Al2

Al3

Al4

R1

R2

R3

R4

RP

Encoder
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Formula ¥ pro zaznam konfigurace a nastaveni

DalSi parametry (Dle uvazeni zakaznika)

Kéd

Nazev parametru

Nastaveni zakaznika

Kod

Nazev parametru

Nastaveni zakaznika

V2.0 032017
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