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Configuracao do Escravo
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Configuracao macro comm
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TWIDO

e Informacdes adicionais — Macro COMM:

C RDNW Macro Definition Function

Function Name

The Macro Definition Function name is C_RDNW

Description

This function allows you to read N words over the Modbus network.

Associated Symbols

The following two symbols have to be created before you can use the macro. (This is done automatically by TwidoSuite when you
select the appropriate functions in the macro configuration editor):

|S1,rm bol
[c_RoNw_ADDRA
[c_RDNW_vAL1

|Descri ption

|Thi3 zymbol has to be initialized in the ladder/lizt program with the firzt word address to be read.

|When the macro iz executed, thiz 2ymbol iz updated to contain the value of the first word read.

C WRNW Macro Definition Function

Function Name

The Macro Definition Function name is C_WRNWW

Description

This function allows you to write M words over the Modbus network.

Associated Symbols

The following two symbols have to be created before you can use the macro. (This is done automatically by TwidoSuite when you
select the appropriate functions in the macro configuration editor):
|Sl,rmbol

[c_wrHwW_ADDR1
[c_wWRNW_VALT

|Description

|This symbol has to be initialized in the ladder/list program with the first word address to be written.
When the macro is executed, this symbol iz updated to contain the value of the firet word written.
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Twido — Leltura do Status

Rung 0

1 S6

_|

C_RDNW_ADDR1_0 := 256

%MW23 = 256

C_RDNW 0 1
C_RDNW 0 1

O endereco de registro de Status &: 256

Bit Funcao Comentario
. Todas as condicoes que permitirao a operacao de um dispositive de comutacao pelo controlador
bit 0 Pronto P :
remoto foram safisfeitas.
bit 1 on Os contatos do circuito da rede estao fechados ou os interruptores semicondutores do dispositivo de
comutacao semicondutor estao no estado de condugao (ACC, DEC e BY-PASS).
bit 2 Trip Existe uma condigao de desligamento
bit 3 Aviso Existe uma condicao de atencao
bit 4 Reservado
bit & LIz
bit 7 L
bit 8
bit 9 . :
: A corrente do motor € expressa como porcentagem da corrente nominal do motor.
bit 10 | (Corrente do motor Faixa & 0-200%.
bit 11 | em %) Cadigo de 6 bits
% = imal) = inari
bit 12 200% = 63 (decimal) = 111111 (binario)
bit 13
. A indicagao a um controlador remoto que possul um resultado de intervencao de operador, os
bit 14 | Controle local ; . - - . - . -
comandos recebidos nao serao aceitos ou nao havera atuagao (comando local).
bit 15 | Em rampa Acelerando e desacelerando o motor.
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Twido — Escrita de Comando

Rung 1 C_WRNW_ADDR1_0 := 752
L6 S6 %MW103 = 752

—/

C_WRNW 0 1
C_WRNW 0 1

O Altistart 22 incorpora um registro de controle que tem a finalidade de controlar o Altistart 22.
Endereco: O endereco do registro de controle &: 752.

Bit Funcao Comentario

bit 0 RUN/STOP Escreva "1" (On) para RUN
Escreva "0" (oFF) para STOP, em parada configurada (parametro
DEC)

bit 1 reservado

bit 2 reservado

bit 3 rearmar desligamento Escreva "1" para rearmar

bit 4 reservado

bit 5 reservado

bit 6 reservado

bit 7 reservado

bit 8 reservado

bit 9 reservado

bit 10 Parada por inércia Escreva "1" para ajustar desaceleragao por inércia, ligado com bit 0

bit 11 2% conjunto de pardmetros Escreva "1" para ativar segundo conjunto de parametros

bit 12 resernvado

bit 13 reservado

bit 14 reservado

bit 15 Comando local Escreva "1" (ON) forca o comando local
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Estrutura do Programa teste
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Ligacoes

Pinagem conector modbus

RJ45 Modbus connector for

+ Remote terminal

+ So Move software

+ Communication bus

RJ45pin1 | Not connected
RJ45pin 2 | Mot connected
RJ45pin 3 | Common

RJ45pind | D1

RJ45pin5 | DO

RJ45pin 6 | Mot connected
RJ45pin7 | 1205 Vde (2)
RJ45pin8 | Common

RJ45 shield | Signal ground [SNG)

Modbus R.J45
12345678

-

A [ A =

Schneider Electric - Fernando Pereira Mendes — 04/10/2010

CL1 CL2 RIBRIC RIAiR2BfR2C R2A| LI | LI2|L13 [24V/ComPTCIPTC2| (£)

Modbus/VP105

Ligagcdo necessaria para
partir/ parar conversor
via rede modbus



Configuracao ATS22

eMenu ConF

LAC — mudar para ON
In — definir corrente igual ao fornecido na placa de identificacao
do motor

eMenu SEt

ILt — ajustar limitacédo de corrente de partida de acordo com a
necessidade da aplicacéao

t90 — ajustar torque de partida de acordo com a necessidade da
aplicacao
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Configuracao ATS22

eMenu COP (comunicacao)

Add — definir endereco do equipamento dentro da rede

tor — velocidade da rede de comunicacao
For —8nl

tto — time out
Ctrl — definir como dbs (comando via rede modbus)

Schneider Electric - Fernando Pereira Mendes — 04/10/2010

11



