Funcdo MFB — ATV31 V1.7

Funcionamento da configuracao MFB com
M340 e ATV31 V1.7 em CANopen

Scheider




Caracteristicas dos equipamentos usados
na simulacao

o PLC
e M340

e Inversor
e ATV31
Referéncia: ATV31075M2A
Versao: V1.7IE15

e Comunicacao
e CANopen
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Simulacao
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Bus parameters

Transmission speed
SYMC Message COB-ID

SYMC Message Period

B00 ~ | kBaud

Selegao
baudrate
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Simulacao
e Configuracao no PLC
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Funcao dos blocos

e MC_POWER

A funcado do MC_POWER ¢ habilitar o inversor no barramento CANopen,
baseado no eixo configurado.
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Funcao dos blocos

eMC _STOP

Com a funcdo MC_STOP ocorre a parada do inversor.
E possivel monitorar o ERRID e se o canal esta ocupado (BUSY)
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Funcao dos blocos

e MC_RESET

A funcdo MC_RESET ¢é usada retornar o sistema a seu estado inicial, sem
a exibicao dos erros e adverténcias ocorridos durante a simulacao.
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Funcao dos blocos

e MC_MOVEVELOCITY

A funcao MC_MOVEVELOCITY € usada para determinar o setpoint de
velocidade. A entrada Execute possibilita habilitar o sistema para sentido
avanco com o setpoint. Para inversao € necessaria habilitar a entrada Invert
e em seqguida a entrada Execute para habilitar o sentido.
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Simulacao
e Dica na solucéo de erros e Clicando com o lado direito do mouse, no
bloco atribuido, selecionar Help On Type.
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Simulacgao
e Configuracao no ATV31
e Dados da placa do motor anteriormente ajustados

e Os seguintes parametros foram modificados
Menu CtL-
LAC (nivel de acesso) = L3
Fr1 (configuracao de referéncia) = CAn
CHCF (modo misto) = SEP
Cd1 (configuracao do canal de comando) = CAn

Menu Con-

AdCO (endereco do inversor) = 2

bdCO (velocidade de transmissao) = 500kbps

(velocidade conforme configurada no “bus parameters” no M340)
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